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Castillo Grau & Asociados
ABOGADOS
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Sefora Jefe
DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA
Bogota, D.C.

Re.: Expediente No. 00 52.939
Solicitud de Patente a nombre de
SCHLUMBERGER HOLDINGS LIMITED
Cédigo 02 - 01 - 444

En relacién con la solicitud contenida en el expediente de la referencia y, en
particular para dar respuesta al Concepto Técnico No. 882 contenido en su
ultimo oficio, dentro del término conferido, por medio del presente escfito me
permito manifestarle:

1. Siguiendo precisas instrucciones de mi representada, DESISTO |de las
reivindicaciones 19 a 37 correspondientes al método.

2.  En consecuencia, acompario un nuevo texto de las reivindicaciones|1 a 18

para su estudio.

3. Con respecto a la Evaluacion de los Requisitos de Patentabilidad y, en
particular, con el documento citado EP 0 483 996, consideramos:

- El documento mencionado no ensena la invencién de la Solicitante,
tal y como ahora se reivindica.

—  La invencion reivindicada en la presente solicitud corresponde a un

sistema para compensar por el movimiento vertical de una
embarcacién para controlar el ascenso y el descenso de un cable en
un pozo de perforaciéon, mediante la medicién del movimiento vertical
de la embarcacion y el ajuste de la velocidad del ascenso o del
descenso del cable de perforacion.
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—  El documento citado EP 0 483 996 ensefia barrido submarino con
sonar (no la actividad dentro de un pozo de perforacién) de un lecho
marino para producir datos de sonar, obteniendo mediciones
relacionadas con la posicion de los cabezales de sonar, midjendo el
cabeceo y el balanceo de |la embarcacion y usando estas mediciones
para corregir los datos del sonar.

—  El documento citado EP 0 483 996 no ensefa el ajustar la posicion
de una herramienta debido al cabeceo y el balanceo de la

embarcacion, sino mas bien a corregir datos de sonar.

—  Adicionalmente, el documento citado EP 0 483 936 tampoco revela el

control de un cable dentro We perforacion.

d
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—  Con fundamento en Ioantenormente expttesto consideramos|que las
reivindicaciones 1, 2 4 5 7y 8 cumplen con el requisitp de la
novedad frente aI documento citado.

Y
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Le solicito se sirva ag[,e‘gar este escrito y su anexo al expégdiente y continuar
con el tramite de la solicitud. \

De Usted ate?afﬁente, |




REIVINDICACIONES

1.-  Un sistema para compensar el movimiento vertical de una nave flotante
que comprende:;

a.- un medio de confrol de cabrestante con el fin de recibir los datos de
anovimiento vertical de la nave y los puntos fijos de velocidad de la
herramienta de diagrafia;

b.- un medio de cabrestante de cabo de alambre para subir y bajar un

cabo de alambre dentro de una perforacion de pozo, conectado al

medio de control de cabrestante y que comprende un motor de
. cabrestante para enganchar y mover de manera giratoria un tambor
de cable, el cabo de alambre tiene por lo menos una herramienta de
medicion de diagrafia unida a un extremo del cabo de alambre que

se extiende desde el tambor de cable; y

[

c.- el medio de control de cabrestante combina los datos de movimiento
vertical y los puntos fijos de velocidad de la herramienta dé dviagré%i;
para producir una sefal de control de motor de cabrestante para
controlar el movimiento giratorio del tambor de cable con el fin de
provocar que el cabo de alambre logre movimiento dentro de la
perforacién de pozo a una velocidad controlada independiente del

movimiento vertical de la nave.

.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacion 1 que comprende ademas el

medio de control de cabrestante recibe los puntos fijos de tensién de la

e e

herramienta de diagrafia y combina los puntos fijos de tensién de la
herramienta de diagrafia con los datos de movimiento vertical y los puntos
ijos de velocidad de la herramienta de diagrafia para producir la seial de

ntrol de motor de cabrestante.

istema de acuerdo con la Reivindicacion 1 caracterizado porque la

ad controlada es substanciaimente constante.






4.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacion 1 que comprende ademas:
a- un mediw de la profundidad con el fin de recibir los

datos de movimiento vertical de la nave y los datos de movimient

del cabo de alambre medidos; y
b.- el medio para el célculo de la profundidad con el fin de calcular un
&ifor de p‘rm compensacion por movimiento vertical
mediante la combinacién de los datos de movimiento del cabo de

alambre medidos y los datos de movimiento vertical de la nave.

5.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacion 2 que comprende ademas:

‘ a.- un medio para el céalculo de la profundidad con el fin de recibir los

"datos de movimiento vertical de la nave y los datos de movimiento

del cabo de alambre medidos; y
b.- el medio para el célculo dela profundidad con el fin de calcular un
“error de bféfljndid’;‘c‘i de compensacion por movimiento vertical
mediante la combinacién de los datos de movimiento y tension del

cabo de alambre medidos y los datos del movimiento vertical de la

nave.

6.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacion 5 caracterizado porque el
error de profundidad de compensacion por movimiento vertical es

‘gh—é}dadq junto con los datos de herramienta de medicién de diagrafia de

las herramientas de medicién de diagrafia.

El sistema de acuerdo con la Reivindicacién 6 caracterizado porque el
error de profundidad de compensacion por movimiento vertical es utilizado

para compensar una medicion de profundidad de los datos de la

herramienta de medicion de diagrafia.

sistema de acuerdo con la Reivindicacién 2 caracterizado porque fos
os de movimiento vertical comprenden la posicion vertical, la velocidad

celeracion de la nave.
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9.- FEl sistema de acueth la Reivindicacion 2 caracterizado porque la
recegftg f ‘Igs datos de movimiento vertical y la combinaciéon de los
/d’aTc;s de movimiento vertical y los puntos fijos de tension y velocidad de la
herramienta de diagrafia para producir una sefial de control de motor de

cabrestante mediante el medio de control de cabrestante ocurren en
tiempo real.

10.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacién 5 que comprende ademas un

medio para la generacnon de alarma con el fin de producir una sefial de

e e

alarma cuando la herramienta de diagrafia esta proxima a ingresar a una
posicién encima de la perforacion de pozo y un modo de compensacion

por movimiento vertical esta activo.

11.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacién 5 que comprende ademas un
medlo para Ia generacnon de alarma con el fin de producir una sefal de

alarma que mdnca gue un modo de compensacién por movimiento vertical

debe ser activado.

12.- El sistema de acuerdo con la Reivindicacién 10 caracterizado porque la

senal de alarma es wsuallzada en una consola de wsuahzacuon de

operador conectada al medlo de calculo de profundldad
El sistema de acuerdo con la Reivindicacion 11 caracterizado porque la
sefial de alarma es visualizada en una consola de visualizacién de
perador conectada al medio de calculo de profundldad
sistema de acuerdo con la Reivindicacién 5 caracterizado porque el

rador ingresa el punto fijo de velocidad y el punto fijo de tension en una

az de operador conectada al medio de control de cabrestante
ma de acuerdo con la Reivindicacion 5 caracterizado porque el
r ingresa el punto fijo de velocidad y el punto fijo de tension en un

control de respaldo de operador conectado al medio de control






16.-

17.-

comandos de operador, que representa visualmente el estado d

18.-

de cabrestante a través del cabrestante del cabo de alambre.

E! sistema de acuerdo con la Reivindicacion 5 caracterizado

porque la

sefial de control de motor de cabrestante comprende un valor de RPM y

s

un valor de torque.

El sistema de acuerdo con la Reivindicacién 2 que comprende &

primer medio de control y de visualizacion de operador para in

de cabrestante y provee ia retroalimentacién a un operador del

compensacion por movimiento vertical.

demas un
gresar los
el sistema

estado de

E! sistema de acuerdo con la Reivindicacion 17 que comprende ademas

un segundo medio de control y de visualizacién de operador.
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Como resultado del examen de fondo, realizado con fundamento en el articulo 45 de
la Decision 486 de la Comision de la Comunidad Andina, se le comupica:

1. Documentos estudiados

1.1. Descripcién: Folios: 125 a 147.

1.2.Reivindicaciones: Folios 173 a 176.

1.3.Dibujos: Folios 157 a 165.
1.4.Prioridad: US 09/356,432, 1999-07-19.

2. Objeto de la invencion

e Titulo de la solicitud: Sistema de cabrestante de registro por linea de cable
compensado por cabeceo.

De acuerdo al titulo, capitulo descriptivo, reivindicatorio y dibujos, la presente
solicitud se refiere a un sistema de cabrestante de registro por linea de cableado
de compensacioén por cabeceo controlado por computadora y método de uso que
compensa por los efectos del movimiento de las olas sobre [as instalaciones
flotantes que efectuan mediciones de registro por linea de cablgado

La solicitud de patente se catalogo, segun la Clasificacion Internacional de
Patentes (IPC), en: E21B 19/02, 19/19, 47/04, 47/09.

3. De la solicitud de Patente (segln el caso)




3.1.Descripcién (articulo 28 D. 486)

3.2.Reivindicaciones (articulo 30 D 486)

4. No es una invencion (articulo 15 D 486 literal a)-f)) (segun causal

En cumplimiento del articulo 45 de la Decision 486 de la Comisién d
Andina, se le indica que debe dar respuesta dentro del término d
contados a partir de la fecha de notificacion de la presente comunig
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La descripcién si cumple con el requisito de claridad o comprension de acuerdo

al art. 28 de la Decision 486.

Las reivindicaciones NO cumplen con el requisito de claridad,

concisiéon o

sustento por la descripcién de acuerdo al art. 30 de la Decision 486.

Tal como se anoto en el concepto técnico 882 de 2007/07/27,

N

la respuesta

esperada de medios de control con procesamiento de datos o seflales medidas
y tomadas en diferentes puntos del sistema para obtener una respuesta l6gica

procesada por un medio de lazo de control que actua sobre

un elemento

controlable como un motor solidario para actuar sobre un tambor siguiendo una

I6gica determinada, no es patentable.

Reivindicacion 1: “Un sistema para compensar..., que comprende:

- “Sistema de acuerdo a..., la velocidad controlada es...”

PV VI R
DA WN

- “El sistema..., que comprende ademas: un medio para el
: “El sistema..., que comprende ademas: un medio para el

Un medio de control de cabrestante con el fin de recibir datos]. .,
Un medio de cabrestante..., conectado a un medio de control|..,
Un medio de control de cabrestante que combina los datos...
- “El sistema... que comprende ademas un medio de contral...

23

¥

calculo...”
calculo...”

R. 6: “El sistema..., caracterizado porque el error de profgndidad..., es

guardado junto con los datos...”

R. 7: “El sistema..., caracterizado porque el error de profundidad,..., es utilizado

para compensar...”

R. 8: “El sistema..., caracterizado porque los datos de movimie

nto vertical...”

R. 9: “El sistema..., caracterizado porque la recepcion de los datos...”

R. 10: “El sistema..., que comprende ademas un medjo para la
alarma con el fin de producir una sefial...”
R. 11.7El sistema..., que comprende ademas un medio para la
alarma con el fin de producir una senal...”
. 12: “El sistema.
. 13: “El sistema.
. 14.” El sistema
15: “El sistema
16: “El sistema
17: “El sistema
18: “El sistema..., que comprende ademas un segundo med.

..., caracterizado porque el operador ingresa
..., caracterizado porque el operador ingresa

TVHIIDD

Por tal razén las reivindicaciones 1 a 18 no pueden ser
invenciones.

.., caracterizado porque la sefial de alarma es
.., caracterizado porque la sefial de alarma es

generacion de

generacion de

visualizada...”
visualizada. ..
el punto fijo...

el punto fijo...

»”

»

..., caracterizado porque la sefial de control gde motor...”
..., que comprende ademas un primer medid

de control...
o de control...

5

r consideradas

}Zla Comunidad

tacion. En caso

sesenta dias




de no dar respuesta al presente requerimiento, o si a pesar de |

subsistieran los impedimentos para la concesion, se denegara la patente.

Notifiquese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el artig
resolucion reglamentaria No. 00210 del 15 de enero de 2001, advirtieng
él no procede recurso alguno en la via gubernativa.

ALIX CARMENZA 'CESPEDES DE VERGEL
Jefe de Division de Nuevas Creaciones
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a respuesta

ulo 8 de la
o que contra

El anterior requerimiento fue notificado por fijacion en lista, de fecha
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