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RESUMEN CON EL OBJETO Y LA FINALIDAD DE LA INVENCION

La presente invencidn describe un cepillo de dientes que tiene una cabeza de
ceplllo de dientes soportada por un cuerpo de cepillio de dientes La cabeza de cepilllo
de dientes tiene un portador de celdas que reciben las celdas y esta soportado de
manera pivotante para que gire alrededor de un eje de pivote y pueda ser accionado
de manera reversible por un accionador excéninco El accionador excentnco tiene un
peso de accionamiento que gira enuna direccidn en donde el eje de accionamiento se
extiende perpendicular al eje de gro o de pivote del portador de cerdas y penetra por
el cuerpo de ceplllo de dientes en el cuerpo La cara de extremo del eje de
acclionamiento tiene un pasador excéninco El portador de cerdas tambien incluye un
agujero de guia o un canal de guia que se extiende en una direccidn axial de manera |
que el pasador excéntrico es guiado en el agujero de guia o en el canal de guia El '
portador de cerdas también esta soportado sobre la cabeza del cepillo de dientes para
un desplazamiento axial que puede ser accionado de manera reversible hacia delante
y hacia atr@s por el accionador excentnco
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CEPILLC DE DIENTES

La 1nvenclion sSé relaciona con un cepillo de dientes
con una paleta de cepillo de dientes soportada por un
cuerpo de cepillo de dientes de acuerdo con el preambulo

de la reivindicacibédn 1

Muchos tipos de cepillos de dientes accionados
excéntricamente con diferentes disenos estan disponibles

comerclalmente

Tales ceplllos de dientes tipicamente tlenen una
cabeza de cepillo de diente gque estd soportadoc por un
cuerpo de cepillo de diente Yy esta sujetada
intercambiablemente a una herramienta manual electrica
La cabeza de cepillo de diente tiene un portador de
cerdas que recibe las cerdas y es soportada de manera
giratoria por medio de girar alrededor de un eje de
pivote La cabeza de cepillo de dientes puede ser
accionada giratoriamente de manera reversible por un
accionador excéntrico y pivotes que se alternan en dos
direcciones de ¢giro con un angulo de giro especificado

de por ejemplo 130
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En un cepillo de dientes usado ampliamente y
disponible comercialmente el movimiento excéntrico es
producide por un engranaje excéntrico dispuesto despues
del motor de accironamiento El engranaje excéntrico
produce un movimlento de golpe 1nverso que es transferido
a un pasador de accionamiento El pasador de
accionamiento penetra en el cuerpo del cepillo de
dientes en donde el extremo angulado del pasador de
accionamiento que se extiende en la direccién axial con
respecto al eje de giro del portador de cerdas engancha
en un agujero correspondiente localizado sobre el
portador de cerdas El agujero del pasador de
accionamiento estd desplazado aqui radialmente con
respecto del eje de giro De esta manera la accibdn de
golpe 1nverso de la varilla de levante es transformada en
un movimiento de giro inverso del cuerpo de cerdas Tales
accionamientos excentricos para los cepillos de dientes
se describen por ejemplo en las publicaciones US

5 617 601 o US 5 524 312

Otra variacion del accionamiente excéntrico para
ceplllos de dientes se describe en la WO 96/37164 En

esta variacidn un movimiento giratorio carcular del



motor de accionamiento es transmitido directamente a un
eje de accionamiento que penetra en el cuerpc de cepillo
de dientes y tiene un extremo angulado El extremo
angulado en gancho con un canal de guia correspondiente
localizado en el portador de cerdas iEEESiEEEE—Eii un
movimliento de giro alterno en portader de cerdas Esta
disposicién produce un accionamiento resistente al
desgaste y muy simple mecanicamente Este tipo de

accionamiento tambien requliere muy poco espaclo tal como

una cajita que pueda tener una forma delgada y compacta

Aunque los cepillos de dientes accionados de manera
reversible de este tipo operan confiablemente  tienen
algunas desventajas En particular la habilidad para
limpiar los dientes de tales cepillos de dientes todavia

requliere ser mejorada

Tambien es conocido que para mejorar la habilidad de
limpieza de los dientes por 1la sobreposicidn de un
movimiento adicional sobre el movimiento de rotacion Por
ejemplo la WO 96/31171 o la DE 44 33 914 Al describe
ceplllos de dientes de este tipo con un accionamiento
excentrico en donde el portador de cerdas ejecuta una

clase de movimiento giratorio



Se ha demostrado sin embargo que tal cepillo de
dientes todavia es capaz de limplar los dientes de manera
optima mas aun el cepillo es muy complejo

mecanlcamente

De acuerdo a lo anterior 1la invencién se dirige al
problema de mejorar un cepillc de dientes de la clase
citada anteriormente de tal manera que tenga una
habilidad de 1limpieza me]jorada 1lo mismo gque una

construccién simple

El problema establecido se resuelve con un cepillo
de dientes del +tipo anteriormente descrito con las

caracteristicas de la reivindicacion 1

En las modalidades ventajosas de la invencion Sse
describen en la parte caracterizante de las

reivindicaciones dependientes

La 1nvencidén radica en el concepto de soportar el
portador de cerdas para un desplazamiento axial sobre la
cabeza de cepilio de dientes y accilonar el portador de

cerdas con un acclonamiento excéntrico reversible hacla



atrds y hacia delante a lo largo de un trayecto lineal
Esto ilmprime sobre el portador de cerdas un
desplazamiento axial oscilante que resulta en una

habilidad para limpieza de los dientes excelente

De acuerdo con una primera modalidad la cabeza de
ceplllo de dientes tiene por lo menos un canal engranaje
adaptado para enganchar con por lo menos una proyecclion
de engranaje correspondiente Esta modalidad emplea topes
de limite que limitan el trayecto de viaje lineal de los
movimientos hacia atrdas y hacia delante (carrera) del

portador de cerdas

De acuerdo con una segunda modalidad el viaje
lineal axial puede ser impresco directamente sobre el
portador de cerdas Para este proposito un blogque
deslizante puede ser fijado en la direccion axial en el
canal de guia del portador de cerdas alternativamente
el bloque deslizante puede ser movible en la direccion
axi1al entre los topes de limite El bloque deslizante
tambien tiene un agujero de pasador de accionamlento o un
canal de guia con el pasador excéntrico enganchando en
el canal de guia El portador de cerdas estd soportado

sobre la cabeza de ©cepillo de dientes para un



desplazamiento axial de manera que siga positivamente el
movimiento correspondiente del pasador excéntrico en la
direcc1i6én axial entre los dos puntos de inversion De
acuerdo con lo anterior como se describié anteriormente
un movimiento de desplazamiento axial se sobrepone al

movimiento de rotacién

De acuerdo con modalidades adicionales el
movimiento de desplazamientc axial scobreimpuesto puede
tambien ser producido suministrando al portador de cerdas
con por lo menos un canal de pasador de accionamiento que
esta dispuesto a lo largo de un segmento circunferencial
del portador de cerdas inclinado en la direccion axial
La cabeza de cepillo de dientes tiene un pasador de
accionamiento correspondiente adaptado para enganchar con
el canal de pasador de accionamiento Un movimiento
giratorio es por lo tanto transmitido positivamente al
cuerpo de cerdas para produclr un movimlento de
desplazamiento axial ya que el canal de pasador de
accionamiento tliene un componente axial Esta disposicion
suministra una via de enlace mecanico simple adicional
proxima a la circunferencia del portador de cerdas Es
suficiente suministrar un pasador de accionamiento unico

Y correspondientemente un canal de pasador de



accionamiento unico en donde la disposicidédn del pasador
de accionamiento y el canal de pasador de accionamlento

pueden lntercamblarse

Alternativamente dos pasadores de accionamiento
opuestos diametralmente pueden ser dispuestos sobre la
cabeza de cepillo de dientes Esta disposicidén reduce los
esfuerzos sobre los pasadores de accionamiento y sobre el
canal vya que ahora dos vias de enlace producen la fuerza

axial

De acuerdo con una quinta modalidad el canal de
guia puede ser formado directamente en el portador de
cerdas El pasador excéntrico engancha directamente con
el canal de guia y por lo tanto se mueve hacia atréas y
hacia delante entre dos puntos de inversidédn delantero y
trasero Una fuerza puede por lo tanto ser transmitida a
través de los lados del canal de guia extendiéndose en la
direccibén axial accilonando de manera reversible por lo

tanto el portador de cerdas

Esta modalidad opera muy silenciosa debido al
pequeno numero de partes movibles y es adecuada en

particular para aplicaciones de alta frecuencia por



ejemplo los 1llamados cepillos de dientes de carrera
rapida que son conunmente referidos como cepillos de
dientes ultrasonicos El eje excéntrico de tales
cepillos de dientes gira con una velocidad de giroc en el
rango entre 15 000 y 25 000 revoluciones por minute A
tales velocidades altas de rotaciébdn los componentes
estan sometidos a un esfuerzo particularmente alto que es
amplificado por la inversion continua de la direccidn de
rotacién del cuerpo del cepillo de dientes Por lo tanto
es 1importante construir el cepillo de dientes de la
manera mas slmple poslble segun se implemento a gran

grado por las medidas anteriormente descritas

La construccibén propuesta no requiere de medidas
constructivas adicionales para impraimir sobre el portador
de cerdas el movimiento de desplazamiento  axial
adicionalmente al movimiento de giro oscilatorio Esta
combinacion resulta en una habilidad para limpileza de
dientes excelente como se menciono anteriormente Para
este proposito la longitud del canal de guia en 1la
direccién axial es mis pequefia que el paso de trayecto
entre los puntos de 1inversidén delantero y trasero del

pasador excentrico



El viaje del pasador excéntrico esta limitado por la
longitud limitada del canal de guia en la direccidn
axial E1 portador de cerdas esta soportado para un
desplazamiento axial sobre la cabeza del cepillo de
dientes tal como para ejecutar positivamente en la
direcciédn axial el movimiento correspondiente del pasador
excentrico entre los dos puntos de 1nversion Esto causa
un movimiento de desplazamiento axial sobreimpuesto sobre

el movimiento giratorio

De acuerdo con una sexta modalidad un blogque
deslizante se fija en la direccidén axial sobre el
portader de cerdas El1 bloque deslizante tiene un canal
de guia adaptadoc para engancharse con el pasador
excéntrico que puede moverse hacia delante y hacia atrés
en la direccion axial entre los puntos de inversidn

delantero y trasero

De acuerdo con una septima modalidad el bloque
T S —

deslizante estéd soportado en el canal de guia por un
'C'—‘\._.—-'—/

R ]

?EEEiEEEEEEEEg axial El bloque deslizante tiene un

agujero de pasador de accionamiento adaptado para
engarnchar con el pasador excentrico El pasador

excéntrico asi guia al bloque deslizante hacia atrds y

P

~d
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hacia delante entre unos puntos de 1nversidn delantero y
trasero por dentro del canal de guia 1integrado al

portador de cerdas

Todas las modalidades con un blogue deslizante
tienen en comun que el bloque deslizante y el canal de
guia o© el receso correspondiente respectivamente
dispuestos sobre el portador de cerdas estén formados de
manera que se permlte un movimiento pivotante o giratorio
en el bloque deslizante que se opone al movimiento
pivotante del cuerpo de cerdas tal que el pasador
excéntrico se engancha con el receso o con el canal de

guia no estd sujeto a un esfuerzo de doblado

Los bloques deslizantes tipicamente tienen una forma
cilindrica suministrando por lo tantoc un soporte
confiable en el receso Y el canal de gula
respectivamente De acuerdo con una modalidad preferida
el blogque deslizante puede tambien tener una forma
esferica Esta modalidad minimiza de manera ventajosa las
fuerzas de friccion producidas entre el bloque deslizante

y el receso y el canal de guia respectivamente

/4
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La 1invencion seri descrita ahora en mayor detalle
con referencia a las modalidades 1lustradas en los

dibujos en donde se muestra

La figura 1 una vista en secclidén transversal de un

acclonamiento de acuerdo con una primera meodalidad

La figura 2 es una vlista en seccidn transversal
magnificada (detalle) de un accionamiento de acuerdo con

la figura 1

La faigura 3 es una vista en seccidn transversal
magnificada de un accionamiento de acuerdo con una

segunda modalidad

La figura 4 es una vista en seccion transversal
magnificada de un accionamiento de acuerdo con una

tercera modalidad

La figura 5 es una vista en secci6n transversal
magnificada de un accionamiento de acuerdoc con una cuarta

modalidad vy

7Z
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La figura 6 es una vista en seccion transversal
magnificada de un accionamiento de acuerdo con una quinta

modalidad

La primera modalidad de un cepillo de dientes 1 se

1lustra en la figqura 1

Una cabeza de cepillo de dientes 12 forma un
componente de un cuerpo de cepillo de dientes 10 que
puede ser conectado de manera 1intercambiable a una
porciébn de manija 60 Un munon de cojinete 16 que
engancha con un agqujero de cojinete 26 de un portador de
cerdas 20 estid dispuesto sobre la cabeza de cepillo de
dientes 2 El1 munon de cojinete 16 representa por lo
tanto un cojinete giratorio/pivotante para el portador de

cerdas 20

La cabeza del cepillo de dientes 12 tambien 1ncluye
un canal de cojinete circunferencial 14 adaptado para
enganchar con una proyeccion de cojinete correspondiente
24 sobre el portador de cerdas 20 Como resultado el
trayecto de viaje axial del portador de cerdas 20 con
respecto a la cabeza del cepillo de dientes 12 es

limitada lo que impilde que el portador de cerdas 20 se
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salga o se zafe El portador de cerdas 20 incluye un
receso 28 que se extlende en una direccidn axial con un
bloque deslizante 30 que tiene un canal de guia 1552
insertado en el receso 28 La posicion axial del bloque
deslizante 30 esta definida con respecto al receso 28 y

al portador de cerdas 20 respectivamente

Un pasador excentrico 52 de un eje de accionamiento
50 engancha en el canal de guia 32 el cual en el ejemplo
dado esta en la forma de un agujerc Sin embargo el
canal de guia 32 tambien puede extenderse en la direccion
axial El eje de accilonamiento 50 es accionado

giratorliamente por un motor 40

De acuerdo con lo anterior el portador de cerdas 20

se mueve de la siguiente manera

Como se ve mejor particularmente a partir del
diagrama magnificado X de la figura 1 el pasador
excéntrico 52 en la vista de seccion transversal
1lustrativa estad localizada en el punto de 1inversion
1zquierda Cuando el giro comienza en la posicibn del

pasador excéntrico 52 se mueve hacla la derecha hasta

1y
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gue el pasador excentrico 52 alcanza un punto de

inversién derecho

La cabeza de cepillo de dientes 20 por lo tanto
ejecuta el movimiento pivotante indicado en la esquina
superior derecha de la vista parcial particularmente
inicirandose desde la porcidbn de extremo 1zquierda
indicada por la linea solida a la posicidn de extremo
derecha 1ndicada por 1la linea punteada Cuando el
movimiento giratorio continua el pasador excéntrico 52
regresa a su poslclion 1inicial con el cuerpo de cepillo
de dientes 20 ejecutando un movimiento giratorioc en 1la

direccion opuesta

El movimiento solo puede ser llevado a cabo de
manera confiable si el pasador excéntrico 52 esta guiado
lateralmente con una tolerancia relativamente pequefia tal
que el movimiento giratorio pueda ser transformado
sustancialmente sSin ningun Jjuego Adicionalmente el
bloque deslizante 30 tiene que estar soportado en el
receso 28 de manera que sea capaz de girar alrededor de
su eje longitudinal en 1la direccion opuesta de la
rotacién del portador de cerdas 20 para compensar el

movimiento del portador de cerdas 20 para poder impedir

=\
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que haya esfuerzos de doblado sobre el pasador excéntrico
que se engancha 52 El bloque deslizante 30 y el receso

28 tienen una seccidén transversal circular gque encaja

~— T —

para permitir un movimiento de compensacion libre de

—
Juego esenclalmente sin  seccion notable Debe tambaén

—

k e
notarse que la longitud del pasador excéntrico 52 se

selecciona tal que este siempre engancha en el bloque
deslizante 30 sin importar la posicidn real del bloque

deslizante 30

Con esta disposicion mecanica simple el movimiento
giratorio continuo del eje de accionamiento 50 puede ser
transformado en un movimiento giratorio inverso

(movimiento pivotante)

La figura 2 es una vista magnificada del cepillo de
dientes de acuerdo con la fagura 1 Las siquientes

caracteristicas de detalle pueden verse en la figura 2

Un extremo superior de un cuerpo de cepillo de
dientes 210 tiene una cabeza de cepillo de dientes 212
con un munon de cojinete 216 El mufibn de cojinete 216
recibe un portador de cerdas 220 sobre un agu)ero de

co)inete 226

A=

>
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El portador de cerdas 220 esti soportado en cuanto a
un desplazamiento axial en relacidn con la cabeza de
cepillo de dientes 212 Una proyeccidn de cojinete
circunferencial 224 engancha con un canal de co)inete 214
sobre la cabeza de cepillo de dientes 212 en donde el
canal de cojinete 214 esta construido tal que el portador
de cerdas 220 puede viajar entre una posicién axial
delantera mostrada en 1la figura 2 sobre la parte
i1zquierda y una posicibén axial trasera mostrada en la
figura 2 hacia la derecha El trayecto de viaje maximo se

refiere como carrera

El portador de cerdas 220 incluye un canal de guia
axial Eﬁg? en el cual un blogque deslizante 230 esta
insertado El bloque deslizante 230 esta fijo en la
direccibén axial en relacion con el portador de cerdas
220 Adicionalmente el bloque deslizante 230 tiene un
agujero de pasador de accicnamiliento 232 adaptado para

enganchar con un pasador excentrico 52 de un eje de

accionamiento 50

Ya que el pasadol” excentrico 52 esta acoplado

positivamente con el portador de cerdas 220 en la

77
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direcciédn axial a través del bloque deslizante 230 el
portador de cerdas 220 ejecuta un movimiento lineal axial
que se sobrepone al movimiento de rotacidén Este
movimiento pulsante de alta frecuencia en la direccidn
axi1al mejora significativamente el resultado de limpieza
Esta observacidn puede por lo tanto ser implementada por
med1os mecanicos simples como se discutio con referencia

a la modalidad anteriormente descrita

La figura 3 muestra un cepilloc de dientes 300 en el
cual un movimiento lineal axial de un portador de cerdas
320 tambien se ha implementado por un accplamiento

positivo

Nuevamente un cuerpo de cepillo de dientes 310 con
una cabeza de cepillc de dientes 312 y un munon de
cojinete 316 se suministra El mufibn de co)inete 316
recibe al portador de cerdas 320 para un desplazamiento

axilal en un agujero de cojinete 326

El portador de cerdas 320 incluye un canal de gquia
axial 328 en el cual un bloque deslizante que se mueve
axlialmente 330 se 1nserta El bloque deslizante 330 tiene

un agujerc de pasador de accionamiento 332 adaptado para

77
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enganchar con un pasador excéntrico 52 de un eje de

accionamiento 50

Adicionalmente dos pasadores de accionamliento
radialmente hacia adentro cara a cara diametralmente
opuestos 314 se 1nsertan sobre la cabeza de cepillo de
dientes 312 Los pasadores de acclonamiento 314 enganchan
con dos canales de accionamiento correspondientes 324
dispuestos a lo largo de un segmento circunferencial del
portador de cerdas 320 Los pasadores de accionamiento
314 son inclinados ligeramente en la direccion axial de
modo que un movimiento de rotacion del portador de cerdas

320 causa un movimiento de desplazamiento axial

positivamente acoplado

El cepillo de dientes 400 i1lustrado en la faigura 4
es 1mplementado de manera 1déntica esencialmente a las

modalidades anteriormente descritas

Nuevamente un cuerpo de cepillo de dientes 410
tiene una cabeza de cepillo de dientes 412 con un munon
de cojinete 416 El portador de cerdas 420 esta soportado
para un desplazamiento longitudinal sobre el munon de

cojinete 416 por medio de un agujero de cojinete 426

74
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El portador de cerdas 420 tiene un canal de guia
axial 428 en el cual un bloque deslizante 430 esta
soportado para un desplazamiento axial El bloque
deslizante 430 tiene un agujero de pasador de
acclonamiento 432 adaptado para enganchar con un pasador
excéntrico 52 de un eje de accronamiento 50

2%

Hasta ahora esta modalidades 1déntica a 1la
modalidad descrita con referencia a la figura 3 excepto
por el hecho de que solamente un pasador de accionamiento
414 se suministra el cual coopera con un canal de
accionamiento 424 El movimiento lineal axial es
producide por tener un canal de accionamiento 424 dque
esta ligeramente inclinado en la direccion axial por lo
tanto definiendo una carrera axlal del portador de cerdas

420

La unica diferencia entre la modalidad de un cepillo
de dientes 500 1lustrado en la figura 5 y las modalidades
previamente descritas es que un bloque deslizante 530
tiene una forma esférica El bloque deslizante 53 tiene

un agujero de pasador de accionamiento 532 adaptado para
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enganchar con un pasador excéntrico 52 del eje de

accionamiento 50

El bloque deslizante es gulado para un
desplazamiento axial en un canal de guia axial 528 de un
portador de cerdas 520 El portador de cerdas 520 tiene
un agujero de cojinete 526 que guia al portador de cerdas
520 sobre un mufion de cojinete 516 para un desplazamiento
longitudinal El munén de cojinete 516 estéd sujeto a una
cabeza de cepillo de dientes 512 de un cuerpo de cepillo

de dientes 510

Un pasador de accionamiento 514 esta dispuesto sobre
la cabeza de cepillo de dientes 512 en donde el pasador
de acclonamiento 514 coopera con un canal de
accionamiento correspondiente 524 de tal manera gque un
movimlento pivotante del cuerpo de cerdas 520 causa una
carrera axial acoplada positivamente del cuerpo de cerdas

520

La modalidad del cepillo de dientes 600 1lustrada en
la figura 6 es esencialmente 1déntica a las modalidades

1lustradas en las figuras 1lustradas 4 y 5
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Nuevamente un cuerpo de cepillo de dientes 610 con
una cabeza de cepillo de dientes 612 se 1lustra en donde
la cabeza de cepillo de dientes 612 tiene un munon de
cojinete 616 El portador de cerda 620 esta soportado
para un desplazamiento longitudinal sobre el mundén de

cojinete 616 a través de un agujero de cojinete 626

Como se muestra en detalle en las figuras 4 v 5 el
pasador de accionamiento 614 coopera con un canal de
accionamiento 624 que esta 1inclinado ligeramente en 1la
direcc1ibdn axial Este produce la carrera axial del

portador de cerdas 620

Hasta ahora 1la construccidédn basica de la modalidad
1lustrada del cepille de dientes es 1déntica a la
descrita con referencia a las modalidades de las figuras
4 v 5 con la excepcion del hecho de que en la modalidad
de un cepillo de dientes 600 1lustrado en la figura 6 el
canal de guia 628 esta formado directamente en el

portador de cerdas 620

El pasador excéntrico 52 puede ser localizado en
giros por el eje de accionamlentc 50 que a su vez esté&

accionado por un motor y engancha directamente con el
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canal de guia 628 El motor acciona operativamente sobre
el eje de accionamiento 50 causando que el pasador
excéntrico 52 se mueva libremente hacia atras y hacia
delante en el canal de guia 628 entre 1los puntos de
inversidén delantero y trasero El pasador excéntrico 52
transmite una fuerza al portador de celda 620 a través de
las partes laterales del canal de guia 628 gque se
extiende en la direccidn axial Para eliminar 1los
esfuerzos de doblado en el pasador excentrico 52 dque
engancha en el canal de guia 628 el canal de guia 628
tiene una cavidad 634 que se extiende hacia adentro en la
direccion radial con la cavidad 634 recibiendo el
extremo libre del pasador excéntrico 52 con un espacio
formado entre el extremo libre y la pared interior de la

cavidad 634

z3
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Lista de numerales de referencia

1 ceplllo de dientes

10 cuerpo de cepillo de dientes
12 cabeza de cepillo de dientes
14 canal de co)inete

16 muflén de cojinete

20 portador de cerdas

24 proyeccidn de cojinete

26 agujero de cojlnete

28 receso

30 blogque deslizante

32 canal de guia

40 motor

50 eje de accionamiento

52 pasador excéntrico

60 manlja

200 ceplllo de dientes

210 cuerpo de cepillo de dientes
212 cabeza de cepillo de dientes
214 canal de cojinete

216 muiién de cojinete

220 portador de cerdas
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226

228

230

232

300

310

312

314

316

320

324

326

328

330

332

400

410

412

414

416

420

24

proyeccidén de cojinete
agujero de cojinete
canal de guia

blogque deslizante

aguijerc de pasador de accionamiento

cep1llo de dientes

cuerpo de cepillo de dientes
cabeza de cepillo de dientes
pasador de accionamiento

mufion de cojinete

portador de cerdas

canal de pasador de accionamiento
agujero de cojinete

canal de guia

bloque deslizante

agqujero de pasador de accicnamiento

cepillo de dientes

cuerpo de ceplllo de dientes

cabeza de cepillo de dientes
agujero de pasador de accionamiento
muiidn de cojinete

portador de cerdas

e
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426

428

430

432

500

510

512

514

516

520

524

526

528

530

532

600

610

612

614

616

620

25

canal de pasador de accionamiento
agujero de coj]inete

canal de guia

bloque deslizante

agujero de pasador de accionamiento

cepillo de dientes

cuerpo de cepillo de dientes

cabeza de cepillo de dientes
agujero de pasador de accionamlento
muncn de cojinete

portador de cerdas

canal de pasador de accionamiento
agujero de cojinete

canal de guia

bloque desl:izante

agujeroc de pasador de accilonamlento

cepillo de dientes

cuerpc de cepillo de dientes

cabeza de cepillo de dientes
agqujero de pasador de accionamlento
munon de cojinete

portador de cerdas



624

626

628

634

26

canal de pasador de accionamiento
agujero de cojinete
canal de guia

cavidad

27
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REIVINDICACIONES

Un cepillo de dientes con una cabeza de cepillo s
dientes soportada por un cuerpo de cepillo de
dientes la cabeza de <cepillo de dientes

comprende

un portador de cerdas que recibe las cerdas el
portador de cerdas esta soportado de manera
giratoria por medio para girar alrededor de un eje
de pivote y esta adaptado para ser accionado de
manera gilratoria y de manera reversible por un

acclionamiento excentrico en donde

el accicnamiento excentrice tiene un eje de
accionamientc que gira en una direccidn y esta
dispuesto perpendicular al eje de pivote del
portador de cerdas y penetra de manera central por
el cuerpo de cepillo de dientes con una cara de
extremo del eje de accicnamiento teniendo un

pasador excentrico en donde

z8
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el portador de cerdas tiene un agujeroc de guia o
un canal de guia que se extiende en la direccidn
axial con el pasador excéntrico guiado en le

agujero guiado o canal de guia

caracterizado porque

el portador de cerdas estéd soportado sobre la cabeza
de cepillo de dientes para tener un movimiento en la
direccion axial y estd adaptado para ser accionado
de manera reversible por el accionamiento excéntrico
tal que se mueva hacia delante y hacia atras a lo

largo de un trayecto lineal

El cepillo de dientes de acuerdo con 1la
reivindicacidén 1 caracterizado en que la cabeza
de cepillo de dientes tiene por lo menos un canal
de cojinete adaptado para enganchar con por 1lo
menos una proyeccion de cojinete correspondiente
que limita el movimiento lineal hacia delante y

hacia atrds (carrera) del portador de cerda



3

29

El cepillo de dientes de acuerdo con 1la

reivindicaciones 1 o 2 <caracterizado en que

un bloque deslizante se suministra el cual incluye
un agujero de pasador de accionamiento o un canal
de guilia adaptado para enganchar el pasador

excéntrico y

el bloque deslizante esta fijo axialmente en el
canal de guia o movible axialmente alli entre

topes de limite

El cepillo de dientes de acuerdo <con la

reivindicacion 1 caracterizado en que

el portador de cerdas tiene por lo menos un canal
de pasador de accionamiento que esta dispuesto a
lo largo de un segmento circunferencial del
portador de cerdas e 1inclinade en 1la direccion

axial vy

por lo menos un pasador de accionamiento que esta

guiado en el canal de pasador de accionamiento
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esta dispuesto sobre la cabeza del cepillo de

dientes

El cepillo de dientes de acuerdo con la
reivindicacion 4 caracterizado en que dos
pasadores de guia opuestos diametralmente estan

dispuestos sobre la cabeza de cepillo de dientes

El cepillo de dientes de acuerdo con una de las
reivindicaciones 4 o 5 <caracterizado en que el
canal de guia esta formado directamente en el

portador de cerdas

El cepillo de dientes de acuerdo con una de 1las
reivindicaciones 4 o 5 caracterizado en que el
canal de guia es una parte de un bloque
deslizante que esta fijo axialmente al portador

de cerdas

El <cepillo de dientes de acuerdc con una
cualquiera de las reivindicaciones 4 o 5

caracterizado en que

2/
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Un bloque deslizante estd soportado para un

desplazamiento axial en el canal de guia vy

el bloque deslizante tiene un agujero de pasador
de accronamiento adaptado para enganchar con el

pasador excentrico

El cepillo de dientes de acuerdo con una de las
reivindicaciones 3 7 u 8 <caracterizado en que

el bloque deslizante tiene una forma cilindrica

El cepillo de dientes de acuerdo con una
cualquiera de las reivindicaciones 3 7 u 8
caracterizado en que el bloque deslizante tiene

una forma esferica
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RESUMEN

Se describe un cepillio de dientes que tiene una
cabeza de cepillo de dientes soportada por un cuerpo de
cepillo de dientes La cabeza de cepillo de dientes tiene
un portador de cerdas que reciben las cerdas y esta
soportado de manera pivotante para que gire alrededor de
un eje de pivote y puede ser accionado de manera
reversible por un acc¢icnador excéntrico El accionador
excentrico tiene un peso de accionamiento que gira en una
direccién en donde el eje de accionamiento se extiende
perpendicular al eje de giro o de pivote del portador de
cerdas y penetra por el cuerpo de cepillo de dientes en
el centro La cara de extremo del eje de accionamiento
tiene wun pasador excéntrico El portador de cerdas
tambien 1ncluye un agujerc de guia o un canal de guia que
se extiende en una direccion axial de manera gque el
pasador excéntrico es guiado en el agujero de guia o en
el canal de guia El portador de cerdas tambien esta
soportado sobre la cabeza del cepillo de dientes para un
desplazamiento axial gque puede ser accionado de manera
reversible hacia delante y hacia atras por el accionador

excéntrico

23
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SUPERINTENDENCIA
&) DENDUSTRIA  4/2-
Y COMERCIO

DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
PRIMER EXAMEN DE FORMA

EXPEDIENTE 00-57003
Practicado el examen juridico de acuerdo con lo establecido en el art 21 de la Decisién
344 se determiné que esta solicitud de Patente de Invencion

SIT 1] NO[X] NO APLICABLE [ ] Presenté los poderes necesarios en
forma correcta (Decision 344 art 14-a)

SIi[ ] NO[X] NO APLICABLE[ ] Acredité en forma correcta Ila
existencia y representacion de la persona juridica solicitante
(art 14-c de la Decision 344 Iiteral g) del art 4 del Decreto
117/104)

Si[x] NOJ[ 1] NO APLICABLE [ ] Presenté en forma correcta el
comprobante de pago por la tasa de presentacion establecida
. (art. 13£ de la Decision 344 y la Resolucion 02 del 4 de Enero
del 2000)

Si[x] NOT ] EXTEMPORANEAMENTE [ ] Relvindico prioridad dentro del
plazo y de acuerdo con lo previsto en el Articulo 4 del
Convenio de Pans

Sif ] NO[x ] NO APLICABLE [ ] Presentd copia certificada su
conformidad por ia Administracion que recibi6 la solicitud de 1a
cual reivindica pnondad al momento de radicar la solicitud
nacional

SI[ ] NO[x ] NO APLICABLE [ ] Present6é Ia traduccion de! capitulo
reivindicatono de la solicitud de la cual se reivindica prniondad
(Art. 4 D-3 Convento de Paris Concepto 5 de enero de 1999
SIC)

. \SIT ] NO[x ] CUMPLE LOS REQUISITOS JURIDICOS

OBSERVACIONES JURIDICAS CONVENIO DE PARIS Debera presentar copla
certificada su conformkdad por la Administracion que recibié la solicitud de la cual reivindica
pnondad en cualquier momento dentro del plazo de tres (3) meses contados a partir de
la fecha de depdsito de la solicitud postenor La omision de esta formalidad implicara la
pérdida del derecho de pnondad

En consecuencia se conceptia que esta solicitud

SI[ ] NO[X] Se ajusta a los aspectos FORMALES indicados en la Decision
344 y por tanto
Si{ ] NO[X] Se recomlenda PUBLICAR el extracto correspondlente

Santafé de Bogota DC 31 de Julio del 2000

EXAMINADOR JURIDICO
202022

Carrera 13 N° 27 00 Pisos 5 y 10°
Conmutador 334 1221 2 34
Fax 281 3125
Santafé d Bogotd DC Colombla
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Practicado el examen de acuerdo a lo establecido en ol Art 21 de la Decision 344 se determuno que esta
sohicitud de Patente de Iavencion

st @' No Q Contier a denufcacioncnme L 4 inventor (At 8 Art.13 a)
Si D/NO a Contiene jardennfic o1 wr . 1solicitante (Aiticulo 13 a)
SI [9/\10 Q Connier 1 wr nuune db v inalidad de la mvencion en forma correcta

(Arti e)
SI JNO a Cor n ! wlconcmbred !4 pvenc: = nfor aa correcta (Art.13 b)

s1id ~vo Q Con en lu aescnipeion clara y o< mpleta de la mvencion (Art 13 ¢)

s1d NO Contep dibyjos corree ~ (AL 14— junte con el literal d) del Art 4 del Dto
117 ael 94,

SI E(NO O Contien lasindad ¢ : 3 = !s1s emaexigid (Art 14 junto con el
Decreto 4 126 1 € o u)

Si d\o [ Con ene 1:9m r ¥ 'ma co recta, que precicen la mate- 1a
paa ac  cf sobs Aar e la patente (Art 13-d)

SI l:K\lo Q Contiene ¢ e rac n ] lnieral ¢) del aruculo 4 del Dto 117 /94

siQNo & Contiene el arte finald b jo curacteristico de acuerdo con el literal c) del
articu.o 4 y el ai iculo e 1w 17/94

SI d NoO D Contene 1an tadel ¢ 1 1atwo [formatu P 104] en forma correcta
(Art 14« tocon ' I = o/delDto 117/94)

SI l'ﬂ/h.o Q ~onuere latanetadel A¢ 5 a ”rc ietanos [formato P 105, en forma correcia
(*tl4< wniloconel ite de aitrculo 4 del Dto 117 /94)
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Expediente n°00 57 003

CONCEPTO TECNICO

El solicitante debe presentar

los dibujos de acuerdo con lo establecido en el articulo 4 d del
Decreto 117 de 1994 porque los dibujos presentados no fueron
numerados Individual y consecutivamente [por ejemplo con la
denominacion figura 1 se ilustran cuatro dibujos diferentes] ademas
en una de las figuras senaladas como figura 2 aparece un fetrero en
ingles

el arte final de la figura caracteristica de la iInvencion en sus dos
tamanos 12cm x 12cmy 6cm x 6 cm de acuerdo con lo establecido
explictamente en el articulo 27 del Decreto 117 de 1994 y
tacitamente en el articulo 4 b del mismo Decreto

Santa Fe de Bogota D C 3 de agosto del 2000

Examinador Codigo n °202 009

con copia para el solicitante

4



SUPERNI‘ENDENCIA
SIC DE INDUSTRIA q{
Y COMERCIO

DIVISION DE NUEVAS CREACIONES

EXPEDIENTE 00-67003
AUTO 2589
DISPONE

ARTICULO PRIMERO Conforme lo establece el articulo 22 de la Decision 344 de la
Comision del Acuerdo de Cartagena requiérese ai solicitante para que dentro del plazo
de treinta (30) dias habiles siguientes a la fecha de nofificacion del auto presente
respuesta a las observaciones o complemente los antecedentes sefialados en el examen
de forma

ARTICULO SEGUNDO Notificar por estado el presente auto advirhendo que contra el
no procede recurso alguno en fa via gubernativa

g
AY

A
NOTIFIQUESE Y CUMPLASE
Dado en Santafé deBogotADC alos 08 Aﬁﬂm

EL JEFE DE LA DIVISION UEVAS CREACIONES

ALIX CARME CESPFBES DE VERGEL

~
NOTIFICADO POR ESTADO

Santafé de Bogots DC 1 0 AGOD 2000n do por anotacion en estado de esta misma
fecha

VENCIMIENTO NOTIFICACION ESTADO
SOLICITO PRORROGA TERMINO Sl NO

VENCIMIENTO TERMINO PRORROGA

202022

Carrera 13 N” 27-00 Pisos 5 y 10°
Conmutador 334 1221 2-34
Fax 281 3125
Santafé de Bogotd DC C lombia



COPIA PARA EL SOLICITANTE

Expediente n®° 00 57 003

CONCEPTO TECNICO 1252

El solicitante debe presentar

los dibujos de acuerdo con lo establecido en el articuio 4 d del
Decreto 117 de 1994 porque los dibujos presentados no fueron
numerados individual y consecutivamente [por ejemplo con la
denominacion figura 1 se ilustran cuatro dibujos diferentes] ademas
en una de las figuras senaladas como figura 2 aparece un letrero en
Ingles

el arte final de la figura caracteristica de la invencién en sus dos
tamanos 12cm x 12cm y 6cm x 6 cm de acuerdo con lo establecido
explicitamente en el articulo 27 del Decreto 117 de 1994 y
tacitamente en el articulo 4 b del mismo Decreto

Santa Fe de Bogota D C 3 de agosto del 2000

Examinador Codigo n °202 009
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