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RESUMEN CON EL OBJETO Y LA FINALIDAD DE LA INVENCION 4'
La presente invenclén proporciona un separador rotatorio de agitacién, el cual puede mantener
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SEPARADOR ROTATORIO DE AGITACION

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencifn se relaciona con un separador para
separar arroz sin descascarar y arroz sin pulir uﬁo del otro
después de descascarar el arroz, y en particular con tal tipo
de separador que agita rotacionalmente un vaso circular de

separacidén para la separacibn.
DESCRIPCION DE LA TECNICA ANTERIOR

El inventor de la presente invencién ha sugerido en la
solicitud de patente .japonesa NO. H11-106050 un separador
rotatorio de agitaci6én que puede reducir un espacio para
instalar el separador mientrae que mantiene la precisibn en la
separacién de cada una de una pluralidad de pasos circulares de
separacién a cierto nivel afin si ellos estin dispuestos en
multifilas. Para describir la configuracién de este separador
con referencia a la figura 13, el separador se disefia con una
geometria en la cual un punto de soporte vertical “0O” con un
movimiento excéntrico de revolucidn esta dispuesto por encima
de un eje central de un eje rotatorio 13 al incluir una linea
de inclinacién ”"P" se extiende hacia abajo desde dicho punto de
.soporte vertical "0" con un &ngulo de predeterminado de

inclinacién, y un vaso de separacién 4A esta rotablemente
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montado sobre una porcién excéntrica 22A, 23A formada sobre

dicha lfnea de inclinacién "“p~*.

La figura 14 es una vista esquemitica que ilustra dicho
vagso de separacifn 4A que es girado mediante un eje rotatorio
13, y la figura 15 es una vista esquemdtica superior del vaso
de separacibén 4A. Con relacién a las figuras 14 y 15, el vaso
de separacifn 4A esta soportado mediante una porcién excéntrica
"H” del eje rotatorio 13 insertado a través de una porcién
central “S” del vaso de separacifn 4A para permitirle al eje
rotatorio 13 rotar con relacifn a este mientras que la porcién
de orden periférica del vaso de separacién 4A se soporta
mediante una pluralidad de resortes “B” para evitar la rotacién
libre de este(el vaso de separacién 4A se mantiene y restringe
en la porcién central de este mediante un eje rotatorio 13 y en
la porcién de borde periférico de este mediante una pluralidad
de resortes “B"” respectivamente de tal forma que el movimiento
del vaso de separacidn 4A se limita a un cierto rango. En la
medida en que el eje rotatorio 13 rota, el vaso de separacién
4A gira alrededor del centro de rotacién *0" del eje de
rotacién 13 mediante una cantidad de excentricidad *“r” (como se
muestra en las lineas punteadas 4Al1 4A2, y 4A3 en la figura
15), y de esta manera se separan el arroz sin descascarar y el
arroz sin pulir uno del otro en la mezcla de arroz en el vaso
de separacibén 4A de tal forma que el arroz sin descascarar se

descarga a través de un puerto de descarga de arroz sin



descascarar dispuesto en la vecindad de la porcién central *S”
y el arroz sin pulir se descarga a través de un puerto de
descarga de arroz sin pulir dispuesto en la vecindad de 1la

porcién de borde periférico.

Como para dicho vaso de separacién 4A,el eje rotatorio 13
esta diseflado para rotar bajo la condicién de que el centro de
gravedad “G* del vaso de separacifn 4A esta sobre la porcién
central “S" del vasco de speparacifn 4A, pero si el suministro
del material a ser separado se incrementa, el centro de
gravedad se desplaza de la porcién central “S* mediante la
cantidad de excentricidad *“EY, la cual puede dar como resultado
una falla en la separacién (Gl en la figura 14). Adem&s. Cuando
la rigidez de los resortes “B"* que evitan la libre rotacién del
vaso de separacifn 4A pe debilitan debido a su largo tiempo de
pervicio, una distancia de viaje de dichos materiales a Bser
separados ubicados sobre los platos de separaci6én del vaso de
separacién 4A es posiblemente variada aGn a lo largo de los
mismos radios, simétricos uno al otro, alrededor de la porcidn
central *S”, que da como resultado una falla en la separacién

de algunos sitios en el mismo vaso de separacidn 4A.

Aln mide, en razén de que el eje rotatorio 13 se inserta a
través de la porcién central ”S* del vaso de sBeparacibén 4A, el
puerto de arroz sin descascarar se disefla necesariamente de

manera estrecha, lo cual ha mostrado algunas desventajas en
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razén de que el montaje de los componentes es difficil, el
mantenimiento es problemdtico y la descarga del arroz sin

descascarar no es facil.
RESUMEN DE LA INVENCION

A la luz de los problemas descritos anteriormente, un
objeto de la presente invencién es proporcionar un separador
rotatorio de agitacién que evite la falla de separacién en el
mismo vaso de separacién, que permita que se mantenga una
precisién constante de la separacién, sin requerir que el eje
rotatorio se inserte a través de una porcién central del vaso

de separacién.

Para resolver los problemas descritos anteriormente, la
presente invencién proporciona a la luz de la tecnologia de los
separadores rotacionales de agitacién que comprenden un vaso de
separacién que tienen una pluralidad de platos segmentados de
separacifn dispuestos en forma de cono y medios de activacién
para agitar rotacionalmente dicho vaso de separacifn de tal
forma que una vez que el material se ha separado, cuya mezcla
estd compuesta de arroz sin descascarar y arroz sin pulir, se
suministra en un sirio predeterminado de dicho vaso de
separacién, dicho arroz sin descascarar se descarga desde una
porci6n de borde periférico de dicho vasoc de separacibén y dicho

arroz sin pudrir se descarga desde una porcién de fondo central



de dicho vaso de separaci6n, en donde dicho vaso de separacién
se soporta mediante una pluralidad de medios de activacién
dispuestos en las Porciones de borde periférico de esta sobre
los mismos radios del centro de dicho vaso de separacién con
longitudes de arco de estas siendo igual uno al otro, y dichas
porciones de borde periférico de dicho vaso de separacién son
secuencialmente activadas elipticamente mediante dicha
pluralidad de medios de activacifén para agitar rotacionalmente
la totalidad de dichos vasos de separacién. Debido a esta
disposicibn, en razén de que la mezcla de arroz sin descascarar
y arroz gin pulir abastecida dentro del vaso de separacidn
tiene aceleracién mayor en la vecindad de 1las porciones
periféricas, el arroz sin pulir que tiene un tamafic de grano
mds pequefilo y una gravedad especifica mayor es 1llevado en
direccitn del borde periférico para ser descargado por un
puerto de descarga de arroz sin pulir, mientras que el arroz
sin descascarar que tiene un tamafio de grano mayor y una
gravedad especifica mis pequefla se desliza hacia abajo a 1lo
largo de los platos de separaci6n en forma de cono para ser
descargado por unas porcién de fondo central de vaso de
gseparacifn, haciendo posible de esta manera retener un grado
constante de precisién en la separacidn sin ninguna falla en la
Beparacién la cual podria ocurrir de otra manera sobre el mismo
plato de separacidén y adicionalmente proporcionar un separador
rotatorio de agitacién que no requiriera un eje insertado a

través de la porcidn central de vaso de separacién.



Ademds, es preferible que el separador rotatorioc de
agitacién tenga una pluralidad de motores eléctricos siendo
proporcionado cada uno de manera correspondiente a cada una de
una pluralidad de medios de accionamiento. En este caso es
preferible, que con el fin de operar la pluralidad de motores
eléctricos de manera sincronizada, el aparato comprenda un
dispositivo de medicién para medir el nimero de revoluciones
del eje de accionamiento de cada uno de los motores eléctricos
Y un controlador para controlar cada motor eléctrico que va ser
activado con un nifmero éspecifico de revoluciones con base en
las salidas del dispositivo de medicién asi como también para
activar cada motor eléctrico de manera sincronizada con un
retardo de fase especifica entre estos, de tal forma que los
medios de activacién se puedan proteger de ser dafiados por una
posible sobrecarga la cual se podria presentar cuando el niGmero
de revoluciones de cada motor eléctrico se varfe o la fase de

este se cambie inadecuadamente.

Ademds, en razén de que el motor eléctrico simple podria
ser utilizado para accionar dicha pluralidad de medios de
accionamiento con el fin de eliminar cualquier clase de
dispositivos que operen una pluralidad de motores eléctricos de
manera sincronizada, el nimero de controladoree y motores

eléctricos requeridos para la operaciém sincronizada se puede



reducir, y de esta manera el costo De mantenimiento también se

reduce.

Cuando se ©proporciona wuna pluralidad de motores
eléctricos para una pluralidad de medios de accionamiento de
t;1 forma que se correspondan uno con el otro, tal tipo de
medios de accionamiento se puede emplear de tal forma que
comprenda: Un eje de entrada rotacionalmente dispuesto de
manera vertical con el fin de transmitir la revolucién desde un
motor eléctrico; una leva de plato de salpicado axialmente
unida a dicho eje de entrada, y un eje de salida que sigue el
desplazamiento originado mediante la revolucién de dicha leva
de plato de salpicado con el fin de hacer un locus eliptico.
Ademés, otro tipoc de medios de accionamiento también se pueden
emplear los cuales comprenden: un eje de entrada rotablemente
dispuesto de manera vertical con el fin de transmitir la
revolucién desde un motor eléctrico; un miembro de leva que
tiene una leva de plato de salpicado unida a esta al insertar
dicho eje de entrada a su través; y un eje de salida que es
deslizablemente movido sobre dicha leva de plato de salpicado
accionédo mediante la revolucibén de dicho eje de entrada para
hacer un locu§ eliptico mediante un desplazamiento que
rotacionalmente se mueve hacia arriba y hacia abajo. Ademés,
otro tipo de medios de accionamiento se pueden emplear las
cuales comprenden: un eje de entrada rotacionalmente dispuesto

oblicuamente con el fin de transmitir la revolucién desde un



motor eléctrico; un eje excéntrico axialmente unido a dicho eje
de entrada; Un plato de manivela para convertir un movimiento
circular real de dicho eje excéntrico en un movimiento
eliptico; y un eje de salida axialmente unido a dicho plato de

manivela para hacer un locus eliptico.

De otra parte, en el caso donde se utiliza un motor
eléctrico para accionar dicha pluraliéiad de medios de
accionamiento, tal tipo de medios de accionamiento se puede
emplear que comprende: un eje de entrada rotacionalmente
dispuesto en manera lateral con el fin de transmitir 1la
revolucidn desde un motor eléctrico, un eje intermedio
conectado a dicho eje de entrada por via de una unién

universal; y un eje excéntrico axialmente unido a dicho eje

intermedio.

Ademds, dichos vasos de separacién dispuestos en
multifilas podrian mejorar la capacidad de separacién en

comparacién con el vaso de separacifn en una hilera simple.

AlGn mds, un aparato de acuerdo con la presente invencién
comprende ademds: un vertedero circular dispuesto sobre un
plato de separacién en un centro de dicho vaso de separacién y
que tiene un puerto de descarga de arroz sin descascarar; una
persiana para abrir y cerrar dicho puerto de descarga de arroz

sin descascarar; y una unidad para accionar dicha persiana; en



donde, dicha unidad para accionar dicha persiana se acciona en
respuesta a una seflal de salida proveniente del sensor de
deteccién de arroz sin descascarar/arroz sin pulir para
distinguir el arroz sin descascarar del arroz sin pulir uno del
otro sobre los platos de separacibn, de tal forma que 1la
cantidad de descarga de arroz sin descascarar se pueda
controlar con base en una proporcién de la capa de arroz sin
descascarar a la capa de arroz sin pulir sobre los platos de
separacién en forma de cono durante un periodo desde el inicio

de la separacién a todo lo largo de la operacién de separacién.

Aln adicionalmente, en razén de que cada uno de dichos
platos de separacitin de dicho vaso de separacién se construye
de tal forma que se permite un dngulo de inclinacién de este
para ser regulado respectivamente y dicho aparato comprende
ademds una wunidad reguladora para regular el 4&ngulo de
inclinacién de dichos platos de separacién, el é&ngulo de
inclinacién a una pendiente del plato dé separacién del vaso de
separacién se puede ajustar, de tal forma que un grosor de la
capa de la mezcla de arroz sobre los platos de separacién se
pueda controlar apropiadamente.

Ademds, en razén de que el aparato de acuerdo con la
presente invencidén comprende adem&s un sensor de nivel para
detectar el nivel del grosor de la capa de la mezcla de arroz
sobre los platos de s;paracién de tal forma que cuando dicho

sensor de nivel detecta un grosor de la unidad de capa dicha

70
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mezcla de arroz se encuentra por encima o por debajo de un
predeterminado nivel, dicha unidad reguladora se acciona para
regular el &ngulo de inclinacifn de los platos de separacifn
hacia una 1ligera direccién de inclinacién o wuna fuerte
direccidbn de inclinacién, 1la mezcla de arroz se puede
distribuir sobre los platos de separacidén siendo el nivel de
grogor de la capa mayor en lado central haciéndose
paulatinamente inferior hacia el lado del borde periférico
reduciendo asi el posible riesgo de que se descargue arroz sin
descascarar por la fuerza centrifuga a través d el puerto de

descargue de arroz sin pulir.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS.

La figura 1 es una vista de planta esquemidtica que
ilustra un separador rotatoric de agitacién de acuerdo con la

presente invencién;

La figura 2 es wuna vista en seccién transversal
longitudinal esquemidtica que ilustra un separador rotatorio de
agitaciébn de acuerdo con la presente invencién el cual esta

siendo accionado;

La figura 3 es una vista en perspectiva de una leva de

plato de salpicado C;

NV
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La figura 4 muestra una modalidad de unos medios de
accionamiento a los cuales la leva de plato de salpicado se

aplica;

La figura 5 es una vista en planta esquemidtica que
iluatra una wmodalidad alternativa de los medios de

accionamiento,

La figura 6 es una vista de planta esquemidtica de una
configuracién en la c¢ual se operan cuatro accionadores ™A*

mediante un eje de motor simple;

La figura 7 es una vista en elevacién lateral esquemitica
de la configquracién de la figura 6, vista desde el lado del eje

del motor;

La figura 8 es una vista agrandada que ilustra una

coleccién de un miembro de soporte con un vaso de separacifn;

La figura 9 es una vieta en seccién transversal
longitudinal esquemdtica que ilustra una modalidad alternmativa

de los medios de accicnamiento;

La figura 10 es una vista agrandada del plato de

manivela;



La figura 11 es una vista en planta esquemfitica de un

modelo multihileras de un separador rotatorio de agitacién;

La figura 12 es una vista en elevacién lateral en seccién
transversal esquemditica de un modelo multihileras de un

separador rotatorio de agitacién;

La figura 13 es una vista esquemitica de configuracién de
un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con la técnica

anterior;

La figura 14 es una vista esquemdtica de un separador
rotatorio de agitacidén de acuerdo con la técnica anterior, que
ilustra una estructura de seleccién 4A que esta rotando

mediante un eje rotatorio excéntrico 13;

La figura 15 es una vista esquemitica desde la parte
superior de una estructura de seleccién 4A en un separador

rotatorio de agitacifén de acuerdo con la técnica anterior;

La figura 16 es un diagrama de blogques de un controlador
para un accionamiento para accionar de manera sincronizada una

pluralidad de motores eléctricos;

2
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La figura 17 es un diagrama de sefiales de pulso de los
sensores Sl1, 82, y S3 para medir loe nimeros de revoluciones de

los ejes rotatorios de los respectivos motores;

La figura 18 es una vista en sececién transversal
longitudinal que ilustra los componentes internoe de un vaso de

separacibn;

La figura 19 es una vista en planta esquemidtica del vaso

de separaciébn;

La figura 20 es una vista en perspectiva de un mecanismo

para regular un &ngulo de inclinacién de platos de separacién;

La figura 21 es una vista en planta de un vertedero

circular dispuesto sobre los platos de separacidn;

La figqura 22 es una vista en geccifn transversal

longitudinal de la figura 21;

La figura 23 es una vista en planta de un vaso de
separacién equipado con un sensor de deteccidn de arroz sin

descascarar/arroz sin pulir y un sensor de nivel;

La figura 24 es un diagrama que ilustra una operacién de

un sensor de nivel para detectar el grosor de capa;
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La figura 25 es un diagrama que ilustra una operacién de

otro sensor de nivel para que detecte un grosor de capa;

La figura 26 es un diagrama que ilustra la relacibén entre
el sensor de nivel y una condicién de separacién sobre los

platoe de separacién.

DESCRIPCION DE LAS MODALIDADES PEFERIDAS

Una modalidad de la presente invencidén se describir& con
referencia a los dibujos anexos. Aungque en 1la presente
modalidad la descripcién se enfoca en un separador rotatorio de
agitacién que separa principalmente mezclas de grano compuestas
de arroz sin descascarar y arroz B8in pulir en grupos
respectivos, se debe apreciar que la presente invencién no esta
limitada a esta aplicacién sino que se aplica a cualquier
separador rotatorio de agitacién que separe y clasifique
productos refinados de sustancias extrafias tales como avena de
material extrafio, caucho de material extrafio, aserrin de
material extrafl6, alforfén de cdscara de alforfén, plastico de
material extrafio, y similar. La figura 1 es una vista en planta
esquemdtica de un separador rotatorio de agitacién de acuerdo
con la presente invenciédn mientras que la figura 2 es una vista
en seccifén transversal longitudinal esquemdtica, que ilustra un
separador rotatorio de agitacién que esta siendo accionado. La

parte principal del separador rotatorio de agitacién 1

—
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comprende un vaso de separacién en forma de cono 4 que tiene
una porcidSn de fondo central 2 formada de manera céncava y una
porcién de borde periférico 3 formada para estar en un nivel
mayor, una pluralidad de platos de separaciém segmentados 5 que
descansan dentro de dicho vaso de ?eparacién 4 en forma de un
circulo visto en planta, una pluralidad de nudos de
accionamiento 6 para soportar las presiones de orden periférico
3 del vaso de separacifnm 4 y para agitar rotacionalmente el
vaso de separacién 4, unos medios de puministro 7 para
suministrar mezcla compuesta de arroz sin descascarar y arroz
gin pulir en un sitio especifico *“S* asobre los platos de
separacién segmentados 5, un puerto de descarga de arroz sin
descascarar 8 para descargar arroz sin descascarar desde una
porcién de fondo central 2, un puerto de descarga de arroz sin
pulir 9 para descargar arroz sin pulir desde la porcién de

borde periférico del vaso de separacién 4.

Dichos medios de accionamiento 6 estdn compuestos de, por
ejemplo, tres piezas de medios de accionamiento en total cada
uno de los medios de accionamiento 6 estén dispuestos en cada
una de las 3 seccionee las cuales se crean al dividir el arco
del borde periférico 3 del vaso de separacién 4 en 3 porciones
cada una de 120°(ver figura 1). Un extremo de cada uno de los
medios de accionamiento 6 Be define como el extremo fijo ®K”
para constrefiir un movimiento, mientras que el otro extremo de

este se define como un accionador “A” para soportar el vaso de
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separacién 4 y originar el movimiento rotacional de agitacién
del contenedor. Tres medios de accionamiento 6 se proporcionan
correspondientemente con tres motores eléctricos “*M” como uno a
uno respectivamente, y en el caso en que los tres motores
eléctricos M1,M2,y M3 son accionados de manera sincronizada, se
podrian proporcionar preferiblemente ademis con medios de
medicién para medir el niGmero de revoluciones de los ejes de
accionamiento de cada uno de los motores el&ctricos M1,M2 y M3
comoc se muestra en la figura 16, y un controlador para
controlar todos los motores eléctricos con el fin de que tengan
un mismo numero predeterminado de revoluciones con base en las
salidas de dicho medios de medicién y también para accionar
regpectivos motores eléctricos de manera sincronizada, con un
retraso de fase especificado entre ellos. La figura 17 muestra
pefiales de pulso de los sensores S1,82 y 83 para medir
reppectivamente el nfimero de revoluciones de un eje rotatorio
de cada uno de lo motores eléctricos y la operacién del motor
eléctrico se describir& con referencia en las figuras 16 y 17.
Una sefial de cada uno de los sensores S1,S82 y S3 para medir el
nimero de revoluciones de los ejes de accionamiento 10 de cada
uno de los motores es convertido de andlogo a digital en una
sefial de pulso como se muestra en la figura 17 mediante un
convertidos A/D 66, cuya sefilal de pulso a su vez ge transmite
a una CPU 68 por via de un circuito de entrada/salida 67. Una
CPU 68 conecta con una unidad de almacenamiento compuesta de un

ROM 69 y un RAM 60 en 1 cual un nimero predeterminado de
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revoluciones de motor, tiempo de sincronizacién y similares se
han almacenado. La CPU 68, con base en la sefial obtenida de
cada uno de los sensores S$1,S82 y S3 controla todos los motores
M1,M2 y M3 que tienen un cierto nimero de revoluciones asi como
también acciona el motor eléctrico Mi,M2 y M3 de manera
sincronizada de tal forma que cada uno de ellos se active con
un retraso de fase como se muestra por medio de la forma de

honda de la figura 17.

Para el movimiento del accionador “A” se requiere que el
vaso de separador 4 e active para formar un movimiento
eliptico de *D" (ver una flecha "“D” en la figura 2)comoc se ve
desde el lado de esta. Para este prop6sito una leva de plato de
plato de salpicado “C" o similar mostrado en la figura 3 ge
puede emplear. Esto es mientras que el eje longitudinal *“B”
como un lado del eje de entrada este en movimiento rotatorio *
un rodillo” se acciona deslizablemente por la leva del plato
del salpicado *C* axialmente unida a un eje longitudinal *“B”
para producir un movimiento eliptico en el accionador *A” como

un lado del eje de salida.

La figura 4 es una modalidad de los mediocs de
accionamiento 6 8 los cuales se aplica la leva de plato de
salpicado “C*". Estos medios de accionamiento 6 comprenden: un
motor 11 que tiene un eje de motor longitudinal que rota como

un lado de entrada del eje; un eje rotatorio 13 wunido
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axialmente al eje del motor 10 y que tiene un tope de giro 12
dispuesto en la porcidén superior de este; un miembro de leva
cilindrico 14 a través del cual dicho eje rotatorio 13 se
inserta y al cual esta unido la leva de plato de salpicado "C~
que se proyecta hacia el exterior desde esta con un cierto
dngulo de inclinacifn, un par de rodillos 15, 15, que se mueven
deslizablemente dejando en medio la leva de plato de salpicado
"C* en superficies superior e inferior de esta; un miembro de
poporte 16 que se mueve hacia arriba y hacia abajo asociado con
el movimiento de dichos rollos, 15,15; un miembro c¢ilindrico 17
que Be mueve rotacionalmente hacia arriba y hacia abajo
mediante dicho miembro de soporte 16 y dicho tope de giro 12;
un segundo eje rotatorio 18 dispuesto sobre el extremo .superior
de dicho miembre cilindrico 17 descentrado del centro del eje
de dicho eje rotatorio 13; una pieza de unién 19 para acoplar
el sequndo eje rotatorico 18 al vaso de separaciébn 4. Los
nimeros de referencia 20 designan un cojinete dispuesto para
permitir que el eje rotatorio 13 rote dentro del miembro de
leva 14, y el nimero de referencia 21 designa otro cojinete
dispuesto para permitirle al miembro cilindrico 17 ser movido
rotacionalmente hacia y hacia abajo alrededor del eje rotatorio
13. Ademds, el numeral de referencia 22 designa un hueco
elongado dispuesto en el miembro cilindrico 17 a través del

cual se inserta el tope de giro 12 del eje rotatorio 13.
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Una operacién de un mecanismo de 1la configuracién
explicado anteriormente se ha descrito. Los medios de
accionamiento 6 en la presente invencién, como se muestra en la
figura 1 estdn compuestos de tres piezas de medios de
accionamiento total, cada uno de los medios de accionamiento
esta dispuesto en cada una de las secciones las cuales est&n
definidas al dividir al arco de la porcifn de borde periférico
3 del vaso de separacién 4 mediante tres porciones cada una de
120°. Cada uno de los tres medios de accionamiento 6 es
secuencialmente accionado en un ciclo diferente para asf agitar
rotacionalmente el vaso de separacifn 4 como un todo. La figura
4 también muestra “cuyo sitio sobre el locus eliptico mostrado
en la figura 2, cada uno de aquellos tres medios de
accionamiento estd ubicado dentro”, en donde la fase se cambia
en el punto “A”, punto “B”" y punto “C” sobre el locus eliptico
y cada uno de 1los tres medios de accionamiento 6 es
regpectivamente accionado en cada punto para hacer que el vaso

de separacifn 4 se agite rotacionalmente.

Entonces, cuando el motor 11 de la figura 4 rota el eje
del motor longitudinal 10 es rotado seguido por 1 rotacién. del
eje rotatorio 13. Cuando el eje rotatorio 13 rota, el miembro
cilindrico 17 rota por medio de un tope de giro 12 unido a una
porcidén superior del eje rotatorio 13, y a su vez el miembro de
soporte 16 fijamente unido al miembro cilindrico 17 también es

rotado. Entonces, cuando un par de rodillos 15,15 unido al



extremo inferior del miembro de soporte 16 8se mueven
deslizablemente alrededor del miembro de leva 14 hacia arriba
dejando en medio la leva de plato de salpicado “C" y en 1la
superficie superior e inferior de esta, el miembro cilindrit-:o
17 se mueve gradualmente hacia arriba con respecto al eje
rotatorio 13. De otra parte, cuando el par de rodillos 15,15
pasa sobre el punto muerto superior  para moverse
deslizablemente alrededor del miembro de leva 14 hacia abajo el
miembro cilindrico 17 se mueve gradualmente hacia abajo con
relaciébn al eje rotatorio 13. El1 vaso de Beparaciébn 4 se
conecta al miembro cilindrico 17 por via de un segundo eje
rotatorio 18 y la pieza de unién 19, de tal forma que el
movimiento del vaso de separacién 4 no estd estrictamente
limitado sino que el vaso de separacién 14 sBe le permite

moverse libremente hasta un cierto grado.

El locus del vaso de separacién 4 hecho mediante dichos
medios de accionamiento 6 se vuelve inevitablemente un locus
eliptico ciando hace 1los mwmovimientos en una direccién
horizontal y en una direccié§n vertical y también una superficie
inclinada de la leva de plato de sgalpicado “C” encuentra, en
donde el cubrimiento en la direccidn horizontal define un eje
longitudinal de la elipse y un movimiento en la direccién
vertical define el eje lateral de la elipse. Esto significa que
el vaso de separacifén es rotacionalmente. agitado en tres sitioe

en la porcién de borde periférico de esta en orden. Esto es



cuando uno de los tres medios 6 dispuestos respectivamente en
uno de los tres sitios sobre la porcién de orden periférico del
vapo de separacién esta habitualmente en el punto “A” sobre el
locus eliptico, los otros dos medios de accionamiento 6
dispuestos en los otros sitios estdn en el punto “B” o en el
punto “C” respectivamente, para agitar rotacionalmente asi el

vaso de separacién en secuencia.

En raz6n de que la mezcla de arroz compuesta de arroz sin
descascarar y raros sin pulir suministrada dentro del vaso de
separacién 4(ver figura 1)tiene una aceleracién que se hace
mayor hacia la vecindad de la porcién de orden periférico 3 y
ademés el plato d separacién circular 5 estd dispuesto de
manera inclinada hacia arriba hacia la porcién de orden
periférico 3, el arroz sin pulir que tiene un tamafio de grano
mayor y gravedad especifica mayor es llevado hacia la porcién
de borde periférico para descargarlo por el puerto de descarga
de arroz sin pulir 9 mientras que el arroz ein descascarar que
tiene un tamafio de grano mayor y una gravedad especifica menor
se desliza hacia abajo sobre el plato de separacidtn en forma de
cono 5 para ser descargado a través del puerto de descarga de

arroz Bin descascarar 8.

La configuracién descrita anteriormente elimina una falla
en la separacién lo cual de otra manera posiblemente ocurriria

sobre el miesmo vaso de separacién 4, y haria posible mantener
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una precisifn en la separacién hasta un cierto nivel asi como
también proporciocnar un separador rotatorio de agitacién que no
requeriria un eje rotatorio insertado a través de la porcidén

central del vaso de separacién 4.

La figura 9 es una vista en seccién transversal
longitudinal esquemdtica de otra modalidad. La figura 9 muestra
la modalidad en la cual un vaso de separacién 4 esta soportado
desde el lado inferior a lo largo de una direccién diagonal en
vista lateral por medio de unos medios de accionamiento en una
porcidn de nariz de esta para darle un movimiento eliptico al
vaso de gseparacién 4. En el caso en el que el vaso de
separacién 4 esta soportado desde el lado inferior a lo largo
de la direccidtn diagonal, preferiblemente el vaso de separacién
4 esta soportado mediante un eje excéntrico 50 por via de un
plato de manivela 47 como se muestra en la figura 10. El nGmero
de referencia 48 designa un plato rotatorio para conectar un
eje de motor 49 con el eje excéntrico 50, y el nlmero de
referencia 51 designa un eje excéntrico que es activado por
medio del plato de manivela 47 para hacer un movimiento
eliptico, dicho eje excéntrico 51 estd fijamente adherido al
vaso de separacién 4 por via de unos ganchos de fijacién 52. El
numeral de referencia 53 designa unos cojinetes que soportan

rotacionalmente el eje excéntrico 51.
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El plato de manivela 47 mostrado en la figura 9 y 10
tiene: un hueco elongado 55 formado en la porcién inferior de
esta, a través del cual el eje de soporte 54 Be inserta para
ser un punto de soporte de un movimiento hacia arriba y hacia
abajo; un cojinete 56 dispuesto en una porcién superior de esta
para recibir un eje excéntrico 50; y el eje excéntrico 51 unido
a este en la porcifn medla de este, que sobresale de este y
hace un movimiento eliptico. En la mediada en que el eje del
motor 49 de un motor de engranaje 57 roto, el pla£o eliptico 47
se mueve desde una posicién indica por una linea s6lida a otra
posiciétn indicada por una linea punteada alternativamente con
rallas largas y cortas(ver figura 10)para permitirle asi al
vaso de separacién 4 moverse elipticamente visto de manera
lateral. De manera similar a la descripcidén anterior se puede
cbtener el mismo efecto de 1los otros tres medios de
accionamiento, cuando una fase de cada eje excéntrico de estos
medios de accionamiento es cambiada cada 120°. La configuracion
deacrita anteriormente elimina una falla en la separacién lo
cual posiblemente de otra manera, ocurriria sobre el mismo vaso
de separacifén 4, y harfa posible mantener la precisién de la
separacifn a un cierto nivel asi como también proporcionaria un
separador rotatorio de agitacién que no requiriera un eje

e et
rotatorio insertado a través de la porcifén central del vaso de

separacién 4.



Una modalidad alternativa ﬂén los medios de accicnamiento
6 mostrado en la figura 5 comprende 4 medios de accionamiento
en total, cada uno de los 4 medios de accionamiento 6 esta
dispuesto en cada uno de los cuatro sitios los cuales estén
definidos al dividir la porcién de borde periférico 3 del vaso
de separacién 4 mediante 4 porciones de 90°. Cada uno de los
cuatro medios de accionamiento 6, de manera similar a aquellos
mostrados en la figura 1, tieme un extremo fijamente unido a
una estructura de la miquina y el otro extremo proporcionado
como un axionador “A”, para soportar el vaso de separacibn 4

con el fin de originar un movimiento rotacional de agitacién.

Aunque la modalidad de los medios de accionamiento
mostrado en la figura 5 comprende 4 unidades de medios de
accionamiento 6 en total, la aplicacién no esta limitada a esto
gino que el eje del motor se puede utilizar para acclonar las
cuatro unidades d accionadores “A". La figura 6 es una vista
esquemdtica de un planc que ilustra una modalidad que emplea un
eje de motor para accionar todas las cuatro unidades de los
accionadores “A" y la figura 7 es una vista en elevacién
lateral esquemAtica de la figura 6 vista desde el lado del eje

del motor.

En las figuras 6 y 7, la estructura de la méquina
cuadrada 23 tiene cuatro medios de soporte 25 estando cada uno

fijamente unida a una porcién superior de cada una de las
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cuatro porciones de esquina 24 de estas respectivamente apara
soportar el vaso de motor circular4, un motor simple 27 gque
tiene un eje de motor 26 fijamente montado a una porcidn de
pata 28 de la estructura d la méquina 23. Para explicar la
relacién entre el vaso de separacidn circular 4 y lose cuatro
miembros de soporte 25 la siguiente descripcién se enfoca en
uno de los miembros de soporte 25. Un eje rotatorio 30
soportado por un cojinete 29 en el miembro de soporte 25 y un
eje excéntrico 31 descentrado el centro de dicho eje rotatorio
30 estdn conectados uno al otro mediante un plato rotatorio 32,
en donde el eje excéntrico 31 que se extiende desde dicho plato
rotatorio 32 se inserta a través de un cojinete excéntrico 33
unido fijamente al vaso de separacién 4 con el fin de soportar
y agitar excéntricamente el vaso de separacidén 4. Ademds, cada
uno de los ejes rotatorios 30 e acopla con un eje intermedio
36 por via de dos uniones universales 34 y 35 con el fin de
transmitir una revolucién afin cuando el eje rotatorio 30 y el

eje intermedio 36 no estén alineados sino cruzados.

Un mecanismo para transmitir una salida del eje del motor
36 a los ejes intermedios 36 se describird ahora. Inicialmente,
la revolucién del eje del motor 26 se transemite a un eje
central elongado 37 dispuesto rotablemente de manera lateral en
una porcién central de la estructura de la miquina 23, lo que
permite que sean tomadas dos salidas desde un lado de extremo

37A y el otro lado de extremo 37B respectivamente, y entonces
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cada uno de estas dos salidas Bse transmita a dos ejes
intermedios 36 respectivamente para transmitir aei la
revolucidn a los cuatro ejes intermedios 36 en total. Una
revolucién se transmite por via de la cadena 40 desde un diente
de cadena 38 axialmente unido al eje del motor 26 a otro diente
de cadena 39 axialmente unido al eje central 37, y luego 1la
revolucién se transmite por via de una cadena 43 asociada con
un diente de cadena solo 42 desde un diente de cadena 39A
axialmente unido a un extremo lateral del eje central 37 a dos
dientes de cadena 41A, 41A axialmente unido a dos ejes
intermedios 36,36 respectivamente. De manera singular 1la
revolucién se transmite por via de una cadena 45 asociada con
un diente de cadena solitario 44 deede un diente de cadena 39B
axialmente unido al otro lado del eje central 37 a los otros
dos dientes de cadena 41B,41B axialménte unidos a loe otros

dos ejes intermedios 36,36, respectivamente.

Una operacibn de un mecanismo para la configuracién
descrita anteriormente serd descrito ahora con referencia a la
figura 8. La figura 8 es una vista agrandada que ilustra una
conexién entre el miembro de soporte y el vaso de separacién,
en donde la revolucién desde el eje del motoxr 26 se transmite
al eje intermedios 36 a través de un mecanismo de la
configuracién anterior; la revolucidén es a su vez transmitida a
través de una unién universal 35 al eje rotatorio 30 en el

miembro de soporte 25. En razdén de que el eje rotatorio 30 se
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soporta por un miembro de soporte 25, este se puede accionar
para rotar el plato rotatorio 32 en el centro de este sin
vibrar. Por el otro lado del plato rotatorio 32,. el eje
excéntrico 31 esta unido por via de la unién 46 con el fin de
sobresalir en una posicién de manera descentrada del centro del
plato rotatorio 32 de tal forma que la porcién de extremo
frontal del eje excéntrico 31 se inserte a través del cojinete
excéntrico 33 unide fijamente al vaso de separacién 4 y de esta
forma el vaso de separacién 4 se pueda agitar rotacionalmente.
El vaso de pgeparacién 4 en la figura 8 es excéntricamente
agitado desde una posicién indicada por medio de una linea
86lida a otra posicién indicada por wmedio de una linea punteada
"alternativamente larga y corta, en donde una posicién en el
punto muerto inferior se encuentra a 36°, mientras que una
posicién en el punto muerto superior se encuentra a 45°, y el

desplazamiento originado por la agitacifn excéntrica es de 6°.

Aunque el efecto se describe con referencia a uno de los
miembros de soporte en la figura 8, el mismo efecto se obtiene
de cada uno de los otros tres miembros de soporte cuando la
fase del eje excéntrico se cambia cada 90°. La configuracién
como 8e describidé anteriormente elimina cualquier falla de
Beparaciétn que de otra manera posiblemente ocurriria sobre el
mismo vaso de separacién 4, y harfia posible mantener la
precisién de la separacidn a un cierto nivel asi como también

proporcionar un separador rotatorio de agitacién que no



requiera un eje rotatorio insertado a través de la porcién

central del vaso de separacién 4.

Las figuras 11 y 12 muestran un modelo multihilera de un
gseparador rotatorio de agitacién que no requiere un eje
rotatorio insertado a través de la porcién central de los vasos
de separacién 4, en donde en relacifn con la vista en planta
esquemitica de la figura 11, una porcién de borde periférica 3
de cada uno de los vasos de separacifn 4 se soporta en tres
ciclos, de tal forma que el vaso de separacién 4 se agita
rotacionalmente por medio de medios de accionamiento 6
dispuestos en dicho tres sitios. En este modelo, dos vasos de
separacid6n 4A y 4B estdn dispuestos de manera opuesta uno al
otro y tubos de abastecimiento de material 59 A, o 59B o medios
para abastecimiento de material a cada uno de los dos vaso de
separacifn 4A, 4By canales de descarga de arroz sin pulir
60A,60B, para descargar arroz no pulido separado de cada uno de
los dos vasos de 8separacién 4A 4B estdn respectivamente

dispuestos en la porcién media entre estos contenedores 4A,4B.

La figura 12 es una vieta en seccién transversal
longitudinal esquemdtica de un modelo multihilera. Con relacién
a la figura 12, el nimero de canales para descarga de arroz sin
pulir 60 estdn dispuestos en la porcifn media entre una arista
de los vasos de separacibn 4A, y otra arista de los vasos de

separacién 4B para descarga el arroz no pulido a través de un



cilindro de descarga de arroz no pulido 65 dispuesto en una
porcién central de la estructura de la miquina 64 hacia el
estribor de la miquina. Una porcién circular que descarga arroz
s8in descascarar 61 se forma en la porcidén central de cada uno
de los vasos 4, y solo la porciébn que descarga arroz sin
descascarar 61 1localizada en el nivel inferior esta
exclusivamente acoplada con un extremo lateral del canal gque
descarga arroz s8in descascarar correspondiente 62A o 62B
mientras que los otros lados de extremo de los canales que
descargan arroz sin descascarar 62A y 62B se acoplan con el
cilindro que descarga arroz sin descascarar 64 dispuesto en el
centro de la estructura de la miquina 63 para descargar el

arroz sin descascarar al exterior de la midquina.

En 1la configuracién mostrada en 1la figura 12, los
contenedores compuestos de vaso de separacién superior y el
contenedor inferior estin conformados en una unidad denominadas
como 4A’ o 4B', y cuatroas juegos de unidades 4A' y otros cuatro
juegos de unidades 4B’ se apilan con un cilindro de descarga de
arroz sin pulir 65 introducido a través de la porcifn media de

entre estos.

En la configuracién anterior, cuando los medios de
accionamiento 6 se activan cada vaso de separacién 4 se agita
rotacionalmente mediante el torque de los medios de

accionamiento. De hecho, un modelo multihilera que tiene la



configuracién descrita anteriormente puede mejorar la
capacidad de separacién en comparacién con el caso de hileras
simples, mientras gue esta configuracién elimina cualquier
falla en 1la separacién lo cual de otra manera ocurriré
posiblemente sobre el mismo vaso de separacién 4, y haria
posible retener un cierto nivel de precisién de separacién asi
como también proporcionar un separador rotatorio de agitacidén
que no requiriera eje rotatorio insertado a través de 1la

porcién central del vaso de separacién 4.

Una unidad de regulacién para regular un é&ngulo de
inclinacién de una pluralidad de platos de separacién dentro de
cada uno de los vasos de geparacibén 4 se describirid ahora. Como
se verd de manera obvia en las figuras 18 y 20 los platos de
separacién segmentados 72 estén dispuestos en forma de cono
dentro del vaso de sepé?acién 4. Los platos de Bseparacién
adyacentes 72,72 se traslapan uno al otro al los lados de este.
Una unidad de regulacién 73 para regular un dngulo de
inclinacién de 1los platos de separacién 72 se dispone
inmediatamente por debajo del plato de separacién 72 dentro del
plato de separacién 4. Dicha unidad regulatoria 73 comprende:
una leva cilindrica 76 unida a una porcidn de fondo 74 del vaso
de separacidén y que tiene una pluralidad de ranuras de leva
oblicua 75; una unidad de accionamiento rotatorio 78 para rotar
dicha leva cilindrica 765, que incluye un motor reversible 77;

Y una estructura de soporte 83 que tiene en un extremo un



pasador 79 acoplado con la ranura de leva 75 de la leva
cilindrica 76, que tiene en otro extremo rotablemente acoplado
por via de u pasador 82 a unos ganchos 81 fijamente adheridos a
la pared lateral 80 del vaso de separacién 4, y que soportan el
vaso de separacién segmentado 4 desede el lado inferior. Como
se puede ver de manera mis obvia en la figura 20, la unidad de
acciocnamiento rotatoric 78 incluye un pifién 84 dispuesto sobre
un eje exterior del motor reversible 77 y una cremallera de
sector 85 unida a la leva cilindrica 76 y acoplada con el pifién
84, en donde la revolucifn del motor hace que el pasador 79 se
mueva a lo largo de la ranura de leva oblicua 75, que a su vez
oscila cada plato de separacidén 72 alrededor del pasador de
acoplamiento rotacional 82, y por medio de esto una inclinacién
del plato de separaci6n 72 ge puede regular en un é&ngulo

deseado, por ejemplo, B8° a 12°.

Entonces, el vertedero circular dispuesto sobre 1los
platos de separacién para formar una porcién de descarga de
arroz sin descascarar se deecribird. Con relacién a las figuras
21 y 22, una relacién entre los platos de separacién 72 del
vaso de separacifn 4 y el vertedero circular 86 se muestra en
detalle. El vertedero circular 86 estid montado sobre los platos
de separacibn 72, y una pluralidad de resortes 87 se dispone
entre el vertedero circular 86 y los platos de separacifn 72
para acoplarlos. De esta manera, el vertedero 86 se mueve hacia
arriba y hacia abajo en respuesta al é&dngulo de inclinacién

regulado de los platos de separacién 72, evitando de esta
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manera que se cree un espacio entre loe platos de separacibn 72
y el vertedero 86. El vertedero circular 86 tiene un puerto de
descarga de arroz sin descascarar 88 y un canal para abrir y
cerrar dicho puerto de descarga de arroz sin descascarar 88 que
esta rotacionalmente unido al vertedero 86 con un eje 90. Un
solenoide 91 que sirve como -accionador estd fija montado a la
estructura de la miquina y se conecta al canal 89 por via del
cablel 92 para abrir y cerrar el canal B89 por medic de la
operacién del solenoide 91. Aunque 1la éxplicacién se enfoca
sobre el solenoide a ser utilizado para un accionador, se debe
reconocer fécilmente que el cilindro de aire se podria

utilizar.

Un sensor de detecclién de arroz sin descascarar/arroz sin
pulir se describird ahora con referencia a la figura 23. Por
encima de los platos de separacifn segmentados 72 del vaso de
separacién 4 se proporciona un sensor de deteccidén de arroz sin
descascarar/arroz sin pulir 93, el cual irradia luz contra el
arroz sin descascarar y el arroz sin pulir sobre el plato de
separacibn 72 y recibe luz reflejada para determinar si existe
arroz 8in descascarar o arroz sin pulir con baee en la
diferencia de la cantidad de luz reflejada. De esta manera, el
pensor de deteccidn de arroz sin descascarar/arroz sin pulir 93
determina la unién entre el &rea de arroz sin descascarar y el
&rea de arroz sin pulir. El gensor de detencién de arroz sin

descascarar/arroz sin pulir 93 estd preferiblemente localizado



sobre una linea que se extiende desde el puerto de descarga de
arroz sin descascarar 88 del vertedero B6 radialmente hacia 1la
pared lateral del vaso de separacifn y también sobre la unién
entre el &rea de arroz sin descascarar y el &rea de arroz sin

pulir un poco més cercana al centro del contenedor.

Inmediatamente después del inicio de la separacién de la
operacifn cuando el grosor de la mezcla de arroz se homogeneiza
en la medida en que pasa el tiempo la unién entre 1 &drea de
arroz 8in descascarar y el area de arroz sin pulir se crearia
obviamente como se muestra en la referencia Al de la figura 23.
En ese momento, en la medida en que el sensor de deteccién de
arroz sin descascarar/arroz sin pulir 93 determina que la capa
de arroz ein descascarar existe y envia una sefial de prendido,
el solencide 91 responde a la seflal al empujar a través de un
temporizador(no mostrado)ajustadoc a wun cierto periodo de
tiempo, por ejemplo, en un rango de 0,5 a 1,5 segundos para
abrir la compuerta 89. De esta manera, el arroz sin descascarar
es descargado ripidamente por el puerto de descarga de arroz
sin descascarar 88 y la unién entre el &rea de arroz sin
descascarar y el @&rea de arroz s8i pulir se mueve para
conformarse adecuarse gradualmente a la forma cb6ncava como se
indica secuencialmente por medio de la referencia Al,A2 Yy
A3.Después de eso, cuando el temporizador es apagado y el
solenoide 91 se libera la compuerta 89 cierra el puerto de

descarga de arroz sin descascarar. Entonces de nuevo, una



amplitud de la capa de arroz sin descascarar se incrementa y la
unién regresa desde el nivel .indicado por la referencia A3 a
través de la referencia A2 a atr&s a la referencia Al en pocos
segundos. El1 sensor de detecciétn de arroz sin descascarar/arroz
gin pulir 93 de nuevo detecta la capa de arroz sin descascarar,
Yy el solencide 91 es empujado para abrir la compuerta B89
durante un periodo predeterminado. De eta manera, cuando la
regibn de capa de arroz sin descascarar se mueve hacia arriba a
un sitio especificado el arroz descascarado que ha sido vertido
es descargado, Yy cuando la regi6én de capa de arroz sin
descascarar se retrae del nivel especificado, la descarga de
arroz descascarado se detiene. De acuerdo con esto, para el
periodo desde el inicio de la separacién a lo largo de la
operaciébn de separacién, una cantidad de arroz descascarado
hacer descargado se controla con base en la proporcién de 1la
capa de arroz descascarada a la capa de arroz sin pulir en el
plato de separacién en forma de cono. Se contempla por supuesto
que el solenocide puede 8er empujado al cambiar en el
interruptor manual(no mostrado)para abrir 1la compuerta Yy

descargar el arroz descascarado desde el puerto de descarga 88.

En la operacién de separacién del arroz descascarado y el
arroz sin pulir en la mezcla de arroz una de la otra. Si las
propiedades fisicas, tales como el contenido de agua, el
coeficiente de friceci6n o similar de 1la mezcla de arroz

permanece constante, la capacidad de separacién no se cambiaré§,



8ino en el caso de separar el arroz descascarado y el arroz sin
pulir en la mezcla de arroz una de la otra que tiene diferentes
propiedades fisicas({tales como contenido de agua o coeficiente
de friccifn), el grosor de la capa de la mezcla de arroz o de
los platos de separacibébn se variard y eventualmente la
capacidad de Bseparacif6n también ;e verd influenciada. De
acuerdo con la presente invencié-n, la cantidad de mezcla de
arroz suministrada y el numero de revoluciones del vaso de
separacién permanecen valores predeterminados, mientras que el
dngulo de inclinacién o la pendiente del p lato de separacién
de un vaso de separacifn se pueden regular en respuesta a la
variacién del grosor de la capa permitiendo de esta manera

retener el grosor de la capa en un nivel adecuado.

Con relacién a la figura 23, un sensor de nivel 94 se
proporciona adicionalmente para detectar un grosor de una capa
de una mezcla de arroz sobre un plato de separacidn segmentado
72. El sensor del nivel 94 y dicho sensor de deteccifn de arroz
descascarado/arroz no pulido 93, como se muestra m&s obviamente
en la figura 18, se montan a un mecanismo de unién 95 dispuesto
en paralelo con el plato de separacién 72. Como para el sensor
- de nivel 95, el interruptor fotoeléctrico de una distancia tipo
ajustada (disponible como modelo No.ES3-CL de Omron Corp.)
Japdn)o un sensor fotoeléctrico de salida andloga se puede

emplear para esto.
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La figqura 24 muestra una operacién de un detector
fotoeléctrico 94 del tipo de ajuste a distancia para detectar
el grosor de la capa. Este interruptor fotoeléctrico del tipo
de ajuste a distancia comprende una porcién de proyeccién 96
para irradiar rayos paralelos hacia la regién de deteccidn;
unos lentes de receptores de luz 97 para condensar la luz
reflejada proveniente de un objeto a ser detectado; un elemento
receptor de luz dividida por mitad 98 dispuesto de tras de
dichos lentes receptores de luz 97 y compuesto de un fotodiocdo
N para el lado pr6ximo de la luz del receptor y otro fotodiodo
F para el lado distante de la recepcidén de luz; y una cubierta
99 que contiene los elementos anteriores dentro de esta. El
sensor de nivel 94 monitorea una posicién de la mezcla de arroz
obre el plato de separacién 72 comparando con la distancia de
ajuste de la posicién de limite Bsuperior *LO" de la mezcla de
arroz(por ejemplo, una distancia deade el plato de separacibn
72 en 15 mm)al fotodiodo N, y también comparar con una
distancia de ajuste desde la posicién de limite inferior “L1”
de la mezcla de arroz(por ejemplo una distancia desde el plato
de separacién 72 que es 19 mm) al fotodiodo F. De esta manera,
un nivel apropiado en el grosor de la mezcla de arroz cae en el
rango entre L0 y Ll.De esta manera, la operacién del motor
reversible 77 s8se puede controlar al conmutar la operacién

prendido/apagado del fotodiodo N o F.
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Cuando el grosor de la capa de la mezcla de arroz alcance
el nivel L1 del plato de separacifn 72 inmediatamente después
del inicio de la operacién de separacién, ambos fotodiodos F y
N estin apagados y en un circuito de rotacién normal se
accionan para activar rotacionalmente el motor reversible 77 en
la direccifn normal de tal forma que el angulo de inclinacidn
del plato de separacifén 72 se puede incrementar para ser wés
empinado. Cuando el grosor de la capa se incrementa desde el
nivel L1 al nivel LO como el fotodiedo F se conmuta aprendido y
el fotodiodo N se conmuta apagado, de tal forma que el circuito
de rotacién normal no se puede accionar para parar el motor
reversible 77. Cuando el grosor de la capa excede el nivel L0
tanto el fotodiodo F como el N estin prendidos y de esta manera
se acciona el circuito de rotacién reversa para activar
racionalmente el motor reversible 77 en la direccién reversa de
tal forma que el dngulo de inclinacifn del plato de separacidn

72 se puede disminuir levemente.

La figura 25 muestra una operacién de un sensor
. fotoeléctrico de salida andloga que detecta un grosor de una
capa. El sensor fotoeléctrico de salida andloga comprende: una
porcién de proyeccién 96 para irradiar rayos paralelos hacia
una regién de detecéién, unos lentes receptores de luz 97 para
condensar la luz reflejada proveniente de un objeto a ser
detectado; un elemento receptor de luz 98’ dispuesto detrés de

dichos lentes receptores de luz 97 y una cubierta 99 dque
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contiene los elementos anteriores en su interior; En donde la
salida del elemento receptor de luz 98’ en los niveles de
limite superior e inferior se ajustan como umbrales superior e
inferior reppectivamente y 8i la salida proveniente del
elemento receptor de luz estd dentro del rango entre los
umbrales, entonces el &ngulc de plato de separacién 72 se
determina para ser apropiado y el motor reversible 77 no se
acciona, mientras que Bsi la salida ‘se. termina el umbral
superior o bajo el umbral inferior,.el motor reversible 77 s
activado ‘rotacionéiﬁénte para disminuir e incrementar el

dngulo de inclinacibén del plato de separacién 72.

Como se describié anteriormente, en razén de que el
sengor de nivel se localiza en un lado prbéximo al centro del
platc de separacién 72 y detecta el grosor de la tapa en
aquella regién para regular el &ngulo de inclinacién del plato
de separacién 72, la mezcla de arroz se distribuye sobre el
plato de separacién 72 siendo el grosor de la capa mis grueso
en su lado central y gradualmente se hace mids delgado hacia el
lado periférico(ver figura 26}, de tal manera que se reduce el
riesgo de que el arroz descascarado pueda ser descargado por un

puerto de descarga de arroz no pulido por la fuerza centrifuga.



DISPONIBILIDAD DE LA APLICACION INDUSTRIAL

Como se ha descrito anteriormente, en razén de que la
presente invencién proporciona un separador rotatorio de
agitacién que comprende; un vaso de Beparacién que tiene una
pluralidad de platos de separaciém segmentados dispuestos en
una forma de cono; unos medios de activaci6én para agitar
rotacionalmente dicho vasc de separacifén, de tal forma gque una
vez que el material se ha separado que es una mezcla compuesta
de arroz sin descascarar y arroz sin pulir, se suministra en un
sitio predeterminado de dicho vaso de separacién, 1los
componentes de dicha mezcla se descargan respectivamente de tal
forma que dicho arroz sin descascarar se descarga desde un
borde periférico de dicho vaso de separacién y dicho arroz sin
pulir desde una porcién de fondo central de dicho basc de
separaciétn; en donde dicho vaso de separacién se soporta en las
porciones de borde periférico mediante una pluralidad de medios
de accionamiento dispuesto en dichas porciones de borde
periférico sobre los mismos radios del centro de dicho baso de
separacién con longitudes de arco de este siendo iguales a otro
de tal forma que dichas porciones de borde periférico de dicho
vaso de separacién se pueden activa secuencialmente de manera
eliptica mediante dicha pluralidad de medios de accionamiento
para agitar rotacionalmente la totalidad de dicho vaso de
separacién, y como resultado, 1la presente invencién hace

poeible retener un nivel constante de precieifn de separacién



8in ninguna falla en la separacién lo que podria ocurrir de
otra manera 8obre el mismo plato de separacién, y ademés
proporcionar un separador rotatorio de agitacién cque no
requiere un eje rotatorio insertado a través de la porcién
central del vaso de separacién, eliminando de esta manera tales
defectos como el montaje diffeil, el mantenimiento
problemdtico, o la dificultad de la descarga del arroz sin

descascarar.

Ademfis, aflin en el caso donde una pluralidad de dichos
ajustes circulares de los platos de separacién estan dispuestas
en una multihilera, en razén de que todas las unidades 4 los
platos de separacién se pueden activar con un movimiento de
agitacidén sincronizado rotacional homogéneo como un todo, una
falla en 1la separacibn no puede ocurrir sobre la misma
estructura de separacién, mejorando de esta manera la capacidad

de separacifén proporcional al nGmero de hileras.
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REIVINDICACIONES

1. Un separador rotatorio de agitacidn que comprende:

Un vaso de separacién que tiene una pluralidad de platos
de separﬁcién segmentados dispuestos en una forma de cono;

Unos medios de activacifdn para agitar rotacionalmente
dicho wvaso de geparacién, de tal forma que una vez que la
mezcla estd compuesta de arroz sin descascarar y arroz sin
pulir se suministra a una posicifén predeterminada de dicho vaso
de separacién, los componentes de dicha mezcla se descargan
respectivamente de tal forma que dicho arroz sin descascarar se
descarga desde un borde periférico de dicho vaso de separacién
y dicho arroz sin pulir desde una porcidn de fondo central de

dicho vaso de'separacién.

En donde dicho vaso de peparacién se soporta mediante una
pluralidad de medios de accionamiento dispuestos:. en las
porciones de borde periférico sobre los mismos radios desde el
centro de dicho vaso de separacién con longitudes de arco de
estas siendo iguales una a la otra;

Dichas porciones de borde periférico de dicho vaso de
separacién se activan secuencialmente de manera eliptica
mediante dicha pluralidad de medios de accionamiento de tal
forma que el total de dicho vaso de separacién puede,

eventualmente, ser rotacionalmente agitado.

VA



A

2. Un separador rotatorio de agitaciémn de acuerdo con 1la
reivindicacién 1, en el cual una pluralidad de motores
eléctricos se proporcionan de manera correspondiente a dicha

pluralidad de wmedios de accionamiento como uno a uno.

3. Un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con 1la
reivindicacién 1, en el cual un motor eléctrico simple se
utiliza para accionar dicha pluralidad de medios de

accionamiento.

4. Un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con la
reivindicacién 2, que comprende ademis:

Una unidad de medicién para medir el numero de
revoluciones de un activamiento de cada uno de dichos motores
eléctricos cuando dicha pluralidad de motores eléctricos Bse
opera de manera sincronizada;

Un controlador para controlar cada motor eléctrico con el
fin de que tenga un niimero predeterminado de revoluciones con
base en la salida desde dicha unidad de medicién asi como
también para operar de manera sincronizada cada una de dicha
pluralidad de motores eléctricos con un retardo de fase

predeterminado entre ellos.

5. Un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 2 o 4 en el cual cada una de

dicha pluralidad de medios de accionamiento comprende:

3
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Un eje de entrada rotablemente dispuesto verticalmente
con el fin de transmitir una revolucién desde dicho motor
eléctrico;

Una leva de plato salpicado axialmente unida a dicho eje
de entrada;

Un eje da salida que sigue el desplazamiento originado
por una revolucidn desde dicha leva de plato de salpicado para
hacer un locus eliptico;

En donde dicha porcién de borde periférico de dicho vaso,
de separacidén se soporta desde el lado inferior mediante dicho
eje de salida para dar un movimiento eliptico a dicha porcién

de borde periférico.

6. Un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con
cualquiera de lae reivindicaciones 2 © 4, en el cual cada uno
de dicha pluralidad en medios de accionamiento comprende:

Un eje de entrada rotablemente dispuesto de manera
vertical de tal forma que transmite una revolucién desde dicho
motor eléctrico;

Un miembro de leva a través del cual dicho eje ‘de entrada
se inserta y al cual la leva de plato de salpicado esta
axialmente unida,

Un eje de salida el cual es deslizablemnte movido sobre
dicha leva de plato de salpicado mediante la revolucibébn de
dicho eje de entrada y hace un locus eliptico al desplazarse

rotacionalmente moviéndose hacia arriba y hacia abajo;

7.4



En donde, dicha porci6m de borde periférico de dicho vaso
de separacién se soporta desde el lado inferior mediante dicho

eje de salida para dar un movimiento eliptico ha dicha porcién

de borde periférico.

7. Un separador rotatorio de agitaciém de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 2 o 4, en el cual cada una
de dicha pluralidad de medios de activacién comprende:

Un eje de entrada rotablemente dispuesto de manera
oblicua de tal manera que transmite una revolucién desde dicho
motor elé&ctrico;

Un eje excéntrico axialmente wunido ha dicho eje de
entrada;

Un plato de manivela para convertir un movimiento
circular de dicho eje excéntrico a un movimiento eliptico;

Un eje de palida axialmente unido a dicho plato de
manivela para hacer un locus eliptico;

En donde, dicha porcién de borde periférico de dicho vaso
de Beparacif6n esta oblicuamente soportada desde el lado
inferior de dicho eje de salida para dar un movimiento

eliptico a dicha porcién de borde periférico.

8. Un separador rotatorio de agitaciédn de acuerdo con la

reivindicacién 3, dichos medios de accionamiento comprenden:

v/



Un eje de entrada rotablemente dispuesto lateralmente con
el fin de transmitir wuna revolucién desde dicho motor
eléctrico;

Un eje intermedio conectado a dicho eje de entrada por
via de una unién universal;

Un eje excéntrico axialmente wunido a dicho eje
intermedio;

En donde dicha porcién de borde periférico de dicho vaso
de separacién esta lateralmente soportado mediante dicho eje
excéntrico para dar un movimiento eliptico a dicha porcién de

borde periférico.

9. Un separador rotatorio de agitacién- de acuerdo con
cualquiera de las reivindicacionea 1 a 8, en el cual una
pluralidad de dichos vascos de Beparacifn estd dispuestos en

multihileras.

10. Un separador rotatorio de agitaciém de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9 que comprende ademés:
Un vertedero circular dispuesto sobre dichos platos de
separacifn en el centro de dicho vaso de separacién y que tiene
un puerto de descarga de arroz sin descascarar;
Una compuerta para abrir o cerrar dicho puerto de
descarga de arroz sin descascarar;

Una unidad para accionar dicha compuerta;
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En donde dicha unidad para accionar dicha compuerta se
acciona en respuesta a una sefial de salida proveniente de un
sensor de deteccién de arroz sin descascarar/arroz sin pulir
para distinguir arroz sin descascarar y arroz sin pulir uno del

otro en la mezcla de arroz sobre los platos de separacién.

11. Un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9 en el cual cada uno de
los platos de separaciédn de dicho vaso de separacién se
construye de tal forma que se permite un &ngulo de inclinacién
de estos para que sea regulado respectivamente, y dicho
separador comprende ademis una unidad reguladora para regular

el dngulo de inclinacién de dicho plato de separacién.

12. Un separador rotatorio de agitacién de acuerdo con 1la
reivindicacién 11, que comprende ademis un sensor de nivel para
detectar un grosor de capa de la mezcla de agroz sobre dichos
platos de separacién, en donde cuando dicho sensor de nivel
detecta un nivel en el grosor de dicha mezcla de arroz que estd
sobre o por debajo de niveles predeterminados, dicha unidad
reguladora se acciona para ajustar el dngulo de inclinacibén de
dicho plato de separacién hacia un d&ngulo maAs suave o hacia una

direccién de &ngulo mds inclinada.
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Un objeto de la presente invencifn es proporcionar un
separador rotatorio de agitaciémn, el cual puede mantener una
precisién de separacifn constante sin ninguna falla en 1la
separacién la cual podria, posiblemente, ocurrir en el mismo
vasc de separacién, y el cual no requiere tener un eje
rotatorio insertado a través de una porciém central del vaso de

separacién.

Unos medios de accionamiento 6 de un separador rotatorio
de agitacién 1 comprenden una pluralidad de puertos de
accionamiento 6, cada uno de 1los cuales 8se 1localiza a
intervalos iguales sobre un arco de borde periférico 3 de un
vaso de separacidén 4, en donde cada una de dicha pluralidad de
medios de accionamiento 6 es secuencialmente activada para
lograr que el total del vaso de separacién 4 entre en un

movimiento rotacional de agitacién.
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. CAVELIER
I ABOGADOS |

- EDIFICIO SisKI
* CARRMERA & M= 72-38
BOGOTA, & - COLOMBIA _

REPRESENTACION, RATIFICACION Y PODER

REPRESENTATION, RATIFICATION AND
POWER OF ATTORNEY

1 (we), the undersigned /Yo (nosotros), abajo Airmado (s)

12340
183

SATAKE CORPORATICN

of/domiciliado () en _7-2; Soto-Kanda 4-Chame,
Chiyoda-Ku, Tokyo, JAPAN

por el presente rutificamos la

presentada pw\
como agente oficloso um\

MMWW_

R

r el presents nombramos a 155' :
INZA PERDOMO, tpa. 831; EMILIO FERRERO, tpa.
31929; y LUZ CLEMENCIA DE PAEZ, tpa. 23555; domlciliados
en la Carrera 4* N? 72-35, Bogotd, Colombla, en obedecimlento a

lo dispuesto en el pardgrafo 1° del Articulo 543 del Cédigo de
Cmmpnl:il:, el primero como principal y los demés lgonmo
suplentes, en su arden, como mis (nuestras) resentantes en

os los asuntos de propledod industrinl con facultad pars
reclblr notificaciones 'y nombrar apoderados Judiciales o
extrajudiciales. El primer representante suplente reemplazard al
princlpal en caso de ausencia ¢ impedimento temporul o
deflultivo de syuél. La misma regla se aplicark cuando el
segurulo representante suplente h:{:.de reemplazar sl primero,
o ¢l tercero al segundo. En tales cusos, ¢l representante
principal, v el primerv, o segundo suplente, en su caso, v ambos,
declarerin su Intenclén de no ejercer: la representacién
medinnte declamacidn autentionda por Notarlo Piiblico en
Colombla, o por Notario u otro Funclonarie Paiblico, o0 Cénsul
de Colombin, en el extranjero; y of se tratare de impedimento,
con el certificado reapectivo. Si alguno de los nombrados faltnre
definitivamente, ¢ sigulente tomarf su lugar. Cuando cesare In
sencla o impedimento del representante prlndnlnl, o de su
mero o segundo suplentes, en su caso, podrin ejercer Ia
representaclén, en su orden, unv u otros segin el caso,
asumiéndola por el solo hecho de ejercerla, cesando en ese
momento el ejerciclo de Ia representacién por el primero,
segundo o terver suplente en su caso.

Ademés, conflero (conferimos) poder a los abogados arriba
nombrados, ra oblener la proteccibn de mi (nuestrn)
propledad industrial y contra la competencia desleal, a cuyo
efecto autorizo (umos) a los dichos apoderados para que me
(noa) representen ante cunlesqulera antidades o reoNas,
ejerzon ¢ no juriadic:dl:::’_:?echlmenh ante las de! orden
administrativo, conten minlstrativo y judicial, asl como
lva tribunalen de arbitramento, en todo lo concernlente a lus
sigulentes asuntos: a) Obtencién de patentes de Invencidn,
mudelus de utilldad y disefios industrinles; el registro de marcas
de fibrica, colectivas, defensivan, de servicio, lemas comerciales,
nombres comercia ensefias, variedades dy
denominacionss de origen; su renovacién, traspaso, camblo de
nombre o domicillo, cancelacidn voluntaris; y el ro de
licencins de uso de ssos derechos; b) las de
competencla Jesleal, protecelén del consumidor, o u
cbservaciones, cancelacién administmativa o judicial, nulidad,

A ln vueltn —

CAVELIER ABOGADOS
WPPODERE-20 (MINUTA N® 12.1.1.2.10.r)

- at Carrern 4* N® 72.85,

before

In

on

and do” he " aommm
GONZALO .I"EDJ O, tpa. 831; EMILIO FERRE%', tpa.
31929; and LUZ CLEMENCIA DE PAEZ, tpa, 23555; domiciled
Colombla, In due compliance
with the terms of Pa phist. of ArticleS43 of the
Commarclal Code, the first as pal and the others as
alternates, In the order of thelr appointment, ss our
represgntutives for all industrial property matters with fnculty
to receive notifications and to appoint attorneys in and out of
Court. The first alternate shall replace the principel In case of
his abgence or of temporal or definllive impediment. The same
rule will apply when' the second aiternate representative is to
replace the first one, or when the third Is to replace the first or
second alternates in their turn, or both of them, second. In such
cases, the principal entative, or the shall state thelr
intention not to act as representatives through a declaration
glven before a Notary Public In Colombia, or before a Noln'z or
another Public O or a Colomblan Consul abroad; and in
case of impediment, the appropriate certificate shall suffice. If
any of the appointees were to be definitely absent, the
following alternate shall take his piace. When the absence or
impediment of the principal representative, or of the flrst or
second alternate In thelr turn ceases, tha representation can be
taken agnin In thelr sequence, by the principal, the first or
second alternate depending on case, and the mere fact or its
exerclse will suffice. The exercise of the re ntation by the
!}:!, second or third alternates in their turn shail end at such
time.

In sddition, we gREGATRNSIARNOE AN ivar of the
sbove-named attorheysbaitelmivbisesd hejtieiadh obtain the
rotection of my oilh S rEpunyilaiallngatnat the
unfair competition ST WAKRK hifpose authdtize the sald
attorneys to represéalimé tal) BFTOCETRY Attt ns,
with or without jGrisdictiShilel HGUes adininistrative,
adminbtrative et . -wéll' as before
Arbitration Court, Jinallymiiters- dng the Pllowing: )
Oblainment of patentefutiithuno: dnalatrial desligns
thomﬂonof AN SOllpeth: wereniy ‘nnd-mu-cl
mal ns, >trade emlg\l. vegeta
varieties ard d 5 d%lﬁ“&

cha of name or domiclle, voluntary cancellation; and the
reglatration of licenses of use of the above rights; b) Actlons of

ONI'—p

'.‘_'
s
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- medidas cautelores,” concesidn de licenclas, la tutela, la
protecclin de swervice (ndustriales, y en_general ke ]uleh'll
civiles, penales, ulmlnhlmlm [ mnhnclwo-admlnlltnllm
relacionados con estos derechos; acclones y 1:.
promovamos © 3¢ nos promusvan Y pam Tletnln!ol
uunlm srriba dnhnnlmdcl, puedsn sustitulr este mandato,
ﬂlr, admitir los hechos del deatstir,
r,ndlall renunclar, y mtificar los actos de agentes

unfalr competition, protection to the corsumar, ¢ tloms de
vbservations, edministrative ur Court m“lg:mbml_l
r

bTE, g o
llcrlll. .apd In the
cvll, adminisirative sults relatl

actlons uwl suits jnstitued by me (us) ar n‘lﬂ me (us)

that in all the above matters Illoy te this Mower nf
Attorney, compromise, amdll-h. mll llu facta of the cape,
desist, cuncel, receive, resign, end ratify octs dome by
npnnnhﬂm withouta power of attorney.

Given and signed this/Dudo y Srmado hoy
30th day of June, 2000

infei

Tokyo, JAPAN

Satoru SATAKE

Chairman and CEO of SATAKE CORPORATION

NOTE TO GRANTORS: Consular legalization is necessary with consular certificate as to legal presi
existence of the cumpanies, the actual exercise of their company purpo ses and that the representat

(s) who grant this document is (are) empowered to do.so. To tlus effect please present to the Consul the

appropiate documentation.

LEGALIZATION

4
a -

NOTA PARA EL SENOR CONSUL DE COLOMBIA: Se
si el poderdante es una sociedad, el Sefior Céns

n los articulos 65 del C. de P.C. y 480 del C. de Co,,
debe certificor que tuvo a la vista las pruebas de su

existencin, que ejerce su objeto social y que quien confiere el poder s su representante.
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CERTIFICATE,ﬁ"*// q:-l":a\m\" o
{{~=
This is to certify that the signature affixed .w ,!. '.:c.‘_l e.‘!i, i
c : Fah i . ARG 57 i
by Notary, duly authorized by the Tokyo Legal QL e gl v :E:;"ilﬁ _

the Official Seal appearing on the same is genuine. =

2t o e RPN '
: - REiL ‘ BIC 2000 s
owe L 2620 i

Hirosin SAKURAT
Director of the Tokyo Legal Affairs Bureau

N



- Il .,.l:a--l.\“ d-}h*
-l.-"l-l o e
" it E_.,,_ el -r.:"l""" Yar e s .
th,..ﬂwmﬂ “{."“"‘"rt el "‘.r ~ - o

. . L S ., - s F e ""d_
-';-‘.- '... -5 -‘} - ..l.'i-l-‘--
a&d

1.- Y P R Sl ¥ k- &
s viat ¥ e .- -

- ) . . ~ LY
- . . g ¢ .
" a "od"q -
-':-k..-;ﬁl;.j' R 'r‘ . PR
\ L) = . i . :_
}_ .- e
- L)
I
- !
» s . I ..': ]
o For leﬂnl:znt-a.n by the foreizm cnnwul in Japan,
oo thig is to certily that the 5 ed to
e ‘o surface is gcnm-u-. . -
' <o L 27T, 2000 0
OFrggpi
Minisiry of Fereipn Affairs
{Consulur and 2 Migrution Policy Division)
{
. wety CRE
ST .,
i3 -
Sl i A
. ‘L‘- bl
. ' ' '
F) - . ! . [N
.s . :. A . . - e -



NOTARI AL

This Is to certify that

of satoru 3ATAKR who is Chairman and CZ0 of SATAKE COR-ORATION ;

FMaki Matsushite , an agant

s

CERTIFICATE

and who is zutrorized to siyn to the attached power of attozney

on behalf of the said company which is orgznized end aexisting
according to the laws of Jepan, located at 7-2, Soto-randa -
4=chome, Chiyoda-ku, 'Tokyo, Janan

sald satoru 3iTaks

acknowledga(s) himsalf (thsmsalves) to have signed to the attached

said document.

Dated thls 26th

S
_' ‘—‘-ﬂ:p

_.|'|

, stated In my very presence that

day of July , 2000 .

"o RO e bl ¢
umrmc‘uﬁ:: i
3-1, MARUNOUCHI 3 JTENT0 ALAVETA v
+.3 ea)s v .-

CHIYODA-KU, TOKYO, .uu'iu* k)
ATTACHED TO % .- ) _
TOKYD LEGAL AFFAIRS smsnu..w..a. 2orEro uenﬁg

e ’J:'"' "E--.u--c-ﬁ*




CONSULADO GENERAL DE COLOMBIA
TOKIO-JAPON

El Suscrito, Encargado de las Funciones Consulares en Tokio, vistos los siguientes
documentos:

1) Certificado de Registro Mercantil de ta Compatiia;
2) Certificado auténtico sobre autorizacién para otorgar el poder;

CERTIFICA

Que la compailia SATAKE CORPORATION, esti' conformada de acuerdo con

las leyes del Japon y cumple con su objeto social conforme a las mismas. Que el sefior

SATORU SATAKE en su caricter de “ CHAIRMAN AND CEO ~ de la citada.

compaiiia, esta autorizado para conferir el poder adjunto.

Que el sefior TAKESHI MOCHIZUKI , quien autentica el rqex_lcionado &t_)curncnto,
es funcionario autorizado de la Divisién Consular del Ministerio de Relaciones
Exteriores del Japdn, y su firma coincide con la registrada en este Consulado.

El Encargado de las Funciones Consulares no asume responsabilidad alguna por

el contenido del documento adjunto.

7/

Tokio, 31 de Julio, 2000 4
Juan Pablo Cam Y.
Encargado de

1as Funcjéhes Consulares

Numero: 88
Derechos:US$107
(Ciento siete dodlares)

PAGA LD IMPUESTO DE TIMBRE

JUAN MANUEL BOTERG s
ATEHC MERINA
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Pigina 1 de 3
TRADUCCION OFICIAL N° 250800 al espafiocl de un document

escrito en 1ingléa, preparada por Jaime Armando Garavito
Burgos, Traductor Oficial debidamente reconocido por el
Ministerio de Relaciones Exteriores y aprobado por el
Ministerio de Justicia d; la Reptblica de Colombia mediante

Resolucién N° 034 de enero 11 de 1983

- e e e WE S SE SR Sm em g WE ST W NN NN AP Sn Sm em am E EF WE NN n e Sm Sm R AR D NN OWN SN SN m Sm Am Am Em N W W OGN W SE AR AN A W W NN W A A

Documento escrito en inglés y espafiol por .medio. del cua]_.
SATAKE CORPORATION, otorga poder a favor de: GERMAN CAVELIER,
GONZALO PERDOMO, EMILIO FERRERO y LUZ CLENENCIA DE PARZ. Dad
y firmado el 30 de junio del 2000 en Tokio, Japén (firmado)
Satoru SATAKE, Presidente y Director Ejecutivo de SATAKE

CORPORATION

(texto en japonés)

(Aparecen sellos cuadrados en tinta roja) COMG NGT

CERTIFI(?A(?IGN ﬁm

arriba ha sido suministrada por el Not}:ﬁé,:‘gﬁigameﬂkéi
-

i EETEY
autorizado por la Oficina de Asuntos Legales de Tokio y que'
el Sello Oficial que aparece eln el mismo es autéﬁt'iég:i
Fecha JULIO 26, 2000 ' .

Hiroshi SAKURAI, Director de la Oficina de Asuntos .Le;gales de
Tokio -_.

{Sello en tinta azul del Ministerio de Relaciones Exteriores

del Japé&n)

W MR RE e e R W BS m mE MR SR MR B NN ED R W NN B e TE RE AR AR AD S mm mm R SE TE BN mm e A RS N o T S RE TE W Y W W W RS A SR M Am v VW W W




Pigine 2 de 3

{Sello en tinta azul que dice: "“Para legalizacién por el
cbnsul extranjero en el Japbn, el presente con el fin de
certificar que el Sello estampado es auténtico.

Tokio JULIO 27, 2000 (firmado) T. Mochizuki

Funcionario

Ministerio de Relaciones Exteriores {Divisién de Politica

Consular y de Migracién)

CERTIFICADO NOTARIAL

El presente con el fin de certificar que Maki Matsushita, un
agente de Satoru SATAKE, Presidente y Director Ejecutivo de
SATAKE CORPORATION y guien se encuentra autorizado para
firmar el poder anexo en representacién de dicha compafifa
organizada y existente de acuerdo con las leyes del Japén,
ubicada en 7-2, Soto-Kanda 4-chome, Chiyoda-ku, Tokio, Japén,
manifestsé en mi presencia que el mencionado que Satoru SATAKE

reconoce haber firmade el mencionado do

Fechado hoy 26 de julio del 2000.

aedr % ™ -..ﬁ. Y [ --_'- )
JUAN MANUEL Efﬂ.'gr\ﬂ Mlﬂfﬂ.fr

(Aparece sello cuadrado en tinta roja y Bmeecicfiell. . o s

(firmado) Kanji Mizukami
(Sello que dice: *“NOTARIO
3-1, MARUNOUCHI 3-CHOME, CHIYODA-KU,.TOKIO, JAPON; ADSCRITO A

LA OFICINA DE ASUNTOS LEGALES DE TOKIO”)

 am v D SR AR e EE D SN Em my R SR SR e W WS S RN M SN AR WR SE N NN AR mk SR AW S SR Em A T D D BN mm omr T RN N MR SR B SR PE AR NP OGP S Gm mm gm B e e

N°® 88. EL CONSULADO GENERAL DE COLOMBIA en Tokio, Japén,
certifica 1la existencia legal de 1la sociedad SATAKE

CORPORATION, asi como las funciones y firma del sefior TAKESHI



K0 SE ASUR
SPONSABILIDAD PEL YEXIC
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Pigina 3de 3

MOCHIZUKI, funcionario autorizado de la Divisifbn Consu-lar del
Ministerio de Relaciones Exteriores del Jap6n el 31 de juli
del 2000. Pagado impuesto de timbre y derechos consulares.
{firmado) Juan Pablo Campos V., Encargado de las Funcicnes

Consulares

S o S SR S D G e em R SR G5 EE T SR SR ED Gm Em e SRR B D M W AN SU BN SR SR G G e e Em e e e O NN N NS ML GG AR M e e A

EL MINISTERIO DE RELACIONES EXTERIORES en Santa Fe de Bogot4,
D.C. certifica la firma y las funciones de Juan Campos, el 16

de agosto del 2000. N°* 417393. (firmado) Jefe de

Legalizaciones.

Es traduccidn fiel y completa de la cual se deja copia en los

by & la cual me

remito. muumn

A’ GARAVITO B,

mapcIon ¥ i WPALE chsisL

gas 034 = fnare 11 de 1983
HlHIlTlﬂlﬂ DE JUSTICLIA

Santa Fe de Bogotd, D.C., a Z%a ?ﬁdﬂd’ A

COLO: 123316-801-001-5
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oo CAVELIER. 32

ABOGAD S
EDIFICIO SISKI
WEB SITE; www.cavelier-ahogadus.com CARRERA 4 Nu. 72-135 TELEFONO: (571111 347-3611
E-MAIL: caveller@colomsat.net.co BOCOTA 3, COLOMBIA TELEFAX: 1571113 217-9217 {57111:310-4995

o

Seflor Jefe de la

DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
Superintendencia de Industria y Comercio

E. S. D. ; -

Poderdante: SATAKE CORPORATTION

Podexr conferido el: 30-06-2000

Yo, GERMAN CAVELIER-,-, ocbrando en mi calidad de apoderado
principal del poderdante arriba mencionado, atentamente
manifiesto a Usted que sustituyo el poder que me ha sido
conferido en la persona del doctor EMILIO FERRERO, Abogado con

Tarjeta Profesional No. 31.929, con tocdas las facultades que me

PRI -
fueron conferidas. X D6 BOGIA, R000 Cocing

o

E‘:‘
Hago la anterior sustitucién conforme izﬂ:&

momento. + b

<Ny

GERMAN CAVELIER

Sefior Jefe,

T.P.A. No. 832
C.C. No. 2.877.924 de Bogoté

Acepto:
»*

¢/7«--._C._\._. e e =
EMILIO FERRERO
T.P.A. N°® 31.929

C.C. No. 438.019 de Usaquén

2e-780-2 NI T. 860.041.367-3
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RECIBO OFICIAL DE CAJA : 3,047
FECHA : HOVIENBRE 27 DE 2000

it CORSISNACIGR

-------------------

DEPOSTTANTE TIrD PRGD BRNCD SUCURSAL CUEMTA Hz. PABD Vr. PAGD

CAVELITR ABOSADDS CORSIGHACIOR  BANCO POPULAR  BOGOTA 050-00116-6 2025223 50,92%,300.00

s CONCEPTD 8301

CAET. RERTISTICO CONCEPTD TETAL COMCEPTS
e 1 50005-01-0¢ SOLICITUDES i TRAKITES DE S0L. DE PATENTE DE IN £08,090.40
TOTAL : $ £08,000.00

§0R:  SEISCIENTGS OCHO KIL PESIS
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RECIBO DE CASAR APLICADO AL EXPEDIERTE Ho.
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Depandencios XX DUBICMEE AR HOEF . .ENDENCIA

REQUISITOS MINIMOS PARA ADMISION A TRAMITE

PATENTE DE INVENCION | 1/ MODELO DE UTILIDAD | ]

e Indicacidn de que se solicita la concesion de una patente 7 ‘

o Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta la solicitud [
o Descripcidn de la invencion

o Dibujos de ser estos pertinentss g
26

° Compmbante $g Pago de las tasas establecidas
o 2 INCOMPLETA

L ¥

. Indncaubn que sphcllael*tagslm de ﬁ sho Industrial. [ ]
o Datos de"*tdentllicacl_ idel Sahcltanleodelapersona que presenta la solicitud. [ ]
. . Repm‘ggnﬂ_ Mn Ygranca:y;fotografica del Disefio Industrial o muestra det

; g%?mﬁﬂaw"{dﬁeﬁo []
e L GACOMprobaia 06 655 do s ts etablcid. []

.-

5.

AT AT
T2k

¥
3

b e ::'; '
& COMPLETA |2 INCOMPLETA []

o

-
o

b,

" reglsiro de un Esquema de trazado. I
' .' Iaaparsona que presenta la solicitud. [
ﬁm [

[

5 U T L e T
[y Ny T

COMPLETA {Siii, dl i ™ INCOMPLETA [ ]

Firma Responsable

Fecha: . Carrara 13 No. 27-00 Piso 5y 10
Conmutador: 334 12 21234

Fax: 281 31 25 emalk in
Santa Fe de Bogotd DG -
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2%
Industria y Comercio
SUPERINTENDENCIA
2020
Bogota, D.C.
Doctor
EMILIO FERRERO
Apoderado
REFERENCIA: Radicacién No. 00-92738
Trdmite 002
Evento 001
Actuacién 430
Oficio No. 0585
Folios 001

Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el articulo 38 de la Decisién
486 de la Comisién de la Comunidad Andina, se le comunica que:

- Dehe aportar la figura caracteristica en tamafio 12 x 12 ¢m, por duplicado.

- Debe allegar copla del documento en que consta la cesidn del derecho a la patente otorgado por el inventar
al solicliante o a su causante (art. 26-k,Dec 4868/2000).

En cumplimiento del articulo 39 de la Decisidn 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, se
le requiere para que dentro del término de dos (2) meses siguientes a la facha de notificacién del
presents oficio, complete los requisitos anteriormente enunciados. En caso de no dar
cumplimiento al presente requerimiento, la solicitud se considerard abandonada y perderd su
prelacion.

Notifiquese el presente oficlo conforme a !o dispuesio en el articulo 8 de la Resolucién
Reglamentaria No. 210 del 1 ejero del 2001.

ALIX CARME CESPEDE, DE VERGEL
Jefe de ia Dj¥islén de Nuev?s Creaclones

L mm

Se recuarda af interesado que dabe presentar, dentro de los diecisdis messs sigulantes contados a partir de la fecha de presentacién
de la solictiud cuya prioridad se imoca, copia de la misma ceriiicada por ks autorkiad que i expidid v, an los casos an que haya lugar,
Ia traduccidn simpis del capitulo relvindicatorio. El Incumpiimiento de date piaro, acameand la pérdida de la prioridad invocada.

El anterior requerimiento fue notificado por fijacién en lista de fecha

2020277202022

Carrera 13 No. 27-00 Pisos 5, 7y 10

Conmutador: 382 0840
Fax: 382 2695
E-mall: Info@slc.gov.co
Bogotd, D.C., Colombla



