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ANEXDS
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Desaipcidn de |a rvencion.
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Dibujes yio planos necesarios [nformales

De ser el caso, copia del contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la icencia o autorizacion de uso de conodmientas
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Bogotéd - Colombia S.A.

Tal. Conm. 3802200
Tel./Fax: (57.1} 2827976
(57.1} 3802700

E Mall:bricas @ brigardycastro.com.co

RESUMEN

Suministrar un apamato para llevar a cabo una funcién en un fluido que fluye
incluye un cusrpo de aparato y un miembro de rastra asociado con el cuerpo
de aparato y configurabie entre la configuracién de rastra para moverse con
6l fluido donde el aparato tiene una primera rastra y una configuracion de
rastra reducida para moverse contra el fluido donde el aparato tiene una
segunda rastra que 8s menor que la prmera rastra.
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D ION

La mvencién se relaciona con un aparato y un método para llevar a
cabo una funcién en un fluido que fluye y, mas particulanmente, con un
método y un aparato para llevar a cabo mediciones de barreno y similares.

Los pozos de petréleo y gas se perforan en formaciones que llevan
petrbleo y gas para producr dicho petrdleo y gas para uso como
combustible y otros numerosos productos. Durante el curso de dicha
perforacion y produccion, es critico obtener informacién en cuanto a las
formaciones perforadas a través, asi como los fluidos dentro del pozo. Los
métodos convencionales para obtener informacién deseable incluyen
muestreo de micleo del pozo, medicién mientras se perfora, tala mientras
se perfora y similares, Estos métodos proporcionan todos mformacion
critica que ayuds en la optimizacién de las actividades de perforacién y
produccién.

El equipo convencional para obtener esta informacién mcluye
alambrado eléctrico y/o fibra Optica en longitudes sustanciales, por
ejemplo equivalente a la profundidad del pozo, y varios otros sensores y
equipo analitico. Este equipo crea costo sustancial y en algunos casos
puede requerir wvolver a completar un pozo para instalacién,
particularmente para instalar sensores en posiciones apropiadas.

El equipo convencional esta acompafado frecuentemente de pobre
robustez o confisbilidad, Io cual lleva a pobre desempefio durante el
tiempo. Los sensores y otro equipo frecuentemente no son reutilizables y
son costosos de instalar y/o reemplazar.
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Estd claro que permanece la necesidad de métodos y equipos
mejorados para obtener mediciones en los barrenos.

Es consecuentemente el objetivo primario de la presente invencién
proporcionar un aparato para obtener mediciones en barrenos que corrija
las anteriores desventajas del arte previo.

Es un objetivo adicional de la presente invencién proporcionar un
método para obtener mediciones en los barrenos.

Otros objetivos y ventajas de la presente invencién se¢ mostraran
enseguida.

RESUMEN DE LA INVENGION

De acuerdo con la presente invencién, los anteriores objetivos y
ventajas se han obtenido faciimente.

De acuerdo con la invencidén, se proporciona un aparato para Hevar
a cabo una funcién en un fluido que fluye, cuyo sparato comprende un
cuerpo de aparato y un miembro de rastra asoctado con dicho cuerpo de
aparato y que s¢ configura entre una configuracion de rastra para moverse
con dicho fluido donde dicho aparato tiene una primera rastra, y una
configuracién de rastra reducida para moverse contra dicho fluido donde
dicho aparato tiene una segunda rastra que es menor que dicha primera
rastra.

Adicionalmente de acuerdo con la presente invencidén, se
proporciona un método para colocar un aparato en relacién con un fluido
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que fluye, cuyo método comprende los pasos de proporcionar un flujo de
fluido; proporcionar un aparato que comprende un cuerpo de aparato y un
miembro de rastra asociado con dicho cuerpo de aparato y que se
configura entre una configuracién de rastra que tienc una primera rastra
para moverse con dicho fluyjo de fluido y wna configuracién de rastra
reducida que tiene una segunda rastra para moverse contra dicho flujo de
fluido donde dicha segunda rastra es menor que dicha primera rastra;
colocar dicho aparato en dicho flujo de fluido con dicho miembro de rastra
en dicha configuracién de rastra reducida por lo cual dicho aparato se
mueve contra dicho flujo de fluido; y configurar dicho miembro de rastra
en dicha configuracion de rastra por lo cual dicho aparato se mueve con
dicho flujo de fluido.

El aparato se proporciona ventajosamente con sensores pars hacer
las desecadas mediciones y puede controlarse desde una localizacitn
superficial.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Una detallada descripcién de las modalidades preferides de la
presente invencién sigue, con referencia a los dibujos anexos, donde:

La Figura [ ilustra esqueméticamente un pozo de petréleo perforado
a una formacién de produccién y un aparata colocado alli de acuerdo con
la presente invencién,

la Figura 2 ilustra una modalidad de la presente invencién en una
configuracion de rastra reducida para descender en un pozo;
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la Figura 3 ilustra una modalidad de la presente invencién en una
configuracién de rastra para moverse hacia arriba en un pozo; y

la Figura 4 ilustra una trayectoria de cfrculo de uso del aparato de la

presente invencién para obtener mediciones a lo largo de la profundidad
de un pozo.

DESCRIPCION DETALLADA,

La invencién se relaciona con un aparato y un método para llevar a
cabo una funcion en un fluido que fluye, y particularmente con un aparato
y un método pare obtener mediciones de barreno en un ambiente de pozo
subterrdneo.

De acuerdo con la presente invencion, se proporciona un aparato y
un método para usar el aparato lo cual permite ficilmente obtener varias
mediciones deseables en un fluido que fluye, por ejemplo en un pozo de
produccién de petrdleo y gas, sin las desventajas convencionales
asociadas con la utilizacién de equipo umido a alambres tal como equipos
convencionales, y sin las adicionales desventajas acompafiadas por la
instalacién de sensores permanentes en las localizaciones de barrenos.

La Figura [ ilustra esqueméticamente un pozo tipico de produccion
de petroleo 10 que incluye un tubo de produccién 12 colocado desde una
localizacién superficial 14 a una formacién subterrdnea 16 para producir
fluido (ilustrado esquematicamente por flechas 18) desde la formaciém 16
hasta la localizacién superficial 14 como sc¢ desea. La Figura 1 también
ilustra el aparato 20 de acuerdo con la invencién el cual puede colocarse
ventajosamente dentro del tubo de produccién 12 y configurado para




vigjar desde la localizacién superficial 14 a localizaciones mas profundas
deatro del tubo de produccién 12, y en retroceso hacia la localizacién
superficial 14 cuando se desee. El aparato 20 puede utilizarse para obtener
cualquera y todas las mediciones deseadas de varias locaciones de
barreno a lo largo del tubo de produccién 12 como se desee. Se debe por
supuesto apreciar que ¢l aparato 20 se muestra en la Figura 1 con tamafio
exagerado en forma tal de ilustrar mejor la presente invencidn.

Volviendo a las Figuras 2 y 3, el aparato 20 de acuerdo con la
presente invencidn se ilustra adicionalmente.

El apamato 20 de acuerdo con la presente invencién incluye
prefeniblemente un cuerpo de aparato 22 para encasillar los varios
deseados componentes del aparato 20 tal como se discutird abajo
adicionalmente. El cuerpo de aparato 22 es preferiblemente un miembro
sustancialmente alargado que tiene un eje longitudinal. La superficie
exterior del cuerpo de aparato 22 se disefia preferiblemente en forma tal
de proporcionar una minima cantidad de rastra & los fludos que fluyen
pasando el aparato 20, o a través de la cual el aparato 20 se mueve. Por
cjemplo, el cuerpo 22 puede ser sustanciaimente cilindrico con extremos
ahusados o redondeados. Por supuesto, también son adecuadas otras

formas.

El aparato 20 también incluye un miembro de rastra 24 el cual es
configurable entre una configuracion de rastra (ilustrada en la Figura 3) y
una configuracién de rastra reducida (ilustrada en la Figura 2). Esto se
describe adicionalmente abajo.

{/



En un pozo de produccién, los fluidos que se producen incluyen
tipicamente hidrocarburos, agua y cualesquiera otros materiales que
puedenmconnmseenlapm'ﬁcularfonnaciénsubwnineaaparﬁrdela
cual se producen los fluidos. Estos fluidos fluyen hacia arriba a través del
tubo de produccién 12 hacia la localizacién superficial 14 como se desee.
Este flujo puede dirigirse mediante presién dentro de la formacion 16, y/o
varias otras fuerza adicionales tales como bombas, elevacién de gas, y
similar. De acuerdo con la presente invencién, el aparato 20 es adaptado y
configurado en forma tal que, en la configuracién de rastra reducida de la
Figura 2, la fuerza de gravedad es suficiente para empujar el aparato 20
hacia abajo a través del fluido que fluye hacia arriba en forma tal de mover
ol aparato 20 contra el flujo de fluido y en una direccién hacia abaj
dentro del tubo de produccién 12 hacia localizaciones mas profundas en el
pozo. Esto permite ventajosamente que el aparato 20 sea colocado en
localizaciones del barreno como se desee.

Cuando se desea retomar el aparato 20 a la superficie, ¢l miembro
de rastra 24 es configurado a la configuracién de rastra de la Figura 3, la
cual tiene una rastma incrementada en comparacidn con la configuracién de
rastra reducida, y lo cual da como resultado la fuerza de rastra aplicada
que fluye hacia amriba fluido que sobrepasa la fuerza de gravedad y
levantando el aparato 20 a través del tubo de produccién 12 hacia la
localizacién superficial 14 como se¢ desee. Esto permite ventajosamente
que el aparato 20 sea colocado en cualquier locahzacién de barreno
deseada a lo largo del tubo de produccién 12, dentro del fluido que fluye
18, en forma tal de obtener cualesquieras mediciones deseadas y similares
sin la necesidad de equipo de tala convencional y/o sensores instalados
permanentemente.



El miembro de rastra 24 de acuerdo con la presente invencién
puede proporcionarse vontajosamente como una pluralidad de miembros
sustancialmente planos 26 que pueden colocarse sustancialmente paralelos
alejelongimdjmldclcucxpodcapamtoZZomnosemucstmenlaFigm
2 en forma tal de proporcionar una configuracién de rastra reducida. En
esta configuracion, la fuerza de gravedad G supera la rastra de fluido que
fluye hacia arriba 18 dando como resultado el movimiento hacia abajo D
del aparato 20 como se desea, Los miembros planos 26 pueden
configurarse o colocarse, en este caso a través de rotacién, a una posicién
sustancialmente horizontal con respecto al eje longitudinal del cuerpo de
aparato 22 como se muestra en la Figura 3 en forma tal de proporcionar
una configuracién de rastra incrementada donde 1a fuerza de fluido que
fluye hacia arriba 18 supera la fuerza de gravedad G dando como
resultado un movimiento hacia arriba U como se muestra en la Figura 3.

La colocacion del miembro de rastra 24 entre la configuracién de
rastra de la Figura 3 y la configuracién de rastra reducida de la Figura 2
puede llevarse a cabo ventajosamente desde una localizacién remota, por
ejemplo utitizando un miembro de control preferiblemente inalimbrico o
transmisor 28 (ver Figura 1) colocedo en la localizacién superficial 14
para sacar comandos al aparato 20. Los comandos pueden recibirse, por
ejemplo a través de un receptor 30 en el aparato 20, para accionar un
motor o motores (no mostrado) dentro del cuerpo de aparato 22 para rotar
los miembros planos 26 entre las deseadas posiciones.

Las Figuras 2 y 3 ilustran miembros planos 26 colocados en una
posicién vertical (Figura 2) y en una posicién horizontal (Figura 3)
representando las minima y méxima posiciones de rastra, respectivamente.
Deberd apreciarse que el miembro plano 26 puede pivotar parcialmente




entre las posiciones de las Figuras 2 y 3 en forma tal de obtener una
posicion de rastra intermedia que puede utilizarse, en combinacién con un
sensor para detectar la velocidad de movimiento dentro del tubo de
produccion 12, para permitir obtener una posicién de equilibrio donde
aparato 20 mantiene sustancialmente la misma posicién dentro del tubo de
produccién 12 por ejemplo si se debe tomar una medicién particular que
requiere estar estacionario a un nivel particular durante una longitud
extendida de tiempo. Vigilando la velocidad y posicién del aparato 20, y
ajustando el miembro de rastra 24 apropiadamente, ¢l aparato 20 puede
colocarse en cusiquier localizacién dentro de un pozo, y retornar a la
superficie cuando se desee. Adicionalmente, la velocidad de descenso y
ascenso puede controlarse cambiando el dngulo del miembro de rastra
para incrementar o decrecer la rastra.

Como se estableci6 arriba, es una ventaja particular de la presente
mvencion ser capaz de obtener varias deseables mediciones de barreno sin
la necesidad de equipo convencional tal como instalacién fija de sensores
y/o dispositivos con alambre o conectados de alguna otra forma.
Consecuentemente, el aparato 20 se proporciona tipicamente con uno o
m4as sensores u otros dispositivos analiticos colocados en o dentro del
cuerpo 20 como se ilustra esquemsticamente en 32 por ejemplo para
obtener mediciones de condiciones deseadas. Dichas condiciones pueden
ser condiciones relacionadas con el fluido incluyendo presidn,
temperatura, densidad, viscosidad, contenido de agua, composicién, flujo
de miltiples fases y similares. Adicional informacién que puede ser
deseable para obtener utilizacién de sensores 32 incluye velocidad de
movimiento del aparato 20, posicién del aparato 20 dentro del! tubo de
produccién 12, proximidad del fondo 34 del pozo 10, y similares. La

)
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estructura actual y/o circuitos de dichos sensores es bien conocida para
una persona experta en el arte y consecuentemente no se describe aqui.

El aparato 20 de acuerdo con ia presente invencién incluye varios
dispositivos electrénicos como se describe amiba. Dichos dispositivos
incluyen el sensor 32 y uno o més motores (no ilustrado) para accionar los
miembros planos 36 del miembro de rastra 24. Una fuente de potencia
para estos dispositivos se proporciona preferiblemente en forma de una
bateria recargable 34, la cual puede colocarse idealmente dentro del
cuerpo de aparato 22. La baterfa 34 puede ventsjosamente ser recargable
tal que el aparato 20 puede recargarse una vez que se encuentra en Ia
localizacién superficial 14. De acuerdo con una adicional modalidad
preferida de la presente invencién, el aparato 20 puede proporcionarse con
un cargador accionado de fluido o generador 36 asociado operativamente
con una bateria recargable 34 y expuesto al fluido que fluye 18 dentro del
tubo de produccidn 12 en forma tal de permitir la recarga potencialmente
continua del miembro de bateria 34 si se deseca. Los especificos
componentes y circuitos de la bateria 34 y el cargador 36 son también bien
conocidos para una persona experta en el arte y consecuentemente no se
incluyen aqui. Por ejemplo, el miembro de rastra 24 puede adaptarse para
convertir el momento de fluido en rotacién del miembro de rastra 24 como
se muestra en la Figura 3. Esta rotacion relativa al resto del aparato 20
puede utilizarse para operar el cargador / generador 36. En esta
modalidad, finos de estabilizacién u otra estructura pueden desearse para
evitar la rotacién del cuerpo 22 conjuntamente con el miembro de rastra
24. Por supuesto, otras configuraciones y estructuras pueden usarse
sirnilarmente para convertir el momento de fluido en energia almacenada
para operar el aparato 20 como se desee.

1
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El aparato 20 puede proporcionarse ventajosamente con un
miembro de control programado para proporcionar particulares funciones
deseables. Por ejemplo, el aparato 20 puede incluir un miembro de control
programado para escrutar cuando la baterfa 34 ha alcanzado un estado de
baja potencia en cuyo punto un miembro de rastra 24 puede colocarse
automghcamente en la posicién de rastra de la Figura 3 en forma tal de
permitir la recuperacién del aparato 20 en la localizacién superficial 14 y
recargar |a bateria 34 y similar.

El miembro de control puede también ventajosamente adaptarse
para ufihzar particular mmformacién recibida por los sensores 32 para
mejorar 1a habilidad de medicién del barreno del aparato 20. Por ejemplo,
el miembro de control del aparato 20 puede adaptarse en forma tal de
detectar la aproximacién del botén 34 del tubo de produccién 12 en forma
tal que el miembro de rastra 24 puede colocarse apropiadamente para
incrementar la rastra y ¢l lento descenso del aparato 20, evitando asf una
colisién potencialmente de dafio con el fondo 34 del tubo de produccién
12,

Aln adicionalmente, el miembro de control del aparato 20 puede
adaptarse ventajosamente en forma tal de detectar anormalidades en una o
més condiciones del fluido y autométicamente configura ¢l miembro de
rastra 24 para permanecer en una particular localizacion durante un
periodo extendido de tiempo para obtener adicionales mediciones.

El aparato 20 puede también proporcionarse con capacidad para
llevar uno o més aditivos tal como cemento para reparacicnes locales,
material de tapdn para cerrar selectivamente una o mas zonas, o cualquner
otro material que pueda desplegarse ventajosamente dentro del tubo de
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produccién 12 mediante el aparato 20 si se desea. En esta modalidad, el
miembro de control para el aparato 20 controlard por supuesto el
despliegue de dicho material igualmente,

De acuerdo con la presente invencion, se proporciona un aparato 20
el cual es configurable a posiciones que incrementan y dismmuyen el
coeficiente de rastra en la interfaz fluidocuerpo entre el cuerpo de aparato
22 y el fluido que fluye 18. La fuerza promedio en tiempo total (FD)
ejercida por el flujo en un objeto puede escribirse en forma no
dimensionada, utilizando el drea frontal (A) del objeto, como sigue:

Fp/ A
Cp=

% pV?

donde Cp, es el coeficiente de rastra y V es la velocidad del fluido.

En la modalidad de las Figuras 2 y 3, ¢l miembro de rastra 24 opera
incrementando y diminuyendo el drea A asi como cambiando la geometria
local la cual ajusta 8i el coeficiente de rastra Cp.

A través de esta manipulacién, el aparato 20 puede configurarse
para moverse hacia abajo dentro del tubo de produccién 12 mediante la
fuerza de gravedad, y puede configurarse para moverse hacia armba con el
flujo 18, utilizando la energia provista por el flujo 18 en miembro de rastra
24,

El aparato 20 de acuerdo con [s presente invencién estara
tipicamente expuesto a condiciones que incluyen temperaturas entre
alrededor de 20°C y alrededor de 350°C y presiones entre alrededor de
689 kPa y alrededor de 172 250 kPa. Es consecuentemente prefenble que
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el cuerpo de aparsto 22 se seleccione en forma tal de soportar dichas
condiciones, y adicionalmente que los componentes dentro del cuerpo de
aparato 22 se seleccionen en forma tal de soportar dichas condiciones.

También puede apreciarse facilmente que la comunicacién entre el
gparato 20 y la localizacién superficial 12 se cumple utilizando
comumicaciones inalémbricas, proporcionando asf una marcada mejora
sobre sistemas convencionales utilizando alambres y/o cables 6pticos.

Adicionalmente, el aparsto 20 de acuerdo con la presente invencién
opera utilizando consumo de energia extremadamente bajo, y puede
proporcionarse preferiblemente en forma tal de recargarse durante el uso
utilizando energia del fluido.

Un ciclo tipico para uso del aparato 20 de acuerdo con la presente
invencidn se describird ahora.

El uso comenzard tipicamente introduciendo el aparato 20 dentro
del pozo 10 utilizando un "lubricante” o cualquier otro puerto que sea
adecuado para introducir el aparato 20 dentro del tubo de produccién 12
desde la localizacién superficial 14. Una vez que el aparato 20 estA dentro
del tubo de produccién 12, se establece comunicacién entre el aparato 20
y ¢l miembro de control 28. Se puede entonces llevar a cabo un
diagndstico ventajosamentc en forma tal de asegurar que todos los
sistemas del aparato 20 estén funcionando.

Asumiendo que el diagndstico no indica ningim problema, el
miembro de rastra 24 puede configurarse ventsjosamente a la
configuracién de rastra reducida de 1a Figura 2 y el aparato 20 comenzara

12
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a suavizarse fallando en movimiento a través del fluido que fluye 18
ascendente como s¢ desec. La Figura 4 ilustra esquematicamente una
trayectonia de ciclo con la posicién vertical del aparato 20 dibujado
durante el tiempo, y varias tareas comienzan a cumplirse a lo largo de la
via. Mientras ¢| aparato 20 se desplaza, varias mediciones se toman
incluyendo aquellas que pueden programarse automaticamente y aquellas
que pueden ser requeridas por un operador a la localizacién superficial 14,
El aparato 20 esti prefenblemente adaptado para vigilar continuamente la
aceleracion en forma tal de mantener la velocidad y la aceleracién debajo
de niveles que pueden causar daflos ante el impacto con el tubo de
produccion 12 y otros equipos del pozo.

La informacién obtenida por el aparato 20 puede almacenarse
dentro del aparato 20, por ejemplo en la memona local, y/o puede
transmitirse al miembro de control 28 en la localizacién superficial 14.

Durante el descenso, cualquier situacibn no normal puede
detectarse, ¢l aparato 20 puede programarse y/o instruirse para tomar una
accién apropiada. Por ejemplo, como se ilustra en el punto 38 en la Figura
4, puede ser deseable amimorar o detener el descenso del aparato 20 en el
tubo de produccitn 12 en forma tal de realizar una adicional tarea de
medicién especifica y similar. Después de completar, el miembro de rastra
24 puede nuevamente configurarse & la configuracion de rastra reducida en
forma tal de continuar el descenso tal como se ilustra. Al alcanzar un
adicional punto de barreno, por ejemplo el punto 40 como se ilustra en la
Figura 4, puede realizarse una tarea adicional. Adicionalmente, ai se
detecta ahora que el aparato 20 ha alcanzado cercana proximidad con el
fondo del pozo, el aparato 20 puede configurarse ventajosamente a la

(1
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posicién de rastra de la Figura 3 para ascenso a través del tubo de
produccion 12 en retroceso a la localizacidn superficial 14 como se desee.

Puede apreciarse facilmente que el aparato 20 y su uso proporciona
ventajas sustanciales en comparacién con sistemas convencionales y
métodos para obtener mediciones de barreno. Especificamente, el aparato
20 evita la necesidad de instalaciones de barreno permanentes, y adem4s
evita la necesidad de conexiones con alambres o conexiones Opticas
extendidas sobre longitudes sustanciales tal como la profundidad total de
un pozo y similar.

Debe entenderse que 13 invencidbn no estd limitada a las
ilustraciones descritas y mostradas aqui, las cuales se consideran
meramente ilustrativas de los mejores modos de llevar a cabo la mvencién,
y que son susceptibles de modificacién de forma, tamafio, arreglo de
partes vy detalles de operacidn. La invencién pretende mas bien abarcar
todas las modificaciones que se encuentran dentro de su espfritu y alcance
tal como se define mediante las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
Lo que se reivindica es:

1. Un aparato para realizar una funcién en un fluido que fluye,

que comprende:

un cuerpo de aparato; y

un miembro de rastra asociado con dicho cuerpo de aparato y
configurable entre una configuracién de rastra para moverse con dicho
fluido donde dicho aparato tiene una primera rastra y una configuracién de
rastra reducida para moverse contra dicho fluido donde dicho aparato
tiene una segunda rastra que es menor que dicha primera rastra.

2. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 1, donde dicho
cuerpo de aparato comprende un miembro alargado que tieme un eje
longitudinal, y donde dicho miembro de rastra comprende un miembro
plano sustancialmente que tiene una superficie plana colocable en relacién
con dicho cuerpo de aparsto entre dicha configuracién de rastra donde
dicha superficie plana es sustanciaimente perpendicular a dicho eje y
dicha configuracién de rastra reducida donde dicha superficie plana es
sustancialmente paralela a dicho gje.

3. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 1, que
comprende adicionalmente un miembro de control asociado remotamente
con dicho miembro de rastra para configurar dicho miembro de rastra
entre dicha configuracion de rastra y dicha configuracién de rastra
reducida.




4. El sparato de acuerdo con la reivindicacién 1, que
comprende adicionalmente una fuente de potencia recargable dentro de
dicho cuerpo de aparato y un cargador accionado por fluido colocado
sobre dicho cuerpo de aparato para cargar dicha fuente de potencia
cuando dicho aparato es expuesto a dicho fluido que fluye.

5. El aparato de acuerdo con la reivindicaciéon 1, que
comprende adicionalmente un mierobro sensor montado en relaciém con
dicho cuerpo de aparato para escrutar por lo menos una condicién de
dicho fluido que fluye seleccionada a partir del grupo que consiste de
presién, temperatura, densidad, viscosidad, contenido de agua,
composicién y flujo de multiples fases.

6. El aparato de acuerdo con la reivindicacién 5, que
comprende adicionalmente un miembro transmisor montado a dicho
cuerpo de aparato y un receptor colocado remotamente en relacion con
dicho cuerpo de aparato, dicho transmisor que estd adaptado para
transmitir dicha por lo menos una condicién hacia dicho receptor.

7. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 5, que
comprende adicionalmente un miembro de almacenamiento montado a
dicho cuerpo de mparsto para almacenar dicha por lo menos una
condicion.

8. El aparato de acuerdo con la reivindicacién 1, que
comprende adicionalmente un miembro sensor de posicién montado a
dicho cuerpo de aparato para escrutar 1a posicién de dicho aparato.
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9. El aparato de acuerdo con la reivindicacién 1, donde dicho
miembro de rastra es configurable & por lo menos una configuracion
parcial de rastra entre dicha configuracion de rastra y dicha configuracién
derastmmducidaporlowallarastrarelaﬁvaadichoﬂuidopuede
gjustarse.

10.  Un método para colocar un aparato en relacién con un fluido
que fluye, que comprende los pasos de:
proporcionar un flujo de fluido;
proporcionar un aparato que comprende un cuerpo de aparato
y un miembro de rastra asociado con dicho cuerpo de aparato y
configurable entre una configuracitn de rastra que tiene una primera rastra
para moverse con dicho flujo de fluido y una configuracién de rastra
reducida que tiene una segunda rastra para moverse contra dicho flujo de
fluido donde dicha segunda rastra es menor que dicha primera rastra;
colocar dicho aparato en dicho flujo de fluido con dicho
miembro de rastra en dicha configuracién de rastra reducida por lo cual
dicho aparato se¢ mueve contra dicho flujo de fluido; y
_ configurar dicho miembro de rastra en dicha configuracién de
rastra por lo cual dicho aparato se mueve con dicho flujo de fluido.

11. El método de acuerdo con la reivindicacién 10, donde dicho
flujo de fluido es un fhyjo de fluido sustancialmente vertical.

12. El método de acuerdo con la retvindicacion 10, donde dicho
fluyjo de fluido es direccional sustancialmente opuesto a las fuerzas
gravitacionales en dicho aparato.
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13.  El método de acuerdo con la reivindicacién 10, donde dicho
flujo de fluido estd en un pozo que produce fluido desde una formacion
subterranea hacia una localizacién superficial.

14, El método de acuerdo con la reivindicacién 13, que
comprende adicionalmente controlar la configuracién de dicho miembro
de rastra desde dicha localizacién superficial cuando dicho aparato esta en
dicho pozo.

15. El método de acuerdo con la reivindicacién 13, que
comprende adicionalmente el paso de medir, con dicho aparato, por 1
menos una condicidén de dicho flido que fluye seleccionado a partir del
grupo que consiste de presion, temperatura, densidad, viscosidad,
contenido de agua, composicion y flujo de maltiples fases.

16. El méodo de acuerdo con la reivindicacion 5, que
comprende adicionalmente el paso de transmitir dicha por lo menos una
condicién desde dicho aparato en dicho pozo hacia dicha localizacién
superficial.

17. El método de acuerdo con la reivindicacién 10, que
comprende adicionalmente el paso de medir, con dicho aparato, por |
menos una condicién de dicho fluido que fluye seleccionada a partir del
grupo que comsiste de presién, temperatura, densidad, viscosidad,
contenido de agua, composicién y flujo de multiples fases.

18. El método de acuerdo con la reivindicaciéon 17, que
comprende adicionalmente el paso de almacenar dicha por lo menos una
condicion en dicho aparato.

EEE RS o vy o b v e gy 2 e o]
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19. El método de acuerdo con la reivindicacién 10, que
comprende adicionalmente el paso de detectar con dicho aparato una
posicion de dicho aparato relahiva a dicho flujo de fluido.



EXTRACTO DE LA DIVULGACION

Un aparato para lievar a cabo uma funcién en un fluido que fluye
incluye un cuerpo de aparato y un miembro de rastra asociado con el
cuerpo de aparato y configurable entre la configuracién de rastra para
moverse con el fluido donde el aparato tiene una primera rastra y una
configuracion de rastra reducida para moverse contra el fluido donde el
aparato tiene una segunda rastra que es menor que la primera rastra.
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INFORME DE PROTOCOLO

Expediente _ 01- 58669

Fecha: 22 DE AGOSTQ del 2001 .

Se certifica que:

Deasde fecha_ 16 de julio de 1933 ,
del follc _72036 al folio _72044 del libro
de Protocolo N°_240 , obra el poder N°__14558

conferide por _INTEVEP, S.A.

domicilliado({a) en _Caracas, Venezuela

al doctor _Ramirc Castro Duque y/o Hector

Gomez Mediz

Representante en Santaf& de Bogotd D.C. 1lQR

mismos

Facultad para deeistir y sustituir _gi .
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Industria y Comercio

SUPERINTENDENCIA

Folio 31

2020
Bogota; D. C.
Doctor{a)
RAMIRC CASTRO DUQUE
Apoderado(a)
REFERENCIA: - Radicacién- = 01-58868

Trémite 002

Evento 001

Actuacién 430
Oficio No:- 2855
Falios 001

Como resuttado del examan de forma, realizado con fundamento en @l articuio 38 de la
Decision 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, sa |8 comunica que:

Debe allegar "documento an el que consts |a casitn de! derecho a la patente otorgado por
al invertor al solicitarte 0 a su causante..." (Art. 28-k, Dec 488/2000)

Informar el lugar de constitucidn de la persona jurfdica (Art 27-c)

Copia de la sclicitud cuya prioridad e invoca cartificada por la autoridad que la expidio,
con su cormaspondiente traduccion.

Debe aportar los dibujos elaborados con las convenciones usuales del dibujo técnico,  con
gl texto en espanol, y la figura caracteristica an tamarno 12 x 12 por duplicado.

En cumplimianto dé! articuio 39 da 1a Décisidn 488, an concordancia con ol articuio 85 de la
misma decisién, se |8 requisre para que dantro del tdrmino de dos (2) meses siguientes a |a
fecha de nctificacién dal presente oficio, complete los requisitos antsriormenta enunciados.
En caso de no dar cumplimienio al presente requerimiento, la solicitud se considerard
abenddnada y perderd su prelagién.

Notifiquase ef presente oficio conforme-a (o dispusestc en el articulo 8 de fa Resolucldn 2 todel
15 da enero del 2001.

ALIX CARMEMZA CESPEDES DE VERGEL
Jeafe de [a isidn da Nuevas Creaciones

22 Nov. 2001
El'ameriorrequerimiento-fue notificado por fijacién en lista de fecha

Carrera 13 No. 27-00 Pisos 5, 7y 10
Conmutador: 382 0840
Fax 3BZ 2695
E-mall: iInfo@slc.gov.co
Bogota, D.C., Colombla



