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ANEXO A
NOMBRE DE LOS INVENTORES

-

1. Masahide HOURI

2. Minoru KOREDA

3. Takeshi MITO

4.Satoru SATAKE (murid)

Sucesor del cuarto inventor: Toshiko SATAKE



ANEXO B
DIRECCION DE LOS INVENTORES

1) 11583, Mukunashi, Daiwacho, Kamo-gun, Hiroshima, Japén
2) 24-4-303, Saljocho Sukezane, Higashihiroshima-shi, Hiroshima, Japén

3) 144, Nukushina-3-chome, Higashi-ku, Hiroshima-shi, Hirogshima, Japén

4) 31-14, Sanno-3-chome, Ota-ku, Tokyo, Japén

Nota: La direccién del sucesor del cuarto inventor es 31-14, Sanno-3-chome, Ota-KV
TokYO. J.”n



ANEXO C
DOMICILIO DE LOS INVENTORES

1) Hiroshima, Japén

2) Hiroshima, Japén
3) Hiroshima, Jap6n
4) Tokyo, Jap6n

Nota: El domicllio del sucesor del cuarto Inventor es Tokyo, Japon
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APARATO DESCASCARADOR
ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La presente invencién se refiere a un aparato
descascarador para granos de cereal.

Un aparato descascarador convencional tiene un par
de rodiilos de hule cuya distancia puede ajustarse y un
depdsito de suministro provisto sobre los mismos. Los granos
de cereal se suministran entre el par de rodillos de hule
desde el depésito mediante un rodillo de alimentacién y una
valvula de ajuste de proporcién de flujo. Los rodillos de
hule giran en direcciones opuestas entre si a diferentes
velocidades periféricas a fin de descascarar. En este caso,
los granos de cereal provenientes del dep6ésito de suministro
se alimentan solamente medlante el rodillo de alimentacién y
la valvula de ajuste de proporcién de flujo. De acuerdo con
esto, los granos de cereal se suministran entre los rodillos
de hule mientras asumen diferentes posturas y forman
miltiples capas gruesas y se descascaran debido a una presién
Y fotacibn aplicadas por los rodillos cuando pasan entre los
rodillos.

La Solicitud de Patente Japonesa Expuesta,
Publicacién No. H9-313959 para el mismo cesionario que el del
presente caso describe un aparato descascarador en el cual se
encuentran provistos sobre un par de rodillos de hule una

deslizadera guia para suministrar granos de cereal entre el
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par de rodillos de hule y un alimentador para transportar los
granos de cereal desde el depédsito de suministro hacia la
deslizadera guia por medio de wvibraciones. El alimentador
forma a los granos de cereal en una capa delgada, similar a
una banda y los suminlistra hacia 1la deslizadera gquia.
Ademds, la deslizadera guia es inclinada para ordenar la
longitud o la direccién longitudinal de los granos de cereal
en una direccién de movimiento mientras los acelera y los
suministra, los cuales se encuentran en la capa delgada
similar a una banda, entre los rodillos de hule. Esta
configuracién permite que los granos de cereal en la capa
delgada similar a una banda se suministren entre los rodillos
de hule para someterlos de manera uniforme a la accibdn de los
rodillos de hule y pueda llevarse a cabo de manera segura la
operacién de descascarado.

La Solicitud de Patente Japonesa Expuesta,
Publicacién No. H9-313959 propone ademas, en la
reivindicacién 7, proporcionar un detector para detectar
cualquiera de los diametros del par de rodillos de hule.
Esta es la configuracién ideada en consideracién del caso en
donde mientras se utiliza el par de rodillos de hule, estos
se desgastan, los diametros de 1los mismos se reducen y se
mueve la posicién de la abertura minima entre los rodillos de
hule. La posicidn o el 4ngulo de inclinacién de 1la

deslizadera guia cambla de acuerdo con el diametro del
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rodillo de hule detectado mediante el detector a fin de
ajustar una trayectoria de flotacién de los granos de cereal
lanzados desde la deslizadera guia. De acuerdo con esto, es
posible cambiar una posicidédn para lanzar los granos de cereal
en correspondencia al cambio de la abertura minima entre los
rodillos de hule, con lo cual se lleva a cabo efectivamente
una operacién de descascarado.

El aparato descascarador anterior es conveniente
dado que el angulo de inclinacién de la deslizadera guia se
establece automaticamente. Por otra parte, se requieren un
rodillo de contacto y un detector fotoeléctrico para detectar
la posicién de rotacidén del rodillo de contacto como un
detector para detectar el diadmetro del rodillo de hule. En
consecuencia, la estructura se vuelve compleja y se aumenta
el costo de fabricacién.

SUMARTO DE LA INVENCION

En vista de los problemas anteriores, la presente
invencién tiene un objetivo de proporcionar un aparato
descascarador en el cual 1la posicién o el angulo de
inclinacién de 1la deslizadera guia pueda establecerse
manualmente y con precisién.

Otro objetivo de la invencidén es proporcionar un
aparato descascarador en el cual el didmetro de un rodillo de
hule pueda detectarse facilmente con una estructura simple y

la posicién o el angulo de inclinacibén de la deslizadera gula
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pueda establecerse con precisién.

El aparato descascarador de acuerdo con la
invencién comprende un par de rodillos de hule provistos para
tener entre ellos una abertura ajustable, girados en
direcciones opuestas entre s8i a diferentes velocidades
periféricas y que tienen ejes giratorios a diferentes
alturas, una deslizadera guia dispuesta sobre los rodillos de
hule y que tiene una posicién o un angulo de inclinacidén que
se cambia manualmente para ordenar a los granos de cereal en
un estado similar a una banda y suministrarlos entre los
rodillos de hule y un sistema de transportaciédn para
alimentar a los granos de cereal hacia la deslizadera guia.
Este aparato se caracteriza en que se proporciona un
indicador de diametro del rodillo cercano a una posicién de
la abertura minima entre el par de rodillos de hule para
indicar wvisualmente a un operador el grado de abrasién del
diametro en uno del par de rodillos de hule Y Sse proporciona
un indicador de cambio del &ngulo de inclinacién previamente
marcado con el grado de cambio de la posicién o el angulo de
inclinacién de 1la deslizadera guia en correspondencia al
indicador de didmetro del rodillo cercano al extremo inferior
de la deslizadera guia.

El par de rodillos de hule se desgastan con el uso,
sus diametros se reducen y la posicién de la abertura minima

entre l1los rodillos de hule cambia de acuerdo con la reduccidn
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de los diametros. Es necesario mover manualmente la
deslizadera guia en una direccibén paralela o variar el angulo
de inclinacién en correspondencia al cambio de la abertura
minima a fin de desarreglar la posicién para lanzar los
granos de cereal. En el aparato de 1la invencién, el
indicador de cambioc del angulo de inclinacibén, que indica el
grado de cambio de la posicién o el angulo de inclinaciédn de
la deslizadera quia en correspondencia con el indicador de
didmetro del rodillo, se proporciona cerca del extremo
inferior de la deslizadera guia. La posicién o el angulo de
inclinacién de la deslizadera guia se cambia manualmente de
acuerdo con el indicador de cambio del angulo de inclinacidn.

El aparato de la invencién, dado que la posicién o
el adnqulo de inclinacién de la deslizadera guia se cambia asi
manualmente, no reqguiere componentes para el ajuste
antomdtico tales como el detector para detectar el diametro
del rodillo de hule, el detector de contacto y similares. De
acuerdoc con esto, la confiquracién es simple y es posible
establecer con precisién la posicién o el angulo de
inclinaciétn de la deslizadera guia.

De preferencia, el par de rodillos de hule y 1la
deslizadera guia se encuentran dispuestos de modo que una
linea imaginaria que conecta®™ los ejes giratorios de 1los
rodillos de hule es sustancialmente perpendicular a 1la

trayectoria de flotacién de 1los granos de cereal lanzados

10
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desde la deslizadera guia. Con esta disposicidén, los granos
de cereal rebotan menos en 1los rodillos de hule para
desarreglar en sus posturas cuando se sumlnistran hacia el
par de rodillos de hule y puede evitarse la ocurrencia de
fractura en los granos.

Es preferible para el aparato comprender ademis una
cubierta de maquina para recibir al par de rodillos de hule y
una cubierta de seguridad para cubrir a los rodillos de hule,
en la cual se forman una ventana de inspeccién de rodillo y
una ventana de inspeccién de deslizadera guia. En este caso,
el indicador de didmetro del rodillo vy el indicador de cambio
de angulo de inclinacién se proporcionan respectivamente
sobre la ventana de inspeccién de rodillo y la wventana de
inspeccién de deslizadera guia. Con esta configuracién, es
posible monitorear el grade de abrasién de los diametros de
los rodillos de hule en un estado cerrado de la cubierta de
seguridad y cambiar la posicién o el angulo de inclinacién de
la deslizadera guia en correspondencia al grado de abrasién
de los didmetros de los rodillos de hule mientras se conserva
cerrada la cubierta de sequridad.

Alternativamente, el aparato puede tener una placa
para evitar que 1los granos de cereal fluyan hacia fuera de
las superficies -de extremo de los rodillos de hule, que se
proporciona cercana a la posicién de la abertura minima entre

el par de rodillos de hule, adicionalmente a la cubierta de
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maquina y a la cubierta de seguridad arriba descritos. En
este caso, el indicador de diametro del rodillo y el
indicador de cambio del angulo de inclinacién se encuentran
montados sobre la placa de prevenciédn de escape de flujo. La
placa de prevencién de escape de flujo se dispone de tal modo
que el indicador de didmetro del rodillo puede visualizarse a
través de la ventana de inspeccién del rodillo y el indicador
de cambio del A4ngqulo de inclinacién puede visualizarse a
través de la ventana de inspecciétn de la deslizadera guia.
Con esta configuracién, es posible comparar visualmente el
indicador de diametro del rodillo con el diametro del rodillo
de hule en la posicién cercana a la superficie de extremo del
rodillo de hule para medir con precisién el grado de
abrasién. De manera similar, dado que el indicador de cambio
del a&ngulo de inclinacién se encuentra montado en la posicién
cercana a la deslizadera guia, la posicién o el angulo de
inclinacién de la deslizadera guia puede cambiarse con
precisién.

El indicador de diametro del rodillo indica de
preferencia el grado de abrasién en una pluralidad de
secciones divididas en base al didmetro de un rodillo de hule
nuevo y el indicador de cambio del &ngulo de inclinacién
indica de preferencia el grado de cambio en la posicién o el
dnguloc de inclinacién de 1la deslizadera guia en una

pluralidad de secciones divididas en correspondencia al

\2
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indicador de diametro del rodille. Con esta.configuracibn,
es posible que pueda conocerse instantaneamente el espesor
restante del didmetro del rodille a fin de ajustar 1la
posicién o el Angulo de inclinacién de la deslizadera guia.

De preferencia, el indicador de diametro del
rodillo clasifica el grado de abrasién en tres niveles y los
distingue por color y el indicador de cambio del &ngulo de
inclinacién clasifica también el grado de cambio de 1la
posicién o el a&ngulo de inclinacién de la deslizadera guia en
tres niveles y los distingue por color en correspondencia al
indicador de diametro del rodillo. En este caso, las
clasificaciones de la abrasién y del grado de cambio no son
muchas y no se requiere cambiar frecuentemente la posicién o
el angulo de inclinacién de la deslizadera guia. La posicién
o el Angulo de inclinacién de la deslizadera guia puede
ajustarse fAcilmente y con precisién de acuerdo con el nivel
del espesor restante del diametro del rodillo.

Ademas, el indicador de di&metro del rodillo puede
indicar un signo para el tiempo de reemplazo de los rodillos
de hule. Con esta indicacién, el reemplazo del rodillo de
hule sobre el lado estacionario y el del lado mévil entre si
puede hacerse a un tiempc preciso y es posible prolongar la
vida Gtil de los rodillos de hule.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Las anteriores y otras caracteristicas y ventajas

13
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de la invencién seran aparentes a partir de la descripcibén
que se dara a continuacién con referencia a los dibujos que
la acompafian, en los cuales:

La Figura 1 es una vista en seccién vertical del
aparato descascarador de acuerdo a una modalidad de la
invencién;

La Figqura 2 es una vista frontal que muestra una
porcién esencial del aparato descascarador de la Figura 1;

La Figura 3 es una vista esquemidtica en perspectiva
que muestra la porciédn esencial del aparato descascarador de
la Figqura 1 en un estado de apertura de una cubierta de
sequridad de una cubierta de mAquina en la cual se recibe un
par de rodillos de hule;

La Figura 4 es una vista alargada que muestra un
Indicador de diametro del rodillo y un indicador de cambio
del angulo de inclinacién en el aparato de la Figura 1:

La Figura 5 es una vista en secciédn que muestra la
superficie guia de una deslizadera guia en el aparato de la
Figura 1; y

Las Figuras 6A a 6C respectivamente muestran
modificaciones diferentes de 1las indicaciones sobre el
indicador de diametro del rodillo y el indicador de cambio
del angulo de inclinacién.

DESCRIPCION DE LAS MODALIDADES

La Figura 1 muesatra un aparato descascarador 1 de

W
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acuerdo con una modalidad de la invencién, que tiene un par
de rodillos de hule 2 y 3. Los rodillos de hule se
encuentran articulados de manera giratoria dentro de 1la
cubierta de midquina 4 a fin de que un rodillo pueda ajustarse
para moverse cerca o lejos del otro rodillo. Los rodillos de
hule 2 y 3 estan conectados a un motor de accionamiento 5
mediante una banda (no mostrada) y estdan construidos de tal
modo que giran en direcciones opuestas entre si a diferentes
velocidades periféricas. Los rodillos son los mismos que los
del aparato descascarador convencional en este aspecto.

Una cubjerta superior de maquina 6 se encuentra
montada sobre la cublerta de mAquina 4 y se provee un
depbsito de suministro 7 para almacenar granos de cereal en
una porcidén superior de la cubierta de maquina 6. Se
proporciona un obturador B para suministrar los granos de
cereal desde el depdésito de suministro 7 hacia la maquina, en
la parte media del depésito de suministro 7. El1 obturador 8
estd adaptado para abrirse y cerrarse bajo el control de
encendido-apagado de un cilindro de aire 9 que estad provisto
sobre un lado del depésito de suministro 7. Una valvula de
ajuste de proporcién de flujo 10 se encuentra provista bajo
el obturador 8. El grado de abertura de la valvula de ajuste
de proporcién de flujo 10 se controla moviendo una varilla
roscada 11 hacia adentro o hacia fuera del depésito 7. La

varilla roscada 11 rota al girar una manivela 14 ajustable

| S
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conectada a una caja de engranajes 12 y a una varilla 13. Un
rodillo de alimentacién 15 que gira mediante medios de
accionamiento adecuados se encuentra provisto como medic de
transportacién para alimentar los granos de cereal hacia una
deslizadera gquia, que serid descrita mas adelante, bajo la
valvula de ajuste de proporcién de flujo 10. La rotacién del
rodillo de alimentacién 15 permite el suministro de los
granos de cereal mientras que evita que éstos (arroz no
descascarado) ocasionen un puente entre la valvula de ajuste
de proporcién de flujo 10 y un canal descendente 16. El
numeral de referencia 17 denota un canal descendente de
suministro para suministrar 1los granos de cereal que caen
desde el rodillo de alimentacién 15 hacia la deslizadera guia
abajo descrita.

Provista bajo el extremo inferior del canal
descendente de suministro 17 se encuentra la deslizadera guia
18 para enviar a los granos de cereal que caen desde el
rodillo de alimentacién 15 hacia una porcidén entre el par de
rodillos 2 y 3. La deslizadera guia se encuentra dispuesta
dentro de la cublerta superior de mAquina 6 para ser
soportada por una estructura de deslizadera 19 a un angulo de
inclinacién predeterminado. La estructura de deslizadera 19
estad pivotada en su extremo superior alrededor de un eje de
soporte 20 y el extremo inferior de 1la estructura de

deslizadera esta conectado a una varilla de ajuste 21. De

16
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acuerdo con esto, el anqulo de inclinacién de la deslizadera
guia 18 se ajusta girando una manivela 22 de la varilla de
ajuste 21. Una placa de deslizamiento de flujo 23 se
encuentra conectada al extremo inferior de la deslizadera
guia 18. El &ngqulo de inclinacibén de la desllzadera guia se
ajusta por medio de la varilla de ajuste 21 a fin de que la
placa de guia 23 se dirija hacia una abertura entre el par de
rodillos de hule 2 y 3.

Incidentalmente, el ancho (en direccidén vertical al
plano del dibujo) de la deslizadera guia 18 y el de la pléca
de guia 23 se establecen para ser sustancialmente iguales al
ancho del par de rodillos de hule 2 y 3. Incidentalmente, de
manera alternativa al cambio del &angulo de inclinacién a
través de la provisién del eje de soporte 20 en la estructura
de la deslizadera guia 19, es posible mover la estructura de
deslizadera guia 19 completa en una direccién paralela al
cambio de posicién de la misma.

El aparato 1 se construye de tal modo que 1la
trayectoria de flotacién de los granos de cereal lanzados
hacia fuera desde la deslizadera guia 18 es sustancialmente
vertical a una linea imaginaria que conecta 1los ejes
centrales de rotacién del par de rodillos de hule 2 y 3. Con
esta configuracién, los granos de cereal rebotan menos en los
rodillos de hule 2 y 3 para desarreglar sus posturas al

momentO en que son suministrados hacia el par de rodillos de

\
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hule 2 y 3 y es posible evitar que ocurra la fractura de los
granos.

Con referencia a las Figuras 2 y 3, se proporciona
una cubierta de seguridad 24 sobre la cubierta de maquina 4
en la cual se reciben los rodillos de hule 2 y 3. Una
manivela roscada 25 se encuentra montada a la cubierta de
seguridad 24 y cuando se libera la manivela, la cubierta 24
gse abre desde la cubierta de maquina 4 mientras es sostenida
mediante goznes 26, 26. La apertura de 1la cubierta de
sequridad 24 ocasiona que los rodillos de hule 2 y 3 queden
expuestos y pueda realizarse facilmente su reemplazo.

La cubierta de seguridad 24 tliene una ventana de
inspeccién del rodillo 28 y una ventana de inspeccién de la
deslizadera guia 29 formadas en la misma. La wventana de
inspeccién del rodiillo 28 y la ventana de inspeccién de 1la
deslizadera guia 29 se encuentran respectivamente abiertas en
una posicidén capaz de visualizar la circunferencia exterior
del rodillo 2 y a una posicién capaz de visualizar 1la
inclinacién de la placa de deslizamiento de flujo 23 de 1la
deslizadera guia. Estas ventanas de inspecciédn estan
cubiertas con material transparente para evitar que entren y
salgan los granos de cereal o materiales extrafios. Ademas,
un indicador de didmetro del rodillo 31 para indicar el grado
de abrasién del diametro del rodillo de hule se proporciona

sobre la ventana de inspeccidtn del rodillo 28. Sobre la
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ventana de 1inspeccidn de 1la deslizadera guia 29, se
proporciona un indicador de cambio del angulo de inclinacién
32 sobre el cual se encuentra previamente marcado un grado de
cambio de una posicidén o de un angulo de inclinacién de 1la
deslizadera gquia 18 en correspondencia al indicador de
diametro del rodillo 31.

Con esta configuracifén, un operador puede comparar
el dilmetro del rodillo de hule 2 con el indicador de
diametro del rodillo 31 para monitorear el grado de abrasién
del diametro del rodillo de hule 2 en el estado cerrado de la
cubierta de seguridad 24. Ademés, es posible comparar
visualmente el indicador de cambio del &ngulo de inclinacién
32 con la deslizadera guia 18 para cambiar la posicién o el
dngulo de inclinacién de 1la deslizadera guia 18 en
correspondencia al grado de abrasién del diametro del rodillo
de hule 2 mientras se conserva cerrada la cubierta de
seguridad 24.

En esta modalidad, se instala sobre la cubierta de
sequridad 24, una placa para evitar que los granos de cereal
fluyan hacia afvuera desde las superficies de extremo de los
rodillos de hule cerca de la abertura minima y el indicador
de di&metro del rodillo 31 se encuentra montado sobre la
placa de prevencién de salida de flujo 30. Por otra parte,
el indicador de cambio del &ngulo de inclinacién 32 esta

adherido a la ventana de inspeccién de la deslizadera guia
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29. De acuerdo con esto, es posible medir con precisién el
grado de abrasién comparando visualmente el indicador de
diametro del rodillo 31 con el didmetro del rodillo de hule 2
en una porcién cercana a la superficie ¢de extremo del rodillo
de hule.

De manera alternativa, ambos, el indicador de
didmetro del rodillo 31 y el indicador de cambio del angulo
de inclinacién 32 pueden montarse sobre 1la placa de
prevencién de salida de flujo 30. En este caso, es
preferible disponer el indicador de diametro del rodillo 31 y
el indicador de cambio del &ngulo de inclinacidén 32 de tal
modo que el anterior se monitorea a través de la ventana de
inspeccidn del rodillo 28 y el Gltimo se monitorea a través
de la ventana de inspeccién de la deslizadera guia 29. Con
esta modificacién, de manera similar al indicador de diametro
del rodillo 31, el indicador de cambio del angulo de
inclinacién 32 se monta también sobre la porcién cercana a la
deslizadera guia 18, con lo cual permite un cambic precisc de
la posicién o del A&ngulo de inclinacién de la deslizadera
guia 18.

Incidentalmente, el numeral de referencia 33 denota
una cinta de abertura adherida a la periferia exterior de la
cubierta de seguridad 24, que sirve para incrementar una
funcién de sellado al momento de cerrar la cubierta de

seguridad 24. Ademdas, el numeral de referencia 34 en 1la
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Figura 1 denota una abertura de succidén para succionar polvo
o dispersién similar durante la operaciétn de descascarado y
el numeral de referencla 35 denota una abertura de entrada de
aire para introducir el aire del exterior. El numeral de
referencia 36 en la Figura 2 denota un disco para ajustar la
distancia entre la placa de prevencién de salida de flujo 30
Y las superficies de extremo de los rodillos de hule 2 y 3 y
el numeral de referencia 27 denota una asa para abrir 1la
cubierta de seguridad 24.

El indicador de diametro del rodillo 31 para
indicar el grado de abrasién de los rodillos de hule 2 y 3,
puede ser un adherible que despliega, por ejemplo, suponiendo
que el diametro de un rodillo de hule nueveo (un grosor t del
rodillo de hule) es de 21 mm, el grosor t mientras lo divide
en tres secciones 3la, 31b y 3lc dispuestas desde el lado
exterior y cada una tenlendo una anchura de 7 mm, como 3se
mostrd en la Figura 4. En este caso, los indicadores 3la,
31b y 31c pueden distinguirse facilmente wutilizando
diferentes colores, azul, amarillec y rojJo para 1los
indicadores 31la, 31b y 3lc, respectivamente. El indicador de
dismetro del rodillo 31 se encuentra unido a 1la placa de
prevencién de salida de flujo 30 y dispuesto de tal modo que
la periferia exterior del rodillo 2 y el borde exterior del
indicador 3la pueden verse en linea entre si a través de la

ventana de rodillo 28.
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De manera similar, el indicador de cambio del
angulo de inclinacién 32 puede ser un adherible que despliega
la posicién de la deslizadera guia mientras la divide en tres
secciones en correspondencia al indicador de didmetro del
rodillo 31 y estar dispuesto sobre la wventana de inspeccién
de 1la deslizadera guia 29. Mas especificamente, se
proporcionan tres indicadores 32a, 32b y 32c desde un ligero
Angulo de inclinacién de la deslizadera guia hacia un angulo
de inclinacién agude. En este caso, del mismo modo que el
indicador de didmetro del rodillo 31, los indicadores 32a,
32b y 32c¢ pueden distinguirse facilmente utilizando
diferentes colores, azul, amarillo y rojo para 1los
indicadores 32a, 32b y 32¢, respectivamente.

Alternativamente, pueden emplearse otros medios
para aumentar la distinguibilidad de los indicadores 31 y 32.
La Figura 6A muestra un ejemplo utilizando nimeros arabigos
en los indicadores, la Figura 6B muestra otro ejemplo en el
cual se emplean letras alfabéticas en los indicadores y la
Figura 6C muestra aldn otro ejemplo en el cual se adjuntan a
los indicadores patrones capaces de distinguir a los
respectivos indicadores.

Se dard ahora la descripcién de una operaciédn del
aparato descascarador construido como en lo anterior. Cuando
se enciende la energia para accionar el motor 5, el par de

rodillos de hule 2 y 3 giran en direcciones opuestas entre si
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a diferentes velocidades periféricas. Después, el cilindro
de aire 9 se enciende para abrir el obturador 8 y la valvula
de ajuste de proporcidén de flujo 10 se controla para accionar
al rodillo de alimentacién 15. De acuerdo con esto, los
granos de cereal {arroz no descascarado) alimentados desde el
depésito de suministro 7 se sitGan en un estado similar a una
banda y caen sobre la desllizadera guia 18. Los granos de
cereal que caen (arroz no descascarado) se deslizan hacia
abajo a lo largo de la deslizadera guia 18 y durante el
deslizamiento, se ajustan sus posturas a fin de que la
longitud o direccidn 1longitudinal de los granos de cereal
{arroz no descascarado) se vuelve paralela a la direccién de
deslizamiento descendente. Como resultado, al momento en que
los granos de cereal (arroz no descascarade) caen entre el
par de rodillos de hule 2 y 3 desde la placa de guia 23, casi
la totalidad de los granos de cereal (arroz no descascarado)
se suministran en el estado ordenado en 1la direccidn
longitudinal y se encuentran en una deslizadera similar a una
banda de la misma anchura que la de los rodillos de hule 2 y
3. En este momento, dado que la cubierta de seguridad 24 se
encuentra cerrada y la placa de prevencidédn de salida de flujo
30 se encuentra cercana a las superficies de extremo de los
rodillos de hule 2 y 3, los granos de cereal no fluyen hacia
afuera de 1los rodillos de hule 2 y 3 y se frotan y se

descascaran debido a la presién de 1los rodillos y a la
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diferencia de las velocidades periféricas de los mismos.

La deslizadera guia 18 se coloca para tener una
longitud y una inclinacién que ocasiona que los granos de
cereal (arroz no descascarado) caigan a lo largo de 1la
deslizadera guia y se aceleren a una velocidad cercana a la
velocidad de caida libre al momento de ser suministrados
entre los rodillos de hule 2 y 3. Una proporcidén de
suministro de los granos de cereal {arroz no descascarado) se
ajusta para ser sustancialmente de 2 m/seg hasta 5 m/seq.
Loé granos de cereal son acelerados por la deslizadera gquia
18 y se suministran entre los rodillos de hule 2 y 3 en el
estado de una capa delgada similar a una banda. Camo
resultado, el efecto de los rodillos de hule 2 y 3 actia
igualmente en cada uno de los granos de cereal (arroz no
descascarado} y la operaciédn de descascarado se lleva a cabo
de manera uniforme para descascarar efectivamente los granos
de cereal. Para hacer mas confiable el ordenamiento de los
granos de cereal (arroz no descascarado) en la direccién
longitudlinal medlante la deslizadera guia 18, pueden formarse
filas de aberturas 1l8a en 1la superficie de guia de 1la
deslizadera guia 18, como se muestra en la Figura 5.

Como se describié en lo anterior, dado que 1los
granos de cereal (arroz no descascarado) se aceleran vy
suministran mediante la deslizadera guia 18, cuando el punto

de lanzamiento de los granos de cereal se desvia de la
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abertura minima entre los rodillos de hule 2 y 3, éstos
(arroz no descascarado) rebotan en los rodillos de hule 2 y
3. A fin de evitar esto, los granos de cereal (arroz no
descascarado) tienen que suministrarse hacia el punto en
donde la abertura entre los rodillos de hule 2 y 3 se hace
tan minima comoc es posible y es dificil establecer el angulo
de inclinacién de la deslizadera guia 18. Ademas, los
rodillos de hule 2 y 3 se desgastan cada hora mientras se
utilizan y el punto en donde la abertura entre los rodillos
es minima se mueve gradualmente. De acuerdo con esto, es
adiclonalmente dificil suministrar 1los granos de cereal
(arroz no descascarado) desde la deslizadera guia 18 hacia el
punto en donde la abertura entre los rodillos 2 y 3 se vuelve
minima,

En vista de esto, en el aparato descascarador de
acuerdo con la invencidn, la deslizadera guia 18 y los
rodillos de hule 2 y 3 se encuentran ordenados a fin de que
la -trayectoria de caida de los granocs de cereal (arroz no
descascarado) que se desliza hacia abajo desde la deslizadera
guia 18, sea sustancialmente perpendicular a la 1linea
imaginaria que conecta los ejes de rotacién de los rodillos
de hule 2 y 3 y los granos de cereal de la deslizadera guia
18 se lanzan hacia el punto en donde la abertura entre los
rodillos de hule 2 y 3 es minima. La posicién o el éngulo de

inclinacién de la deslizadera guia 18 se establece como se
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describié anteriormente en el momento de embarque del
producto o aparato, sin embargo, los rodillos de hule 2 y 3
se desgastan mientras se utilizan, particularmente, el
rodillo lateral estacionario 2 que gira a una alta velocidad
tiende a desgastarse, de modo que la posiciédn oéptima o el
angulo de inclinacién de la deslizadera guia 18 se desvia.
Mas particularmente, la abrasién de los rodillos de hule 2 y
3 ocasiona que el rodillo lateral mévil de hule 3 se mueva
hacia el lado estacionario en correspondencia a una reduccidn
del diametro del rodillo lateral estacionario de hule 2.

En el aparato convencional en el que la posicién o
el angulo de inclinacién de la deslizadera guia 18 se ajusta
manualmente, el ajuste se lleva a cabo a través de la
estimacién visual y con frecuencia carece de precisién. Por
otra parte, en caso de que el ajuste se 1lleve a cabo
automaticamente, se réquiere un rodillo de contacto y un
detector fotoeléctrico para detectar la posicién giratoria
del rodillo de contacto comec un detector para detectar el
didmetro de un rodillo de hule, de tal modo que la estructura
se vuelve compleja y aumenta el costo de fabricacién.

De acuerdo con 1la invencién, el indicador de
didmetro del rodillo 31 para indicar el grado de abrasién de
los didmetros de los rodillos de hule 2 y 3 se dispone a fin
de monitorearse a través de la ventana de inspeccién del

rodillo 28. Ademas, el indicador de cambio del é&ngulo de
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inclinacién 32 para indicar el grado de cambio de la posicién
o del &ngulo de inclinacién de la deslizadera guia 18 en
correspondencia al indicador de diametro del rodilleo 31 se
proporciona en la ventana de deslizadera guia 29.
Incidentalmente, el rodillo lateral estacionario 2
gira a una velocidad miés alta y se desgasta mas rapido que el
rodillo mévil 3 que gira a una velocidad menor y es
preferible que el indicador de diametro del rodillo 31 se
proporcione sobre el lado del rodillo estacionario 2. En
este caso, cuando el rodillo de hule 2 es nuevo, su diametro
exterior corresponde a la seccién azul 3la del indicador de
diametro del rodillo 31, sin embarqo, cuando el rodillo de
hule 2 esta desgastado y su diametro exterior se coloca en la
seccién amarilla 31b, la posicién de la abertura entre los
rodllios de hule 2 y 3 se mueve hacia el lado del rodillo
estacionarioc 2. Entonces, el operador solamente tiene que
cambiar la posicién o el 4&ngulo de inclinacién de 1la
deslizadera guia 18 hacia la seccién amarilla 32b desde 1la
seccién azul 32a, tomando en cuenta el indicador de cambio
del angulo 32, en correspondencia al movimiento del diametro
exterior del rodillo desde la seccién azul 3la hacia 1la
seccién amarilla 31b. Cuando el rodillo de hule 2 se
desgasta mas y el diametro exterior se coloca en la seccién
roja 3lc desde la seccién amarilla 31b, el grosor del rodillo

se vuelve sustancialmente la mitad o menos del nuevo y esto
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puede tomarse como guia para reemplazar el rodillo lateral
estacionario 2 con el rodillo lateral mévil 3. Después de
reemplazar 1l0s rodillos entre si, es también necesario
monitorear siempre el diametro exterior del rodillo lateral
estacionario 2 y el indicador de diAmetrc del rodillo 31 y
cambiar la posicién o el angulo de inclinacién de 1la
deslizadera guia 18 en bagse al indicador de cambio del &ngulo
de inclinacién 32, de acuerdo con la seccidén de color
correspondiente del indicador 31.

Como se ha descrito en lo anterior, de acuerdo con
la invencidén, el indicador de diametro del rodillo para
indicar el grado de abrasién del diametro de cualquiera de
los rodillos de hule se proporciona cercanc a la posicién de
la abertura minima entre el par de rodillos de hule. Ademds,
el indicador de camblio del &ngqulo de inclinacién, en el cual
se encuentra marcado previamente el grado de cambio de 1la
posicién o del Angulo de inclinacién de la deslizadera gquia
en correspondencia al indicador de didmetro del rodillo, se
proporciona cercano al extremo inferior de la deslizadera
guia. Con esta configuracién, los componentes para ajustar
automaticamente la inclinacidén de la deslizadera guia tales
como un detector para detectar el diametro del ‘rodillo de
hule, un rodillo de contacto o similares se vwvuelven
innecesarios y es posible establecer con precisién la

posicién o el &ngulo de inclinacién de la deslizadera guia
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con una estructura simple.

La invencién 8se ha descrito en base a las
modalidades, sin embargo, deberd entenderse que la invencién
no se encuentra limitada dnicamente a las formas especificas
y puede modificarse varlablemente dentro del alcance de las
reivindicaciones anexas o la invencidén puede tomar otras

formas.
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REIVINDICACICNES
Un aparato descascarador que comprende un par
de rodillos de hule provisto para ser ajustable una abertura
entre ellos, girando 1los rodillos de hule en direcciones
opuestas entre si a diferentes velocidades periféricas vy
teniendo ejes giratorios a alturas diferentes, una
deslizadera guia dispuesta sobre el par de rodillos de hule,
tendiendo la deslizadera guia una posicién o un Aangulo de
inclinacién que se cambia manualmente para ordenar los granos
de cereal en un estado similar a una banda y suministrando
los granos de cereal entre 1l0s rodillos de hule y medios de
transportacién para alimentar los granos de cereal hacia 1la
deslizadera guia, caracterizado en que
se proporciona un indicador de diametro del rodillo
cercano a una posicién de la abertura minima entre el par de
rodillos de hule para indicar visvalmente a un operador el
grado de abrasién del diadmetro de uno del par de rodillos de
hule y un indicador de cambio del angulo de inclinacién
marcado previamente con el grado de cambio de la posicién o
del 4&ngulo de inclinacién de 1la deslizadera gquia en
correspondencia al indicador 'de diametro del rodillo se
proporciona cercano al extremo inferior de la deslizadera
guia.
@. El aparato reivindicado en la reivindicacién

1, en donde el par de rodillos de hule y la deslizadera guia
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se encuentran dispuestos a fin de que una linea imaginaria
que conecta a los ejes giratorios de los rodillos de hule sea
sustancialmente perpendicular a una trayectoria de flotacién
de los granos de cereal lanzados desde la deslizadera guia.

f?. El aparato reivindicado en la reivindicacién 1
o 2, que ademids comprende una cubierta de miAquina para
recibir al par de rodillos de hule y una cubierta de
seguridad proporcionada sobre la cubierta de maquina para
cubrir el par de rodillos de hule, en donde la cubierta de
sequridad tiene una ventana de inspeccié4n del rodillo y una
ventana de inspeccidén de la deslizadera guia formadas en la
misma y el indicador de diametro del rodillo y el indicador
de cambio del Angulo de inclinacién se encuentran dispuestos
respectivamente sobre la ventana de inspeccidén del rodillo y
la ventana de inspeccién de la deslizadera guia.

9. El aparato como se reivindica en 1a
reivindicacién 1 o 2, que comprende ademas una cubierta de
maquina para recibir el par de rodillos de hule, una cubierta
de seguridad provista sobre la cubierta de maquina para
cubrir al par de rodillos de hule y una placa provista
cercana a la posicién de la abertura minima entre el par de
rodillos de hule para evitar que los granos de cereal fluyan
hacia afuera de las superficies de extremo de los rodillos de
hule, en donde la cubierta de seguridad tiene una ventana de

inspeccién del rodillo y una ventana de inspeccién de la
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deslizadera guia formadas en la misma, el indicador de
diametro del rodillo y el indicador de cambic del &ngulo de
inclinacién se encuentran montados sobre 1la placa de
prevencién de salida de flujo y la placa de prevencién de
salida de flujo se encuentra dispueéta de modo tal que el
indicador de diaAmetro del rodillo puede verse a través de la
ventana de 1inspeccién del rodillo y el indicador de cambio
del angulo de inclinacién puede verse a través de la ventana
de inspeccién de la deslizadera guia.

@ El aparato reivindicado en cualquiera de 1las
reivindicaciones 1 a 4, en donde el indicador de diametro del
rodillo indica el grado de abrasién mlentras divide el grado
de abrasiétn en una pluralidad de secciones en base al
diadmetro de un rodillo de hule nuevo y el indicador de cambio
del &angulo de inclinacién indica el grado de cambio de 1la
posicién o del angulo de inclinacién de la deslizadera guia
mientras divide el grado de cambio en una pluralidad de
secciones en correspondencia al indicador de diametro del
rodillo.

@. El aparato reivindicado en 1la reivindicacién
5, en donde el indicador de didmetro del rodillo divide el
grado de abrasién en tres secciones y distingue las secciones
de grado de abrasién por color y el indicador de cambio del
dngulo de inclinacién divide el grado de cambio de 1la

posicién o del &ngulo de inclinacién en tres -  secciones y
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distingue las secciones de grado de cambio por color en

correspondencia al indicador de diametro del rodillo.

@ El aparato reivindicado en la reivindicacién
5, en donde el indicador de didmetro del rodille indica
adicionalmente una guia para el tiempo de reemplazo de los

rodillos de hule.
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RESUMEN

Un aparato descascarador (1} suministra granos de
cereal entre un par de rodillos de hule giratorios (2, 3) a
través de una deslizadera guia (18), 1los frota y los
descascara. Se proporciona un indicador de didmetro del
rodillo (31) para indicar el grado de abrasiétn del diimetro
de uno de los rodillos de hule, cercano a la abertura minima
entre los rodillos de hule (2, 3). Un indicador de cambio
del angulo de inclinaciédn (32) previamente marcado con un
grado de cambio de la posicién o del angulo de inclinacién de
la deslizadera guia (18) en correspondencia al indicador de
didmetro del rodillo (31) se proporciona cercano al extremo
inferior de la deslizadera guia (18). Un operador puede
detectar fAcllmente el diametro del rodillo de hule por medio
del indicador de didmetro del rodillo (31) y establecer con
precisién la posiclién o el &angulo de inclinacién de 1la
deslizadera guia (18) de acuerdo con el indicador de cambio

del angqulo de inclinacién (32).
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Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el articulo 38 de la
Decision 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, se le comunica que:

- Debe allegar el poder otorgado al abogado que aparece en la solicitud como apoderado, con al lleno
de los requisitos exigidos en el Cédigo de Procedimiento Civil. Cuando se requiera debe allegarse la

sustitucién del poder, otorgada por quien aparece como apoderado principal. Adicionalmente, deberd
presentar el documento que acredita la existencla y representacion legal de la socledad solicitante.

- Debe allegar copla del documento en que consta la ceslén del derecho a la patente otorgado por el
inventor-al solicitante o a su causante (art. 26-k,Dec 486/2000).

- Debe Indicarse el lugar de constitucién de la socledad sdlicitants (Art. 27-c, D 486/00).

En cumplimiento del articulo 39 de la Decision 488 de la Comisién de 1a Comunidad Andina,
se le requiere para que dentro del término de dos (2) meses siguientes a la fecha de
notificacion del presente oficio, complete los requisitos anteriormente enunciados. En caso
de no dar cumpiimiento al presente requerimiento, la solicitud se considerard abandonada
y perdera su prelacion.

Notiflquese e! presente oficl
Reglamentaria No. 210 del

nforme a lo dispuesto en el articulo 8 de la Resolucién
enero del 2001.

CESPEDES DE VERGEL
Jefe de |a Divisién de Nuavas Creaciones

El anterior requerimiento fue notificado por fijacién en lista de fecha 1 ! ,!M,: Zﬂm .
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