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COMO DILIGENCIAR EL FORMULARIO

10.

1.

Si faltara espacio en algdin recuadro de esta impraso, utiice hojas complementarias.

108 aspacios sombreados comesponden a los requisitos minimos que deben cumplires para obtener fecha de
presentacion de la sokicitud,

Si alguna casilla del formulario no fuera cublaria, se cruzaré una linea oblicua.

Solicitud de: Unhumnhsanaphunaopdnmrdadﬂhd.mhmmhwwnﬁpuﬁmb
sl sa trata de una solicitud de registro de Patenta de Invencidn o Patents de Modelo de Utiidad.

Solicitante: Es la persona natural o juridica que esté solicitando el regisiro. Debe Indicarse: nombre, dineccién,
teléfono, fax o E-mai.

Identificacién: Corresponde a la indicacién del docurento de identidad del soficitants, discriminando en la
casilla correspondiente, si se trata de C.C. (cédula de ciudadania), NIT (NGmero de identificacion Tributaria),

C.E. (Cédula de Exiranjeria); u Olm(mcuodumelaldlnﬁﬁcaﬂi'ddmm&a un documeto
diferanie a los anteriormanta mentlonados.)

Domiclile. Indicar el pals o estado, departamento y cludad

Rapressntants o apoderado. Enahupuodabh&wdnmbnddmhnhlagalwﬂoum
de una persona juridica si no se esté actuando a través de apoderado y deberé acreditarse tal calidad.

Si 58 acil’a a fravés de apoderado, debe indicarsa e nombre del abogado que adelentara la aciuacidn adminis-
trativay anexar poder. Sila solicitud la adelanta una persona natural sin apoderado, no debe diligenciarse esta
casila.

Inventor: Nombre y Apellido. (Debe ser una persona natural);

Titulo de la Invenclén: Es el nombre de |a invencion. Debe definir en forma breve y precisa el objetivo de la
invencion de tal manera que permita ubicar af lector en el campo ecnoldgico a gue perteneca la invencion, El
titulo debe estar acorde con ta descripcion y relvindicacionas, no dabe referirse a marcas ni nombres comercia-
les.

Clasificacion Intemacional: Este espacio se dajaen biafco para ser leriado por la entidad,

Prioridad: SieIlolutlnhhapmenhdohldulmnhunuoﬁhdendmpnllpnmmmm puede
mdnmaronmndmrpnundaddoutuom:d mmywmdohmhuﬂnuhmdenkuddaﬂo
ugummaalaprmempmenmﬁn

Indicar el lismpo en el que s2 desoa queso publiqué fa solicitud.
B

- - Comprobants de pago: Refarendarelnﬂmyfe&add,nctodamodﬁammbm Este

comprobante debera anexarse.

Anexos: Deben marcarse con unaXlascnﬂumponﬁmhu Imdowmntosqueammpaﬂm'an la
solicitud. Para ol diligenciamiento ver revéa da la siguienishoja.

Fima: Si se actia a travas de abogado la frma debena ser la del apoderado; si actiia directaments una persona
juridica la firma deberd ser la de su representants legal y si actda directarmnents una persona natural ésta deberd
fimarla solicitud.

IMPORTANTE:

Si no es especialista an la matsria, le recomsndamos:

Consuliar la normatividad relacionada con este inimite en Wy sic gov.ca o an la Biblioteca de la SIC, carrera 13 No. 27-
00piso 5de lunes a viemes de 8:30 a.m. a 5:00 p.m, jomada continua.

Leer detenidamente los folletns y los instrucfivos para el diligenciamienio de los formularios.

Una vez radicada la solicitud, informarse permanentaments sobre el estado de su trémita y, si es del caso, contestar dentro
del término los requerimientos nofificados segtin las disposiciones legales vigentes.




r @ ANEXOS

Comprobants de pago de la iasa de presentacion de ia solicitud.

D Canmbmbdepegodelatmporebnepbdeucadmhdopalﬁuanlapublhﬁbn.
2] comprobante de pago por reivindicacién de prioridad.

2] certifcado do existencia y representacitn legal cuando el solicitante sea persona juridica,
2] Poderes, si fuers el caso.

D Capla certificada de la primera sollcitud, si se reivindica prioridad.

[[] Traduccion simple de a primera solicitud, s 38 reivindica priorkiad.

[ Documento de casidn det inventor al solicitante 0 a su causants.

Descripcion de lainvencién.

[] tUnaomas reivindicaciones.

Dibujos y/o planos necesarios

] Deserelcaso, copiadel contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la licencia o autorizacin de uso de conocimientos traciuonalesdelasmmum-
dadesindigenes.

[} De ser el caso, certificado de depbsito del matarial bioldgico
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COMO PRESENTAR LOS ANEXOS

Dibujos, planos y figuras. Los dibujos, planos, figuras y representacionas gréaficas tisnen como finalkiad contribulr
auna mejor compreaion y divulgacidn de la invencidn, por Io 1anto deberdn tener cierias caracteristicas:

a) Daben tener una relacion directa con la descripcion.

b)  Deban parmitir visuelizar las formas de ejecucién descritas.

c) La relacion entre la descripcion y los dibujos se debe hacer por medio de signos de referencia que se

encuentren en ambos elementos y guarden una correspondencla.

d) Sl dentro de |a descripcidn han sido mancionacdas algunas figuras necesariamants deben ser incluidas.

a) No deben incluirse figuras o dibujos que no se encusntran descritos.

f No deben sef realizados a mano atzada.

9 No deben aparecer simbolos o niimeros no mencionados en la descripcion.-

h) No deben incluir textos o latreros.
Los diagrames asquemiéticos y de flujo asl como las formulas quimicas o matematicas que no sean mecanografiadas o
impresas deniro del texto de la descripcién, se consideran dibujos.

Las gréficas, figuras y dibujos de que frata ia Decisidn 486, deberan ser elaboradas siguiendo las reglas del dibujo
ficnico con tinta negra indeleble, numeradas individual y consecutivaments, y presentadas exclusivaments en
papel tamafio oficio por una sola cara, sin lainclusidn de marcos en su contomo.

Unided de Invencién. Cuando un grupo de invenciones es reivindicado an una misma soficitud, al requisito de
unidad de invencion de conformidad con el articulo 25 de la Decisidn 486, se cumplird slo sl existe entre esths
invenclones una relacidn téenica aspacial que confribuye a enlazar como un hdoalobpbdalamvundm con
caractaristicas que sdio pueden ser cbieniias en su conjunto.

Deacripcién. Pnuhdwbdhdmmhinmdmummdamymphhmsummﬁndahn
utiiizarse términos tcnicas reconocidos en el mbiio ticnico cormespondients, si son timinos tienicos poco conockins
se daben definir comactaments.

En la dascripcidn no serd adecuado e uso da nombras pmplol © marcas ragistradas o simllares para designar
productns,

Solicitudes biotecnoldgicas. En relacidn con las solicitudes de patenias en éreas biotecnoldgicas que sa refieren
asecuancias de nucledtides o aminoacidos, a salicitud debe contener una Rsta de éstas, la cual debe presentarse de
manera separada a la descripcion y llevar el titulo “LISTADO DE SECUENCIAS". A cada secuencia divuigada sele
asignar un nimero de identificacion descriio como “SEQ ID NO."(Estindares de presentacion de listados de secuen
ciaa de aminoacidos. Circular PCT 633/PCIPI2314, Noviambre 12 de 1887 OMPI). El nimero de secuencias deberd
indicarse an el listado.

En la descripcion y en les reivindicaciones, las sacuencias se indicaran por su niimero da kientificacion.

Las sacuencias comesponderiin a una secuencia de nudedtidos, una secuencia de aminodcidos o una secuencia de
nucledtidos junto con su cormespondiente secuencia de aminoécidos sag(n sea 6l objeto de lainvencion.

Capftulo Relvindicatorio. Las reivindicaciones deben ir numeradas consecutivamentis en nirmeros ardbigos. Para
mayor claridad, las reivindicaciones deben constar de dos partes: Un pre@mbuio y una parte caracteristica. E1
praémbulo define el objelo de la invencion y sus caracteristicas $cnicas, indicando aquelo que forma parte del estado
da la téenica. La sagunda parte, se reflere a las caracteristicas técnicas del producto o procedimiento que se desea
proteger y debe i precedida de |a expresidn “caracterizada por™ v ofra similar,

Una reivindicacidn independients dabe contenar todas las caracteristicas esenciales de lainvencidn. Toda reivindica
cldn independiants puede ir seguida de una o més relvindicaciones dependientes que hagan referencia a los modos
concreios de realizacion de la invencion.

Una retvindicacion dependienta contiens todos los elementos de la reivindicacion de laque depends y debe hacer
referencia & dicha reivindicacin y precisar a continuacidn las caracteristicas téenicas adicionales que se quieren

proteger.

Aun cuando las reivindicaciones deban ser congruantes ron la descripcidn, no es adecuado hacer referenclas a la
descripclon y a los dibujos, si los hubiere, a menos que sea absclutamente necesario. No obstanie, con el fin de dar
claridad a las reivindicaciones las referencias da los dibujos deberén ir antre paréniasis.

Con el fin de definir la materia que se desea proteger mediante la patents, |as relvindicaciones deben ser claras y
concisas, no deben definir lainvencidn mediante los resultados que se quieren obtener, y no deberdin contener
expresiones ajenas al propdsiin da fijar las imitaciones del privilegio que se dasea obtener, ni opiniones personales de
tipo comparativo tales como “més ventajoso que” 0 "‘més econdmico que”.

Cuando la invencidn sea un producio quimico debe definirse por su fismula quimica.

Fiura Caracteristica: Fara afects de la publicacidn, los dibujos que saan necesarios deberin presentarse en dos
ejempiares de tamafio de 12x12 cm., cumpliendo con ies condiciones para ser reproducidos por macdio de scanner o
ser digitalizados para su cormespondiente publicacion.
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RESUMEN CON EL. OBJETO Y FINALIDAD DE LA INVENCION

Se refiere a una prétesis eléctrica para miembro superior, con
movimientos de flexibn y extension de la ariculacion
metacarpofalangica , abduccién y aduccién del pulgar, asf como
flexion, extensiébn y oposicion del mismo; flexion y extension de
mufieca; supinacion y pronacion de antebrazo; cierre total de la
mano. La prétesis eléctrica para miembro superior con movimientos
articulados de fa presente invencion esta conformada por tres
secciones, una primera correspondiente a la mano propiamente dicha
conformada por sus cinco dedos cada uno de los cuales presentan
sus comrespondientes secciones a manera de falanges, una segunda
seccibn correspondiente a la mufieca , la tercera al antebrazo, unidas
entre su por pasadores con un sistema de movimiento consistente ,
consistente en pifiones de fuerza los cuales son girados por
motorreductores e interconectados con un circuito impreso y
microcontralodor para la coordinacién de todos y cada uno de los
movimientos de las comespondientes secciones de la prétesis.



PROTESIS ELECTRICA ARTICULADA DE MANO, MUNECA Y
ANTEBRAZO

CAMPO DE LA INVENCION

Se refiere a una prétesis eléctrica para miembro superior, con
movimientos de flexibn y extensibn de la articulacion
metacarpofalangica , abduccién y aduccion del pulgar, asl como
flexion, extensién y oposicion del mismo; flexibn y extensién de
mufieca; supinaciébn y pronacién de antebrazo; cierre total de la
mano.

ESTADQ DE LA TECNICA

Se conocen en el arte diferentes clases de prétesis para miembros
superiores, entre las cuales se pueden citar:

a) Prétesis de gancho o garfio consistente en un cilindro con dos
ganchos ubicados en su parte inferior accionados por una
guaya que se intercepta por una comrea que va sobre la
espalda pasando por los hombros y axilas haciendo un poco
de presién de manera que al mover los hombros hacia delante
dicha guaya se esfira y abre el gancho, para cemrario se
realiza el movimiento inverso.

b) También la hay estéticas, con sistemas anéalogos al anterior
pero van recubiertas con guante de latex.

c) Prétesis con sistema eléctrico conformadas por tres o cinco
laminas a manera de ganchos que se unen a un sistema
eléctrico para ser accionadas y estan recubiertas por un
guante de caucho o latex .

d) Las prétesis sintéticas consisien en manos elaboradas en
cauch , madera o caucho sintético, recubiertas con guantes
de lana o cuero, pero las cuales carecen completamente de



movimiento.

e) Con respecto a las protesis con movimiento existen con
mecanismos complejos electrénicos, cuyo costo es muy
elevado.

La prétesis de la invencién se asemeja a una mano con mufieca y
antebrazos normales, no solo en su aspecto sino también en cuanto
a movimientos se refiere, como flexién y extension de la articulacién
metacarpofalangica, abduccién y aducciébn palmar del pulgar y
oposicibn del mismo hacia el meifique, cierme total de mano,
prensién, flexion y extension de mufeca, supinaciéon y pronacién de
antebrazo, con un sistema eleciromecéanico de facil manipulacién ,
de manera que se tiene una prétesis que ademas de estética es
funcional y de menor costo que prétesis existentes con sistemas
electrénicos que poseen los mismos movimientos pero resuitan mas
complejas.

DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

Figura 1- muestra una representacion completa de la conformacion
de la prétesis, consistente en mano con cinco dedos, mufieca y
antebrazo, su acople e interconexibn con el sistema
electromecanico que esta conformado por pifiones, motorreductores,
interconectados con un circuito impreso, microcontrolador y
pulsadores.

Figura 2- Muestra la parte palmar de la mano , la forma de unién de
las falanges y la conformacion del dedo pulgar.

Figura 3- Muestra en detalle el sistema de ejes y pifiones
sostenidos por dos platinas y fijas a la base de la mano, sistema
que transmite ios movimientos de flexién y extensién de los dedos.



Figura 4- Muestra la configuracién de la mufieca y un corte parcial
en la misma que permite observar el sistema de pifiones y
motorreductor por medio del cual se realiza los movimientos de
flexion y extension de la muiieca.

Figura 5- Muestra el antebrazo con su sistema de acople a la
mufileca y el un corte parcial en el mismo que permite observar el
sistema por medio del cual se fransmite los movimientos de
pronacion y supinacion.

Figura 6- Muesira en detalle y en despiece la conformacién del
sistema por medio del cual se transmite los movimientos de
pronacion y supinacion del antebrazo.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La prétesis de la presente solicitud esta conformada por [a mano 1
propiamente dicha , la mufieca 2 y el antebrazo 3; la mano 1
comprende los dedos pulgar, Indice, medio , anular y meiiique, los
cuales estan conformados por tres secciones a manera de falanges
4, las referidas falanges poseen las dimensiones normales de cada
dedo, la primera y segunda falange se unen mediante un pasador 5,
de igual forma se unen la segunda y la tercera, finaimente ésta
ultima se une también mediante un pasador 5 a un soporte 6; las
uniones de las secciones 4, a manera de falanges con sus
respectivos pasadores conforman las articulaciones; el dedo puigar
conformado de la misma forma, presenta su tercera falange 7,
unida por un pasador a una mini bisagra 8, que se fija mediante
tornillos en la parte palmar dicho dedo pulgar tiene los cuatro
movimientos como abduccién, aduccién, oposicion hacia el ded

meflique y viceversa. En la parte media de la primera falange de
cada un de los dedos se ubican dos pasad res 9, a los cuales se
fija un hilo de nylon o acero 10 para realizar los movimientos de



flexion y extension, | cual pasa a través de los canales 11, que van
intemamente y se encuentran en todas las secciones a manera de
falanges 4, dicho hilo 10, llega hasta la parte inferior de los dedos
pasando cada uno por un orificio 12 situado en el soporte 6, los hilos
de los dedos Indice, medio , anular y meilique se sujetan a los ejes
13 y 14 que dan los movimiento de extension y flexién
respectivamente, estos hilos 10 van introducidos en unos orificios
15, y los ejes 13 y 14 van unidos a los pifiones 16 y I7, y estos van
separados por un pifién sin-fin 18 que a su vez va unido a un pifién
de fuerza 19, girade por un moto-reductor 20, el cual junto con los
ejes 13 y 14 asi como los pifiones 16, 17, 18 y 19 se aseguran a
una piatina 21 que va atormnillada en la parte interior de la palma de
la mano 1.

En el dedo pulgar el hilo 10, se sujeta al pasador 9 y luego pasa
por los respectivos canales 11, el hilo 22 unido a la tercera falange
de éste dedo, junto con el hilo 10 entran por el orificio 23 ubicado en
la parte palmar, para realizar los movimientos de abduccién, flexién
y oposicion del dedo pulgar hacia el meifiique; los dos hilos que se
desprenden del pulgar pasan por el orificio 23 llegando a una
platina 24, con orificios por donde doblan para conectarse con el
resorte 25, el cual se conecta con el hilo 26 que va unido al eje
superior 14, el dicho resorte proporciona un movimiento coordinadé
al dedo pulgar cuando se esta cerrando la mano. El hilo 10 sujeto al
pasador 9, pasa por los canales 11 saliendo luego por el orificio 27
ubicado en la tercera falange del pulgar 7 para introducirse por el
orificio 28 que se esta un lado de la palma y encontrarse con eh.
hilo 29 que esta sujeto al orificio 30 de la tercera falange del pulgar
7 e introducirse por el orificio 31 situado a un lado de la palma, los
dos hilos 10 y 20 pasan por unos orificios de la platina 24 para
unirse a un resorte 32 que a su vez se une a un hilpo 33 que esta
sujeto al eje inferior 13, los hilos 10 y 29 son los que dan el
movimiento inverso de oposicion hacia el dedo mefiique y a su vez



hacen los movimientos de extensién y abduccién del dedo puigar,
mientras que el resorte 32 le da un movimiento coordinado cuando
se abre la mano.

El sistema para darle movimiento a los cinco dedos de la mano 1
consiste en un motomeductor 20 asegurado por una platina que
viene de la platina principal de la base 21, el motorreductor 20 lleva
un pifibn 34 que se une al pifién de fuerza 19 el cual va unido a un
pifién sinfin 18 ubicado en medio de los dos pifiones 16 y 17, e/
pifidbn 17 lleva un tomillo 35 que asegura el eje 14 de la parte
superior y el pifibn 16 lleva un tomilio 36 que asegura el eje 13 que
esta en la parte inferior, lo cual facilita el giro de los dos ejes 13 y 74
impidiendo a su vez que se desplacen de su lugar, ejerciendo una
presion, todo este mecanismo de pifiones, motorreductor, hilos y
platina se encuentran ubicados dentro de la mano 1.

El movimiento se realiza de la siguiente manera , el motorreductor
20, que tiene un pifidn pequeifio 34 que esta entrelazado con el
pifibn de fuerza 19 y este con el pifién sinfin 18 que a su vez esta
entrelazado con los pifiones 16 y 17, acoplados con sendos ejes 13
y 14 de manera que cuando se le da un impulso eléctrico al
motorreductor 20 éste hace girar los ejes 13 y 14 lo cual permite
realizar los movimientos de flexién y extensién de ios cuatro dedos y
al mismo tiempo el dedo pulgar realiza los movimientos de
abduccién, aduccion, flexion, extensién y oposicion hacia el dedo
mefiique; en la parte inferior de la mano 1 se ubica medio pifibn de
fuerza 37.

La muiieca 2 de forma cilindrica, se ajusta a las medidas de la
mufieca real, la mufieca va dividida en el medio por la mandibula 39
y la mandibula 40 éstas se acoplan a la mano 1yse asegijra' por un
pasador 41 de lado a lado de las dos mandibulias 39 y 40 pasando
por los rificios 43 y 44 de las mandibulas y pasand por el orificio 42



que tiene el medio pifibn 37 . En la parte interior de la mufieca 2 se
ubica un soporte 45 que lleva atomillado una platina pequeiia 46
donde se asegura el motorreductor 47 que lieva en su leva un pifién
pequeiio 48 que se acopla al pifién de fuerza 49 y se ajusta mediante
un pasador 50 que lleva el piiébn 38 y que sobresale para acoplar al
medio pifién 37 que va en 1a parte inferior de la mano, para darle el
movimiento de flexién y extensién de la mano, el pasador 50 se ubica
dentro de una guia 51 para lograr un movimiento preciso. El sistema
para darle los movimientos de flexiébn y extensién de la mano 1 se
ubica en la dicha mufieca 2y comprende de un motorreductor 47
que lleva un pifidén pequeiio 48 que se acopla al pifion de fuerza 49 y
este a su vez por medio de un pasador hace girar al pifidn 38 que va
acoplado al medio (1/2) pifibn 37, cuando se le da un impulso
eléctrico al motorreductor.

En la parte de la base de la mufieca 2 lleva en el centro un orificio a
manera de évalo 52 por donde pasan los cables 53 de la parte
electrénica y a cada lado un orificio 54 por donde entran las dos

gulas 55 de |3 parte superior del antebrazo que se aseguran
mediante dos pasadores 56 uniendo asi la mufieca 2 con el
antebrazo 3.

El sistema para darle los movimientos de pronacién y supinacion se
ubica en el antebrazo 3 y consiste de un cilindro 59 que en su parte
superior tiene una arandela 57, de cuya cara superior y
diametraimente opuestas se desprenden dos guigs 55, a manera de
“U”, a continuacién va un anillo distanciador 58 y luego la arandela
60 y seguidamente un anillo 61 al cual se une la cremallera 62; las
dichas arandelas 57 y 60 se unen mediante tomillos 64 que
atraviesan los orificios 63, dejando en medio el anillo 58, de igual
formié la cremall ra 62 y las arandelas 60 y 61 tienen sendas
perforaci nes 77 que permiten unir dichos éle_mentos entre si; la
cremallera lleva enirelazados para su giro un piiién pequerio 65 due
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va unid a un eje 66 que pasa de lado a lad por un pequefi
cilindro gufa 67 sujeto por una platina 68 mediante tomnillos 69 al
cilindro 59, en la parte inferior del eje 66 se encuentra un orificio 70
que sujeta al piidn de fuerza 71 que va entrelazado al pifién 72 que
lleva el motorreductor 73 que se fija por medio del tomillo 75 a la
platina 74, la cual presenta un doblez para la fijaciéon de la misma
mediante tornillos 76 al cilindro 59.

El sistema electrénico esta conformado por un circuito impreso 78 que
lleva montado un microcontrolador 79, y donde van conectados los
motorreductores 20, 47 y 73, los pulsadores 80, 81, 83, los
pulsadores de contacto 84, 85, 86 y la pila recargable 82.

El microcontrolador 79 montado en el circuito impreso 78 , es un
dispositivo electrénico programable que permite controlar los giros de
izquierda a derecha del motomreductor 20, ubicado en la parte interior
de la mano 1 para realizar los movimientos de flexién y extension de
la articulacion metacarpofalangica de los cinco dedos, abduccion y
aduccion de! pulgar, y oposicién del mismo hacia el mefique y cierre
fotal de la mano. De la misma forma controla el giro de derecha a
izquierda del motorreductor 47, ubicado en la parte interior de la
mufieca, para.realizar los movimientos de flexién y extension de la
mufieca 2.; e iguaimente controla el giro de izquierda a derecha del
motomreductor 73 ubicado en la parte interior del antebrazo 3, para
darle movimiento de pronacién y supinacion al antebrazo 3. Los
pulsadores 80, 81 y 83 son controlados también por el
microcontrolador 79 y activados mediante presién ejercida por el
musculo sobre el cual se ubican, asl el pulsador 80 se sitia en un
musculo adecuado , el cual se selecciona preferiblemente de los
peclordles, de forma tal que cuando ejerce la presiéon activa el
puisador 80, y cada vez que se ejerce presidon se va imgﬂmiengio
secuencialmente movimiento a cada motorreductor. Los pylsadores
81 y 83 se ubicap el las terminales de los musculos del mufién. de
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manera que cuand se ejerce presion se activan los puilsad res y se
imprime movimiento de giro a los motorreductores y a su vez los
movimientos de los cinco dedos de la mano, flexion y extensién de la
mufieca 2, pronacion y supinacion del antebrazo 3 . De la misma
forma los pulsadores 84, 85 y 86 van al mismo microcontrolador 79 y
se ubican respectivamente en uno de los dedos de la mano, en Ia
parte media de la muiieca 2 y en el antebrazo 3, los cuales tienen
como funcidn desactivar el movimiento de los motorreductores 20, 47
y 73 con el propdsito que el movimiento no pase de determinado
punto.
Con el propésito de mostrar algunos de los movimientos que se
pueden realizar con la protesis de la invencién, y solo para
complementar la informacién se anexan las fotografias relacionadas a
continuacion , la conformacion y mecanismo de la prétesis se
muestran en detalle en las figuras 1 a 6 las cuales se anexan y ya
fueron relacionadas y descritas anteriormente.
A- Fotografia que muestra Ila flexiéon de la muifieca y mano
extendida de la prétesis.
B- Fotografia que muestra la mano y mufieca de la prétesis en
extension.
C- Fotografia que nuestra el pulgar en abduccion .
D- Fotografia que muestra los dedos en flexibn con oposicion del
pulgar.

REIVINDICACIONES

1-Prétesis eléctrica para miembro superior con movimientos
articulados caracterizada por estar conformada por tres seociohes.
una primera comespondiente a la mano propiamente dicha
conformada por sus cinco dedos cada uno de los cuales presentan
sus correspondientes secciones a manera de falanges, una segunda
seccion comespondiente a la muiieca , la tercera al antebrazo, unidas
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entre su por pasad res con un sistema de movimiento consistente ,
consistente en pifiones de fuerza los cuales son girados por
motomeductores e interconectados con un circuito impreso y
microcontralodor para la coordinacion de todos y cada uno de los
movimientos de las corespondientes secciones de la prétesis.

2- Prétesis eléctrica de acuerdo con la reivindicacibn N°4
caracterizada porque la mano (1) comprende los dedos pulgar,
Indice, medio , anular y mefiique, los cuales estdn conformados por
fres secciones a manera de falanges (4), las referidas falanges
poseen las dimensiones normales de cada dedo, la primera y
segunda falange se unen mediante un pasador (5), de igual forma
se unen |2 segunda y la tercera, finalmente ésta ultima se une
también mediante un pasador (5) a un soporte (6); las uniones de
las secciones (4), a manera de falanges con sus respectivos
pasadores conforman las articulaciones; en la parte media de la
primera falange de cada uno de los dedos se ubican dos pasadores
(9), a los cuales se fija un hilo de nylon o acero (10) el cual pasa a
través de los canales (11), que van intemamente y se encuentran
en todas las.secciones a manera de falanges (4), dicho hilo (10),
llega hasta la parte inferior de los dedos pasando cada uno por un
orificio (12) situado en el soporte (6), los hilos de los dedos indice,
medio , anular y meflique se sujetan a los ejes (13) y (14), estos
hilos (10) van introducidos en unos orificios 15, y los ejes 13 y 14
van unidos a los pifiones (16) y (I7), y estos van separados por un
pifién sin-fin (18) que a su vez va unido a un pifién de fuerza (19),
girado por un moto-reductor (20), el cual junto con los ejes (13) y
(14) asi como los pifiones (16), (1"I')', (18) y (19) se aseguran a una
platina (21) que va atomillada en la parte interior de la 'palma dela
mano (1).- ' ' ' B

3- Protesis eléctrica de acuerd con la reivindicacion N°1
caracterizada porque el dedo pulgar conformado de la misma forpa
" . . ' b - '. - o "
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que los otros cuatro, presenta su tercera falange (7), unida por un
pasador a una mini bisagra (8), que se fija mediante tomilios en la
parte paimar, en el dedo pulgar el hilo (10), se sujeta al pasador (9)
y luego pasa por l0s respectivos canales {11), el hilo (22) unido a la
tercera falange de éste dedo, junto con el hilo (10) entran por el
orificio (23) ubicado en [a parte palmar, los dos hilos que se
desprenden del pulgar pasan por el orificio (23) llegando a una
platina (24), con orificios por donde doblan para conectarse con el
resorte (25), el cual se conecta con el hilo (26) que va unido al eje
superior (14), el hilo (10) sujeto al pasador (9), pasa por los canales
(11) saliendo luego por el orificio (27) ubicado en la tercera falange
del pulgar (7) para introducirse por el orificio (28) que esta a un
lado de la palma y enconfrarse con el hilo (29) que esta sujeto al
orificio (30) de la tercera falange del pulgar (7) e introducirse por el
orificio (31) situado a un lado de la paima, los dos hilos (10) y (29)
pasan por unos orificios de la platina (24) para unirse a un resorte
(32) que a su vez se une a un hilo (33) que esta sujeto al eje inferi r
(13).

4- Prétesis eléctrica de acuerdo con la reivindicacion N°1
caracterizada porque el sistema para darle movimiento a los cinco
dedos de la mano (1) se encuentra ubicados dentro de la misma y
consiste en un motorreductor (20) asegurado por una platina que
vienede la platina principal de la base (21), el motorreductor (20)
llevd un pifién (34) que se une al pii6n de fuerza (19) el cual va
unido a un pifi6n sinfin (18) ubicado en medio de los dos pifiones
(16) y (17), el pifidn.(17) lieva un tomillo (35) que asegura el eje (14)
de la parte superior y el pifién (16) lieva un tomillo (368) que asegqm
el eje (13) que esta en la parte inferior , en esta parte también se
ubica medio pifién de fuerza 37 que va entrelazado con un pifién 38
ubicado en la parte mediadé la mufieca. . -

5- Protesis eléctrica de acuerd con la: reivindicacion N°1
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caracterizada porque la mufieca (2) de forma cilindrica, va dividida
en el medio por la mandbula (39) y la mandibula (40) éstas se
acoplan a la mano (1) y se aseguran por un pasador (41) de lado a
lado de las dos mandibulas (39) y (40) pasando por los orificios (43) y
(44) de las mandibulas y pasando por el orificio (42) que tiene el
medio pifiébn (37), en la parte interior de la mufieca (2) se ubica un
soporte (45) que lleva atormillado una platina pequefia (46) donde se
asegura el motomreductor (47) que lleva en su leva un pifibn
pequefio (48) que se acopla al pifion de fuerza (49) y se ajusta
mediante un pasador (50) ubicado dentro de una gula (51), que lleva
el pifién (38) y que sobresale para acoplar al medio pifién (37) que va
en la parte inferior de la mano.

6—- Protesis eléctrica de acuerdo con la reivindicacibn N°1
caracterizada porque el antebrazo (3) en su parte superior lieva dos
guias (55) que entran en los orificios (54) ubicados a cada lado del
orificio a manera de évalo (52) ubicado en la base de la muiieca (2)
por donde pasan los cables (53) de la parte electrénica, las cuales

$€ aseguran mediante dos pasadores (56) uniendo asi la mufeca

(2) con el antebrazo (3), en el dicho antebrazo se ubica el Sistema
para darle los movimientos de pronacién y supinacion el cual
consiste de un cilindro (59) que en su parte superior tiene una
arandela (57), de cuya cara superior y diametraimente opuestas se
desprenden dos guias (55), a manera de “U", a continuaciébn va un
anillo distanciador (58) y luego la arandela (60) y seguidamente un
anilio (61) al cual se une la cremallera (62); las dichas arandelas (57)
y (60) se unen mediante tornillos (64) que atraviesan los orificios
(63), dejando en medio el anillo (58), de igual forma la cremallera
(62) y las arandelas (60) y (61) tienen sendas perforaciones (77) que
permiten unir dichos elementos entre si; la cremallera lleva

entrelazados para su giro un pifibn peguefio (65)-que va unido a un -
eje (66) que pasadelad alad por un pequeii cilindro gula (67) -

sujeto ‘por una platina (68) mediante tomillos (68) al cilin_c'jrof-_(5_9); en
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la parte inferior del eje (66) se encuentra un rifici (70) que sujeta al
piién de fuerza (71) que va entrelazado al pifién (72) que lieva el
motorreductor (73) que se fija por medio del tomillo (75) a la platina
(74), la cual presenta un doblez para la fijacibn de la misma
mediante tomillos (76) al cilindro (59).

7- — Protesis eléctrica de acuerdo con la reivindicacion N°1
caracterizada porque el sistema electrénico esta conformado por un
circuito impreso (78) que lleva montado un microcontrolador (79), y
donde van conectados los motorreductores (20), (47) y (73), los
pulsadores (80), (81), (83), los pulsadores de contacto (84), (85), (86)
y la pila recargable (82). Los pulsadores (Bd), (81) y (83) son
.,dontrolados también por el microcontrolador (79) y activados
mediante presion ejercida por el misculo sobre el cual se ubican,
asl el pulsador (80) se sitGa en un misculo adecuado , el cual se

selecciona preferiblemente de los pectorales, de forma tal que cuando.

ejerce la presién activa el pulsador (80), y cada vez que se ejerce
presion se va imprimiendo secuenciaimente movimiento a cada
motorreductor. Los pulsadores (81) y (83) se ubican el las terminales
de los masculos del mufién de manera que cuando se ejerce presion
se activan , de la n_1isma‘ forma los pulsadores (84), (85) y (86) se
ubican tespectivamente en.uno de los dedos de la mano, en la parje
media de la muileca (2) y en el antebrazo (3).
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Industria y Comercio

SUPERINTENDENCIA

Folio 26
2020
Bogota D.C.,

Sefior
FABIO BARBOSA PAEZ
Solicitante

REFERENCIA: Radicacion No. 02 100422

Trémite 002
Evento 001
Actuacion 416
Oficio No. 2168
Folios 001

Teniendo en cuenta que la solicitud de privilegio de patents que se tramita bajo el
expediente indicado en la referencia, reiine los requisitos de forma establecidos en
los articulos 26 y 27 de la Decision 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, y
en las demds disposicionss vigentes sobre la materia, se envia el extracto de la
solicitud a la Oficina de Comunicaciones para efecto de su publicacién en la Gaceta
de Propiedad Industrial, conforme lo establece el articulo 40 de la misma Decision.

Siendo manifestacién expresa del interesado, la solicitud no serd publicada antes de
los 6 meses contados a partir de la fecha de presentacion de la solicitud, esto es a
partir del dia 8 de mayo de 2003.

Cimpiase g2 tis. 53t
Dado en Bogoté DC, a los '

Carrera 13 No. 27-00 Pisos 5, 7y 10
Conmutador: 362 0840
Fax: 350 5220
E-mail: info@slc.gov.co
www.sic.gov.co
Bogota, D.C., Colombia



