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de ciudadania numero 16.582.715 expedida en Cali, quien obra en su condicidn de Vicerrector
Académico y Primer Representante Legal de la UNIVERSIDAD AUTONOMA DE OCCIDENTE,
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ALVARO DEL CAMPO PARRA L.
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E-MAIL: clarkemodet@pclarkemodet.com.co
SANTAFE DE BOGOTA, A.A. 92397
COLOMBIA

CESION
El (Ia) abajo firmante (En adelante EL CEDENTE)

1. David Leonardo Hurtado Martinez, C.C. 94.652.179
2. Robert Eduardo Cooper Ordéfiez, C.C. 94.400.440

en su caracter de inventor /disefiador

con domicilio en:

Cali, Valle del Cauca, Colombia

por el presente documento declara que cede todos y cada uno de los derechos que le corresponden o puedan corresponderie sobre la

siguiente invencién denominada “Mecanismo de Bisagra de Seguridad para Posicionamiento en Pasos Angulares”

a: UNIVERSIDAD AUTONOMA DE OCCIDENTE
con domicilio en Calle 25 # 115-85, Santiago de Cali, Valle dél:Cauca, Colombia
ra

JEn prueb'a-ﬁe‘, la mutua aceptacion de esta cesién ambas partes CEDENTE y CESIONARIO firman el presente decumenito.

EALTIPE LTI P8 2 N
N ot "y

Y Lo frow
.Dado 3‘ firmado en 3
-; ""'-'““ . Qt'
. K :
“Alos (22) Dfas de Diciembre De 2009 :,

OQ(/}(/ Zﬂ %/7[5&(»

El Cedente /The Assignor
David Leonardo Hurtado Martinez, C.C. 94.552.179

El Cedente /The Assignor
Robert Eduardo Cooper Ordéfiez, C.C. 94.400.440

Este documento debe ser otorgado ante Notario publico
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RESUMEN L

La presente invencién. se relaciona con un mecanismo qe-Biéé‘g'fa de
seguridad para posicionamiento en pasos anguléres, el cual permife poéicio'nér y
fijar dos partes en angulos esp'ecificos realizando ftres mévimientos, dos de
traslacion y uno de rotacion sobre su eje axial. El mecanismo consta bésicamente
de dos hojas de bisagra unidas por el eje de una de las hojas que se inserta en la
otra. En este eje de rotacién se tienen dos ’Eopes en cada hoja configurados para
que entren y encajen en forma de “rompecabezas”, lo que proporciona un ajuste
para fijar las hojas en un éngulo deseado y trabar el movimiento rotacional. Esta
bisagra se caracteriza porque al desplazar axialmente una de las hojas de bisagra
sobre el eje de la otra, los topes dejan de “trabar” el movimiento rotacional y las
hojas quedan libres para rotar la bisagra 180°. Una vez alcanzada la rotacion
deseada, -la primera hoja de bisagra se traslada en ’ 'sentido inverso al
desplazamiento inicial para lograr la nue;/a posicién trabando el mecanismo por
accion de los topes. Estos mismos topes no permiten la traslacion de la primera

hoja de bisagra sobre la otra hasta no alcanzar los angulos establecidos.
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MECANISMO DE BISAGRA DE SEGURIDAD PARA POSICIONAMIENTO EN
PASOS ANGULARES

CAMPO TECNOLOGICO

La presente invencion se relaciona con un mecanismo de bisagra de
seguridad para posicionamiento en pasos angulares, el cual permite posicionar y
fijar dos partes en angulos especificos realizando tres movimientos, dos de
traslacion y uno de rotacién sobre su eje axial. EI mecanismo consta basicamente
de dos hojas de bisagra unidas por el eje de una de las hojas que se inserta en la
otra. En este eje de rotacién se tienen dos topes en cada hoja configurados para
que entren y encajen en forma de “rompecabezas”, lo que proporciona un ajuste

para fijar las hojas en un angulo determinado y trabar el movimiento rotacional.

El mecanismo de bisagra de la presente invencion se caracteriza porque al
desplazar axialmente una de las hojas de bisagra sobre el eje de la otra, los topes
dejan de “trabar” el movimiento rotacional y las hojas quedan libres para rotar la
bisagra 180°. Una vez alcanzada la rotaciéon deseada, la primera hoja de bisagra
se traslada en sentido inverso al desplazamiento inicial con lo que se alcanza la
nueva posicion trabando del mecanismo por accién de los topes. Estos mismos
topes no permiten la traslacién de la primera hoja de bisagra sobre la otra hasta no

alcanzar los angulos establecidos.
ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En el estado de la técnica existen diferentes tipos de sistemas de bisagras
de seguridad, los cuales se basan principalmente en el uso de dos laminas que se
ubican en un eje principal que permite el movimiento de las mismas, pero estas
bisagras son utilizadas principalmente en puertas y otros sistemas de apertura que
no requieren que el movimiento del aparato que contiene la bisagra sea bloqueado

en un momento especifico.

Asi las cosas, existe una serie de documentos en el estado de la técnica
relacionados con bisagras de seguridad. Entre ellos se encuentra el documento
US 5,530,992 el cual se refiere a una bisagra para ser utilizada a lo largo de cada

uno de los lados de un refrigerador o de un mueble con el fin de permitir la



apertura segura de la puerta de cualquiera de los dos lados. La bisagra de dicho
documento es bastante sencilla en disefio y comprende sélo unos pocos
componentes. Cada bisagra incluye una vara de bisagra que forma un eje giratorio
para la puerta, dicha vara se encuentra sostenida en un receptor de adopcion del
eje y por lo menos una o preferiblemente dos trabas, se ubican en o cerca de la

parte superior e inferior de cada vara de la bisagra.

La principal desventaja que presenta el sistema de bisagra de dicho
documento es que la bisagra que cuenta con sistemas de “trabe” que no permiten
que ésta se mueva sobre el eje o pase de un cierto punto final, cual no permite
que el sistema pueda ser utilizado para el posicionamiento en pasos angulares,
impidiendo asi que el articulo en el que se instala la bisagra quede estable en una
posicién y que luego se pueda cambiar a otra posicion de un angulo diferente de

forma facil.

De otra parte, el documento US 6,308,376 divulga una bisagra con una
unidad de placa de escudo de seguridad disefiada no para cubrir la bisagra sino
para ser adaptada de forma rotable al eje frontal de la bisagra y para ser unida
elasticamente hacia el miembro de fijacion de forma de copa de dicha bisagra por
medio de un miembro elastico, de tal modo que se previene que la unidad de
placa de escudo de seguridad se mueva de forma innecesaria hacia el miembro
de fijacion, causando asi que las secciones de anclaje del brazo de unién movil se
apoye en la seccion de anclaje respectiva de la unidad de placa del escudo de

seguridad.

Asi mismo, el otro documento relacionado con este tipo de bisagras es el
US 6,339,864, el cual se relaciona con una placa de montaje para bisagras de
gabinetes, una placa base sujetada en el cuerpo de gabinete y una placa de ajuste
que puede ser sujetada a la placa base de la bisagra de gabinete, de modo tal que
resulta una sujecién segura de conexién de agarre. Con el fin de conseguir una
condicién estable y al mismo tiempo un ensamble facil, la bisagra de este
documento tiene una placa base disefiada en dos partes: una parte inferior que
puede ser conectada al cuerpo del gabinete y una parte superior que puede ser
asegurada con la parte inferior, de modo que la placa de ajuste y la parte superior

estan conectadas por medio de al menos tres medios de unién.
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La principal desventaja que presenta este documento es que la bisagra que
alli se menciona es utilizada comiunmente en gabinetes y se restringe al
movimiento que se puede presentar con este tipo de articulos, los cuales no
requieren que exista un bloqueo del movimiento en un momento especifico, sino
que por el contrario los gabinetes requieren que la bisagra permita el movimiento
libre de dichas partes para poder tener acceso a lo que se encuentra en el interior

de dichos gabinetes.

Ahora bien, una invencion similar a la descrita anteriormente se encuentra
en el documento US 6,691,371 el cual divulga una bisagra para muebles que
comprende una base de sujecién que lleva a cabo la articulacién de bisagra. La
base de sujecion tiene una ranura a través de la cual pasa un tornillo para sujetar
la pieza al mueble. La ranura se abre hacia el borde de la base a través de un
canal que tiene un ancho menor que el ancho de la ranura. El tornillo de sujecion
bajo la cabeza esta provisto con un cuello el cual se aloja en la ranura y cUyo

diametro es mayor que el ancho de al menos una porcién de canal.

La desventaja que presenta la bisagra descrita en dicho documento es que
requiere de una superficie fija y dura a la cual se pueda unir el sistema por medio
del tornillo, lo cual restringe su campo de uso y no permite el movimiento facil del
elemento al cual se encuentra unida la bisagra. Adicionalmente, este tipo de
sistema de bisagra restringe el movimiento del articulo en el que se encuentra ésta
instalada, toda vez que no puede existir un movimiento continuo cuando se desee

teniendo en cuenta el uso del tornillo que fija la estructura a una base fija.

Considerando la informacién anterior es evidente que existia en el estado
de la técnica la necesidad de disefar e implementar una bisagra de seguridad que
tenga un disefio sencillo, de facil fabricacién, que pueda ser utilizada en una
pluralidad de aplicaciones y que restrinja el movimiento en algunos momentos
pero que permita el libre movimiento en ciertos angulos del articulo en el que se
encuentra instalada. Ademas, se hace necesario que el trabamiento que brinda la
bisagra de seguridad tenga una mayor eficiencia al trabajar en una aplicacion
cuando las superficies funcionan de forma horizontal y no verticalmente, sin
embrago, se requiere que la bisagra funcione en las dos posiciones, por tal razén
se requiere que dicha bisagra fije fuertemente las superficies para que no roten

por la gravedad o el peso de otro cuerpo.
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DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La invenciéon puede ser entendida de una mejor forma por medio de las
figuras, donde se muestran cada uno de los elementos que componen la bisagra
de seguridad que se desea proteger. Ademas, las figuras muestran los nameros

de referencia asignados a los elementos que conforman dicha bisagra.

La figura 1 corresponde a vista en perspectiva de la bisagra de seguridad

de la presente invencion.

La figura 2 corresponde a una vista frontal de la bisagra de la figura 1.

La figura 3 corresponde a una vista frontal de la bisagra de la figura 1,
cuando las dos partes que la componen se encuentran unidas y en posicion

abierta.

La figura 4 corresponde a una vista en perspectiva de la bisagra de la figura

3 en posicidn cerrada. ,
La figura 5 corresponde a una vista inferior de la bisagra de la figura 4.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La bisagra de seguridad (1) para posicionamiento en pasos angulares,

objeto de la presente invencion, comprende los siguientes elementos o partes:

e Una pieza macho (2) compuesta de un vastago o eje de rotacion (21), una
superficie de fijacidén (22) y un cilindro de rotacién (23) que cuenta con una
serie de dientes (231) para “trabar” el movimiento del mecanismo de
bisagra, donde el vastago (21) permite realizar la unién entre la pieza
macho (2) y una pieza hembra (3) y corresponde al eje central de toda la
bisagra de seguridad (1) que permite que la misma gire de forma rotacional.
Este vastago o eje de rotacién (21) se encuentra ubicado en la parte interna

y central del cilindro de rotacién (23).
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e Una pieza hembra (3) que comprende una superficie de fijacion (32) y un
cilindro de rotacién (33) que cuenta con una serie de dientes (331) que
“traban” el movimiento de la bisagra (1) cuando éstos se encajan con los
dientes (231) de la pieza macho (2) y un tunel central (332) en el cual se
inserta el vastago (21) de la pieza macho (2), con el fin de unir las dos

piezas y crear el mecanismo de bisagra como tal.

De forma especifica, el vastago o eje de rotacién (21) que se encuentra en
el interior del cilindro de rotacion (23) de la pieza macho (2), es el que permite el
acople entre esta pieza macho (2) y la pieza hembra (3), donde dicho vastago (21)
ingresa o se inserta directamente en el tunel central (332) del cilindro de rotacién

(33) que se encuentra en la pieza hembra (3).

En una modalidad de la presente invencion, el vastago (21) es una pieza
aparte que se encuentra unida a la pieza macho (2) mediante fundicién o puede

ser ubicado en el interior del cilindro de rotacion (23) como un tornillo.

De otra parte, las superficies de fijacion (22, 32) de la pieza macho (2) ya la
pieza hembra (3), respectivamente, comprenden una serie de agujeros (221, 321)
que permiten realizar la unién entre el mecanismo de bisagra (1) y el articulo en el
cual se va a instalar. Estos agujeros (221, 321) permiten hacer la conexioén entre la
bisagra (1) y el articulo por medio de una serie de tornillos o puntillas que

atraviesan las dos piezas, con el fin de fijarlas y evitar que se suelten.

Ahora bien, la superficie de fijacién (22) se encuentra unida al cilindro de
rotacién (23), pero ésta no se encuentra alineada con el centro de la circunferencia
que define el cilindro de rotacién (23), tal como se puede ver en la figura 5, donde
se observa que la superficie (22) no se encuentra en el centro del cilindro (23) sino
desplazada hacia arriba o abajo del eje central (L), el cual es una linea imaginaria
que se ha representado con el fin de aclarar la posicién de la superficie (22) con
respecto al cilindro (23). Este tipo de unién entre la superficie (22) y el cilindro (23)
se realiza con el fin que cuando la pieza macho (2) y la pieza hembra (3) se
encuentren acopladas, esta unién entre piezas no afecte el movimiento del articulo

en el que se encuentra instalado el mecanismo de bisagra (1).

3

/3



Este tipo de conexién en las partes de la pieza macho (2), es la misma que
se presenta entre la superficie de fijacion (32) y el cilindro de rotacién (33) de la

pieza hembra (3).

En una modalidad de la presente invencién, los cilindros de rotacién (23,
33) de la pieza macho (2) y de la pieza hembra (3), respectivamente, cuentan con
una pluralidad de dientes (231, 331) que se encajan entre si y permiten que se

bloquee el movimiento entre las dos piezas y por consiguiente, se logra que el

‘mecanismo de bisagra (1) sea bloqueado en una posicién especifica. Cada uno de
estos cilindros de rotacion (23, 33) cuentan con el mismo numero de dientes (231,
331) y que puede ser de 2 a 8, que se encuentran a la misma distancia uno de
otro. Esta cantidad de dientes (231, 331) define el angulo en el cual el mecanismo
de bisagra (1) se bloguea, es decir, cuando se cuenta con 2 dientes (231, 331) el
movimiento de la bisagra (1) podra ser bloqueado cada 180°, mientras que la

bisagra con 4 dientes permitira bloquear el movimiento cada 90°.

Del mismo modo, cuando se desea obtener el desbloqueo del sistema de
bisagra y la funcién del eje (21), la cual es el desplazamiento paralelo de la
bisagra hembra (3), la superficie de los dientes (231) del macho (2) deja de
“toparse” con los dientes (331) del hembra (3) por accion del desplazamiento de la

pieza hembra (3) y asi, una de las superficies de bisagra puede girar sobre el eje -

de rotacién (21) en el paso angular que le permite la configuracién de dichos

dientes (231, 331). El sistema de bisagra (1) puede volver a bloquearse cuando
los dientes (231, 331) permiten el desplazamiento inverso del eje (21).

Adicionalmente, en otra modalidad de la presente invencién, el movimiento
‘de desplazamiento inverso, es decir cuando el mecanismo vuelve y traba, puede
estar ayudado por un resorte ubicado en el vastago (21) y el borde distal del eje
(332) de la pieza hembra (3). Esto permite destrabar el mecanismo (1), rotarlo y
cuando llegue al paso angular correcto este mismo se posiciona disminuyendo

una accién por el usuario para facilitar la utilizaciéon de la bisagra (1).

En una modalidad preferida de la presente invencion, todo el mecanismo de
bisagra (1) es fabricado en un material resistente tal como aluminio, hierro, cobre,
acero o cualquier polimero de alta resistencia, que permita que cuando el
movimiento de dicha bisagra (1) se bloquee por medio de los dientes (231, 331),
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no se corra el riesgo de una fractura de alguna de las partes que conforman las

piezas macho (2) y hembra (3).
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1.

REIVINDICACIONES

Un mecanismo de bisagra (1) para posicionamiento en pasos angulares,
caracterizada porque comprende:

e una pieza macho (2) compuesta de un vastago o eje de rotacién (21), una

superficie de fijacion (22) y un cilindro de rotaciéon (23) que cuenta con una.

serie de dientes (231) para bloquear el movimiento del mecanismo de
bisagra, donde el vastago (21) permite realizar la unién entre la pieza
macho (2) y una pieza hembra (3) y corresponde al eje central de. toda la
bisagra de seguridad (1) que permite que la misma gire o rote, el vastago o
eje de rotacién (21) se encuentra ubicado en la parte interna y central del
cilindro de rotacion (23); y

e una pieza hembra (3) que comprende una superficie de fijacién (32) y un
cilindro de rotacion (33) que cuenta con una serie de dientes (331) que
bloquean el movimiento de la bisagra (1) cuando éstos se encajan con los
dientes (231) de la pieza macho (2) y un tunel central (332) en el cual se
inserta el vastago (21) de la pieza macho (2), con el fin de unir las dos

piezas.

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacion 1,
caracterizado porque el vastago o eje de rotaciéon (21) que se encuentra en el

interior del cilindro de rotacién (23) de la pieza macho (2) permite el acople

entre la pieza macho (2) y la pieza hembra (3), donde dicho vastago (21)

ingresa o se inserta directamente en el tanel central (332) del cilindro de

rotacion (33) que se encuentra en la pieza hembra (3).

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacién 2,
caracterizado porque el vastago (21) es una pieza aparte y se encuentra unido
a la pieza macho (2) mediante fundicién o puede ser ubicado en el interior del

cilindro de rotacién (23) como un tornillo u otro método de fijacién.

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacion 1,
caracterizado porque la superficie de fijacion (22) de la pieza macho (2)
comprende una serie de agujeros (221) que permiten realizar una unién entre

el mecanismo de bisagra (1) y el articulo en el cual se va a instalar.
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El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacion 4,
caracterizado porque los agujeros (221) permiten hacer la conexién entre la
bisagra (1) y el articulo por medio de una serie de tornillos o puntillas que

atraviesan las dos piezas.

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacion 1, 4 o 3,
caracterizado porque la superficie de fijacion (22) se encuentra unida al cilindro
de rotacion (23) de forma no alineada con el centro de la circunferencia que

define el cilindro de rotacion (23).

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacién 6,
caracterizado porque la conexién en las partes de la pieza macho (2) es la
misma que se presenta entre la superficie de fijacion (32) y el cilindro de

rotacion (33) de la pieza hembra (3).

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicaciéon 1,
caracterizado porque los dientes (231, 331) de los cilindros de rotacién (23, 33)
de la pieza macho (2) y de la pieza hembra (3) se encajan entre si permitiendo
que el movimiento del mecanismo de bisagra (1) sea bloqueado en una

posicion especifica.

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacion 8,
caracterizado porque cada uno de los cilindros de rotacién (23, 33) cuentan

con el mismo numero de dientes (231, 331).

10.El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con la reivindicacién 9,

11.

caracterizado porque los dientes (231, 331) que se encuentran en los cilindros
de rotacién (23, 33) son entre 2 a 8, que se encuentran a la misma distancia

uno de otro.

El mecanismo de bisagra (1) de conformidad con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque todo el mecanismo de
bisagra (1) es fabricado en un material resistente tal como aluminio, hierro,

cobre, acero o cualquier polimero de alta resistencia, que permita que cuando

el movimiento de dicha bisagra (1) se bloquee por medio de los dientes (231,
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331), no se corra el riesgo de una fractura de alguna de las partes que

conforman las piezas macho (2) y hembra (3).
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Copia de la solicitud en espafiol, tal como fue presentada inicialmente (capltulo descriptivo,
reivindicatorio, resumen)

Dibujos de ser estos pertinentes

HINRERN

N
X Comprobante de pago de las tasas establecidas (de ser el caso formato de descuento)
%
Completa D Incompleta D
A J DISENO INDUSTRIAL ] (Ar. 119 Decision 486/00)
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ESQUEMA DE TRAZADO D (Art. 92 Decision 486/00)

Indicacién que ée solicita un esquema de trazado
Datos de identificacion del solicitante o de la persona Que presenta la solicitud

Representacion grafica de un esquema de trazado

L0 OO

Comprobante de pago de las tasas establecidas

Completa D Incompleta D




“ado en Bogota DC,

(‘/:v* . .
/"“":\-4 | Industria y Comercio
)‘\&% SUPERINTENDENCIA

mceTenaR0 £
Folio 25
2020

Bogota D.C.,

Doctor (a)

RODRIGUEZ DALEMAN DILIA MARIA
bpoderado(a) y/o Representante de
UNIVERSIDAD AUTONOMA DE OCCIDE

REFERENCIA Radicacidén No. 09 149201
Tramite 3
Evento 1
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Teniendo en cuenta que la solicitud de privilegio de patente de modelo de utilidad
que se tramita bajo el expediente indicado en la referencia, refine los requisitos
de forma establecidos en los articulos 26 y 27 de la Decisidn 486 de la Comisidn de
la Comunidad Andina, y en las demds disposiciones vigentes sobre la materia, se
envia el extracto de la solicitud a la Oficina de Comunicaciones para efecto de su
publicacién en la Gaceta de Propiedad Industrial, conforme lo establece el articulo
40 de la misma Decisién, en concordancia con el articulo 85 de la misma decisidn.

De acuerdo con lo previsto en el articulo 40, en concordancia con el articulo 85 de

la Decisién 486/00; la publicacién en este caso se hara a partir del dia 30 del mes
de diciembre de 2010.
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