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(57) Abstract: An apparatus and system for characterizing and quantifying certain attributes of antiperspirants and deodorants is
provided, such as payout, friction, and flakeoff. The apparatus is capable of reproducibly applying antiperspirants and deodorant to
. a substrate.
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(57) Resumen: Se proporciona un método y un sistema para caracterizar y cuantificar ciertos atributos de
antitranspirantes y desodorantes, tales como adelgazamiento, friccion y desprendimiento. Ei aparato puede
aplicar de forma reproducible antitranspirantes y desodorantes a un sustrato.
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APARATO DE ADELGAZAMIENTO-ESCURRIMIENTO-DESPRENDIMIENTO

PARA CARACTERIZAR BARRAS ANTITRANSPIRANTES Y DESODORANTES

REFERENCIA CRUZADA A SOLICITUDES RELACIONADAS

[0001] Esta solicitud reclama el beneficio de la
solicitud de patente de E.U.A. No. de serie 11/971,978
presentada el 10 de Enero de 2008 y la solicitud de patente
provisional de E.U.A. No. de serie 61/015,852 presentada el
12 de diciembre de 2007, y la solicitud de patente
provisional de E.U.A. No. de serie 60/976,572 presentada el
1 de octubre de 2007, todas las cuales se incorporan en la

presente como referencia.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

[0002] Las formulaciones desodorantes o}
antitranspirantes se han desarrollado con un rango de
diferentes formas de productos. Una de estas es la
denominada “barra” la cual es usualmente una barra de un
material sélido aparentemente firme mantenido dentro de un
recipiente dosificador y el cual conserva su integridad
estructural y forma mientras se aplica. Cuando una porcidn
de la barra se marca a través de la superficie de la piel,
se transfiere una pelicula de la composicidn de la barra a
la superficie de la piel. El adelgazamiento de una barra
desodorante, describe la pérdida de peso a una superficie
desde una aplicacidén tipica de la barra desodorante. Este
atributo y otras propiedades reoldgicas son consideraciones

cuando se desarrollan nuevos productos desodorantes en
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barras. Por lo tanto, es deseable un método y dispositivo

controlados para medir tales propiedades.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

[0003] En una modalidad en la presente invencidn, se
describe un sistema para medir cualguiera o todas del
adelgazamiento, friccidén estdtica y friccién cinética. E1
sistema incluye al menos un sustrato posicionado en un
lecho de un sustrato de traslacidén XYZ. El sistema incluye
un sujetador de muestra para soportar una muestra en donde
el sujetador de muestra y la muestra se colocan
perpendiculares al lecho del sustrato de traslacidén XYZ. El1
gsistema incluye ademé&s un dispositivo de fuerza que coloca
un peso predeterminado sobre el sujetador de muestra; el
peso predeterminado determina una fuerza de contacto
colocada por la muestra sobre el sustrato. El sistema
también incluye una mesa de soporte sin friccidn conectada
a un sujetador de muestra y una mesa de soporte sin
friccidn estacionaria colocada paralela al 1lecho del
sustrato de traslacidén XYZ. El sujetador de muestra y la
mesa de soporte sin friccidén estacionaria se conectan a un
sensor de friccidén. El1 sistema también incluye una balanza
para obtener un primer peso de sustrato antes del
movimiento del lecho del sustrato de traslacién XYZ y un
segundo peso del sustrato después del movimiento del lecho
del sustrato de traslacidn XYZ.

[0004] E1 sistema incluye ademds un controlador

acoplado operativamente al lecho del sustrato en movimiento
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y el sensor de friccién y configurado para ejecutar un
cédigo de un programa legible en maquina que contiene
instrucciones ejecutables.

[0005] En una modalidad de la presente invencidn, se
describe un método para medir el adelgazamiento. E1 método
comprende colocar un sustrato de un peso previamente
conocido en un lecho de un sustrato de traslacidn XYZ;
soportar una muestra en un sujetador de muestra en donde la
muestra perpendicular al lecho del sustrato de traslacién
XYZ; colocar un peso predeterminado encima del sujetador de
muestra de manera que la muestra y el sustrato formen un
punto de contacto; mover primero el lecho del sustrato de
traslacién XYZ a una primera velocidad de barrido en una
primera direccidén con relacidn a la muestra; un segundo
movimiento del lecho del sustrato de traslacidn XYZ como
una segunda velocidad de barrido en un segunda direccidn
con relacidén a la muestra; efectuar el primer movimiento y
el segundo movimiento para un nameros de ciclos
predeterminado; obtener un segundo peso del sustrato
después del nGmero de ciclos predeterminado y determinar un
valor de adelgazamiento basado en el primer peso del
sustrato y el segundo peso del sustrato.

[0006] En una modalidad de la presente invencidn, se
proporciona un método para medir una mds de la friccidn
estdtica y 1la friccién cinética. E1 método comprende:
colocar un sustrato de un peso previamente conocido en un
lecho del sustrato de traslacidn XYZ; soportar una muestra
en un sujetador de muestra, en donde la mwmuestra es

perpendicular al lecho del sustrato de traslacidn XYZ;
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colocar un peso predeterminado sobre el sujetador de
muestra de manera que la muestra y el sustrato forman un
punto de contacto; mover primero el lecho del sustrato de
traslacidn XYZ a una primera velocidad de barrido en una
primera direccidn con relacidn a la muestra; mover en
segundo lugar el lecho del sustrato de traslacidn XYZ a una
segunda velocidad de barrido en una segunda direccidén con
relacién a la muestra; efectuar el primer movimiento y el
segundo movimiento para un nimero predeterminado de ciclos;
durante la primera etapa de movimiento y la segunda etapa
de movimiento, medir uno o masg valores de friccidn en el
punto de contacto; analizar uno o méas valores de friccidn
generados en el punto de contacto de la muestra durante la
primera etapa de movimiento y la segunda etapa de
movimiento; y determinar uno o mds de un valor de friccidn
estédtica y un valor de friccidn cinética con base en el uno
o mads valores de friccidn.

[0007] En una modalidad de la presente invencidn, se
proporciona un método para medir el desprendimiento. EI1
método comprende: suministrar una muestra de lana de un
tamafio predeterminado; aplicar un peso 1inicial de un
material a la muestra de lana; colpcar un primer extremo de
la lana a un sujetador estacionario y un segundo extremo a
un lecho de un sustrato mdévil; una etapa de extensidn que
comprende mover el lecho del sustrato mdévil a una distancia
predeterminada y regresar Yy 1luego moverlo hasta una
direccidén opuesta para la misma distancia predeterminada y
regresar por una extensiodn; repetir la etapa de extensidn

por un nUimero predeterminado de extensiones; medir el peso



10

15

20

25

de la muestra de lana y el material después del numero
predeterminado de extensiones; determinar una pérdida en
peso del material de la muestra de lana cuando se mide por
una cantidad del material perdido de la muestra dividido
por el peso inicial del material después del nuamero
predeterminado de extensiones.

[0008] En cada uno de 1los métodos anteriores, los

métodos se efectlian sobre el sistema antes descrito.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

[0009] Se hard referencia ahora en detalle a las
modalidades de la presente descripcidén, ejemplos de la cual
se ilustran en los dibujos anexos. Donde sea posible, se
usaradn los mismos nUmeros de referencia a través de los
dibujos para referirse a partes iguales o similares.

[0010] La figura 1 ilustra un sistema ejemplar para
medir el adelgazamiento, la friccidén estatica, la friccidén
cinética, y combinaciones de los mismos.

[0011] La figura 2 ilustra un dispositivo ejemplar
para medir el adelgazamiento, la friccién estatica, la
friccién cinética, y combinaciones de los mismos.

[0012] La figura 3 ilustra un sensor de friccidn
ejemplar.

[0013] La figura 4 ilustra un modelo para determinar
el coeficiente de friccidn.

[0014] La figura 5 ilustra un método ejemplar al usar

los sistemas aqui descritos.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION
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[0015] Como se usa a lo largo, se usan rangos como una
abreviatura para describir todos y cada uno de los valores
que estan dentro del rango. Cualquier valor dentro del
rango se puede seleccionar como el término del rango.
Ademds, todas las referencias aquili citadas se incorporan
por ello como referencias en sus totalidades. En el caso de
un conflicto en una definicidén en la descripcidn actual vy
aquella de una referencia, controla la presente
descripcidn.

[0016] La presente invencidn proporciona sistemas vy
métodos para medir el adelgazamiento, friccién estatica,
fricecién cinética, o combinaciones de los mismos. La figura
1 del apéndice ilustra un sistema ejemplar 100 gue incluye
un dispositivo de prueba de friccidén de adelgazamiento 107,
una balanza 106, y un controlador 101 que tiene un cdéddigo
de un programa legible en maquina 108 que contiene
instrucciones ejecutables. El dispositivo 107 para medir el
adelgazamiento, friccidén estdtica, friccidén cinética, o
combinaciones de los mismos se puede ligar operativamente
al controlador 101 a través de una unidad de control del
motor 102. Los componentes del sistema ejemplar 100
ilustrados en la figura 1 se describen ademds a
continuacidén.

[0017] La figura 2 ilustra un dispositivo de friccidn
de adelgazamiento ejemplar 107. El1 dispositivo 107 del
sistema 100 incluye: al menos un sustrato 204 colocado en
un lecho del sustrato de traslacidn XYZ 209; un sujetador
de muestra 201; un dispositivo de fuerza 224; una mesa de

rodamiento sin friccidén 211; una mesa de rodamientos sin



10

15

20

25

fricciébn estacionaria 212 y un sensor de friccidn en 213.
El sujetador de muestra 201 soporta la muestra 206 de
manera que la muestra 206 se puede colocar perpendicular al
lecho del sustrato de traslacidén XYZ 209 o de manera que la
muestra 206 haga contacto perpendicularmente con el
sustrato 204. El sujetador de muestra 201 también puede
soportar la muestra 206 de manera gue la muestra 206 haga
contacto con el sustrato 204 en un angulo gque es menor de
90°.

[0018] La muestra 206 puede ser cualquier muestra que
se pueda analizar para adelgazamiento, friccidén estéatica,
friccidn cinética o combinaciones de los mismos. Los
ejemplos de las muestras incluyen pero no se limitan a
desodorantes (por ejemplo, una barra desodorante)
antitranspirante o combinaciones de los mismos. La muestra
206 se puede asegurar al sujetador de muestra 201 usando un
tornillo 207, tal como un tornillo de apriete manual u
otros medios para colocaciones tal como un broche u otros
mediog que puedan asegurar la muestra 206 y ayudar a
orientar su alineacidén. La pinza para muestra 210 puede
aceptar depdsitos de barras desodorante 206 u otros tipos
de recipientes de muestra de diversos tamafios 3%
configuraciones.

[0019] E1 sustrato 204 puede incluir materiales tales
como papel grado copiadora, lija (en diferentes grados de
abrasidén) o tela se puede usar. En algunas modalidades, es
conveniente cortar el sustrato de antemano a granel por

ejemplo en aproximadamente tiras de 13 x 25 centimetros de
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manera gue se puedan apretar las tiras sencillas en su
lugar antes de la prueba.

[0020] Con referencia de nuevo de 1la figura 2, el
lecho de sustrato de traslacién XYZ 209 funciona para mover
el lecho del sustrato de traslacién XYZ a una primera
velocidad de barrido en una primera direccidn, y a una
segunda velocidad de barrido en una segunda direccidn con
relacién a la muestra 206. E1 lecho del sustrato de
traslacién XYZ 209 se acopla operativamente a una mesa de
tornillo motorizado 202. La mesa de tornillo motorizado 202
se puede impulsar por una unidad de impulso electrdnico
217. La unidad de impulso electrxdnico 217 puede operar en
un modo automatizado © en un modo manual. En el modo
automatico, la wunidad de dimpulso electrdénico 217 puede
incluir un control de velocidad de modulacién de ancho de
pulso de manera de lograr un control de velocidad preciso
hasta una condicién de torque de alta velocidad cero. El
motor 103 se puede impulsar remotamente por una seflal de
velocidad equipada por el controlador 101 por ejemplo, por
el canal de salida andlogo del controlador. Esto permite un
control preciso sobre la velocidad y distancia de barrido.
En el modo manual, un operador manipula el lecho del
sustrato de traslacidén XYZ 209 al usar los controles de la
unidad de impulso electrdnico 102. Un ejemplc de una unidad
de impulso electrdnico 217 es pero no se limita a una
unidad de impulso Motamatic.

[0021] En una modalidad, el lecho del sustrato de
traslacidn XYZ 209 también incluye un calentador 222. En

algunas modalidades, el calentador 222 puede calentar el



10

15

20

25

sustrato 204 a una temperatura de alrededor de 26.7°C hasta
alrededor de 43.3°C (alrededor de 80°F hasta alrededor de
110°F), alrededor de 32.2°C hasta alrededor de 43.3°C
(alrededor de 90°F hasta alrededor de 110°F), alrededor de
32.2°C hasta alrededor de 37.8°C (alrededor de 90°F hasta
alrededor de 100°F), alrededor de 35°C hasta alrededor de
37.8°C (alrededor de 95°F hasta alrededor de 100°F),
alrededor de 36.7°C alrededor de 37.8°C (alrededor de 98°F
alrededor de 100°F), 36.7°C a alrededor de 37.2°C
(alrededor de 98°F hasta alrededor 99°F), o alrededor de
37°C (alrededor de 98.6°F).

[0022] La mesa de rodamiento sin friccidn 211 se
conecta al sujetador de 1la muestra 201 permitiendo un
movimiento %“sin friccién” de la muestra 206 soportado por
el sujetador de la muestra 201. En algunas modalidades, la
mesa de rodamiento sin friccidén 211 se coloca perpendicular
al lecho del sustrato de traslacidn XYZ 209. En otras
modalidades, la mesa de rodamientos sin friccidn 211 se
coloca verticalmente. La mesa de rodamientos sin friccidn
211 funciona para mantener un eje de presidn con la prueba
vy permite un movimiento hacia arriba y hacia abajo del
sujetador de muestra 201. El peso del sujetador de muestra
201 se puede contrabalancear hasta una fuerza de cero a
través del contrapeso 218 por medio de la torre de polea
220 y el cable 219. Se colocan pesos adicionales 203 en la
parte superior del sujetador de muestra 201 para definir la
magnitud de la fuerza de contacto (aquella la cual oprime

la muestra contra la superficie).
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[0023] Una mesa de rodamientos sin friccidn
estacionaria 212 se <coloca en paralelo al lecho del
sustrato de traslacién XYZ 209. En algunas modalidades, la
mesa de rodamiento sin friccidn estacionaria 212 es una
mesa de rodamiento sin friccidén horizontal. En otras
modalidades, la mesa de rodamientos sin friccidn
estacionaria 212 se coloca sobre rieles internos soportados
por una pluralidad de rodamientos de bolas. El piso de la
mesa de rodamiento sin friccidén estacionaria 214 es parte
de la base 216 para el dispositivo 107 y no se mueve
permitiendo la medicién de la fuerza con respecto a una
referencia sélida.

[0024] El sensor de friccidén 213 se conecta
operativamente a un sujetador de muestra 201 y la mesa de
rodamiento sin friccidén estacionaria 209. En una modalidad,
el sensor de friccidén 213 se puede montar arriba del lecho
de traslacién XYZ 209 sobre un soporte asegurado al piso de
la mesa de rodamiento sin friccidén estacionaria 214. Se
transmite la friccién lateral al sensor de friccidn 213 a
través de una configuracién de acoplamiento de ligadura
215. Esta ligadura 215 se puede orientar 1o mas cercano a
lo practico al plano de la friccidén actual. La medicidn de
la friccién en el punto de contacto de la muestra 223
requiere que los otros puntos de friccidén en la maquina se
eliminen o se minimicen al menos tanto como sea posible.
Para lograr esto, la mesa de rodamiento sin friccidn
estacionaria 212 soporta completamente el ensamble
superior. Se pueden unir juntos todos los componentes del

ensamble en una estructura de soporte 216 (que se muestra
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como laterales T en negro). Esto “pasea” como una pieza en
la mesa de rodamiento sin friccidn estacionaria 212.

[0025] El1 sensor de friccidén 213 ﬁuede ser cualquier
sensor que se puede usar para detectar y determinar la
friccién. La transferencia de friccidén a la superficie al
elemento sensor se puede hacer por una ligadura mecéanica
desde el sujetador de muestra 201 al sensor de friccidn
213. Con referencia a la figura 3 del apéndice, el sensor
de friccidn 213 se acopla operativamente a una ligadura 215
que incluye una barra transmisora 301 y una bifurcacidén de
ligadura 303. La barra transmisora 301 conecta la fuerza
registrada en el punto de contacto de la muestra 223
(figura 2 del apéndice) a partir del montaje del carro de
muestra 302 a la bifurcacidén de ligadura 303. La
bifurcacién de ligadura 303 se puede colocar entre un par
de humectadores de anillos en “O” 306 y el par de
humectadores de anillos en “0” se puede colocar entre un
par de retenes de elementos 304. La bifurcacidén de ligadura
303 se suspende entre dos retenes de elementos 304 unidos a
la sonda del sensor de friccidén 305. Cuando la bifurcacién
de ligadura 303 empuja contra un retén, se transfiere su
contenido de fuerza al sensor de friccidn 213. El contacto
fisico en los retenes se humecta intencionalmente por los
anillos de hule en "O" 306 lo cual ayuda en uniformizar el
anillado eldstico que resulta de los cambios abruptos en la
direccidén de la fuerza.

[0026] Con referencia de nuevo a la Figura 2, el
dispositivo 107 puede incluir un dispositivo de fuerza 224

que incluye un peso predeterminado 203, un contrapeso 218,
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un cordén 219, una torre de polea 220, y las dos poleas
22la y 221b. El dispositivo de fuerza 224 funciona para
colocar un peso predeterminado 203 encima del sujetador de
muestra 201 donde el peso predeterminado 203 determina una
fuerza de contacto colocada por la muestra 206 sobre el
sustrato 204. El peso predeterminado 203 y el contrapeso
218 se puede conectar por el corddn 219. En algunas
modalidades, la mesa de rodamiento sin friccidn
estacionaria 212 soporta el dispositivo de fuerza 224.
[0027] Con referencia a ambas, la Figura 1 y la Figura
2, el sistema 100 también puede incluir un controlador 101,
para supervisar y controlar las variables deseadas. Se
puede usar cualquier tipo de controlador para operar el
sistema. Se instala en el controlador una tarjeta multi-
funcional convertidora A/D (DAQ) que proporciona la
interfase necesaria al sistema a los diversos componentes.
El controlador 101 se acopla operativamente al lecho del
sustrato de traslacidén XYZ 209, la balanza 106, y el sensor
de friccién 217 y se configura para ejecutar el cédigo de
programa legible en maquina 108. El1 controlador 101 se
configura para ejecutar el cédigo de programa legible en
maquina 108 para efectuar diversas funciones. En algunas
modalidades, las funciones incluyen, pero no se limitan a
configurar la balanza 106 para obtener el primer peso del
sustrato antes del movimiento del lecho del sustrato de
traslacidén XYZ 209 y el segundo peso del sustrato después
del movimiento del lecho del sustrato de traslacidn XYZ
209. El1 controlador 101 también configura el lecho del

sustrato de traslacidén XYZ 209 para mover el lecho del
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sustrato de traslacidén XYZ 209 a una primera velocidad de
barrido en una primera direccidén y a una segunda velocidad
de barrido en una segunda direcciédn con relacidén a la
muestra 206. El controlador 101 también analiza uno o mas
valores de friccién, medidos por el sensor de friccidn,
generado en el punto de contacto de la muestra 223
localizado entre la muestra 206 y el sustrato 204 durante
el movimiento del lecho del sustrato de traslacidén XYZ 209.
El controlador 101 se configura ademds para efectuar la
determinacién de un valor de friccidén estatica y un valor
de friccidén cinética con base sobre el uno o méas valores de
friccidén o determinar un valor de adelgazamiento con base
en el primer peso del sustrato y el segundo peso del
sustrato.

[0028] El sistema de la presente invencidén también se
puede configurar para ejecutar el cdédigo legible en maquina
que contiene instrucciones del programa ejecutable para
efectuar una variedad de funciones. En algunas
modalidades, el sistema se configure para efectuar métodos
para medir uno o mas de los siguientes: adelgazamiento,
friccién estdtica y friccidén cinética. Una modalidad para
medir uno o mis de los siguientes: adelgazamiento, friccidn
estadtica y friccién cinética se ilustra en la Figura del
Apéndice 5. En la etapa 501, se obtiene un primer peso del
sustrato de un sustrato. En una modalidad, una pieza nueva
de sustrato 204 se coloca dentro de la balanza 106 para
pesarse. Se despliega una lectura continua de la balanza
106 en la ventana cuando se carga la balanza 106. Una vez

gque se observa una lectura estable, se puede ‘“adquirir” al
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oprimir un botdn en la pantalla con la leyenda "“Obtener el
peso”. El sustrato 204 luego se remueve de la balanza 106
v se asegura al lecho de traslacidén XYZ 209 con placas de
sujecidn 208 sobre los lados longitudinales.

[0029] En la etapa 502 el sustrato se coloca sobre un
lecho del sustrato de traslacidén XYZ después de obtener el
primer peso del sustrato. En la etapa 503 se soporta una
muestra en un sujetador de muestra, en donde la muestra es
perpendicular al lecho del sustrato de traslacidn XYZ. En
la etapa 504 un peso predeterminado se coloca encima del
sujetador de la muestra de manera gque la muestra y el
gsustrato formen un punto de contacto.

[0030] En la etapa 505 el 1lecho del sustrato de
traslacién XYZ 209 se mueve primero a una primera velocidad
de barrido en una primera direccién con relacidn a la
muestra. En la etapa 506 el 1lecho del sustrato de
traslacidén XYZ se mueve por segunda vez a una segunda
velocidad de barrido en una segunda direccidn con relacidén
a la muestra. En una modalidad, el controlador 101
comienza el proceso de barrido cuando se le da permiso por
un operador. En otra modalidad, el controlador 100
comienza el proceso de barrido con base en un proceso
automatizado donde no se necesita el permiso sino en su
lugar el proceso comienza cuando la muestra 206 y el
sustrato 204 se aseguran. Las etapas de barrido 505 y 506,
se efectlan por una mesa con un tornillo motorizado que se
impulsa por una unidad electrdnica de impulso. La unidad
electrdnica de impulso puede tener un control de velocidad

de la modulacidén del ancho de pulso. En algunas
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modalidades, la primera etapa de movimiento y la segunda
etapa de movimiento se repiten un nimero predeterminado de
veces. En algunas modalidades, la primera etapa de
movimiento y la segunda etapa de movimiento se efecttan 1-
50, 1-40, 1-30, 1-20, 1-10, 5-10, 5-15, 5, o 10 veces.

[0031] La distancia movida en la primera direccién o
la segunda direccidén por el lecho del sustrato de
traslacién XYZ 209, durante las etapas de barrido 505 y 506
puede variar. En algunas modalidades, la distancia de 1la
primera direccién o la segunda direccidn es alrededor de 5
hasta alrededor de 50 cm, alrededor de 5 hasta alrededor de
40 cm, alrededor de 5 hasta alrededor de 30 cm, alrededor
de 5 hasta alrededor de 20 cm, alrededor de 5 hasta
alrededor de 10 cm. En algunas modalidades, la distancia
de la primera direccidén o la segunda direccidn es alrededor
de 5, alrededor de 10, alrededor de 15, alrededor de 20,
alrededor de 25, alrededor de 30, alrededor de 35,
alrededor de 40, o alrededor de 50 cm.

[0032] En la etapa 507 durante la primera etapa de
movimiento y la segunda etapa de movimiento, se miden uno o
més valores de friccidén en el punto de contacto. En
algunas modalidades, la friccidén lateral se puede medir
directamente cuando el lecho del sustrato de traslacidn XYZ
209 barre en la primera y segunda direcciones. En una
modalidad, cada respuesta del sensor de friccidn 213 se
puede desplegar en tiempo real en el controlador 101, a
medida que contintda el barrido.

[0033] En la etapa 508 se obtiene un segundo peso del

sustrato del sustrato después de 1la primera etapa de
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movimiento y 1la segunda etapa de movimiento. Cuando ha
sucedido el nlGmero requerido de etapas e Dbarrido, la
computadora puede re-desplegar la ventana “Obtener el
peso”. El material impregnado, esto es, el sustrato 204, se
puede remover del lecho inferior y colocarse de nuevo en la
balanza 106 para pesarse posteriormente. El adelgazamiento
se determina del cambio en peso del sustrato 204.

[0034] En la etapa 509 se analizan uno o© mas valores
de friccidén generados en el punto de contacto de la muestra
durante la primera etapa de movimiento y la segunda etapa
de movimiento. En la etapa 510 se determinan un valor de
friccidén estdtica un valor de friccidédn cinética basados en
uno o mas valores de friccidn. En algunas modalidades se
determinan los valores de friccidén al usar la fdérmula aqui
descrita. En la etapa 511 se determina un valor de
adelgazamiento con base en el primer peso del sustrato y el
segundo peso del sustrato.

[0035] La presente invencidédn también proporciona la
determinacidén de los coeficientes de friccidn cuando el
sustrato y muestra pasan uno contra el otro. Al usar los
sistemas aqui descritos, la muestra se mueve O se escurre a
través del sustrato en un patrdn que involucra la
aceleracidén y desaceleracidn a diferencia de la suposicidn
previa de que el movimiento sucede con velocidad uniforme.
Por lo tanto, el siguiente modelo basado en la segunda ley
de Newton se empled para calcular el coeficiente de
friccidén entre la muestra y el sustrato. La Figura 4
ilustra una configuracidén de modelo del sustrato y muestra

que pasan uno contra el otro donde Fy es la fuerza normal
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aplicada a la piel 408, F. es la fuerza neta lateral a
través de la piel 408, o es el &ngulo entre el producto 410
y la piel 408 en cualquier momento dado. Con base en la
configuracidén desplegada en la Figura 4, el coeficiente de
friccidn en cualquier tiempo dado se puede expresar CoOmo
sigue:

[0036] Fuerza de impulso = F, sen (a) - Fy cos (a);
Fuerza de Friccién = u * [F, cos (a) + Fy sen (a)]; segunda
ley de Newton: Fp sen (a) - Fy cos (a) - p * [FL cos (o) +
Fy sen (a)] = m*a; p = { FL sen (o) - Fy cos (a) - m*a}/[Fy
cos (a) + Fy sen (a)]; donde m*a es la inercia de la
aceleracién (a) multiplicada por (transporte + muestra).

[0037] El dispositivo 107 también se puede usar para
medir el desprendimiento. El1 desprendimiento es una wmedida
de pérdida de peso de material de una muestra que se ha

estirado. Es una medida de qué tan bien permanecera un

material (tal como una composiciédn
antitranspirante/desodorante) sobre un sustrato. En una
modalidad, se aplica una cantidad predeterminada de

material (por ejemplo, 0.65+0.03g) a probarse sobre una
pieza de lana (Estilo #530 de Testfabrics, Inc.) de un
tamafio predeterminado (por ejemplo, 7.6 cm x 15.2 cm (3 in.
x 6 in.)). La lana se estira una distancia predeterminada
(por ejemplo 6 c¢m) y regresa y luego se estira en la
direccidén opuesta por la misma distancia predeterminada vy
regresa como una extensién. El peso de la lana y el
material se mide después de un ntmero predeterminado de
extensiones (por ejemplo 50, 150, y/o 450 extensiones). El

porcentaje de pérdida de peso del material desde la lana se
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registra como una medida del desprendimiento. En una
modalidad, se pueden promediar los resultados de cuatro
muestras para dar un resultado promediado. En el
dispositivo 107, se coloca un extreme de la lana a un
sujetador estacionario, el cual se une a la mesa de
rodamiento sin friccidn 211 como reemplazo del sujetador de
muestra 201, y el otro extremo de la lana se une al lecho
del sustrato 209; orientado a través de la longitud de 15.2
cm. La lana es asi perpendicular al lecho del sustrato 209.
El lecho del sustrato 209 luego se mueve para estirar la

lana.

[0038] EJEMPLOS

[0039] Ejemplo 1: Adelgazamiento/Escurrimiento sobre la
Muestra

[0040] El1 adelgazamiento sobre una muestra se mide al
usar el sistema aqul descrito. El sistema retiene la barra
desodorante, limpia el sustrato y mueve la barra con una
velocidad fija a lo largo de una distancia de 100 mm con
500g de fuerza. El programa de adelgazamiento mide la
cantidad de producto aplicada a un sustrato de algoddn
después de 10 recorridos, mientras gque el programa de
escurrimiento mide la friccidén para mover la barra a través
del sustrato durante un recorrido. Inmediatamente antes del
andlisis de adelgazamiento, tres barras de cada barra
experimental se cortan de forma plana y luego la superficie
de la barra se aplana o acondiciona ademds sobre el
instrumento usando una velocidad de 30 mm/seg por 20

ciclos. Con objeto de determinar el adelgazamiento, el
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sustrato de algoddn se tara en una balanza y luego se

sujeta sobre el lecho del sustrato. La barra se pasa sobre

el

se

el

se

de

sustrato 10 veces a una velocidad de 20 mm/seg, y luego
remueve el sustrato y regresa a la balanza para obtener
peso del producto sobrebel sustrato. El adelgazamiento
mide tres veces sobre una barra y se calcula el promedio

los tres resultados. El coeficiente de friccidn para el

primero y décimo recorridos se registra.

W
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema para medir uno o mds de los siguientes:
adelgazamiento, friccidén estédtica vy friccidén cinética
caracterizado porque comprende:

al menos un sustrato colocado sobre un lecho del
sustrato de traslacidén XYZ;

un sujetador de muestra para soportar una muestra, en
donde el sujetador de la muestra y la muestra se colocan
perpendiculares al lecho del sustrato de traslacidn XYZ;

un dispositivo de fuerza que coloca un  peso
predeterminado sobre elvsujetador de la muestra, el peso
predeterminado determina una fuerza de contacto colocado
por la muestra sobre el sustrato;

una mesa de rodamiento sin friccidén conectada al
sujetador de la muestra;

una mesa de rodamiento sin friccién estacionaria
colocada en paralelo al lecho del sustrato de traslacidn
XYZ;

un sensor de friccidén conectado al sujetador de la
muestra y la mesa de rodamiento sin friccidn estacionaria;

una balanza para obtener un primer peso del sustrato
antes del movimiento del lecho del sustrato de traslacidn
XYZ y un segundo peso del sustrato después del movimiento
del lecho del sustrato de traslacidn XYZ;

un cédigo de programa legible en maquina gue contiene
instrucciones ejecutables; y

un controlador acoplado operativamente al lecho del

sustrato en movimiento, y el sensor de friccidn vy
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configurado para ejecutar el cddigo de programa legible en
maquina de manera de efectuar lo siguiente:

configurar la balanza para obtener el primer peso del
sustrato y el segundo peso del sustrato;

configurar el lecho del sustrato de traslacidédn XYZ
para mover el lecho del sustrato de traslacidén XYZ a una
primera velocidad de barrido en una primera direccidn y a
una segunda velocidad de barrido en una segunda direccién
con relacidén a la muestra; vy

analizar uno o mas valorés de friccidén, medidos por el
sensor de friccidn, generado en el punto de contacto de la
muestra localizado entre la muestra y el sustrato durante
el movimiento del lecho del sustrato de traslacidn XYZ.

2. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque la muestra comprende una Dbarra
antitranspirante o desodorante.

3. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque el lecho del sustrato de traslacidn
XYZ se acopla operativamente a una mesa con un tornillo
motorizado.

4. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 3,
caracterizado porque la mesa con un tornillo motorizado se
impulsa por una unidad electrédnica de impulso.

5. E1 sistema de conformidad con la reivindicacidn 4,
caracterizado porque la unidad electrdnica de impulso tiene
control de velocidad de la modulacidén del ancho de pulso.

6. El sistema de conformidad con la reivindicacién 1,

caracterizado porgue el sensor de friccidn se acopla

of
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operativamente a una ligadura gque comprende una barra de
transmisién y una bifurcacidén de ligadura.

7. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 6,
caracterizado porqgue la barra de transmisidn se conecta al
sujetador de la muestra y la bifurcacién de ligadura, y en
donde la bifurcacidén de ligadura se acopla ademd@s al sensor
de friccidn.

8. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 7,
caracterizado porque la bifurcacién de ligadura se coloca
entre un par de humectadores de anillos en “0” y el par de
humectadores de anillos en “0” se colocan entre un par de
retenes del elemento.

9. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque el dispositivo de fuerza comprende el
peso predeterminado, un contrapeso, un corddn, una torre de
poleas y dos poleas, en donde el peso predeterminado y el
contrapeso se conectan por el corddn.

10. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque la mesa de rodamiento sin friccidn
estacionaria se coloca sobre rieles internos soportados por
una pluralidad de rodamientos de bolas.

11. El sistema de conformidad con la reivindicacidn 1,
caracterizado porque el controlador se configura ademas
para efectuar lo siguiente:

con base en el uno o méds valores de friccidn,
determinar un valor de fricciédn estatica y un valor de
friccidén cinética; y

con base en el primer peso del sustrato y el segundo

peso del sustrato, determinar un valor de adelgazamiento.
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12. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque el sujetador de la muestra soporta la
muestra en una posicidédn vertical.

13. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque el dispositiveo de fuerza comprende un
dispositivo de fuerza vertical.

14. El sistema de conformidad con la reivindicacién 1,
caracterizado porque la mesa de rodamiento sin friccidn
estacionaria comprende una mesa de rodamiento sin friccidn
horizontal.

15. El sistema de conformidad con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque el lecho del sustrato de traslacidn
XYZ incluye un calentador.

l6. Un método para medir el adelgazamiento
caracterizado porgque comprende:

colocar un sustrato de peso pre-conocido sobre un
lecho del sustrato de traslacidn XYZ;

soportar una muestra en un sujetador de muestra, en
donde la muestra es perpendicular al lecho del sustrato de
traslacidn XYZ;

colocar un peso predeterminado encima del sujetador de
la muestra de manera que la muestra y el sustrato formen un
punto de contacto;

mover primero el lecho del sustrato de traslacidn XYZ
a una primera velocidad de barrido en una primera direccién
con relacidén a la muestra;

mover en segundo lugar el lechQ del sustrato de
traslacidén XY¥YZ a una segunda velocidad de barride en una

segunda direccidn con relacidn a la muestra;
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efectuar el primer movimiento y el segundo movimiento
para un nimero predeterminado de ciclo(s);

obtener un segundo peso del sustrato del sustrato
después de un nGmero predeterminado de ciclos; y

determinar un valor de adelgazamiento con base en el
primer peso del sustrato y el segundo peso del sustrato.

17. El método de conformidad con la reivindicacidén 16,
caracterizado porque la primera velocidad de barrido y la
segunda velocidad de barrido es 20 mm/s, el numero
predeterminado de <c¢iclos es 10, una distancia total
recorrida en un ciclo es 100 mm, y la muestra se aplica al
sustrato a una fuerza de 500 g.

18. El1l método de conformidad con la reivindicacidn 16,
caracterizado porque comprende ademds preacondicionar la
muestra que comprende efectuar el método de la
reivindicacién 16 hasta 1la etapa de conducciédn por 20
ciclogs a una primera velocidad de barrido y segunda
velocidad de barrido de 30 mm/s sobre un sustratoc que luego
se desecha.

19. El método de conformidad con la reivindicacidén 6,
caracterizado porque el lecho del sustrato de traslacidn
XYZ se calienta hasta una temperatura de 37°C.

20. El método de conformidad con la reivindicacidén 16,
caracterizado porque la muestra comprende una Dbarra
antitranspirante o desodorante.

21. Un método para medir una o més de la friccidn
estética Yy friccidén cinética caracterizado porgque

comprende:
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colocar un sustrato de peso pre-conocido sobre un
lecho del sustrato de traslacidn XYZ;

soportar una muestra en un sujetador de muestra, en
donde la muestra es perpendicular al lecho del sustrato de
traslacidén XYZ;

colocar un peso predeterminado encima del sujetador de
la muestra de manera que la muestra y sustrato forman un
punto de contacto;

primer movimiento del lecho del sustrato de traslacidn
XYZ a una primera velocidad de barrido en una primera
direccidn con relacidn a la muestra;

segundo movimiento del lecho del sugtrato de
traslacidén XYZ a una segunda velocidad de barrido en una
segunda direccidn con relacidn a la muestra;

efectuar el primer movimiento y el segundo movimiento
por un nimero predeterminado de ciclo(s);

durante la primera etapa de movimiento y la segunda .
etapa de movimiento, medir uno o mas valores de friccidn en
el punto de contacto;

analizar uno o mas valores de friccidn generados en el
punto de contacto de la muestra durante la primera etapa de
movimiento y la segunda etapa de movimiento; y

determinar uno o mas de un valor de friccidén estitica
y un valor de friccidn cinética con base en el uno o més
valores de friccidn.

22. El método de conformidad con la reivindicacidn 21,
caracterizado porque comprende ademds preacondicionar la
muestra que comprende efectuar el método en la

reivindicacidén 21 hasta la etapa de efectuar por 20 ciclos
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a una primera velocidad de barrido y segunda velocidad de
barrido de 30 mm/s sobre un sustrato que luego se desecha.

23. El método de conformidad con la reivindicacidn 21,
caracterizado porque el lecho del sustrato de traslacidn
XYZ se calienta hasta una temperatura de 37°C.

24. El método de conformidad con la reivindicacidén 21,
caracterizado porque la muestra comprende una barra
antitranspirante o desodorante.

25. Un método para medir el desprendimiento de un
material caracterizado porgque comprende:

suministrar una muestra de lana de un tamaflo
predeterminado;

aplicar un peso inicial de un material a la muestra de
lana;

colocar un primer extremo de la lana al sujetador
estacionario y un segundo extremo al lecho del sustrato
moévil;

una etapa de extensidén que comprende mover el lecho
del sustrato mévil una distancia predeterminada y regresar
v luego moverlo a una direccidén opuesta por la misma
distancia predeterminada y regresar para 1 extensidn;

repetir la etapa de extensidén por un namero
predeterminado de extensiones;

medir el peso de la muestra de lana y material después
del nGmero predeterminado de extensiones;

determinar una pérdida de peso de material de la
muestra de lana cuando se mide por una cantidad de material
perdido de la muestra dividido por el peso inicial de

material después del nUmero predeterminado de extensiones.

ﬁ
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26. E1l método de conformidad con la reivindicacidén 25,
caracterizado porque la muestra de lana mide 7.6 cm x 15.2
cm y el peso inicial de material es 0.65+0.03 g.

27. E1 método de conformidad con la reivindicacién 25,
caracterizado porque la distancia predeterminada es 6 cm.

28. El1 método de conformidad con la reivindicacidn 25,
caracterizado porque el namero predeterminado de
extensiones es de 50 y opcionalmente uno o mas de 150 y

450.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Se proporciona un método y un sistema para
caracterizar Yy cuantificar ciertos atributos de
antitranspirantes Y desodorantes, tales como
adelgazamiento, friccidén y desprendimiento. El1 aparato
puede aplicar de forma reproducible antitranspirantes vy

desodorantes a un sustrato.
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SE OBTIENE UN PRIMER PESO DE SUSTRATO DE UN SUSTRATO |— 501

A

EL SUSTRATO SE COLOCA EN UN LECHO DEL SUSTRATO DE TRASLACION ////502
XYZ DESPUES DE OBTENER EL PRIMER PESO DEL SUSTRATO

A
SE SOPORTA UNA MUESTRA EN UN SUJETADOR DE MUESTRA, EN 503

DONDE LA MUESTRA ES PERPENDICULAR AL LECHO DEL /’/’/’
SUSTRATO DE TRASLACION XYZ

SE COLOCA UN PESO PREDETERMINADO SOBRE EL SUJETADOR DE — 504
LA MUESTRA DE MANERA QUE LA MUESTRA Y EL SUSTRATO
FORMAN UN PUNTO DE CONTACTO

v

EL LECHO DEL SUSTRATO DE TRASLACION XYZ SE MUEVE __— 505
PRIMERO A UNA PRIMERA VELOCIDAD DE BARRIDO EN UNA
PRIMERA DIRECCION CON RELACION A LA MUESTRA

v

EL LECHO DEL SUSTRATO DE TRASLACION XYZ SE MUEVE 506
SEGUNDO A UNA SEGUNDA VELOCIDAD DE BARRIDO EN UNA L
SEGUNDA DIRECCION CON RELACION A LA MUESTRA

v

DURANTE LA PRIMERA ETAPA DE MOVIMIENTO Y LA SEGUNDA ETAPA
DE MOVIMIENTO, SE MIDEN UNO O MAS VALORES DE FRICCION EN 507
EL PUNTO DE CONTACTO

SE OBTIENE UN SEGUNDO PESO DEL SUSTRATO DEL SUSTRATO — 508
DESPUES DE LA PRIMERA ETAPA DE MOVIMIENTO Y LA SEGUNDA
ETAPA DE MOVIMIENTO

SE ANALIZAN UNO O MAS VALORES DE FRICCION GENERADOS EN 509
EL PUNTO DE CONTACTO DE LA MUESTRA DURANTE LA PRIMERA —
ETAPA DE MOVIMIENTO Y LA SEGUNDA ETAPA DE MOVIMIENTO

v

SE DETERMINA UN VALOR DE FRICCION ESTATICA Y UN VALOR DEV//// 510
FRICCION CINETICA CON BASE EN EL UNO O MAS VALCRES DE
FRICCION

\

I

v

SE DETERMINA UN VALOR DE ADELGAZAMIENTO CON BASE EN EL |— 511
PRIMER PESO DEL SUSTRATO Y EL SEGUNDO PESO DEL SUSTRATO
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: FROM ¢ BRIGARD V-.CASTRO. . PHONE MO,

¢ 3B2708 0CT. 29 2081 61:99P1 P2

Brigard & Castro

SANTA FE DE BOGOTA - COLOMBIA

PODER

Yo (nosotros)

dorniciliado(s) en

Nombrgfamos) a: RAMIRO CASTRO DUQUE y/o JUAN
PABLO CADENA SARNMIENTOQ y/o BEATRIZ
JARAMILLO 8.

de Santafé de -Bogotd, Colorbia, epoderados
verdaddgros vy legales con poder espacial, arnpilio y
suliclente, para recabar de fas oficinas y autoridades
colombianas administrativas, judiciales v de policla, en
cualguier instancia o recurso, la obtencién de patentss
de invencion, reglstros de marces, disefios ndustriales,
modelos de utilidad, depésitos da nombres comerclales
Y enseias, registros de derechos de autor y contratos
sobre los mismos,. obtencion de certificados de
obtentor de  variedades vegetales, as/ como sus
prérrogas, renovaciones, anotaciones de traspaso,
cambios de nombre y/o domicilio; elaborar, trarmitar y
registrar - contratos de  licsncia y licencies de
cudlesaulera clases; interveni como demandante o
coimo demandado en cousiquier instancia Y recurso ante
cualquier  Juey, corporacdn, funcionario puiblico o
avtondad en acrinnes Judiciales, administrativas y de
nolicla fales como: opostciones 3l registro de marecas:
acciones  de caducidad, cancelacion y nulidad:
acciones reivindicatorlas, acciones derivadas de Ja
ohtencion o explotacién de licencias: accionss de
competencia desleal; demandas penales; acclones de
indemnizacion de perjuicios, .reclamos y observacionas
3 solicitudes do patentes. disefos industriales, modelos
de utilidad, an el ejerciciv de medidas cautelares vy an,
atras acclones o medidas similares.

A este efecto, lols) facultolamos) para  slevar

- sollcitudes, furmular descripeionas, enmiendas,

protestas, declaracuongzs,. oposiciones, cancelaciones,
nulidades, apelaciones Y reclamos; pagar impuestos,
cuotas y gravdmenes prescritos por la ley. renunciar o
desistir  a derechns concedidos o en curso de
voncesién; recibic toda clase de documentos y valores,
dondo el doscargo respactivo, Y. en general, para dar
anta dichas autondades todos los pasos neocesarlos al
efacto indicade y tomar todas las medidas qua
treveren conducentes al resguardo de mis {nuestros
mtereses), con todas. las damds facuitades legales
necesarias.

Este pader comprende la facultad de ratificar o
confirmar en mi (nuestro}  nombre: lo actuado asf
coma [a facuitad de desistir, transigir, comprometer, Yy
la de sustiturlo en todo o en parte Yy revocar
sustituciones.  Asimismo nombrolamos) a: RAMIRO
CASTRO DUQUE y/o JUAN PABLO CADENA
SARMIENTO y/o BEATRIZ JARAMILLO s.

domiciliado(s) en la Carrera 7 No. 16-56 Piso 9, mis
{nuestrosl  apoderados en Colombia, con facultades
PAara  reeibir notificaciones Yy designar apoderados
udiciales o extrajudicialaes

Ororgade v firmado en
hoy de o VlCE
A0t

Firrmna

: ENT &

Nombre

POWER OF ATTORNEY

I (We) ’
COLGATE-PAIIM

domiciled logrporation,
New York, Ney

Hereby appoint RAMIRO CASTRO OUQUE  andfor
JUAN PABLO CADENA SARMIENTO and/or BEATRIZ
JARAMILLO &, ’

of Santaté de Bogots, Colombia, my f{our) true and
lawful atterneys with speclal, ample and sufficient
power to obtain from the Colombian administrative,
Judicial and police offices and authorlties, In any
Instance, privileges of patents of invantion, registration
of trademarks, industrisl designs and utility models;
registration of commercial names and emblems,
registration of copyright and contracts ralated therero,
certificates of obtainers of vegetables variaties, as well
as extensions, renewals and recordal gf .assignments
and changes of name and domicile reloted to the
above: to prepars, prosecute and register licenses of
any kind; to act as plaintiff or defendant tnh any
instance or recourse, and before any  judge,
curporation, public official or authority in judicial,
administrative and police actions, such as: oppositivng
to the registration of trademarks; caducity, cancellation
and nullity actions; claim actions derived from the
obtaining or explotation of licenses, action of unfair
competition; penal demands, actions of indemnities for
damages: claims or observations on patent
applications, models, industrial designs and utility
models; in the exercise of preventive measures: and in
other actions ‘or similar proceedings.

To that effect they are hereby empowered 10 fila
spplications, formulate descriptions, amendments,
protests,  declacations, oppositions,  cancellations,
nuilities, appeals and claims; to pay taxes, quotas and
assessments prescribed by law, renounee or wawe the
nghte granted or in tha process of granting; to receive
all kind of - documents and valuables, gwing the
respective release of. recaipt, and, in general, 1o take
before said authonties the necessary steps (o such
effect, and any measures that they rmay deem
“Pertinent to the saleguard of my  {our) interestls)
with all the othor necessary legal powars.

This power includes the faculty to ratity or gontirm
dewist, settle and compromise on my {our) behalf.. and
to substitute this power 1n whole or in' part.and to
revoke substitutions. At the same-time | (We) hereby
appaint . RAMIRO CASTRO DUQUE and/or JUAN
PABLO CADENA SARMIENTO and/or BEATRIZ
JARAMILLO 5. .

donviciled in Carrera 7 No. 16-56, Piso 9, my {our)
attorney(s) in fact, with powers to receive notifications
and 10 designate judicial and extrajudicial attorneys.

Granted and signed in New York, NJY.

... SCOTT E THOMPSON

0T AvE CIOMPANY, a Delaware
of 300 Park Avenua,
Yorxk 10022, Us 8. A,




FROM  BRIGARD v CASTRO PHONE NO.

CERTIFICADO NOTARIAL (SCCIEDAD)

Moy de de
personsiments compareci6 ante mf

A yuien .conozco, y de quien me consta que firmé el
anterior documento, debidemente juramentado declsro
y dijo que ¢l es

de

. s

Sociedad legalmente constiwida pera un perfodo de
duracion nue sUn no ha terminado; que el declarante
esta gutdrizado por dicha compafia paravconfefnr este
poder; que el sello estampado por él sl pie de tal poder, .
an nombre y representacion de ld expresads companfa,
s ol sello oficial de ella; y que e| objeto para el cual se
confiere este Instrumento esté comprendido dentro del
de Ja socisdad.

2l suscrito Notario hace constar que Tuvo a |a vista las
pruebas de la existencia de la sociadad.

Estado de
con fecha

¥ que quien confiere @l presente poder es su
representante.

Notario Piblico (ssllo)

CERTIFICADO NOTARIAL RO

PERSONA NATURAL

Hoy de de
ante mf

. compareclé{eron)

- @ quien (es) conozco y me consta que es(son) Jals)
personals| firmante(s) del documanto que precede y
quien{es) declara(n) que otorgan el mismg para los

© 3832700 . DCT. 23 2081 B1:10PM P4

NOTARIAL CERTIFICATE {CORPORATION)

on this &V 2 9 TWraay of of
personally appearad before me

ta me known, an(ﬁgggvlrgt];”rgyfégglhe person who
signed the foregoing instrument who being by me duly
sworn did depose and say that he (she) is the

VICE PRESIDENT &
of ASSOCIATE GENERAL COUNSEL
TRADEMARK

COLGATE-PALMOLIVE COMZANY

Which is legally constituted for a term not yet expired,
that deponent is authorized by sald Company 1o corfer
this Power of Atterney: that the saal affixed hereunto
by the deponent in the name and on behalf of sad
Corporation is the corporate ses! thereof; and that the
purpose for which this nstrument s granted s
included within the corporate purpose ot company,

The undersigned Notary Public attests that he has seen
the documents that: prove the._existence of the
company,

State of Delaware
under date of May 13, 1997

and that he 1}h€f who grants the prasent power of
attorney 1s its ‘Representative.

Notary Publlo” (Stéa‘l

ROSIE S: DIZON
tary Public, State of New York
No. 31-4944GTRRIAL CERTIFICATE -

Qn thisﬂm 29 2 day of of

personally appeared befores me

SCOTT E THOMPSON

who is(are) known: 10 me and who | attest; gxecuted
the foregoing document and he (theyl deglared. he
. - P ol e -
{ihey) grant{s) the document for thé uses.4hd .

fines y propdsitos que en‘é| se expresan, Enla Notaria C
[ 8]

cotej6 lo prosente
eloriginal que sg

X
4

3

Notario PUblico (sello)

LEGALIZACION POR APOSTILLA £S REQUERIDA.

NOTARIA C,

wsrssmar, 509006, DL, C
Dm_n_a Patricia
e SUACH3

arento .de este Circulo se
fotocapia que cincide
0 tenido g lu vistg,

v

Wity

ROSIE S. DIZON

by York
sEent AT, oy mamﬁﬁ;g;%ﬁ%%% 7New orl

Qualified in New York Gounty
Commission Expires Aug. 15, 2002
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W atec lew York: COW low ) Lo .
MLbunty of ' Wew Yok, - cl T

4
-1, NORMAN G%y ghty Clerk and Cletk of the Supreme Court of the State of
New Yorik, in and for the Coul moobedN otk, a Court of Record, having by law a sesl,
K DO-HERE,BY/)?iRTLFY pursuant to the Execudve Law of the State of New York, that

K. S Drzenn.

whose name is subscdbed to the annexed affidavie, deposition, certificate of acknowledgment or proof, was at the
timof taking the same a NOTARY PUBLIC in end for the State of New York duly commissioned, swo
qualified to act as such; that pursuant to law, 8 commission or a certlficate of his cBelal character, with his
autogiaph siinature has been filed in my office; that at the time of taking such proof, acknowledgment or oath, he

orized to take the samc; that | am well acquainted with dhe handwriting of such NOTARY PUBLIC
g1 htve compared the signature dn the annexed lnstrument with his autograph signeture deposited in my oflice, and
I beHeve that such signature is genuine,

IN 'WITNESS WHEREOF, 1 have hereunto set my hand affixed my official seal this

&

”

....00T.3.0.2001 |
- FEE PAID $3.00 éw W___/

County Clerk and Clerk of /‘e Supreme Court, New York County




APOSTILLE

(Convencion de La Haya del 5 de Octubre de 1961)

. 1. Pais: ESTADOS UNIDOS DE AMERICA
Este documento publico

2. ha sido firmado por Norman Goodman
3. actuando en Capacidad de Oficial del Condado

4. lieva el sello/timbre del| condado de New York

CERTIFICADO
5. en New York, New York v 8. el 30 de Octubre de 2001

7. por Secretario de Estado Encargado Especial, Estado de New York

8. No. NYC-9786540B

‘ 9..Sello/Timbre 10. Firma
_ (Firma)
e Aquil M. Qureshi
En o Notaria Cygreny ] tario de Estado Encargado Especial
coia;:é.la s ;lren a de este (i (7 g p

otocopia que coingig, on
elonginal quese hatenidy alavistg,

i 22 I, 2009
NOTARIA cy

jNWWM,EQQN“’.?Q!.&S:l..ff!{‘.’"!b"’ (
Diana Patricia Martine;

tn




0y

TRADWCCION SIMPLE AL ESPANOL del Certificado Notarlal yella apostilla que vienen
junto con el poder dado por Colgate-Paimolive Company, a Delaware Corporation,
domiciliada en 300 Park Avenue, New York, New York, Estacles Unidos de América a

‘amiro Castro Duque y/o Juan Pablo Cadena Sarmiento y/o Beatriz Jaramillo S,
domiciliados en la Carrera 7 # 16-56 P. 9, Bogota.

Certificado Notarial

Estado de New York ) 252373

) ss.
Condado de New York )

Yo, NORMAN GOODMAN, Oficial del Condado y Oficial de |a Corte
Suprema del Estado de New York, en y para el Condado de New York, un Tribunal
de Registros, que tiene un sello por ley.

CERTIFICO POR MEDIO DE LA PRESENTE de
Ejecutiva del Estado de New York, que

Rosie S. Dizon

Cuyo nombre esta suscrito al acta notarial, deposicion, cextiﬁcgdo de
reconocimiento o prueba, era al momento de tomar el mismo NOTARIO PUBLICO
en y para el Estedo de New York debidamente comisionado, juramentado y

acuerdo con la Ley

instrumento anexo con Ia firma autégrafa depositada en mi oficina, y creo que tal

COMO TESTIGO
oficial este

30 de Octubre de 2001
TARIFA'PAGADA $3.00

DE LO MISMO, he fijado al presente mi firma t mi sello

(Firma)
Oficial del Condado y Oficial de la Corte Suprema, Condado de New York

En lo Notarfy ¢,
¢ varenta da egte (;,
cofe,fo_la Presente fotogq, Girul s¢

Dio que coing
el origing) quese hatenidy g J vista, ‘

1 22 big, 09
NOTARIA Cu,

J MWM:Mq‘?ﬂ‘i’.q.z,P.'.E:/....‘f‘?..{?!,"b“' (E)
‘ana Patricj, Mam:;l;“
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SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA ¥ COMERCIO !

D

Fecha: 2009-12.30 17:44:53
| i 20081230 17 8p. 2020 DIR NUEVASCR

I' e I~ Act.411 PRESENTAGION Evgoﬁgsa 4Fg\ SENACIONAL —
- 4 e  LSTADECHEGUES
‘ Industria v Comercio ‘ ADMISION A TRAMITE = NUEVAS CREACIONES
SU P ERTNY EN S EN ST A i v
PATENTE DE INVENCION [ - MODELO DE UTILIDAD [ ] Art 33 Decsién 486/00
Indicacion que se solicita una patente, N
Datos de identificacién del solicitante o de la persona que p " solicitud

LI

Descripcion de Ia Invencidn
Oibujos de ser estos pertinentes |

, i
Comprobante de pago de las tasas establecidas (De ser el caso formato de drscuento)

Completa D ‘ | Incompleta E]

PATENTE DE INVENCION PeT [ mODELQ 0E UriLinaD pet [ arss bestelsn 486100, Clrcular Unica

[1

]
(]

Indicacion que se solicita una P CT .

Copia de Ia solicitud en espafiol :tal como fue presentada inicialmente (capftulo descriptivo,
reivindicatorio, resumen) ‘ '

Dibujos de ser estos pertinentes]

Comproba,me de pago de las tasas establecidas (de ser el caso formato de descuento)

Completa D ] Incompleta D

DISENO INDUSTRIAL [ ]

| (Art. 119 Declsion 486/00)

L
L]
[]

L]

Indicacidn que se solicita Diseﬁ@ Industrial
Datos de identificacion del sollcithnte o de la persona que presenta la solicitud

Representacion grafica y fotografica del Disefio industrial o muestra del material que incorpora el
disefio

- Comprobante de pago de las tashs establecidas

Completa f:] ] , Incompleta D

ESQUEMA DE TRAZADO [ B (Art. 92 Declsién 486/00)

Joag

Indicacién que ée solicita un esqyema de trazado
Datos de identificacién del solicitante o de Ia persona que presenta la solicitud

g , 1§
Representacion grafica de un esquema de trazado

Comprobante de pago de las tasds establecidas

Completa D " Incompleta D




