SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
DIRECCION DE NUEVAS CREACIONES

2020
Bogoté, D.C.,

Abogado

LUZ CLEMENCIA DE PAEZ
cavelier@cavelier.com
clientes@cavelier.com

ASUNTO Radicacion 10-092042
Tramite 011
Evento 378
Actuacion 519
Oficio o=~ 20638
Folios 4
Patente de Invencién Patente de Modelo de Utilidad L__|
Via Nacional D
Via PCT (Fase Nacional) v | Capitulo | Capitulo 1l v
No. Solicitud Internacional PCT/IL2008/001673
Fecha de Presentacion internacional 25/Diciembref2008

Como resultado del Examen de Fondo realizado, con fundamento en el Articulo 45
de |la Decisién 486 de la Comisidn de la Comunidad Andina, se comunica:

1. Documentos estudiados

Descripcion: Folios 43 a65 28/Julio/2010
Reivindicaciones: Folios 66 a 76 28/Julio/2010
Folios 97 a 106 28/Julio/2010
Folios 108 a 116 28/Julio/2010
Dibujos: Folios 78 a 82 28/Julio/2010
Prioridad: Il 188510 31/Diciembre/2007

2. Objeto de la invencién

Titulo de la solicitud: “"Coordinador de rastreo para rastreo aire-aire y aire-tierra” (folio

1),

El problema planteado en esta solicitud consiste en suministrar un sistema y un
metodo con los cuales se realice un rastrec continuo de un objeto, al cual se detecta
SU posicidn en un espacio aéreo y se desea CoOnOCEr su posicion en un espacio
terrestre cuando este se disponga a aterrizar.

Para resolver este problema técnico la solicitud en estudio proporciona un sistema
de rastreo aéreo que comprende un modulo de rastreo aire-aire, un modulo de
rastreo aire-tierra y un modulo de coordinador de rastreo operativamente ligado a
dicho modulo de rastreo aire-aire y dicho modulo de rastreo aire-tierra, y un método
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para operar un sistema de rastreo aéreo que incluye obtener los datos de rastreo
aire-aire del objetico aéreo con la ayuda del mddule de rastreo aire-aire, procesar
dichos datos de rastreo para calcular la probabilidad que dicho objetivo este
aterrizando y/o que un lanzamiento aéreo se entre efectuando desde dicho objetivo
aéreo rastreado, responder a una probabiiidad positiva. permitiendo la activacion de
dicho modulo de rastreo aire-tierra, automaticamente enviar dichos datos de
ubicacién de aterrizaje predicha al modulo de rastreo aire-tierra y obtener los datos
actuales de rastreo.

El objeto de la presente Solicitud se relaciona con la Clasificacién Internacional de
Patentes (CIP): GO1S 13/66.

3. No es una invencidn (Art 15 D 486 literal (e))

El objeto de las reivindicaciones 18 a 26 no se considera una invencion, de acuerdo
con el Art. citado. Debido a que los pasos contenidos en el método de la
reivindicacion 18 y sus reivindicaciones dependientes 19 a 24 no se encuentran
debidamente vinculado con una maquina o dispositivo (tangible) especifico que
resuelva el problema tecnico propuesto por la solicitud.

Lo anterior con base a lo revelado en las reivindicaciones 25 y 26, donde dicho
metodo comprende un cddigo de programacion computarizada, los cuales ejecutan
los pasos del método mencionado, el cual es materializado en un medio legible por
computador; en donde, segun el pliego descriptivo (Fl. 64, lineas 13 a 25) dichos
medios legibles por computador pueden comprende cualquier elemento conocido en
el estado de la técnica para tan fin los cuales podrian ser medios magnético, medios
Opticos, memorias, entre otros; lo cuales pueden ser ejecutado por cualquier
dispositivo para el procesamiento de datos, los cuales pueden incluir computadores,
estaciones de trabajo, servidores, puertos de entrada, entre otros.

Adicionalmente, el solicitante incluye (Fl. 51, lineas 9 a 11) que dicho programa
puede ser redactado en variedad de lenguajes de programacién, lo cual sustenta aun
mas io dicho anteriormente.

Por otro lado, no es suficiente indicar que dicho método esta operado por un sistema
de rastreo que comprende un modulo de rastreo aire-aire y un modulo de rastreo
aire-tierra para vincular dicho métedo con un dispositivo 0 maquina de caracter
teécnico tangible, debido a que los madulos de rastreo anteriormente mencionados
son considerados de caracter general, esto con base a lo indicado en el pliego
descriptivo (F1. 50, lineas 12 a 27), el cual sehala que términos como procesador,
computador, aparatos, sistemas, unidad y/o modulo pueden comprende un
computador de propésito general, con la capacidad de almacenar y ejecutar
instrucciones.

Por lo tanto, el objeto de las reivindicaciones 18 a 26 es considerado de caracter
légico como tal y por lo tanto no patentable.

4. De la Solicitud de Patente
Titulo

El titulo no corresponde con el objeto de la solicitud porque no concuerda con el
preambulo de las reivindicaciones presentadas, por lo cual se sugiere al solicitante
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modificarlo por "sistema y método para rastreo aire-aire y aire-tierra de un objetivo” o
hacer la correccién necesaria.

Reivindicaciones (Art 30 D 486, Art 22 PCT)

Las reivindicaciones 1,4 a 13, 16, 17 no son claras porgue los términos “modulo de
rastreo aire-aire”, “modulo de rastreo aire-tierra”, "modulo de coordinacién de
rastrec”, “interfaz de modulo de rastreo aire-aire”, “interfaz de modulo de rastreo aire-
tierra”, “procesador” son generales, por lo tanto estos no permiten identificar la

diferencia y el aporte realizado por la invencidn frente al estado de la técnica.

Las reivindicaciones 1, 5, 7, 10 a 13, 17 no son claras porque los términos
‘configurado”, “por lo menos” son imprecisos, por {o cual no permiten distinguir la

invencion del estado de la técnica.

Las reivindicaciones 1, 5, 10, 13, no son claras porgue no se debe reivindicar la
invencidn por sus usos “para obtener los datos de rastreo aire-aire de un objetivo
aereo rastreado”, "para obtener los datos de rastreo aire-tierra de un objetico
terrestre rastreado”, “obtener dichos datos de rastreo aire-aire, procesa dichos datos
de rastreo aire-aire para calcular la probabilidad que dicho objetivo aéreo rastreado
este aterrizando y/o que un lanzamiento aéreo se estad efectuando desde dicho
objetivo aereo rastreado y para definir una ubicacion predicha de aterrizaje de dicho
objetivo aéreo rastreado y/o lanzamiento”, “responder a una probabilidad positiva,
permitiendo la activacion de dicho modulo aire-tierra y proveyendo a dicho modulo
aire-tierra con los datos de la ubicacion de aterrizaje predicha, dicha ubicacién sera
usada como punto de partida para el rastreo aire-tierra después de ser activado, por
lo tanto permitiendo la coordinacion automatizada de rastreo por dichos médulos de
rastreo aire-aire y aire-tierra”, “obtener y procesar datos aire-tierra de dicha ubicacién
de aterrizaje predicha”, “adquirir en dicha ubicacién de aterrizaje predicha uno o méas
objetivos candidatos”, “obtener los datos de reconocimiento de dicho modulo
coordinador de rastreo”, “utilizar los datos de reconocimiento obtenidos para
reconocer de entre dichos uno o mas objetivos candidatos un objetico terrestre que
se relaciones ha dicho objetivo aérec rastreado”, “para reportar dichos datos aire-
tierra ha dicho modulo de rastreo aire-aire por lo tanto permitiendo una
retroalimentacion para incrementar la precision de la prediccion de una ubicacion de
aterrizaje”, “para ser operativamente ligada al modulo aire-aire y configurada para
obtener del modulo aire-aire los datos de rastreo aire-aire”, “para ser operativamente
ligada al modulo aire-tierra y configurada para obtener del modulo aire-tierra los
datos de rastreo aire-tierra”, “procesar dichos datos de rastreo aire-aire para calcular
la probabilidad que dicho objetivo aéreo rastreado este aterrizando y/o que un
lanzamiento aéreo se este efectuando desde dicho objetivo aéreo rastreado, y para
definir ubicacién de aterrizaje predicha de dicho objetivo aéreo rastreado y/o
lanzamiento”, “respuesta a una probabilidad positiva, permitiendo la activacion de
dicho modulo aire-tierra y proveyendo dicho modulo aire-tierra con los datos de la
ubicacion de aterrizaje predicha, dicha ubicacion sera utilizada como punto de
partida para el rastreo aire-tierra después de activacién, por lo tanto permitiendo la
coordinacion automatizada de rastreo por dichos modutos de rastreo aire-aire y aire-
tierra” los cuales no son considerados una caracteristica técnica que defina la
invencion,

Las reivindicaciones 3, 8, 9, 15, no son claras porque no se debe caracterizar la
invencion por sus resuftados “"en donde la probabilidad que dicho objetivo aéreo
rastreado este aterrizando sea definida como positiva cuando los resultados del

procesamiento de los datos de rastreo aire-aire indica todos los siguientes criterio. La
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altitud del objetivo este disminuyendo, la velocidad del objetivo se ha reducido por
debajo de un umbral predefinido, y el objetivo ha desaparecido del rastreo aire-aire, y
dicho umbral predefinido depende de una clasificacion de dicho objetivo aéreo
rastreado”, “la activacion de dicho modulo de rastrec aire-tierra es realizado
manualmente por un operador en respuesta a una sefial de activacion generada por
dicho module coordinador de rastreo”, “dicha activacién de dicho modulo de rastreo
aire-tierra es realizado automaticamente”, puesto que en realidad equivaldria a
definir el problema tecnico a resolver y el alcance de la reivindicacion incluiria no sélo
la solucion propuesta por el solicitante, sino todas las alternativas presentes o
futuras que lleguen a ese resultado.

Las reivindicaciones 2, 14 no son claras porgue se encuentran redactadas en
terminos de funcionamiento del sistema, y por el contrario no mencionan ninguna
particularidad del producto.

Las reivindicaciones 4, 16 no son claras porque no se debe caracterizar un producto
mediante un procedimiento, ya que este no corresponde a la categoria indicada en
las reclamaciones.

Se recuerda al solicitante que las reivindicaciones son las caracteristicas técnicas
esenciales de una invencion, para las cuales se reclama la proteccion legal mediante
la solicitud de patente. Para el caso de producto, estas deben contener todas las
caracteristicas tecnicas de caracter tangible (partes mecénicas, eléctricas,
electrénicas y su relaciéon o conexién), las cuales le permitan obtener los usos,
resultados o funcionamiento deseado, estas pueden contener si es necesario
referencias de los dibujos para ser mas claras, se permite la presencia de signos de
referencia entre paréntesis después de la caracteristica mencionada en la
reivindicacidn; para un procedimiento, estas debe divulgar los pasos necesarios para
obtener un producto y/o una trasformacion de un estado inicial, en el caso de
invenciones implementadas por computados, los pasos deben estar vinculados con
una materia técnica tangible, la cual debe ser especifica para el desarrollo de dicho
procedimiento, la cual resuelva el problema técnico propuesto por la solicitud.

Por lo anterior, el capitulo reivindicatorio de la solicitud en estudio no cumple con el
requisito de claridad acuerdo con el articulo 30 de la Decision 486. En
consecuencia, el solicitante debera presentar un nuevo capitulo reivindicatorio,
donde se hayan modificado las objeciones anteriormente citadas; dichas
modificaciones no deben ampliar el objetos inicialmente presentado por la presente
solicitud.

Descripcion (Art 28 D 486)

La descripciéon no es clara porque la informacion contenida no permite que la
persona medianamente versada en la materia técnica pueda reproducir (construir) el
objeto de la invencién. Lo anterior debido a que el solicitante no divulga las
caracteristicas técnicas del sistema reclamado, solamente, este se encuentra
descrito mediante los usos y/o resultados que se esperan obtener del producto.

5. Unidad de invencion (Art 25 D 486)

No hay unidad de invencidn entre las tres reivindicaciones independientes ya que e!
concepto comun inventivo, sistema de rastreo aéreo, no cumple con el requisito de
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novedad de acuerdo con las anterioridades D1 (Ver analisis de patentabilidad parala
reivindicacion 1),

Por lo tanto, esta invencion presenta 3 diferentes conceptos técnicos comunes
inventivos asi:

Grupe |, Un sistema de rastreo aereo (reivindicaciones 1 a 12).

Grupo Il.  Un médulo coordinador de rastreo (reivindicaciones 13 a 17).

Grupo lll. Un método para operar un sistema de rastreo aéreo (reivindicaciones 18 a
26).

Se le sugiere al solicitante restringir la materia a patentar en un solc concepto comdn
inventivo especificando el avance tecnolégico sobre el estado de |a técnica. Esto se
logra entre otras formas definiendo las caracteristicas esenciales de la invencion y
mostrando las otras caracteristicas particulares como dependientes, pero sin
perjuicio de la concision de las nuevas reivindicaciones tanto independientes como
dependientes.

El solicitante tambien puede realizar una o mas de las divisionales de acuerdo a los
grupos de conceptos técnicos inventivos presentados en esta solicitud, esto claro, sin
ampliar el objeto inicial de la invencion.

6. Determinacion del Estado de la Técnica

El estado de la técnica se determind con base en la fecha de presentacion de la
solicitud de prioridad: Diciembre 31 de 2007, y se encontraron los siguientes
documentos que anticipan el objeto de esta solicitud:

item Documento Titulo Fecha de Publicacién*
D1 | US 20080010443 | Anaitic hierarchy process based 12/Enero/2006
rules for sensor management

D1http://www.google.com/patents ?id=3NaaAAAAEBAJ&printsec=abstract&zoom=4#
v=onepage&q&f=false divulga (Pag. 3, Parr. 6001) un métodos para la programacion
de tareas y mas particularmente al uso de tales métodos para controlar el
funcionamiento de los sensores.

7. Examen de Patentabilidad (Art 14 D486)
Novedad (Art 16 D486)

La reivindicacion 1 consiste en un sistema de rastreo aéreo que comprende:

un modulo de rastreo aire-aire configurado para obtener los datos de rastreo aire-
aire de un objetivo aéreo rastreado;

un modulo de rastreo aire-tierra configurado para obtener los datos de rastreo
aire-tierra de un objetivo terrestre rastreado;

un modulo coordinador de rastreo operativamente ligado a dicho modulo de
rastreo aire-aire y dicho modulo de rastreo aire-tierra y configurado para:

obtener dichos datos de rastreo aire-aire:
procesar dichos datos de rastreo aire-aire para calcular la probabilidad que dicho
objetivo aéreo rastreado este aterrizando y/o que un lanzamiento aéreo se esté
efectuando desde dicho objetivo aéreo rastreado, y para definir una ubicacion
predicha de aterrizaje de dicho objetivo aéreo rastreado y/o del lanzamiento; y

responder a una probabilidad positiva, permitiendo la activacién de dicho moduio
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aire-tierra y proveyendo a dicho modulo aire-tierra con los datos de la ubicacién de
aterrizaje predicha, dicha ubicacidn sera usada como punto de partida para rastreo
aire-tierra después de ser activado, por lo tanto permitiendo la coordinacién
automatica de rastreo por dichos mddulos de rastreo aire-aire y aire-tierra.

Comparacién de las caracteristicas técnicas esenciales, con las del Estado de la Técnica:

. _Caracteristicas esenciales _ | D1

TCriterio de evaluacioh de vigiiancia aire-aire |
1. clasificacion del objetivo, 2. Tamafio del objetivo, 3.
ID del objetivo, 4. Rango del objetivo, 5. Datos de
covarianza, 6. Estimacién de rango, 7. Nombrado de |
areas de interés, 8. Operador de prioridad (Pag. 4.
; Parrafos. 0018 a 0028)
! Criterios de evaluacion de vigilancia aire-tierra
1. clasificacion del objetivo, 2. Tamafo del objetivo, 3.
Un mddulo de rastreo aire-tierra. ID del objetivo, 4. Datos de covarianza, 5. Nombrado de |

i
" Un mddulo de rastreo aire-aire.

area de interés, 6. Operador de prioridad (Pag. 4,

| Parrafos. 0029 a 0037)

! El proceso de AHP se puede aplicar eficientemente al

operar un sensor multi-modo ¢ multi-misidon en un |

| entorno dinamico, por ejemplo, en donde el sensor es .
< . montado sobre en un avién de vigilancia, la invencién

- Un mddulo coordinador de ASt€0 | ) ede utilizarse para automatizar un gestor del sensor |

operativamente ligadoe a dicho . (P4g. 3. Parr. 0009)
mggﬁ:g gs r?;}fga?;;e_ggfay dicho Puede ser aplicada para tipos de misiones especificas
i ' | y criterios internos para vigilancia militar de aire y tierra
'y misiones de reconocimientos que pueden ser
! + efectuadas por un solo sensor aéreo trasportado (Pag.
[ . 4, Parr. 0017)

Las caracteristicas esenciales del sistema de la reivindicacion 1 habian sido
divuigadas previamente en D1, el cual revela un proceso de AHP el cual puede se
aplicado eficientemente al operar un sensor muiti-modo o multi-mision en un entorno
dinamico (Pag. 3, Parr. 0009), con el fin de realizar una vigilancia militar de aire y
tierra y misiones de reconocimientos que pueden ser efectuadas por un solo sensor
aereo trasportado (Pag. 4, Parr. 0017); dicho sensor puede contener modulos de
funcionamiento como el criterio de evaluacion de vigilancia aire-aire, el cual incluye:
1. clasificacion del objetivo, 2. Tamafio del objetivo, 3. 1D dei objetivo, 4. Rango del
objetivo, 5. Datos de covarianza, 6. Estimacion de rango, 7. Nombrado de areas de
interés, 8. Operador de prioridad (P4g. 4, Parrafos. 0018 a 0028) y el criterios de
evaluacion de vigilancia aire-tierra, el cual consiste en: 1. clasificacion del objetivo, 2.
Tamanio del objetivo, 3. ID del objetivo, 4. Datos de covarianza, 5. Nombrado de area
de interes, 6. Operador de prioridad (Pag. 4, Parrafos. 0029 a 0037).

En consecuencia, la reivindicacion 1 carece de novedad, segun lo divulgado en el
documento D1.

Las reivindicaciones 2 a 9, 11 a 16 no mencionan alguna caracteristica que haga
nuevo el sistema de la reivindicacion 1, debido a que estas se encuentran
redactadas en terminos de usos, resultados, caracteristicas técnicas y/ no
corresponden a la categoria de producto. Por lo cual se considera que no son
nuevas
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8. Conclusién

Los requisitos de Patentabilidad de la presente Solicitud estan afectados asi:

ltem

Documento

Reivindicaciones afectadas

Requisito que afecta

D1

US 20060010443

1a29,11a18

Novedad/Nivel Inventivo |

En cumplimiento del articulo 45 de la Decisién 486 de la Comisién de la Comunidad
Andina, se le indica que debe dar respuesta dentro del término de sesenta (60) dias
contados a partir de la fecha de notificacién de la presente comunicacién. En caso
de no dar respuesta al presente requerimiento, o si a pesar de la respuesta
subsistieran los impedimentos para la concesion, se denegara la patente.

Se invita al solicitante se sirva indicar, si asi lo considera, su renuncia al término
faltante para sesenta (60) dias y presentarla por escrito

Notifiquese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal e), del
capitulo quinto gel titulo primero de la Circular Unica No. 10 de 2001.

—_——

JOSE LUIS SALAZAR LOPEZ

Director de Nuevas Creaciones (C)

El anteriozr requerimiento fue notificado por fijacion en lista, de fecha
3 Nov. 2012

\1

Realizado por: Diego Gonzéalez Casnﬁo@"
Revisado por: Rosa Patricia Téllez
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