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ANEXOS
Comprobante de pago de la tasa de presentacién de la solicitud

Documento que acredita la existencia y representacién legal cuando el solicitante sea persona juridica.

Poderes, si fuere el caso

Certificado de existencia y representacion legal cuando el solicitante sea persona juridica
Documento de Cesién del inventor al solicitante o0 a su acusante

Declaraciones

Copia de la solicitud Internacional. (Resumen, descripcién, reivindicaciones, dibujos)
Traduccion de la solicitud internacional al castellano. (Resumen, descripcién, reivindicaciones, dibujos).
Copia del examen preliminar efectuado por la IPEA.

Traduccién del examen preliminar efectuado por la IPEA.

De ser el caso, copia del contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la licencia o autorizacién de uso de conocimientos
tradicionales de las comunidades indigenas.

De ser el caso, certificado de depédsito de material biolégico.

Arte final 12 x 12

De ser el caso, informacién sobre otras solicitudes de patente o titulos obtenidos en el extranjero por el
mismo titular o su causante, relacionadas parcial o totalmente con la invencién de esta solicitud.

Otros
11 FIGURA CARACTERISTICA
12 Solicito la concesion de patente,

NOMBRE: LUIS FELIPE CASTILLO GIBSONE

C.C. 792397 879 I P._68995

de Bogota del C.S.J.

Instrucciones para la presentacién de los anexos, ver reverso de esta pagina
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The applicant’s signature
must be attested by a No-
tary Public through the
NOTARIAL CERTIFICATE:
in the “lindividual)*,
when the signer is a natu-
ral person; and in the
"(Corporations)”, when is
8 legal one. The Notary's
signature must then be le-
galized by a Colombian
Consular Officer.

La firma del solicitante
debe ser atestada por un
Notario Publico por me-
dio de la DECLARACION
NOTARIAL: en Ia *(Indivi-
dual)”, cuando ot i

e % ann RN e

taral; y ool de *{Socie-
dades)”, cuando es una
persona juridics. La firma
del Notario deberd ser le-
galizada por el Consulado
Colombiano.

8932-772-026
Castillo Grau & Associates
LAWOFFICES
P.0.BOX 251473
BOGOTA, COLOMBIA

FOR PATENTS AND TRADE MARKS IN
COLOMBIA

PODER GENERAL

nombra at Dr. (3) German Castillo Grau y 0

Adriana Castillo Gibsone y o Luis Felipe Castillo
Gibsane . . ... .. .. Lo
................ Con oficinas en |3
Carrora 13 N” 37.43 Piso 12 on Bogotd, Colombia

GENERAL POWER OF ATTORNEY

iciledin(2) . .. ......
imastrasse ‘3,

hereby appoint Dr. (3)  German Castillo Gray
and or Adrigna Castillo Gibsons and/or Luis Felipe
Castillo Gibsone . . . . e e e e e e

offices ot Carrera 13 N° 37-43 Piso 12 in Bogotd

como sus representantes con pader ial
amplio vy suficiento, para recabar de las ofici-
nas y autoridades Colombianas, administrati-
vas, judiciales o de policia, en primera o se-
gunda instancia, la obtencion de Patentes de
Invencion, Registro de Marcas, de Modelos y
de Dibujos Industrialns, rla Nombres Comer-
cioles y Eusenas, lo imismo quo traspasos, ex-
lensivngs, renovaciones, cumbios de nombre,
ragistro de licencias de explotacién y ragistro
de licencias de uso referentes a tales actuacio-
nes, a cuyo efecto les laculla para dar ante
dichas autaridadas wrlos los pasos necesa-
rios al objuto indicinlo, cluvar soticitudes, for-
mulor descripciones, eniniendas, protestas,
decluraciones, apelaciones y reclamos, solici-
ter la aplicacion de medidas cautelares, acep-
tar en nuestro nombre y representacion ta Ce-
sién de derechos de invencién y de patente
de invencién que se nos haga por cualquier
persona, abonar todos los impuestos, cuotas
Y pagos doterminadus por la ley, recibir todos
los documentos y valores dando el descargo,
respectivo, llenar cualesquiera otros requisi-
tos, desistir y tomar en fin todas las medidas
que creyeren conducentes al resguardo de
nuasiros intereses y en caso de presentarse
oposiciones para que intervengan como de-
mandantes o como demandados, con todes

les demas faculiades legales necesarias. Este

poder comprende ademas las facultades de

recibir, dlesistir, transigir, compromater, susti-

tuir, revocar sustituciones, recibir notificacio-

nes y nombrar apoderados judiciales o extra-

judiciales.

Robert Rauker -/Autho

Corgrenate Sealto e alfixed /

Colombia as our represantatives with special, °

ample and sufficient power to obtain from the
offices and Colombian authorities, adminis-
trative, judicial and police, in first or in second
instance, Privileged Pstants of Invention, Re-
gistration of Trade Marks, of Models and In-
dustrial Drawings, of Commercial Names and
ensigns, as wall as assignmaents, extansions,
renewals, changes of name, registration of
licences of explotation and of licences of use
rafering to said actions, who are empowared
1o take before said authorities all of the neces-
sary steps for the purposes indicated, to fils
applications, to formulate descriptions, co-
rrections, protests, declarations, appeals and
claims, apply for precautionary measures, to
accept on aur behalf and representation the
assignment of rights of invention and titles of
invention that may be done to us by any per-
son, 1o pay all taxes, quotss and payments
prescribed by law, to receive all the docu-
ments and proceeds giving the respective ac-
quitance or receipt; to fulfill any other requisi-
tes to desist and take In fact any other measu-
res that may be desmed conducive to the sa-
faguard of our interests, and in case opposi-
tions are presented to intersvene as complai-
nant and defendant, with all neccessry legsl
facullies. This power of attorney includes the
faculties to receive, desist, compromise, tran- -
sact substilute it in all or in part, to revoke
subslitutions, 1o receive notifications and to
appoint extra-judicial or judicial attorneys,




DECLARACION NOTARIAL

(Individual)

28 Febregg19.2000

Alos. . <7, dias del mes. .". . ...
comparecl. . . . personatmente ante mi, Nota-
gioPiblico . ..................

..........................

a quienles) doy fé de conocer y me consta
que es (son) la(s) persona(s) descrita(s) y fir-
mante(s) del documento que precede, decla-
rando ante mf que otorga(n) el mismo para
los fines y propositos que en &l se expresan.

E1 Notarlo Publico,

.............................

NOTARIAL CERTIFICATE
(Ind_h)idual)

AN \ry S0
On this. & 3 day o ebnx"l” ... personally

appeared before me, a Notary Public .

..........................

to me known, and known to me to be the
person{s) described in and who executed the
foregoing document, and he (they) duly ack-
nowledged to me that he {they) executed
sa:’ne for the uses and purposes therein expre-
sed,

-~

Notary Public.

{Sociedades)

El infrascrito Notario Certifica: que la firma
que antecedeydicea . ............
Rokert.Ravker. ........... co
es auténtica; que el signatario desemperia ac-
tualmente el cargode . .. .........
Agente Autorizado...........
de . ... e .,

......................

Todos los hechos anteriores le AGnsi

s o, ey,
haber examinado los docume
y de todo ello da fé. :

Dado y firmado an

(Corporations)

The undersigned Notary Public certifies; that

the preceding signature reading . . . . :
Robert Rauker

and that said company Is domiciled in’ . .
Eimastrasse 3

..................

....................

.................

Notarial Seal ,

Canie A. McPherson, Notary Public

(With ConsularlegaWast Glpsier Boro, Chester County
My Commission Expires Jan. 27,2010

Member, Pannsylvania Agsociation of Notartes

(Con legalizacién Consular)




WO 2009/100339 PCT/US2009/03404

SOLUCION PELVICA DE CABLE

Inventor: Simon Stucki

Reivindicacidén de Prioridad

(0001) Esta solicitud reivindica prioridad de 1la Solicitud
Provisional de los Estados Unidos No. 61/026.807, titulada
“SOLUCION PELVICA DE CABLE” presentada el 7 de febrero de
2008. La memoria descriptiva de la solicitud arriba

mencionada es incorporada a la presente por referencia.

Antecedentes

(0002) Las ffacturas acetabulares (zbécalo de la cadera) son
serias lesiones ortopédicas que usualmente resultan por un
trauma significativo. La cirugia para realinear y estabilizar
las superficies de la articulacién deéplazada (por ejemplo,
usando placas y tornillos) permite al paciente evitar la
traccién y el descanso en cama prolongado y la correcta
alineacidén de la fractura promueve una curacidédn mejorada del
hueso y el cartilago, lo gque a su vez mejora los resultados
a largo plazo. La estabilidad temprana de la fractura permite
un movimiento cémodo de la cadera lo cual mejora la curacidn
del cartilago de la articulacidén. Adicionalmente, esto
permite a los pacientes estar por fuera de la cama y en

estado ambulatorio.

(0003) Sin embargo, las fracturas acetabulares con patrones
de desplazamiento medial, particularmente aquellas con
desplazamiento medial de la superficie cuadrilateral, pueden
ser técnicamente mé&s desafiantes para tratar. La ubicacidn
del area afectada en lo profundo de la parte pélvica de la
cavidad abdominal, una reserva minima de hueso y 1la
dificultad al obtener una fijacién interior estable en 1la

pelvis verdadera, contribuyen al reto quirurgico de reduccién



abierta y fijacidédn interna de dichas fracturas. Aplicar una
placa media de sostén a lo largo de la superficie
cuadrilateral puede ayudar a evitar que la cabeza del fémur
penetre en la cavidad pélvica. Sin embargo, debido al acceso
limitado a 1la superficie cuadrilateral y las estructuras
6seas delgadas alrededor del acetdbulo, es a menudo dificil
tratar dichas fracturas con placas y tornillos estandar.
ARunque se han descrito anteriormente procedimientos para
tratar fracturas de superficies cuadrilaterales, no existe
aun una solucidédn mecénica oéptima. La mayoria de las técnicas
involucran fijaciones con fuerzas que actuan a 90° en un eje
de tornillo, lo cual puede, cuando el grosor del hueso es

limitado, dar como resultado una salida de los tornillos.

Resumen de la Invencidn

(0004) La presente invencidén estd dirigida a un dispositivo
para tratar fracturas de huesos, que comprende un mecanismo
de accionamiento acoplable removiblemente a un mecanismo de
sujecidén que incluye una abrazadera que define un canal que
recibe un cable que se extiende a través del mismo y un
miembro de compresidén acoplado a la abrazadera para
movimiento en relacidén con el mismo, el movimiento del
™ miembro de compresidén en relacidén con la abrazadera en una
primera direccidén mueve el mecanismo de sujecidén hacia una
configuracidén de sujecidn en la cual por lo menos una porcidn
de la abrazadera es comprimida en el canal para fijar un
cable recibido dentro del mismo en relacidén con el mecanismo
de sujecidén. El mecanismo de accionamiento incluye un primer
miembro acoplable removiblemente con un mecanismo de sujecidn
de tal manera que, cuando es acoplado, el primer miembro
previene el movimiento relativo entre 1la abrazadera y el
primer miembro, un segundo miembro acoplable removiblemente
con un mecanismo de sujecidén y acoplado mévilmente al primer
miembro de tal manera que, cuando es acoplado, el segundo
miembro previene el movimiento relativo entre el miembro de
compresién y el segundo miembro, el movimiento relativo entre

el primero y segundo miembro causa un movimiento relativo



entre la abrazadera y el miembro de compresidén para mover el
miembro de sujecidén entre la configuracién de sujecidn y una
configuracidén de liberacidén en la cual se permite que el
cable se mueva a través del mecanismo de sujecidén y un
mecanismo de tensidén para 1llevar el cable a través del
mecanismo de sujecidén y aplicar el grado de tensidén deseado

sobre el mismo.

Breve descripcién de los Dibujos

(0005) La Figura 1 muestra un sistema de una incorporacién
ejemplar de la presente invencidén, con todos sus componentes

totalmente ensamblados;

La Figura 2 muestra una vista en perspectiva de un mango de

un sistema ejemplar de la presente invencién;

La Figura 3 muestra una vista en perspectiva de un miembro

longitudinal de un sistema ejemplar de la presente invencién;

La Figura 4a muestra una vista en perspectiva de un mecanismo
de sujecidn de acuerdo con un sistema ejemplar de la presente

invencién;

La Figura 4b muestra una primera vista en perspectiva de un
mecanismo de sujecidn de acuerdo con un sistema ejemplar de

la presente invencién;

La Figura 5a muestra una segunda vista en perspectiva de una
abrazadera de acuerdo con un sistema ejemplar de la presente
invenciédn;

La Figura 5b muestra una vista en planta frontal de la

abrazadera de la Figura 5a;

La Figura 6a muestra una vista en perspectiva de un anillo de
sujecidén de acuerdo con una incorporacidén ejemplar de un

sistema de la presente invencién;

La Figura 6b muestra una vista en planta frontal del anillo

de sujecidén de la Figura 6a;

74



La Figura 7a muestra una primera vista en perspectiva de un
miembro longitudinal ensamblado con un mecanismo de sujecidn
de acuerdo con una incorporacidén ejemplar de un sistema de la

presente invencidn;

La Figura 7b muestra una segunda vista en perspectiva de un
miembro que se acopla a un mecanismo de sujecidédn de acuerdo
con una incorporacidén ejemplar de un sistema de la presente

invencidn;

La Figura 7c muestra una tercera vista en perspectiva de un
miembro que se acopla a un mecanismo de sujecidén de acuerdo
con una incorporacidén ejemplar de un sistema de la presente

invencidn;

La Figura 8 muestra un reposicionamiento anatdédmico de un
hueso fracturado, de acuerdo con una 1incorporacidén ejemplar

de un método de la presente invencidn;

La Fiqura 9 muestra la insercién de un cable (por ejemplo, un
cable Kirschner) de un costado lateral del dorso de un hueso
pélvico a través de la superficie cuadrilateral reposicionada
de un fragmentc de hueso, de acuerdo con una incorporaciédn

ejemplar de la presente invenciédn;

La Figura 10 muestra sostener un fragmento de hueso
reposicionado, de acuerdo con una incorporacidén ejemplar de

la presente invencién;

La Figura 11 muestra el perforar un hueco a través de un
hueso fracturado, de acuerdo con una incorporacién ejemplar

de la presente invencidn;

La Figura 12 muestra el ensamblar un componente de un sistema
ejemplar, de acuerdo con una incorporacidén ejemplar de la

presente invencidn;

La Figura 13 muestra el insertar un cable en el hueco
perforado en el hueso fracturado, de acuerdo con una

incorporacidén ejemplar de la presente invencidn;

Q



La Figqura 14 muestra la placa de sostén colindante con la
superficie del hueso, de acuerdo con una incorporacién

ejemplar de la presente invencidn;

La Figura 15 muestra el insertar un cable en el hueco
perforado en el hueso fracturado, de acuerdo con un método

ejemplar alternativo de la presente invencién;

La Figura 16 muestra el colocar una placa de sostén, de

acuerdo con el método ejemplar alternativo de la Figura 15;

La Figura 17 muestra el ensamblar componentes de un sistema
ejemplar, de acuerdo con un método ejemplar de la presente

invencidn;

La Figura 18 muestra otros componentes de un sistema
ejemplar, de acuerdo con un método ejemplar de la presente

invenciédn;

La Figura 19 muestra componentes ensamblados de un sistema
ejemplar, de acuerdo con una incorporacién ejemplar de la

presente invencidn;

La Figura 20 muestra los componentes de la presente
invenciédn, totalmente ensamblados, de acuerdo con una

incorporacién ejemplar de la presente invencién;

La Figura 21 muestra el tensionar y prensar un cable, de
acuerdo con un incorporacién ejemplar de la presente

invenciédn;

La Figura 22 muestra componentes implantados de un sistema
ejemplar, de &cuerdo con una incorporacidén ejemplar de la

presente invencién;

L Figura 23 muestra el insertar tornillos adicionales a
través de la placa, de acuerdo con una incorporacidén ejemplar

de la presente invencidn; vy

La Figura 24 muestra una vista en perspectiva de un mecanismo
de sujecidén de acuerdo con una incorporacidén alternativa de

la presente invencién, en una primera configuraciédn;



La Figura 25 muestra una vista en perspectiva del mecanismo

de sujecidn de la Figura 24, en una segunda configuracién;

La Figura 26 muestra una vista lateral del mecanismo de

sujecién de la Figura 24, en la primera configuracidn;

La Figura 27 muestra una vista lateral del mecanismo de

sujecidén de la Figura 24, en la segunda configuraciédn;

La Figura 28 muestra una vista inferior del mecanismo de

sujecidén de la Figura 24, en la primera configuracién;

La Figura 29 muestra una vista inferior del mecanismo de

sujecidén de la Figura 24, en la segunda configuracidn;

Descripcién Detallada

(0006) La presente invencidén, que puede ser adicionalmente
entendida con referencia a la siguiente descripcidn y los
dibujos anexos, se relaciona a un sistema y un método para
tratar fracturas Y, en particular, se relaciona con
dispositivos de fijacién interiores para tratar frqcturas.
Especificamente, incorporaciones ejemplares de la presente
invencidén describen un sistema y un método para asegurar un
cable o alambre a través de la superficie cuadrilateral
fracturada del acetabulo. Debe anotarse, sin embargo, que
aunque las incorporaciones de la presente invencidén son
descritas en relacidén con la aplicacidén de una placa de apoyo
a la superficie cuadrilateral del acetédbulo usando un cable o
alambre quirurgico, la presente invencidén es relevante para
el uso de cable o alambre para asegurar cualquier dispositivo

de fijacidén de hueso a cualquier hueso.

(0007) Tal como es mostrado en las Figuras 1 a 6, un sistema
de acuerdo con una incorporacidén ejemplar de la presente
invencidén incluye un mango 6 para tensionar un cable 56 y un
miembro longitudinal 4 para operar un mecanismo de sujecidn 2
para asegurar una abrazadera 8 alrededor del cable 56,
fijando el cable 56 a un lugar y tensidn deseados tal como
serd descrito abajo con mas detalle. El miembro longitudinal
4 es acoplado al mango 6 de tal manera que el cable 56 pueda

pasar por el miembro longitudinal 4 y a través del mismo



hacia el mango 6. Tal como sera descrito con mas detalle
abajo, el cable 56 es primero insertado a través y acoplado a
una placa de hueso 50 pasado a través de un hueso fracturado
y luego alimentado a través de un mecanismo de sujecidn 2
hacia el miembro longitudinal 4 y desde ahi hacia el mango 6.
El miembro 1longitudinal 4 se acopla con el mecanismo de
sujecién 2 el cual incluye wun anillo de sujecidén 10
atornillado sobre un extremo proximal enroscado de una
abrazadera 8 de tal manera que la rotacidén del miembro
longitudinal 4 rota el anillo de sujecidén 10 sobre la
abrazadera 8, aplastando la abrazadera 8 y asegurandola sobre
el cable 56 manteniendo la posicidn de la abrazadera 8 sobre
el cable 56. Asi, cualquier tensidn sobre el cable 56 en este
punto es mantenida por la abrazadera 8 asegurando la placa de

hueso 50 contra el hueso fracturado.

(0008) Tal como es mostrado en la Figura 2, el mango 6 es
preferiblemente formado longitudinalmente para facilitar el
manejo por parte del usuario con un canal 76 que se extiende
a lo largo del mismo para recibir el cable 56 de manera
deslizable. Sin embargo, aquellos versados en la materia
entenderdn que la forma del mango no es critica para la
invencién y puede tener cualquier forma seleccionada. E1
canal 76 se extiende a un mecanismo de tensidén operado por
una perilla 72 formada, por ejemplo, en un extremo proximal
del mango 6. Tal como serd entendido por aquellos versados en
la materia, el mecanismo de tensidén puede, por ejemplo,
incluir un carrete acoplado a la perilla 72. El cable 56 es
acoplado al carrete y un mecanismo de trinquete (u otro
dispositivo adecuado) mantiene la tensién sobre el cable 56
en la medida en que el cable 56 es enrollado en el carrete
por rotacidén de la perilla 72. Tal como serd entendido por
aquellos versados en la materia, el mecanismo de tensidn
podrd ademas incluir un liberador manual gue desacopla el
mecanismo de trinquete para liberar tensidén del cable 56
segun sea deseado. El mango 6 podrd demds incluir un
indicador o escala que permite al usuario determinar un nivel
actual de tensidn sobre el cable 56. Un extremo distal 66 del

mango 6 es adaptado para ser acoplado al miembro longitudinal



4 tal como serd descrito con mas detalle abajo. En una
incorporacidén ejemplar, el extremo distal 66 podrd incluir un
nicho adaptado para recibir un extremo proximal, formado de
manera complementaria, de una manga interior 32 del miembro
longitudinal 4 para prevenir la rotacién del extremo de la

manga interior 32 en relacidén con el mango 6.

(0009) Tal como es mostrado en la Figura 3 y mencionado
anteriormente, el miembro longitudinal 4 comprende una manga
exterior 30 y una manga interior 32 almacenada giratoriamente
dentro de la misma. Un extremo distal de la manga exterior 30
incluye un nicho 34 formado para acoplar un extremo proximal
del anillo de sujecidén 10 evitando que el anillo de sujecidn
10 rote en relacidén con el mismo. En una incorporacidn
preferida, por ejemplo, el nicho 34 y el extremo proximal del
anillo de sujecidén 10 son formados hexagonalmente. Sin
embargo, aquellos versados en la materia entenderan que
cualquiera de una variedad de formas puede ser seleccionada
para el anillo de sujecidén 10 y el nicho 34 siempre y cuando
que los dos elementos no sean giratorios en relacidén el uno
con el otro cuando son acoplados juntos. Un extremo proximal
36 de la manga exterior 30 puede ser formado para facilitar
el acoplamiento con una llave inglesa u otra herramienta para
aplicar esfuerzos de torsidén sobre el mismo para rotar la
manga exterior 30 alrededor de un eje longitudinal de la
misma mientras que el mango 6 es mantenido estatico. Un
extremo distal 38 de 1la manga interior 32 incluye un
dispositivo de acoplamiento de wun tamario y forma para
acoplarse de manera no giratoria al extremo proximal de 1la
abrazadera 8 (por ejemplo, a través de un hueco en el extremo
proximal del anillo de sujecidédn 10). Asi, la rotacidn de la
manga exterior 30 en relacidén con el mago 6 Y,
consecuentemente, la manga interior 32, hace que el anillo de
sujecidn 10 rote en relacion con la abrazadera 8,
atornillando el anillo de sujecidén 10 sobre la abrazadera 8.
En una incorporacidén preferida el extremo distal 38 puede
tener la forma de una corona. Tal como se 1indicéd
anteriormente, un extremo proximal 40 de la manga interior 32

se extiende a través de la manga exterior 30 para acoplarse



de manera no giratoria a un extremo distal 66 del mango 6 con
un canal 74 que se extiende a través de la manga interior 32
estando en comunicacidén con el canal 76 del mango 6. Asi, tal
como es mostrado en las Figuras 4a y 4b, el cable 56 puede
pasar a través de un miembro longitudinal 4 a través del
canal 74 hacia el mango 6 y pasar a través del mismo al
mecanismo de tensién por el canal 76. En una incorporacién
ejemplar, el extremo proximal 40 puede estar formado
hexagonalmente para ser recibido dentro de un nicho hexagonal

del extremo distal 66 del mango 6.

(0010) Tal como es mostrado en las Figuras 5a y 5b, la
abrazadera 8 1incluye una cabeza 12 y un cuerpo 14 que se
extiende proximalmente desde la cabeza 12 hasta el extremo
proximal 18. La cabeza 12 de la abrazadera 8 puede estar
formada esféricamente para adaptarse a la superficie del
hueso. Sin embargo, sera entendido por aquellos versados en
la materia que la cabeza 12 puede tener una variedad de
formas. El cuerpo 14 puede ser ahusado con un didmetro de un
extremo distal 16 del mismo ligeramente mayor que aquel del
extremo proximal 18. La abrazadera 8 puede incluir
adicionalmente un canal 20 gue se extiende a través del mismo
de tal manera que el cable 56 puede pasar a través de la
totalidad de 1la longitud de la abrazadera 8. El1 canal 20
puede ser sustancialmente cilindrico y extenderse a lo largo
del eje longitudinal de la abrazadera 8. Alternativamente, el
canal 20 puede ahusarse con la forma del cuerpo 14. El cuerpo
14 puede incluir un enroscado 24 a lo largo de toda o una
porcidén de su longitud e incluye por lo menos una ranura 22
que se extiende sustancialmente de manera longitudinal a
través del mismo desde el extremo proximal 18 hacia el
extremo distal 16. Las ranuras longitudinales 22 pueden ser
paralelas al eje longitudinal de la abrazadera 8 a lo largo
de por lo menos una porcidén de una longitud del cuerpo 14 en
su extremo proximal 18. Las ranuras longitudinales 22 pueden,
por ejemplo, estar <colocadas sustancialmente de manera
simétrica alrededor del eje longitudinal de tal manera que
porciones separadas 62 del extremo proximal 18 creado por las

ranuras longitudinales 22 estdn libres para flexionarse
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radialmente en el canal 20 contra el cable 56. Por ejemplo,
en una incorporacidn ejemplar, dos ranuras longitudinales 22
sustancialmente ortogonales 1la una a la otra dividen el
extremo proximal 18 del <cuerpo 14 en cuatro porciones

sustancialmente iguales en tamafio y espaciadas 62.

(0011) Tal como se indicd anteriormente, el cuerpo 14 es
enroscado para acoplar un enroscado de un canal 26 que se
extiende a lo largo del anillo de sujecidén 10 puede tener la
forma de, por ejemplo, una nuez. Un extremo distal del canal
26 tiene un tamano y forma para recibir un extremo distal 16
mas grande del cuerpo 14 mientras que un chafladn 29 cae
encima de una porcidén proximal del canal 26 de tal manera
que, en la medida en que el anillo de sujecidén 10 es
enroscado mas alla distalmente sobre el cuerpo 14, la porcidn
préxima con didmetro reducido del canal 26 se acopla con las
porciones 62 de la abrazadera y las fuerza radialmente hacia
el canal 20 contra el «cable 56. En una incorporaciédn
preferida, una superficie exterior 64 del anillo de sujecidn
10 es formada hexagonalmente para acoplarse con un nicho
correspondiente 34 en la manga exterior 30 tal como es
mostrado en las Figuras 7a a 7c¢. Serd entendido por aquellos
versados en la materia, sin embargo, gque 1la superficie
exterior 64 del anillo de sujecidédn 10 puede tener cualquier
forma siempre y cuando que la superficie exterior 64 del
anillo de sujecidén esté acoplado de manera no giratoria a la
manga exterior 30. En la medida en que el anillo de sujecidn
10 es rotado en relacidén con la abrazadera 8, los hilos 28 se
acoplan con los hilos 24 de la abrazadera 8 para atraer el
anillo de sujecidén 10 distalmente en relacidén con el cuerpo
14 comprimiendo las porciones 62 contra el cable 56. Ademas,
tal como se indicd anteriormente, el extremo distal 38 de la
manga interior 32 se acopla con las ranuras longitudinales 22
0 cualquier otro dispositivo de la abrazadera 8 para
acoplarse de manera no giratoria a los mismos. Por ejemplo,
en una incorporaciédn preferida, el extremo distal 38 incluye
proyecciones (por ejemplo, en la forma de una X o una cruz)

para extenderse hacia las ranuras longitudinales 22 para
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prevenir la rotacidén relativa de la manga interior 32 y la

abrazadera 8.

(0012) Tal como es mostrado en las Figuras 8 a 21, un método
de acuerdo con una incorporacidén ejemplar de la presente
invencién suministra apoyo mecanico mejorado de una pelvis
fracturada por medio de fijar una placa sobre la superficie
cuadrilateral del acetdbulo a través de un cable 56 y una
abrazadera 8 tal como se describe anteriormente. Tal como es
mostrado en la Figura 8, para prepararse para la reduccidn
quirurgica de 1la fractura, el hueso fracturado 42 es
anatémicamente colocado (por ejemplo, usando abrazaderas,
férceps o cualquier otra herramienta para sostener el hueso
fracturado 42 en su lugar) y sostenido en su lugar  mientras
un alambre es fijado en un 1lugar objetivo en el costado
lateral del dorso 46 del hueso 42, tal como es mostrado en la
Figura 9. Aquellos versados en la materia entenderan que el
alambre podra ser cualquier alambre delgado que pueda actuar
como un alambre gula para herramientas quirutrgicas tales como
un alambre K, el cual es una pinza esterilizada, afilada, de
acero inoxidable suave que puede ser impulsado dentro del
hueso usando un taladro eléctrico o manual. El1 alambre puede
ser insertado dentro del hueso 42 hasta que un extremo esté
dentro del <centro de un A&rea objetivo de la superficie
cuadrilateral del hueso 42, tal como es mostrado en la Figura
10. Una broca canulada puede entonces ser montada sobre el
alambre de tal manera que el alambre funcione como un alambre
gula apuntando el taladro para crear un canal 48 a través de
la superficie cuadrilateral, tal como es mostrado en la
Figura 11. Una vez que el canal 48 ha sido taladrado a través
del hueso, el alambre es removido del cuerpo, mientras que el
médico continla sosteniendo el hueso fracturado 42 en su

lugar.

(0013) Tal como es mostrado en la Figura 12, una placa 50
puede ser ensamblada previamente para implantacién en el
cuerpo. La placa 50 puede ser seleccionada de acuerdo con el
tipo de fractura del hueso y el soporte requerido para
reducir la fractura. Por ejemplo, la placa 50 puede incluir

una o mas alas de apoyo 52 y un ala de fijacidén del borde 54.



Las alas de apoyo 52 pueden ser dobladas de antemano para
adaptarse a la curva vy la forma de la superficie
cuadrilateral. Adicionalmente, el ala de fijacidén del borde
54 puede ser doblado de antemano para encajar en la curva del
borde pélvico. Alternativamente, un usuario de la placa 50
puede formar la placa 50 segun lo desee para acomodar la
anatomia del 4&rea objetivo tal como sera entendido por
aquellos versados en la materia. Asi, la placa 50 es
preferiblemente formada de un material suficientemente fuerte
para aguantar las fuerzas a las cuales estard expuesta cuando
sea implantada pero que sea suficientemente flexible para
adaptarse a la forma del hueso 42 y para recibir cualquier
flexidén requerida por parte de un usuario. La placa 50 puede
ser ensamblada con un cable 56 insertado a través de un hueco
58 formado, por ejemplo, en o cerca de un centro cercano del
mismo de tal manera que la tensidén aplicada sobre el cable 56
lleva la placa entera 50 cdémodamente contra el hueso 42. El
cable 56 puede ser fijado a la placa 50 por cualquier
mecanismo conocido (por ejemplo, por un extremo distal
alargado 68 de un tamario que prevenga que el cable 56 se
deslice a través de la placa 50). Asi, si el extremo 68 es
redondeado, un didmetro del extremo redondeado 68 es
seleccionado para ser mayor que el didmetro del hueco 58. La
placa 50 puede ademas incluir una abolladura 70, o cavidad,
para acomodar el extremo 68 del cable 56. Serd entendido por
aquellos versados en la materia que la placa 50 no necesita
ser ensamblada de antemano antes de la implantacién y que el
cable 56 puede ser insertado a través del hueco 58 después de
que la placa 50 haya sido colocada sobre la superficie

cuadrilateral.

(0014) Tal como es mostrado en las Figuras 13 a 14, el
extremo proximal del cable 56 es pasado a través del canal 48
al costado lateral del dorso 46 del hueso 42 y halado
proximalmente hasta que la placa 50 sea sostenida contra la
superficie cuadrilateral que apoya el hueso fracturado 42,
tal como se muestra en la Figura 14. Una vez que el cable 56
es halado, el cable 56 se extenderd hacia un angulo que esta

aproximadamente a 45° en relacidén con un plano en el cual la



placa 50 descansa, minimizando la posibilidad de cortar del
hueso mientras que se continta con un suficiente soporte para
estabilizar los fragmentos del hueso 42 en la posiciédn
deseada. La placa 50 es preferiblemente colocada de tal
manera que las alas de apoyo 52 éptimamente apoyan la
superficie cuadrilateral y entonces el ala de fijacidén 54

encaja sobre el borde pélvico.

(0015) Alternativamente, tal como es mostrado en las Figuras
15 y 16, el cable 56 puede ser pasado a través del canal 48
desde el costado lateral del dorso 46 del hueso 42 de tal
manera que la porcidédn distal del cable 56 puede extenderse
mas alld de la superficie cuadrilateral. El extremo distal 68
del cable 56 puede ser agrandado, ©pero debe ser 1lo
suficientemente pequefic para pasar a través del hueco 58 de
la placa 50 y el canal 48 del hueso 42. Asi, el extremo
distal 68 es pasado a través del hueco 58 y la placa 50 es
colocada contra la superficie cuadrilateral. Serd entendido
por aquellos versados en la materia que la placa 50 puede
tener mas de un hueco 58 de tal manera que el extremo distal
68 del cable 56 puede ser insertado a través del hueco 58 que
mejor coloca la placa 50 contra la superficie cuadrilateral.
El extremo distal 68 del cable 56 puede ser fijado a la placa
50 a través de una arandela esférica con ranuras 78, la cual
es fijada al extremo distal 68 del cable 56. El cable 56 es
pasado a través de una ranura de la arandela esférica con
ranuras 78. Sera entendido por aquellos versados en la
materia que una apertura 80 de la arandela esférica puede ser
mas pequefia que el extremo distal 68 de tal manera que el
extremo distal 68 no podrd pasar a través de la apertura 80.
También serd entendido por aquellos versados en la materia
que la arandela esférica 78 puede ser deformada de tal manera
gue el ancho de la ranura es disminuido, previniendo que el
cable 56 se afloje. Asi, cuando el cable 56 es halado, la
placa 50 es sostenida en su posicidén contra la superficie

cuadrilateral.

(0016) Tal como es mostrado en las Figuras 17 a 20, mientras
gque continua manteniendo tensidén sobre el cable 56, el

extremo proximal del mismo es enroscado a través del
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mencanismo de sujecidn 2, hacia la manga interior 32 y desde
ahi hacia el mango 6 en donde es acoplado con el extremo
distal 38 de la manga interior 32 mientras que la superficie
exterior 64 del anillo de sujecidén 10 es acoplado con el
nicho 34 en el extremo distal de la manga exterior 30 y la
totalidad del conjunto es deslizado a lo largo del cable 56
hasta que la cabeza 12 de la abrazadera 8 se apoya en el
costado lateral del dorso 46 del hueso 42. La tensidn a
través del cable 56 es luego incrementada por medioc de
accionar la perilla 72 del mango 6 en la direccidédn de 1la
flecha A, tal como es mostrado en la Figura 21. Aquellos
versados en la materia entenderdn que, durante esta fase, el
anillo de sujecidén 10 es unicamente atornillado sobre el
extremo proximal ahusado 14 de tal manera gue las porciones
62 no se acoplen al cable 56 y el cable 56 permanezca

deslizable a través de la abrazadera 8.

(0017) Sera entendido por aquellos versados en la materia que
el mecanismo de sujecidén 2 puede ser sujetado sobre vy
liberado del cable 56 como se desee en la medida en que la
abrazadera 8 puede ser mévil entre una configuracidn de
sujecidén en la cual el cable 56 es comprimido por la flexidn
radialmente hacia adentro de las porciones 62 y una
configuracién liberada en la <cual las porciones 62 no
comprimen el cable 56 por medio de polarizar las porciones 62
hacia la configuracidén liberada y disefiando la punta de las
porciones 62 y el chafladn 30 de tal manera que las porciones
no sean deformadas plasticamente cuando se mueven hacia la

configuracién de sujecidn.

(0018) Una vez que la tensidén deseada ha sido colocada en el
cable 56, la manga exterior 30 del miembro longitudinal 4
puede ser rotada en la direccidédn B, alrededor de la manga
interior 30, de tal manera que el anillo de sujecidén 10, al
cual la manga exterior 30 estd acoplada, es atornillado sobre
la abrazadera 8 comprimiendo las porciones 62 contra el cable
56 y fijando el mecanismo de sujecidn 2 sobre el cable 56 tal
como se describe anteriormente. Serd entendido por agquellos
del oficio que rotar la manga exterior 30 en una direccidn en

relacién con la manga interior 32 (por ejemplo, la direcciédn



B) aprieta el anillo de sujecidén 10 alrededor del cuerpo 14
de la abrazadera 8 mientras que rotar la manga exterior en la
direccidén opuesta suelta el anillo de sujecién 10 de 1la

abrazadera 8 desacoplando las porciones 62 del cable 56.

(0019) El1 mecanismo de sujecidén 2, cuando estd en la
configuracién de sujecidn, mantiene una tensidn deseada sobre
el cable 56 asegurando 1la placa 50 firmemente sobre la
superficie cuadrilateral del hueso 42 mientras que el
mecanismo de sujecidn 2 es asegurado firmemente contra el
costado lateral del dorso 46 del hueso 42. La cabeza 12 de la
abrazadera 8 se apoya y orienta hacia la superficie del hueso
42, suministrando apoyo mecénico o6ptimo. Una vez que el
mecanismo de sujecidén 2 ha sido fijado en la configuracidén de
sujecidén, el miembro longitudinal 4 y el mango 6 pueden ser
desmontadocs, tal como es mostrado en la Figura 20 por medio
de liberar el cable 56 del mecanismo de tensidén del mango 6 y
desacoplando el extremo distal 66 del mango 6 del extremo
proximal 40 de la manga interior 32 del miembro longitudinal
4. El mango 6 puede ser luego deslizado del cable 56 y el
miembro longitudinal 4 puede entonces ser desacoplado del
mecanismo 2 por medio de remover el extremo distal 38 de la
manga interior 32 de las ranuras 22 de la abrazadera 8 y el
nicho 34 de la manga exterior 30 del anillo de sujecidén 10.
El miembro longitudinal 4 puede entonces ser deslizado del

cable 56.

(0020) Tal como es mostrado en 1la Figura 22, el cable
remanente 56 puede entonces ser cortado tan cerca del
mecanismo de sujecién 2 como se desee de tal manera que
unicamente el mecanismo de sujecidn 2 permanezca,
proyectandose ligeramente hacia afuera desde el costado
lateral del dorso 46 del hueso 42. Tal como es mostrado en la
Figura 23 y como seria entendido por aquellos expertos en la
materia, tornillos de Dborde adicionales 74 pueden ser
insertados a través de una placa de borde adicional 76 para

aumentar la estabilidad y soporte de los fragmentos de hueso.

(0021) Tal como es mostrado en las Figuras 24 a 29, una

incorporacidén alternativa de un mecanismo de sujecidén 100



comprende una abrazadera 102 y un anillo de sujecidén 104. El
mecanismo de sujecidén 100 puede ser usado en el sistema, tal
como es descrito arriba, para asegurar la abrazadera 102
alrededor del —cable 56, en una posicidén deseada. La
abrazadera 102 es acoplable con el anillo de sujecidédn 104
para mover un mandril 106 del anillo de sujecidén 104 de una
primera configuracidén en la cual el mandril 106 permite al
cable 56 deslizarse a través del mecanismo de sujecidén 100 a
una segunda configuracién en la cual el mandril 106 se
aplasta contra el cable 56 de tal manera que el cable 56 es

fijado en una posicidén deseada.

(0022) La abrazadera 102 incluye una cabeza 108 y un cuerpo
110 que se extiende distalmente desde el extremo distal 112
de la cabeza 108 hasta el extremo distal 114. La abrazadera
102 ademas incluye un lumen 116 que se extiende
longitudinalmente a través de la misma de un tamafio para
acomodar deslizablemente el cable 56. La cabeza 108 puede ser
de un tamario y una forma para acoplar una porcién del miembro
longitudinal 4 de tal manera que el miembro longitudinal 4
pueda mover la abrazadera 102 en relacién con el anillo de
sujecién 104. En una incorporacién preferida, la cabeza 108
puede estar formada hexagonalmente para acoplarse con un
extremo distal 38 formado correspondientemente de la manga
interior 32 del miembro longitudinal 4. Serd entendido por
aquellos versados en la materia que el extremo distal 38 de
. la manga interior 32 puede ser un nicho formado
hexagonalmente para acomodar la cabeza 108 de la abrazadera
102 o cualquier otra saliente o nicho formado siempre vy
cuando el extremo distal 38 de la manga interior 32 se acople
con la cabeza 108. El1 cuerpo 110 de la abrazadera 102 puede
tener un tamarno y una forma para acoplarse con el anillo de
sujecidén 104. El cuerpo 110 puede incluir un enroscado (no
mostrado) alrededor de la superficie exterior 118 del mismo.
Sera entendido por aquellos versados en la materia, sin
embargo, que el cuerpo 108 puede incluir cualquier estructura
O mecanismo para acoplar con el anillo de sujecidén 104. En 1la
incorporacién mostrada, un didmetro del cuerpo 110 puede ser

mayor que un didmetro de la cabeza 108. Sin embargo, sera



entendido por aquellos versados en la materia, que el cuerpo
110 puede ser de cualquier tamafio o forma siempre y cuando el

cuerpo 110 sea acoplable con el anillo de sujecidén 104.

(0023) Tal como se describe anteriormente, el anillo de
sujecidén 104 es acoplable con por lo menos un porcidén del
cuerpo 110 de la abrazadera 102 y puede tener la forma de,
por ejemplo, una nuez. El anillo de sujecién 104 incluye un
canal 120 que se extiende longitudinalmente a través del
mismo para acomodar el cable 56. El canal 120 puede incluir
una primera porcidén 122 y una segunda porcién 124 proximal a
la primera porcidén 122. La primera porcidén 122 puede ser del
tamano y forma para acomodar deslizablemente el cable 56.
Asi, un tamafio de la primera porcidn 122 puede ser apenas mas
grande que\el tamanio del cable 56. La segunda porcidén 124
puede ser del tamafio y forma para acomodar por lo menos una
porcidén del cuerpo 110. Asi, un didmetro interior o tamafio de
la segunda porcidén 124 serda mayor gue un didmetro interior de
la primera porcidén 122. La segunda porcién 124 puede incluir
un enroscado (no mostrado) a lo largo de la superficie
interior 126 de la misma para acoplar giratoriamente con el
enroscado del cuerpo 110. Sin embargo, serd entendido por
aquellos versados en la materia que el anillo de sujecidén 104
puede incluir cualquier mecanismo o estructura para acoplar
con la abrazadera 102. Una superficie exterior 128 puede ser
formada de tal manera que el anillo de sujecién 104 pueda
acoplarse con la manga exterior 30 del miembro longitudinal
4. Por ejemplo, la superficie exterior 128 puede ser formada
hexagonalmente para acoplarse con el nicho hexagonal 34 de la
manga exterior 30. Asi, serd entendido por aquellos versados
en la materia que cuando la manga interior 32 es rotada en
relacién con la manga exterior 30, la abrazadera 102 rotara
en relacién con el anillo de sujecidén 104 de tal manera que

la abrazadera 102 se acopla con el anillo de sujecién 104.

(0024) El1 mandril 106 puede ser formado sustancialmente de
manera longitudinal y colocado dentro del anillo de sujecién
104 de tal manera que el mandril 106 es movible de la primera
configuracidén, mostrada en las Figuras 24, 26 y 28, a la

segunda configuracién, mostrada en las Figuras 25, 27 y 29.
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El anillo de sujecidén 104 incluye una ranura 130 gque se
extiende lateralmente a través del mismo para acomodar el
mandril 106 de tal manera que la longitud del mandril 106 es
almacenada dentro del canal 120 del anillo de sujecidén 102.
La ranura 130 es alargada de tal manera que el extremo
proximal 132 de la ranura 130 acomoda el mandril 106 en la
primera configuracién mientras que un extremo distal 134 de
la ranura 130 acomoda el mandril 106 en la segunda
configuracidén. La ranura 130 tiene un éangulo de tal manera
que el extremo proximal 132 pasa a través de la segunda
porcién 124 del canal 120 y estd radialmente hacia afuera de
la primera porcidén 122. Asi, en la primera configuracién, el
mandril 106 no interfiere con la insercién deslizable del
cable 56. La ranura 130 tiene un é&ngulo radialmente hacia
adentro desde el extremo proximal 132 hacia el extremo distal
134 de tal manera que el extremo distal 134 esté por lo menos
parcialmente dentro de la primera porcidédn 122, interfiriendo
con el canal 120. Asi, el mandril 106 puede deslizarse desde
el extremo proximal 132 en la primera configuracidn hacia el
extremo distal 134 en la segunda configuracién para aplastar
el cable 56 pasando a través del canal 120, asi fijando el

cable 56.

(0025) El1 mandril 106 puede ser movido desde la primera
configuracién hasta la segunda configuracidén mientras que la
abrazadera 102 se acopla con el anillo de sujecidén 104. EIL
extremo distal 114 de 1la abrazadera 102 colinda con el
mandril 106 de tal manera que mientras la abrazadera 102 es
movida en relacidén con el anillo de sujecidén 104 para
acoplarse con el anillo de sujecién 104, el extremo distal
114 mueve el mandril 106 distalmente en relacién con el
anillo de sujecién 104. Por lo tanto, el mandril 106 se
desliza desde el extremo proximal 132 de la ranura al extremo
distal 134 de la ranura 130, aplastando el cable 56 dentro de

la primera porcidén 122 del canal 120.

(0026) Sera aparente para aquellos versados en la materia que
diversas modificaciones y variaciones pueden ser hechas en la
estructura y la metodologia de 1la presente invencidn, sin

alejarse del espiritu o alcance de 1la invencién. Por 1lo



P

tanto, se pretende que la presente invencidén cubra las
modificaciones y variaciones de esta 1nvencidén siempre vy
cuando que ellas encajen dentro del alcance de las

reivindicaciones anexas y sus equivalentes.



Lo que se reivindica es:

1. Un dispositivo para tratar fracturas e hueso, que

comprende:

Un mecanismo de accionamiento acoplable de manera removible a
un mecanismo de sujecidén que 1incluye una abrazadera que
define un canal que recibe un cable que se extiende a traveés
del mismo y un miembro de compresidén acoplado a la abrazadera
para movimiento en relacidén al mismo, en donde el movimiento
del miembro de compresidén en relacidén con la abrazadera es
una primera direccidén mueve el mecanismo de sujecidn hacia
una configuracién de sujecidédn en la cual por lo menos una
porcién de la abrazadera es comprimida en el canal para fijar
un cable recibido dentro del mismo en relacién con el
mecanismo de sujecidn, el mecanismo de accionamiento

incluyendo:

Un primer miembro acoplable de manera removible con un
mecanismo de sujecidédn de tal manera que, cuando es acoplado,
el primero miembro previene el movimiento relativo entre la

abrazadera y el primer miembro;

Un segundo miembro acoplable de manera removible con un
mecanismo de sujecién y acoplado de manera moévil al primer
miempbro de tal manera que, cuando es acoplado, el segundo
miembro previene el movimiento relativo entre el miembro de
compresidén y el sequndo miembro, el movimiento relativo entre
el primer y segundo haciendo que el movimiento relativo entre
la abrazadera y el miembro de compresidén mueva el miembro de
sujecidn entre la configuraciédn de sujecidn y  una
configuracién de liberacidén en la cual se permite que el

cable se mueva a través del mecanismo de sujecidn; y

Un mecanismo de tensidén para llevar el cable a través del
mecanismo de sujecidn y aplicar un grado deseado de tensidn

al mismo.

2. El dispositivo de la reivindicacién 1, en donde el miembro

de compresidén es giratorio en relacidn con la abrazadera.



3. El dispositivo de la reivindicacién 2, en donde el miembro
de compresidén es mévil a lo largo del eje longitudinal cuando

es girado en relacidn con la abrazadera.

4. El dispositivo de la reivindicacidén 2, en donde 1la
abrazadera y el miembro de compresidén tienen un roscado
correspondiente de tal manera que el movimiento rotacional
del miembro de compresiédn en relacidén con la abrazadera hace
que el miembro de compresidén se mueva longitudinalmente en

relacidén con la abrazadera.

5. El dispositivo de la reivindicacién 1, en donde el primer
miembro es almacenado sustancialmente dentro del segundo

miembro.

6. El dispositivo de la reivindicacién 1, que ademéas
comprende un mango acoplable a un extremo proximal del

segundo miembro.

7. El1 dispositivo de la reivindicacidén 6, en donde el segundo

miembro es giratorio a través del mango.

8. El dispositivo de la reivindicacidén 1, en donde un extremo
proximal de la abrazadera es dividido por ranuras
longitudinales que presionan contra el <cable cuando el
miembro de comprensién se mueve en relacidén con la

abrazadera.

9. El dispositivo de la reivindicacién 1, en donde el extremo
proximal de 1la abrazadera es ahusado para acoplar una

superficie correspondiente del miembro de compresidn.
10. Un método que comprende:

Deslizar un mecanismo de sujecidén sobre un cable, el
mecanismo de sujecidédn incluyendo una abrazadera que define un
canal que recibe un cable que se extiende a través del mismo
y un miembro de compresién acoplado a la abrazadera para
movimiento en relacién con el mismo, el movimiento relativo
del miembro de compresidén en relacidén con la abrazadera en
una primera direccidén mueve el  mecanismo de sujecidn en una
configuracidén de sujecidn en la cual por lo menos una porcidn

de la abrazadera es comprimida en el canal para fijar el



cable recibido dentro del mismo en relacidén con el mecanismo

de sujecidn;

Acoplar de manera removible un mecanismo de accionamiento al
mecanismo de sujecidn, el mecanismo de sujecidén incluyendo un
primer miembro, un segundo miembro y un mecanismo de tensidn,
el primer miembro acoplando de manera removible la abrazadera
previniendo el movimiento relativo entre la abrazadera y el
primer miembro, el segundo miembro acoplando de manera
removible el miembro de compresién y el segundo miembro,
estando el segundo miembro acoplado mdévilmente al primer

miembro de tal manera que el segundo miembro;

Llevar el cable a través del mecanismo de sujecidn y aplicar
un grado deseado de tensidén a través del mecanismo de

tensidén; vy

Mover el segundo miembro en relacidén con el primer miembro
para mover el miembro de compresién en relacién con la
abrazadera en la primera direccidén, moviendo la abrazadera

hacia la configuracién de sujecidn.

11. El1 método de la reivindicacién 10, en donde mover el
segundo miembro en relacidén con el primer miembro comprende
rotar el primero y segundo miembro en relaciédn con el otro
para rotar el miembro de compresién en relacidén con la

abrazadera.

12. El método de la reivindicacidén 11, en donde la rotacidn
del miembro de compresidén en relacidédn con la abrazadera mueve
el miembro de compresidén a lo largo del eje longitudinal de

la abrazadera.

13. El método de la reivindicacidén 12, en donde la abrazadera
y el miembro de compresidén tienen un roscado correspondiente
de tal manera gque el movimiento rotacional del miembro de
compresién en relacidén con la abrazadera mueve el miembro de

compresién longitudinalmente en relacidén con la abrazadera.

14. El1 método de la reivindicacién 11, en donde el primer
miembro es almacenado sustancialmente dentro del segundo

mienmbro.



15. El método de la reivindicacidén 11, en donde el mecanismo
de accionamiento incluye un mango acoplable a un extremo
proximal del segundo miembro, ademds comprende rotar el
segundo miembro en relacidén con el primer miembro por medio

de rotar el mango en relacién con el segundo miembro.

16. El1 método de la reivindicacidén 11, en donde un extremo
proximal de la abrazadera es dividido en una pluralidad de
aletas por una pluralidad de ranuras, estando las ranuras
dobladas radialmente en el canal para presionar contra el
cable cuando la abrazadera es movida en la configuracidén de

sujecidn.

17. El1 método de la reivindicacién 11, en donde el extremo
proximal de la abrazadera es ahusado para acoplar una

superficie correspondiente del miembro de compresiédn.
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1. Un dispositivo para tratar fracturas e hueso, gque comprende:

Un mecanismo de accionamiento acoplable de manera removible a un
mecanismo de sujecidén gue incluye una abrazadera que define un
canal que recibe un cable que se extiende a través del mismo y un
miembro de compresidén acoplado a la abrazadera para movimiento en
relacién al mismo, en donde el movimiento del miembro de
compresidén en relacidén con la abrazadera es una primera direccidn
mueve el mecanismo de sujecidédn hacia una configuracidén de
sujecidén en la cual por lo menos una porcidn de la abrazadera es
comprimida en el canal para fijar un cable recibido dentro del
mismo en relacidén con el mecanismo de sujecidn, el mecanismo de
accionamiento incluyendo:

Un primer miembro acoplable de manera removible con un mecanismo
de sujecidén de tal manera que, cuando es acoplado, el primero
miembro previene el movimiento relativo entre la abrazadera y el
primer miembro;

Un segundo miembro acoplable de manera removible con un mecanismo
de sujecidén y acoplado de manera mévil al primer miembro de tal
manera que, cuando es acoplado, el segundo miembro previene el
movimiento relativo entre el miembro de compresidén y el segundo
miembro, el movimiento relativo entre el primer y segundo
haciendo que el movimiento relativo entre la abrazadera y el

miembro de compresidén mueva el miembro de sujecidédn entre 1la




configuracidén de sujecidn y una configuraciédn de liberacidén en la
cual se permite que el cable se mueva a través del mecanismo de
sujecidn; y

Un mecanismo de tensidén para llevar el cable a través del
mecanismo de sujecidén y aplicar un grado deseado de tensidn al
mismo.

10. Un método que comprende:

Deslizar un mecanismo de sujecidén sobre un cable, el mecanismo de
sujecién incluyendo una abrazadera que define un canal que recibe
un cable que se extiende a través del mismo y un miembro de
compresidén acoplado a la abrazadera para movimiento en relacidn
con el mismo, el movimiento relativo del miembro de compresidén en
relacién con 1la abrazadera en una primera direccidn mueve el
mecanismo de sujecidén en una configuracién de sujecidn en la cual
por lo menos una porcidén de la abrazadera es comprimida en el
canal para fijar el cable recibido dentro del mismc en relacidn
con el mecanismo de sujecidn;

Acoplar de manera removible un mecanismo de accionamiento al
mecanismo de sujecidén, el mecanismo de sujecidn incluyendc un
primer miembro, un segundo miembro y un mecanismo de tensidn, el
primer miembro acoplando de manera removible la abrazadera
previniendo el movimiento relativo entre la abrazadera y el
primer miembro, el segundo miembro acoplando de manera removible
el miembro de compresidén y el segundo miembro, estando el segundo
miembro acoplado mévilmente al primer miembro de tal manera que
el segundo miembro;

Llevar el cable a través del mecanismo de sujecidén y aplicar un
grado deseado de tensidén a través del mecanismo de tensidn; y
Mover el segundo miembro en relacidén con el primer miembro para
mover el miembro de compresidén en relacidn con la abrazadera en
la primera direccidn, moviendo la abrazadera hacia la

configuracidén de sujecidn.
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