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CAPITULO REIVINDICATORIO 

1. El dispositivo regulador de paso de fluidos, que se caracteriza porque 

comprende bÆsicamente dos componentes: una unidad o cuerpo (1) y una 

pieza complementaria que actüa como base soporte. Dicho cuerpo (1), tiene 

forma cilindrica hueca, y en su interior se acoplan piezas que en conjunto 

poseen cierta movilidad, la cual es generada par la tension y contracción de 

un resorte helicoidal (13), instalado a un brazo cilindrico (9); dicha acciOn se 

genera para regular la circulaciOn de un fluido que ingresa al cuerpo a travØs 

de un canuto (2), que permite la conexiOn a una fuente de alimentaciôn 

. externa. El control efectuado permite dispensar una cantidad especifica de 

fluido cuando se deja libre la boca de salida y el que se cierre o selle la misma 

automÆticamente cuando se obtura nuevamente. La base soporte del 

dispositivo por su configuracian permite el ajuste perfecto de los componentes 

dotando la unidad de la rigidez y estabilidad que requiere para su normal 

funcionamiento. 

2. El dispositivo regulador de paso de fluidos de acuerdo a la reivindicación N.1, 

que se caracteriza porque la unidad o cuerpo (1), que posee forma cilindrica 

hueca, presenta superficie solo en uno de sus extremos; del centro de dicha 

ünica superficie, se desprende una pieza o canuto (2), cuya forma es cilindrica 

hueca alargada y de poco diÆmetro, dispuesto de manera que su diÆmetro 

interno coincida con el diÆmetro de una horadación circular efectuada en el 

centro de dicha superficie; iniciando en el extremo sin superlicie, el cuerpo (1), 

internamente presenta un tramo roscado (3); externamente y coincidente con 

el extremo de la parte roscada (3), un poco antes de la parte media de la 

longitud del cuerpo (1), y sobrepuesto a ØI, se ubica un anillo delgado (4), que 

lo abraza en toda su periferia circular; de dicho anillo (4), se desprenden en 

forma diametralmente enfrentada y hacia el extremo de canuto (2), dos pares 

de bandas delgadas paralelas (5). Un poco antes del anillo sobrepuesto (4) y 

diametralmente enfrentadas, se desprenden del cuerpo (1), dos barras 

cilindricas (6), de poca longitud. 



El tramo roscado (3), recibe una pieza complemento compuesta par una 

cabeza circular (7), con forma de anillo cilindrico y un cuerpo cilindrico 

alargado hueco (8), el cual externamente en casi toda su longitud posee un 

labrado especial para su inserción mediante roscado en dicho tramo idem (3); 

el diÆmetro exterior del anillo cilIndrico (7), es igual al diÆmetro exterior del 

cuerpo (1), y el diÆmetro interior de dicho cuerpo (1), es un poco mayor del 

diÆmetro interior del cuerpo cilindrico hueco (8) y este ültimo, es de tal 

dimension, que permite que a travØs de ØI, se inserte al dispositivo, una pieza 

especial que presenta un tramo de su longitud a manera de brazo cilindrico 

S(9), al cual en uno de sus extremos se acopla una pequena pieza tambiØn 

cilindrica pero de mayor diÆmetro, dispuesta como su cabeza (10), la cual 

posee una pequena depresión a manera de cuello, donde despuØs de haber 

sido insertada en el cuerpo cilindrico hueco (8), se acuna el anillo circular (11), 

que acta como tope que impide que dicho brazo (9), se salga nuevamente; 

en el extremo opuesto del brazo (9), se presenta acoplado un pequello disco 

(12), que sirve para que en el se entrabe el extremo menor de un resorte 

helicoidal (13), cuya longitud abarca toda la del brazo (9), y que encuentra en 

su extremo mayor el tope necesario que permite su contracciOn, representado 

en la superficie que internamente se genera par la diferencia de diÆmetros que 

existe entre el anillo a cabeza circular (7), y el cuerpo circular (8). Del disco 

acoplado (12), en el extremo del brazo (9), hacia la parte externa del 

dispositivo, se desprende una pieza a manera de campana maciza (14), cUyo 

diÆmetro mayor coincide con el diÆmetro interior de dicho anillo o cabeza 

circular (7). Para efecto de hermetizar el dispositivo y ayudar al perfecto ajUste 

de las piezas, at unir las piezas que se enroscan, es decir el cuerpo alargado 

(8) y el sector roscado (3) del cuerpo cilindrico (1), entre ellas se instala, a 

manera de arandela,un anillo circular (15). 

3. El dispositivo regulador de paso de fluidos de acuerdo a las reivindicaciones I 

y 2, que se caracteriza porque su base soporte comprende un sector tubular 

(16), de diÆmetro interior tat que permita la inserción del cuerpo (1), hasta el 



punto de hacer coincidir coma tope en el extremo superior de dicho tramo de 

tuba, el anillo sobrepuesto (4), que presenta externamente dicho cuerpo (1); 

dicho tramo tubular (16), presenta, presenta dos cortes, en forma de garilo 

(17), dispuestos de forma enfrentada diametralmente y sus garfias con 

sentidos opuestos. El tramo tubular (16), puede montarse sobre cualquier tipo 

de elemento que actuØ coma soporte (18), inmovilizador del mismo. 

4. El dispositivo regulador de paso de fluidos de acuerdo a las reivindicaciones 1, 

2 y 3, que se caracteriza porque el montaje del cuerpo cilindrico hueco (1), en 

la base soporte, se efectüa hacienda que las barras cilIndricas (6), que se 

Sdesprenden de dicho cuerpo (1), se inserten en cada uno de los cortes con 

forma de garfios (17), que la base soporte posee, y luego mediante 

movimiento de giro, encajarlas en los espacios que estos por su configuración  

poseen 

5. El dispositivo regulador de paso de fluidos de acuerdo a las reivindicaciones 

anteriores que se caracteriza porque su funcionamiento, se da de la siguiente 

manera: 

El canuto (2), que posee el cuerpo cilindrico hueco (1), se conecta al sistema 

de alimentaciôn de fluido mediante medios convencionales para generar el 

ingreso del mismo a la unidad; la cabeza (10), que presenta en uno de sus 

extremos el brazo alargado (9), mediante acción de empuje, se sit(ia de 

manera que obture el diÆmetro interior del cuerpo del dispositivo (1), quedando 

de esta forma contraido y tensionado el resorte helicoidal (13), e impidlØndose 

el paso del fluido a travØs del dispositivo; al desaparecer la acciôn de empuje, 

la cual puede ser paulatina, el resorte (13), se distenciona y permite que el 

brazo alargado (9), retome su posiciôn original eliminÆndose la obturación 

creada anteriormente, permitiendo entonces el paso de fluido. La salida de 

fluido del dispositivo, so efectia por el diÆmetro interior del anillo o cabeza 

circular (7). La consecuciôn del efecto de empuje, que contrae o no el resorte 

(13), depende de cómo se efecte la instalaciôn para conseguirlo. 
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from being forced backwardly through conduit 22. The APL 
valve 12 is biased to a set maximum pressure within the 
patient breathing circuit 10 and opens to relieve the pressure 
in the patient breathing circuit 10 whenever the predeter-
mined maximum pressure is exceeded. An exhalation check 
valve 34 is present in conduit 30 to maintain unidirectional 
flow and prevent exhalation gases from passing back 
through the patient breathing circuit 10. A pressure gauge 36 
may be included to read pressure within that patient breath-
ing circuit 10. A CO2 absorber 38 in conduit 30 serves to 
absorb CO2 from the exhalation gases and may be of 
conventional design having an absorbent material such as 
soda-lime. 

An inlet 40 is provided to introduce fresh gases such as 
oxygen, nitrous oxide, and the like to the patient breathing 
circuit 10. The gas flow may then pass through a vaporizer 
42 where anesthetic vapors, as desired, are picked up by the 
gas flow for anesthetizing the patient through conduit 24. 

The patient breathing circuit 10 shown, indicates the 
location and intended function of the APL valve 12 and it is 
understood that some of the individual components may be 
used in other locations in the patient breathing circuit 10 or 
one or more eliminated completely; 

Thrning now to FIG. 2, there is shown a schematic 
sectional view of the APL valve 12 constructed in accor-
dance with the present invention. As can be seen, the APL 
valve 1.2 includes an inlet 44 that communicates with the 
conduit 30 (FIG. 1) and the internal pressure within the 
patient breathing circuit 10. Covering the inlet 44 is . a 
movable valve member 46 that is positioned on a valve seat 
48 surrounding the inlet 44 and is such that the weight of the 
movable valve member 46 is sufficient to retain the movable 
valve member 46 on the valve seat 48. The APL valve 12 
includes an outlet 50 that vents the internal pressure of the 
patient breathing circuit 10 when the APL valve 12 is open. 
Surrounding the movable valve member 46 is a cage 52, 
preferable of a molded plastic material, and which has an 
upstanding hub 54 which may also be molded with the cage 
52. A diaphragm 56 may surround the, cage 52 and the 
movable valve member 46 to contain exhaled gases and to 
prevent those gases from reaching the outside enviroÆment. 
Normally, those gases are directed to a scavenging system to 
keep those undesirable gases out of the atmosphere sur-
rounding the anesthesia machine. As described, the movable 
valve member 46 is a relatively simple unit that allows the 
relief of pressure frm within the patient breathing circuit 10 
at certain times and at certain pressures. 

The pressure at which the APL valve 12 opens is con-
trolled by the force that acts against the movable valve 
member 46 urging it toward the closed position and, in the 
present invention, that force is supplied by ’a spring biasing 
assembly 38. As will be come apparent, the spring biasing 
assembly 5$ can be used on a variety of movable valve 
members 46 and is not limited to the present embodiment 
but can be used where �a spring bias is to be exerted on a 
movable valve member to alter the spring bias as desired to 
customize the changes in the spring force or spring bias on 
the movable valve member. 

Therefore, the spring biasing assembly 58 comprises a 
valve-body-60hat is fixed with respect to the movable valve 

ith5a"46d may be firmly affixed to the particular 
conduit within the patient breathing circuit 10 where the 
pressure is being sensed, ey1indrical tm4Z is positioned 
within th alvcbody-6 tl1iavinganupper surface 64 that 
providesSpring other end of the spring 66 
is seated in a 1iI68I,tbat is slidably affixed to the 

p&drieal-drum-62t The lower end of plunger 68 contacts 
the-u tmtdhiig1iubS4 on the cage 52 and therefore, as will 
be explained, exerts a bias against the movable valve mem-
ber 46. 

5 At the upper end of the cylindrical drum 62, that is, the 
end away from the plunger 68, there is a tab 70 that extends 
upwardly and which fits within a corresponding slot fl 
formed in a rotating control knob 74. 

10 
To briefly describe the operation of the APL valve 12 

therefore, the rotating control knob 74 can be rotated by the 
user to adjust the bias of the spring 66 against the movable 
valve member 46 to adjust the maximum pressure that will 
cause an opening of the ’APL valve 12 to allow the excess 
pressure to be released from the patient breathing circuit 10. 

15 In carrying out that adjustment of bias, the rotating control 
knob 74 causes rotation of the cylindrical drum 62. As the 
cylindrical drum 62 is rotated, guide pins 76 that are fixed 
to the valve body 60 enter and follow within a helical groove 
78 formed in the exterior of the cylindrical drum 62. As the 

20 cylindrical drum 62 rotates, therefÆre, the stationary guide 
pins 76 are retained within the helical groove 78 and thereby 
cause the cylindrical drum 62 to move along its central 
longitudinal axis in a direction toward and away from the 
movable valve member 46 depending,, obviously, on the 
direction of the rotation. 

Accordingly, as the cylindrical drum 62 moves along its 
longitudinal axis, there is a change in the spring bias against 
the movable valve member 46 by the compression or 

30 
decompression of the spring 66 acting against plunger 68, 
the upstanding hub 34 and, ultimately, the movable valve 
member 46. As can be seen, therefore, the longitudinal 
movement of the cylindrical drum 62 depends on the con-
figuration of the helical groove 78 and that helical groove 78 
can be customized such that a particular angular rotation of 
’the rotating control knob 74 by the user can have a differing 
effect on the change of spring bias exerted against the 
movable valve member 46 and thus the amount of maximum 
pressure that will open the APL valve 12. 

40 Turning now to FIGS. 3 and 4, there is shown an exploded 
view and a cutaway isomeric view of the spring biasing 
assembly 5$ coüsructed in accordance with the present 
invention. Asshhe-sprng-b4asing-assemb1y-58-co-
ptisesaa8lGn1yFthatiJallyfits-over 

45 the movable-aIve-rneruber 46 and the valve seat 5$ (FIG. 
2) and exerts the adjustable bias against the movable valve 
member toward the closed position to vary the level of 
pressure required to open the APL valve 12. In FIGS. 3 and 
4, therefore the, valve body 60 interflts with the valve base 

,50 80 and contains the functioning elements of the overall APL 
valve 12. Cylindrical drum 62 is contained within the valve 
body 60 and has an upstanding flat tab 70 that is fitted within 
the rotating control knob 74 so .that both elements rotate 
together, the tab 70, however, also being movable laterally 

55 or along the central axis of the cylindrical drum 62 At the 
lower end of the cylindrical drum 62, the plunger 68 is fitted 
so as to be slidably engaged in the cylindrical drum 62 with 
the spring 66 intermediate thereto. The spring 66 is seated 
against the upper internal surface of the cylindrical drum 62 

60 and against the internal lower surface of the plunger 68 so 
as to bias those components apart. As noted, the lower 
external surface of the plunger 68 operates to provide the 
bias against the movable valve member 46 (FIG. 2). 

A helical groove 78 is formed in the external surface of 
65 the cylindrical drum 62 and the configuration of the helical 

groove 78 may vary depending on the relationship between 
the rotation of the rotatable control knob 74 and the bias that 
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Para solucionar este problema tØcnico, la solicitud en estudio proporciona un 
dispositivo que permite la circulación de fluldos a travØs de Øl, a la vez que 
comprende acoplados internamente, medios que controlan el volumen y periodicidad 
de salida del fluido. 

El objeto de la invenciôn definido anteriormente se clasificô de acuerdo con el IPC 
asi: F16K3100; F16K3/24; F16K3/26; F16K3134. 

3. Determinación del Estado de la TØcnica 

La fecha que se ha tenido en cuenta para determinar el Estado de la TØcnica es: 

Fecha de presentaciôn de la solicitud nacional, 2002-04-01. 

Teniendo en cuenta la fecha indicada, se realizó la  bCisqueda en el estado de la 
tØcnica de documentos relacionados con la solicitud, encontrândose los siguientes 
documentos mÆs relevantes: 

NO Documento Titulo 
Fechade 

publicaclón* 
- "Adjustable pressure limiting valve foe 
D2 US 5950623 anesthesia breathing circuit"  1999-09-14 

4. AnÆJIsis de patentabilidad (articulo 14 D486) 

4.1. Novedad artIcuio 16 0486) 

4.1.1. Respecto a la solicitud en estudio: 

La reivindicaciOn I enseæa: El dispositivo regulador do paso do fluidos, quo so 
caracteriza porque comprondo bÆsicamente dos componentes: una unidad o cuerpo 
(1) y una pieza complomentaria quo actOa como base soporte. Dicho cuerpo (1), 
tiene forma cilindrica tiueca, y on su interior so acoplan piezas quo en conjunto 
posoon cierta movilidad, Ia cual es genoracia per Ia tensiOn y contracciOn do un 

� resorte helicoidal (13), instalado a un braze cilindrico (9), dicha acciOn se genera 
para regular Ia circulaciOn de un fluido quo ingresa a/ cuerpo a travØs de un canuto 
(2), que permite ía conexión a una fuente do alimentaciOn oxtema. El control 
efectuado permite dispensar una cantidad especIfica do fluido cuando so deja fibre la 
boca de salida ye! quo so cierre o seio Ia misma automÆticamente cuando so obtura 
nuevamento. La base soporte dol dispositivo per su con figuración permite el ajusto 
perfecto do los componentos dotando Ia unidad do is rigidez y estabilidad que 
roquiere para su normal funcionamiento. 

Figura I de la solicitud on estudio 

Resorte heIic 

Brazo cilInciric 



be I 

4.1.2. Respecto al estado de la TØcnica: 

El documento US 5950623 (mencionado de ahora en adelante como D2) se refiere 
a una vÆlvula para regular el paso de un fluido ajustando la presiôn de trabajo, que 
comprende: 

Un cuerpo de vÆlvula (60) de forma cilindrica hueca; 

Dicho cuerpo de vÆlvula (60) acopla piezas que en conjunto poseen cierta movilidad, 
generada por la tension y contracciôn de un resorte helicoidal, (66); 

El resorte helicoidal (66) estÆ instalado en un brazo cilIndrico (62); 

La acción del resorte (66) se genera para regular la circulación de un fluido que 
ingresa al cuerpo de vÆlvula (60) a travØs de la terminal de conexión (68); 

La vÆlvula posee una pieza complementaria (80) que actüa como base soporte. 

Figura 4 del documento D2 US 5950623 

Brazo cillndrico (82) 

Resorte helicoidat (66 

Cuerpo (80) 

Base soporte (80) 

:iOn (88) 

Ver del documento D2: El resumen; columna 3, l(neas 64, 64 a 67; co!umna 4, 
lfneas 1, 43, 44; tlgura 4; en folios 56, 57, 58. 

4.1.3. Al comparar elemento por elemento de la invenciOn, tat como estÆ definida 
en ía reivindicaciOn independiente 1, con las enseæanzas del documento D2, se 
observa que todas las caracteristicas tØcnicas esenciates de dicha reivindicaciôn, 
fueron anticipadas por el documento D2. Por lo tanto, la reivindicaciOn 1, tat y como 
estÆ reMndicada, podria verse afectada por falta de novedad. 

Se observO que el nuevo capitulo reivindicatorio, que obra en los folios 53, 54, 55, 
define el objeto de la solicitud en la reivindicaciOn I de forma muy general. Debido 
a esto, la solicitud se ye fÆcitmente afectada por to comprendido en el estado de la 
tØcnica. Se sugiere que se definan en la reivindicaciOn 1, todas las caracteristicas 
que se consideren novedosas de la invenciOn, las cuales se observa estÆn 
definidas en la reivindicaciOn 2. Cabe anotar que la reivindicaciOn 1 es 
independiente y principal, por Jo tanto dicha reivindicaciOn preôisa  la materia a 
proteger. 



5. Conclusion: 

Los requisitos de patentabilidad de la presente solicitud se encuentran afectados asi: 

No Documento NO Reivindicaciones Requisito quo afecta afectadas 

D2 US 5950623 1 Novedad 

En cumplimiento del articulo 45 de la Decision 486 de Ia ComisiOn de la Comunidad 
Andina, se le indica que debe dar respuesta dentro del tØm,ino de treinta dias 
contados a partir de la fecha de notificaciOn de la presente comunicaciOn. En caso 
de no dar respuesta al presente requerimiento, o si a pesar de la respuesta 
subsistieran los impedimentos para la concesiOn, se denegarÆ la patente. 

Notifiquese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal e), del 
capltulo quinto del titülo prime  de la Circular Unica No 10 de 2001. 

ALIX CARME$A CSPEDESDE VERGEL 
Jefe de Divisj6n de Nuevas Creaciones 

El anterior requerirniento fue notificado por fijaciOn en lista, de fecha 
ii SE[. 200, 
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EXAMINADOR TECNICO 
COdigo No. 202065 


