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DISYUNTOR CON FUNCION AUTO-TRABADORA EN CORTOCIRCUITO

DESCRIPCION

La presente invencién se refiere a un artefacto
eléctrico de bajo voltaje vy, ma&s en particular, a un
disyuntor de <circuito con una funcidén auto-trabadora en

cortocircuito.

DESCRIPCION DE LA TECNICA RELACIONADA

Un disyuntor de circuito, también conocido como
interruptor de ruptura neumatica, esta compuesto
esencialmente de un alojamiento, una manija, un varillaje
auto-trabador, un varillaje disparador, un brazo accionador vy
un contacto movible (ver la figura 1). Se describe adelante
el proceso de ‘trabajo de este interruptor de ruptura
neumatica- La manija controla el varillaje auto-trabador,
que hace que el brazo accionador se mueva de manera dque se
fuerce el contacto movible a topar con una hoja metalica,
cerrando de esa manera el circuito. En paralelo, el
varillaje auto-trabador se acopla con el varillaje disparador
para obtener un auto-trabamiento en estado cerrado (ver la
figura 2). Para proteger el circuito, el disyuntor de
circuito de la técnica anterior también tiene un mecanismo
accionador durante un cortoci:cuito, y un mecanismo de
proteccidén, de tira bimetélica.provisto en el. Cuando la
corriente que fluye en el disyuntor es mayor gue .la corriente
de wvalor nominal, usualmente diez veces la corriente
asignada, entonces ha ocurrido un cortocircuito. Como

consecuencia, una bobina de sobrecorriente del mecanismo
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accionador en un cortocircuito activa un mecanismo que
acciona un brazo accionador del mecanismo accionador en
cortocircuito para empujar un extremo inferior del varillaje
disparador, gue dispara el wvarillaje disparador para que
pivotee de tal manera que el varillaje auto-trabador se
desacople del varillaje disparador, abriendo de esa manera el
circuito vy obteniendd proteccidn. E1l proceso de trabajo de
la tira bimetalica es el siguiente: Cuando.la corriente que
fluye en el disyuntor de circuito es mayor que la corriente
de valor nominal, usualmente el doble de 1la corriente
asignada, la tira bimetadlica se flexiona y dispara el

varillaje disparador para que pivotee de tal manera que el

varillaje auto-trabador se desacople del varillaje
disparador, interrumpiendo de esa manera el <circuito vy
obteniendo proteccidn. Sin embargo, el brazo accionador del

mecanismo accionador en cortocircuito y la tira bimetalica,
restableceradn su estado inicial después que se ha disparado
el disyuntor de circuito. El disyuntor de circuito anterior
protege el circuito durante la ocurrencia de un
cortocircuito, pero un inconveniente del disefio es dque el
disyuntor de circuito puede cerrarse de nuevo sin identificar
la razdén por la éue se abrid el disyuntor de circuito. El
operador no sabe si el disyuntor de circuito. se dispard

debido a una proteccidén contra una sobrecorriente o a un

cortocircuito. La causa del accidente puede persistir vy
empeorar, impactando potencialmente la red eléctrica o
iniciando un incendio. Tales accidentes han sido informados

muchas veces.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION
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Es un objetivo de la presente invencidn proveer un
disyuntor de circuito que se auto-trabe cuando ocurre un
cortocircuito y que no se pueda volver a cerrar sino hasta
gue se restablezca, después de que se dispard el disyuntor de
circuito cuando ‘ocurrid el cortocircuito. El
restablecimiento manuél resultante recuerda al operador que
ha ocurrido un cortocircuité, lo que resuelve los
inconvenientes de la técnica anterior de que la causa del
accidente puede persistir o) empeorar, impactando
potencialmente la red eléctrica o iniciando un incendio.

Para lograr el objetivé anterior, la presente
invencién provee un mecanismo auto-trabador en | un
cortocircuito, provisto en un disyuntor de circuitos.

El mecanismo auto-trabador en cortocircuito
comprende un mecanismo auto-trabador que opera para mantener
un varillaije disparador; en un e§tado de proteccidén contra un
cortocircuito, yﬁﬁn mecanismo de restablecimiento que opera
para forzar al varillaje disparador a restablecer su estado
inicial.

El mecanismo auto-trabador en cortocircuito
comprende un mecanismo auto-trabador que opera para forzar y
mantener un brazo accionador del mecanismo accionador en
cortocircuito, a empujar el varillaje disparador, y un
mecanismo de restablecimiento que opera para forzar el brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito, a
restablecer su estado inicial.

Debido a que el disyuntor de circuito de acuerdo
con la presente invencidén tiene un mecanismo auto-trabador en
cortocircuito provisto en él, el disyuntor de circuito no se
puede cerrar directamente después que el disyuntor de

circuito se dispare cuando ocurre un cortocircuito; lo que
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sirve para recordar al operador que ha ocurrido un
cortocircuito y que el disyuntor.de circuito debe ser cerrado
de nuevo después que se identifique y se resuelva el problema
La presente invencidén no sélo mantiene todas las funciones
del disyuntor de circuito convencional, sino que ademas
aumenta la funciodn auto-trabadora cuando ocurre un

cortocircuito, de manera que se resuelva el inconveniente de

- la técnica anterior que es el re-cierre automaticce del

disyuntor de circuito, lo que permite que persista o empeore
el dafio en el circuito, iniciando potencialmente un incendio
si el disyuntor de circuito se vuelve a cerrar después de un

corto-circuito.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista esquematica de un
disyuntor de circuito convencional, en estado abierto.

La figura 2 es una vista esquematica del disyuntor
de circuito convencional en estado cerrado.

La figura 3 es una vista esquematica de un

‘disyuntor de circuito triféasico, convencional, de caja

moldeada, en estado abierto.

La figura 4 es una vista esquematica del disyuntor
de circuito trifasico convencional, de caja moldeada, en
estado cerrado.

La figura 5 es una vista esquematica de 1la
modalidad 1 de acuerdo con la presente invencidn, en estado
cerrado.

La figura 6 es una vista esquematica de 1la
modalidad 2 de acuerdo con la presente invencidén, en estado

auto-trabador.
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La figura 7 es una vista

modalidad 2 de acuerdo con la presente

cerrado.

La figura 8 es wuna vista

modalidad 2 de acuerdo con la presente

auto-trabador.

La figura 9 es una vista

modalidad 3 de acuerdo con la presente

cerrado.

La figura 10 es wuna vista

modalidad 3 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 11 es wuna vista

modalidad 4 de acuerdo con la presente

cerrado.

La figura 12 es una vista
modalidad 4 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 13 es una vista

modalidad 5 de acuerdo con la presente

cerrado.

La figura 14 es wuna vista

modalidad 5 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 15 es una vista

modalidad 6 de acuerdo con la presente

cerrado.

La figura 16 es wuna vista

modalidad 6 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 17 es wuna vista

-esquematica
invencidén, en
esquematica
invencién, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencién, en
esquematica
invencién, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidn,
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esquematica

de 1la

estado

de 1la

estado

de la

estado

de la

estado

de la
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de 1la

estado

de 1la

estado

de 1la

estado

de 1la
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de 1la
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de 1la
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modalidad 7 de acuerdo con la presente
cerrado.

La figura 18 es wuna vista

modalidad 7 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 19 es wuna vista

modalidad 8 de acuerdo con la presente
abierto.

La figura 20 es wuna vista

modalidad 8 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 21 es wuna vista

modalidad 9 de acuerdo con la presente
abierto.

La figura 22 es una vista

modalidad 9 de acuerdo con la presente
auto-trabador.

La figura 23 es wuna vista

modalidad 10 de acuerdo con la presente

abierto.

La figura 24 es una vista

modalidad 10 de acuerdo con la presente

auto-trabador.

La figura 25 es wuna vista

modalidad 11 de acuerdo con la presente

abierto.

La figura 26 es wuna vista

modalidad 11 de acuerdo con la presente

auto-trabador.

La figura 27 es wuna vista

modalidad 12 de &cuerdo con

invencién, en
esquematica

invencidén en

esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencidn, en
esquematica
invencidén, en
esquematica
invencién, en
esquematica
en

invencién,

esquematica

la presente invencidn en

de

estado

de 1la

estado

de 1la

estado

de 1la

estado

la

estado

de 1la

estado

de 1la

estado

de la

estado

de 1la

estado

de 1la

estado

de 1la

estado
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abierto.

La figura 28
modalidad 12 de acuerdo
autoc-trabador.

La figura 29
modalidad 13 de acuerdo
abierto.

La figura 30
modalidad 13 de acuerdo
auto-trabador.

La figura 31
modalidad 14 de acuerdo
abierto.

La figura 32
modalidad 14 de acuerdo
auto-trabador.

La figura 33
modalidad 15 de . acuerdo
abierto.

La figura 34
modalidad 15 de acuerdo

auto-trabador.

La figura 35
modalidad 16 de acuerdo
abierto.

La figura 36
modalidad 16 de acuerdo
auto-trabador.

La figura 37

mecanismo auto-trabador cuando

circuito de
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invencién.

La figura 38 es un dibujo axonométrico de un
mecanismo . auto-trabador en cortocircuito de la modalidad 16
de acuerdo con la presente invenciédn.

La figura 39 es un diagrama de circuitos que
ilustra un circuito de control electromagnético controlado
por un tubo de lengieta de acuerdo con la presente invencidn.

La figura 40 es un diagrama de circuito gue ilustra
un circuito electromagnético de control, controlado por un
transformador de acuerdo con la presente invencidn.

La figura 41 es un "diagrama de circuitos que

ilustra un circuito de control auto-trabador, controlado

eléctricamente mediante un tubo de lengliieta de acuerdo con 1la
presente invencidn.

La figura 42 es wun diagrama de circuitos que
ilustra un circuito de control auto-trabador, controlado
eléctricamente por medio de un transformador de acuerdo con
la presente invencién.

La figura 43 es un diagrama de circuitos que
ilustra un circuito electromagnético de control, controlado
directamente por. . tubos de lengiieta trifasicos de acuerdo con
la presente invencidn.

La figura 44 es un diagrama de circuito gue ilustra
un circuito electromagnético de control, controlado por tubos
de lengiieta trifadsicos, de acuerdo con la presente invencidn.

La figura 45 es un diagrama de circuitos que
ilustra wun circuito de control auto-trabador, controlado
eléctricamente por medio de tubos de lengiieta trifdsicos de
acuerdo con la presente invencién.

010 un alojamiento; 020 wuna manija; 030 un

varillaje'auto—trébador; 040 un varillaje disparador; 050 un

10,
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mecanismo auto-trabador en cortocircuito; 051 un brazo
accionador; 060 una tira bimetélica; 070 un brazo accionador;
080 un contacto movible; 090 un botén; 091 un bloque convexo;
092 una placa larga; 093 un perno; 100 una barra giratoria;
101 una muesca; 110 una palanca; 120 un metal magnético; 130
un electroiman; 131 un brazo accionador; 140 un tubo de
lengieta; 150 un transformador; 160 un circuito de control;
170 una barra larga; 180 una placa larga; 18i una punta
sobresaliente; 190 una barra de extensién; 191 una muesca en
la barra de extensidén; 200 una flecha de pivote; 210 una
placa giratoria; 220 un brazo disparador; 230 un conductor
interno; 240 un anaquel magnético; 250 un resorte; 260_un
bastidor soportador; 270 un brazo giratorio; 271 un borde
sobresaliente; 280 un resorte de torsién; 290 un blogque
limitador; 300 un manguito giratorio; 301 una muesca en
espiral; 302 wunia porcién sobresaliente de un manguito
giratorio; 310 un manguito exterior; 311 una porcidn
sobresaliente de un manguito exterior; 320 un bloque movible;
321 una muesca; 322 un borde exterior sobresaliente; 330 un

resorte de extensidn; 340 un resorte de compresidn.

DESCRIPCION DETALLADA DE LAS MODALIDADES

Se dara a continuacién una descripcidén adicional,
conjuntamente con los dibujos adjuntos y las modalidades
especificas. )

La presente invencidén mantiene la estructura vy
todas las funciones del disyuntor de circuito original v,
adicionalmente, tiene un mecanismo auto-trabador en un

cortocircuito, que comprende un mecanismo auto-trabador que

‘opera para mantener un varillaje disparador en un estado de

M
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protecciodn contra cortocircuito, y un mecanismo de
restablecimiento gue opera para forzar al varillaje

disparador a restablecer su estado inicial.

MODALIDAD 1

El mecanismo auto-trabador comprende ‘una palanca
con un metal magnético que estd dispuesto en su extremo
inferior y una barra giratoria con un extremo inferior gque
estd engoznado en un alojamiento del disyuntor de circuito;
el mecanismo de testablecimientd esta formado por un botdn
que tiene un resorte de compresién que estd dispuesto alli y
acoplado con la barra giratoria; la palanca estd dispuesta en
las inmediaciones de una tira bimetdlica del disyuntor de
circuito; una porcién media de la palanca estd engoznada en
el alojamiento del disyuntor de circuito; una porcidn
superior de la palanca estda en contacto con un borde de 1la
parte superior de una punta engoznada de la barra giratoria;
el otro borde de la barra giratoria estd en contacto con una
porcidén superior del varillaje disparador en el disyuntor de
circuito; una muésca esta dispuesta en una porcidén superior
de la barra giratoria; un bloque convexo estd dispuesto en la
porcidén inferior de un botdn, cuando se comprime el resorte
de compresidén del botdn, el bloque convexo en la porcién
inferior del botdén estd dispuesto en la mnuesca, sobre la
porcidén superior de la barra giratoria; ver la figura 5.

El principio de operacidén de esta modalidad es como
se describe a continuacién. Cuando ocurre un cortocircuito,
la corriente qgque fluye en la tira bimetdlica es mucho mas
alta gue la corriente nominal del disyuntor de circuito. Un

campo magnético fuerte es generado alrededor de 1la tira

12
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bimetalica, que atrae el metal magnético dispuesto en el
extremo inferior de la palanca, de modo que haga gue la
palanca gire. (S1 ocurre una sobrecorriente, el campo
magnético generado alrededor de la tira bimetdlica no es
suficientemente fuerte para atraer el metal magnético
dispuesto en el extremo inferior de la palanca). La pcrcién
superior de la palanca empuja la barra giratoria y hace que
gire, y a su vez, dispara el varillaje disparador para que
gire, lo que coopera con el mecanismo auto-trabador en el
cortocircuito, para abrir el disyuntor de circuito. Al mismo
tiempo, la rotacidén de la barra de rotacidén fuerza al bloque
convexo, en la porciédn inferior del botédn, a desacoplarse de
la muesca en la porcidén superior de la barra giratoria, 1lo
que provoca el restablecimiento del resorte de compresiodn.
El blogue convexo, en la porcién inferior del botdn, se mueve
hacia arriba con él botdén; luego topa con un lado de la barra
giratoria, como se muestra en la figura 6. De esa manera, la
palanca regresa a su posicién inicial, pero la barra
giratoria no puede ser restablecida a su posicién inicial
después que el disyuntor de circuito se dispara. Es decir,
la porciédn superior de la barra giratoria mantiene el
varillaje disparador en estado disparado, de manera que el
disyuntor de circuito no puede cerrarse aun si se cierra la
manija, la que obtiene el auto-trabamiento cuando ocurre un
cortocircuito. Se obtiene el restablecimiento presionando el
botén para hacer que el bloque convexo en el extremo inferior
del botén, sea colocado en la muesca, en la porcidn superior
de la barra giratoria, lo que restablece la posicidén de 1la
barra giratoria y, a su vez, la varilla de disparo, de manera
que se pueda cerrar el disyuntor de «circuito, cerrando

nuevamente la manija.

13
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MODALIDAD 2

El mecanismo auto-trabador comprende un electroimén
y un tubo de lengiieta dispuesto en el alojamiento del
disyuntor de circuito, y una barra giratoria con un extremo
inferior gue esta engoznado en el alojamiento del disyuntor
de circuito; el mecanismo de restablecimiento es igual al de
la modalidad 1; el tubo de lenglieta esta dispuesto en las
inmediaciones de wun conductor interno del disyuntor de
circuito; el eleéfroimén esta dispuesto en las inmediaciocnes
de 1la barra giratoria; una bobina del electroiman esté
conectada en serie con el tubo de lengieta y luego con una
entrada de fuente de alimentacién al disyuntor de circuito:
un brazo accionador del electroimdn esta en contacto con un
borde de la parte superior de una punta engoznada de la barra
giratoria y la otra estructura es igual a la modalidad 1
(figura 7).

El principio de operacidén de esta modalidad es como
se describe méas §bajo. Cuando -ocurre un cortocircuito, la
corriente gque fluye en los conductores internos del disyuntor
de circuito es mucho mas alta que la corriente nominal del
disyuntor de circuito. Se genera un fuerte campo magnetico
alrededor de los conductores internos, que atrae el tubo de
lenglieta. Se aplica 1la electricidad a la bobina del
electroimdn y el brazo accionador se mueve para empuijar la
barra giratoria a que gire, empujando de esa manera el
varillaje disparador a que gire; verla figura 8. Otros

principios son iguales a los descritos en la modalidad 1.

MODALIDAD 3
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El mecanismo auto-trabador comprende un electrociman
dispuesto en el alojamiento del disyuntor de circuito, un
trasformador y una barra giratoria, con un extremo inferior
que estd engoznado en el alojamiento del disyuntor de
circuito; el mecénismo de restablecimiento es igual al de la
modalidad 1; el conductor en el disyuntor de circuito pasa a
través del transformador; una salida del transformador esté
conectada con un circuito de control; el circuito de control
controla el movimiento del electroiman; el electroiman esté
localizado en las inmediaciones de la barra giratoria, y la
otra estructura es igual a la de la modalidad 1 (figura 9).

El principio de operacidédn de esta modalidad es como
se describe a continuaciédn. Cuando ocurre un cortocircuito,
la corriente que fluye en los conductores internos del
disyuntor de circuito es mucho mas alta que la corriente
nominal del disyuhtor de circuito. El transformador da
salida a una sefial de corriente al circuito de control, y el
circuito de control excita la bobina del electroimdn a que
conduzca, de manera que el brazo accionador se mueva para
empujar la barra giratoria a gque gire, empujando de esa
manera el varillaje disparador a girar; ver 1la figqura 10.
Otros principios son iguales a los descritos en la modalidad

1.

MODALIDAD 4

El mecanismo auto-trabador comprende un electroiman
y un tubo de lengieta dispuesto en el alojamiento del
disyuntor de circuito, una barra larga con un borde convexo

estd conectada con el brazo accionador del electroimdn, un
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extremo de la barra larga estd en contacto con una porcidn
superior del wvarillaje disparador en el disyuntor de
circuito; el mecanismo restablecedor estd formado por un
botdén que tiene un resorte de compresidén que estd dispuesto
en él y acoplado con la barra larga; un extremo interno del
botén estd conectado con 1la placa larga, con una mnmuesca
escalonada; la placa larga esta dispuesta entre el
electroimédn vy la wvarilla disparadora; una porcidén de la
muesca escalonada en la placa larga, en las inmediaciones del
electroiman, es una muesca de poca profundidad, y una porcidén
de la muesca escalonada, en las inmediaciones del varillaje
disparador en una muesca profunda, cuando se comprime el
resorte de compresién del botdn, el borde convexo de la barra
larga estéd dispuesto en la muesca poco profunda; el tubo de
lengieta esta dispuesto en las inmediaciones del conductor
del disyuntor de circuito; una bobina del electroimédn estéa
conectada en serie con el tubo de lengiieta y luego con una
entrada de la fuente de alimentacidén, al disyuntor de
circuito.

El principio de operacién de esta modalidad esté
descrito en lo que sigue. Cuando ocurre el cortocircuito, lé
corriente que fluye en los conductores internos del disyuntor
de circuito es mucho mas alta que la corriente nominal del
disyuntor de circuito. Se genera un campo magnético fuerte
alrededor de los conductores internos, lo que provoca una
atraccién del tubo de lengieta. Se aplica la electricidad a
la bobina del electroimén, y el brazo accionador se mueve
para empujar la barra giratoria para que dJgire, empujando de
esa manera el varillaje disparador a que gire, lo que cocopera
con el mecanismo auto-trabador en corto circuito, para abrir

el disyuntor de circuito. Al mismo tiempo, el movimiento de
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la barra larga y el restablecimiento del resorte de
compresién en el botén, fuerzan al borde convexo de la barra
larga a moverse de la muesca de poca profundidad de la muesca
escalonada, a la muesca profunda de la muesca escalonada de
la placa larga. El borde conrvexo de la barra larga es
acoplado con la muesca profunda de la muesca escalonada, y no
puede restablecer su posicidén anterior. Se mantiene el
varillaje disparador en estado disparado, de manera gque el
disyuntor de circuito no se puede cerrar ni siquiera al
cerrar la manija, lo que activa el auto-trabamiento cuando
ocurre un cortocircuito, como se muestra en la figura 12. Se
logra el restablecimiento presionando el botdn, lo que
permite que el brazo accionador se restablezca y que el borde
convexo de la barra larga se desacople de la muesca profunda
de la muesca escalonada en la placa larga, y que se reubique
a la muesca poco profunda de la muesca escalonada, en la
placa larga. Después que se restablece 1la varilla de
disparo, se puede cerrar el disyuntor de circuito cerrando

nuevamente la manija..

MODALIDAD 5

El mecanismo auto-trabador de la presente invencién
comprende un electroimén, un transformador y un circuito de
control, todos dispuestos en el alojamiento del disyuntor de
circuito. Los conductores internos del disyuntor de circuito
pasan a través del transformador; el extremo de salida del
transformador estd conectado con un circuito de control para
controlar el movimiento del electroiman; ver 1la figura 40.
Otras eétructuras son iguales a las descritas en la modalidad

4; ver la figura 13.
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El principio de operacién de esta modalidad es
igual al de la modalidad 4, excepto que se controla el
electroiman mediante el circuito de control; ver la figura
14.

MODALIDAD 6

El mecanismo auto trabador de la presente invencién
comprende un electroiman un tubo de lengiieta, un circuito de
control auto-trabador, controlado eléctricamente mediante el
tubo de lenglieta;. ver la figura 41,, todos dispuestos en el
alojamiento del disyuntor de circuito. El electroimén y el
tubo de lenglieta estadn conectados con el circuitb de control
auto-trabador, controlado eléctricamente mediante el tubo de
lenglieta. Se forma el mecanismo de restablecimiento por
medio de un botdédn interruptor. El tubo de lengﬂefa esta
dispuesto en las inmediaciones de los conductores internos
del disyuntor de circuito. Se pone en contacto el brazo
accionador con la porcién superior del varillaje disparador
del disyuntor de circuito; ver la figura 15.

El principio de operaéién. de esta modalidad esté
descrito méas abajo. Cuando ocurre un cortocircuito, la
corriente que fluye en los conductores internos del disyuntor
de circuito es mucho mas alta que la corriente nominal del
disyuntor de circuito. Se genera un fuerte campo magnético
alrededor de los conductores internos, lo que atrae al tubo
de lengleta. El circuito de control auto-trabador controlado
eléctricamente por el tubo de lenglieta funciona, y se aplica
electricidad a la bobina del electroimén. El brazo
accionador se mueve para hacer que gire el varillaje
disparador, que léoopera con el mecanismo auto-trabador en

cortocircuito para abrir el disyuntor de circuito. Se
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mantiene el varillaje disparador en estado disparado, y no se
puede restablecer, de manera que el disyuntor de circuito no
se puede cerrar, aun sl1 se cierra la manija, obteniendo de
esa manera el auto-trabamiento cuando ocurre un
cortocircuito, tal como se muestra en la figura 16. Se
obtiene el restablecimiento presionando el botdédn para detener
el control auto-trabador controlado eléctricamenfe por medio
del tubo de lengiieta. La bobina del electroimén estd sin
electricidad, y el brazo accionador regresa a su estado
inicial. Después que se restablece la varilla de disparo, se
puede cerrar el disyuntor de circuito al cerrér nuevamente la
manija.

MODALIDAD 7

El mecarismo auto-trabador de la presente invencidn
comprende un electroiman, un transformador y un circuito de

control auto-trabador controlado eléctricamente por medio del

transformador (ver la figura 42), todo dispuesto en el
alojamiento del disyuntor de circuito. El mecanismo de
restablecimiento estd formado por un botdn interruptor. Los

conductores internos del disyuntor de circuito pasan a través
del transformador; el extremo de salida del transformador
esta conectado con el circuito de control auto-trabador,
controlado eléctricamente por el transformador. El brazo
accionado es pueéfo en contacto con la porcidn superior del
varillaje disparador del disyuntor de circuito; ver la figura
17.

El principio de operacidén de esta modalidad es casi
igual al de la modalidad 6, excepto que el diagrama de
circuito del circuito de control auto-trabador es diferente;

ver la figura 14.
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MODALIDAD 8

El mecanismo auto-trabador comprende un elemento
accionador magnético que es una placa giratoria, una porcién
media de la placa giratoria esta conectada con una flecha
pivotante dispuesta en una pared interna del alojamiento; la
placa giratoria puede girar «con respecto a la flecha
pivotante; un blogue magnético estd dispuesto en un primer
extremo de la placa giratoria, y es un imd&n o una lamina de
hierro, o contiene un medio magnético que puede ser atraido
por un campo magnetico; el mecanismo de restablecimiento
comprende un brazo disparador en forma de barra, con un
primer extremo que es un extremo disparador y estd conectado
con un segundo extremo de la placa giratoria; el segundo
extremo del brazo disparador es un botdén de restablecimiento
que sobresale del alojamiento de manera que el brazo
disparador se mueva a 1lo largo.de una direccidén especifica
durante su operacidn; el brazo disparador com@rende
adicionalmente unﬂbloque convexo que topa contra el varillaje
disparador; ver la figura 19.

La figura 20 muestra una estructura interna de esta
modalidad, cuando ocurre el cortocircuito. Para la
estructura de la presente invencidn, cuando ocurre un
cortocircuito, los conductores del circuito generan un fuerte
campo magnético y la placa giratoria pivota sobre la flecha
pivotante, hasta que el primer extremo, con el blogue
magnético dispuesto alrededor de &1, topa contra los
conductores de circuito, lo que-dispara el brazo disparador
para que se mueva hacia arriba. El botdén de restablecimiento

sobresale del alojamiento para indicar que el circuito esté
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abierto, como resultado de wun cortocircuito. El bloque
convexo empuja la porcién de tope para forzar a moverse el
varillaje disparador. Aun si el campo magnético fuerte
desaparece después que se abre el circuito, el Dbrazo
disparador no puede restablecerse debidoc a la fuerza generada
por el resorte en el botdén de restablecimiento del bloque
convexo. De esa manera, la presente invencidén no sdlo
obtiene proteccidédn contra el cortocircuito, sino gque también
obtiene el auto-trabamiento después de gque ocurre un
cortocircuito, debido a la estructura disenada. No se puede
mover la manija para cerrar el disyuntor de circuito sino
hasta que un usuario presione hacia abajo el botdédn de
restablecimiento, lo que mejora la seguridad del disyuntor de

circuito.

MODALIDAD 9

La caracteristica de esta modalidad, comparada con
la modalidad 8, es que el elemento accionador magnético es un
anaquel magnético con un par de bloques de medio magnético
que estan dispuestos en ambos extremos del mismo; un bloque
de medio magnético es un imdn o una lé&mina de hierro, o
contiene un medio magnético que puede ser atraido por un
campo magnético; _el mecanismo de restablecimiento comprende
un brazo disparador en forma de barra; un primer extremc de
¢l es un extremo disparador, conectado con una porcién media
del anaquel magnético; un segundo extremo del brazo
disparador es un botdén de restablecimiento que se extiende a
la parte superior del alojamiento, de manera que el brazo
disparador se mueva a lo largo de una direccidén especifica en

su operacidn; y el brazo disparador comprende adicicnalmente
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un bloque convexo que topa contra el varillaje disparador;
ver la figura 21.

La figura 22 muestra una estructura interna de esta
modalidad, cuando ocurre un cortocircuito. Para la
estructura de la presente invencidén, cuandoc ocurre un
cortocircuito, los conductores de circuito generan un fuerte
campo magnético, y el anaquel magnético se mueve hacia arriba
inmediatamente, hasta que el Dbloque de medio magnético
dispuesto en é1, topa contra los conductores de circuito, 1lo
gue dispara el bfazo disparador para moverlo hacia arriba.
El botdén de restablecimiento sobresale del alojamiento para
indicar que el circuito estad abierto debido a un
cortocircuito. El bloque convexo empuja la porcidédn topadora
para forzar el varillaje disparador a moverse. Aun si
desaparece el campo magnetico fuerte, después que se ha
abierto el circuito, el brazo disparador no puede
establecerse debido a la fuerza generada por el resorte en el
botén de restablecimiento y el bloque convexo. De esa
manera, la presente invencidn no-solamente obtiene proteccidn
contra el cortocircuito, sino que también obtiene auto-
trabamiento cuando ocurre un cortocircuito, debido a la
estructura disefiada. La manija no puede ser movida para
cerrar el disyuntor de circuito sino hasta que un usuario
presione hacia abajo el botdén de restablecimiento; 1lo gue
mejora la seguridad del disyuntor de circuito.

El anaquel magnético y el mecanismo accionador en
cortocircuito no actian al mismo tiempo cuando ocurre una
sobrecorriente, debido a que estéa provisto un  marco
soportador debajo-del anaquel magnético. El marco soportador
estd dispuesto en el alojamiento y estd conectado con una

porcidén inferior del anaquel magnético, a través de un
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resorte, El circuito genera una fuerza de succidn sobre el
anaquel magnético, debido al campo magnético generado cuando
ocurre una sobrecorriente. Debido a la fuerza generada por

el resorte, el anaquel magnético no topard con el circuito.

MODALIDAD 10

El mecanismo auto-trabador comprende un circuito
detector de cortocircuito y un mecanismo accionador
electromagnético; el circuito detector de <cortocircuito
funciona para detectar wuna falla por cortocircuito, vy
comprende un tubo de lengieta dispuesto en las inmediaciones
de un conductor interno del disyuntor de circuito, vy que
opera para gJgenerar un campo magnético fuerte; con lo gque se
fuerza a los contactos separados en el tubo de lengleta, a
atraerse uno al otro cuando ocurre la falla por
cortocircuito; el mecanismo restablecedor comprende un
electroimén con un brazo disparador que estd dispuesto en un
extremo de armadura del electroiman; un extremo inferior del
brazo disparador estd conectado con el extremo de armadura
del electroiman; y un botén de restablecimiento esté
dispuesto en una porcidén superior del brazo disparador, de
manera que, cuando se dispara el electroiméan, la armadura se
mueve hacia arriba y excita el brazo disparador a moverse; el
brazo disparador comprende adicionalmente un Dblogque convexo
gue topa contra el varillaje disparador. Ver la figura 23.

La figura 24 muestra una estructura interna de esta
modalidad, durante la ocurrencia de un cortocircuito. Cuando
ocurre un cortocircuito, los conductores de circuito generan
un campo magnético fuerte y las hojas de contacto en el tubo

de lengieta se atraen mutuamente para generar una sefial de
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disparo (el principio de generar la sefial se describe mas
adelante) . El electroiméan del mecanismo activador
electromagnético actia después de recibir la sefal de
disparo. El imédn se mueve hacia arriba y, a su vez, fuerza
al brazo disparador a moverse hacia arriba. El botén de
restablecimiento sobresale del alojamiento para indicaf que
el circuito esta abierto debido a la ocurrencia del
cortocircuito. El bloque convexo empuja la porcién topadora
para forzar a moverse al varillaje disparador Aun si
desapareciera el campo magnético fuerte después de haberse
abierto el circuito, el Dbrazo disparador no podria
restablecerse debido a la fuerza generada por el resorte gue

estd en botdn de restablecimiento y al blogue convexo. De

esa manera, la presente invencién no sélo obtiene proteccién

contra el cortocircuito, sino que también obtiene el auto-
trabamiento cuando ocurre un corteoclircuito, debido a su
estructura especial. No se puede mover la manija para cerrar
el disyuntof de circuito sino hasta que un usuario presione
hacia abajo el botén de restablecimiento, 1lo gque mejora la

seguridad del disyuntor de circuito.

MODALIDAD 11

El mecanismo auto-trabador comprende un circuito
detector de cortocircuito Y un mecanismo accionador
electromagnético. El circuito detector de cortocircuito
opera para detectar una falla por cortocircuito y comprende
un transformador dispuesto en un conductor interno del
disyuntor de circuito, y que opera para inducir una senal de
voltaje cuando ocurre una falla por <cortocircuito e

incrementa instantaneamente la corriente. El mecanismo
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accionador electromagnético comprende un electroimd&n con un
brazo disparador que estd dispuesto en un extremo de armadura
del electroimén; un extremo inferior del brazo disparador
estd conectado con la armadura del electroiman; un botén de
restablecimiento estd dispuesto en un extremo superior del
brazo disparador y se extiende hacia fuera del alojamiento,
de manera dque, después dgque se dispara el electroimén, la
armadura se mueva hacia arriba y fuerce el brazo disparador a
moverse. El brazo disparador comprende adicionalmente un
blogque convexo que topa contra el varillaje disparador. Ver
la figura 25.

La figura 26 muestra la estructura interna de esta
modalidad duranté la ocurrencia del cortocircuito. Cuando
ocurre un cortocircuito, se genera un voltaje inducido en 1la
bobina del transformador y-se genera una senial de disparo.
El electroimdn del mecanismo activador electromagnético actua
después de recibir la sefial de disparo. El iman se mnueve
hacia arriba vy, a su vez, fuerza al brazo disparador a
moverse hacia arriba. El botdn de restablecimiento sobresale
del alojamiento para indicar gque el circuito esta abierto
debido a un cortocircuito. El blogque convexo empuja la
porcidén topadora para forzar -al varillaje disparador a
moverse. Aun si desapareciera el campo magnético fuerte
después que se ha abierto el circuito, el brazo disparador no
podria restablecerse debide a 1la fuerza generada por el
resorte en el botdén de restablecimiento y al blogque convexo.
De esa manera, la presente 1invencidén no sélo obtiene
proteccién contra el cortocircuito, sino que también obtiene
auto-trabamiento cuando ocurre un cortocircuito, debido a la
estructura diseriada. La manija no puede ser movida para

cerrar el disyuntor de circuito sino hasta que un usuario
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“presione hacia abajo el botén de restablecimiento, lo que

mejora la seguridad del disyuntor de circuito.

MODALIDAD 12

El mecanismo auto-trabador comprende un brazo
giratorio, wuna porcidén media _del brazo giratorio esta
engoznada en el >alojamiento del disyuntor de circuito, un
resorte de torsidn estéd dispuesto sobre el brazo giratorio,
un extremo inferior del brazo giratorio estd en contacto con
un brazo accionador del mecanismo accionador en
cortocircuito, wun borde convexo estd dispuesto sobre una
porcidn superior del brazo giratorio; el mecanismo de
restablecimiento estd formado por un botdn gque tiene un
resorte de compresidn que estd dispuesto alli y acoplado con
el brazo giratorio; un bloque convexo estd dispuesto en la
porcién inferior del botén, cuando el resorte de compresion
que esta en el botdn se comprime, el bloque convexo que esté
en la porcién inferior del botén estid dispuesto debajo del
borde convexo de la porcidn superior del brazo giratorio.

Se describe a continuacidn el principio de
operacidén de esta modalidad. Cuando ocurre un cortocircuito,
la corriente que fluye en el mecanismo accionador durante un
cortocircuito es mucho més alta que la corriente nominal del
disyuntor de circuito, lo que hace que el brazo accionador
del mecanismo accionador en cortocircuito empuje el extremo

inferior del varillaje disparador, de manera gue haga que el

varillaje disparador (gire, abriendo de esa manera el
disyuntor de circuito. En paralelo, el brazo giratorio gira
bajo la fuerza del resorte de torsidn. El extremo inferior

del Dbrazo giratorio permanece en contacto con el brazo
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accionador del mecanismo accionador en cortocircuito, y el
borde sobresaliente en la porcidn superior del Dbrazo
giratoric se desacopla del Dblogque convexo en el extremo
inferior del botdn, debido a la rotacidn del brazo giratorio,
de modo que el resorte de compresidén que esta en el botdn es
restablecido y el bloque convexo en el extremo inferior del
botédn se mueve hacia arriba, Jjunto con el botdn, hasta que
topa con un lado del borde sobresaliente en la porcidn
superior del brazo giratorio, como se muestra en la figura
28. El brazo accionador del mecanismo accionador en
cortocircuito estd restringido por el extremo inferior del
brazo giratorio, .y no puede regresar. Es decir, el brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito mantiene
el varillaje disparador en un estado disparado, de manera que
el disyuntor de circuito no puede ser cerrado, ni siquiera si
se cierra la manija, lo que obtiene un auto-trabamiento
cuando ocurre un cortocircuito. Se obtiene el
restablecimiento presionando el botdn para posicionar el
bloque convexo en el extremo inferior del botdn, debajo del
borde sobresaliente en la porcidén superior del brazo
giratorio, de manera que se restablezca el brazo accionador
del mecanismo accionador en cortocircuito. Después que se
restablece la wvarilla de disparo, se puede cerrar el

disyuntor de circuito, cerrando nuevamente la manija.

MODALIDAD 13

El mecanismo auto-trabador y el mecanismo de
restablecimiento comprenden un botdn con un resorte de
compresidén dispuesto en él. Un blogque convexo esta dispuesto

en la porcién inferior del botdn, cuando se comprime el
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resorte de compresién, el bloque convexo en la porcidn
inferior del botdén es dispuesto debajo del brazo accionador
del mecanismo accionador en cortocircuito. Ver la figura 29.

A  continuacién se describe el principio de
operacidén de esta modalidad. Cuando ocurre un cortocircuito,
la corriente que fluye en el mecanismo accionador en
cortocircuito es mucho mas alta que la corriente de wvalor
nominal del disyuntor de circuito, lo gque hace que el brazo
accioﬁador del mecanismo accionador en cortocircuito empuje
el extremo inferior del varillaje disparador, de manera que
haga que gire el mecanismo accionador en cortocircuito,
abriendo de esa manera el disyuntor de circuito. Al mismo
tiempo, el movimiento del brazo accionador del mecanismo
accionador en cortocircuito hace que el blogue convexo en el
extremo inferior del botdn se desacople del brazo accionador,
y que el bloque convexo en el extremo inferior del botén se
mueva hacia arrika, bajo la fuerza de restablecimiento del
resorte de compresién en el botdn, de manera que el Dbloque
convexo en el extremo inferior del botdn sea puesto en
contacto con un extremo del brazo accionador del mecanismo
accionador en cortocircuito. Ver la figura 30. El brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito es
restringido por el bloque convexo en el extremo inferior del
botén, y no puede régresar. Es decir, el brazo accionador
del mecanismo accionador en cortocircuito mantiene el
varillaje disparador en el estado disparado, de manera que no
se puede cerrar el disyuntor de circuito ni siquiera si se
cierra la manija, lo que obtiene un auto-trabamiento cuando
ocurre un cortocircuito. El restablecimiento se obtiene
presionando el botén para situar el blogque convexo en el

extremo inferior del botdn, debajo del brazo accionador del
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mecanismo accionador en cortocircuitc, de modo gue @se
restablezca el brazo accionador ‘del mecanismo accionador en
cortocircuito. Después que se restablece 1la wvarilla de
disparo, se puede cerrar el disyuntor de circuito cerrando de
nuevo lé manija.

El mecanismo auto-trabador \% el mecanigmo
restablecedor comprenden bloques limitadores montados en el
alojamiento del disyuntor de circuito, para fijar de manera
segura el mecanismo auto-trabador \% el mecanismo
restablecedor, en el disyuntor de circuito.

La presente invencidén puede ser aplicada en un
disyuntor de circuito trifésico, de caja moldeada

(interruptor neumdtico).

MODALIDAD 14

El mecanismo auto-trabador comprende un electroiman
y un tubo de lengleta dispuesto en el alojamiento del
disyuntor de circuito, y una barra giratoria con un extremo
inferior que esta éngoznado en el alojamiento del disyuntor
de circuito. Un extremo superio; de la barra giratoria esta
conectado con una porcién superior de un varillaje de
disparc, una barra de extensidén con una muesca esta dispuesta
en una porcidédn superior del wvarillaje de disparo. El
mecanismo de establecimiento estd formado por un botdn que
tiene un resorte de éompresién que esta dispuesto'en él vy
acoplado con la barra de extensidén en la muesca. Un blogue
convexo esta dispuesto en la porcidén inferior del botdn.
Cuando se comprime el resorte de compresién que esta en el
botdén, el blogue convexo, en la porcién inferior del botén,

estd dispuesto en la muesca de la barra de extensidn. El
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tubo de lengleta estd dispuesto en las inmediaciones de un
conductor interno del disyuntor de circuito. El electroiman
esta situado en las inmediaciones de la barra giratoria. Una
bobina del electroiman estd conectada en serie con el tubo de
lengiieta y luego con una entrada de fuente de alimentacidén al
disyuntor de circuito, y un brazo accionador del electroiman
estd en contacte con una porcidén superior de una punta
engoznada de la barra giratoria. Ver la figura 31.

Se describe ahora el principio de operacién de esta
modalidad. Cuando ocurre un cortocircuito, la corriente que
fluye en los conductores internos del disyuntor de circuito
es mucho mas alta que la corriente nominal del disyuntor de
circuito. Se genera un campce magnético fuerte alrededer de
los conductores internos, que atrae al tubo de lengieta. Se
aplica la electricidad a la bobina del electroimén, y el
brazo accionador se mueve para empujar la barra giratoria,
haciéndola que gire, con lo que se empuja el varillaje de
disparo a que gire, lo que coopera con el mecanismo auto-~
trabador en cortocircuito, para abrir el disyuntor de
circuito. Al mismo tiempo, la rotacidén del varillaje de
disparo fuerza al bloque convexo que estd en la porcidn
inferior del botdén, a desacoplarse de la muesca en la porcidn
superior de la barra giratoria, lo qgue provoca el
restablecimiento del resorte de compresidn. El bloque
convexo gque se encuentra en la porcidn inferior del botdn se
mueve hacia arriba, junto con el botdén y topa con un lado de
la barra giratoria, como se muestra en la figura 32. Aun si
la barra giratoria regresa a su posicidn original después de
que se dispara el disyuntor de circuito, el varillaje de
disparo permanece en estado disparado y no puede regresar, de

manera que el disyuntor de circuito no puede cerrarse, ni
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siguiera si se cierra la manija, lo que obtiene el auto-
trabamiento cuando ocurre un cortocircuito. Se logra el
restablecimiento presionando el botén para hacer que el
blogque convexo que estd en el extremo inferior del botén sea
situado en la muesca de la porcidén superior de la barra
giratoria, lo que establece la varilla de disparo, de manera
que el disyuntor de circuito puede ser cerrado de nuevo al

cerrar nuevamente la manija.

MODALIDAD 15

El circuito de control auto-trabador, controlado
eléctricamente por un tubo de lengiieta, de la modalidad 6 de
la presente invencidén, puede ser aplicado a un disyuntor de
circuito trifasico, de caja moldeada, como se muestra en la
figura 33. La estructura es la misma; excepto que la forma
del wvarillaje disparador es diferente, y que el circuito de
control debe ser modificado para formar un circuito de
control trifasico, como se muestra en la figura 45. El
principio de operacién de la modalidad es el mismo que el
descrito en la modalidad 6 de la presente invencién.

De manega similar, se puede aplicar el circuito de
control auto-trabador, <controlado eléctricamente por un
transformador, de la modalidad 7 de la presente invenciédn, a
un disyuntor de circuito trifédsico, de caja moldeada, y se
debe modificar el circuito de control para formar un circuito

de control triféasico.

MODALIDAD 16

El mecanismo auto-trabador y el mecanismo
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restablecedor comprenden un manguito exterior, un botdn de
restablecimiento, un manguito giratorio y un blogue movible.
El manguito exterior estd fijado en un alojamiento de un
disyuntor de circuito trifésico, de caja moldeada. Esta
formada una porcién sobresaliente en la porcidn inferior del
manguito exterior. El manguito giratorio y el bloque movible
estan dispuestos'.en el manguito exterior. Un resorte de
extensién transversal esta dispuesto entre el manguito
exterior y el manguito giratorio. El manguito exterior se
extiende desde una porcidén inferior del bloque movible y se
pone en contacto con el brazo accionador del mecanismo
accionador en cortocircuito, del disyuntor de circuito
trifasico, de caja moldeada. Una muesca estd dispuesta en
una porcidén superior del blogque movible, y estan formados

bordes externos convexos en ambos lados de la porcidn

superior. Los bordes externos convexos estan dispuestos en
la porcién sobresaliente del manguito exterior. EIl manguito
giratorio estd dispuesto encima del blogue movible. Un

resorte de compresidén esta dispuesto entre el manguito
giratorio y el Dbloque movible; otra porcidén sobresaliente
ajustada con la muesca en la porcidén superior del bloque,
estd dispuesta en una porcidén inferior del manguito
giratorio. La porcidén superior del manguito giratorio esta
en contacto con el alojamiento del disyuntbr de circuito
trifdsico, de <caja moldeada, y wuna muesca espiral esta
dispuesta en el manguito giratorio. El botoén de
restablecimiento estd dispuesto en el manguito giratorio vy
tiene un perno recibido en la muesca en espiral>del manguito
giratorio. Ver la figura 35.

Se describe a continuacién el principio de

operacién de esta modalidad. Cuando el disyuntor de circuito
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trifadasico, de caja moldeada, funciona normalmente, el brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito estéa
restringido por la porcién inferior del bloque movible y la
fuerza del brazo accionador es mucho mayor que la fuerza del
resorte de compresidn situado entre el manguito giratorio vy
el bloque movible. Por lo tanto, cuando ocurre una falla por
cortocircuito, la porcidn sobresaliente del manguito
giratorio es insertada dentro de la muesca en la porcién
superior del blogque movible. Cuando ocurre el cortocircuito,
la bobina del mecanismo accionador en cortocircuito excita el
brazc accionador _del mecanismo accionador en cortocircuito
para empujar el extremo inferior del varillaje de disparo, 1lo
que hace que gire el varillaje de disparo, abriendo de esa
manera el disyuntor de circuito. Al mismo tiempo, el brazo
accionador se desacopla de la porcién inferior del bloque
movible, y el bloque movible se mueve hacia abajo, bajo la
fuerza del resorte de compresidn, entre el manguito giratorio
y el blogue movible, de manera que se desacople la porcién
sobresaliente en la porcién inferior del manguito giratorio,
con respecto a la muesca de la porcidédn superior del bloque
movible. El manguito giratoric gira entonces debido a la
fuerza del resorte de extensidén transversal que esta
dispuesto entre el manguito externo y el manguifo giratorio.
La rotacidén del manguito giratorio hace que 1la porcidn

sobresaliente del manguito giratorio tope con la porcidn

superior del bloque movible, de manera que el bloque movible

no se pueda mover. Bajo la fuerza de la muesca en espiral
del manguito giratorio, el botdédn de restablecimiento se mueve
hacia arriba y sobresale del alojamiento del disyuntor de
circuito trifédsico, de caja moldeada. Ver ia figura 36. E1

mecanismo accionador en cortocircuito se restablece
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inmediatamente después de la apertura del disyuntor de
circuito; pero no se puede mover el bloque movible debido a
la fuerza de restriccidén aplicada por la porcidn
sobresaliente del manguito giratorio, que restringe el brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito para
prevenir que el brazo accionador se restablezca. El brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito del
disyuntor de circuito triféasico, de caja moldeada, empuja el
varillaje de disparo de manera que el disyuntor de circuito
no se pueda cerrar, ni siquiera si se cierra la manija, lo
gue obtiene un auto-trabamiento cuando ocurre un
cortocircuito. Se logra el restablecimiento presionando el
botén para forzar al botdén de restablecimiento a moverse
hacia abajo. Debido a la ranura en espiral del manguito
giratorio, el manguito giratorio gira sobreponiéndose a la
fuerza generada por el resorte de extensidén situado entre el
manguito exterior y el manguito giratorio. Cuando la porcidn
sobresaliente de la porcién inferior del H@nguifo giratorio
gira a la muesca que estd en la porcién superior del bloque
movible, el bloque movible se mueve hacia arriba, debido a la
fuerza de restablecimiento del brazo accionador del mecanismo
accionador en cortocircuito, que es mucho mayor que la fuerza
del resorte de compresién situado entre el manguito giratorio
y el bloque movible. El brazo accionador del mecanismo
accionador en cortocircuito puede restablecerse hasta que la
porcidén sobresaliente de la poicién inferior del manguito
giratorio se inserta completamente dentro de la muesca en la
porcidén superior del blogque movible. Después gue se
restablece la varilla de disparo, se puede cerrar el
disyuntor de circuito cerrando nuevamente la manija.

Con referencia a la figura 39, el circuitc de
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control magnético controlado por un tubo de lenglieta de
acuerdo con la invencién, comprende un circuito de
alimentacién de energia que consiste de los diodos D1-D4, las
resistencias R1, R2, R3, el capacitor Cl y un circuito
integrado ICl; un circuito de comparacién que consiste de las
resistencias R4, RLH, una resistencia alterable W y un
circuito integrado IC2; un circuito detector de
cortocircuito, que incluye un tubo de lengiieta NS vy un
circuito de control de salida que consiste del capacitor C3,
la resistencia R6, el triodo Q, el diodo D5, una bobina de
electroiman XQ. Cuando ocurre un cortocircuito, se genera un
campo magnético grande alrededor de 1los conductores, de
manera que el tubo de lengleta NS se hace conductor. Se
aplica un voltaje en un extremo de entrada en fase del
circuito de comparacién a través del tubo de lengleta y se
compara con un voltaje de referencia del extremo de entrada
en fase inversa del circuito de comparacién. Posteriormente
se da salidé a un potencial elevado para excitar el triodo Q
a conducir. El electroimdn actla para empujar el mecanismo
de trasmisidén para disparar el disyuntor de <circuito,
cortando de esa manera la alimentacién eléctrica.

Con referencia a la figura 40, el rcircuito de
control magnético, controlado por un transformador, de
acuerdo con la invencién, comprende un circuito de fuente de
alimentacidén  que consiste de los diodos D1-D4, las
resistencias R1l, R2, R3, el capacitor Cl y un circuito
integrado ICl; un circuito de comparacidén que consiste de las
resistencias R4, R5, una resistencia alterable W vy un
circuito integrado IC2; un circuito detector de cortocircuito
que incluye un transformador TA, el capacitor C2, el diodo D7

y un circuito de control de salida gue consiste del capacitor
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C3, la resistencia R6, el triodo Q, el diodo D5 y la bobina
electromagnética XQ. Cuando ocurre un cortocircuito, se
introduce un voltaje inducido por el transformédor en un
extremo de entrada en fase del circuito de comparacién,
después de ser conmutado por los diodos y comparado con un
voltaje de referencia del extremo de entrada de fase inversa
del circuito de comparacién. Posteriormente se da salida a
un potencial alto para excitar el triodo Q a que conduzca.
El electroimadn actia para empujar el mecanismo de trasmisidn
para disparar el disyuntor de circuito, cortando de esa
manera la fuente eléctrica.

Con referencia a la figura 41, el circuito de
control auto-trabador, controlado eléctricamente por un tubo
de lengieta de acuerdo con la invencidén, comprende un
circuito de alimentacidn de energia eléctrica que consiste de
los diodos D1-D4, las resistencias R1, R2, R3, el capacitor
Cl y un circuito integrado ICl; un circuito de comparaciédn
que consiste de las resistencias R4, R5; una resistencia
alterable W, un circuito integrado IC2; un circuito detector
de cortocircuito, que incluye un tubo de lengiieta NS, un
circuito auto-trabador, formado por el diodo D6; un circuito
de restablecimiento, formado por un microinterruptor REST vy
un circuito de control de salida, que consiste del capacitor
C3, la resistencia R6, =1 triodo Q, el diodo D5 y una bobina
electromagnética XQ. Cuando ocurre un cortocircuito, se
generarad un campo magnético grande alrededor de los
conductores, de manera que el tubo de lengleta NS se vuelva
conductor. Se introduce el voltaje en un extremo de entrada
en fase del circuito de comparacidén, a través del tubo de
lenglieta, y se compara con un voltaje de referencia del

extremo de entrada en fase inversa, del circuito de
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comparacién. Posteriormente se da salida a un potencial
elevado para excitar el triodo Q a que conduzca y se alimenta
al extremo de entrada en fase del circuito de comparacidén por
medio del diodo D6, para hacer que el circuito sea auto-
trabador, a fin de mantener el potencial alto. El
electroimadn actia para empujar el mecanismo de transmisiodn
para disparar el disyuntor de circuito, cortando de esa
manera la fuente de alimentacidén eléctrica. El disyuntor de
circuito no se puede volver a cerrar sino hasta que se
presiones el microinterruptor REST para reducir la salida del
circuito de comparacidén a un pbtencial bajo, que corte el
triodo, deteniendo de esa manera la accién del electroiman.
Con referencia a la figura 42, el circuito de
control auto-trabador, controlado por un transformador de
acuerdo con la invenciédn, comprende un circuito de

alimentacién de energia eléctrica que consiste de los diodos

~D1-D4, las resistencias R1l, R2, R3, el capacitor Cl y un

circuito integrado 1ICl; un circuito de comparacidn, que
consiste de las resistencias R4, R5 y una resistencia
alterable W y un circuito integrado IC2; un circuito detector
de cortocircuitdj gue incluye wun transformador TA, un
capacitor C2 y el diodo D7; un circuito auto-trabador,
formado por el diodo D6; un circuito de restablecimiento,
formado por un microinterruptor REST y un circuito de control
de salida, que consiste del capacitor C3, la resistencia R0,
el triodo Q, el diodo D5 y la bobina electromagnética XQ.
Cuandoc ocurre un cortocircuito, se introduce un voltaje
inducido por el £ransformador en un extremo de entrada en
fase del circuito de comparacidén, después de haber sido

conmutado por los diodos y comparado con un voltaje de

referencia del extremo de entrada en fase inversa del
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circuito de comparaciodn. Posteriormente se da salida a un
potencial elevado para excitar el triodo Q para gque conduzca
y se alimenta al extremo de entrada en fase del circuito de
comparacidén, por medio del diocdo D6, para hacer que el
circuito se auto-trabe a fin de mantener el ©potencial
elevado. El electroimadn empuja el mecanismo de transmisidn,
gque dispara el disyuntor de circuito, con lo que se corta el
suministro de energia eléctrica. No se puede volver a cerrar
el disyuntor de circuito sino hasta que se presione el
microinterruptor REST para reducir la salida del circuito de
comparacidén a un potencial bajo, lo que corte el triodo,
deteniendo de esa manera la accidén del electroiméan.

Con referencia a 1la figura 43, un circuito de
control electromagnético, controlado directamente por los
tubecs de lengleta trifasicos de acuerdo con la presente
invencién, compréhde tres tubos de lenglieta y una bobina
electromagnética. Un extremo de cada uno de los tubos de
lengiieta esta conectado con los cables de entrada de una
fuente de alimentacidén eléctrica trifasica en el disyuntor de
circuito trifésico, de caja moldeada. Los otros extremos
estan conectados entre si, y el conjunto esta conectado con
el disyuntor de circuito trifésico, de caja moldeada. Cuando
ocurre el cortocircuito en cualquiera de las fases del
disyuntor de circuito triféasico, de caja moldeada, el tubo de
lengiieta de esa fase conducird para suministrar una fuente
eléctrica a la bébina electromagnética, a fin de que accione
la fuerza del electroiman.

Con referencia a la figura 44, el circuito de
control electromagnético controlado directamente por los
tubos de lengleta trifasicos de acuerdo con la presente

invencién, comprende un circuito de alimentacién de energia
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eléctrica que consiste de los diodos D1-D4, las resistencias
R1, R2, R3, el capacitor Cl y un circuito integrado IC1; un

circuito de comparacidén que consiste de las resistencias R4,

' R5, una resistencia alterable W y un circuito integrado ICZ;

un circuito detector de <cortocircuito, gue incluye un
transformador TA, el capacitor C2, el diodo D7; y un circuito
de control de salida que consiste del capacitor C3, la
resistencia R6, el triodo Q, el diodo D5 vy 1la bobina
electromagnética XQ. Cuando ocurre un cortocircuito, un
voltaje inducido por el transformador es introducido en el
extremo de entrada en fase del circuito de comparacién,
después de haber sido conmutado por los diodos.y comparado
con un voltaje de referencia del extremo de entrada en fase
inversa del circuito de comparaciodn. Posteriormente se da
salida a un potencial elevado para excitar el triodo Q a que
conduzca. El electroimadn actua para empujar el mecanismo de
transmisién para disparar el disyuntor de circuito, cortando
de esa manera la alimentacidén de electricidad.

Con referencia a la figura 45, un circuito de
control auto-trabador, controlado eléctricamente por tubos de
lengiieta trifésicés comprende un circuito de alimentacién de
energia eléctrica que consiste de 1los diodos' D1-D4, las
resistencias R1l, R2, R3, el capacitor Cl1 y un circuito
integrado ICl; un circuito de comparacidén, que consiste de
las resistencias R4, R5, una resistencia alterable W y un
circuito integrado IC2; un circuito detector de cortocircuito
que incluye un transformador TA, el capacitor CZ y el diodo
D7; un circuito auto-trabador, formado por el diodo D6; un
circuito restablecedor, formado por un microinterruptor REST
y un circuito de g¢ontrol de salida que consiste del capacitor

C3, la resistencia R6, el triodo Q, el diodo D5, una bobina
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electromagnética XQ. Cuando ocurre un cortocircuito se
introduce un voltaje inducido por el transformador en un
extremo de entrada en fase del circuito de comparacion,
después de haber sido conmutado por los diodos y comparado
con un voltaje de referencia del extremo de entrada en fase
inversa del circuito de comparacién. Posteriormente se da
salida a un potencial elevado para excitar el triodo Q a que
conduzca y se alimenta al extremo de entrada en fase del

circuito de comparacidén a través del diodo D6, para hacer que

N

el circuito se auto-trabe, a fin de mantener alto el
potencial. El electroiman empuja el mecanismo de
transmisién, que dispara el disyuntor de circuito,

interrumpiendo de esa manera la alimentacidn de electricidad.
No se puede volver a cerrar el disyuntor de circuito sino
hasta que se presione el microinterruptor REST para reducir
la salida del circuito de comparacidén, a un potencial bajo,
lo que corta el triodo, deteniendo de esa manera la accidn
del electroiman.

Se puede volver a colocar la condicién de un
cortocircuito por medio de una sobrecorriente de rutina, para
obtener el auto-trabamiento en presencia de una
sobrecorriente, de tal manera que la presente invencidn se
puede convertir a un disyuntor de circuito con funcidén de
auto-trabamiento, en presencia de una sobrecorriente.

Aun cuando se han mostrado y descrito modalidades
particulares de la invencidén, serda obvio para quienes tienen
experiencia en la materia, gque se pueden hacer cambios Y
modificaciones sin salir de la invencidén en sus aspectos mas
amplios y, por lo tanto, la finalidad de las reivindicaciones
gue vienen a continuacién es cubrir todos esos cambios y

modificaciones que queden dentro del verdadero espiritu y del
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REIVINDICACIONES
1l.- Un disyuntor de circuito con funcidén auto-

trabadora en cortocircuito, en el gque el mecanismo auto-
trabador en cortocircuito esté dispuesto en un disyuntor de
circuito.
2.- El disyuntor de circuito de la reivindicacién
1, en el que el mecanismo auto-trabador en cortocircuito
comprende
un mecanismo auto-trabador y un mecanismo restablecedor;
el mecanismo autotrabador funciona para mantener un
varillaje disparador en un estado de proteccidén contra
cortocircuito; y
el mecanismo restablecedor funciona para permitir que el
varillaje disparador sea restablecido a un estado inicial.
3.- El'disyuntor de circuito de la reivindicacidn
1, en el que:
el mecanismo auto-trabador en cortocircuito comprende un
mecanismo auto-trabador y un mecaniémo restablecedor;
el mecanismo auto-trabador funciona para habilitar vy
mantener un brazo accionador de un mecanismo accionador en
cortocircuito, para que empuje el varillaje disparador; vy
el mecanismo restablecedor funciona para permitir que el
brazo accioconador del mecanismo accionador en cortocircuito se
restablezca a un estado inicial.
4.- El disyuntor de circuito de la reivindicacién
2, en el que el mecanismo auto-trabador comprende una palanca
con un metal magnético que esta dispuesto en un extrémo
inferior de ella, y una barra giratoria con un extremo
inferior que esta engoznado en un alojamiento del disyuntor

de circuito; el mecanismo restablecedor estd formado por un
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botén que tiene un resorte de cbmpresién gque esta dispuesto
en él y acoplado con la barra giratoria; la palanca esté
dispuesta en las inmediaciones de una tira bimetdlica del
disyuntor de circulto; una porcién media de la palanca esta
engoznada en el alojamiento del disyuntor de circuito; una
porcidn superior de la palanca estd en contacto con un borde
de la parte superior de una punta engoznada de la barra
giratoria; el otro borde de la barra giratoria estd en
contacto con una porcidn superior del varillaje disparador en
el disyuntor de circuito; una muesca esta dispuesta en una
porcién superior':de la barra giratoria; un bloque convexo
estda dispuesto en la porcidén inferior de un botdn; cuando se
comprime el resorte de compresidén que estd en el botdn, el
bloque convexo en la porcién inferior del botdn esté
dispuesto en la muesca en la porcidén superior de la barra
giratoria

5.- El disyuntor de circuito de la reivindicacidn
2, en el que el mecanismo auto-trabador comprende un
electroiman y un tubo de lenglieta dispuesto en el alojamiento
del disyuntor dev circuito, y wuna barra giratoria con un
extremo inferior que esta engoznado en el alojamiento del
disyuntor de «circuito; el mecanismo de restablecimiento
comprende un botdén que tiene un resorte de compresidén que
esta dispuesto en él y acoplado con la barra giratoria; el
tubo de lengleta estd dispuesto en las inmediaciones de un
conductor interno del disyuntor de circuito; el electroimén
estd dispuesto en las inmediaciones de la barra giratoria;
una bobina del electroiman estd conectada en serie con el
tubo de lengiieta y luego con una entrada de alimentacidn de
energia eléctrica al disyuntor de circuito; un Dbrazo

accionador del electroimdn estd en contacto con un borde de
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la parte superior de una punta engoznada de la barra
giratoria; el otro borde de 1la barra giratoria estd en
contacto con una porcidn superior del varillaje disparador en
el disyuntor de circuito; una muesca esta dispuesta en una
porcidén superior de la barra giratoria; un bloque convexo
estd dispuesto en la porcién inferior de un botdn; cuando el
resorte de compresién del botén se comprime, el bloque
convexo en la porcidn inferior del botdn estéd dispuesto en la
muesca en la porcidn superior de la barra giratoria.

6.- El disyuntor de circuito de la reivindicacién
2, en el que el mecanismo auto-trabador comprende un
electroimdn dispuesto en el alojamiento del circuito; un
transformador y una barra giratoria con un extremo inferior
que estd engoznado en el alojamiento del disyuntor de
circuito; el mecanismo de restablecimiento esta formado por
un botdén gque tiene un resorte de compresidén que esté
dispuesto alli vy acoplado con 1la ‘barra giratoria; el
conductor en el disyuntor de circuito pasa a través del
transformador; una salida del transformador esta conectada
con un circuito de control; el circuito de control controla
el movimiento del electroiman; el electroiman esta situado en
las inmediaciones de la barra giratoria; un brazo accionador
del electroiman estd en contacto con un borde de la parte
superior de una punta engoznada de la barra giratoria; el
otro borde de la. barra giratoria estd en contacto con una
porcidén superior del varillaje disparador en el disyunter de
circuito; una muesca estd dispuesta en una porcidn superior
de la barra giratoria; un bloque convexo esta dispuesto en la
porcién inferior de un botdn; cuando el resorte de compresidn
presente en dicho botdén es comprimido, el blogue convexo en

la porcién inferior del botdn es dispuesto en la muesca, en
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la porciédn superibr de la barra giratoria.

7.- El disyuntor de circuito de la reivindicaciédn
2, en el que el mecanismo auto-trabador comprende un
electroiman y un tubo de lenglieta dispuesto en el alojamiento
del disyuntor de circuito; una barra larga con un borde
convexo esta conectada con el brazo accionador del
electroimdn; un extremo de la barra larga estd en contacto
con un extremo superior del varillaje disparador en el
disyuntor de circuito; dicho mecanismo de restablecimiento
esta formado por un botdn que tiene un resorte de compresidn
que esta dispuesto en él y acoplado con la barra larga; un
extremo interno del botdédn esta conectado ccn una placa larga
que tiene wuna muesca escalonada; la placa larga esta
dispuesta entre el electroimdn y la varilla de disparo; una
porcidon de la muesca escalonada, en la placa larga, en las
inmediaciones del electroimdn, es una muesca poco profunda vy
una porcidn de la muesca escalonada, en las inmediaciones del
varillaje de disparo es una muesca profunda; cuando dicho
resorte de compresidén que estd en el botdn es comprimido, el
borde convexo en la varilla larga esté dispuesto en la muesca
poco profunda; dicho tubo de lengleta estd dispuesto en las
inmediaciocnes del conductor en el disyuntor de éircuito; una
bobina del electroiman estd conectada en serie con el tubo de
lengleta y 1luego con una entrada de suministro de energia
eléctrica al disyuntor de circuito.

8.- El disyuntor de circuito de la reivindicacién
2, en el que el mecanismo comprende un electroiman, un
transformador y un circuito de control dispuesto en el
alojamiento del disyuntor de circuito; el conductor en el
disyuntor de circ¢uito pasa a través del transformador, una

salida del transformador estd conectada con un circuito de
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control; el circuito de control controla el movimiento del
electroimén; el mecanismo de restablecimientoc estd formado
por un botdén que tiene un resorte de compresidén que esta
dispuesto en él y acoplado con la barra larga; un extremo
interno del botdén estd conectado con una placa larga gue
tiene una muesca escalonada; la placa larga esta situada
entre el electroiman y la varilla de disparo; una porcidn de
la muesca escalonada de la placa larga, en las inmediaciones
del electroiman, es una muesca poco profunda; y una porcidn
de la muesca escalonada, en las inmediaciones del varillaje
de disparo, es una muesca profunda; cuando el resorte de
compresién del botdn se comprime, un borde convexo de la
barra larga se acopla con la muesca poco profunda.

9.~ E1 disyuntor de circuito de la reivindicaciédn
2, en el que .el mecanismo auto-trabador comprende un
electroiman, un tubo de lenglieta y un circuito de control
auto-trabador, controlado eléctricamente por -el ~tubo de
lengleta; dispuestos todos en el alojamiento del disyuntor de
circuito; el electroiman y el tubo de 1lengieta estan
conectados con el «circuito .de control auto-trabador; el
mecanismo de restablecimiento estd formado por un botdn
interruptor; el tubo de lenglieta esta dispuesto en las
inmediaciones de wun conductor interno del disyuntor de
circuito; un brazo accicnador del electroimadn estd en

contacto con un extremo superior del varillaje de disparo

Q)
3

el disyuntor de circuito.

10.- El disyuntor de circuito de la reivindicacién
2, en el qgue el mecanismo auto-trabador comprende un
electroiman, un transformador y un circuito de control auto-
trabador, controlado eléctricamente por el transformador,

dispuestos todos en el alojamiento del disyuntor de circuito;

4o



10

15

20

30

45"

3

el mecanismo de restablecimiento estd formedo por un botdn

interruptor, un conductor interno del disyuntor de circuito

pasa a través del transformador; un extremo de salida del

@

transformador estd conectado con el circuito de controel auto-
trabador; un  brazo accionador del electroiman >sta  en
contacto con un extremo superior del varilliaje
el disyuntor de circuito.

11.~ El disyuntor de circuito de la reivindicacion
2, en el que el mecanismo auto-~trabador comprende un

electroiman y un tube de lengieta dispuesto en el alc

[ -
O
Ld
o]
iy
ol
[N
m
pt
O

del disyuntor de circuito, y una barra giratoria con un
extremo inferior que estd engoznado en el alcjamientc del
disyuntcr de circuito; un extremo superior de 1la barra
giratoria esta en contacto con una porcidn superior de un
varillaje de disparo; una barra de extensidn con una wuesca
estad dispuesta en una porcién superior del wvarillaje de

3

disparo; el mecanismo de restablecimiento esta formado por un

\

2 .

botdén gue tiene un resorte de compresidén que estd dispuesto
en él vy acopladc con la barra de extensidn gue tiene la
muesca; un blogue conexo esta dispuesto en‘ la porcidn
inferior del botdn; cuando se comprime el resorte de
compresién del botdén, el Dblogue convexo que esta =n la
porcioén inferior del botdn estd dispuesto en la muesca de la
barra de extensidn; el tubo de lengilieta esta dispuesto en las
inmediaciones de un coenductor interno del disyuntor de
circuito; el electroiman estd situado en las inmediaciones de
la barra giratoria; una bobina del electroiman esta conectada
en serie con el {ubo de lengueté y luego con una entrada de
alimentacién de energia eléctrica al disyuntor de circulto: vy
un brazo accionador del electroiman estd en contacto con una

porcién superior de una punta engoznada de la barra

93
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giratoria.

12.~- El disyuntor de circuito de la reivindicaciédn
2, en el que el mecanismo.auto-trabador comprende un elemento
accionadbr magnético que es una placa giratoria; una porcién
media de la placa giratoria esta conectada con una flecha
pivotante dispuesta en una pared interna del alojamiento; 1la
placa giratoria puede girar <con respecto a la flecha
pivotante; un bloque magnético estd dispuesto en un primer
extremo de la placa giratoria, y es un imadn o una lamina de
hierro, o contiene un medio magnético que puede ser atraido
por un campo magnético;. el mecanismo de restablecimiento
comprende un brazo disparador en forma de barra, con un
primer extremo que es un extremo disparador y conectado con
un segundo extremo de la placa giratoria; el segundo extremo
del brazo disparador es un botdén de restablecimiento que
sobresale del alojamiento, de manera gque dicho brazo
disparador se mueve siguiendo una direccidn especifica en su
operaciédén; el brazo disparador comprende adicionalmente un
bloque convexo que topa contra el varillaje de disparo.

13.- El1 disyuntor de circuito de la reivindicacidn
2 o 12, en el que el elemento accionador magnético es un
anaquel magnético con un par de bloques de medio magnético,
que estan dispuesios en sus dos extremos; el blogue de medios
magnéticos es un imdn o una lamina de hierro o contiene un
medio magnético gque puede ser atraido por un cémpo magnético;
el mecanismo de restablecimiento comprende un brazo
disparador en forma de barra; un primer extremo de él es un
extremo disparador conectado con una porcidén media del
anaguel magnético; un segundo extremo del brazo disparador es
un botdn de restablecimiento que se extiende a la parte

superior del alojamiento, de modo que el brazo disparador se
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mueva siguiendo una direccidén especifica en su operacidn; el
brazo disparador comprende adicionalmente un bloque conexo
que topa contra el varillaje de disparo.

14.- El disyuntor de circuito de la reivindicaciédn
2, en el que el mecanismo auto-trabador comprende un circuito
detector de cortocircuito 3% un  mecanismo accionador
electromagnético; el circuito detector de cortocircuito opera
para detectar una:falla por cortocircuito y comprende un tubo
de lenglieta dispuesto en. las inmediaciocnes de un conductor
interno del disyuntor de circuito, y que opera para Jgenerar
un campo magnético fuerte, forzando de esa manera a gue los
contactos separados en el tubo de lenglieta se atraigan
mutuamente cuando ocurre una falla por cortocircuito; el
mecanismo de restablecimiento comprende un electroiman con un
brazo de disparo que estd dispuesto en un extremo de armadura
del electroimadn; un extremo inferior del brazo disparador
estd conectado con el extremo de armadura del electroimén; un
botén de restabliecimiento estd dispuesto en una porcién
superior del brazo de disparo, de manera que cuando se
dispare dicho electroiman, la armadura se mueva hacia arriba
y obligue al brazo de disparo a moverse; el brazo de disparo
comprende adicionalmente un blogue convexo que topa contra el
varillaje de disparo.

15.- El disyuntor de circuito de la reivindicacidn
2, en el que el mecanismo auto-trabador comprende un circuito
detector de cortocircuito % un mecanismo accionador
electromagnético; el circuito . detector de <cortocircuito
funciona para detectar wuna falla por cortocircuito vy
comprende un transformador dispuesto en un conductor interno
del disyuntor de circuito, y que opera para inducir una sefal

de wvoltaje cuando ocurre una falla por cortocircuito vy
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aumenta instantaneamente la corriente; el mecanismo
accionador electromagnético comprende un electroimdn con un
brazo de disparo gue esta dispuesto en un extremo de armadura
del electroiman; un extremo inferior del brazo de disparo
esta conectado con la armadura del electroimdn; un botdén de
restablecimiento estd dispuesto en un extremo superior del
brazo de disparo y se extiende al exterior del alojamiento,
de modo que, después que se dispara el electroiman, la
armadura se mueve hacia arriba y fuerza al brazo de disparo a
moverse; el brazo de disparo comprende adicionalmente un
bloque convexo que topa contra el varillaje de disparo.

16.- El disyuntor de circuito de la reivindicacién
2, en el que el mecanismo éuto—trabador comprende un
electroiman y un tubo de lenglieta dispuesto en el alojamiento
del disyuntor de circuito, y una barra giratoria con un
extremo interior que esta engoznado en el alojamiento del
disyuntor de <circuito; un extremo superior de la barra
giratoria esta en contacto con una porcidén superior de un
varillaje de disparo; una barra de extensidén que tiene una
muesca esta dispuesta en una porcidén superior del varillaije
de disparo; el mecanismo de restablecimiento estéa formado por
un botdén que vtiene un resorte de compresidn que esta
dispuesto alli, y acoplado con la barra de extensidén que
tiene la muesca; un bloque convexo estd dispuesto en la
porcién inferior del botdn; cuando se comprime el resorte de
compresidon del botdén, el bloque convexo que estd en la
porcién inferior del botdén se dispone en la muesca de la
barra de extensién; el tubo de lengieta estd dispuesto en las

inmediaciones de un conductor interno del disyuntor de

circuito; un electroimédn estd situado en las inmediaciones de

la barra giratoria; una bobina del electroimén estd conectada
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en serie con el tubo de lengieta y luego con una entrada de
suministro de energia eléctrica al disyunto de circuito, y un
brazo accionador del electroimadn estd en contacto con una
porcién superior de una punta engoznada de la barra
giratoria.

17.- El1 disyuntor de circuito de la reivindicaciédn
3, en el que el mecanismo auto-trabador comprende un brazo
giratorio, una porcién media del brazo giratorio esté
engoznada en el alojamiento del disyuntor de circuito; un
resorte de torsidén esta dispuesto en el brazo giratorio; un
extremo inferior del brazo giratorio estd en contacto con un
brazo accionador del mecanismo accionador en cortocircuito;
un borde convexo estd dispuesto en una porcidén superior del
brazo giratorio; el mecanismo de restablecimiento esta
formado por un botén que tiene un resorte de compresidn que
estd dispuesto en é1 y acoplado con el brazo giratorio; un
bloque conexo estd dispuesto en la porcidén inferior del
botdén; cuando se éomprime el resorte de compresidén del botdn,
el bloque conexo en la porcidn inferior del botdn se dispone
debajo del borde convexo en la porcidn superior del brazo
giratorio.

18.- E1 disyuntor de circuito de la reivindicacidn
3, en el que el mecanismo auto-trabador y el mecanismo de
restablecimiento comprenden un botdén con un resorte de
compresién que estd dispuesto alli; un blogue convexo esta
dispuesto en la porcién inferior del botdn; cuando se
comprime el resorte de compresidén, el Dblogue conexo en la
porcién inferior del botdén se dispone debajo del brazo
accionador del mecanismo accionador en cortocircuito.

19.- El1 disyuntor de circuito de la reivindicacidn

3, en el que el mecanismo auto-trabador y el mecanismo de
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restablecimiento comprenden un manguito exterior, un botdn de
restablecimiento, un manguito giratorio y un blogque movible;
el manguito exterior estéa fijado en un alojamiento de un
disyuntor de «circuito triféasico, de <caja moldeada; una
porcidén sobresaliente esta formada en la porcién inferior del
manguito exterior; el manguito giratorio y el blogue movible
estan dispuestos en el manguito exterior; un resorte de
extensidén transversal esta dispuesto entre el manguito
exterior y el manguitc giratorio; el manguito exterior se
extiende desde una porcidn inferior del bloque movible y se
pone en contacto con el brazo accionador del mecanismo
accionador en cortocircuito, del disyuntor de <circuito
trifasico, de cajé moldeada; una muesca esta dispuesta en una
porcidén superior del bloque movible y los bordes exteriores
convexos estan formados a ambos lados de la porcidn superior;
los bordes exteriores convexos estan dispuestos en la porcidn
sobresaliente del manguito exterior; el manguito giratorio
estd dispuesto encima del Dbloque movible; un resorte de
compresién estd dispuesto entre el n@ngdito giratorio y el
bloque movible; otra porcidn sobresaliente, ajustada con 1la
muesca en la porcidén superior del blogque movible, estéa
dispuesta en una porcién inferior del manguito giratorio; la
porcidédn superior del manguito giratorio esta en contacto con
el alojamiento del disyuntor de circuito trifédsico de caja
moldeada; una muesca en espiral esta dispuesta en el manguito
giratorio; el botdén de restablecimiento estda dispuesto en el
manguito giratorio y tiene un perno recibido en la muesca en

espiral del manguito giratorio.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Un disyuntor tiene wuna funcidn auto-trabadora en
cortocircuito. Estd provisto un mecanismo autoQtrabador en
corto circuito, en el disyuntor. El mecanismo aufo—trabador
en cortocircuito comprende un mecanismo auto-trabador y un
mecanismo reposicionador. El disyuntor no puede ser cerrado
directamente cuando el disyuntor est& desconectado, de manera

que indique el incidente de cortocircuito a los operadores.
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L

Indicacion que se solicita una patente. )

Datos de identificacion del solicitante o de Ia persona que presenta la solicitud
Descripcion de la invencién

Dibujos de ser estos pertinentes

Comprobante de pago de las tasas establecidas (De ser el caso:formato de descuento)

Completa D Incompleta D

P

PATENTE DE INVENCION PCT [__| MODELO DE UTILIDAD PCT [ Art.33 Decision 486/00, Circular Unica

HIEREEN

Indicacién que se solicita una PCT

Copia de la solicitud en espafiol, tal como fue presentada inicialmente (capitulo descriptivo,
reivindicatorio, resumen)

Dibujos de ser estos pertinentes

Comprobante de pago de las tasas establecidas (de ser el caso formato de descuento)

Completa D Incompleta L__J

DISENO INDUSTRIAL [ _| (Art. 119 Decisién 486/00)

L]
[]

L]
L]

Indicacién que se solicita Disefio industrial
Datos de identificacidn del solicitante o de la persona que presenta la solicitud

Representacion grafica y fotografica del Disefio industrial o muestra del material que incorpora el

disefio

Comprobante de pago de las tasas establecidas

Compileta l l Incompleta l l

ESQUEMA DE TRAZADO D (Art. 92 Decision 486/00)

Lodo

Indicacién que se solicita un esquema de trazado
Datos de identificacién de! solicitante o de la persona que presenta la solicitud
Representacion grafica de un esquema de trazado

Comprobante de pago de las tasas establecidas

Completa D : Incompleta D

P102-F08 (2009-11-18)
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Doctor(a)

TOBOS MATEUS ANDREA

Apoderado(a) y/o Representante de

HUBEI SHENGJIA WIRING CO., LTD Y JIASHENG WAN

REFERENCIA Radicacion No. 11 012473
Solicitud internacional PCT/CN2009/070833
Fecha inicio fase nacional 04/02/2011

Tramite 1
Evento 378
Actuaciéon 430

Oficio No. m 0 ;9_@:&

Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el articulo 38 de la Decision 486 de la
Comisién de la Comunidad Andina, articulo 27 del Tratado de Cooperacion en Materia de Patentes (PCT), regla
51 bis del Reglamento y Circular Unica de la Superintendencia de Industria y Comercio, se le comunica que:

1. Con respecto al resumen y de conformidad con lo dispuesto en el articulo 31 D. 486 en el cual se establece
que el resumen consiste en una sintesis de la divulgacion técnica contenida en la solicitud de patente, debe
adecuar el resumen a los dispuesto en dicha norma, teniendo en cuenta que el extracto permitira precisar el
objeto de la invencion, sus elementos caracteristicos y el campo de aplicacion.

2. La solicitud no contiene el poder debidamente otorgado, con el lleno de los requisitos exigidos por los articulos
63 y subsiguientes del Cadigo de Procedimiento Civil. Adicionalmente, deberd presentar el documento que
acredita la existencia y representacion legal de la sociedad solicitante, cuando ésta fuere persona juridica.

3. La solicitud no contiene la copia del documento en que consta la cesién del derecho a la patente del inventor al
solicitante 0 a su causante, conforme a lo establecido por el articulo 26 literal k) de la Decision 486 de la
Comisién de la Comunidad Andina. Cuando se trate de documentos otorgados en el extranjero, estos deberan
legalizarse de conformidad con lo dispuesto por los articulos 259 y 260 del Cddigo de Procedimiento Civil.
Cuando se trate de las declaraciones a que hace referencia la Regla 4.17 ii) del Tratado de Cooperacidon en
Materia de Patentes PCT., el alcance de las tales declaraciones se determinara segun indiquen claramente una
cesion de derechos del inventor al solicitante o su causante, de conformidad con lo dispuesto en el numeral
5.2.15 del Capitulo Quinto, Titulo X de la Circular Unica de Superintendencia de Industria y Comercio.

En cumplimiento de lo dispuesto por el articulo 39 de la Decision 486, se le requiere para que dentro del término
de dos meses siguientes a la fecha de notificacion del presente oficio, complete los requisitos anteriormente
enunciados. En caso de no dar cumplimiento al presente requerimiento, la solicitud se considerard abandonada y
perdera su prelacion.

Continua en la pagina siguiente...
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Notifiquese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal €), del capitulo quinto del titulo
primero de la Circular Unica No.10 de 2001.

Director de Nuevas Creaciones (c)

0.4 AR, 201

El anterior requerimiento fue notificado por fijacion en lista de fecha™ —

adpali
¥
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