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FORMULARIO UNICO DE SOLICITUD DE PATENTE

E Patente de Invencion.

SOLICITUD DE:

D Patente da Madelo de Utllidad.

D Capiltulo |. Capltulo I
Nombre: MATI'EL,' INC. ) IDENTIFICACION
|® sociedad constituida y existents bajo las
leyes del Estado de Delaware, Estados Cc.C. D NIT D
SOLICITANTE Unidos de América.
(T1) C.E. D Otro D
Direccitn: 333 Continental Boulevard, Cual
El Segundo, Estado de Califomia 90245,
Estados Unidoa de América. NOmero:
Domicilio: El Segundo, Callfornla,
Estados Unidos de América.
@ IDENTIFICACION
Nombrea: EMILIO FERRERO
C.C. E NIT D
REPRESENTANTE Direcclén: Carrera 4°. No. 72-35 :
O APODERADO Teléfono: 347 36 11 C.E. D Otro D
Fax: 21792 11 Cual
E-mall: clientes@camyp.com.
Domicllio: Bogota, Colombla. Ndmero: 438.019  T.P. 31.929
'@ 1- .Kurt J. HUNTSBERGER 2- Willlam R. HOWELL
351 Gesr Road, 23 Geer Road,
INVENTOR (ES) Chaffes, New York 14030, Chaffee, New York 14030,
(72) Estados Unidos de América. Estados Unidos de América.
PCT (86)
Solicitud Intemacional No. PCTAS02/01751 Fecha;_ 23 de anaro de 2002
Publicacién Intemacional No. WO 02/0684420 A1 Fecha;_22 da agosto de 2002
I Titulo (54) PATINETA

Clasiflcacién Internacional (51) B62K 11/00

O O G

i Prioridad {33) Pals de Origen (32) Fecha (31) Ndamero de Solicitud
. Us, 9 da febrero de 2001 09/7680.639
Sl E NO D
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Comprobante de pago No.: 03- 52 529 Fecha: _28 de julio da 2003
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Anexos:

Compiobante de pago de la tasa de presentacidn de la solicitud por $ 400.000.c0.

Comprobante de pago por reivindicacién de prioridad.

Documento que acredita la existencia y representacién legal cuando el solicltante sea persona juridica,
Poderes, sl fuere @&l caso.

Documento de cesién del inventor al solicitante o a su causante.

Declaraciones.

Copla de la solicitud intemacional. (Resumen, descripcion, reivindicaciones, dibujos)

Traduccion de [a solicitud intemaclonal al castellano. (Resumen, descripcidn, reivindicacionas, dibujos)
Copia del examen preliminar efectuado por la IPEA.

Traduccién del examen preliminar efectuado por la IPEA.

De ser el caso, copia. del contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la licencla o autorizaclén de uso de conocimientos tradicionales de
las comunidades indigenas.

De seor el caso, certificado de depdsito del material bioldgico.

Arte final 12x12

De ser el caso, Informacion sobre otras solicitudes de patente o titulos obtenidos en el extranjero por el

mismo titular o su causante, relacionadas parcial o totalmente con la invenclén de esta solicitud.
Otros

@ FIGURA CARACTERISTICA:
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Solicito la concesidn de la patente,

NOMBRE: EMILIO FERRERO

FIRMA : é_f,(l,., é“‘“‘"‘""

C.C. 438.019 de Usaquén T.P. 31.929
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For patents, uillity designs, trademarks, service marks,
commercla names, insignla.

Para patentes, modelos y dibujos industriales, marcas
de fibrica y de servicio, nombres comerciales -y

REPRESENTACION Y PODER
T

REPRESENTATION AND
POWER OF ATTORNEY

s (we), the undersigned /Yo

........................ MATTEL,..INC

(nosotros), abajo firmado (5)

ot /domiciliado(s) en . 333 Continental Blvd.,
El..Segunda.,..California. 902455012 1.S.A.

por el presente nombramos a GERMAN CAVELIER,
tpa. 832; GONZALO PERDOMO, tpa 831; ERNESTO
CAVELIER, tpa. 11518; y EMILIO FERRERO, ipa.
31029; domiciliados en la Carrera 4* N* 72-35, Bogoth,
Colombia, en ohedecimiento a lo dlspuesto en el pard-
grafo 19 del Articulo 543 del Cédigo de Comerclo, el
primero como principal y los demis como suplentes,
su orden, como uuesiros representantes en todos
asuntos de propiedad industrial con facultad para recibir
apoderados judiciales o ex-

mandsto, transigir, desistir, cancelar, recibir, remmelar,
ynﬁﬂurhsut;lheehupurumuoﬂ&m

Given and signed this / Dado y firmado hoy........... —
...8th _day. .of. August. '

in / en....El. Segundo.,.--California.

|

(we) authorize the said attorneys to
(us) before any authorities or persons, with or wi.
thout jurisdiction, speclally those asdministrative, ad-
ministrative contentious and judiciel, in all matters
coneerning the following: a) Obtainment of patents,
models and designs: the registration of trademarks,
collective, defensive and service marke; the deposit of:

MATTEL,

Signature _""'

Stephen L. Hartley, Assistant Secretary

(Notary should execute on other side)
{(Consular lagalization necessary).

CNADUCCION TFICIAL Mo

333/4]
ALIGIA GRCOYT
INTERPRETE OFICIAL

RESOLYCION M. 2193, ATl 17, 1900
QL MINIETEHID DE JuBTICIA.




. CERTIFICADO NOTARIAL (INDIVIDUOQ)
A!o-....diudelmnde .................. de 19....
ante ml, Notario Priblico de .......cccavvecvnrerrees
comparecié (eron) personalmente .....................

& qulen(es) doy fe de conocer y me consta que es (son)
la(s) persona(s) firmante(s) del documento que pre-
und.le. ¥ quien(es) tiene(n) capacldad legal para otor.
garlo.

& quien(es) conozco personalmente y que firma(n)
eate documento en tacién de la Soeledad/Com-
pafiia denominasda ..FIATIEL.,..INC... ............

1. Que he visto los siguientes documento: *

Certificado de Constituclédn confir-
mado de MATTEL, INC.

L U T TR

R A
2. Q“!Mhnim.mgggl; siguiente:
1A
-t

b Dl BOGITA WAMRE CONEDS 39

e N
es uf ."B"gciedldl Srobafila egdimente constitufda
existchte de ;cﬂm lfiel 1E9tado ..ée
.Delavare ST £ T

] - 2.2, Que e!"'c!o'm'liéll_lo"c'lq"&-l'- 58 Bdnd/Compatiia es
333 Continental.Blve: 4, )

1 Caldforni@. mreosmmrsssssassssnnn
* 2.3. Que &l objeto u objeto para los cuales se otorga
" . el Presente poder estin comprendidos dentro del ob-
" jeto social de Ja mencionada Sociedad/Compaiifa.

AR _eati(3) mutorizado(s) para otorgar el presenie Poder.
: ciugaa E1 Segundo

g Eatado California

Hoy 6 de agosto

before me, 2 Notary Pub IQ
Los Angeles Ct

to me known, and lmown(lo me to\ be the parson(s)
who executed that foregoing docume
(haca) legal capacity to execute it

appeared before me Stephen L. Hartley

who(m) I know personally and who(m) signed this do-
cument gs representative(s) of the Corporation/Com-
pany named MATTEL, INC.

I Certify:

1. That I hace seen the f.ollm;ring documents *:

"RESTAYED CERTIFICATE OF
INCORPORATION OF MATTEL, INC.

2. '_I'hnt the above documents duly prove the follow-
ing:

2.1. That MATTEL, -INC.

is a Corporation/Company legslly constituted and in
existence in accordance with the laws of

the state of Delaware .
2.2, T5m3t 3the domicile of u.idICcaﬁTntinnlcumpay is.

nen - .
cﬁftd'egun calitofnia

2.3. That the purponse of purposes for which the pre-
set Power of Attorney is granted are comprised
within the corporation purposes sea forth in the char
ter of the mentioned Corporation/Company.

2.4. ThatMr. stephen L. Hartley

is(er) authorized to grant the present Power of
Atiorney.
City El Segqundo

State California
This 6th

dey of August 19 91

¢ Los documentos deben identificarse con fecha y origen,

:;-1.. ' FHADUCCION OFICIAL &.M

ALIOIA GROOY
INTERPRETE QFICIAL
- AEFOLUCION Ny. 7T, Ar ML 17, 1040
: g, MIMRTERID DE JUuBSTICHA.
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FLOS ANGELES = ‘- . . : - .o
-‘f J &HAHLES WEISSBURD, qultrlr- /County Clerk of the Coumv of Laa Annaln. s:n- of Clllhﬂ'lll a publue lmhv hiving by law
P l‘\'ni do hnrﬂw urﬂlv that whose l'lll'l'll is lubunbld to the snnexed
: B . scknowledgmant, proof or tl'lndmm. waes at thl time of signing same a Notery Public FOR LOS .

A

‘ll - ANGELES COUNTY, duly commissionad and sworn, with principal place of business or smployment  *

H .) B SR in said County, and was, as such, an officer of said State, duly authorized by the laws thereo! -
x *2 to execute the same, a8 well as to executa the proof and acknowledgment of deeds end other, °
ingtrumens of writing to be recorded In said Stets, to take depasitions and/or affidavits, and
."10 sdminister osths or aifirmations, in any County in this State, and thet full feith and cradit

*" are and ought to be given to said officer’s official acts; that the proof or, certificate of such officer .
is required to be under ceql; that the impression of the offical seal of said officer'is hot required, 7. .
" by law to be on'file in the oﬂ'neo of the County Clerk: | further certify that | em well nqulmud '
with tha hundmhlng of said officer and verily beliave that the signature to the snached document
is penuine, and further thm Ahe’ lnnmd ll'lllﬂll'l"llnl is executed leewdmg 1 1h| Im of.the

Stluo!l:lllhrmn _-:.___'_' .--..; —.-_ L ""n‘.‘,‘; .'-_.i_.:'_ \q-_..'

' X .
- Charies Weissburd, Registrar-Recorder/County Clark of the County. - i . .o -_iu..:." 1, i9ey
of Los Angales, State of California. - ) .o RS
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TRADUCCION OFICIAL No. 333/91 de un docunento escrito en
Inglés, el cual para su identificacién se sella con el sello
del traductor lo misco que la presente. ~==-------eo—c-coa--
Autenticaciones que se nallan a continuacién de un documento
de Representacibén y Poder, escrito en Inglés y en Espaliol,
otorzado por la sociedad MAITEL, INC. a los doctores GERI{AR
CAVELIER, GOMZALO PERDONO, ERWESTO CAYELIER y EHILIO
rERREROD.
Dado y firmado el dfia 8 de agosto de 1991, en ELl Segundo,
California.

tiATTEL, INC.

(firmado) Stephen L. Hartley

Stephen L. iartley, Secretario Adjunto
(Z1 Hlotario debe firmar al dorso).
(Es necesaria la lesgalizacibén Consular).
Al dorso, escrito en Inglés y en Espaiiol, Certificado
llotarial (Sociedad), referente a la firma del sefior Stepnan
L. (iartley, =2n representacién de la sociedad denominada
MATTEL, IAC.
Qtorgado en la ciudad de El Segundo, Estado de California,
el dia 5 de agosto de 1991.

(firaado) Joan Rose

IR TR Ve s 9 e
Hotaria P@blica F o e m-::lﬁo.;u:;q
E -

FU'I'UHI'II Ol EON LL SMIGINA

Hay un sello en tinta que dice: SL‘LL QFTEIT YO RO

{OTARIA PUBLICA - CALIFORHIA - COGDADG DL i Aﬂ%ELES s Mi

Comisidn vence el 15 de diciembre de 1991th __,u_mﬂ.q
Yrew 4w . ;‘-l;-f':l.:u*--( S '-J b

Anexo hay un certificado que dice:
ESTADO DE CALIFORHIA
COLIDADO DE LOS ANGELES

Yo, CIIARLES WEISSBURD, Registrador y Escribano del

Condado del Condade de Los Angeles, Cstado de California,

Tn L LS e S 3 3 3 z QI

i .ile fl 'O-.
IN‘I'I-.r-l-'Hl!'IE wRICIAL
NESOLLUCION Ne. 2151, Arfl.L 17, 1908
DEL MINIGTARID DE JUBTICIA.



entidad pliblica que tiene per ley un sello, por medio del
presente certifico que JOAN ROSE, cuyo nombre esti suscrito
en el adjunto reconociniento, ©prueba o declaracibn
juramentada, era en el momento de firmarlo, iHlotaria Plblica
PARA EL CONDADO DE LOS AWGELES, debidamente comisionada y
juramentada, con la principal sede de negocios o empleo en
dicho Condado, y era, como tal, funcionaria de dicho Estado,
debidamente autorizada por las leyes del mismo para
otorgarlo, as{ como para otorgar la prueba y reconocimiento
de escrituras y dem&s instrumentos eascritos que deban
registrerse en dicio Estado, tomar declaraciones y/o
testimonios, y administrar juramentos o afirmaciones, en
cualquier Condado de este Estado, y que plena fe y crédito
se dan y deben darse a 1los actos oficiales de dicha
funcionaria, que se requiere que la prueba o certificado de
dicha funcionaria esté bajo sallo; que no se-requiere por
ley que la impresibén del sello oficial de dicha funcionaria
esté registrada en la oficina del Escribano del Condado.
Certifico ademids que estoy suficientemnente familiarizado con
la letra de dicha funcionaria y ‘verdaderamente creo que la
firma en el documento adjunto es auténtica, y ademfis que el
instrumento adjunto esti otorgado de conformidad con 1las
leyes del Estado de California.

T e

Firmado y puesto el sello dé};&mﬂg% fc o)

UM HE TAMIDEE A LA Y1eT)

Los Angeles, el 7 de agosto de 1991.fﬂff¢\ﬁl

(firmado) Charles Weissburdy~

Charles Weissburd, Registraéar*?ﬂﬂﬁppébpnonézig
PR SR
Condado del Condado de Los Angeles, Estado de

Californis.
Adherido hay un sello en relieve (oblea dorada), que'dice:
REGISTRADOR/ESCRIBANO DEL CONDADO -~ CONDADO DE LOS ANGELES -

CALIFORHIA. E z
IRADUCCION urig)a,, . ? -3 q,

&LICIA GROOT
I IN'TERPRE‘TE OFICIAL
SOLUCION My, 3159, AL 1y, 1.
BIE. miniGTEMMD oE Jusricia,



En espafiol, legalizaciones de la firma del sefior Charles
Wleissburd, hasta por el HMHinisterio de Relaciones Exteriores
de la Repliblica de Colombia, bajo el iGmero 214153, de fecha
26 de septiembre de 1991, firmado por el sefior Jos& Angel
Aldana, Jefe Hegocios Generales.

Pagado el Impuesto de Timbre, por la suma de Seis Dbélares
(US56,00).

ES TRADUCCION FIEL Y COilPLETA del documento en referencia.
Santa Fe de Bogot&, D.C., Octubre lo. de 1991.

AG/c.

Ho.

- 7, p o | rrery 1Y)
Qlice ool | i

333/ . HACE %"-.*5*‘”

c oo - .

ALICIA GHOOT La \‘Q
INTERPRETE OFICIAL . - o del 1~
MESOLUCION Me. 2135, AxRIL 17, 168 Zuy3 Gi'ma aparece al pie cel e
DXL MINISTERIO DE JUBTIGIA, :.m. cocumento, dmmoﬂaba en .. .

focha las funcion al indicadas. i
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COMO NOTARIA SEXTA DE 30GOTA HAGO CON&-
TAR QUE LA FIRMA QUE AUTORIZA ESTE DOCU

MENTO Y QUE ﬂ—f, cabavene ......;?...d

‘SussusssenPREe l.-l‘-IIllhl-llllll.I .tI..a

.I.l.---.--r-—'-l..t.!lllll.!.llm.l...'a
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. CAVELIER

ABOGADOS COMED ELICTRONICO MUNDIAL: CAVE
TILEFONO (37] (1] 2120100

. Tll.lln“. 137) 11} 2338830
TELEX- 435479 CAVE CO EDIFICIO SI1SKI
(2217107373 CAVE UC CARRERA 49, No. 72-33 CaBLES: CAVELEYES

BOGOTA 8, COLOMBIA

Sefior Jefe de la

DIVISION DE NUEVAS CREACIORES
Superintendencia de Industria y Comercio
E. 8. D.

Poderdante: MATTEL, INC.

Poder conferido el: (g-p8-91

Yo, GERMAN CAVELIER, obrando en mi calidad de apoderado
principal del poderdante arriba mencionado atentamente
manifiesto a Usted que sustituyo el poder que me ha sido
conferido en la persona del doctor EMILIQO FERRERO, Abogado con
Tarjeta Profesional No. 31.929, con todas las facultades que me
fueron conferidas.

Hago la anterior sustitucién conforme al articulo 66 del
Cédigo de Procedimiento Civil -ya:- que  los otros sustitutos
faltan en este momento. o

Senor Jefe,

Q__C A
GERMAN CAVELIER

T.P.A. No. B32
C.C. No. 2.877.924 de Bogotéa

Pk g e BRI
-, COMO HOTAMG (HAVD O8, Tinpuio *

DE 2527 70 ) A COr o L E i n
Acepto: PUTOEIPLS. Coutiidln Cor oo vy
b B
{

regmean .

oy l-‘!l L1 ALA Ve

4 ol C “ :'5A602005 '_
EMILIO FERRERO = .

T.P.A. Ne 31,929 | dUAIE QAN G rSC MEDINA
fa RS TNS
C.C. No. 438.019 de Usaquén ' Tt

AT Ll

2e-780-2

CAVELIER ABOGADOS NIT. 8480.041.367-3



o NOTARIA SEXTA DE SANTAFE DE BSGATA

'. RECONOCHAIZHTO Y Pafswq@hm.
pntalé de Bogotd D, C. _

Unis MI, PABLO MENDEZ BATAIAY
NOTARIO SEXTO ENCARGALDO LEL CIRCULD DE SANTAFE

. 77 /L)
e — T
» .

qulen(:.s) nh;t;i(a(-::on) iz(z) C. C.
4 pa DD

P

yia(s) Libcoi(o) miohgaiizs) __ L .

N &

deicihetets) on Ewnrlt de Sogots. ¥ declard(aron) gue Ia(s) firma(s)
gée zparsez(n) =3 8 provente Sovamoaio s {sor) la(s) suya(s) y que
¥ centenido ¢! misme o cieno,

B consaaxie o o s 2iligrnsin 7 iprime hoella dactilar,

P
AT L w3 Simpg o

-~
Y Dy 2 « -
( .l'rm'..:ié’,".?,‘,,_.,"‘“" Lt el
Y C Ams E bl R Y
L T T ‘! .

o

LL T

AN ALy s,

v . &0TAR
Mo i, .:-.-.\...-:a...i-"a A,




6O O O CEA S M

WO 02/064420 Al

(12) INTERNATIONAL APPLICATION FUBLISHED UNDER THE PATENT COOPERATION TREATY (PCT)

(19) World Inteilectual Property Organization
Intesnational Burean

{43) International Publication Date
22 August 2002 (22.08.2002)

PCT

(10) International Publication Number

WO 02/064420 A1l

(51) Imternational Patent Classiicatlon™ B62K 11/00,

B62D 61700

{US). HOWELL, William, R. [US/US]; 23 Geer Road,
Chaffee, NY 14030 (US).

(1) Internations! Application Number: PCT/US02/01751/ (74) Agent: D'ASCENZO, David, S.; Kolisch, Hertwell,

(12} International Fillog Date: 23 January 2002 (23.01.2002)

(15) Filing Langoage: Hnglish
(26) Publication Laoguage: English
(30) Priority Duta:

09/780,639 9 February 2001 (09.022001) US

(71) Applicant (or all designated States exceps US): MAT-
TEL, INC. [US/US]; 323 Continental Bonlevard, Hl Sc-
gundo, CA 90245 (US).

{72) Inventors; and
(75) Inventors/Applicants (for US only): HUNTSBERGER,
Kurt, J. [US/US]; 351 Geer Road, Chaffee, NY 14030

Dickinson, McCormack & Heuser,, P.C., 520 5.W. Yamhill
Strest, Suite 200, Portland, OR 97204 (US).

(81) Dealgnated States (rarionel): AR, AG, AL, AM, AT, AU,
AZ.BA, BB, BG, BR, BY, BZ, CA, CH, CN, QQ, CR, CU,
C2, DE, DK, DM, DZ, ER, ES, FI, GB, GD, GE, GH, GM,
HR, HU, ID, IL, IN, 1S, JP, KX, KG, KP, KR, KZ, LG, LK,
LR, LS, LT, LU, LV, MA. MD, MG, MK, MN, MW, MX,
MZ, NO, NZ, PL, PT, RO, RU, SD, SE, SG, SI, 5K, SL,
TI, TM, TR, TT, TZ, UA. UG, US, UZ, VN, YU, ZA, ZW.

(84) Desiguated States (mgional): ARIPO paient (GH, GM,
KE, LS, MW, MZ, SD, SL, 82, TZ, UG, ZM, ZW),
Burasian patent (AM, AZ, BY, XG, KZ, MD, RU, T1, T™),
Boropean patent (AT, BE, CH, CY, DE, DK, ES, H, FR,
GB, GR, IE. IT, LU, MC, NL. PT, SE, TR), OAPI patent

[Continued on next page]

(57) Abstract: A battery-powered scooter
(10). The scootar (10) has & body (12) with a
footboard (24) upon which & vider may stand
while riding the scoorer (10), and « steering
mechanism (60) that is nsed 10 steer the scooter
(10). The scocter (10) forther includes a
drive sszembly (16) with & bantery-powered
motor azsembly (170) adapiad to drive at least
one of the scooler’s wheals (21). In some
embodiments, the scooter (10) further includes
& cover sssembly (230) adapied 1o prevent a
user's body from contacting peations of the
drive assembly (16). In some embodiments, the
scoater (10) includet 2 storage compertment
(132) beneath its riding surface (22).

71



72

WO 02/064420 A1 HHIERNIEIRERAEAE

{BF. BJ, CF, CG, CL, CM, GA, GN, GQ, GW, ML, MR, For fwo-letter codes and other abbreviations, refer io the "Guid-
NE, SN, TD, TG). amce Notey on Codes and Abbreviations” appearing al the begin-
Published ning of each regular issus of the PCT Goxelte,
¢ H

—  with iniernational search report

— befors tm axpiration of tha time limit for cmanding the
claims and to be republished in the event of recaipt of
amendmants



WO 02064420 PCT/US02/01751

10

15

20

25

30

SCOOTER
Field of the Invention

The present invention relates generally to battery-powered vehicles,

and more particularly to battery-powered scootars.
Background of the Invention

Battery-powered vehicles come in many shapes and sizes. A popular
type of battery-powered vehicle is a children’s ride-on vehicle, which has a child-
sized body that is powered by a battery-powered motor assembly controlled by a child
gitting in the vehicle’s passenger compartment. Typically, children’s ride-on vehicles
either resemble reduced-scale vexsions of vehicles used by adults, or they resemble
fantasy vehicles that do not have a full-sized counterpart.

Another type of battery-powered vehicle is a vehicle that may be used
by children or adults and which provides a source of bettery-powered transportation.
One example of such a vehicle is a scooter.

Summary of the Invention

The present invention is directed to a battery-powered scooter. The
scooter has a body with & footboard upon which a rider may stand while riding the
scooter, and a steering mechanism that is used to steer the scooter. The scooter
further includes a drive agsembly with a batiery-powered motor assembly adapted to
drive at least one of the scooter’s wheels. In some embodiments, the scooter further
includes a cover assembly adapted to prevent a user’s body from contecting portions *
of the drive assembly. I some embodiments, the scooter includes a storage
compartment beneath its riding surface.

rief Descriptj Drawin

Fig. 1 is an isometric view of a scooter constructed according to the
present invention.

Fig. 2 is a top plan view of the scooter of Fig. 1.

Fig. 3 is an isometric view of the frame and steering mechanism of the
scooter of Fig. 1. ' '

Fig. 4 is a front elevation view of the scooter of Fig. 1.

Fig. 5 is an exploded, partially cross-sectional view of the front wheel
assembly of Fig. 1.
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Fig. 6 is a fragmentary cross-sectional view of a portion of a suitable
steering assembly for the scooter of Fig. 1.

Fig. 7 is a fragmentary isometric view of the steering mechanism of the
scooter of Fig. 1.

Fig. 8 is a fragmentary side elevation view of a suitable brake
mechanism for use with the scooter of Fig. 1.
Fig. 9 is a schematic block diagrem of a suitable drive assembly for the
scooter for Fig. 1. .

Fig 10 is an isometric view of the scooter of Fig.. 1 with the footboard
detached from the body of the scooter.

Fig. 11 is a fragmentary rear elevation-view of the scooter of Fig. 1
with a cover portion of the body removed.

Fig. 12 is a fragmentary left side elsvation view of the scooter of Fig. 1
with a cover portion of the body removed.

Fig. 13 is a fragmentary rear side elevation-view of the scooter of
Fig. 1 with a cover portion of the body removed.

Fig 14 is a fragmentery rear elevation view of the scooter of Fig. 11
with the cover portion attached.

Fig 15 ia a fragmentary left side elevation view of the scooter of
Fig. 12 with the cover portion attached.

Fig 16 is a fragmentary right side elevation view of the scooter of
Fig. 13 with the cover portion attached.

etai escripti est Mode e Inventi

A battery-powered scooter consiructed according to the present
invention is shown in Figs. 1 and 2 and generally indicated at 10. Scooter 10 includes
a body 12, a steering assembly 14, and a drive assembly 16. Scooter 10 further
includes a front wheel assembly 18 and a rear wheel assembly 20. As shown, each
wheel assembly includes a single wheel, namely, front wheel 19 and rear wheel 21. It
should be understood that other configurations are possible, including 2 pair of front
wheels and/or a pair of rear wheels. At least one of the wheels is a driven wheel that
is rotationally driven by the scooter’s drive assembly, and at least one of fhe wheels is
a steerable wheel that is steered by rider-inputs to the scooter’s steering essembly. In

L¢
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Figs. 1 and 2, the steerable wheel 13 the scooter’s front wheel, and the driven wheel is
the scooter’s rear wheel. '

Scooter 10 is designed to be ridden by a rider, who is supported on the
scooter’s body 12. In some embodiments of the invention, scooter 10 may be sized
for use by a child. However, it is within the scope of the invention that scooter 10
may additionally or alternatively be sized for use by teenagers and/or adults. Body 12
provides a riding surface 22 upon which a rider, such as a child, may stand when
operating the scooter. As shown in Fig. 1, riding surface 22 includes a footboard 24
upon which a rider stends while operating the scooter. It should be understood,
however, that riding surface 22 may have other configurations, including

. configurations that provide a seat upon which a rider may sit while operating the

scooter.

In the illustrated embodiment, body 12 fimther includes forward and
rearward portions 26 and 28 that at least partially shield the scooter’s wheel
assemblies 18 anl 20 from contact with a rider while the rider is on riding surface 22.
As perhaps best seen in Fig. 2, the forward and rearward portions in the illustrated
embodiment respectively extend forward and rearward of the axles 30 and 32 upon
which wheels 19 and 21 are mounted, as well as projecting laterally from the wheels.
Portions 26 and 28 may also be described as providing surfaces 34 and 36 that deflect
water, mud and other substances from contacting the rider’s body if these substances
are urged toward the rider’s body by the scooter’s .wheels during operation of the
scootzr. In essenice, portions 26 and 28 provide a form of mudguard or splashguard.
1t should be understood, however, that body 12 may have a variety of configurations,
and that scooter 10 may be constructed without the above-described geometry and
guard structure.

Because body 12 is adapted to support a rider operating the scooter, it
should be formed of 8 material or combination of materials having sufficient strength
to support the weight of the intended rider and the forces encountered during
operation of the scooter. Examples of suitable materials include metal snd plastic, but
any suitable material or combination of materials may be used. In the illustrated
embodiment, body 12 includes & housing 38 formed of molded plastic and a frame 40
formed of metal. It is within the scope of the invention, however, that the body may
be entirely formed of metal, plastic or another suitable structural material, and that the

3
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body may itself provide sufficient support for the rider or that the body may include
an integral frame. '

Freme 40 provides a chassis, or support structure, for the scooter’s
housing 38, and as discussed, may be separately formed from the rest of the body or

-integrally formed with the body. For purposes of illustration, a separately formed

frame is shown in the figures, and is perhaps best seen in Fig. 3. As shown, frame 40
includes a head tube 42, which couples the rest of the frame and/or the body to

-steering essembly 14. From head tube 42, frame 40 further includes a pair of laterally

spaced supports 44 that extend from the head tube and terminate at mounts 46 for rear

wheel assembly 20. A motor mount 48 extends between supports 44 to provide a -

mounting surface for the scooter’s motor assembly, which is discussed in more detail -
subsequently. Also shown in Fig 3 is one of a pair of forward housing mounts 50
that receive a suitable fastener, such as a rivet, screw, clip or the like, to secure the
housing and freme together near head tube 42. It should be understood that eny or all .
of the components of frame 40 may altematively be formed as a portion of housing 38
or otherwise formed as a portion of body 12.

By referring briefly back to Fig. 1, portions of supports 44 are visible

through housing 38 and project rearward therefiom. Also shown in Fig.1 is &

kickstand 52 that is adapted to support the scooter in a generally upright configuration .
when the scooter i8 not being driven. Kickstand 52 may be any suitable retractable
mechanism for providing three- or four-point support of the scooter when the

.kickstand is in its extended orientation, such as shown in Fig. 1. For-purposes of : -

illustration, a kickstand that provides a four-point support of the scooter is shown in -
Fig. 4. In Fig. 1, a receiver 54 is shown formed in housing 38 and adapted to receive
the kickstand when in its stowed orientation. Kickstand 52 may be pivotally mounted
on body 12 by any suitable mechanism, which may include a spring or other -
mechanism to bias the kickstand to either its extended or its stowed configurations.
Alternatively, the kickstand may rest against, or be at least partiaily housed within, the
underside of the body when in its stowed orientation. It is also within the scope of the
present invention that the scooter may be formed without a kickstand, or that the
kickstand may be positioned eisewhere on the scooter, such as on supports 44 or
adjacent rear wheel assembly 20.

'
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Returning to Figs. 3 and 4, the scooter’s steering assembly 14 may be
secn in more detail. Steering assembly 14 enables a rider to steer the scooter from
riding surface 22. As shown, steering assembly 14 includes a steering mechanism 60
and a steering column 62 that is coupled to a steerable wheel, which in the illustrated
embodiment is front wheel 19. As shown, steering column 62 is coupled to a front
fork 64 that includes a pair of mounts 66 for front wheel assembly 18.

In Fig. 5, an illusirative embodiment of & suitable front wheel assembly

18 .is shown in more detail. As shown, the assembly includes front wheel 19, which- . :

rotates about axle 30. In the illustrated embodiment, wheel 19 includes a deformable
tire 68 that houses an inflatsble tube 70, much like a conventional bicycle wheel Tire

» 68.may- be smooth or have any desired tread pattern on its outer surface, such as --

schematically illustrated in dashed lines at 72. Exsmples of other suitable :- -

constructions for wheel 19 include a solid- wheel and a wheel that has a rigid or.
- substantially rigid shell with en inner cavity.

ot Wheel 19 is supported on a hub 74, which as shown is formed from
two halves 76 that are secured together by any suitable fastener, such as rivets,

. welding, bolts, clips, adhesives or the like. The wheel assembly further includes a

pair of spacers 78, which position the hub between the front wheel assembly and
mounts .66. Spacers 78 may be formed of one or more components sized to position

It should be understood that front wheel assembly 18 meay take any

assembly. Typically, a front fork will be used, but it is within the scope of the

invention that & mount that extends on only a single side of the wheel may be used. -

Similarly, the front wheel assembly may include a one-piece hub or a hub that is
integrally formed with the wheel. Similarly, the front fork and/or hub may be shaped
so that spacers are not required. An advantage of using the hub and spacer assembly
shown in Fig 5 is that the hub may be formed from two identical portions, namely
halves 76. Similarly, the spacers may be of equal size, and therefore be identical to
each other. This reduces the number of parts required for scooter 10, as welil as the
assembly time. Furthermore, the hub halves and spacers may be used for portions of
5

. wheel 19 between the mounts of front fork 64: Also shown in Fig. 5 are washersand . -~
.-'nuts that may be mounted on the ends of the scooter’s front-axle, which iz not shown -
.in Fig. 5.

. guitable form that rotationally mounts a steerable wheel to the scooter’s steering °
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rear wheel assembly 20, thereby further decreasing the number of components in -

scooter 10. .

As discussed, front fork 64 is coupled to steering column 62 and
adapted to rotate with the steering column responsive to rider-inputs to steering
mechanism 60. The front fork and steering column are rotationally mounted on body
12 by head tube 42, which may have any suitable structure for mounting the front fork
and steering column to the body for rotations] movement with respect to the body.
An example of a suitable construction is shown in Fig. 6. As shown, steering column
62 and front fork 64 include apertures 84 that may be used to secure the column and

-fork together with a single fastening mechanism when the corresponding apertures are

aligned. .Any suitable fastener, such as a pin, rivet, bolt or the like may be used.
Similar, mounting configurations other than a pair of aligned apertures may be used
and are within the scope of the invention. :

.~ In the illustraied embodiment, head tube 42 includes a sleeve 86 and
upper and lower bearing assemblies 88 and 90. Each bearing assembly includes - a
bearing cup 92 extending from sleeve 86, a bearing race 94 and a phurality of bearings
96 that rotate within the track defined between the corresponding race and bearing
cup. Also shown in Fig, 6 is a retainer 100 that is mounted on'the steering column
and which-prevents the steering column from being withdrawn downward along the
head tube. -In the depicted embodiment, retainer 100 includes a spanner nut 102 and
clamp 104, which is tightened around the steering column.

In Fig 7, the scooter’s steering column and steering mechenism are
shown in more detail. In the illustrated embodiment, the length of steering column 62
is selectively adjustable by the rider, such as to adapt scooter 10 for use by riders of
different heights or preferred riding styles. As shown, column 62 includes telescoping
members 106 and 108, which are selectively positionable with respect to each other,
and a fastening mecheniam 110 that is adapted to releasably retain the members in a
selected position with respect to each other. Any suitable mechanism may be used
thet enables the telescoping members to be selectively positioned relative to each
other to adjust the height of the steering mechanism, and then selectively retained in
the selected position. For example, the clamp shown in Fig. 4 proximate the head
tube may also be used as a fastening mechmnism 110 for the steering column.
Similarly, it is within the scope of the invention that scooter 10 may be formed with a

6
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steering column that has a fixed height, instead of the adjustable steering column
shown in the illustrated embodiment.

In Fig.7, fastening mechanism 110 is a quick-release mechanism,
which means that the mechanism may be released without requiring the rider to use
tools, such as a screwdriver or wrench. As shown, the fastening mechanism includes
a collar 112 that extends at least substantially around the upper telescoping member,
and an actuator 114 that constricts the coller around member 108. In the illustrated
embodiment; the actuator includes a cam-portion 116 that draws the open ends 118

« and 120 of the collar toward each other when the actuator is in the position shown. in
Fig. 7. When the actustor is pivoted in a clockwise direction (from the perspective of
Fig. 7) sround the steering column, the constricting force is released, and the ends are

+ - biased sufficiently apart- from each other that the upper telescoping member mey be

15 .

slid relative to the lower telescoping member to readjust the height of the steering
mechanism relative to the scooter’s body.
As discussed, steering mechanism 60 is adapted to be gripped by the

. . rider to convey the rider’s steering inputs to the front wheel. As shown, mechaism

20

25

30

60 includes a handlebar 122 with a pair of user-grippable regions ‘124, such as the
handgrips.gshown in Fig. 7. It should be understood that steering mechaniam 60 may

. take any suitable form that enables a rider positioned on surface 22 to steer at least
. one of the scooter’s wheels. As other examples, the steering mechenism may take the

form of a steering wheel or a peir of steering handles that are not moumted on a
common handlebar.

Also shown in Fig. 7 are several user-input devices 130 that may be
used by a rider to control the operation of the scooter. More specifically, Fig. 7
illugtrates an example of & drive actuator 132. The drive actuator is any suitable
mechanism by which a rider may selectively cause the scooter’s drive assembly to
provide driven, or powered, operation of the scooter. In the illustrated embodiment,
drive actuator 132 takes the form of an on/off switch 134 that selectively energizes the
scooter’s drive assernbly when the switch is depressed to its on position.

In Fig 7, switch 134 includes a depressible button. It ehould be
understood that any svitable switch may be used, including rocker switches, two-
position switches, and switches that are biased to an off position and thereby require
constant pressure by a rider to maintain the scooter’s drive assembly in an energized

7
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state. To provide an example of a biased switch, switch 134 may include a biasing
mechanism lSG,suchasasp:ing,imide'orbehindthebuﬂontobinsthecontacu
away from each other unless the user exerts a stronger force on the button to force the
contacts into engagement. Other suitable drive actuators include switches, throttles or
other mechanisms that enable a rider to selectively adjust the degree to which the
scooter’s drive assembly is energized between more than simply an on and an off
configuration. For example, one of the scooter’s handgrips may incorporate &
rotatable throttle thet is used to select the degree to which the drive assembly is
energized. +As another example, the steering mechanism may inclnde switches to
select between two ar more speeds of operation and/or forward and reverse directions
of operation. It is also within the scope of the present invention that the drive actnator
may be .located elsewhere on the scooter, such as a depressible fhot pedal.or
footswitch on the scooter’s body, or a switch on the scooter’s steering column. It mey
also be degirable to use a fail-safe switch or mechanism for drive actuator 132 so that
the scooter’s drive assembly will not be energized if the switch fails.

In Fig. 7, snother user-input device 130 is shown, namely a brake
actuator 138. The brake actustor is any suitable mechanism that upon actuation by a
rider causes the scooter to slow down or stop. An example of a suitsble brake
actuator 138 is also shown in the form of a hendbrake 140 that is drewn toward
handlebar 122 by the rider to cause the scooter’s drive assembly to be de-energized
and/or:to electrically and/or mechanically actuate a brake mechenism to slow the
speed of the scooter. Scooter 10 will preferably include some form of brake actustor
138, although it is within the scope of the invention that brake actustor 138 may be
positioned elsewhere on the scooter, such as in the positions discussed above with
respect to the drive actuator, or that the brake actuator will be an sutomatically
engaging actuator, as opposed to the manually actuated mechenism shown in Fig. 7.
In such a configuration, the scooter’s wiring harness may be configured to
automatically engage a brake mechanism if the scooter’s drive assembly is not
energized. Alternatively, or additionally, the brake actuator may be configured to
automatically de-energize the drive assembly upon actustion.

Finally, in Figa. 7 and 4, cables 142 are shown extending from the
brake and drive actuators. Cables 142 are any suitable electrical wire, cable, linkage
or the like that mechanically and/ar electrically conveys a rider-imparted input to the

8
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actuators to a comesponding portion of the scooter’s drive assembly and/or brake
mechanism. In Fig. 7, it can be seen that the cables extend external the steering
column. It is within the scope of the invention that the cables may extend within the
steering column instead of the illustrated position in which the cables extend from the
steering mechanism external the steering column. For purposes of illustration, scooter
10 is shown without external cables and without a manually actuated brake actuator
on handlebar 122 in Figs. 2 and 3.

As mentioned above, brake actuator 138 may be connected to a brake
mechenism that acts upan the scooter’s drive assembly to slow the speed of the
scooter. An example of a suitable brake mechemism is a mechenicel brake mechenism
that slows .the speed of rotation of one.or more of the scooter’s wheels. Another
suitable brake mechanism is an electrical -brake mechenism that electrically interacts
with the scooter's drive assembly to slow the scooter. In Fig. 8, an illugtrative

-example of‘a mechanical brake mechanism is shown and generally indicated at 150.

Brake mechanism 150 includes a brake drum 152 that is mounted on rear wheel
assembly 20 and which rotates with the rear wheel. Therefore, rotation of the rear
wheel canses the brake drum to rotate with rear wheel 21 and the rear wheel to rotate
with the brake drum. Mechanism 150 firther includes a band 154 that extends around
the brake drum, and a lever assembly 156 that selectively cinches the band around the

" . brake drum to slow or stop the scooter, such as responsive to rider-actuation of the
-brake actuator or responsive to the drive assembly being de-energized.

As shown, lever assembly 156 communicates with brake cable 142,
either directly or indirectly through an intermediate linkage to convey rider-inputs to
the lever assembly. As shown, the brake cable is coupled to & lever arm 158 that is
coupled to one end 160 of the brake band. The lever arm is pivotally mounted on a
brake housing 162, to which the other end 162 of the brake band is also mounted.
When a rider actuates the brake actuator, such as by drawing the actuator toward
handlebar 122, the brake cable is drewn away from the brake housing, thereby
pivoting lever arm 158 away from the brake drum. Becanse the lever arm is
ognnectedtooneendofthebrnkebmd,thismovanentcinnhesthebmhebanduound
the brake drom, thereby creating a frictional force that slows the rate of rotation of the
brake drum and, carrespondingly, the rate of rotation of rear wheel 21.

2|
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Also shown in the illustrated embodiment are biasing mechaniems 164
that bias the brake mechanism to its non-braking orientation, in which rear wheel 21
may free wheel or be rotationally driven. Moare specifically, a compression spring
166 and a torsion spring 168 ere shown positioned to urge the lever arm toward a
position where the brake band is not cinched around the brake drum, which in the
illustrated embodiment is toward the brake drum. Typically, a mechanical brake
mechsnisgm will include at least one biasing mechanism so that the brake mechanism
is automatically released when the rider releases the breke actuator. It should be
understood that other suitable biasing mechanisms may be used, and similarly, that
brake mechanism 150 may have other configurations, such as configurstions that
utilize conventional bicycle brake mechanisms or disc-type brake mechaniams.

In Fig. 9, the drive assembly of scooter 10 is schematically illustrated.

. As shown, drive assembly 16 includes 2 motor assembly.170 that includes at least one
motor 172 adapted to drive the rotatian of one or more driven wheels. As discussed -

shove, the illustrated scooter includes a driven rear wheel 21, although more than one
driven wheel, including more than one driven rear wheel, are within the scope of the

. invention. The drive assembly further includes a battery assembly 174, which

includes at least one battery 176 adapted to provide power to the motor assembly.
Any suitable type of battery may be used, including rechargeable batteries. Examples
of suitable batteries include one or more six-, twelve- or eighteen-volt batteries. The
drive assembly further includes at least one user-input device 130 throngh which the
rider may control the actuation of the scooter’s motor assembly. Examples of suitable
user-input devices are the drive actuator and brake actuator discussed above. Others
include switches, levers or other mechanisms through which a rider may eonﬁgure the
scooter’s drive assembly to drive the scooter in different directions or at different
speeds. For example, a reversing switch may reverse the configuration of the battery
asgembly and the motor assembly to drive the motor assembly’s rotational output in a
reverse direction, thereby enabling the scooter to be driven in reverse. Similarly,
when the battery and/or motor assembly respectively include two or more batteries or
motors, these batteries and/or motors may be switched between parallel and senies
configurations, such as responsive to rider inputs to devices 130, to provide more than
one defined speed for the scooter.

10
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The battery assembly, motor assembly and user inputs communicate
with each other via any suitsble linkage, which is schematically illustrated in Fig. 9 at
178. Examples of suitable linkages include one or more of a wiring harness, direct
electrical and/or mechanical coupling and a mechanical linkage. Also shown in Fig. 9
is a drive linkage 180 that drivingly connects the rotational output of the motor
assembly, such as an output shaft, output gear or output pinion, with the scooter’s
driven wheel or wheels, such as rear wheel 21. Drive linkage 180 may include any
suitable mechanical linkage adapted to-convey a rotational input from motor assembly
170 to drive the rotation of drive wheel 21. An example of a suitable drive linkage is
a gesrbox containing one or more gears, which in some embodiments may be adapted

. to increase or decrease the relative rate of rotation of the drive wheel with respect to
the rate of rotation of the rotational output of the motor assembly. Another example is.
a direct linkage between the motor assembly and the drive wheel Yet another:

example is a pulley or chein that-transmits a rotational input from the output of the
motor assembly to the drive wheel (or wheels).

Drive assembly 16 will typically be at least partially mounted on,
contained within, or otherwise supported by the body of the scooter. An example of
such a configuration is shown in Fig. 10, in which motor 172 is shown mounted on
mount 48. ‘As another illustrative example, body 12 is shown containing an internal

compartment 182 with an opening 184 through which objects may be inserted into ...
and removed from the compartment. In Fig. 10, & battery 176 is shown contained in . -

the compartment. In the illustrated embodiment, a connector 186 is shown
electrically connecting the battery to the scooter’s drive assembly. Battery 176 may
be freely positionable within compartment.182, or altematively the body may include
a battery retainer that is adapted to retain the battery within the compartment, and
preferably, in a defined position within the compartment. For example, the
compartment may include a recess into which the battery is received and/or a strap or
other projection that is removably positioned across the battery to prevent
unintentional repositioning or removal of the battery. In the illustrated embodiment,
the scooter’s footboard 24 provides a removable cover for the compartment, and as
such prevents the unintentional removal of the battery- from the compartment.
Compartment 182 may also be used to store other objects placed into the
compartment by the rider. For example, a charger 187 for battery 176 is shown in
y 11
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Fig. 10. It is within the scope of the invention that battery 176 may be mounted
elsewhere on the scooter, with the scooter still including compartment 182 for storing
objects.

Footboard 24 may be secured to the body by any suitsble fastening
mechanism. When the footboard provides a cover for compartment 182, the
mechanism should be adapted to permit the footboard to be removed and replaced.
Examples of suitable fasteping mechanisms are mechanisms such as screws that

require a tool to be removed, and mechanisms, such as releasable clasps or clips,- -

which do not require tools to release the footboard. In the illustrated embodiment, the

- footboard inciudes a lip 188 that is received into a comresponding slot or groove 190 in

the body, and a detent 192 that is selectively engaged by a lock mechanigm 194 on the

* body to retain the footboard in the position shown in Fig. 1..

In Fig 10, an example of a suitable lock mechanism is shown. The
lock mechaniem includes a catch 196 that is selectively moved between an engaged
position, in which the catch extends into a passage 198 in body 12 and engages detent
192 to retain the footboard on the body, and a disengaged position, in which the catch

is removed from engagement with the foothoard and the footboard may be removed -
from the body. In Fig. 10, 8 user-manipulable element 200 is shown extending from -
body 12. As element 200 is moved away from footboard 24, catch 196 is withdrawn :
sufficiently out of passage 198 to release detent 192 and thereby permit the footboard' -

to be removed from the body. :As discussed above, any suitable fastening mechanism
may be used. An advantage of the illustrated mechanism is that it does not require the
rider to use tools to remove the footboard. Detent 192 and catch 196 may take any

suitable form in which the catch may selectively engrge the detent to prevent removal

of the footboard until the catch disengages the detent.

In Figs. 11-13, rear wheel assembly 20 and portions of drive assembly
16 are shown in more detail. For example, rear wheel 20 is shown including a bub
202 formed from halves 76 and 204, and rear wheel assembly 20 is shown including
spacers 78, 205 and 206 that maintain the rear wheel between mounts 46. Also shown
is a rear suspension 208, which is adapted to support reer portion 28 above rear wheel
2]. As gshown, suspension 208 extends between supports 44 and rear portion 28 to
maintain a spaced-apart relationship between surface 36 and rear wheel 21.

12
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In Fig. 13, an example of a suitable drive linkage 180 is shown and

. includes a belt 210 that extends around en output 212 of motor assembly 170 and a -

receiver 213 on rear wheel assembly 20 that drives the rotation of rear wheel 21
responsive to rotation of the belt by output 212. An example of a suitable receiver

213 is a ring gear 214 formed on lub 202. Belt 210 transmits a rotational input to the -

rear wheel from the rotational output of th® motor assembly to cause the rear wheel to
be rotationally driven. Belt 210 meay be formed of any suitable material capable of

transmitting a rotational input from the motor assembly to the rear wheel assembly to -
. drive the rotation of rear wheel 21. Examples of suitable belts 210 inchide & rubber or

synthetic band end a chain formed of interconnected links. In the illustrated

. -embodiment, gear 214 includes a phurality of testh 216 that are adapted to frictionally ~

grip the belt. It should be understood that any suitable touthproﬁlemaybeused,and
that gear 214 may alternatively be formed without teeth 216.
. It shonld be understood that belts tend to wear over time, and therefore .

conventionally require the rear wheel to be positioned on supports 44 to retain -

sufficient tension in the belt to drive the rotation of the rear wheel responsive to the
rotational output of the scooter's motor assembly. In the illusirated embodiment,

. however, the drive linkage includes a tensioner 218 that maintains tension on the belt.
. even if the belt stretches over time. As shown, tensioner 218 inchides a belt--

contacting member 220 that is biased against the belt by a suitable biasing mechanism -

222, such as-a coil spring 224, leaf spring or the like. Tensioner 218 ensbles rear -
wheel assembly 20 to be mounted in a fixed position relative to supports 44, inatead - -

of reqniring an adjustable mounting position, such as used to mount the rear wheels of

- bicycles.. Although the above-described tensioner is preferred, it is within the scope . -

of the invention that the drive linkage may be formed without a tensioner and that
mounts 46 may permit the relative pogition of the rear wheel assembly to be adjusted
within a range of positions, such as providing an elongate slot within which axle 32
may be selectively positioned.

In Figs. 11-13, drive assembly 16 is shown with an exposed brake
mechenism 150, driven wheel hub 202 and drive linkage 180. By “exposed,” it is
meant that the components may be touched or otherwise contacted by a rider or other.
individual without requiring the user to dismentle, destroy or otherwise disassemble

13
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the scooter. It is within the scope of the invention that scooter 10 may be formed with
any or all of these components exposed, such as shown in Figs. 11-13.

In Figs. 14-16, however, the scooter is shown with these components
shielded by a cover assembly, and therefore inaccessible to physical contact by & rider
or other individual unless the shielding portion is removed. A benefit of shielding
these components is that riders and other individuals, who may be children, are
protected from injury that would be cansed if the individual touches these components
while the scooter is being driven. Individuals are similarly protected if they otharwise
come into contact with these components while the scooter is being driven, such as if
a rider crashes or drives info another individual.

' -. For example, as shown.in Figa. 14 and 15, brake mechanism 150 and
left half 76 of rear hub assembly 202 are shielded by a cover assembly 230 that
inchudes a housing 234, which defines an at least substantially closed perimeter with -
rear wheel 21 or hub assembly 202. By *at least substantially closed perimeter,” it is
meant thet the cover housing sufficiently encloses the brake mechanism and hub so
that an individual cannot readily (or cannot at all) contact these components from
external the scooter. The cover assembly may also be described as at least
m:bstnr.zﬁu.lly, or completely, enclosing the shielded components described herein,
either alone or in combination with the rear wheel. It is within the scope of the

invention that there may be a small passage between the housing and the rear wheelor - .

rear hub, but this passage should preferably be gized so that it is sufficiently smell so -
that a user’s.finger cannot fit therethrough. Altemnatively, housing 234 may define a
completely closed perimeter with rear wheel 21 or hub half 76. In Fig. 15, housing
234 is shown including several removable cover plates 236 and 238. The cover plates
may be temporarily removed to provide access to the scooter’s motor assembly and
brake mechenism without requiring the entire cover assembly to be removed
Housing 234 mey salternatively be formed without any removable cover plates.

In Figs. 14 and 16, drive linkage 180 and right half 204 of rear hub
assembly 202 are shielded by a corresponding cover assembly 232. Assembly 232
includes a housing 244 that defines an at least substantially, or a completely, closed
perimeter with rear wheel 21 or hub half 204. When scooter 10 includes cover
assemnblies.on each side of its drive wheel, the cover assemblies may each enclose
their respective portions of the drive wheel and drive assembly, or altematively, they

14
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may extend into contact with each other to further shield these components from
contact from the underside of the scooter. As shown in Figs. 15 and 16, cover
assemblies 230 and 232 form 2 lower surface 240 that prevents an individual from
physically contacting the drive linkage, brake mechanism and tensioner from the

-underside of the scooter. Also shown in Figs, 15 and 16 are portions 242 of housings

234 and 244 that simulate portions of full-sized scooters or motorcycles that are
powered by gasoline-powered engines. Portions 242 typically will only be present on

-an embodiment of scooter 10 sized for use by children, and the housings may be

formed without these portions.
In Fig. 16, houxing 244 is shown with an aperture 246 that permits

-access to the right half of hub assembly 202. Aperture 246 may bs used when rear
. ‘wheel 21 is an inflatable wheel with a nozzle 248 through which air is selectively - .
. added or removed from the wheel. Altematively, aperture 246 may be shielded by a

cover plate, and further altemnatively, the housing may be formed without the aperture.

In the illustrated embodiment, even though the housing includes an aperture, it:-sﬁll .
. provides an at least substantially, if not completely, closed peximeter with respect to

drive belt 210 and gear 214 because the housing inchides a rim 250 extending toward,
or alternatively into contact with rear wheel 21 or hub assembly 202. :
Industrial Applicability
The present invention is applicable to any battery-powered vehicle,

"¢ ;including battery-powered children's vehicles, and especially to battery-powered

scooters.
. It is believed that the disclosure set forth above encompasses multiple
distinct inventions-with independent utility. While sach of these inventions has been
disclosed in its preferred form, the specific embodiments thereof as disclosed and
illustrated herein are not to be considered in a limiting sense as numerous variations
are possible. The subject matter of the inventions includes all novel and non-obvious
combinations and sub-combinations of the various elements, features, finctions
and/or properties disclosed herein. Where claims recite “a” or “‘a first” element or
equivalent thereof, such claims should be understood to inclnde incorporation of one
or more such elements, neith=r requiring, nor excluding two or more such elements.

It is believed that the following claims particularly point out certain
combinations end sub-combinstions that arc directed to one of the disclosed

15
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inventions and are novel and non-obvious. Inventions embodied in other
- combinations and sub-combinations of features, functions, elements and/or properties
may be claimed through amendment of those claims or presentation of new claims in
this or a related application. Such amended or new claims, whether they are directed
5 to a different invention or directed to the same invention, whether different, broader,
narrower or equal in scope to the original claims, are also regarded as included within

the subject matter of the inventions of the present disclosure.
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WE CLAIM:

1. A scooter, comprising:

a body with a riding surface adapted to support a rider;

a steering assembly rotationally mounted on the body and coupl'ed toa
steerable wheel;

a rear wheel assembly including a drive wheel rotationally mounted on
the body;

a drive assembly including & motor assembly with a rotational output
coupled to the drive wheel by a drive linkage; and

a cover assembly adapted to at least substantially enclose the drive
linkage.

2. The scooter of claim 1, wherein the drive linkage includes a
belt extending around portions of the rear wheel assembly and the output of the motor .
assembly to drive the rotation of the rear wheal assembly responsive to rotation of the
output of the motor assembly.

3. The scooter of claim 2, wherein the cover assembly encloses

the belt to prevent access thereto from external the scooter. ;-

4. The scooter of claim 2, wherein the drive wheel includes a hub,
and further wherein the cover assembly extends from proximate the hub, around the
belt and back toward the hub to at least substantially enclose the belt.

5. The scooter of claim 4, wherein the cover assembly is adapted

to provide an at Jeast substantially closed perimeter with the drive wheel to enclose
the belt.

17
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6. . The scooter of claim 1, wherein the cover assembly is adapted
to provide a completely closed perimeter with the drive wheel to enclose the drive

linkage.

7. The scooter of claim 1, wherein the cover assembly includes at

leagt one removable cover plate.

8. The scooter of claim 2, wherein the motor assembly further
includes a belt tensioner biased against the belt to provide tension in the belt.

9. The scooter of claim 1, wherein the drive assembly further
includes a brake mechanism adapted to alow the rotation of the drive wheel.

10.  The scooter of claim 9, wherein the cover assembly is further
adaptd-to prowdemat least substantially closed perimeter with the drive wheel to
enclose the brake mechanism and prevent access thareto.

11.  The scooter of claim 10, wherein the cover assembly is adapted
to provide a completely closed peximeter with the drive wheel to enclose the brake
mechanism.

12. The scooter of claim 1, wherein the drive assembly further
includes a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly.

13.  The scooter of claim 1, wherein the body further includes a
storage compartment.

14. . The scooter of claim 13, wherein the motor assembly includes a
battery assembly adapted to provide power to the motor assembly, and wherein at
least a portion of the motor assembly is contrined in the storage compartment.

18
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15.  The scooter of claim 13, wherein the riding surface includes a
removable footboard adapted to provide a cover for the storage compartment.

16.  The scooter of claim 1, wherein the body includes a housing
formed of molded plastic.

17.  The scooter of claim 1, wherein the body is a reduced-scale
body sized for use by a child.

19
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18. A motorized scooter, comprising:

a body with a riding surface adapted to support a rider;

a steering assembly rotationally mounted on the body and coupled to a
steerable wheel; ]

a drive assambly having a motor assembly with a rotationa} output;

2 rear wheel assembly including a drive wheel rotationally coupled to
the body end a receiver adapted to receive a rotational input from the drive assembly;

8 belt rotationally connecting the output of the drive assembly and the
rear wheel assembly; and

a tensioner in engagement with the belt and biased to urge the belt into
a tengioned position.

19.  The scooter of claim 18, wherein the receiver includes a gear
extending from the drive wheel.

20. The scooter of claim 19, wherein the drive wheel includes a
hub,_mdﬂnthcrwheminthegearextcndsﬁ'omﬂlehub.

21,  The scooter of claim 19, wherein the scooter further inchides a
cover assembly that extends at least substantially around the geer and belt to prevent

access to the gear and the belt from external the scooter.

22,  The scooter of claim 21, wherein the cover assembly provides
with the drive wheel an at Ieast substantially closed perimeter around the gear.

23.  The scooter of claim 22, wherein the cover assembly provides
with the drive wheel a completely closed perimeter around the gear.

24,  The scooter of claim 21, wherein the cover assembly includes
at least one removable cover plate.

20
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25. The scooter of claim 18, wherein the drive assembly further
includes a brake mechanigm adapted to slow the rotation of the drive wheel

26. The scooter of claim 25, wherein the brake mechanism is
coupled to the rear wheel assembly.

27. The scooter of claim 26, wherein the scooter further includes a

cover assembly that extends at least substantially around the brake mechanism to - -

prevent access to the brake mechaniem from external the scooter.

28. The acooter of claim 27, wherein the cover assembly provides
with the drive wheel an at least substantially closed perimeter around the brake

. mechanism.

29.  The scooter of cleim 28, wherein the cover assembly provides
with the drive wheel a completely closed perimeter around the brake mechanism: -

30. The scooter of claim 27, wherein the cover assembly inciudes
.-t least one removable cover plate. '

31. The scooter of claim 18, wherein the drive assembly further
includes a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly.

32. The scooter of claim 31, wherein the body is a reduced-scale
body sized for use by a child.

33.  The scooter of claim 32, wherein the body includes a housing
formed of molded plastic.

21
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34. A scooter, comprising:
abodyhavingarid.ingsurf;ce adapted to receive a rider;
a front wheel assembly including a steerable wheel;
a steering assembly rotationally coupled to the body and adapted to
steer the front wheel assembly responsive to rider inputs to a steering mechanism;
a rear wheel assembly including a rear wheel rotationally coupled to
the body; '
@ storage compartment in the body, wherein the storage compartment
includes an opening through which objects may be inserted into and removed from
the storage compartment; and
a cover adapted to at least substantially close the opening.

35. The scooter of claim 34, wherein the cover forms at least a
portion of the riding surface.

36. The scooter of claim 35, whercin the body includes a
removable footboard, and further wherein the footboard forms the cover.

37. The scooter of claim 36, further including a lock mechanism
adapted to selectively engage the footboard to retain the footboard on the body. :

38. The scooter of claim 34, further including a drive assembly
with a motor agsembly adapted to drive the rotation of the rear wheel. '

39. The scooter of claim 38, wherein the drive assembly further
includes a battery assembly adepted to provide power to the motor assembly, and
further wherein the battery assembly includes at least one battery stored in the storage
compartment.

40. The scooter of claim 39, wherein the storage compartment is
sized to receive objects in addition to the at least one battery.
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CLAIMS FOR NATIONAL PHASE PATENT APPLICATION CLAIMING

PRIORITY TO PCT/US02/01751

1. A scooter, comprising:

a body with a riding surface adapted to support a rider;

a steering assembly rotationally mounted on the body and coupled to
a steerable wheel;

a rear wheel assembly including a drive wheel rotationally mounted
on the body;

a drive assembly including a motor assembly with a rotational output
coupled to the drive wheel by a drive linkage and a battery assembly adapted to
power the motor assembly, wherein the drive linkage includes a belt extending
around portions of the rear wheel assembly and the output of the motor assembly
to drive the rotation of the rear wheel assemnbly responsive to rotation of the output
of the motor assembly; and

a cover assembly adapted to at least substantially enclose the belt.

2. The scooter of claim 1, wherein the cover assembly encloses

the belt to prevent access thereto from external the scooter.



3. The scooter of claim 1, wherein the drive wheel includes a
hub, and further wherein the cover assembly extends from proximate the hub,

around the belt and back toward the hub to at least substantially enclose the belt.

4, The scooter of claim 3, wherein the cover assembly is adapted
to provide an at least substantially closed perimeter with the drive wheel to

enclose the belt.

5. The scooter of claim 1, wherein the cover assembly is adapted
to provide a completely closed perimeter with the drive wheel to enclose the drive

linkage.

6. The scooter of claim 1, wherein the cover assembly includes

at least one removable cover plate.

7. The scooter of claim 1, wherein the motor assembly further

includes a belt tensioner biased against the belt to provide tension in the belt.

8. The scooter of claim 1, wherein the drive assembly further

includes a brake mechanism adapted to slow the rotation of the drive wheel.
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9. The scooter of claim 8, wherein the cover assembly is further
adapted to provide an at least substantially closed perimeter with the drive wheel

to enclose the brake mechanism and prevent access thereto.

10.  The scooter of claim 9, wherein the cover assembly is adapted
to provide a completely closed perimeter with the drive wheel to enclose the brake

mechanism.

11.  The scooter of claim 1, wherein the body further includes a

storage compartment.

12. The scooter of claim 11, wherein at least a portion of the

battery assembly is contained in the storage compartment.

13. The scooter of claim 11, wherein the riding surface includes a

removable footboard adapted to provide a cover for the storage compartment.

14.  The scooter of claim 1, wherein the body includes a housing

formied of molded plastic.

15.  The scooter of claim 1, wherein the body is a reduced-scale

body sized for use by a child.



16. The scooter of claim 1, wherein the cover assembly includes a
removable cover housing that is adapted to at least substantially enclose the drive

linkage.

17.  The scooter of claim 1, wherein the drive wheel includes first
and second sides separated by a tread region, wherein the sides respectively
include first and second generally opposed portions of a hub, and further wherein
the cover assembly is adapted to at least substantially enclose both the first and the

second generally opposed portions of the hub.

18.  The scooter of claim 17, wherein the first portion of the hub
includes .2 gear adapted to be drivingly engaged by the drive linkage and further

wherein the cover assembly also at least substantially encloses the gear.

19. The scooter of claim 18, wherein the scooter further includes

a brake mechanism that is adapted to selectively brake the drive wheel.

20. The scooter of claim 19, wherein the cover assembly is

further adapted to at least substantially enclose the brake mechanism.




21. The scooter of claim 19, wherein the brake mechanism is

adapted to selectively engage the second portion of the hub.

22. The scooter of claim 1, wherein the scooter is adapted to
support a standing rider, and further wherein the riding surface includes a
footboard that is adapted to support a rider’s feet as the rider stands upon the

footboard while operating the scooter.

23. The scooter of claim 22, wherein the motor assembly and the
battery assembly are at least substantially contained within the body beneath the

footboard.



24. A motorized scooter, comprising:

a body with a riding surface adapted to support a rider;

a steering assembly rotationally mounted on the body and coupled to
a steerable wheel;

a drive assembly having a motor assembly with a rotational output;

a rear wheel assembly including a drive wheel rotationally coupled
to the body and a receiver adapted to receive a rotational input from the drive
assembly;

a belt rotationally connecting the output of the drive assembly and
the rear wheel assembly; and

a tensioner in engagement with the belt and biased to urge the belt

into a tensioned position.

25.  The scooter of claim 24, wherein the receiver includes a gear

extending from the drive wheel.

26. The scooter of claim 25, wherein the drive wheel includes a

hub, and further wherein the gear extends from the hub.

27. The scooter of claim 25, wherein the scooter further includes
a cover assembly that extends at least substantially around the gear and belt to

prevent access to the gear and the belt from external the scooter.




28.  The scooter of claim 27, wherein the cover assembly provides

with the drive wheel an at least substantially closed perimeter around the gear.

29. The scooter of claim 28, wherein the cover assembly provides

with the drive wheel a completely closed perimeter around the gear.

30. The scooter of claim 27, wherein the cover assembly includes

at least one removable cover plate.

31. The scooter of claim 24, wherein the drive assembly further

includes a brake mechanism adapted to slow the rotation of the drive wheel.

32. The scooter of claim 31, wherein the brake mechanism is

coupled to the rear wheel assembly.

33. The scooter of claim 32, wherein the scooter further includes
a cover assembly that extends at least substantially around the brake mechanism to

prevent access to the brake mechanism from external the scooter.

34. The scooter of claim 33, wherein the cover assembly provides
with the drive wheel an at least substantially closed perimeter around the brake

mechanism.



35. The scooter of claim 34, wherein the cover assembly provides

with the drive wheel a completely closed perimeter around the brake mechanism.

36. The scooter of claim 33, wherein the cover assembly includes

at least one removable cover plate.

37.  The scooter of claim 24, wherein the drive assembly further

includes a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly.

38. The scooter of claim 37, wherein the body is a reduced-scale

body sized for use by a child.

39.  The scooter of claim 38, wherein the body includes a housing

formed of molded plastic.




40. A scooter, comprising:

a body with a riding surface adapted to support a rider;

a steering assembly rotationally mounted on the body and coupled to
a steerable wheel;

a rear wheel assembly including a drive wheel rotationally mounted
on the body;

a drive assembly including a motor assembly with a rotational output
coupled to the drive wheel by a drive linkage and a battery assembly adapted to
provide power to the motor assembly; and

a cover assembly adapted to at least substantially enclose the drive
linkage, wherein the cover assembly is adapted to provide a completely closed

perimeter with the drive wheel to enclose the drive linkage.
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PATINETA

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invenciédn se relaciona de manera general
con vehiculos movidos por bateria, y mas particularmente

con patinetas movidas por bateria.

ANTECEDENTES DE LA INVENCIGON

Los vehiculos movidos por bateria vienen en muchas
formas y tamafios. Un tipo popular de vehiculo movido por
bateria es un vehiculo para montar nifios, el cual tiene
cuerpo del tamafio de un nifio que es movido por un montaje
de motor movido por bateria controlado por el asiento del
nifio en el compartimiento del pasajero del vehiculo.
Tipicamente, los vehiculos para montar niflos se semejan a
versiones a escalas reducldas de vehiculos utilizados por
adultos, o se semejan a vehiculos de fantasia que no

tienen una contraparte de tamaflo real.

Otro tipo de vehiculo movido por bateria es un

vehiculo que se puede utilizar por nifios o adultos y que

es



suministra una fuente de transporte movida por bateria.

Un ejemplo de tal vehiculo es una patineta.

RESUMEN DE LA INVENCION

La presente invencién estd dirigida a una patineta
movida por bateria. La patineta tienen un cuerpo con un
descansa-pie sobre el cual quien la monta puede pararse
mientras monta la patineta, y un mecanismo de direccibdn
que se utiliza para dirigir la patineta. La patineta
incluye ademds un montaje de impulsién con un montaje de
motor movida por bateria adaptada a impulsar al menos una
de las ruedas de la patineta. En algqunas modalidades, la
patineta incluye ademis un montaje de cubierta adaptada
para evitar que el cuerpo del usuario entre en contacto
con porciones del montaje de impulsién. En algunas
modalidades, la patineta incluye un compartimiento de
almacenamiento inmediatamente por debajo de la superficie

de montura.

BREVE DESCRIPCION DE 1OS DIBUJOS

La figura 1 es una vista isométrica de una patineta

construida de acuerdo con la presente invencién.

66



La figqura 2 es una vista de plano desde la parte

superior de la patineta de la figqura 1.

La figura 3 es una vista lsométrica de la estructura

y el mecanismo de direccién de la patineta de la figura 1.

La figura 4 es una vista en elevaciétn frontal de la

patineta de la figura 1.

La figqura 5 es una vista en secci6tn transversal
parcial en explosién, del montaje de la rueda frontal de

la figqura 1.

La figura 6 es una vista en seccién transversal
fragmentaria de una porcién de un montaje de direccién

adecuada para la patineta de la fiqura 1.

La figura 7 es una vista isométrica fragmentaria del

mecanismo de direccién de la patineta de la figura 1.

La figura 8 es una vista en elevaciétn lateral
fragmentaria del mecanismo de freno adecuado para uso con

la patineta de la figura 1.



La figura 9 es un diagrama en bloque esquemitico de

un montaje de impulsién adecuado para la patineta de la

figura 1.

La figura 10 es una vista isométrica de la patineta
de la figura 1 con el pie de apoyo separado del cuerpo de

la patineta.

La figura 11 es una vista en elevacién fragmentaria
de la parte posterior de la patineta de la figura 1 con

una posicién de cubierta del cuerpo removida.

La figura 12 es una vista en elevacléd4n lateral
izquierda fragmentaria de la patineta de la figura 1 con

una porcién de cubierta del cuerpo removida.

La figura 13 es una vista en elevacién lateral de la
parte posterior de manera fragmentaria de la patineta de
la figura 1 con una porcién de cubierta del cuerpo

removida,

68



La figura 14 es una vista en elevacién posterior de
forma fragmentaria de la patineta de la figura 11 con una

porcién de cubierta adherida.

La figura 15 es una vista en. elevacidén lateral
izquierda fragmentaria de la patineta de la figura 12 con

una porcién de cubierta adherida.

La figura 16 es una vista en elevacién lateral
derecha fragmentaria de la patineta de la figura 13 con

una porcién de cubierta adherida.

DESCRIPCION DETALLADA ¥ MEJOR MODO DE LA INVENCION

Una patineta movida por bateria construida de
acuerdo con la presente invencién se muestra en las
figuras 1 y 2 y se indica de manera general en 10. La
patineta 10 incluye un cuerpo 12, un montaje de direccién
14, y un montaje de impulsién 16. La patineta 10 incluye
ademds un montaje de rueda frontal 18 y un montaje de
rueda posterior 20. Como se muestra, cada mnmontaje de
rueda incluye una rueda simple, a saber, rueda frontal 19
Yy rueda posterior 21. Se debe entender que son posibles

otras configuraciones, incluyendo un par de ruedas



frontales y/o un par de ruedas posteriores. Al menos una
de las ruedas es una rueda impulsada que es
rotacionalmente impulsada por el montaje de impulsién de
la patineta, y al menos una de las ruedas es una rueda
direccionable que es direccionada por la manipulacidén de
quien la monta a el montaje de direccitn de la patineta.
En las figquras 1 y 2, la rueda direccionable es la rueda
frontal de la patineta, y la rueda impulsada es la rueda

posterior de la patineta.

La patineta 10 estad disefiada para ser montada por un
usuario, quien estda soportado sobre el cuerpo de la
patineta 12. En algunas modalidades de la invencibén, 1la
patineta 10 se puede hacer del tamafio para uso de un nifio.
Sin embargo, estd dentro del alcance de la invencién que
la patineta 10 pueda adicional o alternativamente ser de
un tamafio para uso por adolescentes y/o adultos. El
cuerpo 12 suministra una superficie de monta 22 sobre la
cual quien la monta, tal como un nifio, puede permanecer
parado cuando opera la patineta. Como se muestra en la
figura 1, la superficie de monta 22 incluye un pie de
apoyo 24 sobre el cual se para quien la monta mientras
que opera la patineta. Se debe entender, sin embargo, que

la superficie de la patineta 22 puede tener otras
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configuraciones, que incluyen configuraciones que
suninistran un asiento sobre el cual se puede montar

quien la monta mientras opera la patineta.

En la modalidad ilustrada, el cuerpo 12 incluye
adem4s porciones delantera y posterior 26 y 28 que al
menos dejen parcialmente los montajes de rueda de 1la
patineta 18 y 20 del contacto con quien la monta mientras
que quien la monta esta sobre la superficie de monta 22.
como quizds se ve de manera mejor en la figura 2, las
porciones delantera y posterior en la modalidad ilustrada
se extienden respectivamente hacia delante y hacia atrés
de los ejes 30 y 32 sobre los cuales la rueda 19 y 21
estdn montadas, asi como también se proyectan
lateralmente desde las ruedas. Las porciones 26 y 28
también se ©pueden describir como superficles de
suministro 34 y 36 que deflectan el agua, lodo y otras
sustancias del contacto con el cuerpo de quien la monta
sl estas sustancias son impelidas hacia el cuerpo de
quien la monta por las ruedas de la patineta durante la
operacién de la patineta. En esencia, las porciones 26 y
28 suministran una forma de guarda-lodo o guarda-
salpicadura. Se debe entender, sin embargo, que el cuerpo

12 puede tener una variedad de configuraciones, y que la

ol




patineta 10 puede ser construida sin la geometria

anteriormente descrita y la estructura de guarda.

En razédn a que el cuerpo 12 se adapta para sostener
un usuario que opere la patineta, se debe conformar de un
material o combinacién de materiales aque tengan
suficiente resistencia para sostener el peso del supuesto
usuario y las fuerzas encontradas durante la operacibn de
la patineta. Ejemplos de materiales adecuados incluyen
metal y plastico, pero cualquier material adecuado o
combinacién de materiales se puede utilizar. En la
modalidad ilustrada, el cuerpo 12 incluye una carcasa 38
formada de un plastico moldeado y una estructura 40
formada de metal. Estd dentro del alcance de 1la
invencién, s8in embargo, que el cuerpo pueda ser
completamente conformado de metal, plastico u otro
material estructural adecvado, y que el cuerpo pueda
suministrar en s8i mismo suficiente apoyo para quien la
monta © que el cuerpo pueda incluir una estructura

integral.

La estructura 40 suministra un chasis, o una
estructura de apoyo, para la carcasa de la patineta 38, y

como se discutibd, se puede conformar separadamente del



resto del cuerpo o integralmente conformada con el cuerpo.
Para propbsitos de ilustracién, una estructura
separadamente conformada se muestra en las figuras, y es
quizis vista mejor en la figura 3. Como se muestra, la
estructura 40 incluye un tubo de cabeza 42, que acopla el
resto de la estructura y/o el cuerpo al montaje de
direccién 14. Desde el tubo de cabeza 42, la estructura
40 incluye ademas un par de apoyos lateralmente
egspaciados 44 que se extienden desde el tubo de cabeza y
terminan en montantes 46 para el montaje de la rueda
posterior 20. Un montante de motor 48 se extiende entre
los soportes 44 para suministrar una superficle montante
para el montaje del motor de la patineta, que se discute
con mads detalle subsecuentemente. También se muestra en
la figura 3 un par de montantes de carcasa delantero 50
que reciben un asegurador adecuado, tal como un remache,
tornillo, sujetador o similar, para asequrar la carcasa y
estructura de manera junta cerca del tubo de cabeza 42.
Se debe entender que cualquiera o todos los componentes
de 1la estructura 40 pueden ser alternativamente
conformados como una porcién de la carcasa 3B o

conformada de otra manera como una porcién del cuerpo 12.
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En relacién de nuevo a la figura 1, porciones de
apoyos 44 son visibles a través de la carcasa 38 y se
proyectan hacia atras desde esta. También como se muestra
en la figura 1 es un apoyo abatible 52 que se adapta para
sostener la patineta en una configuracién generalmente de
recta cuando la patineta no estd siendo impulsada. El1
apoyo abatible 52 puede ser cualquier mecanismo retraible
adecuado para suministrar apoyo de tres o cuatro puntos
de la patineta cuvando el apoyo abatible estd en su

orientacién extendida, tal como se muestra en la figura 1.

Para propésitos de ilustracién, un apoyo abatible
que suministra un apoyo de cuatro puntos a la patineta se
muestra en la figura 4. En la figura 1, un receptor 54 se
muestra formado en la carcasa 38 y adaptado para recibir
el apoyo abatible cuando este estd en su orientacién
guardada. El1 apoyo abatible 52 puede estar pivotantemente
montado sobre el cuerpo 12 por cualquier mecanismo
adecuado, el cual puede incluir un resorte u otro
mecanismo para empujar el apoyc abatible a su
configuracién extendida o montada. Alternativamente, el
apoyo abatible puede descansar contra, o ser al menos
parcialmente guardado dentro de, el lado inferior del

cuerpo cuando esta en su orientacién guardada. Esté
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también dentro del alcance de la presente invencién dque
la patineta se pueda conformar sin el apoyo abatible, o
que el apoyo abatible se pueda ubicar en cualquier parte
en la patineta, tal como los apoyos 44 o adyacente al

montaje de la rueda posterior 20.

Regresando a las figquras 3 y 4, el montaje de
direcciétn de la patineta 14 se puede ver con mas detalle.
El montaje de la direccién 14 le posibilita a un usuario
conducir la patineta desde la superficie de monta 22.
Como se muestra, el montaje de direccién 14 incluye un
mecanismo de direccién 60 y una columna de direccidn 62
que estda acoplada a una rueda dirigible, la cual en la
modalidad 1lustrada es la rueda frontal 19. Como se
muestra, la columna de direccién 62 estid acoplada a un
tenedor frontal 64 que incluye un par de monturas 66 para

el montaje de rueda frontal 18.

En la figura 5, una modalidad ilustrativa de un
montaje de rueda frontal adecuado 18 se muestra con mas
detalle. Como se muestra, el montaje incluye una rueda
frontal 19, dque rota alrededor del eje 30. En 1la
modalidad ilustrada, 1la rueda 19 incluye una 1llanta

deformable 68 que cubre un tubo inflable 70, mas como una

s
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rueda de bicicleta convencional. La llanta 68 puede ser
lisa o tener cualquier patrén de rodadura deseado en su
superficie exterior, tal como se ilustra esquemiticamente
en lineas punteadas en 72. Ejemplos de otras
construcciones adecuadas para la rueda 19 incluye una
rueda s6lida y una rueda que tiene una cubierta rigida o

sustancialmente rigida con una cavidad interior.

La rueda 19 estd sostenida sobre un centro 74, dque
venos el cual como se muestra se forma de dos mitades 76
que estan aseguradas Jjuntas por cualquier asegurador
adecuado, tal como remaches, soldadura, pernos, gancho,
adhesivos o similares. El montaje de rueda incluye ademés
un par de espaciadores 78, que ubican el centro entre el
montaje de rueda frontal y la montura 66. Los
espaciadores 78 se pueden conformar de uno o mas
componentes calibrados para ubicar la rueda 19 entre las
monturas del tenedor frontal 64. También se muestran en
la figura 5 arandelas y tuercas que se pueden montar
sobre los extremos del eje frontal de la patineta, gue no

se muestran en la figura 5.

Se debe entender que el montaje de rueda frontal 18

puede tomar cualquier forma adecuada que de manera
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rotacional monte una rueda dirigible en el montaje de
direcciédn de la patineta. Tipicamente, se puede utilizar
un tenedor frontal, pero estd dentro del alcance de la
invencién que la montura que se extienda sobre un lado
simple de la rueda se pueda utilizar. De manera similar,
el montaje de rueda frontal puede incluir un centro de
una pieza o un centro que este integralmente conformado
con la rueda. De manera similar, el tenedor frontal y/o
el centro se pueden conformar de tal forma que no se
requieran espaciadores. Una ventaja de nutilizar el
montaje de centro y espaciador mostrados en la figura 5
es que el centro se puede conformar de dos porciones
idénticas, a saber las mitades 76. De manera similar, los
espaciadores pueden ser de igual tamafio y por lo tanto
ser idénticos uno al otro. Esto reduce el nimero de
partes requeridas para la patineta 10, asi como también
el tiempo de ensamblaje. Adicionalmente, las mitades del
centro y los espaciadores se pueden utilizar para
porciones del montaje de rueda posterior 20, disminuyendo
de esta manera adicionalmente el nimerc de componentes en

la patineta 10.

Como se discuti6é, el tenedor frontal 64 esta

acopladec a una columna de direccidén 62 y adaptada para
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rotar con la columna de direccién responsable de las
guias de quien la monta al mecanismo de direcciédn 60. El
tenedor frontal y la columna de direccién estan montados
de manera rotaclional sobre el cuerpo 12 por medio de un
tubo de cabeza 42, el cual podria tener cualquier
estructura adecuada para montar el tenedor frontal y la
columna de direccién al cuerpc para movimiento rotacional
con respecto al cuerpoc. Se muestra un ejemplo de
construccibébn adecuado en la fiqura 6. Comc se muestra, la
columna de direccidén 62 y el tenedor frontal 64 incluyen
aberturas 84 que se pueden utilizar para asegurar 1la
columna Yy el tenedor juntos con un mecanismo de
asequramiento simple cuando las aberturas
correspondientes estidn alineadas. Cualquier asegqurador
adecuado, tal como un pasador, remache, perno o0 similar
puede ser utilizado. De manera similar, las
configuraciones montantes diferentes a wun par de
aberturas alineadas se pueden utilizar y estan dentro del

alcance de la invencién.

En la modalidad ilustrada, el tubo de cabeza 42
incluye un manqguito 86 y montajes de buje superior e
inferior 88 y 90. Cada montaje de buje incluye una capa

de copa de buje 92 que se extiende desde el manguito 86,
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una carrera de cojinete 94 y una pluralidad de cojinetes
96 que rotan dentro de la pista definida entre la carrera
y la copa de cojinete correspondiente. También se muestra
en la figura 6 un retenedor 100 que estd montado sobre la
columna de direccién y que evita que la columna de
direccién sea sacada hacia abajo a lo largo del tubo de
cabeza. En la modalidad descrita, el retenedor 100
incluye una tuerca de llave 102 y una abrazadera 104, que

es apretada alrededor de la columna de direccién.

En la figura 7, la columna de direccién de la
patineta y el mecanismo de direccién se muestran en
detalle. En la modalidad ilustrada, la longitud de 1la
columna de direccidén 62 se ajusta selectivamente por
quien la monta, con el fin de adaptar la patineta 10 para
uso por usuarios de diferentes alturas o estilos de monta
preferidos. Como 8Se muestra, la columna 62 incluye
miembros telescépicos 106 y 108, que son ubicables de
manera seleccionable con respecto uno del otro, y un
mecanismo de asequramiento 110 que se adapte para retener
de manera liberable 1los miembros en una posicién
seleccionada con respecto al otro. Cualquier mecanismo
adecuado se puede utilizar el cual posibilite a los

miembros telescopicos ser selectivamente ubicados con
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relacién uno del otro para ajustar la altura y el
mecanlsmo de direccién, y luego retener selectivamente la
posiciétn seleccionada. Por ejemplo, la abrazadera
mostrada en la figura 4 prdéxima al tubo de cabeza también
se puede utilizar como un mecanismo de aseguramiento 110
para la columna de direccién. De manera similar, esté
dentro del alcance de la invencién que la patineta 10 se
pueda conformar a una columna de direccién que tenga una
altura fija, en 1lugar de la columna de direcclén

ajustable mostrada en la modalidad ilustrada.

En la figura 7, el mecanismo de aseguramiento 110 es
un mecanismo de liberacién rapida lo que significa que el
mecanismo se puede liberar sin requerir que el usuario
utilice herramientas, tal como un destornillador o
herramienta. Como se muestra, el mecanismo de
aseguramiento incluye un collar 112 que se extlende al
menes sustancialmente alrededor del miembro telescdpico
superior, y un accionador 114 que constrifie el collar
alrededor del miembro 108. En la modalidad ilustrada, el
accionador incluye una porcién de leva 116 dque conduce
los extremos abiertos 118 y 120 del collar uno hacila el
otro cuando el accionador estia en la posicién mostrada en

la figura 7. Cuando el accionador es pivotado en 1la
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direccién de las manecillas del relo]j {desde 1la
perspectiva de la figura 7) alrededor de la columna de
direcciébn, se libera la fuerza de constrefiimiento, y los
extremos son empujados suficientemente aparte uno del
otroc de tal forma que el miembro telescdpico superior se
puede deslizar con relacién al miembro telescépico
inferior para reajustar 1la altura del mecanismo de

direcciédn con relacién al cuerpo de la patineta.

Como se discutl6, el mecanismo de direccién 60 se
adapta para ser agarrado por el usuario para transportar
las guias de direccién de quien la monta a la rueda
frontal. Como se muestra el mecanismo 6C incluye una
barra de manejo 122 con un par de regiones 124 asibles
por el usuario, tales como las agarraderas mostradas en
la figura 7. Se debe entender que el mecanismo de
direccidén 60 podria tomar cualquier forma adecuada que le
posibilite al usuario ubicadc sobre 1la superficie 22
conducir al menos una de las ruedas de la patineta. Como
otros ejemplos, el mecanlamo de direccién puede tomar la
forma de una rueda de direccién o un par de manijas de
direccién que no estdn montadas sobre una barra de manejo

comdin.

¥1
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También se muestra en la figura 7 varios
dispositivos 130 de comandos para el usuario que se
pueden utilizar por un usuario para controlar 1la
operaciébn de la patineta. Mas especificamente, la figura
7 ilustra un ejemplo de un accionador de impulsién 132.
El accionador de 1impulsién es cualquier mecanismo
adecuado por medio del cual un usuario puede hacer que
selectivamente el montaje de impulsién de la patineta
suministre operacién de impulsién o potencia de 1la
patineta. En la modalidad ilustrada, el accionador de
impulsién 132 toma la forma de un interruptor
prendido/apagado 134 que energiza selectivamente el
montaje de impulsién de la patineta cuando el interruptor

estd oprimido en su posiciédn de prendido.

En la figura 7, el interruptor 134 incluye un botén
oprimible. Se debe entender que cualquier interruptor
adecuado se puede utilizar, incluyendo interruptores
giratorios, interruptores de doble posicién, e
interruptores que son empujados a una posicidén de apagado
Yy por lo tanto requieren de presién constante por el
usuario para mantener el montaje de impulsidén de 1la
patineta en un estado energizado. Para suministrar un

ejemplo de un interruptor de empuje, el interruptor 134

we
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puede incluir un nmecanismo de empuje 136, tal como un
resorte, dentro o detrids del botén para empujar los
contactos 1lejos uno del otro a menos que el usuario
ejerza una fuerza mas potente sobre el botétn para forzar
los contactos a entrar en acople. Otros accionadores de
impulsién adecuados incluyen interruptores, véalvulas de
pasc u otros mecanismos que le posibiliten a un usuario
ajustar de manera selectiva el grado al cual el montaje
de impulsiédn de la patineta se energiza mas allid de una
simple configuraciédn de prendido y apagado. Por ejemplo,
una de las agarraderas de la patineta puede incorporar
una vAlvula de paso rotable que se utiliza para
seleccionar el grado en el cual estd energizado el
montaje de impulsiétn. Como otro ejemplo, el mecanismo de
direcciédn puede incluir interruptores para seleccionar
entre dos o mas velocidades de operacién y/o direcciones
de operaron de marcha hacia adelante y reversa. Esta
también dentro del alcance de la presente invencién que
el accionador de impulsién puede estar localizado en
cualquier parte de la patineta, tal como un pedal
oprimible por el pie o un instructor de pie sobre el
cuerpo de la patineta, a un instructor sobre la columna
de direccién de la patineta. También puede ser deseable

utilizar un interruptor protegido contra falla o

D3
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mecanismo para el accionador de impulsién 132 de tal
forma que el montaje de accionamiento de impulsién de la

patineta no se energizara si el interruptor falla.

En la figura 7, se muestra otro dispositivo de
comando de usuarioc 130, a saber un accionador de freno
138. El1 accionador de freno es cualquier mecanismo
adecuado que al accionamiento por un usuario hace que la
patineta disminuya su velocidad o se detenga. Un ejemplo
de un accionador de freno adecuado 138 se muestra también
en la forma de un freno de mano 140 que es movido hacia
la barra de manejo 122 por el usuario para hacer que el
montaje de impulsién de la patineta se desenergize y/o
para accionar eléctrica y/o mecénicamente un mecanismo de
freno para disminuir la velocidad de la patineta. La
patineta 10 preferiblemente incluirid alguna forma de
accionador de freno 138, aunque estd dentro del alcance
de la invencién que el accionador de freno 138 se pueda
ubicar en cualquier parte de la patineta, tal como en la
posicién que se discutié anteriormente con respecto al
accionador de impulsidén, o que el accionador de freno sea
un accionador automAticamente acoplante, en oposicién al
mecanismo manualmente accionado mostrado en la figura 7.

En tal configuracién, el cableado de la patineta se puede
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configurar para acoplar automaticamente un mecanismo de
freno si el montaje de impulsién de la patineta no esta
energizado. Alternativamente, (o} adicionalmente, el
accionador de freno se puede configurar para
automiticamente desenergizar el montaje de impulsibn

luego del accionamiento.

Finalmente, en las figuras 7 y 4, los cables 142 son
mostrados extendiéndose desde el freno y los acciocnadores
de impulsién. Los cables 142 son cualquier alambre, cable,
unién o similar de tipo eléctrico que transporta mecénica
y/o eléctricamente un comando impartido por el usuvario a
los accionadores a una correspondiente porciédn de el
montaje de impulsiédn de la patineta y/o el mecanismo de
freno. En la figura 7, se puede ver que los cables se
extienden de manera externa a la columna de direccién.
Estd dentro del alcance de la invencién que los cables se
puedan extender dentro de la columna de direccidén en
lugar de la posiciébn ilustrada en la cual los cables se
extienden desde el mecanismo de direccién externo a la
columna de direccidédn. Para propésitos de ilustracién, la
patineta 10 se muestra sin los cables externos y sin un
accionador o Dbarra de manejo de frenos accionada

manualmente 122 en las figuras 2 y 3.



Como se mencliond anteriormente, el accionador de
freno 138 se puede conectar a un mecanismo de freno que
actia desde el montaje de impulsién de la patineta para
disminuir la velocidad de la patineta. Un ejemplo de un
mecanismo de freno adecuado es un mecanismo de freno
mecanico que disminuye la velocidad de rotacién de una o
mis de las ruedas de la patineta. Otrc mecanismo de freno
adecuado es un Rrecanismo de freno eléctrico que
interactda eléctricamente con el montaje de impulsién de
la patineta para hacer més lenta la patineta. En la
figura B8, un ejemplo ilustrativo de un mecanlismo de freno
mecdnico se muestra y se indica de manera general en 150.
El mecanismo de freno 150 incluye un tambor de freno 152
que esti montadc sobre el montaje de rueda posterior 20 y
el cual rota con la rueda posterior. Por lo tanto, 1la
rotacién de la rueda posterior hace que el tambor de la
rueda rote con la rueda posterior 21 y la rueda posterior
rote con el tambor de freno. El1 mecanismo 150 incluye
ademids una banda 154 que se extiende alrededor del tambor
de freno, y un montaje de palanca 156 que selectivamente
aprieta la banda alrededor del tambor de freno para
disminuir la velocidad o detener la patineta, de tal

forma gque responde al accionamiento del usuario del



accionador del freno o responde al montaje de impulsién

que es desenergizado.

Como se muestra, el montaje de palanca 156 se
comunica con el cable de frenado 152, bien sea
directamente o indirectamente a través de una unién
intermedia para transportar los comandos del usuario al
montaje de palanca. Como se muestra, el cable de frenado
se acopla a un brazo de palanca 154 que se acopla a un
extremo 160 de la banda de freno. El1 brazo de palanca
estd montado pivotantemente sobre una carcasa de freno
162, al cual el otro extremo 162 de la bande de freno
tamblén se monta. Cuando el usuario acciona el accionador
de freno, tal como traer el accionador hacia la barra de
mano 122, el cable de freno se aleja de la carcasa de
freno, pivotande de esta forma el brazo de palanca 158
lejos del tambor de freno. En razén a que el brazo de
palanca estd conectado a un extremo de la banda de freno,
este movimiento aprieta la banda de freno alrededor del
tambor de freno, creando de esta manera una fuerza de
friccién que disminuye 1la proporcién de rotacién del
tambor de freno y, correspondientemente, la proporcién de

rotacién de la rueda posterior 21.



También se mnuestra en la modalidad ilustrada
mecanismos de empuje 164 que empuja el mecanismo del
freno a su orientacién de no frenado, en la cual la rueda
posterior 121 puede ser rueda libre o ser rotacionalmente
impulsada. Mas especificamente, un resorte de compresién
166 vy un resorte de torsién 168 se muestran ubicados para
empujar un brazo de palanca hacia una posicidén donde la
banda del freno no es apretada alrededor del tambor del
freno, la cual en la modalidad ilustrada se encuentra
hacia el tambor de freno. Tipicamente, un mecanismo de
freno mecdnico incluira al menos un mecanismo de empuje
de tal forma que el mecanismo de freno es liberado
automdticamente cuando el usuario libera el accionador
del freno. Se debe entender que otros mecanismos de
empuje adecuados se pueden utilizar, y similarmente, que
el mecanismo de freno 150 puede tener otras
configuraciones, tales como configquraciones que utilizan
mecanismos de freno de biclicleta convencionales o

mecanismos de freno tipo disco.

En la figura 9, el montaje de impulsién de 1la
patineta 10 se ilustra esquemidticamente. Como se muestra,
el montaje de impulsién 16 incluye un montaje de motor

170 que incluye al menos un motor 172 adaptado para

g9
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impulsar la rotacién de una o mas ruedas de impulsién.
Como se discutid anteriormente, la patineta ilustrada
incluye una rueda posterlior impulsada 21, aunque mas de
una rueda impulsada, incluyendo més de una rueda
posterior impulsada, esté&n dentro del alcance de la
invencién. El1 montaje de impulsién incluye ademis un
montaje de bateria 174, que incluye al menos una bateria
176 adaptada para suministrar potencia al montaje de
motor. Cualquier tipo adecuade de bateria se puede
utilizar, incluyendo baterias recargables. Ejemplos de
baterias adecuadas incluyen una o mas baterias de seis,
doce o dieclocho voltios. El montaje de impulsién incluye
ademds al menos un dispositivo de comando de usuario 130
a través del cual el usuario puede controlar la
activacién del montaje del motor de la patineta. Ejemplos
de dispositivos de comando de usuario adecuados son el
activador de impulsién y el activador de freno discutidos
anteriormente. Otros incluyen interruptores, palancas u
otros mecanismos a través de los cuales el usuario puede
configurar el montaje de impulsién de la patineta para
manejar la patineta en diferentes direcciones o a
diferentes velocidades. Por ejemplo, un interruptor de
reversa puede reversar la configuracién del montaje de

bateria y el montaje de motor para impulsar la salida

&9
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rotacional del montaje de motor en direccién reversa,
posibilitando de esta manera a la patineta a ser
impulsada en reversa. Similarmente, cuando el montaje de
bateria y/o de motor incluyen respectivamente dos o mas
baterias o motores, estas baterias y/o motores pueden ser
accionadas con interruptor entre configuraciones en
paralelo y en serie de tal manera que respondan a los
comandos del nusuario a los dispositivos 130, para
suministrar mas de una velocidad definida para la

patineta.

El montaje de bateria, el montaje de motor y los
comandos de usuario se comunican uno con el otro por via
de cualquier unidén adecuada, la <cual se ilustra
esquemdaticamente en la figura 9 en 178. Ejemplos de
uniones adecuadas incluyen uno o mis de cables alambrados,
acoplamientos eléctricos y/o mecdnicos directos y uniones
mecéanicas. También se muestra en la figura 9 una unibén de
impulsién 180 que colecta de manera impulsada la salida
rotacional del montaje de motor, tal como un eje de
salida, un engranaje de salida o un pifién de salida, con
la rueda o© ruedas de impulsifétn, tal como 1la rueda
posterior 21. Las uniones de impulsién 180 pueden incluir

cualquier unién mecénica adecuada adaptada para
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transportar un comando rotacional desde el montaje de
motor 170 para impulsar la rotacién de la rueda de
impulsién 21. Un ejemplo de una unién de impulsién
adecuada es la caja de engranajes que contiene uno o mas
engranajes, que en algunas nmodalidades se pueden adaptar
para incrementar o disminuir la proporcidén relativa de
rotacién de la rueda de impulsién con respecto a la
proporcidén de rotacién del comando rotacional del montaje
de motor. Otro ejemplo es la uniébn directa entre el
montaje de motor ¥y la rueda de impulsién. Aun otro
ejemplo es una polea o cadena que transmite un comando
rotacional desde la salida del montaje de motor a la

rueda de impulsién (o ruedas).

El montaje de impulsién 16 tipicamente estarid al
menos parcialmente montado sobre, contenido dentro, o
soportado de alguna otra forma por el cuerpo de la
patineta. Un ejemplo de tal configquraclién es la mostrada
en la figqura 10, en 1la cual el motor 172 se muestra
montado sobre la montura 48. Como otro ejemplo
ilustrativo, el cuerpo 12 se muestra conteniendo un
compartimiento interno 182 con una abertura 184 a través
de la cual los objetos se pueden insertar y remover desde

el compartimiento. En 1la figqura 10, se muestra una

1
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bateria 176 contenida en el compartimiento. En la
modalidad llustrada, un conector 186 se muestra conectado
eléctricamente a la bateria del montaje de impulsiétn de
la patineta. La bateria 176 puede ser ubicable libremente
dentro del compartimiento 182, o alternativamente el
cuerpo puede incluir un retenedor de bateria que se
adapta para retener la bateria dentro del compartimiento
y preferiblemente, en una posicitn definida dentro del
compartimiento. Por ejemplo, el compartimiento puede
incluir un nicho dentro del cual se recibe la bateria y/o
una correa u otra proyecciétn que se ubica de manera
removible a través de la bateria para evitar 1la
reubicacién no intencional o remocién de la bateria. En
las modalidades ilustradas, el descansa-ple de la
patineta 24 suministra una cubierta removible para el
compartimiento, y como tal evita la remocién no
Intencional de la Dbateria del compartimiento. EIl1
compartimiento 182 también se puede utilizar para
almacenar otros objetos ubicados en el compartimiento por
el usuario. Por ejemplo, se muestra un cargador 187 para
bateria 176 en la figura 10. Se encuentra dentro del
alcance de la invenciétn que la bateria 176 se pueda

montar en cualquler otra parte sobre 1la patineta,
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incluyendo adGn la patineta un compartimiento 182 para

almacenar objetos.

El descansa-ple 24 se puede asegurar al cuerpo
mediante cualquier mecanismoc de aseguramiento adecuado.
Cuando el descansa-pie suministra una cubierta para el
compartimiento 182, el mecanismo se debe adaptar para
permitirle al descansa-pie ser removido y reubicado.
Ejemplos de mecanismos de asegquramiento adecuados son
mecanismos tales como tornillos que requieren una
herramienta para ser removidos, y mecanismos, tales como
abrazaderas o ganchos, que no requieren herramientas para
alimentar el descansa-pie. En la modalidad ilustrada, el
descansa-pie incluye un labio 188 que es recibido dentro
de una ranura o rendija correspondiente 190 en el cuerpo
Y un reten 192 que es acoplado selectivamente por medio
de un mecanismo de seguro 194 sobre el cuerpo para
retener el descansa-pie en la posicidén mostrada en la

figura 1.

En la figura 10, se muestra un ejemplo de un
mecanismo de aseguramiento adecuado. El1 mecanismo de
aseguramiento incluye una agarradera 196 que se mueve

selectivamente entre una posiciédn acoplada, en la cual la
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agarradera se extiende dentro de un pasaje 198 en el
cuerpo 12 y acopla el reten 192 para retener el descansa-
pie sobre el cuerpo, y una posicién desacoplada, en la
cual la agarradera se remueve del acoplamiento con el
descansa-pie y el descansa-pie 8se puede remover del
cuerpo. En la figura 10, un elemento manipulable por el
usuario 200 se muestra extendiéndose desde el cuerpo 12,
Como el elemento 200 se aleja del descansa-ple 24, 1la
agarradera 196 se retira suficientemente por fuera del
pasaje 198 para liberar el reten 192 y permitir de esta
manera que el descansa-pie sea removido del cuerpo. Como
se discutié anteriormente, cualquier mecanismo de
aseguramiento adecuado se puede utilizar. Una ventaja del
mecanismo ilustrado es que este no requiere que el
usuario utilice herramientas para remover el descansa-pie.
El reten 192 y la agarradera 196 pueden tomar cualquier
forma adecuada en la cual la agarradera puede acoplar
selectivamente el reten y evitar la remocién del

descansa-pie hasta que la agarradera desacopla el reten.

En las figuras 11-13, el montaje de rueda posterior
20 y las porciones del montaje de impulsién 16 se
muestran con mas detalle. Por ejemplo, la rueda posterior

20 se muestra incluyendo un centro 202 formado de mitades
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76 y 204, y un montaje de rueda posterior 20 se muestra
incluyendo espaciadores 78, 205 y 206 que mantienen la
rueda posterior entre las monturas 46. También se muestra
una suspensién posterior 208, que estd adaptada a 1la
porcién de apoyo posterior 28 por encima de la rueda
posterior 21. Como sSe muestra, las suspensiones 208 se
extienden entre los apoyos 44 y la porcién posterior 28
para mantener una relacidén distanciada entre 1la

superficlie 36 y la rueda posterior 21.

En la figura 13, un ejemplo de una unién de
impulsién adecuada 1B0 se muestra e incluye una correa
210 que se extiende alrededor de la salida 212 del
montaje de motor 170 y un receptor 213 sobre el montaje
de rueda trasera 20 que impulsa la rotacidén de la rueda
trasera 21 responsable de la rotacién de la correa por la
salida 212. Un ejemplo de un receptor adecuado 213 es un
engranaje de anillo 214 formado sobre un centro 202. La
correa 210 transmite una entrada rotacional a la rueda
posterior desde la sallda rotacional del montaje de motor
para hacer que la rueda posterior sea impulsada
rotacionalmente. La correa 210 se puede conformar de
cualquier material adecuado capaz de transmitir wuna

entrada rotacional desde el montaje de motor al montaje

s
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de rueda posterior para impulsar la rotacién de la rueda
posterior 21. Ejemplos de correas adecuadas 210 incluyen
una banda de caucho sintética y una cadena formada de
uniones interconectadas. En la modalidad ilustrada, el
engranaje 214 incluye una pluralidad de dientes 216 que
se adaptan para agarrar de manera friccional la correa.
Se debe entender que cualquier perfil de diente adecuado
se puede utilizar, y que el engranaje 214 puede ser

alternativamente formado por los dientes 216.

Se debe entender que 1las correas tilenden a
desgastarse durante el tiempo, y por lo tanto se requiere
convencionalmente que la rueda trasera esté ubicada sobre
apoyos 44 para retener suficiente tensidén en la correa
para impulsar la rotacidédn de la rueda trasera responsable
de la salida rotacional del montaje de motor de 1la
patineta. En la modalidad ilustrada, sin embargo, 1la
unién de impulsién incluye un tensionador 218 que
mantiene la tensién de la correa afin si la correa se
tensiona durante el tiempo. Como sSe muestra, el
tensionador 218 incluye un miembro de contacto de correa
220 que es empujado contra la correa por un mecanismo de
empuje adecuado 222, tal como un resorte de bobina 224,

un resorte de hoja o© similar. El1 tensionador 228 1le

/[~
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posibilita al montaje de rueda trasera 20 estar montado
en una posicién fija con relacién a los apoyos 44 en
lugar de requerir una posicién montante ajustable, tal
como la utilizada para montar las ruedas posteriores de
las bicicletas. Aunque el tensionador anteriormente
descrito se prefiere, estid dentro del alcance de 1la
invencién que la unién de impulsién se pueda formar sin
un tensionador y que las monturas 46 puedan permitir la
posiciébn relativa del montaje de rueda trasera a ser
ajustado dentro de un rango de posiciones, tal como
suministrar una rendija alongada dentro de la cual el eje

32 se pueda ubicar selectivamente.

En las figuras 11-13, el montaje de impulsién 16 se
muestra con un mecanismo de freno expuesto 150, el centro
de rueda impulsado 202 y la unién de impulsiémn 180. Por
“expuesto”, se entiende que los componentes pueden ser
tocados o puestos en contacto de alguna otra forma por un
usuario u otro 1Individuo sin requerir que el usuario
desmantele, destruya o de alguna otra manera desensamble
la patineta. Se encuentra dentro del alcance de la
invencién que la patineta 10 se pueda conformar con
cualquiera o todos estos componentes expuestos, tales

como los mostrados en las figuras 11-13.
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En las figuras 14-16, sin embargo, la patineta se
muestra dentro de estos componentes protegidos por un
montaje de cubierta, y por lo tanto inaccesibles al
contacto fisico por un usuario u otro individuo a menos
que la porcién de proteccién se remueva. Un beneficio de
proteger estos componentes es que los usuarios y otros
individuos que pueden ser nifios estan protegidos de daiflos
que Se ocasionarian si el individuo toca estos
componentes mientras que 1la patineta esta siendo
impulsada. Los individuos estén similarmente protegidos
si de alguna otra forma entran en contacto con estos
componentes mientras que la patineta estd siendo
impulsada, tal como si un patinador se estrella o conduce

hacia otro individuo.

Por ejemplo, como se muestra en las figuras 14 y 15,
el mecanismo de freno 150 y la mitad izquierda 76 del
montaje de centro posterior 202 estidn protegidos por un
montaje de cubierta 230 que incluye una carcasa 234, que
define un al menos perimetro sustancialmente cerrado con
la rueda posterior 21 o un montaje de centro 202. Por “al
menos un perimetro sustancialmente cerrado”, se entiende

que la carcasa de la cubierta encierra suficientemente el

%3
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mecanismo de freno y el centro de tal forma que el
individuo no pueda facilmente entrar en contacto (o no
pueda de ninguna manera) con estos componentes desde la
parte externa de la patineta. El montaje de cubierta
también se puede describir como al menos sustancial, o
completamente, encerrando los componentes protegidos
descritos aqui, bien sea solo o en combinacién con la
rueda posterior. Se encuentra dentro del alcance de la
invencidén que pueda haber un paso entre la carcasa y la
rueda posterior o el centro posterior, pero este paso
debe preferiblemente ser calibrado de tal forma que sea
suficientemente pequefio tal que un dedo de un usuario no
pueda caber a su trabes. Alternativamente la carcasa 234
puede definir un perimetro completamente cerrado con la
rueda posterior 21 o la mitad de centro 76. En la fiqura
15, la carcasa 234 se muestra incluyendo varios platos de
cubierta removibles 236 y 238. Los platos de cubierta
pueden ser temporalmente removidos para suministrar
acceso a un montaje de motor de patineta y un mecanismo
de freno sin requerir que el montaje de cubierta completa
sea removido. La carcasa 234 puede ser alternativamente

conformada sin ningunos platos de cubierta removibles.

¢y
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En las figuras 14 y 16, la unién de impulsiédn 180 y
la mitad derecha 204 del montaje de centro posterior 202
estan protegidos por un montaje de cubierta
correspondiente 232. El montaje 232 incluye una carcasa
244 que define un perimetroc al menos sustancial, o
completamente cerrado con la rueda posterior 21 o 1la
mitad de centro 204. Cuando la patineta 10 incluye un
montaje de cublerta sobre cada lado de su rueda de
impulsién, el montaje de cubierta puede cada vno incluir
sus porciones respectivas de la rueda de impulsién y el
montaje de impulsién, o alternativamente, ellos pueden
extenderse en contacto uno con el otro para proteccidn
adicional de estos componentes del contacto con el lado
inferior de la patineta. Como se muestra en las figuras
15 y 16, los montajes de cublerta 230 y 232 forman una
superficie inferior 340 que evitan que un individuo entre
en contacto fisico con 1la unién de impulsibén, el
mecanismo de freno y el tensionador desde el lado
Inferior de la patineta. También se muestra en las
figuras 15 y 16 porciones 242 de carcasas 234 y 244 que
simulan porciones de patinetas de tamafio completo o
motocicletas que son potenciadas por motores potenciados
por gasolina. Las porciones 242 tipicamente solo estéan

presentes en una modalidad de la patineta 10 calibrada
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para uso de nifios, y las carcasas se pueden conformar con

estas porclones.

En la figura 16, la carcasa 244 se muestra con una
abertura 246 que le permite acceso a la mitad derecha del
montaje de centro 202. La abertura 246 se puede utilizar
cuando la rueda posterior 21 es una rueda inflable con
una boquilla 248 a través de la cual el aire se agrega
selectivamente o se remueve desde la rueda.
Alternativamente, la abertura 246 se puede proteger por
un plato de cubierta y alternativamente de manera
adicional, la carcasa se puede conformar sin la abertura.
En la modalidad ilustrada, alin cuando la carcasa incluye
una abertura, se suministra un perimetro al menos
sustancial, si no completamente cerrado con respecto a la
correa de impulsién 210 y al engranaje 214 porque 1la
carcasa incluye un reborde 250 que se extiende hacia, o
alternativamente en contacto con la rueda posterior 21 o

el montaje de centro 202.

APLICABILIDAD INDUSTRIAL

La presente invencién es aplicable a cualquier

vehiculo impulsado por bateria, incluyendo vehiculos para
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nifios impulsados por bateria, y especialmente patinetas

impulsadas por bateria.

Se cree que la descripcién establecida anteriormente
comprende miltiples diferentes invenciones con utilidad
independiente. Aunque cada una de estas invenciones se ha
descrito en su forma preferida, la modalidad especifica
de esta tal como se describié y se 1llustro aqui no se
debe considerar en un sentido limitante en razén a que
son posibles numerosas variaciones. La materia objeto de
la invencién incluye todas las combinaciones novedosas y

no obvias y subcombinaciones de varios elementos,

caracteristicas, funciones y/o propiedades descritas aqui.

Cuando las reivindicaciones citan "™un” o “un primer”
elemento o0 equivalente de este, tales reivindicaciones se
deben entender porque incluyen la incorporacié4n de uno o
mas de tales elementos, ninguno requiriendo, ni

excluyendo dos o mas de tales elementos.

Se Ccree que las siguientes reivindicaciones
puntualizan particularmente ciertas combinaciones vy
subcombinaciones que estan dirigidas a una de 1las
invenciones descritas y son novedosas y no obvias. Las

invenciones de 1la modalidad en otras combinaciones vy
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subcombinaciones de caracteristicas, funciones, elementos
y/o propiedades se pueden reivindicar a través de la
correccién de aquellas reivindicaciones o presentacién de
nuevas reivindicaciones en esta o en una aplicacién
relacionada. Tal correcciétn a nuevas reivindicaciones, si
ellas estdn dirigidas a wuna invencidén diferente o
dirigidas a la misma invenciétn, si es diferente, mas
amplia, mas estrecha o igual en alcance a 1las
reivindicaciones originales, también estédn consideradas
porque estdn incluidas dentro de la materia objeto de la

invencifén de la presente descripcién.

~10>
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REIVINDICACIONES

Una patineta que comprende:

un cuerpo con una superficie de monta adaptada

para sostener un usuario;

un montaje de direccién montado rotacionalmente
sobre el cuerpo y acoplado a una rueda

direccional;

un montaje de rueda posterior que incluye una
rueda de impulsidén montada rotacionalmente sobre

el cuerpo y acoplado a una rueda direccional;

un montaje de rueda posterior que incluye una
rueda de impulsién montada rotaclonalmente sobre

el cuerpo:;

un montaje de impulsién que incluye un montaje de
motor con una salida rotacional acoplada a la

rueda de impulsién por una unién de impulsiédn;

Lof
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un montaje de cublerta adaptado para al menos

incluir sustancialmente la unién de impulsién.

La patineta de la reivindicacién 1, en donde la
unién de impulsién incluye una correa que se
extiende alrededor de porciones del montale de
rueda posterior y una salida del montaje de motor
para impulsar la rotacitn del montaje de rueda
posterior responsable de la rotacién de la salida

del montaje de motor.

La patineta de la reivindicacién 2, en donde el
montaje de cubierta incluye que la correa pueda
evitar el acceso a esta desde el externo de 1la

patineta.

La patineta de la reivindicaclén 2, en donde la
ruedaa de impulsién incluye un centro, \'4
adicionalmente en donde el montaje de cubierta se
extiende desde proximidades del centro, alrededor
de la correa y hacla atras del centro hasta al

menos inclulr sustancialmente la correa.
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La patineta de la reivindicaciétn 4, en donde el
montaje de cubierta se adopta para suministrar un
perimetro al menos sustancialmente cerrado con la

rueda de impulsiédn para incluir la correa.

La patineta de la reivindicacién 1, en donde el
montaje de cublierta esté adaptado para
suministrar un perimetro completamente cerrado
con la rueda de impulsidén para incluir la unién

de impulsién.

La patineta de la relvindicacién 1, en donde el
montaje de cubierta incluye al menos un plato de

cubierta removible.

La patineta de la reivindicaciétn 2, en donde el
montaje de motor incluye ademds un tensionador de
correa impulsado contra la correa para

suministrar tensién en la correa.

La patineta de la reivindicacién 1, en donde el
montaje de impulsién incluye ademids un mecanismo
de freno adaptado para disminuir la rotacién de

la rueda de impulsién.
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10. La patineta de la reivindicacién 9, en donde el
montaje de cubierta estd adaptado adicionalmente
para suministrar un perimetro al menos
sustancialmente cerradoc con la rueda de impulsién
para incluir el mecanismo de freno y evitar

acceso a este.

11. La patineta de la reivindicacidén 10, en donde el
montaje de cubierta esta adaptado para
suministrar un perimetro completamente cerrado
con la rueda de impulsién para incluir el

mecanismo de freno.

12. La patineta de la reivindicacién 1, en donde el
montaje de impulsién incluye ademids un montaje de
bateria adaptada para suministrar potencia al

montaje de motor.

13. La patineta de la reivindicacién 1, en donde el
cuerpo ademids incluye un compartimiento de

almacenamiento.



14. La patineta de la reivindicacién 13, en donde el
montaje de motor incluye un montaje de bateria
adaptada para suministrar potencia al montaje de
motor, y en donde al menos una porcién del
montaje de motor esta contenida en el

compartimiento de almacenamiento.

15. La patineta de la reivindicacién 13, en donde la
superficie de montura incluye un pie de apoyo
removible adaptada para suministrar una cubierta

para el compartimiento de almacenamiento.

16. La patineta de la reivindicacién 1, en donde el
cuerpo incluye una carcasa formada de un plastico

moldeado.

17. La patineta de la reivindicaciétn 1, en donde el

Ccuerpo es un cuerpo a escala reduclda calibrada

para uso infantil.

18. Una patineta motorizada, que comprende:

un cuerpo con una superficie de monta adaptada

para sostener un usuario;
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un montaje de direcciétn montado rotacionalmente
sobre el cuerpo y acoplado a una rueda

direccionable;

un montaje de impulsién que tiene un montaje de

motor con una salida rotacional;

un montaje de rueda posterior que incluye una
rueda de impulsién acoplada rotacionalmente al
cuerpo y a un receptor adaptado para recibir una

entrada rotacional desde el montaje de impulsién;

una rueda conectada rotacionalmente a la salida
del voltaje de impulsién y el montaje de rueda

posterior; y

un tensionador en acoplamiento con la correa y
empujado para presionar la correa dentro de la

posicién tensionada.

19. La patineta de la reivindicaciétn 18, en donde el

receptor incluye un engranaje que se extiende

desde la rueda de impulsién,

\o9



20. La patineta de la reivindicacién 19, en donde la
rueda de 1mpulsién incluye un centro, Yy
adicionalmente en donde el engranaje se extiende

desde el centro.

21. La patineta de la reivindicacién 19, en donde la
patineta incluye ademds un montaje de cubierta
que se extiende al  menos sustancialmente
alrededor del engranaje y la correa para evitar
el acceso al engranaje y a la correa desde el

exterior de la patineta.

22. La patineta de la reivindicaciédn 21, en donde el
montaje de cubierta suministra con la rueda de
impulsién un perimetro al menos sustancialmente

cerrado alrededor del engranaje.

23. La patineta de la reivindicacién 22, en donde el
montaje de cublerta suministra con la rueda de
impulsién un perimetro completamente cerrado

alrededor del engranaje.
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24. La patineta de la reivindicaciédn 21, en donde el
montaje de cubierta incluye al menos un plato de

cubierta removible.

25. La patineta de la reivindicacién 18, en donde el
montaje de impulsién incluye ademiés un mecanismo
de freno adaptado para disminuir la rotacién de

la rueda de impulsién.

26. La patineta de la reivindicacién 25, en donde el
mecanismo de freno estd acoplado al montaje de

rueda posterior.

27. La patineta de la reivindicacién 26, en donde la
patineta incluye ademas un montaje de cubierta
que se extiende al nencs sustancialmente
alrededor del mecanismo de freno para evitar
acceso al mecanismo de freno desde la parte

externa de la patineta.

28. La patineta de la reivindicacién 27, en donde el
montaje de cubierta suministra con la rueda de
impulsién un perimetro al menos sustancialmente

cerrado alrededor del mecanismo de freno.
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29. La patineta de la reivindicacién 28, en donde

montaje de cubierta suministra con la rueda

el

de

impulsién un perimetro completamente cerrado

alrededor del mecanismo de freno.

30. La patineta de la reivindicacién 27, en donde
montaje de cubierta incluye al menos un plato

cubierta removible.

31. La patineta de la reivindicacién 18, en donde
montaje de impulsién incluye ademds un montaje
bateria adaptada para suministrar potencia

montaje de motor.

32. La patineta de la reivindicaclén 31, en donde

de

el

de

al

el

cuerpo es un cuerpo a escala reducida calibrado

para el uso de un nifo.

33. La patineta de la reivindicaciétn 32, en donde

el

cuerpo incluye una carcasa formada de un plastico

moldeado.

34. Una patineta que comprende:
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un cuerpo que tiene una superficie de monta

adaptada para recibir a un usuario;

un montaje de rueda frontal que incluye una rueda

direccionahble;

un montaje de direccién acoplada rotacionalmente
al cuerpo y adaptado para dirigir el montaje de
rueda frontal que responde a los comandos del

usuario a un mecanismo de direccién;

un montaje de rueda posterior que 1incluye una
rueda posterior rotacionalmente acoplada al

cuerpo;

un compartimiento de almacenamiento en el cuerpo,
en donde el compartimiento de almacenamiento
incluye una abertura a través de la cual los
objetos se pueden insertar y remover desde el

compartimiento de almacenamiento;

una cubierta adaptada para al menos cerrar

sustancialmente la abertura.

13
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35. La patineta de la reivindicacién 34, en donde la
cubierta forma al menos una porcién de la

superficie de monta.

36. L.a patineta de la reivindicacién 35, en donde el

cuerpo incluye un pie de apoyo removible, vy

ademis en donde el pie de apoyo forma la cubierta.

37. La patineta de la reivindicacién 36, que incluye
ademds un mecanismo de aseguramiento adaptado
para acoplar selectivamente el pie de apoyo para

retener el pie de apoyoc sobre el cuerpo.

38. La patineta de la reivindicacién 34, que incluye
ademds un montaje de impulsi6tn con un motor
montado adaptado para impulsar la rotacién de la

rueda posterior.

39. La patineta de la reivindicaciétn 38, en donde el
montaje de impulsién incluye ademids una bateria
montada adaptada para suministrar potencia al

montaje de motor, y ademids en donde el montaje de

i
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bateria incluye al menos una bateria almacenada

en el compartimiento de almacenamiento.

40. La patineta de la reivindicacién 39, en donde el
compartimiento de almacenamiento estd calibrado
para recibir objetos ademds de al menos una

bateria.

13
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Una patineta impulsada por bateria. La patineta
tiene un cuerpo con un pie de apoyo sobre el cual el
usuario se puede parar mientras monta la patineta, y
un mecanismo de direccién que se utiliza para
dirigir la patineta. La patineta incluye ademés un
montaje de impulsién con un montaje de motor
impulsado por bateria adaptadoc para impulsar al
menos una de las ruedas de la patineta. En algunas
modalidades, la patineta incluye ademds un montaje
de cubierta adaptado para evitar que un cuerpo de
usuario entre en contacto con porciones del montaje
de impulsién. En algunas modalidades, la patineta
incluye un compartimiento de almacenamiento

inmediatamente por debajo de la superficie de monta.

e



F RMATO DE DIGITALIZACI N
RELACION DE ANEXOS .

Expediente No

Riryul

Tachnologlos S.A.
L 1 ' ]

No de Follo

#ﬂl unidades

v

cD

VD

[REVISTA

|LIBRO

|PERIODICO P

[DISQUETES 7

SOBRE DE MANILA /7

SOBRE BLANCO TAMANO CARTA

SOBRE BLANCO TAMANO OFICIO

aonqnnhuln

OTROS:

'0“'0"“:. Af“’e 'P-l-r\a‘

1%




\ 3

- SIPERDRUSTRIA Y CGERCID

Radicacion : G3867970 10000060 Foliesy 11A
Fecha {AR): 2303-06-08 1735128

Trapite : 015 PCT-PRIENT 379 FRSE BACT 41) PRESDMTAC
Depevdmncia: 2029 MVISIGI BE MEWS CREACIONES

MIT 1 B00175089-2

RECINO OFICIAL DE CAJA 1 O3 - 52,329
FECHA t JILID 28 DE 2003

U CONSIBNACION 3tnt

DEPUSITRANTE TIPO PASOD BANCD CUENTA No. PRGSO FECHA Vr. PRS0

CAVELIER ABOGADOS CONGIBNACION  DANCO POPULAR  050-00110-% 13334383  28/07/2003 30,355,000.00

Wi C O NCEPT O 10d8

CANT, RENTIBTICO COMCEPTO TOTAL CONCEPTO
1 50003-01-01 SOLICITUDES 1 TRAMITES BE SOL. DE PATENTE DE IN 400,000.00
TOTAL ' 100,000.00

501  CUATROCIENTOS MIL

— S

RECIED DE CAJA RPLICADO AL EXPEDIENTE No.

| N

Bao 00333 —6ul —cod-1



WlET : i'-)' ; . ,' : '. : mcom.m( ) R
; :_qiﬁﬁeglﬂousmu (O SRR S N
4 .":l. L . .
(s "
£

: ' "a.-:i.‘ L U -
. indacion da qis nﬂe&aduglahudeﬁlnﬂolndu@hlal LAY )
- Dm deidentificacion del sollcitante.o de I persona que pmeuh ()
- - W sollcttud. - ' :
- . Representaci6n grifica y fotograﬁca del Diseﬂo Indusmal ° muem del |-
" Material que incorpora el fisefo.
Cmnpmbante de péno de las tasas establecldas

COMPLETA ’ c ) Lo T mcamLE'rA P
? 3 L . ‘I . P P o
ESGUEMDETRAZAD? K )
S ] N . - -
ﬂ:! T a»' =i lnﬂeaelondeqmsplcihelmglsuudeun&qumadahuado

" Datos de Ide:ﬂlﬁcadpn del solmtanté odela persona que presenh
. La solicitud. h

. Represen‘.aclén grihcl del esquema de frazado .
Gomprobante de pago de las tasas establecldas ’

COHPLETA l( y 2.4/




