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Referencia Expediente No 03 067 979

Solicitante MATTEL, INC

Asunto Solicitud de patente para “VEHECULOS PARA
MONTAR NINOS CON CONTROL DE VELOCIDAD
MECANICA”

Fecha de solicaitud 8 de agosto de 2003

1 Yo, Emilio FERRERO, obrando como apoderado del
solicitante en el asunto antes identificado, me refiero al oficio
nimero 8717, notificado por fijacidén en lista del 17 de octubre
de 2003

2 Mediante el oficio nfimero 8717 se puseo en conocimiento
del solicitante el informe que contiene las observaciones hechas
por su Despacho sobre la presente solicitud de patente Atiendo
a las observaciones de la manera siguliente

21 Traduccidén de los anexos del examen preliminar
internacional Para atender a la observaciédn hecha por
su Despacho, presento jJunto con este escrito la
traduccidn al egpafiol del Examen Preliminar
Internacional y de sus anexos

2 2 TraducciSn de las reivindicaciones tal como fueron
modificadas Presento Junto con este escrito la
traduccién al espafiol de las reivindicaciones tal como
fueron modificadas y que corresponden a las mismas
anexas al reporte de examen preliminar internacional
Le solicito se sirva realizar el estudio de fondo a
este pliego de 59 reivindicaciones

NI T 860.041 367 3
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3 Puesto que se han atendido a cabalidad las observaciones
hechas por su Despacho sobre la presente solicitud de patente,
atentamente solicito que se continfie su tramitacidn

Bogot4d, ﬁ? ml'. G

Sefiora Jefe,

ol

EMILIO FERRERO
TPA No 31 529

COLO 00573-841-003-3
ggaﬂRE/MRE/
ID-000371/WPCLO573
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Fecha ()2 2083-12-17 17wABid1
raite 1 MR PATENTES B 1 REBISTRO/
Sependencaa: POER BIVISIGH DE HUEWS CREACIGNES
TRATADO DE COOPERACION EN MATERIA DE PATENTES
PCT
INFORME DE EXAMEN PRELIMINAR INTERNACIONAL

(articulo 36 y regla 70 del PCT)

Referencia del expedliente del |PARA DAR CURBO Ver la notiflcacién de

solicitante transmigién del informe de
MPW 3DSA examen preliminar intermacional
{formulario PCT/IPEA/416)
Solicitud internacional n* Fecha de solicitud | Fecha de prioridad
PCT/US02/017489 internacional 8 de Febrero de
Enero 23 de 2002 2001

Clasificacién internacional de 1las patentes (IPC) o clasifiéacién
nacional e IPC

IPC(7) B60K 1/00 y clasif US 180/65 1

Solicitante

MATTEL, INC

1l

De conformidad con el articulo 36, se transmite al solicitante el
presente informe de examen preliminar internacional preparado por la
administracién encargada del examen preliminar internacicnal

Este INFORME comprende 4 hojas, incluyendo la presente hoja
de cublerta

Xl con ANEX0S, es decir, hojas de 1la descripcién, de 1las
reivindicaciones y/o de los dibujos las cuales fueron mod:ficadas
Y que sirven de base al presente informe y/o de hojas que
contienen rectificaciones hechas ante esta administracién (ver la
regla 70 16 y la instruccién 607 de 1las Instrucciones
administrativas del PCT)

Estos anexos comprenden un total de 14 hojas

3

El presente informe comprende indicaciones relativas a los Biguientes

puntos

I X Basge del informe

IX Prioridad

III Ausencia de formacién de opinién en cuanto & la novedad, el
nivel inventivo y la aplicacién industrial

Iv Augencia de unidad de invencién

v Declaracién motivada en cuanto a la novedad, el nivel

inventivo y la aplicacién industrial, citas y explicaciones gque apoyan

esta declaracién

VI Algunos documentos citados
VII Irreqularidades en las solicitud internacional
VII Observaciones relativas a la solicitud internacional

Fecha de presentacién de la solicitud|Fecha de terminacién del presente
de examen preliminar internacional informe

08 de Agosto de 2002 4 de marzo de 2003

Nombre 7y direccidn postal de la|Funcionario autorizado
administracién encargada del examen

preliminar internacional/Us CHRIS SCHWARTZ
Comisionado de Marcas y Patentes Tel (703) 308-3421
Correo PCT

Washington, D C 20231

Fax (703) 305-3230

Forma PCT/IPEA/409 (hoja de cublerta) {(julio 1998)
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INFORME DE EXAMEN PRELIMINAR INTERNACIONAL Solicitud internacional n°

PCT/US02/01749
I Base del informe
Respecto a los elementos de la solicitud internacional *
O La solicitud intermacional como se presentd originalmente
X la descrapcién
pAiginas ver anexo , como se presentaron originalmente
Paginas ,_presentadas con la solicitud de examen
piginas , presentadas junto con la carta del _
= las reivindicaciones
piginas ver anexo , como se presentaron originalmente
paginas . como se modificaron (junto con cualquier
declaracién bajo el articulo 19)
piginas , presentadas c¢on la solicitud de examen
pédginas . presentadas junto con la carta del _
4] los dibujos
piginas _ver anexo , como se presentaron originalmente
piginas . presentadas con la solicitud de examen
péginas . presentadas junto con la carta del _

[+:4] la parte de listado de secuencias de la deacripcién

pdginas _ver anexo , como se presentaron originalmente

péginas , presentadas con la solicitud de examen
pdginas . presentadas junto con la carta del _
2 Respecto al lenguaje, todos los elementos marcados anteriormente

estuvieron disponibles © fueron enviados a la Administracién en el
lenquaje en que se presentd la solicitud internacional, a menos que se
indigque otra cosa en este punto

Eastos elementos estuvieron disponibles o fueron enviados a esta
Administracién en el siguiente lenguaje el cual es

O el lenguaje de la traduccién enviada para propfsitos de 1la
biisqueda internacional (bajo Regla 23 1 (b))

a el lenguaje de la publicacién de la solicitud internacional (bajo
Regla 48 3(b))

O el lenguaje de la traduccidn entregada con propbsitos del examen
preliminar internacicnal (bajo Regla 55 2 y/o 55 3)

3 Respecto a cualquier secuencla de nuclebStido y/o amino &cidos
divulgada en la saolicitud internacional, el examen preliminar
internacional se llevS a cabo con base en el listado de secuencias

a contenido en la solicitud i1nternacional en forma escrita

O presentado junto con la solicitud internacional en forma legible
por computador

0 entregado posteriormente a esta Administracién en forma legible

por computador
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(| La declaracién de que el listado de secuencias posteriormente
entregado no va mis allid de lo divulgado en la solicitud internacional
originalmente presentada, ha sido entregada

0 La declaracién de que la informacién grabada en la forma legible
por computador es idéntica al listado de secuencias escrito que se ha
entregado

4 Xl Las modificaclones han dado comc resultado la cancelacién de

la descripcifn, pfginas ninguna .
las reivindicaciones, Nos _ninguna .
los dibujos, pég/£fx¢ ninguna

5 0 Este reporte ha sido establecido como 81 (parte de) las
modificaciones no se hubieran realizado, ya que é&stas han sido
consideradas como una ampliacién de lo inicialmente divulgado como se
indica en la Casilla Suplementaria (Regla 70 2(c)) **

* Las hojas de reemplazo que han sido entregadas a la Oficina receplora en respuesta a la
invitacién bajo el Articulo 14 se refieren en este informe como “onginalmente prosentadas”y no
56 anexan a este informe ya que ellas no contlenen modificaciones (Regla 70 16 y 70 17)

** Cuaiquier hoja de reemplazo que contenga dichas modificaciones deberd ser refenda bajo el
punto 1y anexada a este informe
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INFORME DE EXAMEN PRELIMINAR INTERNACIONAL Sclicatud internacional
n® PCT/US02/01749

v Declaracién motivada segiin el Articulo 35(2) en cuanto a la
novedad, el nivel inventivo y la aplicacifén industrial

1l Declaracaén
Novedad (N) Reivindicaciones 1-59 s8I
Reivindicaciones _ninguna NO
Nivel inventivo (NI) Reavindicaciones 1-59 81
Reivindicaciones ninguna NO
Aplicacién industrial (AI) Reavindicaciones _1-59 SI
Reivindicaciones _ ninguna NO
2 Citas y explicacicnes (Regla 70 7)

Las reivindicaciones 1-59 cumplen con los criterios establecidos
en el articuloc 33(2)-(4) del PCT, porque el arte previo no enseila
n1 sigquiera sugiere las especificaciones del sistema de
atenuacién de torgque como se reivindican en las reivindicaciones
1-35 ni las especificaciones de la carcaza como se reivindica en
las reivindicaciones 36-42 y 53-59

NINGUNA
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INFORME DE EXAMEN PRELIMINAR INTERNACIONAL Solicitud internacional
n® PCT/US02/01749

Casilla complementaria
(para ser usada cuando el espacio en alguna de las casillas anteriores
no es suficiente)

Continuacién de casillas I-VIII
I Base del informe

Este informe ha sido realizado con base en la descripcién,
PAdginas 1-16, como Be presentaron originalmente

Pdginas NINGUNA presentadas con la solicitud de examen

Y correcciones adicionales

NINGUNA

Este i1nforme ha sido realizado con base en las reivindicaciones,
Paginas 17-25, como se presentaron originalmente

Pdginas NINGUNA como modificacién bajo el Articulo 19

Paginas NINGUNA presentadas con la solicitud de examen

Y correccicnes adicionales

Reivindicaciones pdginas 17-30 presentadas con la carta del 14 de enero
de 2003

Este informe ha sido realizado con base en los dibujos,
Piginas 1-8, como se presentaron originalmente

PaAginas NINGUNA presentadas con la solicitud de examen
¥ correcciones adicicnales

NINGUNA

Este informe ha sBido realizado con base en la parte de listado de
secuencias de la descripcién,

PaAginas NINGUNA, como se presentaron originalmente

Piginas NINGUNA presentadas con la solicitud de examen

Y correcciones adicionales

NINGUNA



REIVINDICACIONES

1 Un vehiculo para montar nifios, comprende

Un cuerpo a escala reducida que tiene una regién de pasajeros con
un asiento configurado para acomodar por lo menos un nifio,

Una pluralidad de ruedas acopladas de manera giratoria al cuerpo
y que incluyen una rueda de acciocnamiento y una rueda para direccidn,

Un conjunto de direccifn que tiene un mecanismo de direccidn
posicionado para ser coperado por un nifio que se sienta en el asiento,
en donde el conjunto de direccién estd8 acoplado con la rueda
direccionable,

Un conjunto motriz que incluye una rueda motriz y un conjunto de
motor energizado por bateria con una salida de motor,

Un sistema de atenuacién de torque configurado para regular la
transmisistn del torque del conjunto de motor a la rueda motriz, en
donde el sistema de atenuacibén de torque incluye un mecanismo reductor
de fuerza adaptadc para recibir una entrada rotacional de la salida del
motor y regular la transmigién de la misma a la rueda motriz y una
unién de salida de motor rotacionalmente acoplada a la salida del motor
y adaptada para transmitir la entrada rotacional de la salida del motor
al mecanismo reductor de fuerza, en donde el sistema de atenuacién de
torque esati adaptade para 1interrumpir la transmisién de la entrada
rotacional a la rueda de accionamiento cuando se excede un umbral de
torque por un torque aplicado de la salida del motor, en donde el
mecanismo reductor de fuerza incluye un miembro de accionamiento, un
miembro accionado y un miembro eléstico, en donde la transmisién de la
salida rotacional es causada por el enganche del miembro de
accionamiento y el miembro accionado, en donde el miembro el&stico estid
configurado para ejercer una fuerza de enganche para lograr que el
miembro de accionamiento y el miembro accionado roten juntos como una
unidad, en donde el miembro de accionamiento incluye una porcifén de

enganche de miembro de accionamiento que incluye una estructura de

\@
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traba de accionamientc y el miembro accionado incluye una porcién de
enganche de miembro accionado gue 1incluye una estructura de traba de
accionado para enganchar la estructura de traba de accionamiento, Yy
adicionalmente en donde 1la porcién de enganche del miembro de
accionamiento estd configurada para acoplarse con la porcién de
enganche del membro accionado para rotar como una unidad cuando el
umbral de torque no se haya excedido, en donde el sistema de atenuacibn
de torque esté& configurado para responder a un torque aplicado de la
salida del motor que tenga la magnitud que exceda el umbral de torgque
al aplicar una fuerza de desenganche para oponerse a la fuerza de
enganche y asi deformar el miembro eldstico y desenganchar el miembro
de accionamiento y el miembro accionadc para que roten independiente el
uno del otro, y ademés en donde el sistema de atenuacibn de torque esté
configurado para responder a una reducciSn posterior en la magnitud del
torque aplicade por debajo del umbral de torque al reducir la fuerza de
desenganche de manera tal que la fuerza de enganche nuevamente logra
que el miembro de accionamiento y el miembro accionado roten juntos

como una unidad

2 El vehificulo para montar de la reivindicacién 1, en donde el
miembro eléstico eguipara a la porciéfn de enganche del miembro de
accionamiento con la porcifn de enganche del miembro accionado en

enganche de friccién la una con la otra

3 El vehiculo para montar de la reivindicacién 1, en donde al
menos una de las estructuras de traba de accionamiento y de accionado
incluye al menos una porcién ranurada y al menos una de las estructuras
de traba de accionamiento y de accionado incluye al menos una porcidn
elevada configurada para alinearse con la al menos una porcidn ranurada
para que B8e aseguren mecinicamente el miembro de accionamiento y el

miembro accionado
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4 El vehiculo para montar de la reivindicaciédn 3, en donde la

al mencs una porcién elevada es hemigférica

5 El vehiculo para montar de la reivindicacién 3, en donde la
al menos una porcién elevada es colocada en enganche con la al menos
una porcién ranurada mediante el miembrc eld&stico y adaptada para ser
desenganchada con la al menos una porcifn ranurada mediante la entrada

rotacional

6 El vehiculo para montar de la reivindicacién 5, en donde la
al menos una porcién elevada eati adaptada para desengancharse de la al
menos una porcién ranurada cuando la entrada rotacional excede una

fuerza de enganche ejercida por el miembro elédstico

7 Un vehiculo para montar nifios, comprende

Un cuerpo a escala reducida que tiene una regién de pasajeros con
un asientc configurado para acomodar por lo menos un niifio,

Un conjunto motriz que aincluye una rueda motriz y un conjunto de
motor energizado por bateria con una salida de motor,

Un enlace de salida de motor adaptado para enganchar la salida de
motor y recibir una salida rotacional del mismo,

Un enlace de rueda motriz adaptado para enganchar la rueda
motriz, y

Un atenuador de torque configurado para transmitir torque
Belectivamente del enlace de salida de motor al enlace de rueda motriz,
en donde el atenuador de torgue estid adaptado para interrumpar
temporalmente la transmieién de torque al enlace de rueda motriz y
demorar la transmisifn del mismo en respuesta a un evento de disparo, y
ademis en donde el evento de disparo incluye una aceleracién positiva

del vehfculo para montar



@A

8 El vehiculo de montar de la reivindicacién 7, en donde el
atenuador de torque incluye un mecanismo reductor de fuerza que
comprende

un tambor exterior que engancha a una primera porcién rotacional
del conjunto motriz y estd configqurado para rotar con el mismo,

un mandril interior que engancha una segqunda porcién rotacional
del conjunto motriz y esti configurado para rotar con el mismo, Yy

un miembro el&stico de transmisién de potencia colocado alrededor
del mandril ainterior y dentro del tambor exterior, en donde el miembro
eldstico de transmisién de potencia conecta rotacionalmente el tambor
exterior y el mandril interior y ademis en donde una diferencia en la
rotacién entre el mandril interior y el tambor exterior es absorbida

por el miembro eldstico de transmisidn de potencia

9 El vehiculo para montar nifios de la reivindicaci6n 8, en
donde el miembro de transmisifn de potencia elfstico i1ncluye un resorte

helicoldal

10 El vehiculo para montar nifios de la reilvindicacién 9, en
donde el resorte helicoidal esti adaptado para asegurarse alrededor del
mandril interior, o© expandirse hasta un enganche friccional con el
tambor exterior en respuesta a la direccién de gire de la salida de

motor

11 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 8, en
dc;nde el mecanismo reductor de fuerza tiene un primer extremo adaptado
para enganchar la salida de motor y un segundo extremo adaptado para

enganchar la rueda motraiz

12 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 11, en

donde el mandril interior est4 acopladc al primer extremo del enlace de



salida de motor y el tambor exterior esti acoplado al segundo extremo

del enlace de rueda motriz

13 El vehicule para montar niafios de la reivandicacién 7, en
donde el atenuador de torque comprende adicionalmente

Un miembro motriz rotacionalmente acoplado al enlace de salida de
motor,

Un miembro accionado rotacionalmente acoplado al enlace de rueda
motriz, y

Un miembro resciliente configurado para ejercer una fuerza de
enganche para empujar el miembro motriz y el miembro accionado juntos
para girar como una unidad y para transmitir el torque desde el enlace

de salida de motor al enlace de rueda motriz

14 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 13, en
donde el atenuador de torque esti configurado para responder a un
torque aplicade de la salida de motor en donde el torque aplicado tiene
una magnitud que ejerce una fuerza de desenganche a la fuerza de

enganche opuesta

15 El wvehiculo para montar niflos de la reivindicaciSn 14, en
donde luego de la recepcién de un torque aplicado que ejerce una fuerza
de desenganche que excede la fuerza de enganche, el atenuador de torque
estd adaptado para desenganchar el miembro motriz y el miembro

accionado para gque gire independiente uno del otro

16 El vehiculo para montar nafios de la reivindicacidén 15, en
donde el atenuador de torque estd configurado para responder a una
reduccibn posterior en la fuerza de desenganche por debajo de la fuerza
de enganche por medio de empujar el miembro motriz y el miembro
accionado para que de nuevc se enganchen uno con el otro y giren como

una unidad




17 El vehiculo para montar nafios de la reivindicacidédn 16, en
donde el miembro motriz incluye una porcién de enganche de miembro
motriz y el miembro accionado incluye una porcibén de enganche del
miembro accionado, y adicionalmente en donde la porcién de enganche del
miembro motriz est&d configurada para acoplarse con la porcibn de

enganche del miembro accionado para girar como una unidad

18 El1 vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 17, en
donde el miembro resciliente empuja la porcib6n de enganche del miembro
motriz y la porcién de enganche del miembro accionado en una enganche

friccional uno con el otro

19 El vehiculo para montar niflos de la reivindicacién 17, en
donde la porcién de enganche del miembro motriz incluye una estructura
de blogueo motriz y la porci6n de enganche del membro accionado
incluye una estructura de bloqueo accionado configurada para enganchar

con la estructura de blogueo motriz

20 El1 vehiculo para montar nifios de la reivindicacidn 19, en
donde por lo menos una de la estructura de blogqueo motriz y la
estructura de bloqueo accionado incluyen por lo menos una porcidén
ranurada y por lo menos una de la estructura de bloqueo motriz y la
estructura de bloqueo accionado incluye por lo menos una porcién
elevada configurada para alinear con por lo menos una porcifén ranurada
para 1inter enganchar mecinicamente el miembro motriz y el miembro

accionado

21 El1 vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 20, en

donde la al menos una porcién elevada es hemisférica
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22 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 21, en
donde la al menocs una porcifn elevada es empujada para engancharse con
la al menos una porcibén ranurada por el miembro resciliente y adaptada
para hacer urgida fuera de enganche con la por lo menos una porcién

ranurada por la entrada rotacional

23 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 7 en donde
el atenuador de torque incluye una pluralidad de estados de operacién,
que incluye un estado de operacién no regulado en el cual la entrada
rotacional es transmitida a la rueda motriz, y un estado de operacién
regulado en el cual el mecanismo reductor de fuerza estd adaptado para
transmitir solamente una porcién de la entrada rotacional a la rueda
motriz, y ademis en donde el mecanismo reductor de fuerza estd adaptado
para hacer transicién autométicamente entre suse estados de operacidn en

respuesta a la entrada rotacional recibida de la salida de motor

24 El vehiculo de la reivindicacidn 23, en donde el atenuvador
de torque esti adaptado para reducir selectivamente la magnitud de la

entrada rotacional que es tranemitida a la rueda motriz

25 El vehiculo de la reivindicacién 23, en donde el atenuador
de torque estd adaptado para retrasar selectivamente la transmisién de

la entrada rotacional a la rueda motriz

26 El wvehiculo de la reivindicacién 7, en donde la salida de
motor incluye una pluralidad de dientes de salida y ademis en donde el
enlace de salida de motor incluye una estructura de receso que estd
adaptada para enganchar la pluralidad de dientes de salida para acoplar
rotacionalmente la salida de motor y el enlace de salida de motor

juntos



27 El vehiculo de la reivindicaciém 7, en donde la salida de
motor no esti adaptada para acoplarse directamente al enlace de salida
de motor, y ademis en donde el conjunto motriz incluye un espaclador
que estid adaptado para extenderse entre la salida de motor y el enlace
de salida de motor para acoplar rotacionalmente la salida de motor y el

enlace de salida de motor juntos

28 El vehfculo de la reivindicacién 7, en donde el conjunto
motriz incluye un espaciador que interconecta rotacionalmente la rueda

motriz y el enlace de rueda motriz

29 El vehficulo de la reivaindicacién 7, en donde el conjunto

motriz incluye un eje sobre el cual se monta el atenuador de torque

30 El vehiculo de la reivindicacién 29, en donde el atenuador
de torque incluye una carcaza con un hoyo a lo largo por medio del cual

se extiende el eje

31 El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde el enlace de
rueda motriz incluye una estructura de bloqueo que esti adaptada para
acoplarse a la rueda motriz para acoplar rotacionalmente el enlace de

rueda motriz y la rueda motriz juntos

32 El wvehfculo de la reivindicaciém 31, en donde la rueda
motriz incluye un acoplamiento que incluye una estructura de dientes
que est& adaptado para enganchar la estructura de blogueo del enlace de
rueda motriz para acoplar rotacionalmente el enlace de rueda motriz y

la rueda motriz juntos

a3 El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde la rueda motriz
no estd adaptada para acoplarse directamente al enlace de rueda motriz,

Y ademids en donde el conjunto motriz incluye un espaciador que esti



adaptado para extenderse entre la rueda wmotriz y el enlace de rueda
motriz para acoplar rotacionalmente la rueda motriz y el enlace de

rueda motriz juntos

34 El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde el conjunto
motriz incluye un espaciador que interconecta rotacionalmente la salida

de motor y el enlace de salida de motor

35 El vehiculo de la zreivindicacifén 7, en donde el evento de
disparo incluye adicionalmente una reversa de la direccién de rotacibn

de la salida de motor

36 Un sistema de atenuacién de torgue auto contenido para
reducir los esfuerzos del conjunto motriz en un vehficulo para montar
nifios que tiene un conjunto motriz con un conjunto de motor energizado
por bateria y una rueda motriz, el sistema de atenuacién de torque
comprende

Una caja configurada para acoplarse a un conjunto motriz de
vehficulo para montar niflos entre el conjunto de motor y el conjunto
motriz, en donde la caja incluye un enlace de salida de motor
configurada para acoplarse rotacionalmente a una salida de un conjunto
de motor que tiene una velocidad de rotacidén, y un miembro resciliente
configurado para responder a una diferencia en la velocidad de rotacibén
del enlace de salida del motor y la velocidad de rotacién del enlace de
rueda motriz al interrumpir la transmisién de rotacidn del enlace de
salida de motor al enlace de rueda motriz, en donde la diferencia en la
velocidad de rotacidén del enlace de salida de motor y la velocidad de
rotacién del enlace de rueda motriz es causada por un evento de disparo
que incluye un torque aplicado del enlace de salida de motor que excede
un umbral de magnitud, y en donde el sistema adem&s comprende un
miembro motriz que incluye una estructura de bloqueo de accicnamiento y

un miembro accionado que incluye una estructura de bloqueo de accionado



adaptada para enganchar la estructura de blogqueo de accionamiento, en
donde el miembro resciliente est& configurado para empujar el miembro

de accionamiento y el miembro accionado juntos

37 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 36,
en donde el miembro resciliente estd configurado para almacenar energia
mecéinica por medio de deformacifn el&stica a medida que el enlace de
salida de motor y el enlace de rueda motriz giran a diferentes

velocidades

38 El sistema de atenuacién de torgque de la reivindicacién 36,
en donde el miembro resciliente est& configurado para comprimirse en
respuesta a un torque aplicado de una magnitud que excede el umbral y
permite que la estructura de blogqueo de accionamiento desenganche la
estructura de blogqueo de accionado, permitiendo asi que los miembros de

accionamiento y accionado roten a diferentes velccidades

39 El sistema de atenuacitn de torgque de la reivindicacién 36,
que comprende adicionalmente

Un agujero pasante adaptado para acomodar un eje de un vehiculo
para montar nifios, en donde la caja estd configurada para montarse
sobre el eje por medio del agujero pasante y alinear el enlace de

salida de motor con la salida del conjunto de motor

40 El eistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 36,
en donde el siastema 1ncluye una pluralidad de eastados de operacién, que
incluye un estado de operaciSn no regulado en el cual el torque
aplicado es transmitido a la rueda motriz, y un estado de operacién
regulado en el cual el sistema esti adaptado para transmitir solamente
una porcién del torque aplicado a la rueda motriz, y ademis en donde el

sistema esati adaptado para hacer transicién automfiticamente entre sus




estados de operacién en respuesta al torque aplicado recibido de la

salida de motor

41 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacibn 40,
en donde el sistema estd adaptado para reducir selectivamente la

magnitud del torque aplicado que es transmitido a la rueda motriz

42 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 40,
en donde el sistema estd adaptado para retardar selectivamente 1la

transmisidn del torque aplicado a la rueda motriz

43 Un vehiculo para montar nifilos, que comprende

Un cuerpo a escala reducida que tiene un asiento configurado para
acomodar por lc menos un nifio,

Un conjunto motriz que incluye una rueda motriz y un conjunto de
motor energizado por baterfia con una salida de motor,

Un enlace de salida de motor adaptado para enganchar la salida de
motor,

Un enlace de rueda motriz adaptade para enganchar la rueda
motriz, y

Un atenuador de torque configqurado para transmitir torque
selectivamente del enlace de salida de motor al enlace de rueda motriz,
en donde el atenuador de torque estd adaptado para interrumpar
temporalmente la transmisifn de torque al enlace de rueda motriz y
demorar la transmisién del mismo en respuesta a un evento de disparo,
en donde el atenuador de torque comprende

Un miembro motriz rotacionalmente acoplado al enlace de
salida de motor y que 1incluye una porcién de enganche de miembro
motriz, en donde la porcién de enganche de miembro motriz incluye una
estructura de bloqueo de accionamiento,
Un miembro accionado rotacionalmente acoplado al enlace de

rueda motriz y que incluye una porcién de enganche de miembro accionado



que estd configurado para acoplarse con la porcién de enganche de
miembro motrlz para rotacién como una unidad, en donde la porcifn de
enganche de miembro accionado incluye una estructura de blogueo de
accionado gque estid configurada para enganchar la estructura de bloqueo
de accionamiento, y
Un miembro resciliente configurado para ejercer una fuerza de
enganche para empujar el miembro motriz y el miembro accionado juntos
para girar como una unidad y para tranamitir el torque desde el enlace
de salida de motor al enlace de rueda motriz, y
en donde el atenuador de torque esti configurado para responder a
un torque aplicado de la palida de motor en donde el torque aplicado
tiene una magnitud que ejerce una fuerza de desenganche a la fuerza de
enganche opuesta, en donde luego de la recepcifn de un torque aplicado
que ejerce una fuerza de desenganche que excede la fuerza de enganche,
el atenuador de torque esti adaptado para desenganchar el miembro
motriz y el miembro accionado para que gire i1ndependiente uno del otro,
y ademds en donde el atenuador de torque estd configurado para
responder a una reduccifn posterior en la fuerza de desenganche por
debajo de la fuerza de enganche por medio de empujar el miembro motriz
y el miembro accionado para que de nuevo se enganchen uno con el otro y

giren como una unidad

44 El vehiculo de la reivindicacién 43 en donde el miembro
resciliente empuja la porcién de enganche del miembro motriz y la
porcién de enganche del miembro acciocnado en una enganche friccional

uno con €l otro

45 El vehiculo de la reivindicaciém 43 en donde por lo menos
una de la estructura de bloqueo motriz y la estructura de bloqueo
accionado incluyen por lo menos una porc¢ifn ranurada y por lo menos una
de la estructura de bloqueo motriz y la estructura de blogqueo accionado

incluye por lo menos una porcién elevada configurada para alinear con



por lo menos una porcién ranurada para inter enganchar mecénicamente el

miembro motriz y el miembro accionado

46 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 45, en

donde la al menos una porcifén elevada es hemisférica

47 El vehiculo para montar niafios de la reivindicaciédn 46, en
donde la al menos una porcidén elevada es empujada para engancharse con
la al menos una porcifén ranurada por el miembro resciliente y adaptada
para hacer urgida fuera de enganche con la por lo menos una porcién

ranurada por el torque aplicado

48 El vehiculo de la reivindicacién 43, en donde el evento de
disparo incluye una reversa de la direccifn de rotaciém de la salida de

motor

49 El wvehliculo de la reivindicacién 48, en donde el evento de
disparo incluye adicionalmente un cambio en la aceleracién del vehiculo

para montar

50 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 43 en
donde el atenuador de torque aincluye una pluralidad de estados de
operaclién, que incluye un estado de operacién no reguladeo en el cual el
torque aplicado es transmitido a la rueda motriz, y un estado de
operacidn regulado en el cual el atenuador de torque estdi adaptado para
transmitir solamente una porcién del torgue aplicade a la rueda motriz,
Y ademfs en donde el atenuador de torque estd adaptado para hacer
transicién automdticamente entre sus estados de operacién en respuesta

al torque aplicado recibido de la salida de motor




51 El vehiculo de la reivindicacién 50, en donde el atenuador
de torque estd adaptado para reducir selectivamente la magnitud del

torque aplicado que es transmitido a la rueda motriz

52 El vehiculo de la reivindicacién 50, en donde el sistema
est4d adaptado para retardar selectivamente la transmisifn del torque

aplicado a la rueda motriz

53 Un sistema de atenuacién de torgue auto contenido para
reducir los esfuerzos del conjunto motriz en un vehiculo para montar
nifios que tiene un conjunto motriz con un conjunto de motor energizado
por baterfa y una rueda motriz, el sistema de atenuaci6n de torque
comprende

Una caja configurada para acoplarse a un conjunto motriz de
vehiculo para montar nifios entre el conjunto de motor y el conjunto
motriz, en donde 1la caja incluye un enlace de salida de motor
confiqurado para acoplarse rotacionalmente a una salida de un conjunto
de motor que tiene una velocidad de rotaciém para recibir una entrada
rotacional del msmo, un enlace de rueda motriz configurado para
acoplarse rotacionalmente a una rueda motriz que tiene una velocidad de
rotacién, y un miembro resciliente confiqurado para responder a una
diferencia en la velocidad de rotacifn del enlace de salida del motor y
la velocidad de rotacién del enlace de rueda motriz al interrumpir la
transmisi6n de rotacién del enlace de salida de motor al enlace de
rueda motriz, en donde la diferencia en la velocidad de rotacién del
enlace de palida de motor y la velocidad de rotacién del enlace de
rueda motriz es causada por un evento de disparo que incluye un torgue
aplicado del enlace de salida de motor que excede un umbral de
magnitud, y ademds en donde la caja incluye un agujero pasante adaptado
para acomodar un eje de un vehiculo para montar nifios, en donde la caja

estd configurada para montarse sobre el eje por medio del agujero
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pasante y alinear el enlace de salida de motor con la salida del

conjunto de motor

54 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 53,
que ademis comprende

un mandr:il 1interior a través del cual se extiende el agujero
pasante, y

un tambor exterior de un tamaflo apropiado para acomodar el
mandril interior y el miembro resciliente, en donde el miembro
resclliente se acopla rotacionalmente al mandril interior y al tambor
exterior y estd configurado para absorber la diferencia en rotacidn

entre el tambor exterior y el mandril interior

55 El sistema de atenuacién de torque de la reavindicacidn 53,
que ademids comprende

un miembro motriz rotacionalmente acoplado al enlace de salida de
motor, y

un miembro accionado rotacionalmente acoplado al enlace de rueda
motriz, en donde el miembro resciliente estd configurado para ejercer
una fuerza de enganche para empujar el miembro motriz y el miembro
accionado juntos para girar como una unidad y para transmitir el torque

desde el miembro motriz al miembro accionado

56 El sistema de atenuacién de torgque de la reivindicacisn 53,
en donde el miembro resciliente esti confiqurado para almacenar energia
mecdnica por medio de deformacién elféistica a medida que el enlace de
salida de motor y el enlace de rueda motriz giran a diferentes

velocidades

57 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacidn 53,
en donde el sistema incluye una pluralidad de estados de operacién, que

incluye un estado de operacién no regulado en el cual la entrada



rotacional es transmitida a la rueda motriz, y un estado de operacién
regulado en el cual el sistema estd adaptado para transmitir solamente
una porcidén de la entrada rotacional a la rueda motriz, y ademis en
donde el asistema estd adaptado para hacer transicifn automiticamente
entre sus estados de operacién en respuesta a la entrada rotaciocnal

recibida de la salida de motor

58 El sistema de atenuacidn de torque de la reivindicacién 57,
en donde el sistema estd adaptadce para reducir selectivamente la

magnitud de la entrada rotacional que es transmitida a la rueda motriz

59 El sistema de atenuacitén de torque de la reivindicacidn 57,
en donde el sistema estd adaptado para retardar selectivamente la

transmieidn de la entrada rotacional a la rueda motriz
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REIVINDICACIONES

1 Un vehiculo para montar nifios, comprende

Un cuerpo a escala reducida que tiene una regién de pasa)eros con
un asiento configurado para acomodar por lo menos un nifio,

Una pluralidad de ruedas acopladas de manera giratoria al cuerpo
Y gue incluyen una rueda de accionamiento y una rueda para direccifn,

Un conjunto de direccién que tiene un mecanismo de direccidn
posicionado para ser operado por un nifio que se sienta en el asiento,
en donde el conjunto de direccién estd acoplade con la rueda
direccionable,

Un conjunto motriz que incluye una rueda motriz y un conjunto de
motor energizado por baterfa con una salida de motor,

Un sistema de atenuacién de torque configurado para regqular la
transmisidén del torque del conjunto de motor a la rueda motriz, en
donde el sistema de atenuacifn de torque incluye un mecanismo reductor
de fuerza adaptado para recibir una entrada rotaciocnal de la salida del
motor y regular la transmisin de la misma a la rueda motriz y una
unién de salida de motor rotacionalmente acoplada a la salida del motor
y adaptada para transmitir la entrada rotacional de la salida del motor
al mecanismo reductor de fuerza, en donde el sistema de atenuacidn de
torque est& adaptade para interrumpir la transmisién de la entrada
rotacional a la rueda de accionamiento cuando se excede un umbral de
torque por un torque aplicado de la salida del motor, en donde el
mecanismo reductor de fuerza incluye un miembro de accionamiento, un
miembro accionado y un miembro eléstico, en donde la tranamisién de la
salida rotacional es causada por el enganche del miembro de
accronamiento y el miembro accionado, en donde el miembro eldstico esti
configurado para ejercer una fuerza de enganche para lograr que el
miembro de accionamiento y el miembro accionado roten juntos como una
unidad, en donde el miembro de accionamiento incluye una porcién de

enganche de miembro de accionamiento que incluye una estructura de



traba de accionamiento y el miembro accionade incluye una porcién de
enganche de miembro accionado gue 1i1ncluye una estructura de traba de
accionado para enganchar la estructura de traba de accionamiento, ¥y
adicionalmente en donde la porcién de enganche del miembro de
accionamiento estd configurada para acoplarse con la porcidn de
enganche del miembro accionado para rotar como una unidad cuando el
umbral de torque no se haya excedido, en donde el sistema de atenuacidén
de torque est& configurado para responder a un torque aplicado de 1la
salida del motor que tenga la magnitud que exceda el umbral de torque
al aplicar una fuerza de desenganche para oponerse a la fuerza de
enganche y asl deformar el miembro eléstico y desenganchar el miembro
de accionamiento y el miembro accionado para que roten independiente el
uno del otro, y ademis en donde el sistema de atenuacién de torque esté
configqurado para responder a una reduccién posterior en la magnitud del
torque aplicado por debajo del umbral de torque al reducir la fuerza de
desenganche de manera tal que la fuerza de enganche nuevamente logra

que el miembro de accionamiento y el miembro accionado roten juntos

como una unidad

2 El vehiculo para montar de la reivindicacién 1, en donde el
miembro eléstico equipara a la porcién de enganche del miembro de
accionamiento con la porciSn de enganche del miembro accicnade en

enganche de friccién la vna con la otra

3 El vehiculo para montar de la reivindicacién 1, en donde al
menos una de las eatructuras de traba de accionamiento y de accionado
incluye al menos una porcién ranurada y al menos una de las estructuras
de traba de accionamiento y de accionado incluye al menoca una porcién
elevada confiqurada para alinearse con la al mencs una porcién ranurada

para que se aseguren mec&nicamente el miembroc de accionamlento y el

miembro accionado



4 El vehiculo para montar de la reivindicacién 3, en donde la

al mencs una porcién elevada es hemisféraca

s El vehiculo para montar de la reivindicacitSn 3, en donde la
al menos una porcién elevada es colocada en enganche con la al menos
una porcién ranurada mediante el miembro eléstico y adaptada para ser

desenganchada con la al menos una porcién ranurada mediante la entrada

rotacional

6 El vehiculo para montar de la reivindicaciém 5, en donde la
al menos una porcidén elevada esté adaptada para desengancharege de 1la al
menos una porcién ranurada cuando la entrada rotacional excede una

fuerza de enganche ejercida por el miembro elfstico

7 Un vehiculo para montar nifios, comprende

Un cuerpo a escala reducida gque tiene una regién de pasajeros con
un asilento configurado para acomodar por lo menos un nifio,

Un conjunto motriz que 1ncluye una rueda motriz y un conjunto de
motor energizado por baterfia c¢on una salida de motor,

Un enlace de salida de motor adaptado para enganchar la salida de
motor y recibir una salida rotacional del mismo,

Un enlace de rueda motriz adaptado para enganchar 1la rueda
motriz, y

Un atenuador de torque configurado para tranamitir torque
Belectivamente del enlace de salida de motor al enlace de rueda motraiz,
en donde el atenuador de torque estd adaptado para interrumpir
temporalmente la transmieiSn de torque al enlace de rueda motriz y
demorar la transmisién del mismo en respuesta a un evento de disparo, y

ademis en donde el evento de disparo incluye una aceleracién positiva

del vehiculo para montar
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8 El wvehiculo de montar de la reivindicacién 7, en donde el
atenuador de torque incluye un mecanismo reductor de fuerza que
comprende

un tambor exterior que engancha a una primera porcifn rotacional
del conjunto motriz y est& configurado para rotar con el mismo,

un mandril interior gque engancha una segunda porcifn rotacional
del conjunto motriz y estd configurado para rotar con el mismo, Yy

un miembro eldstico de transmisién de potencia colocado alrededor
del mandril ainterior y dentro del tambor exterior, en donde el miembro
elSstico de transmisidén de potencia conecta rotacionalmente el tambor
exterior y el mandril interior y ademis en donde una diferencia en la
rotacisn entre el mandril interior y el tambor exterior es absorbida

por el miembro eldstico de transmisién de potencia

9 El wvehiculo para montar nifios de la reivindicacaidn 8, en
donde el miembro de transmisién de potencia eléstico incluye un resorte

helicoidal

10 Bl vehiculo para montar nifios de la reivaindicacién 95, en
donde el resorte helicoidal estd adaptado para asegurarse alrededor del
mandril ainterior, o expandirse hasta un enganche friccional con el

tambor exterior en respuesta a la direccién de giro de la salida de

motor

11 Bl wvehiculo para montar nifios de la reivindicacién 8, en
donde el mecanmismo reductor de fuerza tieme un primer extremo adaptado

para enganchar la salida de motor y un segundo extremo adaptadoc para

enganchar la rueda motriz

12 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 1il, en

donde el mandril interior esti acoplado al primer extremo del enlace de
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gsalida de motor y el tambor exterior estd acoplado al segundo extremo

del enlace de rueda motriz

13 El vehiculo para montar mfilos de la reivindicacién 7, en
donde el atenuador de torgque comprende adicicnalmente
Un miembro motriz rotacionalmente acoplado al enlace de salida de

motor,

Un miembro accionado rotacionalmente acoplado al enlace de rueda
motriz, y

Un miembro resciliente configurado para ejercer una fuerza de
enganche para empujar el miembro motriz y el miembro accionado juntos
para girar como una unidad y para transmitir el torgque desde el enlace

de salida de motor al enlace de rueda motriz

14 El vehfculo para montar nifioa de la reivindicacifn 13, en
donde el atenuador de torque esti confiqurado para responder a un
torque aplicado de la salida de motor en donde el torgue aplicado tiene

una magnitud que ejerce una fuerza de desenganche a la fuerza de

engarnche opuesta

15 El vehficulo para montar nifioe de la reivindicacién 14, en
donde luego de la recepcién de un torque aplicado gue ejerce una fuerza
de desenganche que excede la fuerza de enganche, el atenuador de torgue
estd adaptado para desenganchar el wiembro motriz y el miembro

accionado para gque gire independiente uno del otro

16 El vehiculo para mentar nafios de la reivaindicacién 15, en
donde el atenuador de torque esti configurado para responder a una
reduccién posterior en la fuerza de desenganche por debajo de la fuerza
de enganche por medioc de empujar el miembro motriz y el miembro

accionado para que de nuevo se enganchen uno con el otro Y giren como

una unidad
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17 El wvehiculo para montar nifios de la reivaindicacaiSn 16, en
donde el miembro motriz incluye una porcién de enganche de membro
motriz y el membro accionado incluye una porcifn de enganche del
miembro acclonado, y adicionalmente en donde la porcién de enganche del
miembro motriz estid configurada para acoplarse con la porcibén de

enganche del miembro accionado para girar como una unidad

18 El vehfculo para montar nifioe de la reivindicacidm 17, en
donde el miembro resciliente empuja la porcibn de enganche del miembro

motriz y la porcién de enganche del miembro accionado en una enganche

friccional uno con el otro

19 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 17, en
donde la porcién de enganche del miewbro motriz incluye una estructura
de blogqueo motriz y la porcifn de enganche del miembro acciocnado
incluye una estructura de blogqueo accionado configurada para enganchar

con la estructura de blogueo motriz

20 El vehiculo para montar niflom de la reivindicacidén 19, en
donde por lo menos una de la estructura de bloqueco wotriz y 1la
estructura de bloqueo accicnade incluyen por lo menos una porcidn
ranurada y por lo menos una de la estructura de bloqueo motriz y la
estructura de bloqueo accionado 1incluye por lo menos una porcidn
elevada configurada para alinear con por lo menos una porciém ranurada

para 1inter enganchar mecinicamente el miembro motriz y el miembro

accionado

21 Bl vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 20, en

donde la al menoa una porcién elevada es hemisférica
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22 El vehficulo para montar nifios de la reivindicacién 21, en
donde la al menos una porcién elevada es empujada para engancharse con
la al menos una porcién ranurada por el miembro resciliente y adaptada
para hacer urgida fuera de enganche con la por lo menos una porcifn

ranurada per la entrada rotacional

23 E) vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 7 en donde
el atenuador de torgque incluye una pluralidad de estadoa de operacién,
que incluye un estado de operaclén no regqulado en el cual la entrada
rotacional es transmitida a la rueda motriz, y un estado de operacidn
regulado en el cual el mecanismo reductor de fuerza est& adaptado para
transmitir solamente una porcién de la entrada rotacional a la rueda
motriz, y ademds en donde el mecanismo reductor de fuerza esti adaptado
para hacer transicifn automiticamente entre sus estados de operacién en

reapuesta a la entrada rotacional recibida de la salida de motor

24 El vehiculo de la reivindicacién 23, en donde el atenuador
de torgque esti adaptado para reducir selectivamente la magnitud de la

entrada rotacicnal que es transmitida a la rueda motraiz

25 El vehiculo de la reivindicacién 23, en donde el atenuador
de torque estd adaptado para retrasar selectivamente la transmisién de

la entrada rotacional a la rueda motriz

26 El vehiculc de la reivindicacidbn 7, en donde la salida de
motor incluye una pluralidad de dientes de salida y ademis en donde el
enlace de salida de motor incluye una estructura de receso que esté
adaptada para enganchar la pluralidad de dientes de salida para acoplar

rotaciocnalmente la salida de motor y el enlace de salida de motor

Juntos



e

27 El vehiculo de la reivindicacidn 7, en donde la salida de
motor no esti adaptada para acoplarse directamente al enlace de salida
de motor, y ademis en donde el conjunto wotriz incluye un eepaciador
que estd adaptadc para extenderse entre la salida de motor y el enlace

de salida de motor para acoplar rotacionalmente la salida de motor y el

enlace de salida de motor juntoa

28 El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde el conjunto
motriz incluye un espaciador que interconecta rotacionalmente la rueda

motriz y el enlace de rueda motriz

29 El wvehiculo de la reivindicacién 7, en donde el conjunto

motriz incluye un eje sobre el cual se monta el atenuador de torque

30 El vehiculo de la reivindicacién 29, en donde el atenuador
de torque incluye una carcaza con un hoyo a lo largo por medio del cual

Be extiende el eje

3l El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde el enlace de
rueda motriz 1incluye una estructura de bloqueo que esti adaptada para
acoplarse a la rueda motriz para acoplar rotacionalmente el enlace de

rueda motriz y la rueda motriz juntos

32 El wvehiculo de la reivindicacién 31, en donde la rueda
motriz incluye un acoplamiento que incluye una estructura de dientes
que esti adaptado para enganchar la estructura de bloqueo del enlace de

rueda motriz para acoplar rotacionalmente el enlace de rueda motriz y

la rueda wotriz juntos

33 El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde la rueda motriz
no esti adaptada para acoplarse directamente al enlace de rueda motriz,

y ademis en donde el conjunto motriz incluye un espaciador que estéd
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adaptado para extenderse entre la rueda motriz y el enlace de rueda
motxiz para acoplar rotaciconalmente la rueda motriz y el enlace de

rueda motriz juntos

34 El vehiculo de la reivindicacién 7, en donde el conjunto

motriz incluye un espaciador que interconecta rotaclionalmente la salida

de motor y el enlace de salida de motor

35 El wvehiculo de la reivindicacién 7, en donde el evento de

disparo incluye adicionalmente una reversa de la direccaidén de rotacién

de la salida de motor

36 Un sistema de atenuacién de torque auto contenido para
reducir los esfuerzos del conjunto motriz en un vehficulo para wmontar
nifios que tiene un conjunto motriz con un conjunto de motor energizado
por baterfa y una rueda motriz, el sistema de atenuacién de torque
comprende

Una caja configurada para acoplarse a un conjunto motriz de
vehiculo para montar nifios entre el conjunto de motor y el conjunto
motriz, en donde la caja 1i1ncluye un enlace de salida de motor
configurada para acoplarse rotacionalmente a una salida de un conjunto
de motor que tiene una velocidad de rotacifn, y un miembro resciliente
coenfigurado para responder a una diferencia en la velocidad de rotacidn
del enlace de salida del motor y la velocidad de rotacién del enlace de
rueda motriz al interrumpir la transmisi6n de rotacién del enlace de
salida de motor al enlace de rueda motriz, en donde la diferencia en la
velocidad de rotacién del enlace de palida de motor y la velocidad de
rotaci6n del enlace de rueda motriz es causada por un evento de disparo
que incluye un torgue aplicado del enlace de salida de motor que excede
un umbral de magnitud, y en donde el sistema ademis comprende un
miembro motriz gque incluye una estructura de bloqueo de accionamiento y

un miembro accicnado que incluye una estructura de bloqueo de accionado
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adaptada para enganchar la estructura de bloqueo de accionamiento, en
donde el miembro resciliente estd configqurado para empujar el miembro

de accionamiento y el miembro accicnado juntos

37 El sistema de atenuacién de torque de la reirvindicacibn 36,
en donde el miembro resciliente estd configurado para almacenar energla
mecénica por medio de deformaciSn eldstica a medida que el enlace de

salida de wmotor y el enlace de rueda motriz giran a diferentes

velocidades

38 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacidn 36,
en donde el miembro resciliente esti configurado para comprimirse en
respuesta a un torque aplicado de una magnitud que excede el umbral y
permite que la estructura de bloqueo de acclonamiento deeenganche la
estructura de blogueo de accionado, permitiendo apf{i gque los miembros de

accionamiento y accionado roten a diferentes velocidades

33 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacibn 36,
que comprende adicionalmente

Un agujero pasante adaptado para acomodar un eje de un vehfculo
para montar nifios, en donde la caja estd configurada para montarse
gobre el eje por medio del agujero pasante y alinear el enlace de

salida de motor con la salida del conjunto de motor

40 El sistema de atenuacifén de torque de la reivindicacidn 36,
en donde el sistema incluye una pluralidad de estados de operacifn, que
incluye un estado de operacién no requlado en el cual el torque
aplicado es transmitido a la rueda motriz, y un estado de operacién
regulado en el cual el sistema estid adaptado para transmitir solamente
una porcién del torque aplicado a la rueda motriz, y ademis en donde el

sistema est& adaptado para hacer transicién automiticamente entre sus
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estados de operaciém en respuesta al torque aplicado recibido de la

salida de motor

41 El sistema de atenuacidén de torgque de la reivindicacidn 40,
en donde el sistema estd adaptado para reducir selectivamente la

magnitud del torque aplicado que es transmtido a la rueda motriz

42 Rl sistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 40,
en donde el sistema esti adaptado para retardar selectivamente la

transmisién del torque aplicade a la rueda motriz

43 Un vehicule para montar nifloa, que comprende

Un cuerpo a escala reduclida que tiene un asiento configurado para
acomodar por lo menos un niilo,

Un conjunteo motriz gue incluye una rueda motriz y un conjunto de
motor energizado por baterfia con una salida de motor,

Un enlace de salida de motor adaptado para enganchar la salida de

motor,

Un enlace de rueda motriz adaptado para enganchar la rueda
motriz, y
Un atenuador de torque configurado para transmaitir torgue
selectivamente del enlace de asalida de motor al enlace de rueda motriz,
en donde el atenuador de torque est& adaptado para ainterrumpir
temporalmente la transmisitn de torque al enlace de rueda motriz y
demorar la transmisidén del mismo en respuesta a un evento de disparo,
en donde el atenuador de torque comprende
Un miembro motriz rotacionalmente acoplado al enlace de
salida de motor y que incluye una porcién de enganche de miembro
motriz, en donde la porcidn de enganche de miembro motriz incluye una
estructura de bloqueo de accionamiento,
Un miembro accionado rotacionalmente acoplado al enlace de

rueda motriz y que incluye una porcién de enganche de miembro accionado
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que est& confiqurado para acoplarse con la porcién de enganche de
miembro motriz para rotacifn como una unidad, en donde la porcién de
enganche de miembro accionadc incluye una estructura de blogueo de
accionado que estd configurada para enganchar la estructura de bloqueo
de accionamiento, y
Un miembro resciliente confiqurado para ejercer una fuerza de
enganche para empujar el miembro motriz y el miembro accionado juntos
para girar como una unidad y para tranemitir el torque desde el enlace
de salida de motor al enlace de rueda motriz, y
en donde el atenuador de torque est& configurado para responder a
un torque aplicado de la salida de motor en donde el torgue aplicado
tiene una magnitud que ejerce una fuerza de desenganche a la fuerza de
enganche opuesta, en donde luego de la recepcién de un torque aplicado
que ejerce una fuerza de desenganche que excede la fuerza de enganche,
el atenuador de torque estf adaptado para desenganchar el miembro
motriz y el miembro accionado para que gire independiente uno del otro,
y ademis en donde el atenuador de torque estdi configurado para
regponder a una reduccién posterior en la fuerza de desenganche por
debajo de la fuerza de enganche por medio de empujar el miembro motriz

Y el miembro accionado para que de nuevo se enganchen uno con el otro y

giren como urnia unidad

44 El vehficulo de la reivindicacién 43 en donde el membro
resciliente empuja la porcitn de enganche del miembro motriz y la

porcidén de enganche del miembro accionado en una enganche friccional

uno con el otro

45 El vehiculo de la reivindicacién 43 en donde por lo menos
una de la estructura de bloqueo motriz y la estructura de bloqueo
accionado incluyen por lo menos una porcién ranurada y por lo menos una
de la estructura de bloqueo motriz y la estructura de bloqueo accionado

incluye por 10 menos una porcién elevada configurada para alinear con
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por lo menos una porcién ranurada para inter enganchar mec&nicamente el

miembrc motriz y el miembro accionado

46 El vehicule para montar nifios de la reivindicacién 45, en

donde la al menos una porcidn elevada es hemisférica

47 El vehiculo para montar nifioe de la reivindicacldn 46, en
donde la al menos una porcién elevada es empujada para engancharase con
la al wmenos una porxcifn ranurada por el miembro resciliente y adaptada
para hacer urgida fuera de enganche con la por lo menos una porcién

ranurada por el torgque aplicado

48 El vehiculo de la reivindicacitn 43, en donde el evento de

disparo incluye una reversa de la direcciSn de rotacién de la salida de

motor

49 Bl vehiculo de la reivaindicacién 48, en donde el evento de

disparo incluye adicionalmente un cambio en la aceleracisn del vehiculo

para montar

50 El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién 43 en
donde el atenuador de torgue 1incluye una pluralidad de estados de
operacifn, que incluye un estado de operacién no regulado en el cual el
torque aplicadec es transmitido a la rueda motriz, y un estado de
operacifn regqulado en el cual el atenuador de torque estd adaptado para
transmitir solamente una porcién del tqrque aplicado a la rueda motriz,
y ademfis en donde el atenuador de torque est4 adaptado para hacer
transicién automiticamente entre sus estados de cperacifén en respuesta

al torque aplicado recibido de la salida de motor
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51 El vehfculo de la reivindicaciém 50, en donde el atenuador
de torque estid adaptado para reducir selectivamente la magnitud del

torque aplicado que es transmitido a la rueda motriz

52 El vehiculo de la reivindicacién 50, en donde el sistema
estf adaptade para retardar selectivamente la transmisién del torque

aplicado a la rueda motriz

53 Un sistema de atenuacién de torque auto contenidc para
reducir los esfuerzos del conjunto motriz en un vehiculo para montar
nifios que tiene un conjunto motriz con un conjunto de motor energizado
por baterfa y una rueda motriz, el sistema de atenuacién de torgque
comprende

Una caja configurada para acoplarse a un conjunto motriz de
vehiculo para montar nifios entre el conjunto de motor y el conjunto
motriz, en donde la caja incluye un enlace de salida de motor
configurado para acoplarse rotacionalmente a una galida de un conjunto
de motor que tiene una velocidad de rotacibén para recibir una entrada
rotacional del mismo, un enlace de rueda motriz configurado para
acoplarse rotacionalmente a una rueda motriz que tiene una velocidad de
rotacién, y un miembro resciliente configurado para responder a una
diferencia en la velocidad de rotacién del enlace de salida del motor y
la velocidad de rotacifén del enlace de rueda motriz al interrumpir la
transmisidén de rotacién del enlace de salida de motor al enlace de
rueda motriz, en donde la diferencia en la velocidad de rotacién del
enlace de salida de motor y la velocidad de rotacién del enlace de
rueda motriz es causada por un evento de disparc que incluye un torgue
aplicado del enlace de salida de motor que excede un umbral de
magnitud, y ademfs en donde la caja incluye un agujero pasante adaptado
para acomodar un eje de un vehiculo para montar nifios, en donde la caja

estd configurada para montarse sobre el eje por medio del agujero
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pasante y alinear el enlace de salida de motor con la salida del

conjunto de motor

54 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacibn 53,
que ademis comprende

un mandril interior a través del cual Be extiende el agujero
pasante, y

un tambor exterior de wun tamafic apropiado para acomodar el
mandril interior y el miembro resciliente, en donde el miembro
resciliente se acopla rotacionalmente al mandril ainterior y al tambor
exterior y estd configqurado para absorber la diferencia en rotacibn

entre el tambor exterior y el mandril interior

55 El sistema de atenuacitn de torque de la reivindicacién 53,
que ademids comprende

un miembro motriz rotacionalmente acoplado al enlace de salida de
motor, y

un miembro accionado rotaclonalmente accplado al enlace de rueda
motriz, en donde el miembro resciliente estd configurado para ejercer
una fuerza de enganche para empujar el miembro motriz y el miembro

accionado juntos para girar como una unidad y para transmitir el torque

desde el miembro motriz al miembro accionado

56 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 53,
en donde el miembro resciliente estd configurado para almacenar energia
mecinica por medio de deformacién eldstica a medida que el enlace de

salida de motor y el enlace de rueda wmotriz giran a diferentes

velocidades

57 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacién 53,
en donde el sistema incluye una pluralidad de estados de operacién, que

incluye un estado de operacisén no regulado en el cual la entrada
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rotacional es transmitida a la rueda motriz, y un estado de operacidn
regulado en el cual el siastema estd adaptado para transmitir solamente
una porcién de la entrada rotacional a la rueda motriz, y ademfs en
donde el sistema estd adaptado para hacer transicién automiticamente

entre sus estados de operacifn en respuesta a la entrada rotacional

reciblda de la salida de motor

58 El sistema de atenuacién de torque de la reivindicacidén 57,
en donde el ai1stema esti adaptado para reducir selectivamente 1la

magnitud de la entrada rotacional gque es transmitida a la rueda motriz

59 El pistema de atenuacién de torque de la reaivindicacidn 57,

en donde el sistema estd adaptado para retardar selectivamente la

transmisién de la entrada rotacional a la rueda motriz
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