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PETITORIO

SPERTIDUSTRIA ¥ COBERCID
Radicacion 1 IS5 SOCOONE

Fecha (A2 2803-0-88 11301
Tagite : 011 PCT-PATEN 379 FAGE MCT 411 PRESENTAC
Tependoncia: 2850 BIVISION BE MIEVAS CREACIONES

e

Industria y Comercio
SUPERINTENDENCIA

Foliss: W
5n

FORMULARIO UNICO DE SOLICITUD DE PATENTE

PCT
ENTRADA EN FASE NACIONAL

e ——

O,

E Patente de Invencién.

SOLICITUD DE:

D Patente de Modelo de Utilidad.

D Capitulo L. Capitulo II.
. Nombre: MATTEL, INC. IDENTIFICACION
r@ sociedad constituida y existente bajo
'.' lan leyes del Estado de Delaware, C.C. D NIT D
SOLICITANTE Estados Unidos de América.
(70 C.E. D Otro D
Direccién: 333 Continental Boulevard, Cual_______
El Segundo, Estado de California
90245, Nimero:
Eatadoa Unidos de América.
Domicilio: El Segundo, California,
Estados Unidos de América.
@ IDENTIFICACION
Nombre: EMILIO FERRERO
C.C. @ NIT D
REPRESENTANTE Direccién: Carrera 4". No. 72-36
0 APODERADO Teléfono: 847 86 11 C.E. D Otro D
Fax-: 2179211 Cual
Email:  clientes@eamyp.com.
Domicilio: Bogot4, Colombia. Nimero: 438019 TP, 31929
yd
1- Kurtd. HUNTSBERGER o/ 2- Daninl J. DAMON —"
IG 3M51 G“rhlrw i’r k 14030 émfll; gvvéh@ rNngoalg'mas
INVENTOR (EB) Estados Unidos de América. Estados Unidos de América,
(72 8- Steven Robert DROSENDAHL /
5767 Southwestern Boulevard,
Hamburg, New York 14076,
Estados Unidos de América.
;GT PCT (86)
Salicitud Internacional No. PCT/US02/01766 Fecha: 22 de enero de 2002
Publicacién Internacional No. WO 02/062609 Al Fecha: 15 de agosto de 2002

[©

— e

Clasificacién Internacional (51) ____BG0K 100 * R §OP /00

Pricridad

s1 B¢

)l

NOD

(32) Fecha

(31) Niimero de Solicitud

U8, 8 de febrero de 2001

00/780.692
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O,

Comprobante de pago No,: 03-62.530 = Fecha: 28dejuliode2003

O OO0 O0O0~0&E@e QOO O G °

]

Anexos:

Comprobants de pago de la tasa de presentacién de la solicitud por $ 400.000.00.

Comprobante de pago por reivindicacién de prioridad.

Documento que acredita la existencia y repressntacion legal cuando el solicitante sea persana juridica.
Poderes, ei fuere el caso.

Documento de cesifn del inventor al solicitante o a su causante.

Declaraciones.

Copia de 1a solicitud internacional. (Resumen, descripcitn, reivindicaciones, dibujoa)

Traduccién de la solicitud internacional al castellano. (Resumen, deseripcién, reivindicaciones, dibujoa)
Copia del examen praliminar efectuado par 1a IPEA.

Traduccién del examen preliminar efectuado por 1a IPEA.

De seor el casgo, copia del contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la licencia o autorizacién de uso de conocimisntoa tradicionales
de las comunidades indigenas.

De ser sl caso, certificado de depésito del material biolégico.

Arte final 12x12

De ser el caso, informacién sobre otras solicitudes de patente o titulos obtenidoa en el extranjero por el

mismo titular o su causante, relacionadas parcial o totalmente con la invencién de esta solicitud.

0

FIGURA CARACTERISTICA:

FIG. 1 3
// 4
—~ - > a
z
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@ Solicito la concesién de 1a patente,

NOMBRE: EMILIO FERRERQ

FIRMA : i.:ﬂ—-"é-—-—-———b

C.C. 438.019 ;le Usaquén T.P. 31.929




.t PR b ) Voo
T GAVELIER
.7 ABOGASOS
BDoriczo’ mmil

" CAREEF.A 4 N T)-28
W&J-mn

3_2—:1-#““2

For patents, utility deslgns, trademarks, service mrks, L‘

commercia names, insignia.
Para patentes, modelos y dibujos industriales, marcas
de fdbrica y de serviclo, nombres comercisles -y

REPRESENTACION Y PODER
P

REPRESENTATION AND
POWER OF ATTORNEY

i (we), the undersigned / Yo (nosotros), abajo firmado(s)

........................ MATTEL,..INC

of /domicillada(s) en ... 333 Continental Blvd.,
El.Segqundo,.California.. 902455012 11.S.A.

por el presente nombramos a GERMAN CAVELIER,
tpa. 832; GONZALO PERDOMO, tpa 831; ERNESTO
CAVELIER, tpa. 11519; y EMILIO FERRERO, tpa.
31020; domicilindos en la Carrera 4 N¥ 72-33, Bogots, |
Colombia, en obedecimiento a lo dispuesto en el paré-
grafo 1° del Articulo 543 del Cddigo de Comercio, el
primero como principal y los demis como suplentes, en
su orden, camo puestros representantes en todos los
asuntos de propladad industrial con facultad para recibir
notificaciones y nombrar spoderados judiciales o ex-
trujudiciales. primer representante suplente reem-
plazaré al principal en caso de ausencla o impedimento
temporal o definitivo de aquél. La misma regla se apli-
cark cuando el segundo representante suplente haya de
reemplasar al primero, o el tercero al segundo. En tales
casos, ¢l representante principal, o el primero, o segun-
do suplente, en su caso, 0 ambos, declararin su
Intenclén de no ejercer la representacién mediante
declaracién autenticada por Notario Pdblico en Colam-
bla, o por Notarlo u otro Funcionario Piiblico, o Cénaul
de Colombia, en el extranjero; y o sa tratare de im-
pedimentn.emeleutlﬂndnmpecﬁw.ﬁld;unode
los nombrados faltare definitivamente, el siguients to-
marh su lugar. Cuando cesare la ausencla o imped!-
mento del representante principel, o de su primero o
po

12 competencia desieal, a cuyo efecto autorizo (amos)

a los dichos apodersdos para que me(nos) Tepresenten
eferzan o 1o

su renovaclén, traspaso,
domicilio, cancelacién woluntsria; y el registro de n-
cencias de uso de esos derechos; b) YLas
oposicién, cancelaclén, nulided, medidas cautelares, con-
ceslén de Mcencias y en general los juicloa elviles, pe-
nales, administrativos © contenciose-administrativos
relaclonados con estos derechos; acclones ¥y Julclos que
promovamos O se nos promuevan, Y para que en todos
loz asuntos arriba sustituir este
mandato, transiglr, devistir, eancelar, recibir, renunclsr,
y ratificar 1os actos hachos por agentes oficiosos,

Given and signed this / Dado y firmado hoy.......cnume
..5th day of. August

in/en

in due complience with the terms of paragraph lst. of
article 543 of the Commercial Code, do hereby appoint

N° 7235, Bogoth, Colombla, the first aa principal and
the others as alternates, in the order of their appeint-
presentatives for a1l Industrial property
matters with faculty to recelve notifications and to ap-
polnt attorneys In and out of Court. The first altmrnate
ghall replace the principal jn case of his absence or o
temporal or definitive impediment. The same rule will
epply when the second alternate representative ia to re.
pllutheﬁrumuwhmthethirdhtoupheethe
second. In such cases, the principal representative, or the
first or second alternates in their turn, ¢r both of them,
shall state their intentfon not to act as representatives
through a declaration given before u Notary Public in
Colombia, or before o Notary or another Public Official
or a Colombian Consul abroad; and in case of impedi-
ment, the appropriate certificate shall suffice. I any
of the appointees were to be definitely absent, the follo-
wing alternate shall take his place. When the absence or
impediment of the principal representative, or of the
firltorleeoudaltermtelnthnir_turnuuu.ihem

{we) authorize the said attorneys to
(us) before any authorities or persons, with ar
thout jurisdiction, specially thosze ini
ministrative contentious and judiclal, in all matiers

Stephen L. Hartley, Assistant Secretary

(Notary should execute on other side)
(Consular legalization necessary).

CRADUCCION OFICTAL P 5339

ALIGIA GROOY
INTERPNETE OFICIAL

AESOLUGIY Ha. 2139, ArWiL 17, 1900
OEl. MINISTERD DE JUBTIGIA.
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CERTIFICADO NOTARIAL (INDIVIDUO)

Alos ....dlasdel mesade ............00n00s

ante mi, Notarlo Pablico de

comparecié (eron) personalmente

...................................................

a quien{es) doy fc de conocer y me consta que es (son)
la(s) persona(s) firmante(s) del documento gue pre-
eed.leé ¥ quien(es) tiene(n) capacidad legal para otor.
garlo.

a qulen(es) conozco personalmente y que firma(n)

eate documento en tacién de la Socledad/Com-
pajifa denominada .. EIATIEI.,. i T
Certifico

1. Que he visto loz siguientes documento: *

Certificado de Constitucidn confir-
mado de MATTEL, INC.

. o B
¥’ 5150k A5

es una Soci¢dad/Compafiia legal
exiatente!" 'de acuerdo con las Jeyés

W ¢ RALEL DG 1m0 MEDINA
..Delawaze: ma a0 on oy

rrew . * o W
. 2.2, QUi bbb 48 Tt Sociedad/Compudia ev
333 Continental. Blvd., El Segundo,
{ -California.---r
* 2.3. Que el objeto u objeto para los cuales se otorga

. ¢l presents poder estin comprendidos dentro del ob-
jeto social de la menclonadn Sociedad/Compaiila.

.................................

2.4, Queel Br.

_esth () auterizado(s) para otorgur el presenie Foder.
; .ciudea E1 Segundo

’ , Estado California
* Hoy 6 de agosto

_7 Documents must be identified with date and origin.

& v

| . d . SRADUCCION OFIGIAL Mo 3 '5.510‘[

) ALICAA GROOT
N INTERPRETE OFICIAL
“ ‘MESOLUCIUN N, 215, Ar Ml 17, 1949
N, I ATENIO DE JUBTICIA.

-

Notario Piiblico — No

TR T Pl et
b xznas-wuio-dairomin 3. g T

who executed that forego and who has

(hace) legal capacity to execute It

On thls fith...... day of . August..........
appeared hefore me Stephen L. Hartley

who{m) 1 know personally and who{m) signed this do-
cument as representative{s) of the Corporation/Com-
pany hamed MATTEL, INC.

I Certify:
1. That I hace seen the to]loﬁrins documents *;

'P-:ESTATED CERCIFICATE QF
INCORPORATION OF MATTEL, INC.

2. '!In'lnt the above documents duly prove the follow-
'S

4.1. That MATTEL, -INC.

is a Corporation/Company legally constituted and in
exisience in accordance with the laws of

the state of Delaware .
2.2 T:li’stBthe domiclle of nldlt.‘.oﬁiontion/Comm s

nen - .
?P?bfun% Ca gioi‘nla

2.3. That the purponse of purposes for which the pre-
set Power of Attorney Is granted are comprised
within ths corporation purposes sea forth in the char
ter of the mentioned Corporation/Company.

2.4. That Mr. stephen L. Hartley

is(arw) authorized to grant the present Power of
Attorney.

city El Segundo
state California
This bHth day of August 1 91

* Los documenlos deben identificarse con fecha y origen.
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OF CALIFORNIA ) - . T
OF LOS ANGELES _ ) - - -

"f - J ?-IARIES WEISSBURD, Registrar-R lCoun!v erk of the countv of Los Angnlu. Sme of California, a publu: antity having I:y law
\‘ ' I i szl do hersby umiv that whose name is subscribad to ths snnaxed

.chnowlodumnm. prootf or l'Hldlvn. was at the time of signing same a Notary Public FOR LOS
ANGELES COUNTY, duly commissioned and sworn, with principal place of businass or employment
. «in said County, and was, a8 such, an officer of said State, duly authorized by the laws thereof
., {0 exscute the same, es well as 10 executs the proof and scknowledgment of desds and other
instruments of writing to ba recordad in said State, to wke depositions and/or affidavits, end
xto administer oaths or affirmstiona, in any County in this Swate, and thet full {shh sand cradit -
* are and ought to be given to gaid officer’s official acts: that the proof or certificate of such officer
is required to be under sesl;shat the impraasion of the offical seal of ssid oficer is not requirad
" by law to be on file in the office of the County Clerk; | further certify thet { am weil sequeinted
with the handwriting of said officar and verlly belisva that the signature to the attached document , .
2is penuine, and further the the nnnnud instrumant is sxscutsd according 10 the laws of u\a
* Stl'l. of l:llllorml

. - . . - .‘.‘-ue L ‘\. - - 1
='°~

AL 'u 3 33/
L c«:\a
Tan

Charles Waissburd, Rogilu-'lr-ﬂewrduc“mv Clork of the County HaR -'H..-:.',;" ln.
. of Low Angeles, State of Californis. - e, LA
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P *LEA LAS INSTRUCCIONES GENERALES AL RESPALDO DEL BORRACOR DE ESTE FORMULARIO.
RECUERDE OUE TODOS LOS RENGLONES DEBEN ESTAR DILIGENCIADOS CON ALGUN VALOR; EN CASO CONTRARID, ESCRIRA CERO {0}
1 * .
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TRADUCCIOH OFICIAL Ho. 333/91 de un documento escrito en
Inglés, el cual para su identificacibén se sella con el sello
del traductor lo misro que la presente. ------=m---c-wmc—o---
Autenticaciones que se hallan a continuacién de un documento
de Representacién y Poder, escrito en Inglés y en Espafiol,
otorzado por la sociedad MATTEL, INC. a los doctores GERIALl
CAVELIER, GOHZALO PERDOMO, ERHESTO CAVELIER y EWILIO
FERRERO.
Dado y firmado el dia 8 de agosto de 1991, en El Segundo,
California.
MATTEL, INC.
(firmado) Stephen L. Hartley
Stephen L. Hartley, Secretario Adjunto
(El Hotario debe firmar al dorso).
(Es necesaria la lagalizacién Consular).
Al dorso, escrito en 1Inglés y en Espafiol, Certificado
liotarial (Sociedad), referente a la firma del sefior Stephen
L. tartley, en representacién de la sociedad denominada
HMATTEL, INC.
Otorgado en la ciudad de El Segundo, Estado de California,
el dia 6 de agosto de 1991.
(firmado) Joan Rose
Notaria Piblica

Hay un sello en tinta que dice:

Comisién vence el 15 de diciembre de11991 5 AG“ 2003

" JUAME e LT lumcomﬁ
* HLT‘\um
ESTADO DE CALIFORNIA T SR uﬂq?ﬂ.f -

oo

Anexo hay un certificado que dice:

COMDADO DE LOS ANGELES
Yo, CHARLES WEISSBURD, Registrador y Escribano del
Condado del Condado de Los Angeles, Estado de California,

R I - W 174 |

Foda GaQ0
INTERPNETE UFICIAL
AECGLUCION Na. 215, Anild 17, 1388
DEL MINIGTZRID OE JUGTICIA

=3¢



entidad plblica que tiene per ley un sello, por medio del
presente certifico que JOAIl ROSE, cuyo nombre estf suscrito
en el adjunto reconocimiento, prueba o declaracién
juramentada, era en el momento de firmarlo, lotaria PGblica
PARA EL CONDADO DE LOS ANGELES, debidamente comisionada y
juramantada, con la principal sede de negocios o empleo en
dicho Condado, y era, como tal, funcionaria de dicho Estado,
debidamente autorizada por las leyes del mismo para
otorzarlo, asi como para otorgar la prueba y reconocimiento
de escrituras y demAs instrumentos ascritos que deban
registrarse en dicho Estado, tomar declaraciones y/o
testimonios, y administrar juramentos o afirmaciones, en
cualquier Condado de este Estado, y que plena fe y crédito
se dan y deben darse a los actos oficiales de dicha
funcionaria, que se requiere que la prueba o certificado de
dicha funcionaria esté bajo seallo; que no se requiere por
ley que la impresién del sello oficial da dicha funcionaria
esté registrada en la oficina del Escribano del Condado.
Certifico ademés que estoy suficientemente familiarizado con
la letra de dicha funcionaria y verdaderamente creo que la
firma en el documento adjunto es auténtica, y ademis que el
instrumento adjunto estd otorgado de conformidad con las
leyes del Estado de California.

Firmado y puesto el sello del Cgpgggp m nglonado £&n
Los Angeles, el 7 de agosto de 1991,

(firmado) Charles Weissburd
Charles Weissburd, Registradoﬂ Y. Ei&rl ano. del

Condado del Condado de Los Ang@f@?"“kﬂtﬂdﬂjﬂﬂsm"“
1% e TR T IR Y

California.
Adherido hay un sello en relieve (oblea dorada), que dice:
REGISTRADOR/ESCRIBAINO DEL CONDADO - CONDADO DE LOS ANGELES -

CALIFORNIA. 7 Z
rllnl‘-ul.:l.luﬂ UfICrds, m,,, ? ""'3 q’

ALICIA GHOOT
|NT_F¢FRETE OFICIAL
CIOMN Pag, TIXSE, Ar AL 1Y, Lo
HNISTEING og Jusricia,

RESoLL
' oI, I



En espaiiol, legalizaciones de la firma del sefior Charles
Weissburd, hasta por el ilinisterio de Relaciones Exteriores
de la Repfiblica de Colombia, bajo el Himero 214153, de fecha
26 de septiembre de 1991, firmado por el sefior José Angel
Aldana, Jefe Negocios Generales.

Pagado el Impuesto de Timbre, por la suma de Seis Ddlares

(US56,00).

ES TRADUCCION FIEL Y COiPLETA del documento en referencia.
Santa Fe de Bogot&, D.C., Octubre lo. de 1991.

AG/c.

Qlice ol | mapsiBRE
masucciom orrcims . , e s
——ﬁ Q"%\\'\ & *32‘«

ALICI A GHOQOT

INTERPRETE OFICIAL d -
RESOLUCION M. 2155, AxRIL 17, 1088 Cud { tima aporece al pis cel o

OXL MINISTERID OK JUSTICIA sante documento, dmmpeﬁabi an

jacha las funcion alli indicadas. i

1

** JOSH ANGEL ALDAN.
SEFE GOCIO§ GENERALE!

Feona S
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CONO NOTARIA SEXTA DE 50GOTA HAGO CONS-
TAR QUE LA FIRMA OUE AUTORIZA ESTE DOCU-

-MENTOYOUE ﬂ:f' tebainas ......_.f_.u.a

snddaepbrerresialsunchensss Il.l!l..ll'l l....a
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. TeLsras. 1371 1) 2238850 ABOGADOS CONED ELECTAOMICO MUNDIAL CAVE
Teen 43479 CAVE €O EDIFICIO SISKI TELEFONO 1371 (1) 2120100
12317407375 CAVE UC CARRERA 49, Na. 72-33 Cantes; CAVELEYES

BOGOTA B, COLOMBIA

Sefior Jefe de la

DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
Superintendencia de Industria y Comercio
E. S. D.

Poderdante: MATTEL, INC.

Poder conferido el: (g-08-91

Yo, GERMAN CAVELIER, obrando en mi calidad de apoderado
principal del poderdante arriba mencionado atentamente
manifiesto a Usted que sustituyo el poder que me ha =sido
conferido en la persona del doctor EMILIO FERRERO, Abogado con
Tarjeta Profesional No. 31.929, con todas las facultades que me
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STEERING ASSEMBLY FOR CHILDREN’S RIDE-ON VEHICLES
_ Field of the Invention

The present invention is directed to children’s ride-on vehicles, and
more particularly, to a steering mechanism for children’s ride-on vehicles and
children's ride-on vehicles incorporating the same.

Background

Battery-powered children’s ride-on vehicles are popular toys for
children. Typically, these vehicles are reduced-scale vehicles sized for use by a child.
These vehicles often resemble reduced-scale versions of real-life vehicles operated by
adults. In such a vehicle, the features on the full-sized vehicles are typically
simulated to make the children’s vehicle more appealing to children.

Steering mechanisms in children's vehicles typically resemble a
steering wheel Children steer the vehicle by turning the wheel in the desired
direction. However, other steering mechanisms are known for full-sized vehicles,
which do not utilize a steering wheel. For example, various construction vehicles,
such as a skid steer loader, may incorporate & pair of steering handles instead of a
steering wheel. Reduced-sized vehicles may want to imitate the sppearance and
functionality of such alternative steering mechanisms. However, such a children’s
vehicle using an alternative steering mechanism must be adapted to provide safety
features to make the vehicles suitable for use by children, and especially younger
children.

Summary of the Invention

The present invention provides a steering assembly for a children’s
ride-on vehicle having a pair of wheels. The steering assembly includes a pair of
pivotal control arms that are coupled to the pair of wheels. The pair of pivotal control
arms is also coupled to a pair of moveable handles that operate in tandem and move
reciprocally to steer the pair of wheels. The steering assembly also includes a coupler
configured to link the control arms, such that they operate cooperatively to steer the
vehicle.

Brief Description of the Drawings
‘Fig. 1 is an isometric view of a children’s ride-on vehicle in

accordance with the present invention.

SUBSTITUTE SHEET (RULE 26)
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Fig. 2 is a schematic block diagram of a drive assembly of the ride-on
vehicle of Fig. 1. '

Fig. 3 is a view from below of the ride-on vehicle of Fig. 1 showing
details of a steering assembly constructed in accordance with the present invention.

Fig. 4 is a rear view of the ride-on vehicle of Fig. 1 with the steering
assembly positioned to turn the vehicle to the left.

Fig. 5 is a rear view of the ride-on vehicle of Fig. 1 with the steering
assembly positioned to turn the vehicle to the right.

Fig. 6 is a fragmentary side isometric view of the vehicle of Fig. 1
showing details of the steering assembly with the steering assembly positioned to turn
the vehicle to the nght and also showing another suitable body shape for the vehicle
shown in Fig. 1.

Fig 7 is a fragmentary view from below of the steering assembly
constructed in accordance with the present invention.

Fig. 8 is fragmentary view from below of the steering assembly in a
turned position constructed in accordance with the present invention. |

Detailed Description and Best Mode of the Invention

A children’s ride-on vehicle constructed according to the present
invention is indicated generally at 10 in Fig. 1. Vehicle 10 includes a body 12, seat
14, wheels 16 and steering assembly 18.

Children’s ride-on vehicle 10 is sized for operation by a child. Vehicle
10 may resemble a reduced scale or scaled-down version of a larger adult vehicle or it
may take the form of a child-sized fantasy vehicle, that does not have a firll-sized
counterpart. Vehicle 10, as shown in the exemplary embodiments described below
(Figs. 1, 3-5), resembles a full-size skid steer loader. However, it is within the scope
of the invention, that steering assembly 18 may be configured for use on any type of
battery-powered children’s ride-on vehicle. For example, as shown in Fig. 6, vehicle
10 may resemble a truck. Moreover, vehicle 10 may take any one of a variety of
forms adapted to resemble a real-sized vehicle in a reduced scale, including but not
limited to, cars, farm vehicles, off-road vehicles, construction vehicles, aircraft and
sea craft.

Repgardiess of the type of vehicle that children’s ride on vehicle 10

resembles, vehicle 10 includes a support frame or body 12. Body 12 includes a
2
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passenger region 13. The passenger region of body 12 is adapted and sized to carry at
least one child. To accommodate a child or children, passenger region 13 of body 12
typically includes at least one seat 14 sized to receive at least one child. For example,
passenger region 13 in vehicle 10, as shown in Figs. 1 and 6, is sized to permit a child
to easily access the controls in vehicle 10.

Body 12 is typically formed from moldable plastic and may be a
single integral unit or may include multiple parts. The multiple parts are typically
secured together by screws, bolts, nuts, rivets, clips, or other conventional fasteners.
Moreover, it should be understood that the body may be formed from any other
suitable materials, and such a construction is within the scope of the invention.

Vehicle 10 may also include additional features to make the vehicle
resemble a corresponding adult version. The exemplary vehicle shown in Figs. 1 and
3-5 is constructed to resemble a full-size skid steer loader. Hence, features on a full-
sized skid steer loader may be imitated in the reduced-sized vehicle. For example,
exemplary vehicle 10 includes a simulated roll cage 20 to make the vehicle appear
more like a full-sized skid steer loader. Roll cage 20 may be made of molded plastic
or any other suitable material. Roll cage 20 may be removable, however the
exemplary embodiment shows a roll cage, which is not intended to be removed.

Although shown having two sidepieces, roll cage 20 may have other configurations

and may also be constructed as & single integral unit forming an enclosed region.

Exemplary vehicle 10 also includes bucket assembly 22 disposed on
the front region of body 12 of vehicle 10. Bucket assembly 22 is adapted to provide a
mechanism for loading, unloading, and transporting different items, including, dirt,
rocks, and any other items that a child may load into the shovel. Bucket assembly 22
may be movable between a plurality of positions. One example of a suitable bucket
assembly is described in copending U.S. Patent Application Serial No. 09/779,979
which was filed on February 8, 2001, entitled “Children's Ride-On Vehicle and
Bucket Assembly,” and the complete disclosure of which is hereby incorporated by
reference,

Additional or other features may also be present on vehicle 10
depending on the vehicle that vehicle 10 is intended to resemble. For example,
features typically found on a car or truck may be imitated, including but not limited
to, side doors, trunks, windshields, wipers, hoods, headlights, taillights, etc.

3
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Likewise, features found on other vehicles may be simulated to make children’s
vehicle 10 more realistic or appealing to children. However, it should be understood,
that the steering assembly described herein may be used on any battery-powered
children’s ride-on vehicles, regardless of the particular body style and/or accessories
of the particular vehicle, as the body style and/or accessories are not essential and
may vary, without departing from the scope of the invention.

Vehicle 10 also includes a plurality of wheels, which are generaily
indicated at 16, and which permit vehicle 10 to move across a ground surface. Wheels
16 are rotatively coupled to body 12 of vehicle 10. Vehicle 10 in Figs. 1, 3, and 6
includes four wheels, however, the number of wheels may vary. Vehicles with two or
more wheels are within the scope of the invention, but children’s vchicles will
typically include at least three wheels to provide stability. Moreover, although the
wheels are shown to be generally the same size, it should be understood that any
combination of different sized wheels are within the scope of the invention.

Vehicle 10 further includes a drive assembly 24. Drive assembly 24,
as schematically illustrated in Fig. 2, includes battery assembly 26, motor assembly
28, motor output linkage mechanism 30, and at least one driven wheel 32. Battery
uscmt;ly 26 includes at least one battery adapted to provide power to motor assembly
28. Battery assembly 26 is electrically coupled to motor assembly 28 through
coupling devices. The coupling devices may include cords, cables, wires or similar
electrical cormectors.

In the illustrated embodiments, vehicle 10 includes driven rear wheels,
40a and 40b. “Driven wheels” are driven in the sense that they receive the rotational
output from motor assembly 28, which causes rotation of the drive wheels about their
axles or mounts to produce movement of vehicle 10. It should be appreciated that
drive assembly 24 could be coupled to drive only one of the rear wheels, one of the
front wheels, both front wheels, all four wheels, one front wheel and one rear wheel,
or any combination thereof. In other words, vehicle 10 may be rear-wheel driven (as
illustrated in Figs. 4 and 5), front-wheel driven, diagonally driven or all-wheel driven.

Battery assembly 26 is typically adapted to be mounted to body 12 to
provide power to motor assembly 28. Depending on the size and shape of battery
assembly 26 and the shape of vehicle 10, battery assembly 26 may be disposed at any
desired location on body 12. For example, battery assembly 26 may be mounted under

4
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seat 14 or within a storage compartment. In the exemplary embodiment, battery
assembly 26 is supported in a compar.n'nmt 27 in the rear of vehicle 10.
Alternatively, battery assembly 26 may be disposed elsewhere in vehicle 10.

Battery assembly 26 may include one or more conventional batteries.
Typically, battery assembly 26 may include one or more six and/or twelve volt
batteries adapted to power motor assembly 28. Alternatively, batteries with different
voltages, other than six or twelve volts, may also be used. Moreover, the batteries
may be rechargeable batteries.

Motor assembly 28 includes at lesst one motor adapted to drive at least
one driven wheel 32, as schematically illustrated in Fig. 2. In the illustrated
embodiment, motor assembly 28 includes motors 60a_and 60b (as shown in Figs. 4
and 5). Motors 60a and 60b, as shown in the present embodiment, are battery-
powered motors, but it should be understood that other power sources may be used
and are within the scope of the invention. Motor assembly 28 may be coupled
directly to the wheels or may be indirectly coupled to the wheels with a motor output
linkage assembly 30, as shown in Fig. 2. Examples of suitable motor output linkage
assemblies include gears, belts, or other similar linknges. In Figs. 4 and 5, motor
output linkage assembly 30 is shown in the form of gear boxes 62a and 62b, which
contain at least one gear and rotationally connect the motor outputs, such as an output
gear or pinion, to corresponding driven wheels. Motor assembly 28 may also drive
other movable components on vehicle 10.

Drive assembly 24 may be configured to allow vehicle 10 to travel
across a surface at different user-selected speeds. By using multiple motors, multiple
batteries, and/or gear boxes, vehicle 10 may be driven at two or more user-selected
speeds. Motor assembly 28 may direct driven wheel 32 to rotate faster or slower
using a gear box to control the relative rate of rotation of the driven wheel relative to
the output of the motor assembly. Additionally, or alternatively, two or more motors
and/or batteries may be selectively switched between serics and parallel
configurations. Moreover, vehicle 10 may be adapted such that it is operable in
reverse whe: e the driven wheel is directed to rotate in a reverse direction.

Vehicle 10 may also include user control devices 34 (Figs. 1 and 2)
that may be connected to battery assembly 26 and/or motor assembly 28 (Fig. 2).

Such control devices allow a user to control the operation of the vehicle, as well as the
5
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speed of the vehicle. For example, as illustrated in Fig. 1, vehicle 10 includes a
pedal 36 which allows & rider to control motor assembly 28, and therefore, control the
operation of the drive wheel or wheels. Pedal 36 is positioned such that a chil-d can
comfortably reach pedal 36 when seated on seat 14 of vehicle 10. Additionally,
vehicle 10 may also include buttons, reverse and speed control switches, levers, knobs
and other devices, such as schematically illustrated at 38 in Fig, 1., which are used to
control drive assembly 24 of vehicle 10 and are preferably positioned for actuation by
a child seated on seat 14.

A child rider can also control the path along which vehicle 10 travels
using steering assembly. Steering assembly 18 is coupled to at least one steerable
wheel, which may also, but is not necessarily, be at least one of the driven wheels.
For example, as shown schematically in Fig. 2, steering assembly 18 is coupled to
drive wheel or wheels 32. Alternatively, steering assembly 18 may be coupled to one
or more of the non-driven wheels or may be coupled to 8 combination of driven and
non-driven wheels.

In Fig. 3, which provides an underside view of vehicle 10, steering
assembly 18 can be more readily understood. The right and left side of vehicle 10
have been indicated by “a™ and "b” respectively. In the exemplary embodiment, rear
wheels 40a and 40b are driven by motor assembly 28 (not shown). A front pair of
wheels 42 is non-driven and is allowed to freely rotate in the direction of the vehicle's
motion. These non-driven wheels are not directly or indirectly coupled to motor
assembly 28 and instead are caused to rotate by frictional engagement with the ground
surface along which vehicle 10 travels.

Driven wheels 40a and 40b are coupled to a control arm 44a and a
control srm 44b respectively. Each control arm 44a and 44b is pivotal about an axis,
which extends generally or completely vertically though vehicle 10 to the ground
surface. These pivotal control arms operate to turn wheels 40a and 40b by pivoting
such that the attached wheel is tumned in a desired direction. It should be understood
that control arms 44a and 44b may also be coupled to the non-driven wheels. The
control arms may be coupled to the non-driven wheels in combination with a coupling
to the driven wheels or alternatively, the control arms may be coupled to the non-

driven wheels independently of any coupling to the driven wheels.
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In the exemplary embodiment, as best shown in Figs. 3, 7-8, control
arms 44a and 44D are generally triangularly shaped 452 and 45b. Each triangularly
shaped control arm 45a and 45b has a base 48a and 48b. The effective base 482 and
48b of each triangularly shaped control arm 453 and 45b is coupled to the respective
wheel 402 and 40b. A pivot point 46a and 46 is disposed on a vertex region
opposite the base 482 and 48b of each triangularly shaped control arm 45a and 45b
and each pivot point 462 and 46b is disposed toward the center of vehicle 10. Each
pivot point 462 and 46b converts motion from handles 523 and 52} to rotational
motion of control arms 45a and 45b to turn wheels 40a and 40b. Other shapes and
configurations for control arms 44a and 44b are within the scope of the invention.

Steering assembly 18 also includes a coupler 47, which connects
control arm 442 with control arm 44b. Coupler 47 operates to link motion of control
arm 44a and wheel 402 with a comparable motion in control arm 44b and wheel 40b.
Coupler 47 may be formed as a single piece, or a plurality of components that are
fixed together. In the exemplary embodiment shown in Fig. 3, coupler 47 is a steering
support that attaches to the rear portions of control arms 44a and 44b. However,
coupler 47 may be attached anywhere on control arms 44a and 44b and such
alternative placement is within the scope of the invention. Coupler 47 may be
attached to control arms 44a and 44b by passing through a retaining mechanism, such
as an aperture or clip, or by conventional fasteners, such as bolts, screws, etc. These
fasteners may be received through apertures in control arms 442 and 44b. Coupler 47
may be made out of any rigid durable material. Additionally and/or alternatively,
additional couplers may be used within steering assembly 18. For example, in the
exemplary embodiment handle assembly support 49 links steering assembly 18 to
body 12.

Each control arm 44g and 44b is coupled through a steering linkage
50a and 50b to steering handles 52a and 52b. Steering linkages 50a and 50b extend
generally parallel to the elongate axis of vehicle 10. As shown in Fig. 3, steering
linkages 50a and 50b respectively extend from the control arms 443 and 44b to
steering handles 52a and 52b, which are disposed :entrally within vehicle 10.

Steering handles 52a and 52 extend up through body 12 of vehicle 10.
Steering handles 52a and 52b are configured to be accessible to a child nider seated on

seat 14 of vehicle 10. Each steering handle 52a and 52b includes a graspable
7
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portion 53 configured to be grasped by a child rider when seated on seat 14.
Graspable portion 53 of steering handles 52g and 52b extends outward from body 12
into the passenger region of body 12 through an opening in body 12.

Each handle further includes a joinder portion 54, which couples each
handle to the steering assembly. Joinder portion 54, as best shown in Figs. 6-8 of
steering handles 52a and 52b extends below body 12 and serves to connect each
respective steering linkage 50a and 50b to steering handles 52a and 52b. Joinder
portion 54 of each handle 52a and 52b is also coupled to handle assembly support 49,
which extends from one gide of body 12 to the other side. Each handle 52a and 52b
pivots about handle assembly support 49. Any suitable method of coupling steering
linkage 502 and 50b and handle assembly support 49 to joinder portion 54 may be
used. For example, in Fig. 6, apertures are shown in joinder portion 54 of handle 52a,
which are used to couple steering linkage 50a and handle assembly support 49 to
handle 52a.

Hendle assembly support 49 is attached to body 12, as described
earlier, and is coupled to the joinder portion of each steering handle 52a and 52b.
Steering handles 52a and 52b pivot on handle assembly support 49. Handle assembly
support 49 provides support and links steering handles 52a and 52b together. Handle
assembly support 49 may also operate to stabilize steering assembly 18.

Steering handles 52a and 52b are pivotal about an axis, which extends
generally transversely to the elongste axis extending from the front of vehicle 10 to
the rear of vehicle 10. Hence, steering handles 523 and 52b pivot forward toward the
front of vehicle 10 and rearward toward the rear of vehicle 10. Steering handles move
cooperatively such that when steering handle 5238 moves in a first direction, steering
handle 52b moves in a second direction, which is opposite and at least generally
parallel to the first direction.

Although steering handles 52a and 52b are shown in the illustrated
embodiments, alternative steering mechanisins may be used to relay user steering
inputs to the underlying structure described herein. For example, alternative steering
mechanism may be used to control steering linkages 502 and 50b and control arms
442 and 44b. The alternative steering mechanism may be any steering device known
in the art which is configured to engage the steering assembly described herein,
including but not limited to, a steering wheel, handle bars, foot pedals or Ievers.

8
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Moreover, Fig. 3 shows two steering handles 52a and 52b, which are pivotal by a
child rider to steer the rear-driven wheels. Alternatively, handles 52a and 52b may be
configured to steer the front non-driven wheels, front driven wheels, a combination of
driven and non-driven wheels, or all four wheels.

Genenally, steering assembly 18 operates by movement of steering
handles 52a and 52b which effects control arms 44a and 44b to pivot causing the
associated wheels to be tumed. More particularly in the exemplary embodiments,
steering handles 522 and 52b are movesble by a child rider scated in passenger region
13. Each handle pivots along the elongate axis of vehicle 10. As each handle 52a and
52b is moved, the respective steering linkage 50a and 50h is drawn forward or
backward. Consequently, as steering linkage 50a and 50b are moved, control arms
442 and 44} are pivoted causing the wheels to turn in the desired direction. Both
wheels tum in tandem due to coupler 47 and handle assembly support 49,

Tumning attention to Fig. 4, vehicle 10 is shown with wheels 40a and
40b tumed to effect a left hand turn. Steering handle 52a has been moved forwsrd
towards the front portion of the passenger region. Forward motion of steering handle
52a results in the reverse motion of steering handle 52b which is driven backwards
toward the rear of the passenger region of vehicle 10. As a result of the forward
motion of steering handle 52a steering linkage 50a is drawn forward toward the front
of vehicle 10. As steering linkage 50a is drawn forward, control arm 443 is pivoted
about its pivot point causing the rear of wheel 40a to twist inwards toward vehicle 10.
The front of wheel 40z is turned outward away from body 12 of vehicle 10.

Similarly, since control arm 443 is linked to control arm 44b, control
arm 44} is also tumed. The rear of wheel 40b is turned outward, such that the space
between control arm 44z and 44b remains essentially the same. The front of wheel
40b is concurrently twisted inward such that both wheels 403 and 40b are turned in
the same direction. The front wheels, which are non-driven wheels in this exemplary
embodiment, freely rotate as vehicle 10 changes direction.

Likewise, Fig. 5§ shows vehicle 10 with wheels 40a and 40b tumned to
effect a right hand turn. Steering handle 52a, has been moved rearward toward the
rear portion of the passenger region of vehicle 10. Simultaneously, steering handle
52b is drawn forward towards the front portion of the passenger region of vehicle 10.
As a result, steering linkage, 50a is pushed rearward toward the rear of vehicle 10,

9
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causing control arm 44a to pivot. Consequently, the rear portion of wheel 40a is
turned outward away from body 12 and the front portion of wheel 403 is pulled
inward toward the center of body 12. Similarly and concurrently, wheel 40b is tumed
to allow vehicle 10 to change direction.

Both wheels 40a and 40b, as shown in Figs. 4 and 5, are motor driven.
Motors 60a and 60b drive motor output linkages or gear boxes 62a and 62b to effect
rotation motion. Motor output linkages or gear boxes 62a and 62b are operatively
coupled to wheels 40a and 40b. However, it is not necessary that each wheel be
driven. It is within the scope of the invention, that steering assembly 18 be coupled to
non-driven wheels. Moreover, steering assembly 18 may be coupled to one driven
wheel and one non-driven wheel.

Attention is drawn to the position of handles 52a and 52b in Fig. 6.
Fig. 6 is a perspective view of vehicle 10 tuming as shown in Fig. 5. As described
above, handles 523 and 52b are positioned to be grasped by a child rider seated on
seat 14 of vehicle 10. Handles 522 and 52b operate in tandem and move reciprocally.
Hence, as one of the handles is moved forward towards the front of the passenger
region of vehicle 10, the other handle moves backwards toward the rear of the
passm-ger region of vehicle 10. For example, as shown in Fig. 6, when handle 52b is
forward, handle 528 is rearward. As handle 52b is drawn backward, handle 52a will
move forward. As each handle is moved forward, the associated wheel is twisted
such that the front of the wheel extends outwardly from body 12 and the rear part of
the wheel extends inwardly towards body 12.

By comparing Figs. 7 and 8, attention is drawn to the reciprocal motion
of the components in steering assembly 18. Fig. 7 shows steering assembly 18 where
handles 52a and 52b are parallel to each other. Neither wheel 40a nor 40b is turned.
With the configuration shown in Fig. 7, vehicle 10 would proceed in a straight line,

In contrast, Fig. 8 shows the result of movement of handles 52a and
52b to cause vehicle 10 to tum. As described above, siots in body 12 allow handles
52a and 52b to pivot forward and backward. Handle assembly support 49 may be
attached to body 12 and to handles 52a and 52b as show1. in Figs. 7 and 8. As handles
52a and 52b move reciprocally, or in opposite directions, handle assembly support
linkages 50a and 50b also move reciprocally. As handle assembly support linkages
5028 and 50b are drawn forward and backwards, each respective control

10
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arm 443 and 44b pivots. The pivotal motion of each control arm results in the tuming
motion of wheels 40a and 40b. ’

As described above, steering assembly 18 provides a steering
amangement that is versatile and useable for a variety of children’s ride-on vehicles.
Furthermore, steering assembly 18 is configured to be durable and adaptable to the
abuses that occur during children’s play. While various alternative embodiments and
arrangements of steering assembly 18 have been shown and described above, it will
be appreciated by those of skill in the art, that numerous other embediments,
arrangements, and modifications are possible and are within the scope of the
invention.

It is believed that the disclosure set forth above encompasses multiple
distinct inventions with independent utiliiy. While each of these inventions has been
disclosed in its preferred form, the specific embodiments thereof as disclosed and
illustrated herein are not to be considered in a limiting sense as numerous variations
are possible. The subject matter of the inventions includes all novel and non-obvious
combinations and sub-combinations of the various clements, features, functions
and/or properties disclosed herein. Where claims recite “a” or “a first” element or
equivalent thereof, such claims should be understood to include incorporation of one
or more such elements, neither requiring, nor excluding two or more such elements.

It is believed that the following claims particularly point out certain
combinations and sub-combinations that are directed to onc of the disclosed
inventions and are novel and non-obvious. Inventions embodied in other
combinationsg and sub-combinations of features, functions, elements and/or properties
may be claimed through amendment of those claims or presentation of new claims in
this or a related application. Such amended or new claims, whether they are directed
to a different invention or directed to the same invention, whether different, broader,
narrower or equal in scope to the original claims, are also regarded as included within
the subject matter of the inventions of the present disclosure.
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WE CLAIM:

1. A children’s ride-on vehicle, comprising:

a vehicle body having a passenger region sized to receive a child and
including a seat adapted to accommodate a child; '

a plurality of wheels rotatably coupled to the body;

a motor assembly adapted to drive at least one of the plurality of
wheels;

a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly;
and

a steering assembly configured to effect tumning of the vehicle by
steeving at least a pair of the plurality of wheels, the steering assembly comprising:

a pair of pivotal control arms, each control arm attached to a
respective one of the pair of wheels, wherein each one of the pair of wheels is turned
when the associated control amm is pivoted;

a coupler operatively attached to the pair of control arms, the
coupler configured to link the control arms to pivot cooperatively; and

- a pair of movesable handles adapted to be grasped by a child
sitting on the seat of the vehicle, each handle attached to a respective one of the
control arms, wherein the handles operate in tandem and move reciprocaily to steer

the pair of wheels.

2, The children’s vehicle of claim 1, wherein the pair of wheels is

a pair of rear wheels.

3 The children’s vehicle of claim 1, wherein the pair of wheels
includes at least one of the plurality of wheels driven by the motor assembly.

4, The children’s vehicle of claim 1, further comprising a

simulated roll cage extending from the vehicle body to define at least a portion of the

passenger region.
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S. The children’s vehicle of claim 1, further comprising a bucket
assembly attached to the vehicle body. ' -

6. The children’s vehicle of claim 1, wherein the steering
assembly further comprises steering linkages adapted to link the moveable handles to

the control arms.

7. The children’s vehicle of claim 1, wherein each of the handles
moves between a forward position toward the front of the body and 2 rearward
position toward the rear of the body.

8. The children’s vehicle of claim 1, wherein the vehicle has an
elongate axis and further wherein each of the handles pivots about an axis that extends
generally transverse to the elongate axis of the vehicle.

9. The children’s vehicle of claim 1, wherein each of the control
arms pivots about an upright axis extending through the ground surface.

10. The children’s vehicle of claim 1, wherein the steering
assembly also comprising a handle assembly support coupled to each of the handles
and the body and adapted to permit the handles to pivot.

11.  The children's vehicle of claim 1, wherein the coupler is
adapted to maintain a spaced relationship between the pair of control arms.

13
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12. A children’s ride-on vehicle, comprising:

a vehicle body having a seat -ldlpled to accommodate a child;

a plurality of wheels rotatably coupled to the body, wherein the
plurality of wheels includes a first rear wheel and a second rear wheel;

a motor assembly adapted to drive at least one of the plurality of
wheels;

a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly;
and

a steering assembly configured to effect tuming of the vehicle by
steering the first and second rear wheels, the steering assembly comprising:

a displaceable first handle operatively coupled to the first rear
wheel, where when the first handle is displaced the first rear wheel is tumed about a
generally vertical axis;

a displaceable second handle operatively coupled to the second
rear wheel, where when the second handle is displaced the second rear wheel is tumed
about a generally vertical axis; and

a coupler adapted to link tuming of the first rear wheel and the
second rear wheel, wherein movement of the first handle in a first direction is
accompanied by a reciprocal motion of the second handle in a second direction which
is opposite and parallel to the first direction and wherein the first rear wheel and the
second rear wheel tum cooperatively to steer the vehicle responsive to movement of
the handles.

13.  The children’s vehicle of claim 12, wherein the at least one
battery-powered motor is adapted to drive at least one of the rear wheels.

14,  The children’s vehicle of claim 12, wherein the steering
assembly further comprises a first control arm and a second control arm, wherein each
control arm is configured to couple the respective rear wheel to the first handle and
second handle.

14
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15. The children’s vehicle of claim 14, wherein the steering
assembly further comprises steering linkages adapted to link each handle to the

respective control arm.

16. The children’s vehicle of claim 14, wherein the coupler is
adapted to maintain a spaced relationship between the first control arm and second

control arm.

17.  The children’s vehicle of claim 12, the steering assembly
further comprising & handle assembly support coupled to each of the handles and
adapted to link the pair of handles together.

18. The children's vehicle of claim 12, wherein the steering
assembly further comprises a handle assembly support which is coupled to the body
and to the first handie and the second handle, wherein the handle assembly support is
configured such that the first handle and second handle may pivot in the first direction

and second direction.

19.  The children’s vehicle of claim 12, wherein the body is shaped
to resemble a skid steer loader.

20. The children’s vehicle of claim 12, further comprising a bucket
assembly attached to the vehicle body.

21.  The children’s vehicle of claim 12, further comprising a roll
cage attached to the vehicle body.

15
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22. A children’s ride-on vehicle, comprising:
a vehicle body having a seat a.dapted to accommodate a child;
a plurality of wheels rotatably coupled to the body, including a pair of
wheels;
a motor assembly adapted to drive at least one of the wheels;
a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly;
and
a steering assembly configured to turn the vehicle by steering the pair
of wheels, the steering assembly comprising:
at least two pivotal control anms, each control arm pivotal about
a peneratly vertical axis, wherein each control arm is coupled to a respective wheel
and wherein the control arms are coupled to each other such that the pair of wheels
turn in tandem when the control arms are pivoted; and
a steering control assembly adapted to be grasped by a child
sitting on the seat of the vehicle body, wherein the steering control assembly is
coupled to the control arms and configured to pivot the control arms.

23.  The children’s vehicle of claim 22, wherein the steering control
assembly includes a first handle and a second handle which extend from the vehicle
body and are configured to be grasped by 2 child sitting on the seat.

24.  The children’s vehicle of claim 23, wherein the first handle and
second handle move reciprocally,

25.  The children’s vehicle of claim 22, wherein the motor assembly

drives at least one of a pair of rear wheels.

26. The children’s vehicle of claim 22, wherein the steering
assembly includes a steering linkage, which is adapted to couple the contro] arms to

the steering control assembly.

16
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27.  The children’s vehicle of tlaim 22, wherein the body is shaped

to resemble a skid steer loader.

28. The children’s vehicle of claim 22, wherein the body is shaped to
resemble a vehicle other than a skid steer loader.

29. The children's vehicle of claim 22, further comprising a
moveable bucket assembly attached to the vehicle body.

30. The children’s vehicle of claim 22, further comprising a
simulated roll cage attached to the vehicle body.

17
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WE CLAIM:

1. A children’s ride-on vehicle, comprising:

a vehicle body shaped to resemnble a skid steer loader having a passenger
region sized to receive a child and-including a seat adapted to accommodate a child;

a plurality of wheels rotatably coupled to the body, wherein the plurlity
of wheels includea two rear wheela;

2 bucket assembly attached to the vohicle body;

a simulated roll cage extending from the vehicle body to define at least a
portion of the passenger region;

a motor assembly configured toa drive the two rear wheels;

a battery assembly configured to provide power to the motor assembly;
and

a steering assembly configured to cffect tuming of the vehicle by steering
the two rear wheels, the steering assembly comprising:

B pair of pivotal control amms, each control arm attached fo a
respactive one of the rear wheels, wherein each one of the roar wheels is tumed when the
associated control arm {s pivoted;

a coupler operatively attached to the pair of control arms, the
coupler configured to link the control arms to pivot cooperatively; and

a pair of moveable handles adapted to be grasped by a child sitting
on the seat of the vehicle, sach handlc ettached to a respective one of the control arms,
wherein the handles operste in tandem and move reciprocally to steer the wheels.

2. The children's vehicle of claim 1, wherein the steering assembly

further comprises steering linkages adapted to link the moveable handles to the control
arms.

12
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3 The children’s vehicle of claim 1, wherein each of the handles
moves between a forward position toward the front of the body and a rearward position
toward the rear of the body.

4, The children’s vehicle of claim I, wherein the vehicie has an
clongate axis and further wherein each of the bendles pivots about an axis that extends
generally transverse to the elongate axis of the vehicle,

S. The children’s vehicle of claim 1, wherein each of the control arms
pivots about an upright axis extending through the ground anrface.

6. The children’s vohicle of claim 1, wherein the steering assembly
firther comprises a handle assembly support coupled to cach of the handles and the hody

and adapted to permit the handles to pivot.

7. The children’s vehicle of claim 1, wherein the coupler is adapted to
maintain a spaced relationship between the pair of control arma. '

13
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8. A children's ride-on vehicle, comprising:

a vehicle body having a seat adapted to accommodate a child;

a plurality of wheals rotatably coupled to the body, wherein the plurality
of wheels includes a first rear whoeel and & second rear wheel;

a motor assembly configured to drive af ieast one of the first rear wheel
and the second rear wheel;

g battery asaembly configured to provide power to the motor sssembly;
and

a steering assembly configured to effect turning of the vehicle by steering
the first and second rear wheels, the steering assembly comprising:

a displaceable first handle opertively coupled to the first rear
wheol, whero when tho first bandle is displaced the first rear wheel is turned sbout a
generally vertical axis;

a displaccable sccond handle operatively coupled to the second
rear wheel, where when the second handle is displaced the second rear wheel is tumed
about a generslly vertioal axis; and

a coupler adepted to ligk turning of the first rear wheel and the
sccond rear wheel, wherein movement of the first hendle in a first direction is
accompanied by a reciprocal motion of the second handle in a second direction which is
opposite and pamilel to the first direction and wherein the first rear wheel and the second
rear wheel tumn cooperatively to steer the vehiclo responsive to movement of the handles.

9. The children’s vehicle of claim 8, wherein the steering assembly
further comprises a first control arm and & second contro! arm, wherein each control arm
is configured to couple the respective rear wheel to the first handle and second handle.

10.  The children's vehicle of claim 9, wherein the steering assembly

further comprises steering linkuges adapted to link each handle to the respective control
arm.

14
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11.  Thechildren's vehicle of claim 9, wherein the coupler is adapted to
maintain a spaced relationship between the first controf arm and second control arm.

12.  The children’s vehicle of claim 8, the ateering assembly further
comprising a handie assembly support coupled to each of the handles and adapted to link
the pair of handles together.

13.  The children’s vehicle of claim 8, wherein the steering assembly
furthar comprises a handle assembly support which is coupled to the body and to the first
handle and the second handle, wherein the handle asscrably support is configured such
that the first handle and second handle mey pivot in the first direction and second
direction.

14.  Ths children’s vehicle of claim 8, wherein the body is shaped to
resemble a gkid steer loader.

15. The childrea's vehicle of claim 8, further comprising a bucket
sssembly gitached to the vchicle body.

16.  The children's vehicle of claim 8, finther comprising & roll cage
atinched to the vehicle body.

15
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17. A children's ride-on vehicle, comprising:

& vehicle body having 2 seat adapted to accommodate a child,

g plurality of wheels rotatably coupled to the body, including a pair of rear
wheels;

8 motor assembly configured to drive at least one of the rear wheels;

2 battery assembly configured to pravide power to the motor azsembly;
and

a steering assembly configured to tun the vehicle by steering the pair of
rear wheelg, the steering assernbly comprising: -

at least two pivotal control arms, each control arm pivatal about a

Fa
wt generally vertical axis, whersin each control amm is coupled to a respective wheel and
. wherein the control arms are coupled to each ather guch that the pair of wheels tum in

tandem when the control arma ere pivoted; and

a steering control asscmbly adapted to be grasped by a child sitting
on the seat of ths vehicle body, wherein the steering control assembly ig coupled to the
contrel arms and configured to pivot the control arms.

18.  The children’s vehicle of claim 17, wherein the stecring controj,
assembly includes a first handie and a second handle which extend from the vehicle body
and are configured to be grasped by a child sitting on the seat.

19.  The children’s vehicle of claim 18, wherein the first handle and
sccond handle move reciprocally.

20.  The children’s vehicle of claim 17, wherein the steering assembly
includes a steering linkage, which is adapted to couple the control arms to the steering
contro] assembly.

21.  The children’s vehicle of claim 17, wherein the body is shaped to
resemble a skid steer loader.

16
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Ths children’s vehicle of claim 17, further comprising s moveable

bucket assembly attached to the vehicle body.

23.

The children’s vehicle of claim 17, further comprising a simulated

roll cage attached to the vehicic body.

17

>
SL



28 —

1 18

1 32

. DRVEASSEMBLY -
BATTERY STEERING
ASSEMBLY ASSEMBLY
o / 30
\
MOTOR MOTOR OUTPUT DRIVE
ASSEMBLY LINKAGE WHEEL(S)
] || MecHansu
‘
USER
CONTROL
DEVICE(S)

—

FIG. 2



52b
54

50b

40b

22

42

40a



S

B0V

ot

05 W i

__4
,

-

¥ Ol

QoF



St

epy

E09

4

0L

o€ qz9
€29
Iy o B0S qog L Ty
YN j N
B 1l
0
\ / \ /
\/

__A__ TN

qov

G Ol



FIG. 6




KR

FIG. 7

FIG. 8



B

CONJUNTOS DE DIRECCION PARA VEHICULOS

PARA MONTAR NINOS

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencién esti dirigida a vehiculos para
montar nifios, y mAs particularmente, a un mecanismo de
direccién para vehiculos para montar niflos y los

vehiculos para montar nifios que incorporan la misma.

ANTECEDENTES

Los vehiculos para montar nifios energizados por
baterias son Jjugquetes populares para los ninos.
Tipicamente, estos vehiculos son vehiculos a escala
reducida para ser usados por un hifio. Estos vehiculos
frecuentemente parecen versiones a escala reducida de
vehiculos de la vida real operados por los que operan los
adultos. En tal vehiculo, las caracteristicas de los
vehiculos de tamafio real son tipicamente simuladas para

hacer los vehiculos de los niflos mids atrayentes a ellos.



Los mecanismos de direcciédn en los vehiculos para
nifios tipicamente se asemejan al manubrio o rueda de
direccién. Los nifios manejan el vehiculo haciendo girar
el manubrio en la direccidn deseada. Sin embargo, otros
mecanismos de direccién son conocidos en vehiculos de
tamafio real, que no utilizan una rueda de manubrio. Por
ejemplo, varios wvehiculos de construccién, tales como los
cargadores, pueden incorporar un par un par de manijas de
direccitn en lugar de 1la rueda de direccién. ‘Los
vehiculos de tamafic reducido pueden querer imitar la
apariencia y funcionalidad de tales mecanismos de
direccién alternativos. Sin embargo, tal vehiculo para
nifios que usa un mecanismo de direccidn alternativo debe
estar adaptado paraz suministrarle caracteristicas de
sequridad y hacer que el vehiculo sea adecuado para el

uso por niflos y especialmente nifios muy jévenes.
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UN RESUMEN DE LA INVENCION

La presente invenci6én suministra un conjunto de
direccién para vehiculos para montar nifios que tiene un
par de ruedas. El conjunto de direccién incluye un par de
brazos de control pivotantes que estén acoplados a un par
de ruedas. El par de brazos de control pivotantes también
estidn acoplados a un par de manijas movibles que operan
en paralelo y se mueven reciprocamente para darle
direccién para manejar el par de ruedas. El conjunto de
direccidén también incluye un acoplador configurado para
suministrar el enlace de los brazos de control, de modo
que ellos operen cooperativamente con el manejo del

vehiculo.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista isométrica de un vehiculo

para montar nifios de acuerdo con la presente invencién.

La figura 2 es un diagrama de bloques esquematicos

de un conjunto de direccién del vehiculo de la figura 1.
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La figura 3 es una vista por debajo del vehiculo de
la figura 1 mostrande los detalles del conjunto de
direcciédn construidos de acuerdo con la presente

invencién.

La figura 4 es una vista posterior del vehiculo de
la figura 1 con el conjunto de direccién posicionado para

hacer girar el vehiculo a la izquierda.

La figura 5 es una vista posterior del vehiculoc de
la figura 1 con el conjunto de direccién posicionado para

hacer girar el wvehiculo a la derecha.

La figqura 6 es una vista isamétrica lateral
fragmentaria del vehiculo de la figura 1 que muestra
detalles del conjunto de direccidn con el conjunto
posicionado para hacer girar el vehiculo a la derecha y
también mostrando otra forma de cuerpo adecuada para el

vehiculo mostrado en la figura 1.

La figura 7 es una vista fragmentaria por debajo del
conjunto de direccién construido de acuerdo con 1la

presente invencién.
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La figura 8 es una vista fragmentaria vista por
debajo del conjunto de direccién en una posicién de giro

construida de acuerdo con la presente invencidn.

DETALLES DE LA DESCRIPCION Y MEJOR MODO DE LA

INVENCION

Un vehiculo para montar nifilos construido de acuerdo
con la presente invencién se indica generalmente con 10
en la figura 1. El vehiculo 10 incluye un cuerpo 12, una

14, las ruedas 16 y el conjunto de direccién 18.

El vehiculo para montar nifilos 10 estd dimensionado
para ser operado por un nifo. El vehiculo puede parecer
una escala reducida de una versiétn de un vehiculec més
grande para adultos o también puede tomar la forma de
vehiculos de fantasia dimensionados para nifios, que no
tienen una contraparte de tamaflo real. El wvehiculo 10,
como se muestra en las modalidades ilustrativas descritas
enseguida (figura 1, 3-5), parece un cargador de manejo
para skid de tamafio real. Sin embargo, estid dentro del
alcance de la invencidén, que el conjunto de direccién 18
puede ser configurado para ser usado COI;. cualquier tipo

de vehiculo para montar nifios energizado por baterias.
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Por ejemplo, como se muestra en la figura 6, un wvehiculo
10 puede semejar un camién. Sin embargo més aun, el
vehiculo 10 puede tomar cualquier una de las variedades
de formas adaptadas para parecer vehiculos de tamafio real
en una escala reducida, incluyendo pero no limitado a,
carros automéviles, vehiculos de granjas, vehiculos para
afuera de carretera, vehiculos de construccién aeroplanos

y naves marinas.

Sin importar el tipo de vehiculo que el vehiculo
para montar nifilos 10 de parezca, el vehiculo 10 incluye
un a estructura de soporte o cuerpe 12. El cuerpo 12
incluye una regién de pasajeros 13. La regién de
pasajeros del cuerpo 12 estad adaptada y dimensionada para
llevar a por lo menos un niflo. Para acomodar un nifio o
nifios la regién de pasajeros 13 del cuerpo 12 tipicamente
incluye un asiento 14 dimensionado para recibir a por lo
menos un nifio. Por ejemplo la regién de pasajeros 13 en
el vehiculo 10, como se muestra en las fiquras 1 y 6,
estd dimensionado para permitir que un nifio accese

facilmente los controles en el wvehiculo 10,

El cuerpo 12 estid formado tipicamente de plastico

moldeable y puede ser una unidad tnica integral o puede
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incluir midltiples partes. Las partes miltiples son
tipicamente aseguradas por medio de tornillos, pernos,
tuercas, remaches, ganchos u otros sujetadores
convencionales. MAs ailin, debe entenderse que el cuerpo
puede estar formado de cualquier otro material adecuado,
y tal construccién estd dentro del alcance de la

invencién.

El vehicule 10 también puede incluir —rasgos
adicionales para hacer que el vwvehiculo parezca una
versién de los adultos correspondientes. El1 vehiculo
ilustrativo mostrado en la figura 1 y 3-5 estd construido
para parecerse a un cargador de manejo de skid en el
tamafio real. Por lo tanto, las caracteristicas de un
cargador de manejo por skid de tamafio real puede ser
imitado en un vehiculo de tamafic reducido. Por ejenplo,
el vehiculo ilustrativo 10 incluye una jaula de rodillos
simulada 20 para hacer que el vehiculo parezca mids a un
cargador de manejo de skid de tamafio real. La jaula de
rodillos 20 puede estar hecha de pléastico moldeado de
cualquier otro material adecuado. La jaula de rodillos 20
puede ser removible, sin embargo la modalidad ejemplar
muestra una jaula de rodilleos, gque no tiene propébsito de

ser removida. Aunque se muestra que tiene dos piezas
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laterales, la Jjauvla de rodilles 20 puede tener otras
configuraciones y también puede ser construida como una

unidad integral Unica formada en una regién encerrada.

El vehiculo ejemplar 10 también incluye el conjunto
de cucharén 22 dispuesto sobre la regiétn frontal del
cuerpo 12 del wvehiculo 10. El1 conjunto de cucharén 22
estd adaptado para suministrar un mecanismo para carga,
descarga y elementos diferentes de transporte, incluyendo
tierra, rocas, y cualquier otro elemento dque un niiflo
pueda cargar dentro de la pala. El conjunto de cucharén
22 puede ser movible entre una pluralidad de posiciones.
Un ejemplo de un conjunto de cuchardon adecuado se
describe en la solicitud de patente estadounidense
copendiente No 09/779,979 que fue presentada en febrero
8, del 2001, titulada “vehiculos para montar nifics y el

conjunto de cucharén”, y la descripcién completa de la

cual se incorpora aqui como referencia.

Adicional o otros rasgos también pueden estar
presentes en el vehiculo 10 dependiendo del vehiculo que
el vehiculo 10 tiene el propésito de parecerse. Por
ejemplo, caracteristicas tipicamente que se encuentran en

un auntomévil o en un camién pueden ser imitadas,
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incluyendo pero sin limitarse a puertas laterales, bail,
limpiabrisas, panoramico, capo, luces delanteras, luces
traseras, etc. de manera similar, las caracteristicas
encontradas en otros vehiculos también pueden ser
simuladas para hacer que el vehiculo para nifios 10 sea
mAs realistico y maAs atrayente para los niflos. Sin
embargo, debe ser entendido, que el conjunto de direccién
descrito aqui puede ser usado sobre cualquier vehiculo
para montar nifios energizados por baterias, sin importar
del estilo de cuerpo particular y/o de los accesorios del
vehiculo particular, tal como el estilo de cuerpo y/o los
accesorios no son esenciales y pueden variar, sin salirse

del alcance de la presente invencién.

El wvehiculo 10 también incluye una pluralidad de
ruedas, gque son generalmente indicadas con 16, y que
permiten al vehiculo 10 moverse por la superficie
terrestre. Las ruedas 16 estdn acopladas giratoriamente
al cuerpo 12 del vehiculo 10. El1 vehiculo 10 en las
figuras 1, 3, y 6 incluye 4 ruedas, sin embargo, el
nimero de ruedas pueden variar. Vehiculos con dos o més
ruedas estdn dentro del alcance de la invencién pero los
vehiculos para niflos usualmente incluirdn por lo menos 3

ruedas para suministrar estabilidad. Mas aitin, aungque las
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ruedas se muestran generalmente del mismo tamafio, debe
entenderse gque cualquier combinacién de ruedas de
diferente tamaflo estédn dentro del alcance de 1la

invencién,

El vehiculo 10 incluye adicionalmente un conjunto
motriz 24. Conjunto motriz 24, como se esquematiza
ilustradamente en la figura 2, incluye el conjunto de
bateria 26, el conjunto de motor 28, los mecanismos de
enlace de salida de motor 30, y por lo menos una rueda
motriz 32, El conjunto de bateria influye por lo menos
una bateria adaptada para suministrar potencia al
conjunto de motor 28. El1 conjunto de bateria 26 estéa
acoplado eléctricamente al conjunto de motor 28 por medio
de dispositivos de acoplamiento. Los dispositivos de
acoplamiento pueden incluir cuerdas, cables, alambres y

conectores eléctricos similares.

En 1las modalidades ilustradas, el wvehiculo 10
incluye ruedas traseras accionadas 40a y 40b. “las ruedas
accionadas” son accionadas en el sentido que ellas
reciben la salida rotacional del conjunto de motor 28, lo
que causa la rotacién de las ruedas motrices alrededor de

sus ejes o montajes para producir el movimiento del
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vehiculo 10. Debe apreciarse que el conjunto motriz 24
puede estar acoplado para accionar solamente una de las
ruedas traseras, una de las ruedas delanteras, ambas
ruedas delanteras, o todas las cuatro ruedas, una rueda
delantera y una rueda trasera, o cualquier combinacién de
ellas. En otras palabras, en vehiculo 10 puede ser de
accionamiento de rueda trasera como se ilustra en 1la
figquras 4 y 5, de accionamiento de rueda delantera, de
accionamiento diagonal y de accionamiento de todas las

ruedas.

El conjunto de bateria 26 esta tipicamente adaptado
para ser montado en el cuerpo 12 para suministrar 1la
potencia del conjunto de motor 28. Dependiendo del tamafio
y forma del conjunto de bateria 26 y de la forma del
vehiculo, el conjunto de bateria 26 puede estar dispuesto
en cualquier localizacidon deseada del cuerpo 12. Por
ejemplo el conjunto de bateria 26 puede estar montado
debajo del asiento 14 o dentro de un compartimiento de
almacenamiento. En la modalidad ilustrativa, el conjunto
de bateria 26 estéd soportado en un compartimiento 27 en
al parte trasera del vehiculo 10. Alternativamente, el
conjunto de bateria 26 puede estar dispuesto en cualquier

ctra parte en el vehiculo 10.
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El conjunto de baterias 26 puede incluir 1 o mas
baterias convencionales. Tipicamente, el conjunto de
bateria 26 puede incluir 1 o mAs baterlas de 6 y/o 12
voltios adaptadas para darle potencia al conjunto de
motor 28. Alternativamente, las baterias con diferentes
voltajes, diferentes a 6 v 12 también pueden ser usadas.

MAs alin, las baterias pueden ser baterias recargables.

El conjunto de motor 28 incluye a por lo meno un
motor adaptado para accionar por lo menos una rueda de
accionamiento 32, como se ilustro esquemdticamente en la
figura 2. En la modalidad ilustrada, el conjuntc de motor
28 incluye los motores 60a y 60b (mostrados en las
figuras 4 y 5). Los motores 60a y 60b como se muestran en
la presente modalidad, son motores energizados por
bateria, pero debe entenderse que otras fuentes de
potencia pueden ser usadas y estdn dentro del alcance de
la invencién. Ei conjunto de motor 28 puede estar
acoplado directamente a las ruedas o puede estar acoplado
indirectamente a las ruedas con un conjunto de enlace de
salida de motor 30, como se muestra en Jla figura 2.
Ejemplos de conjunto de enlace de salida de motor

adecuados se incluyen engranajes, correas y otros enlaces

30
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similares. Las figquras 4 y 5, el conjunto de enlace de
motor 30 estd mostrado en la forma de cajas de engranajes
62a y 62b, que contiene por lo menos un engranaje y
conecta de manera giratoria la salida del motor, tal como
un engranaje de salida o pifibn de salida, para
corresponder con las ruedas de accicnamiento. El1 conjunto
de motor 28 también puede accionar otros componentes

movibles en el vehiculo 10.

El conjunto motriz 24 puede estar configurado para
permitir que el vehiculo 10 viaje por una superficie a
diferentes velocidades seleccionadas por el usuario.
Usando miltiples motores, miltiples baterias, y/o cajas
de transmisién, el vehiculo 10 puede ser accionado en dos
© mas velocidades seleccionadas por el usuario. El
conjunto de motor 28 puede dirigir la rueda accionada 32
para girar mds rapido o mas lento usando una caja de
transmisién para controlar 1la velocidad relativa de
rotacién de la rueda accionada en relacidén con la salida
del conjunto de motor. Adicionalmente, "o
alternativamente, dos o mis motores y/o baterias pueden
ser conectadas de manera selectiva en configuracién en
serie y en paralelo. MAs aln, el vehiculo 10 puede estar

adaptado de modo que sez operable en reverso en donde la
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rueda accionada estd dirigida para que gire en una

direccién inversa.

El vehiculo 10 también puede incluir dispositivos de
control de usuario 34 (figura 1 y 2) que pueden estar
conectados al conjunto de bateria 26 y/o el conjuntoc del
motor 28 (figura 2). Tales dispositivos de control le
permiten al usuario controlar la operacidén del wvehiculo,
al igual que la velocidad del vehiculo. Por ejemplo, como
se ilustro en la figura 1, el vehiculo 10 incluye un
pedal 36 que permite a una persona que monte el vehiculo
controlar el conjunto de motor 28, y por lo tanto,
controlar la operacién de la rueda motriz o de las ruedas
motrices. El pedal 36 estd posicionado de forma tal que
un niflo pueda alcanzar este pedal 36 de manera
confortable cuando se siente sobre el asiento 14 del
vehiculo 10. Adicionalmente, el vehiculo 10 puede también
incluir botones, interruptores de control de reversa y de
velocidad, palancas, botones y otros dispositivos, tal
como se ilustro esquematicamente en el 38 en la figura
1., que son usados para el control del conjunto motriz 24
del vehiculo 10 y estan preferiblemente posicionados
parta actuacién para que un nific sentado en el asiento 14

los accicne.

7



15

Una persona que monta el carro de Jjoven nifio puede
también controlar el trayecte a lo largo del cual el
vehiculo 10 viaja usando el conjunto de direccién. E1
conjunto de direcciébn 18 estd acoplado con al menos una
rueda  direccionable, que puede también, pero no
necesariamente, ser por lo menos una de las pruebas
accionadas. Por ejemplo, como se muestra esquemadticamente
la figura 2, el conjunto de direcciébn 1B estad acoplado a
la rueda motriz o las ruedas motrices 32.
Alternativamente, el conjunto de direccién 18 también
puede estar acoplado a una © mas de las ruedas no
accionadas o puede estar acoplado a una combinacién de

ruedas accionadas y neo accionadas.

En la fiqura 3, suministra una vista por debajo del
vehiculo 10, el conjunto de direccién 18 puede ser
entendido mads facilmente. El1 lado derecho e izquierdo del
vehiculo 10 han sido indicados por “a” y “b”
respectivamente. En la modalidad ejemplar, las ruedas
traseras 40a y 40b estan accionadas por el conjunto de
motor 28 (no mostrado). Un par de ruedas delanteras 42
son no accionadas y se les permite girar libremente en la

direccién del movimiento del wvehiculo, Estas ruedas no

1
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accionadas no estén acopladas ni directa ni
indirectamente al conjunto del motor 2B y en su lugar se
hacen que giren por enganche friccional con la superficie

de tierra a lo largo de la cual el vehiculo 10 viaja.

Las ruedas acciconadas 40a y 40b estan acopladas a un
brazo de control 44a y un brazo de control 44b
respectivamente. Cada brazo de control 44a y 44b y pivota
alrededor de un eje, que se extiende generalmente o
completamente verticalmente por el vehiculo 10 hasta la
superficie de tierra. Estos brazos de control pivotante
operan para hacer girar las ruedas 405; y 40b haciendo
pivotar de tal manera que las ruedas sujetadas giren en
la direccién deseada. Debe entenderse que los brazos de
control 44a y 44b también pueden estar acoplados a ruedas
no accionadas. Los Dbrazos de control pueden estar
acoplados a las ruedas no accionadas en combinacién con
un acoplamiento a. las ruedas accionadas o
alternativamente, los brazos de control pueden estar
acoplados a las ruedas no accionadas independientemente

de cualquier acople con las ruedas accionadas.

En la modalidad ejemplar, como mejor se muestran en

las figquras 3, 7 y 8, los brazos de control 44a y 44b
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tienen generalmente una forma triangular 45a y 45b. Cada
brazo de control en forma triangular 45a y 45b tiene una
base 48a y 48b. La base efectiva 48a y 48b de cada brazo
de control en forma triangular 45a y 45b estaba acoplada
a las ruedas respectivas 40a y 40b. Un punto de pivote
46a y 46b se dispone en una regién de vértice opuesta a
la base 48a y 48b de cada brazo de control en forma
triangular 45a y 45b y cada punto de pivote 46a y 46b
estd dispuesto hacia el centro del vehicule 10. Cada
punto de pivote 46a y 46b convierte el movimiento de las
manijas 52a y 52b en movimiento rotacional de los brazos
de control 45a y 45b para hacer girar las ruedas 40a y
40b. Otras formas y configuraciones para los brazos de
control 44a y 44b estédn dentro del alcance de 1la

invencién.

El conjunto de direccién 18 también incluye un
acoplador 47, el cual conecta el brazo de control 44a con
el brazo de control 44b. El1 acoplador 47 opera como
enlace de movimiento del brazo de control 44a y la rueda
40a con un movimiento comparable en el brazo de control
44 b y la rueda 40b. E1l acoplador 47 puede estar formado
como una pieza Unica, o como una pluralidad de

componentes que se fijan juntos. En la modalidad ejemplar
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mostrada en al figura 3, el acoplador 47 es un soporte de
direccién que se sujeta a las porciones traseras de los
brazos de control 44a y 44b. Sin embargo, el acoplador 47
puede estar sujeto en cualquier parte sobre los brazos de
control 44a y 44b y tal colocacién alternativa esté
dentro del alcance de la invencié4n. El acoplador 47 puede
estar sujeto a los brazos de control 44a y 44b pasando a
través de un mecanismo de retencién, tal como una
abertura o un enganche, o por sujetadores convencionales,
tales como tornillos, pernos, etc. estos sujetadores
pueden recibirse a través de las aberturas en los brazos
de control 44a y 44b. El1 acoplador 47 puede estar hecho
de cualquier material rigido durable. Adicionalmente y/o
alternativamente, los acopladcores adicionales pueden ser
usados dentro del conjunto de direccién 18. Por ejemplo,
en la modalidad ejemplar el soporte de conjunto de manija

49 enlaza con el conjuntote direccién 18 al cuerpo 12,

Cada brazo de control 44a y 44b estid acoplado por
medio de un enlace de direccién 50a y 50b a las manijas
de direccibébn 52a y 52b. ﬂos enlaces de direccidén 50a y
50b se extienden generalmente paralelos al eje alargado
de vehiculo o al eje largo del vehiculo 10. como se

muestra en al figura 10, los enlaces de direccién 50a y

16
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50b se extienden respectivamente desde los brazos de
control 44a y 44b hasta las manijas de direccidn 52a y
52b, los cudles estidn dispuestos centralmente dentro del

vehiculo 10.

Las manijas de direccién 52a y 52b se extienden
hacia arriba a trabes del cuerpo 12 del vehiculo 10. Las
manijas de direccién 52a y 52b estdn configuradas para
ser accesibles a un montador niflo sentado sobre el
asiento 14 del vehiculo 10. Cada manija de direccidn 52a
y 52b incluyen una porcidédn agarrable 53 configqurada para
ser agarrada por un nifio montador cuando estan sentado
sobre el asiento 14. La porcién de agarre 53 de las
manijas de direccién 52a y 52b se extienden hacia fuera
del cuerpo 12 dentro de la regidén de pasajeros del cuerpo

12 a través de una abertura en el cuerpo 12.

Cada manija incluye adicionalmente wuna porcidén
unidora 54, que acopla cada manija al conjunto de
direcciédn. La porcién unidora 54, como mejor se muestra
en las figuras 6-8 de las manijas de direccidon 52a y 52b
se extiende por debajo del cuerpo 12 y sirve para
conectar cada en lace de direccién respectivo 50a y 50b a

las manijas de direccién 52a y 52b. La porcién unidora 54

7
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de cada manija 52a y 52b también est& acoplado al soporte
de conjunto de manija 49, que se extiende desde un lado
del cuerpo 12 hasta el otro lado. Cada manija 52a y 52b
pivota alrededor del soporte de conjunto de manija 49.
Cualquier método adecuado de acoplamiento de los enlaces
de direccién 50a y 50b y el soporte ae conjunto de manija
49 a la porcién unidora 54 puede ser usado. Por ejemplo,
en la figura 6, unas aberturas se muestran en la porcién

unidora 54 de la manija 52a, que son usadas para acoplar

. el enlace de direccién 50a y el soporte de conjunto de

manija 49 a la manija 52a.

El soporte de conjunto de manija 49 estd sujeto al
cuerpo 12, como se describid anteriormente, y esté
acoplado a la porcién unidora de cada uvna de las manijas
de direccién 52a y 52b. Las manijas de direccién 52a y
52b pivotan sobre el soporte de conjuntos de manija 49.
El soporte de conjunto de manija 49 suministra el soporte
y enlaza las manijas de direccién 52a y 52b juntas. El
soporte de conjunto de manija 49 también puede operar

para estabilizar el conjunto de direccién 18.

Las manijas de direcciétn 52a y 52b son pivotantes

alrededor de un eje, que se extiende generalmente en
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sentido transversal al eje alargado que se extiende desde
el frente del wvehiculo 10 hacia la parte trasera del
vehiculo 10. Por lo tanto, las manijas de direccién 52a y
52b pivotan hacia delante hacia al frente del vehiculo 10
y hacia atrids hacia la parte trasera del vehiculo 10. Las
manijas de direccién se mueven cooperativamente de manera
que cuando la manija de direccién 52a se mueve en una
primera direccién, la manija de direccién 52b se mueve en
una sequnda direccibébn, que es opuesta y por lo menos

generalmente paralela a la primera direcciédn.

Aunque las manijas de direccién 52a y 52b se han
mostrado en 1las modalidades ilustradas, mecanismos de
direccién alternativos pueden usados para hacer que el
usuario descanse ingrese las entradas de direccién a la
estructura subyacente descrita aqui. Por ejemplo, un
mecanismo de direccién alternativo puede ser usado para
controlar los enlaces de direccidédn 50a y 50b y los brazos
de control 44a y 44b. El nmecanismo de direccién

alternativo puede ser cualquier dispositivo de direccién
conocida 1la técnica del cual es configurado para
enganchar el conjunto de direccidén descrito aqui,
incluyendo pero sin limitarse a, una rueda de direcciébn,

barras de manija, pedales de ple o palancas.
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Mas atin, la figqura 3 muestra dos manijas de
direccién 52a y 52b, que se hacen pivotar por algin nifio
que este manejando las ruedas traseras. Alternativamente,
las manijas 52a y 52b pueden estar confiquradas para
manejar las ruedas delanteras no accionadas, las ruedas
delanteras accionadas, una combinacién de ruedas

accionadas y no accionadas, o todas las cuatro ruedas.

Generalmente, el conjunto de direccidén 18 opera por
movimiento de las manijas de direccién 52a y 352b que
efectia los brazos de control 44a y 44b para pivotar
causando que las ruedas asociadas giren. Mas
particularmente las modalidades ejemplares, las manijas
de direccibén 52a y 52b son movibles por un nifio sentado
en la regio de pasajeros 13. Cada manija pivota a 1lo
largo del eje alargado del vehiculo 10. A medida que cada
manija 52a y 52b se mueve, en enlace de direccién
respectivos 50a y 50b se hace mover hacia adelante y
hacia atras. Consecuentemente, el enlace de direccién 50a
y 50b son movidos, los brazos de control 44a y 44b son
pivotados causando que las ruedas giren en la direccién
deseada. Tanto las ruedas giran en paraleloc debido al

acoplador 47 y el soporte de conjunto de manija 49.



e VSsS

23

Volviendo la atencién a la figura 4, el vehiculo 10
estd mostrado con las ruedas 40a y 40b giradas para
efectuar un ¢giro de mano izquierda. La manija de
direccién S2a ha sido movido hacia delante hacia la
regién frontal de la regién de pasajeros. El movimiento
hacia delante de la manija de direccibén 52a resulta en el
movimiento inverso de la manija de direccidén 52b que es
dirigida hacia atrds hacia la parte trasera de la regldn
de pasajeros del vehiculo 10. Como un resultado del
movimiento hacia delante de la manija de direccidén b52a,
el enlace de direccién 50a es empujado hacia adelante
hacia el frente del vehiculo 10. A medida que el enlace
de direccién 50a es llevado hacia delante, el brazo de
control 44a es pivoteado alrededor de su punto de pivote
causando en la rueda que la parte trasera de la rueda 40a
se tuerza hacia adentro hacia el vehiculo 10. La parte
delantera de la rueda 40a es girada hacia afuera lejos
del cuerpo 12 del vehiculo 10. Similarmente, ya que el
brazo del control 44b estid ligado o enlazado con el brazo
del control 44b, el brazo del control 44b también se
gira. La parte trasera de ;a rueda 40b es volteada hacia
afuera, de modo que el espacio entre el brazo de control

44a y 44b permanece esencialmente igual. La parte

I
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delantera de la rueda 40b es concurrentemente girada
hacia adentro de modo que ambas ruedas 40a y 40b son
giradas en la misma direccién. Las ruedas delanteras, son
ruedas no accionadas en estd modalidad ejemplar, giran
libremente a medida del vehiculo 10 cambia de direccién.
Similarmente, la figura 5 muestra el vehiculo 10 con las
ruedas 40a y 40b para efectuar un giro de mano derecha.
La manija de direccién 52a ha sido movida hacia atras
hacia la porcidn trasera de la regiétn de pasajeros del
vehiculo 10. Simultédneamente, la manija de direccido 52b
es llevada hacia adelante hacia la porcidén frontal de 1la
regién de pasajeros del vehiculo 10. Como resultado, del
enlace de direccibén, 50a es empujado hacia atrés hacia la
parte trasera del vehiculo 10 causando que el brazo de
control 44a pivote. Consecuentemente, la porcién trasera
de la rueda 40a es volteada hacia fuera lejos del cuerpo
12 y la porcidén delantera de la rueda 40a es halada hacia
adentro hacia el centro del cuerpo 12. Similarmente
concurrentemente, la rueda 40b es girada para permitir

que el vehiculo 10 cambie de direccién.

Ambas ruedas 40a y 40b, mostradas en las figuras 4 y
S5, son accionadas por motor. Los motores 60a y 60b

accionan los enlaces de salida del motor o las cajas de
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engranaje 62a y 62b para efectuar el movimiento de
rotacién. Los enlaces de salida del motor o las cajas de
engranajes 62a y 62b estén acoplados cooperativamente a
las ruedas 40a y 40b. Sin embargo, no es necesario que
cada rueda sea accionada. Estd dentro del alcance de 1la
invencién, el conjunto de direccién 18 se ha acoplado a
ruedas no accionadas. Mas aun, el conjunto de direccién
18 puede ser acoplado a una rueda accionada y a una rueda

no accionada.

Se atrae la atencién a la posicién de las manijas
52a y 52b en la figura 6. La figura 6 es una vista de
perspectiva del vehiculo 10 girando como se muestra en la
figura 5. Como se describid anteriormente, las manijas
52a y 52b estdn posicionadas para ser agarradas por el
niflo que monta el vehiculo sentado sobre el asiento 14
del vehiculo 10. Las manijas 52a y 52b cooperan en
paralelo y se mueven reciprocamente o alternativamente.
Por lo tanto, a medida que una de las manijas se mnueve
hacia adelante hacia la parte frontal de la regién de
pasajeros del vehiculo 10 la otra manija se mueve hacia
atrds hacia la parte trasera de la regién de pasajeros
del wvehiculo 10. Por ejemplo, como se muestra en la

figura 6, cuando la manija 52b esta hacia adelante, la
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manija 52a estd hacia atréds. A medida que la manija 52b
es llevada hacia adelante, la manija 52a es llevada hacia
adelante. A medida que cada manija se mueve hacia
adelante la rueda asociada es girada de tal forma que la
parte frontal de la rueda se extiende hacia afuera del
cuerpo 12 y la parte trasera de la rueda se extiende

hacia la parte de adentro hacia el cuerpo 12.

Comparando las figuras 7 y 8, se atrae la atencidn
al movimiento reciproco de los componentes en el conjunto
de direcciétn 18. La figura 7 muestra el conjunto de
direccién 18 en donde las manijas 52a y 52b estan
paralelas una a otra. Ninguna de las ruedas 40a o 40b
estd girada. Con la configuracién mostrada en la figura

7, el vehiculo 10 puede proseguir en linea recta.

En constrate, la figura 8 muestra el resultado del
movimiento de las manijas 52a y 52b para causar que el
vehiculo 10 gire. Como se describié anteriormente, la
ranura en el cuerpo 12 permite que las manijas 52a y 52b
pivoten hacia adelante y hacia atras. El soporte de
conjunto de manija 49 puede ser sujetado al cuerpo 12 y
las manijas 52a y 52b como se muestran en las figuras 7 y

8. A medida que las manijas 52a y 52b se mueven
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reciprocamente, o en direcciones opuestas, los enlaces de
soporte de conjunto de manijas 50a y 50b también se
mueven reciprocamente. A medida que los enlaces de
soporte de conjunto de manija 50a y 50b se dirigen hacia
adelante y hacia atras, cada brazo de control respectivo
44a y 44b pivota. E) movimiento pivotante de cada brazo
de control resulta en el movimiento de giro de las ruedas

40a y 40b.

Como se describlé anteriormente, el conjunto de
direccién 18 suministra una disposicién de direccibén que
es ve;satil y usable en una variedad de vehiculos para
montar niflos. Mas aun, el conjunto de direccién 18 esta
configurado para ser durable y adaptable a los abusos que
ocurren durante el juego de los nifios. Aunque varias
modalidades alternativas y disposiciones de conjunto
direccién 18 han sido mostradas Y descritas
anteriormente, debera apreciarse por aquellos versados en
la técnica, que numerosas otras modalidades,
disposiciones, y modificaciones son posibles y estédn

dentro del alcance de la invenciédmn.

Se cree que en la descripcién anterior involucra

miltiples invenciones distintas con utilidad

g5
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independiente. Aungue cada una de estas invenciones ha
sido descritas en forma preferida, las modalidades
especificas de las mismas como se describieron y se
ilustraron aqui no deben ser consideradas en un sentido
limitativo ya que numerosas variaciones son posibles. La
materia objeto de 1las invenciones incluyen todo las
combinaciones novedosas Yy con nivel inventivo vy
subcombinaciones de varios elementos, rasgos, funciones
y/o propiedades descritas aqui. En donde las
reivindicaciones dicen "“un” o “un primer” elemento o
equivalente del mismo tales reivindicaciones deben
entenderse que incluyen la incorporacién de uno o mas de
tales elementos, ninguno requiriendo, o excluyendo dos o

mis de tales elementos.

Se cree que las siguientes reivindicaciones
particularmente destacan ciertas combinaciones y
subcombinaciones que estdn dirigidas a una de 1las
invenciones descritas y que son novedosas y tienen nivel
inventivo. Las invenciones descritas en otras
combinaciones y subcombinaciones de rasgos, funciones,
elementos y/o propiedades pueden ser revindicadas por
medic de modificar algunas de aquellas reivindicaciones o

presentar un nuevo capitulo reivindicatorio ean esta o en

26
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una solicitud relacionada. Tales modificaciones o nuevas
reivindicaciones, si ellas estéan dirigidas a un invencién
diferente o dirigidas a la misma invencidn, sean
diferentes, mds amplias 0 mas angostas o de igual alcance
a las originales, también deben mirarse como gue estan
incluidas dentro de la materia objeto de las invenciones

de la presente descripcién.

3T
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REIVINDICACIONES

1, Un vehiculo para montar niflos, comprende:

Un cuerpo de vehiculo que tiene una regidn de
pasajeros dimensionada para recibir un nific e incluye un
asiento adaptado para acomodar un nifio;

Una pluralidad de ruedas acopladas giratoriamente al
cuerpo;

Un conjunto de motor adaptado para accionar por lo
menos una de la pluralidad de ruedas;

Un conjunto de bateria adaptado para suministrar
potencia al conjunte de motor; y

Un conjunto de direccién configurado para efectuar
el giro del vehiculo por, la direccidén de por lo menc un
par de la pluralidad de ruedas, el conjunto de direccién
comprende:

Un par de brazos de control pivotantes, cada brazo
de control estd sujeto a un par de ruedas respectivas, en
donde cada uno del par de ruedas gira cuando los brazos
de control asociados o pivotados;

Un acoplador sujetado operativamente al par de
brazos de control, el acoplador estd configurado para

enlazar los brazos de control al pivote cooperativamente;

y

F
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Un par de manijas movibles adaptadas para ser
agarradas por un nifio que estd sentado sobre el asiento
del vehiculo, cada manija est&4d sujeta respectivamente a
uno de los brazos de control en donde las manijas operan
en paralelo y se mueven de manera reciproca para

direccionar el par de ruedas.

2. El vehiculo de la reivindicacidtn 1, en donde el

par de ruedas es un par de ruedas traseras.

3. El vehiculo de la reivindicacién 1, en donde el
par de ruedas incluye por lo menos 1 de la pluralidad de

ruedas accionadas por el conjunto de motor.

q. El vehiculo de 1la reivindicacién 1, que
comprende adicionalmente una jaula de rodillos simulada
que se extiende desde el cuerpo del vehiculo para definir

por lo menos una porcidén de la regidn de pasajeros.

5. El vehiculo de 1la reivindicacién 1, que
comprende adicionalmente un conjunto de cucharédn sujetado,

al cuerpo del vehiculo.

g9
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6. El vehiculo de la reivindicacién 1, en donde el
conjunto de direccién comprende adicionalmente en laces
de direccién adaptados para enlazar las manijas movibles

a los brazos de control.

7. El vehiculoc de la reivindicacién 1, en donde
cada una de las manijas se mueve entre una posicién hacia
adelante hacia la parte frontal del vehicule y una

posicién trasera hacia la parte trasera del vehiculo.

8. El vehiculo de la reivindicacién 1, en donde el
vehiculo tiene un eje alargado y adicionalmente en donde
cada uno de las manijas pivota alrededor de un eje que se
extiende generalmente la direccidn transversal al eje

alargado del vehiculo.

9. El vehiculo de la reivindicacién 1, en donde
cada uno de los brazos de control pivota alrededor de un
eje derecho dque se extiende hasta la superficie de

tierra.

10. El wvehiculo de la reivindicacién 1, en donde el
conjunto de direccién también comprende un soporte de

conjunto de manija acoplado a cada una de las manijas y
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el cuerpo y adaptado para permitir que las manijas

pivoten.

11. El vehiculo de la reivindicacién 1, en donde el
acoplador estd adaptadc para mantener una relacidn

espaciadas entre el par de brazos de control.

12. Un vehiculo para montar niflos, comprende: un
cuerpo de vehiculo que tiene un asiento adaptado para
acomodar un niflo;

Una pluralidad de ruedas acopladas de manera
girato.ria al cuerpo, en donde la pluralidad de ruedas
incluye una primer rueda trasera y una segunda rueda
trasera;

Un conjunto de motor adaptado para accionar a
por lo menos una de la pluralidad de ruedas,

Un conjunto de bateria adaptado para
suministrar potencia al conjunto de motor:; y

Un conjunto de direccién configqurado para
efectuar el giro del vehiculo por el manejo de primera y
segundas ruedas traseras, el conjunto de direccién
comprende:

Una primera manija desplazable operativamente

acoplada a primera rueda trasera, en donde cuando la

A
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primera rueda trasera es girada alrededor del eje de un
eje generalmente vertical;

Una segunda manija desplazable operativamente
acoplada a la segunda rueda trasera, en donde cuando la
sequnda manija es desplazada a la segunda rueda trasera
es girada alrededor de un eje generalmente vertical; y

Un acoplador adaptado para enlazar el giro de
la primera rueda trasera y la segunda rueda trasera, en
donde el movimiento de la primera manija en una primera
direccién es acompafiada de un movimiento reciproco de la
segunda manija en un a segunda direccidén que es opuesta y
paralela a la primera direccidn y en donde la primera
rueda  trasera y la segunda rueda trasera giran
cooperativamente para dirigir al wvehiculo en respuesta al

movimiento de las manijas.

13. El1 vehiculo de la reivindicacién 12, en donde
al menos un motor energizados por baterias esta adaptado

para accionar una de las ruedas traseras.

14. El vehiculo de la reivindicacién 12, en donde
el conjunto direccién comprende adicionalmente un primer
brazo de control y un segundo brazo de contrel, en donde

cada brazo de control estid configurado para acoplarse a
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la rueda trasera respectiva con respecto a la primera

manija y la segunda manija.

15. El1 vehiculo de la reivindicacién 14, en donde
el conjunto de direccién comprende adicionalmente en
laces de direcci6tn adaptados para enlazar cada manija al

brazo de control respectivo.

16. El1 vehiculo de la reivindicacién 14, en donde
el acoplador estd adaptado para mantener una relacién
espaciada entre el primer brazo de control y el segundo

brazo de control.

17. El1 vehiculo de 1la reivindicacién 12, el
conjunto de direccién comprende adicionalmente un soporte
de conjunto de manija acoplada a cada una de las manijas

y adaptado para enlazar el par de manijas juntas.

18. El1 vehiculo de la reivindicacién 12, en donde
el conjunto de direccién comprende adicionalmente un
soporte de conjuntoe de, manija dque estaba acoplado al
cuerpo y a la primera manija y a la segunda manija, en

donde el soporte de conjunto de manija esta configurado

3
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de forma que la primera manija y la segunda manija pueden

pivotar en una primera direcci6n y una segunda direccién.

19. El vehiculo de la reivindicacién 12, en donde
el cuerpo'esta formado para parecerse a un cargador de

direccién de skid.

20. El1 vehiculo de 1la reivindicacién 12, que
comprende adicionalmente un conjunto de cucharén sujeto

al cuerpo del vehiculo.

21. El1 vehiculo de la reivindicacién 12, que
comprende adicionalmente una jaula de rodillos es sujeta

al cuerpo del wvehiculo.

22. Un vehiculo para montar niflos, comprende:

Un cuerpo de vehiculo que tiene un asiento adaptado
para acomodar un nifio;

Una pluralidad de ruedas acopladas giratoriamente al
cuerpo, que incluyen un par de ruedas;

Un conjunto de motor adaptado para accionar por 1lo
menos una de las ruedas;

Un conjunto de bateria adaptado para suministrar

potencia al conjunto de motor; vy

b



Un conjunto de direccién configurade para hacer
girar el vehiculo por medio de manejar el par de ruedas,
el conjunto de direccién comprende:

Por lo meno dos brazos Qe control que pivotan, cada
brazo de control pivotante pivota alrededor de un eje
generalmente vertical, el cual en donde cada brazo de
control estd acoplado a una rueda respectiva y en donde
los brazos de control estan acoplados uno al otro de modo
que el par de ruedas gira en paralelo cuando los brazos
de control son pivotados; y

Un conjunto de control de direccién adaptado para
ser aéarrrado por un nific que se sienta sobre el asiento
de cuerpo del vehiculo, en donde el conjunto de control
de direccién estd acoplado a los brazos de control vy

configurado para hacer pivotar los brazos de control.

23. El vehiculo de la reivindicacién 22, en donde
el conjunto de control de direccién incluye una primer
manija y una segunda manija dque se extiende desde el
cuerpo del vehiculo y estd configurado para ser agérrado

por el nifio que se sienta sobre el asiento.

9
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24. El1 vehiculo de la reivindicacién 23, en donde
la primera manija y la segunda manija se mueven

reciprocamente.

25. El1 vehiculo de la reivindicacidén 22, en donde
el conjunto del motor acciona por lo menos un par de las

ruedas traseras.

26. El1 vehiculo de la reivindicacién 22, en donde
le conjunto de direccidén incluye un enlace de direccién,
que estd adaptado para acoplar los brazos de control al

conjunto de control de direccidn.

27. El1 vehiculo de la reivindicacién 22, en donde
el cuerpo estd formado para parecerse a un cargador de

direccién de ski.

28. El vehiculo de la reivindicacién 22, en donde
el cuerpo estd formado para parecerse a un vehiculo

diferente a un cargador de direccidén de skid.

29. El1 vehiculo de la reivindicacién 22, que
comprende adicionalmente un conjunto de cucharédn movible

sujeto al cuerpo de 1 vehiculo.

46
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30. El1 wvehiculo de 1la reivindicacién 22f que
comprende adicionalmente una 3jaula de rodillos simulada

sujeta al cuerpo del vehiculo.
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RESUMEN

Un conjunto de direccién para un vehicule para
montar nifios que tiene un par de ruedas. El conjunto
incluye un par de brazos de control pivotantes gque estéan
acoplados al par de ruedas. El par de brazos de control
pivotante también estdn acoplados a un par de manijas
movibles que sSon operadas en paralelo y se mueven

reciprocamente para dirigir el par de ruedas.

(11
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