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E] Patente de Invencion,

SOLICITUD DE:

D Patente de Modalo de Utilidad.

D Capltulo |. Capltulo Il
Nombre: MATTEL, INC. IDENTIFICACION
|® socledad constituida y existente bajo las
leyes del Estado de Delaware, Estados C.C. D NIT D
-SQLICITANTE Unidos de América.
(T1) C.E. D Otro D
Direccién: 333 Continental Boulevard, Cual
El Segundo, Estado de California 90245,
Estadog Unidos de América. Ndmero:
Domicillo: El Segundo, Callfomnia,
Estados Unidos de América. -
@ IDENTIFICACION
Nombre: EMILIO FERRERO
c.C. E NIT D
REPRESENTANTE Direccidn:  Carrera 4. No. 72-35
O APODERADO Teldéfono: 347 38 11 C.E. D Otro D
Fax:: 217982 11 Cual
E-mail: cllentes@camyp.com.
Domicilio: Bogotd, Colombia. Namero: 438.019  T.P. 31,929
| 1- KurtJ. HUNTSBERGER 2- Danlel J, DAMON
351 Geer Road, 11631 Wamer Hill Road,
INVENTOR (ES) Chaffes, New York 14030, South Wales, New York 14138,
(T2) Estados Unidos de Amadrica. Estados Unidos de América

PCT (88)

Solicitud Intemacional No. PCT/US02/01748
Publicacién intemacional No. WO 02/0826808 A1

Fecha:__23 de enero de 2002
Fecha:_15 de agosio de 2002

Titulo (54) VEHICULO PARA MONTAR NINOS Y CONJUNTO DE CUCHARON

1O O

Clasificacién Intemaclonal (31) BSOK 1/00

Prioridad

.
I

s ¢

no L1

(33) Pals de Origen (32) Fecha (31) Namero de Solicitud
Us. 8 de febrero de 2001 00/770.889 _
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Anexos:

Comprobante de pago de la tasa de presentacién de Ia solicitud por $ 400.000.00.

Comprobante de pago por reivindicaclén de prioridad.

Documento que acredita la existencia y representacion legal cuando el solicitante sea persona jurldica.
Poderes, &l fuere el caso.

Documento de cesitn de! Inventor al solicitante o a su causante.

Declaraciones.

Copia de la solicitud internacional. {(Resumen, descripclén, reivindicaciones, dibujos) »
Traduccién de la solicitud internacional al castellano. (Resumaen, descripcidn, reivindicaclones, dibujos)
Copia del examen preliminar efactuado por la IPEA.

Treduccion del examen preliminar sfectuado por la IPEA.

De ser el caso, copla del conirato de acceso.

De ser el caso, documenio que acraedite la Jicencia o auterizacién de uso de conocimientos tradicionales de
las comunidades indigenas.

De ser el caso, certificado de depésito del material biolégico.

Arte final 12x12

De ser el caso, informacién sobre otras solicltudes de patente o titulos obtenidos en el extranjero por el

mismo fitular o su causante, relacionadas parcial o totaiments con la invenclon de esta solicitud.

@l

FIGURA CARACTERISTICA:
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@ Soliclto la concesién de la patents,

NOMBRE: EMILIO FERRERO

FIRMA : é:ﬁ_, é""""‘_’

C.C. 438.019 de Usaquén T.P. 31.929
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For patents, utllity designs, trademarkn, service marks,
commaercia names, insignia,

Para patentes, modelos y dibujos industrisles, marcas
de fibrica y de serviclo, nombres comerciales -y

REPRESENTATION AND
POWER OF ATTORNEY

¥ (we), the undersigned/ Yo (nosotros), abajo firmado(s)
........................ MATTEL.,..INC.

of /domiclliado(s) en 333 Continental Blvd.,
El.Segundo,..California..90245=5012 JII.S.A.

por ¢l presente nombramos a GERMAN CAVELIER,
tpa. 832; GONZALO PERDOMO, tpa. 831; ERNESTO
CAVELIER, tpa. 11519; y EMILIO FERRERO, ipa.

31929; domicllisdos en Ia Carrers 4 NV 72-35, Bogotd,

Colombia, obedecimiento a lo dispuesto en el paré-
grafo 19 del Articulo 563 del Cédigo de Comerclo, &l
primero como principal y los demids como suplentes, en
su corden, como nuesiros representantes en todos los
asuntos de propiedad industrial con facultad para reclbir
notificaciones ¥ nombrar apoderados judiclales o ex-
trajudiciales. E! primer representants suplente reem-
plazars al principal en caso de gusencia o impedimento
temporal o definitivo de aquél. La misma regla se apll-
card cuando &1 segundo representante suplente haya de
resmplazar al primero, ¢ al tercero al segundo. En tales
casos, el representante principal, o el primero, o segun-
do suplente, en su caso, 0 ambos, declararin su
Intencién de no ejercer la representacién mediante
declpracifn autenticada por Notario Plblico en Colom-
bia, o por Notario u otro Funcionario Piblico, o Cnsul
de Colombla, en el extranjero; y sl se tratare de im-
pedimento, con el certificado respectivo. Sl alguno de
ios nombrados faltare definitivamente, el siguiente io-
maré su luger. Cuando cesare la susencla o impedi-
manto del representante principal, ¢ ds su primero o
segundo suplents, en st csso, podrin ejercer la repre-
sentacién, en su orden, uno u otros segin el caso;-asu-,
miéndola por el solo hecho de ejercerla, cesando em
ese momento el ejercicio da la representaciém por el
primerp, segundo o tercer suplente en su caso.

Ademés, ¥y bajo Ias mizmas reglas, conferimos poder a
arriba nombrados, para obteper Ia pro-

ante cualesquiara entidades o personas, )
jurisdieclén, especialmente ante las del orden adminis-
trativo, contencioso-administrativo y judicial, en todo lo
concerniente & los sigulentes asuntos: a) Obtenclén de
patentes de invencién, modelos y dibujos indusiriales;
¢l registro de marcas de fiibrica, colectives, defensivas
y de servicios; el depésito de nombres comerclales y
ensefins: su renovecién, trespaso, camblio de nambre o
domnleilio, cancelacién wvoluntaria; y el registro de 1i-
T et muttiad, maliss cautelaten, con
opost cance n me cautelares, con-
cesidén de licencias y en generul los julclos clviles, pe-
nales, administrativos o contenciuo—ndnﬂnlﬂ_nﬂm
relacionades con estos derechos; ae‘jlonel 4 iulc:ouh %t:
promovamos 0 s8¢ nas promuevan. Y para que en

Ios asuntos arriba determinados, sustitufr este
ropndato, transiglr, desigtir, cancelar, recibir, renunclar,
y ratificar los actos hechos por agentes oficiosos.

......... Bth. day. ef.Angust.
in / en . El.Secundoy.-California -

in dua compliance with the terms of paragraph lat. of
article 543- of the Commercial Code, do hereby appoint
GERMAN CAVELIER, tpa. 832; GONZALO PERDOMO,
tpa. 831: ERNESTO CAVELIER, tpa. 11810; and EMI-
LIO FERRERO, tpa. 31828; domiciled at Carrera 4*
N* 7235, Bogotd, Colombia, the first as principal and
the others as aliernates, in the order of their appoint-
ment, as our representatives for all Industrial property
matters with faculty to recelve notifications and to ap-
polnt attorneys in and out of Court. The first alternate
shall replace the principal in case of his absence or o
temporal or definitive impediment. The same rule will
apply when the second alternate representative Isto ye-  _ _ __
place the first one, or when the third is to replace the
second, In such cases, tha principal representative, or the
first or second alternates in thair turn, or both of them,
shall state their intention not to act as representatives
through a declaration given before a Notary Public in
Colombia, or before a Notary or another Public Officlal
or a Colomblan Consul abroad; and in case of impedi-
ment, tha appropriate certificata shall suffice. If any
of the appainteeg were to be definitely absent, the follo-

on case, and the mere fact or its exercise will sutfice. ;
The exerciss of the representation by the first,
or third alternates in their turn shall end at such
In addition, we grant a Power of Attorney in favor ot .
the above-named attorneys-at-law so that they may ob-

tain the protection of my (our) industrial property and
asguingt the unfair competition, for which purpose I

(we) authorize the said attorneys to represent me

(us) before any authorities or persoma, with or wi-

thout jurisdiction, speclally those administrative, ad- i
ministrative contentious and judicial, in all matiers .
concerning the following: a) Obtainment of patents, J
models and designs; the registration of trademerks,
collective, defenaive and service marks; the deposit of: /
commercial names and insignia; its renewal, assignm .
change of neme or domiclle, voluntary cancellatiom; */
end the registration of~-dicenseg~of.use.af the sbaove

rights; b) Actlons o:!‘wogbll' Maﬂﬂﬂ%'rﬁﬁ%: )
infringem granting: JEGHddat 2iyide Ine
civil, penal, ‘and aduapeabyE I RIkie torihe <

ge rights; actions end’ iiis |
aguinst me (us). And that in a]l
may substitute this Power. of - Atto¥
desist, cancel, recelve, resign, and

representatives without a power of

L H N

MATTEL,

o :_.? Ce....

N -
Stephen L. Hartley, Assistant Secretary . '..",’/

(Notary should execute on other side)
(Consular legalization necessary).

-
FRADUCCION OFICIAL P 2 = o, q -

INTEAPRETE OFIGIAL -
NESOLUCION ftq. 2199, Ar Ml 17, 1000

ALICIA GROOY . ’

.
PR

SEL MIMISIEMO OF JUBTICIA.
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. CERTIFICADO NOTARIAL (INDIVIDUQ)
A!on....dludelmesde .................. de 10....
ante mi, Notario Plblleo de ..........ccciinivnernnn. before me, a Notary Pub
. " Los An Ci t f
comparecié(eron) persomalmente .............cc.00ens . geles unty, ate o
California, that Stephen L.
................................................... , -----.--Hartl.ey-.is.--.-... cassasmwerrvrsaasana
a quien(es) doy fe de conocer ¥y me consia que es (son) to me known, and known Ae to\be the person (3
la(s) persona(s) firmante(s) del documenta que pre- who executed that fore d
eedle‘; ¥ quien(es) tiene(n) capacidad legal para otor- (hace) legul capacity to”execute it.
garlo. '
..................................... .- ... Notario Piblico — Notary Public/ .../ ..~
Joan Rose
CERTIFICADO NOTARIAL (SOCIEDAD) NOTARIAL CERTIFICATE (CORPORATION)
Hoy, 6 ...... de....... agosto ........ re 19 91 On this Ath...... dayof . Augnst.......... 1991
'  comparecid(eron) ante m{ Stephen L. Hartle)L appeared before me Stephen L. Hartley
...................................................... who(n:) I know pent::lll:(r :ndtwtl‘:;(%: signed this do-
. N cument as representative(s) o rporation/Com-
a2 quien(es) conoxo personalmente ue firma(n) amed
este documento en enteciin da 1n SuciedsdsCony paoy n MATTEL, INC.
paiifa denominada ..&ATIEI.,..IHC... ............ 1 Certify:
------------------------------------------------------ 1. Th.t I h.“ sean the buo.wln‘ duumenh LH
Certifico
1. Que he visto los giguientes documento: * . REE:STATED CERTIFICATE OF
Certificedo de Constitucién confir- INCORPORATION OF MATTEL, INC.
mado de MATTEL, INC.
A .
‘ 2, fﬁ%}&ﬁf&._‘f s lo siguiente: 2. E::t the above documents duly prove the follow-
2.1. Wfiﬁmﬁ;‘&?‘; ..... e
es uha-rSocled hpaiia legalma conatitufda )
o ::‘:tz T el leyes Estado ée 2.1. That MATTEL, ,INC.
ALY 2 is a Corporation/Company legally constituted and in
Delaware = & existence in accordance with the laws of
] 2.2, "Que &l doaiellio: de: i/ Compadia « 2.3 e s sorale o5 s Gorsration/Conipay i
3.2, (QUE Sl.Gpmislio; det i mpafila es .2, at icile o (hrTn pay
;3o SRR FuSegnds, B I 2 a5 emie
L prasmmemmmmmm——_——_— 2.3. That the purponse of purposes for which the pre-
. “2.3. Que el objeto u objeto para los cuales se otorga set Power of Attorney is granted are comprised
' , ~ el ‘presente poder estin comprendides dentro del ob- within the corporation purposes sea forth in the char
.o icto social de la menclonada Sociedad/Compafile. ter of the mentioned Corporation/Company.
*. . 2.4. Queal & Stephen L. Hartley . . 2.4. ThatMr. Stephen L. Hartley
R PP PP PP PPPIPPTIPPEEPPIPPTEPPRS " \uthorieed 1 b e . o
LR ,eati(X) autorizado(s) para otorgar el presenie Poder. Atgq. i o gen
: .Ciudea El Segundo city El Segundo
’ -, Estado California state California
" Hoy 6 de agosto de 19 21 This 6th day of August 19 91

_— _—
- *; Docurments must be identitied with date and origin. * Los documentos deben identificarse con fecha y arigen.
Jef .
"'.'._ ARADUCCION OFICIAL &.__.Ll.a 2391
T, ALIGIA GROOT
INTERPRETE QFICIAL
- ‘AESOLUCION Mg, I115, AF ML 17, 18099

N, MIMIRTEMD DE JUSTICIA.
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Ey y OF LOS ANGELES
"f ) J LES WEISSBURD, Hogln'lr-ﬂl /County ark of the Counly of Los Angeln. Sulo of Clllhfnll. a public antity hlwrlg by iaw .
Fallp l"inl do hnnby elrtlfy thnt fan . whosa name is subscribed to the snnexasd .
'tq-m . X . admowltdgmm. proof or -mdnvn. was at the time of signing same a Notary Public FOR LOS '
e,

* ANGELES COUNTY, duly commissioned and swom, with principal place of businsss or amployment
in said County, and was, as such, an officar of said State, duly authorized by the laws thereof
10 axecute the sama, a5 well as to exscute the proof and acknowledgmant of deads and ather
instrumenta of writing to be recarded in seid State, to teke depositions and/or effidavits, and
“to sdminister oaths or affirmations, in any County in this State, and thet full feith and credit -
", #re pnd gught to be given to #aid officer's officisl acts; that the proof or cartificats of such officer .
is required to ba under asal; shat the Impression of the offical sesl of said officer is not required ’
by law to ba on file in the office of the County Clerk: { further certify that | em well acquaintad -
with tha hendwriting of seid officer and verily believa thet the signature to tha atiached document ,
-is genuine, and further that lhn annexed lnmum-nt in exscuted lenordlnn o the laws of the
‘Suuofl:lllfurml ~ e P - .:._--.-;.' i
SClom ., - Lt -

Slgnod and seal of llorellld Cnumv effixed at Los Angeln

Charlos Waelasburd, Hnulllrar-neenrderll:ounw Clerk ul the Ooumy - -lu,..:"
of Los Angolel. Sllll M Clllforml .
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AL REBPALDO DEL BORRADOR DE ESTE
DILIGENDADOS

i LEALAS WSTRUCTION
] RECUERDE QUE

m
m LOS RENGLONES DEBEN ESTAR

' Ll
X i

FORMULARIO.
CON ALGUN VALOR; EN CABD CONTRARIO, ESCRIBA CERO {00

891051 78@AT Tk ™
) Qul- 3 w
e 4] - ATy
N ruestoe -\ BRESHEA OF coroun
I D Ti M >, R E 08-059-01-005032~0 gl
== NACIONAL . . ...

SANTA FE LE BOGOTA

Doouments te identfcactn (marpe X0

cceta[c] | am[a]X]ne 850.041.367

° A
c.:.o‘r.l. ""'ED"" 19'30} 29

DATOB GENERALES
¢ ©
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C:a ha tio 72-35
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TRADUCCIOif OFICIAL No. 333/91 de un documento escrito en
Inglés, el cual para su identificacibn se sella con el sello
del traductor lo mismo que la presente., =-==---~-ccc-ceena--
Autenticaciones que se hallan a continuacién de un documento
de Representacibén y Poder, escritoc en Inglés y en Espafol,
otorzado por la sociedad MATTEL, INC. a los doctores GERi{AHN
CAVELIER, GOi!ZALO PERDO¥O, ERHESTO CAYELIER y EMILIO
FERRERO.
Dade y firmado el dia 8 de agosto de 1991, en El Segundo,
California.

MATTEL, INC.

(firmado) Stephen L. Hartley

Stepnen L. hartley, Secretario Adjunto
(El liotario debe firmar al dorso).
(Es necesaria la legalizacién Consular).
Al dorso, escrito en Inglés y en Espaiiol, Certificado
llotarial (Sociedad), referente a la firma del sefior Stephen
L. iartley, en representacibén de la sociedad denominada
MATTEL, IWC.

Otorgado en la ciudad de El Segundo, Estado de California,

el dia 5 de agosto de 1991. e

[t SR LI N " -

(firmado) Joan Rose R N L P

! oo e g Loa

Hotaria Péblica v - £

~5 ha 20
Hay un sello en tinta que dice: SELLO OFICIAL - JO ROSE; -
NOTARIA PUBLICA - CALIFORMNIA - CO'LIDAD('J_ DE _"LG'S ALG 'ESZ'I.N-'- ‘;"i-li

BRI LN Rl

Comisibn vence el 15 de diciembre de 1991.
Anexo hay un certificado que dice:
ESTADC DE CALIFORNHIA
COMDADO DE LOS ANGELES
Yo, CHARLES WEISSBURD, Registrador y Escribano del

Condado del Condado de Los Angeles, Estado de California,

(el r bl e ....__a 3 3 /QI

P, ol QU
INTERPHETY LRICLAL
NESCLUESION He. 2184, AsfT.L 17, 19683
DEL MINIGTERIC DE JUSTICIA



entidad plblica que tiene per ley un sello, por medio del
presente certifico que JOAN ROSE, cuyo nombre estd suscrito
en el adjunto reconocimiento, prueba o declaracién
juramentada, era en el momento de firmarlo, [lotaria Plblica
PARA EL CONDADO DE LOS ANGELES, debidamente comisionada y
juramentada, con la principal sede de negocios o empleo en
dicho Condado, y era, cdmo tal, funcionaria de dicho Estado,
debidamente autorizada por las leyes del mismo para
otorzarlo, asf{ como para otorgar la prueba y reconocimiento
de escrituras y demfs instrumentos escritos que deban
registrarse en dicho Estado, tomar declaraciones y/o
testimonios, y administrar juramentos o afirmaciones, en
cualquier Condado de este Estado, y que plena fe y crédito
se dan y deben darse a 1los actos oficiales de dicha
funcionaria, que se requiere que la prueba o certificado de
dicha funcionaria esté bajo sello; que no se requiere por
ley que la impresifn del sello oficial de dicha funcionaria
esté registrada en la oficina del Escribano del Condado.
Certifico ademfs que estoy suficientenente familiarizado con
la letra de dicaa funcionaria y vardaderamente creo que la
firma en el documento adjunto es auténtlca xﬁadenas que el

C3UD HOTAIND JENTD Dhe oins

instrumento adjunto esté otorgado de ﬂoﬁm‘éﬂ’wuéﬁ

QUE HXYTHIDO &
LA

leyes del Estado de California. ﬁ'§['~5 AGO 03'

2

Firmado y puesto el sello del Cdndado menci. qdo-eﬁ

= i b u'hl.lLL 1 h

v e
FNRN 1 S

Los Angeles, el 7 de agosto de 1991.
(firmado) Charles Yleissburd
Charles Weissburd, Registrador y Escribano del
Condado del Condado de Los Angeles, Estado de
California.

Adherido hay un sello en relieve (oblea dorada), que dice:

REGISTRADOR/ESCRIBANO DEL COLiDADO - CONDADO DE LOS ANGELES -~

CALIFORHMIA. z l
fMAGUCCIL VFICIay o, ’3 -3 q}

ALICIA GHODT
_e IN'TERPRETE OFIChAL
SBoLUcian flo. 2183, armi 17. 1303
O3IL Mmin; SYZino Dy .mll'rlc.l:n



En espafiol, legalizaciones de la firma del sefior Charles

Wleissburd, hasta por el tinisterio de Relaciones Exteriores

de la Repfliblica de Colombia, bajo el Nimero 214133, de fecha

26 de septiembre de 1991,

Aldana, Jefe iHegocios Generales.

firmado por el sefior José Angel

Pagado el Impuesto de Timbre, por la suma de Seis Délares

(US56,00).

ES TRADUCCION FIEL Y COMPLETA del documento en referencia.

Santa Fe de Bogoté, D.C., Octubre lo. de 1991.

AG/c.

Ny ém’f

O I X Lft {

ALICIA GHOOT
INTERPRETR OFICIAL
MESOLUCION Na. 2135, AniL 17, 1888
DEL MINISTERID DE JUDTICIA.

UEASTER® DE g mmﬁ 7|£-,2

SEGetuil HEBICHS EEII..E.

. HACE CONSIARY ¢
1z S

T3 { tivag gparece sl pie del o
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CHILDREN’S RIDE-ON VEHICLE AND BUCKET ASSEMBLY
Field of the Inw;ntign

The present invention is directed to children’s ride-on vehicles, and

more particularly, to a children’s ride-on vehicle with a bucket assembly.
Background

Battery-powered children’s ride-on vehicles are popular toys for
children. The vehicles may be modeled afier real-life vehicles operated by adults. To
enhance the appeal of the children's vehicle, many of the features available on the
aduit model are simuiated on the children’s vehicle in both appearance and operation.
For example, movable buckets, trunks and hoods are all features that may be imitated
on the children’s vehicle and may look like the adult feature, and may also have
matching functionality.

Examples of real life vehicles that have appeal to children are
construction vehicles, such as loaders. Loaders typically have a large bucket or
shovel attached to the vehicle that can be lowered for loading and raised to a variety
of positions for transport and unloading. Such a functional loader or movesble shovel
may be appealing to children. However, in adapting a children’s vehicle to resemble a
loader or to have a moveable shovel, additional safety features must be provided to
make the vehicle suitable for use by young children.

Summary of the Invention

The present invention provides a children’s ride-on vehicle with a
bucket assembly. The bucket assembly includes a bucket configured to carry a
predetermined load and at least one arm, which is selectively moveable between a
first lowered position and a phmality of raised positions. The bucket assembly
includes a handle adapted to move and selectively retain the arm in each of the
positions. The arm is also adapted to breakaway from a raised position when the
predetermined load is exceeded. The bucket assembly may also include a pinch
mechanism and a stopping assembly to prevent the bucket assembly from being
forcibly moved beyond the standard positions.

) Brief Description of the Drawings

Fig. 1 is an isometric view of a children’s ride-on vehicle having a
bucket assembly in accordance with the present invention.

Fig. 2 is a schematic block diagram of a drive assembly of the ride-on
vehicle of Fig. 1.
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Fig. 3 is an overhead plan view of the ride-on vehicle of Fig. 1.

Fig. 4 is a side view of the ride-on vehicle of Fig. 1 with the bucket
assembly shown in a lowered position,

Fig. § is an exploded view of the components of the bucket assembly
shown in Fig. 1, including a bucket handle assembly.

Fig. 6 is a rear elevation view of the bucket handle assembly as shown
in Fig. 5.

Fig. 7 is a fragmentary side elevation view of the bucket assembly in
Fig 1 shown in the lowered position.

Fig. 8 is a fragmentary side elevation view of the bucket assembly in
Fig. 1 shown in a partially raised position.

Fig. 9 is a fragmentary side elevation view of the bucket assembly in
Fig. 1 shown in a fully raised position.

Fig. 10 is a fragmentary side elevation view of the bucket assembly in
Fig. 1 in the lowered position and showing a pinch mechanism and 2 stopping
assembly.

Fig. 11 is a fragmentary side elevation view of the bucket assembly in
Fig. 1 in the fully raised position showing the pinch mechanism and the stopping
assembly. )

Detailed Description and Best Mode of the Invention

A children’s ride-on vehicle constructed according to the present
invention is indicated generally at 10 in Fig. 1. Ride-on vehicle 10 includes a bucket
assembly 12. Bucket assembly 12 is adapted to be selectively adjusted to a plurality
of positions. Moreover, bucket assembly 12 includes one or more safety features, such
as 4 breakaway mechanism, a pinch relief mechanism and a stopping assembly, all of
which are shown for purposes of illustration.

Children’s ride-on vehicle 10 is a reduced scale or scaled-down version
of a larger adult vehicle. Vehicle 10, as shown in the exemplary embodiments
described below, resembles a full-size gkid steer loader. However, it is within the
scope of the invention that bucket asgembly 12 may be configured for use on any type
of children’s ride-on vehicles or reduced-sized vehicles. For example, vehicle 10 may
take any one of a variety of forms adapted to resemble a real-sized vehicle in a
reduced scale, including, but not limited to, trucks, cars, farm vehicles, and
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construction vehicles. Moreover, vehicle 10 may be modeled after fantasy vehicles,
which have no real-life counterpart. -

Children’s ride-on vehicle 10 includes a support frame or body 14.
Body 14 includes a passenger region 15. Passenger region 15 of body (4 is adapted
and sized to carry at least one child. To accommodate a child, body 14 typically
includes at least one seat 16 sized to receive a child.

Body 14 is typically formed from molded plastic and may be a single

integral unit or may include multiple parts. The multiple parts are typically secured
together by screws, bolts, nuts, rivets, clips or other conventional fasteners. It should
be understood that the body may be formed from any other suitable materials and
such a construction is within the scope of the invention.
] Vehicle 10 also includes a ground traveling structure that permits
vehicle 10 to move across a surface. Examples of suitable ground traveling structures
include wheels, treads, skis, skids or other similar type of mechanism. For example,
as shown in Figs. 1 and 3, the ground traveling structure includes a plurality of
wheels, which are generally indicated at 18. Vehicle 10 in Fig. 3 includes four
wheels, however, the number of wheels may vary. Vehicles with two or more wheels
are within the scope of the invention, but children’s vehicles will typically include at
least three wheels to provide stability. Moreover, although the wheels are shown to be
generally the same size, it should be understood that any combination of different
sized wheels are within the scope of the invention.

Wheels 18 are rotatively coupled to body 14 of vehicle 10. The wheels
or ground traveling structure are driven through drive assembly 20 as shown in Fig. 2.
Any suitable mechanism known in the art may be used for drive assembly 20. For
example, in the illustrated embodiments, vehicle 10 includes driven rear wheels.
However, it will be appreciated that drive assembly 20 could be coupled to drive only
one of the rear wheels, one of the front wheels, both front wheels, all four wheels, one
front wheel and one rear wheel, or any combination thereof. In other words, vehicle
10 may be rear-wheel driven, front-wheel driven, diagonally driven or all-wheel
driven. Drive assembly 20 may be coupled directly to the wheels or may be indirectly
coupled to the wheels through gears, belts, wiring hamesses and other suitable
linkages.

Drive assembly 20, as schematically illustrated in Fig. 2, includes
battery assembly 22, motor assembly 24, motor output linkage mechanism 26,
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steering assembly 28 and at least one driven wheel 30. Battery assembly 22 includes
at least one battery adapted to provide power to motor assembly 24. Alternatively,
vehicle 10 may be configured to be powered by a child rider, for example, vehicle 10
may be pedal powered or powered by a child’s feet pushing against a ground surface.
However, in the exemplary embodiment, battery assembly 22 is electrically coupled
to motor assembly 24 to provide power thereto. Battery assembly 22 is electrically
coupled to motor assembly 24 through coupling devices. The coupling devices may
include cords, cables, wires or similar electrical connectors,

Battery assembly 22 is adapted to be mounted to body 14. Depending
on the size and shape of battery assembly 22 and the shape of vehicle 10, battery
assembly 22 may be disposed at any desired location on body 14, For example,
battery assembly 22 may be mounted under seat 16 or within a storage compartment,
such as compartment 23. Battery assembly 22 may include one or more conventional
batteries. Typically, battery assembly 22 may include one or more, six and/or twelve
volt batteries adapted to power the motor assembly. Batteries with different voltages
may also be used. The batteries may be rechargeable batteries.

Motor assembly 24 includes at least one motor adapted to drive at least
one driven wheel 30. The motor assembly, in the embodiment described herein, is a
battery-powered motor assembly. It should be understood that other power sources
may be used and are within the scope of the invention. Motor assembly 24 is coupled
to the at least one driven wheel through a motor cutput linkage assembly 26 as known
in the art. Motor assembly 24 may also drive other movable components on vehicle
10.

Drive assembly 20 may be configured to allow vehicle 10 to travel
across a surface at different user-selected speeds. By using multiple motors, multiple
batteries, and/or gear boxes, vehicle 10 may be driven at two or more selected speeds.
Motor assembly 24 may direct driven wheel 30 to rotate faster or slower using a gear
box to control the relative rate of rotation of the driven wheel relative to the output of
the motor assembly. Additionally, or alternatively, two or more motors and/or
batteries may be selectively switched between series and paraliel configurations.
Moreover, vehicle 10 may be adapted such that it is operable in reverse where the
driven wheel is directed to rotate in a reverse direction.

Vehicle 10 may also include user control devices that may be
connected to battery assembly 22 and/or motor assembly 24. Such control devices
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allow a user to control the operation of the vehicle, as well as the speed of the vehicle.
For example, as illustrated in Fig. 1, vehicle 10 includes a pedal 34 which allows a
rider to control the motor assembly, and therefore, control the operation of the drive
wheel or wheels. Pedal 34 is positioned such that a child can comfortably reach pedal
34 when seated on seat 16 of vehicle 10. Additionally, vehicle 10 may also include
buttons, reverse and speed control switches, levers, knobs and other devices, such as
schematically illustrated at 36 in Figs. 1 and 3, which are used to control drive
assembly 20 of vehicle 10 and are preferably positioned for actuation by a child rider
seated on seat 16.

A child rider can also control the path along which vehicle 10 travels
using steering assembly 28. Steering assembly 28 is coupled to at least one steerable
wheel, which may also, but not necessarily be one of the driven wheel or wheels 30,
as shown in Fig. 2. Alternatively, steering assembly 28 may be coupled to one or
more of the non-driven wheels or combination of driven and non-driven.wheels.

Steering assembly 28 includes a steering mechanism shown generally
at 37 in Figs. 1 and 4. Steering mechanism 37 projects into passenger region 15 of
body 14 of vehicle 10 and is accessible by a child rider seated on seat 16. Steering
mechanism 37 may be any steering device known in the art, including, but not limited
to, a steering wheel, handle bars or levers. By way of illustration, Figs. 1 and 3 show
two steering levers 38 in body 14 which are pivotal by the rider to steer the rear-
driven wheels. Examples of suitable steering assemblies are described in copending
U.S. Patent Application Serial No. 09/780,592, which was filed on February 8, 2001,
is entitled “Steering Assembly for Children’s Ride on Vehicles” and the complete
disclosure of which is hereby incorporated by reference. Alternatively, steering
levers 38 may be configured to steer the front non-driven wheels or all four wheels.

Vehicle 10 may also include additional features to make the vehicle
more closely resembie the corresponding adult, or full-size, version. For example, in
Figs. 1, 3 and 4, vehicle 10 is shown with a simulated roll cage 40 to make the vehicle
appear more like a full-sized skid steer loader. Roll cage 40 may be made of
moldable plastic or any other suitable material. Roil cage 40 may be removable,
however the exemplary embodiment shows a roll cage, which is not intended to be
removed. Although shown having two sidepieces, roll cage 40 may have other

configurations and may be constructed as a single integral unit forming an enclosed

region.
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Vehicle 10 also includes bucket assembly 12. As shown, bucket
assembly 12 is disposed on the front region of i:ody 14 of vehicle 10, but it is within
the scope of the invention that bucket assembly 12 may be positioned and/or extend
eisewhere on the vehicle. Bucket assembly 12 is adapted to provide a mechanism for
loading, unloading, and transporting different items, including, dirt, rocks, toys, and
any other items that a child may load into a shovel or other similar device. Bucket
assembly 12 may be constructed of moldable plastic or any other similar material.

Bucket assembly 12 includes a bucket 42. Bucket 42 is configured to
carry & predetermined amount of load. Bucket 42 is typically constructed of moldable
plastic, however other similar material may be used. The size of bucket 42 may vary
depending on the construction and size of vehicle 10. Additionally, although a bucket
is shown in the illustrated embodiments, it is within the scope of the invention that
other structures may be used in place of bucket 42. For example, bucket assembly 12
may include a structure that resembles a corresponding attachment used on full-sized
skid steer loaders. Examples of these full-sized attachments, other than buckets,
include trenchers, brooms, augers, pallet forks, planers, hammers, rakes, grinders,
compactors and the like. Moreover, it is within the scope of the invention, that arm
assembly 43 (as described below) may include mounts that selectively receive
interchangeable attachments, such as those described above, that have any suitable
mounting structure adapted to selectively couple the attachment to the arm assembly.

Bucket assembly 12 includes an arm assembly, shown generally at 43
in Figs. 1 and 4, which extends outwardly from body 14. Arm assembly 43 couples
bucket 42 to vehicle 10. As shown in Figs. 1 and 3, arm assembly 43 includes two
arms 44, which attach bucket assembly 12 to body 14. However, it should be
understood that any number of arms may be used to attach bucket assembly 12 to
body 14. For example, a single arm could be used to couple bucket assembly 12 to
body 14 of vehicle 10.

Arm 44 may be rotatably attached to body 14 by any conventional
fastener. For example, as shown in the exploded view in Fig, 5, arm 44 is attached to
body 14 through arm pin 46. Arm pin 46 extends through an aperture in arm 44,
Alternatively and/or additionally, arm 44 may be attached to a bucket handle
assembly 60 through a handle assembly pin §2. Handle assembly pin 62 may couple
the bucket handle assembly 60 directly to body 14. Body 14 may have holes to
receive arm pin 46 and/or handle assembly pin 62.

6
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Arm 44 has a first region 48 and a second region 50 as shown in Figs.
3 and 4. First region, which may be referred to as an attachment region 48, couples
bucket assembly 12 to body 14 of vehicle 10. Second region, which may be referred
to as a bucket connection 50, couples bucket 42 to arm 44. Bucket 42 and arm 44
may be a single integral moldable plastic unit as shown in exemplary bucket assembly
12 in Figs. 1 and 3. Altemnatively, bucket 42 and arm 44 may include separate parts
secured together using suitable fasteners.

Ammn assembly 43 is pivotally attached to body 14 such that atm
assembly 43 and each arm 44 are selectively movesble between a plurality of
predetermined arm or arm assembly positions. Movement of anm assembly 43 results
in the respective motion of bucket assembly 12. For example, bucket assembly 12 or
arm assembly 43/arm 44 may be movesble between a lowered position, a partially
raised position and a fully raised position. In the lowered position, bucket 42 is
lowered toward the ground surface. In the exemplary embodiment shown in Fig. 4,
bucket assembly 12 and arm 44 are in a lowered position. Fragmented views of
bucket assembly 12 in a partially raised position and a fully raised position are shown
respectively in Figs. 7 and 8. A locking mechanism, as described herein, operates to
sclectively restrain anm 44 in each of the arm positions.

Arm 44 may optionally include a contact region 52 on arm 44, such as
shown in Figs. 4 and 5. Contact region 52 is adapted to restrain bucket assembly in
each of the predetermined arm positions. Contact region 52 may have teeth, detents
or similar engagement mechanisms, which are configured, to selectively retain arm 44
in a selected arm position.

Contact region 52 and arm 44 may be a single molded integral unit.
Alternatively, contact region 52 may be separately constructed. Since contact region
52 may receive stress in operation of arm 44, it may be advantageous to use multiple
parts, which are replaceable and may be constructed from durable materials. For
example, in Fig. 5, contact region 52 of arm 44 is on a second component, namely
bucket latch 54. Bucket latch 54, as shown in Fig. 5, is insertable into an opening 56
on arm 44. Flanges on bucket latch 54 may be used to secure bucket latch 54 to arm
44. Bucket latch 54 may additionally be secured to arm 44 with a conventional
fastener, such as a screw (not shown).

Operation of bucket latch 54 is similar to operation of contact
region 52. As described above, c‘_)ntact region 52 of arm 44 includes engagement

7
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mechanisms, which operate to restrain arm 44 in each selected position. By way of
illustration, bucket latch 54 has detents 58 as shown in Fig. 5. Detents 58 are adapted
to selectively retain arm 44 in at least one of the predetermined arm positions.

Bucket assembly 12 also includes a handle assembly 60. Handle
assembly 60 is moveable between a plurality of handle positions and is moveable
about a first axis relative to body 14 and arm assembly 43. However, arm 44 is
operatively coupled to handle assembly 60, such that bucket assembly 12 is
selectively moveable to a number of positions responsive to movement of the handle
assembly. Handle assembly 60 is disposed between body 14 and arm 44 such that arm
44 pushes against handle assembly 60. Hence, as handle assembly 44 is moved about
its axis, arm 44 follows and bucket assembly 12 is moved between a plurality of
positions.

Handle assembly 60 may include a grippable portion 64 and a locking
portion 66 as best shown in Figs. 5 and 6. Grippable portion 64 is configured to be
gripped by a child seated on the passenger seat of vehicle 10. For example, as shown
in Fig. 3, grippable portion 64 projects into the passenger region of vehicle 10.
Grippable portion 64 of handle assembly 60 is positioned such that a child could
comfortably reach grippable portion 64 when seated on seat 16 of vehicle 10.

Locking portion 66 of handle assembly 60, as shown in Fig. 6, is
configured to align with contact region 52 of arm 44. Locking portion 66 includes a
receiving mechanism 67 (Fig. 6) that is adapted to receive an engagement mechanism
69 (Fig. S) disposed on arm assembly 43/arm 44. For example, engagement
mechanisms 69 on contact region 52 are received within locking portion 66 of handle
assembly 60 to selectively restrain arm 44 in the predetermined arm positions. For
example, as shown in Fig. S, detent pattern 58, which includes a plurality of
depressions, is configured to engage a bucket latch pin 68 in locking portion 66.
When bucket assembly 12 is in a raised position, the detent pattern 58 will align with
bucket latch pin 68. Bucket latch pin 68 locks arm 44, preventing bucket assembly 12
from collapsing to the lowered position. Altematively, it is within the scope of the
invention, that the receiving mechanism be coupled to arm 44 and the engagement
mechanism coupled to handle assembly 60 or body 14.

Although arm 44 and handle assembly 60 are independent components,
arm 44 may be wrged against bucket handle assembly 60 through biasing member 70,
as shown in the exploded view in Fig. 5. Biasing member 70 prevents amm 44 from

Zo
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being forcefully raised without engaging bucket handle assembly 60. By urging arm
44 against bucket handle assembly 60, a child is prevented from pinching a finger or
other body portion between arm 44 and bucket handle assembly 60. In the exemplary
embodiment, biasing member 70 is in the form of a coil extension spring which
couples arm 44 to locking portion 66 of bucket handle assembly 60. Spring 70 may
be attached to arm assembly 44 and bucket handle assembly 60 through conventional
fasteners, such as screws, bolts, clips or similar devices. Alternatively, biasing
member 70 may include a tension spring, torsion spring, leaf spring, elastomeric
member or the like. Regardless of the type of attachment mechanism, biasing member
70 acts to retain arm 44 against bucket handle assembly 60.

Additionally, bucket handle assembly 60 may include raised side
guards or covers 71 as shown in Fig. 6. These safety guards 71 prevent a child from
slipping a finger or other body part between handle assembly 60 and arm 44. For
example, as shown in Fig. 6, raised side guards 71 cradle locking portion 66. When
arm 44 is urged against locking portion 66 by biasing member 70, side guards 71
make it difficult for a child to slip their fingers between arm 44 and locking portion
66. Alternatively, covers may be used to prevent pinching of a child's fingers between
arm 44 and bucket handle assembly 60 and are within the scope of this invention.

Turning attention now to Figs. 7-9, the operation of bucket assembly
12 may be more readily understood. As described above, arm 44 is rotatively coupled
to locking portion 66 of bucket handle assembly 60. When bucket assembly 12 is in
the lowered position, as shown fragmented in Fig. 7, bucket latch pin 68 rests against
the backside of arm 44. When grippable portion 64 of bucket handle assembly 60 is
rotated upwards toward body 14, arm 44 pivots, causing bucket assembly 12 to be
raised. Arm 44 may be selectively retained in the raised positions.

Fig. 8 shows arm 44 locked in an intermediate, or partially raised,
position. As contact region 52 on arm 44 slides past locking portion 66 of bucket
handle assembly 60, the detent patten on contact region 52 or bucket latch 54
engages locking portion 66. For example in Fig. 8, bucket latch pin 68 is received by
a first detent 582 on bucket latch 54 preventing arm 44 from slipping back to the
lowered position.

Similarly in Fig. 9, arm 44 of the exemplary embodiment, is shown
locked in a fully raised position. Grippable portion 64 of bucket handle assembly 60
has been rotated toward body 14. As a result, arm 44 has been raised such that bucket
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Iatch pin 68 engages a second detent 58b. Although only two detents are shown, it is
within the scope of the invention to include any'r number of detents on contact region
52. By increasing the number of detents, the number of defined positions for arm 44
can also be increased.

Bucket assembly 12 of vehicle 10 is configured to camy a
predetermined maximum load. When the maximum load is exceeded, bucket
assembly 12 is configured to breakaway from a raised position and drop to the
lowered position (a5 shown in Fig. 4). This breakaway mechanism is a safety
mechanism, which prevents a child from overloading the bucket and upending or
overturning vehicle 10. Generally, the breakaway mechanism operates such that the
engagement mechanism on contact surface 52 releases from locking portion 66 of
bucket handle assembly 60 when the maximum load is exceeded. More particularly,
detent pattem 58 is configured to release arm 44 upon application of a load greater
than the maximum predetermined load.

For example, if bucket 42 (not shown in Fig 8) is loaded such that it
exceeds the maximum load, then arm 44 will slip from the partially raised position
(shown in Fig 8) to the lowered position (shown in Fig. 7). Bucket lever pin 68 will
slip from detent 583 (shown in Fig. 8) upon application of the excessive load, and
slide to a position below detent 582 on the under surface of arm 44 (as shown in Fig.
7). Likewise in Fig. 9, if bucket 42 (not shown in Fig. B) is overloaded, then bucket
Iever pin 68 will slip from detent 58b (as shown in Fig. 9) and as arm 44 slips, bucket
lever pin 68 will be disposed to a position below detent 582 on the under surface of
arm 44 (as shown in Fig. 7). Hence, arm 44 will slip from the fully raised position to
the lowered position upon application of the excessive load.

Another safety mechanism that bucket assembly 12 may alternatively,
or additionally, include a pinch relief mechanism 72, as shown in Figs. 10 and 11.
Pinch relief mechanism 72 is configured to prevent a child from pinching a finger or
other body part between bucket assembly 12 and body 14. Even when bucket
assembly 12 is forcibly pushed against body 14, pinch relief mechanism 72 defines a
passage 73 (shown in Fig. 10), which prevents bucket assembly 12 from collapsing
against body 14. In the exemplary embodiment as shown in Fig. 10, pinch relief
mechanism 72 is interposed between bucket 42 and body 14 when bucket assembly
12 is in the lowered position. Pinch relief mechanism 72, as shown, is a spacer, which
is configured to maintain a spaced relationship between bucket 42 and body 14 when
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bucket assembly 12 is in the lowered position. Pinch relief mechanism 72 may be
constructed of moldable plastic, rubber or any other suitable material.

Pinch relief mechanism 72 may be attached to bucket 42, arm 44,
and/or body 14. For example, as shown in Fig. 11, pinch relicf mechanism 72 is
attached to the backside of bucket 42. Pinch relief mechanism 72 may be molded as
part of bucket 42 or may be a separate part attached to bucket 42 with conventional
fasteners, such as screws, bolts, etc. Altematively, pinch relief mechanism 72 could
be attached to body 14.

Bucket assembly 12 may alternatively, or additionally, include &
stopping assembly 74. Stopping assembly 74 prevents arm 44 from being forcibly
moved or extended beyond the predetermined positions. For example as shown in
Fig. 10, stop 76 engages a lower stopping surface 78 when bucket assembly 12 is in
the lowered position. Stopping surface 78 prevents arm 44 from being forced beyond
the lowered position and maintains the space between body 14 and arm 44, In the
exemplary embodiment, stop 76 is on arm 44 and lower stopping surface 78 is on
body 14. Altematively, it is within the scope of the invention that stop 76 is on body
14 and lower stopping surface 78 on arm 44.

. Stopping assembly 74 also prevents bucket assembly 12 from being
lifted beyond an uppermost position. For example, in Fig. 11, stop 76 is prevented
from upward rotation by stopping surface 80. Similar to Fig. 10, the exemplary
embodiment shows stop 76 as part of arm 44 and stopping surface 80 on body 14.
However, stop 76 may conversely be on body 14 and stopping surface 80 on arm 44,
Regardless of the location of stop 76 and stopping surface 80, stopping assembly 74
prevents a child from lifting bucket assembly 12 beyond the predetermined positions.

It is believed that the disclosure set forth above encompasses multiple
distinct inventions with independent utility. While each of these inventions has been
disclosed in its preferred form, the specific embodiments thereof as disclosed and
illustrated herein are not to be considered in a limiting sense as numerous variations
are possible. The subject matter of the inventions includes all novel and non-obvious
combinations and sub-combinztions of the various elements, features, functions
and/or properties disclosed herein. Where claims recite “a” or “a first” element or
equivalent thereof, such claims should be understood to include incorporation of one

or more such elements, neither requiring, nor excluding two or more such elements,

11
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It is believed that the following claims particularly point out certain
combinations and sub-combinations that are directed to one of the disclosed
inventions and are novel and non-obvious. Inventions embodied in other
combinations and sub-combinations of features, functions, elements and/or properties
may be claimed through amendment of those claims or presentation of new clgims in
this or a related application. Such amended or new claims, whether they are directed
_ o a different invention or directed to the same invention, whether different, broader,
narrower or equal in scope to the original claims, are also regarded as included within
the subject matter of the inventions of the present disclosure.

12
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WE CLAIM:

1. A children's ride-on vehicle, the vehicle comprising:
a vehicle body defining a passenger region with a seat adapted to carry
a child;
a ground traveling structure attached to the body;
a drive assembly coupled to drive the ground traveling structure; and
a bucket assembly, comprising:
an arm assembly coupled to the body, wherein the arm
assembly has a contact region with a detent pattern;
2 bucket coupled to the arm assembly and configured to carry a

predetermined amount of load;
a handle assembly adapted to move the arm assembly relative

to the body, wherein the handle assembly is movesble between a plurality of handle
positions, which include a lowered position, and which coincide with a-plurality of
arm positions; and

& locking portion on the handle assembly, disposed between the
body and the arm assembly, which engages the detent pattern of the arm assembly and
is adapted to selectively retain the arm assembly in each of the arm positions, wherein
the locking portion is configured to release the arm assembly from engagement with
the detent pattern for return toward the lowered position when the predetermined
amount of load is exceeded.

2. The children’s vehicle of claim 1, further comprising at least
one pinch relief mechanism adapted to extend between the arm assembly and the
body, wherein the pinch relief mechanism is adapted to maintain a spaced relationship
between the arm assembly and the body when the bucket assembly is in the lowered

position.

k§ The children’s vehicle of claim 1, further comprising at least
one pinch relief mechanism attached to the arm assembly and adapted to contact the
body when the bucket assembly is in the lowered position, wherein the pinch relief
mechanism is adapted to maintain a spaced relationship between the arm assembly
and the body.

13
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4, The children's vehicle of claim 1, further comprising at least
one pinch relief mechanism attached to the I:;ody and adapted to contact the arm
assembly when the bucket assembly is in the lowered position, wherein the pinch
relief mechanism is adapted to maintain a spaced relationship between the arm
assembly and the body.

5. The children’s vehicle of claim 1, further comprising a stopping
assembly adapted to restrain movement of the arm assembly beyond the plurality of
arm positions, wherein the stopping assembly includes & stop positioned on one of the
arm assembly and the body and configured to contact 2 stopping surface on the other
of the arm assembly and the body when the arm assembly is moved beyond the
plurality of arm positions.

6. The children’s vehicle of claim 1, wherein the handle assembly
includes s grippable portion which extends into the passenger region and is adapted to
" be grasped by a child.

7. The children's vehicle of claim 1, wherein the ground traveling

structure includes wheels.

8. The children’s vehicle of claim 1, wherein the drive assembly
further comprises a motor assembly adapted to drive the ground traveling structure
and & battery assembly adapted to provide power to the motor assembly.

9. The children’s vehicle of claim 1, wherein the body further
comprises a simulated roll cage structure defining at least 2 portion of the passenger

region.

10. The children’s vehicle of claim 1, wherein the body further
comprises 2 biasing member adapted to urge the arm assembly against the handle.

11.  The children's vehicle of claim 1, wherein the contact region is
part of a bucket latch, which is attached to the arm assembly.

14
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12. A children’s ride-on vehicle, the vehicle comprising:
a vehicle body defining a passenger region with a seat adapted to carry

a child;
a ground traveling structure attached to the body; and
a drive assembly coupled to drive the ground traveling structure; and
a bucket assembly, comprising:
a handie operatively coupled to the body and moveable about a
first axis;

an arm assembly wherein the arm assembly is mounted for
cooperative movement with the handle, the arm assembly adapted to be selectively
moveable between a plurality of predetermined positions, including a lowered
position and an upper position;

a bucket attached to the arm assembly;

at least one pinch relief mechanism which is adapted to extend
between the arm assembly and the body when the bucket is in the lowered position to
maintain 2 spaced relationship between the arm assembly and the body; and

a stopping assembly adapted to restrain movement of the ann assembly

beyond the predetermined positions, wherein the stopping assembly includes a stop
positioned on one of the arm assembly and the body configured to contact a stopping
surface on the other of the arm assembly and the body when the arm assembly is
moved beyond the predetermined positions.

13. The children’s ride-on vehicle of claim 12, wherein the
stopping assembly includes a stop on the arm assembly, the stop contacting a lower
stopping surface on the body when the arm assembly is in the lowered position.

14, The children’s ride-on vehicle of claim 12, wherein the
stopping assembly includes a stop on the arm assembly, the stop contacting an upper

contacting surface on the body when in an upper position.

15
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15.  The children’s vehicle of claim 12, further comprising at least
one pinch relief mechanism attached to the arm assembly and adapted to contact the
body when the arm assembly is in the lowered position, wherein the pinch relief
mechanism is adapted to maintain a spaced relstionship between the arm assembly
and the body when the arm assembly is in the lowered position.

16.  The children’s vehicle of claim 12, further comprising at least
one pinch relief mechanism attached to the body and‘adapted to contact the arm
assembly when the arm assembly is in the lowered position, wherein the pinch relief
mechanism is adapted to maintain a spaced relationship between the arm assernbly
and the body when the arm assembly is in the lowered position.

17.  The children’s vehicle of claim 12, wherein the handle has a
grippable portion and a loc!:ing portion, the locking portion disposed between the
body and the arm assembly and adapted to selectively retain the arm assembly in the
upper position.

18. The children’s vehicle of claim 12, wherein the arm assembly has
a contact region with at least one detent, wherein the locking portion of the handle is
adapted to receive the detent to selectively retain the arm assembly in the upper

position.

19.  The children’s vehicle of claim 12, wherein the drive assembly
further comprises a motor assembly adapted to drive the ground traveling structure
and a battery assembly adapted to provide power to the motor assembly.

16
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20. A child’s battery-powered ride-on vehicle, the vehicle
comprising: -

a reduced-scale vehicle body adapted to carry a child, the body having
a front portion, and a passenger region and a seat adapted to receive a child sitting in
the passenger region;

a ground traveling structure attached to the body and including at least
one driven wheel and at legst one steerable wheel;

a steering assembly adapted to steer the at least one steerable wheel
and including a steering mechanism positioned for operation by a child seated on the
seat;

a motor assembly including at least one battery-powered motor
adapted to drive the at least one driven wheel;

" a battery assembly including at least one battery adapted to provide
power to the motor assembly; and

a bucket assembly extending from the front portion of the body, the
bucket assermnbly comprising:

an arm assembly having a first region and a second region with
the first region pivotally attached to the body;

a bucket attached to the second region of the arm assembly and
configured to camry a precietmnined amount of load;

a handle assembly coupled for movement relative to the body
and the arm assembly and adapted to move the arm assembly between a plurality of
arm positions, including a lowered position; and

a locking mechanism adapted to extend between the arm
assembly and the body to selectively restrain the arm assembly in each of the plurality
of arm positions, wherein the locking mechanism is configured to release the arm

assembly when the predetermined amount of load is exceeded.

21.  Thechildren’s ride-on vehicle of claim 20, wherein the locking
mechanism includes a receiving mechanism coupled to one of the arm assembly and
the handle assembly adapted to receive an engagement member coupled to the other
of the arm assembly and the handle assembly.

17
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22. The children’s ride-on vehicle of claim 20, wherein the
receiving member includes a pin and the engagement member includes at least one
detent.

23.  The children’s ride-on vehicle of claim 20, wherein the handle
assembly is adapted to engage the arm assembly to raise the arm assembly to the
plurality of arm positions.

24.  The children's vehicle of claim 20, further comprising at least
one pinch relief mechanism adapted to extend between the arm assembly and the
body when the arm assembly is in the lowered position to maintain a spaced
relationship between the arm assembly and the body.

25. The children’s vehicle of claim 20, further comprising a
stopping assembly adapted to restrain movement of the arm assembly beyond the
plurality of arm positions, wherein the stopping assembly includes a stop positioned
on one of the arm assembly and the body configured to contact a stopping surface on
the other of the arm assembly and the body when the amm assembly is moved beyond
the plurality of arm positions.

18
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26. A children’s battery-powered ride-on vehicle, the vehicle
comprising: '

a reduced-scale vehicle body adapted to carry a child, the body having
a passenger region sized to receive a child;

a ground traveling structure attached to the body and including at least
one driven wheel at least one steerable wheel;

a motor assembly including at least one battery-powered motor
adapted to drive the at least one driven wheel;

a battery assembly including at least one battery adapted to provide
power to the motor assembly;

a steering assembly adapted to steer the at least one steerable wheel
and including & steering mechanism positioned for operation by a child in the
passenger region; and

a bucket assembly extending from the body, the bucket assembly
comprising:

* an arm assembly operatively attached to the body including at
least one arm, the arm having a contact region;
' a bucket attached to the at least one arm, and
2 handle assembly pivotally coupled to the body adapted to
engage the arm to move the arm between ‘a plurality of predetermined arm positions,
the handle assembly having a grippable portion projecting into the passenger region
and adapted to be gripped by a child, wherein the handle assembly further includes a
locking portion configured to selectively engage the contact region of the arm, and
further wherein the locking portion is adapted to selectively restrain the arm in a
plurality of predetermined arm positions.

27.  The children’s ride-on vehicle of claim 26, wherein the handle
assembly pivots about a first axis to effect the arm to slidingly engage the locking
portion of the handle assembly as the arm is moved between the plurality of arm

positions.
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28.  The children's ride-on vehicle of claim 26, wherein the locking
portion includes a pin adapted to engage the contact region of the arm.

29.  The children’s ride-on vehicle of claim 26, wherein the contact
region of the arm includes at least one detent.

30. The children’s vehicle of claim 26, wherein the predetermined
arm positions include a raised position and a lowered position, such that the contact
region of the bucket assembly when in a reised pasition is configured to slip from the
locking portion of the handle assembly when a predetermined load is applied,
releasing the bucket assembly to the lowered position.

31.  The children’s vehicle of claim 26, also comprising at least one
pinch relief mechanism adapted to extend between the arm and the body when the
arm is in a lowered position to maintain a spaced relationship between the arm and the
body.

32,  The children's vehicle of claim 26, also comprising & stopping
assembly adapted to restrain movement of the arm beyond the plumality of arm
positions, wherein the stopping assembly includes a stop positioned on one of the arm
and the body configured to contact a stopping surface on the other of the arm and the
body when the arm is moved beyond the plurality of arm positions.

20
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VEHfCULO PARA MONTAR NINOS Y CONJUNTO DE CUCHARON

CAMPO_DE INVENCION

La presente invencién estéd dirigida a vehiculos para
montar niflos, y mas particularmente, a vehiculos para

montar nifios con un conjunto de cucharén.
ANTECEDENTES

Los vehiculos para montar niflos energizados por
baterias son juguetes populares para los nifloes. Los
vehiculos pueden ser modelados sigquiendo los vehiculos de
la vida real operados por los adultos. Para promover la
apariencia de los vehiculos para los nifios, muchas Ae las
caracteristicas disponibles en los modelos de los adultos
son simuladas en los vehiculos para nifios tanto en
apariencia como en operaciétn. Por ejemplo, cucharones
movibles, camiones o tapas de baul 6 tapas de capo todas
estas caracteristicas pueden ser imitadas en los
vehiculos para nifio y pueden ser similares las
caracteristicas de los adultos, y pueden también servir

para cazar con su funcionalidad.



De ejemplos de vehiculos de la vida real que tengan
una apariencia a los nifios son por ejemplo los vehiculos
de construccién, tales como los <cargadores. Los
cargadores tipicamente tienen un cucharén grande o pala
sujeta al vehiculo que puede ser bajada para cargar Yy
elevada hasta una variedad posiciédn para transportar y
descargar. Tales cargadores o palas movibles funcionales
pueden ser atrayentes a los nifios. Sin embargo adaptar un
vehiculo para nific para gQue parezca un cargador o para
que tenga una pala movible, Y adicionalmente
caracteristicas de seguridad debe ser suministrado para

hacer el vehiculo adecuado para uso por los nifios.
RESUMEN DE LA INVENCION

La presente invencién suministra un wvehiculo para
montar nifilos con un conjunto de cucharé4n. El1 conjunto de
cucharén incluye un cucharén configurado para portar una
carga determinada Y por lo menos un brazo, que es movible
selectivamente entre una primera posicién e inferior vy
una pluralidad de posiciones elevadas. El conjunto de
cuchardén incluye una manija adaptada para mover y retener
selectivamente el brazo en cada una de las posiciones. El

brazo también estd adaptado para eliminar desde una
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posicién elevada cuando una carga predeterminada se
excede. El conjunto de cucharén también puede incluir un
mecanismo de espoldn y un conjunto de tensidén para
impedir que el conjunto de cucharén se mueva forzadamente

mas allad de las posiciones estandar.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Fig. 1 es una vista 1sométrica de un vehiculo
para montar niflos que tiene un conjunto de cucharén de

acuerdo con la presente invencién.

La Fig. 2 es un diagrama de bloques esquemdticos de

un conjunto motriz del vehiculo de la figura 1.

La Fig. 3 es una vista en planta por la parte

superior del vehiculo de la figura 1.

La Fig. 4 es una vista lateral del vehiculo de la
figura 1 con el conjunto de cucharén mostrado en una
posicién inferior.

La Fig. 5 es una vista en explosién de los
conponentes del conjunto de cucharén mostrado en 1la

figura 1 que incluye un conjunto de manija de cucharén.
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La Fig. 6 es una vista en elevacién trasera del
conjunto de manija de cucharén como se muestra en la

Fig.5.

La Fig. 7 es una vista en elevacién lateral
fragmentaria del conjunto de cucharén en la figura 1

mostrado en la posicién inferior.

L Fig. 8 es una vista en elevaclén lateral
fragmentaria del conjunto de cucharétn de la figura 1

mostrado en una posicidédn parcialmente elevada.

La Fig. 9 es una vista en elevaciétn lateral
fragmentaria del conjunto de cuchar6n de 1la Fig.l

mostrado en una posicién completamente elevado.

La Fig. 10 es una vista en elevaciébn lateral
fragmentaria del conjunto de cucharén en la figura 1 en
la posicién baja y mostrando un mecanismo de espolé4n y un
mecanismo de retencién.

La Fig. 11 es una vista en elevacidén lateral

fragmentaria del conjunto de cuchardén en la figura 1 en

Sha



una posicién completamente elevada mostrando el mecanismo

de espolén y el mecanismo de retencidn.

DESCRIPCION DETALLADA Y MEJOR MODO DE LA INVENCION

Un vehiculo para montar nifios construide de acuerdo
con la presente invencidén se indica generalmente con 10
en la figqura 1. el vehiculo 10 incluye un conjunto de
cucharén 12. El conjunto de cucharén estia adaptado para
ser ajustado selectivamente a una pluralidad de
posiciones. Mé&s alin el conjunto de cucharones 12 incluye
una o© mis caracteristicas de segquridad, tales como
mecanismos de rompimiento, un mecanismo de alivio por
espolédn y un conjunto de retencidn, todos los cuales se

muestran para propbdsitos de ilustracién.

El vehiculo para montar nifios 10 es una versién
reducida en escala de un vehiculo para adulto mads grande.
El wvehiculo 10, como se muestra en las modalidades
ejemplares descritas enseguida, parece un cargador con
toda la mecanica de tamafio real. Sin embargo, estéd dentro
del alcance de la invencién que el conjunto de cucharédn
12 puede estar configurada para ser usado en cualquier

vehiculo para montar nifios o vehiculos de tamafio
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reducido. Por ejemplo, el vehiculo 10 puede tomar una
variedad de formas adaptadas para simular vehiculos de
tamafio real en una escala reducida, incluyendo pero no
limitandose a, camiones, automéviles, vehiculos para
finca y vehiculos de construccién. Mas ain como el
vehiculo 10 puede estar modelado de acuerdo con vehiculos

de fantasia, que no tienen contraparte en la vida real.

El vehiculo para montar niflos 10 incluye una
estructura de soporte o cuerpo 14. El cuerpo 14 incluye
una regién de pasajero 15. La regibén de pasajero 15 del
cuerp; 14 estd adaptada y dimensionada para llevar a por
lc menos un niflo. Para acomodar un nifilo, el cuerpo 14
tipicamente incluye por 1lo menos un asiento 16

dimensionado para recibir un nifo.

El cuerpo 14 estid tipicamente formado de pléastico
moldeado y puede ser una unidad tnica e integral o puede
incluir miltiples partes. Las miltiples partes
tipicamente son aseguradas por medio de tornillos,
pernos, tuercas, remaches, ganchos u otros sujetadores
convencionales. Debe entenderse que el cuerpo puede estar

formado de cualquier otros materiales adecuados y que tal
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construccién estd dentro del alcance de la presente

invencién.

El vehiculo 10 también incluye una estructura para
viaje en tierra que le permite al vehiculo 10 moverse por
una superficie. Ejemplos de tales estructuras para viaje
en tierra incluyeron ruedas, cadenas, esquies, u otros
tipos de mecanismos similares. Por ejemplo, como se
muestra en la figqura 1 y 3, la estructura de viaje en
tierra incluye una pluralidad de ruedas, que se indica
generalmente con 18. Un vehiculo 10 en la figura 3
incluye cuatro ruedas, sin embargo el numerc de ruedas
puede variar. Vehiculos con dos o mids ruedas estdn dentro
del alcance de la presente invencidn pero los vehiculos
para nifios tipicamente incluirdn por lo menos tres ruedas
para suministrar estabilidad. Mas aun, aun que las ruedas
se muestran generalmente del mismo tamafio, debe
entenderse que cualquier combinacién de ruedas de tamafio

diferente no esta dentro del alcance de la invencién.

Las ruedas 18 estédn acopladas de manera giratoria al
cuerpo 14 del vehiculo 10. Las ruedas o estructuras para
viajar en tierra estidn accionadas por medio del conjunto

motriz 20 como se muestra en la figura 2. Cualquier
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mecanismo adecuado conocida la técnica puede ser usado
como conjunto motriz 20. Por ejemplo, en las modalidades
ilustradas, el vehiculo 10 incluye ruedas traseras
accionadas. Sin embargo, como puede apreciarse que el
conjunto motriz 20 puede acoplarse para accionar
solamente una de las ruedas traseras, una de las ruedas
delanteras, ambas ruedas delanteras, o todas las cuatro
ruedas o una rueda delantera y una rueda trasera o
cualquier combinacién de ellas. En otras palabra, el
vehiculo 10 puede ser de traccién trasera, de traccién
delantera accionado diagonalmente o de traccién de cuatro
ruedas. El conjunto motriz 20 puede estar acoplado
directamente a la ruedas o puede estar acoplado
indirectamente a las ruedas por medio de engranajes,

correas, arneses de alambrado y otros enlaces adecuados.

El conjunto motriz 20, se ilustra esquemdticamente
en la figura 2 incluye el conjunto de bateria 22, el
conjunto de motor 24, el mecanismo de enlace de salida de
motor 26, el conjunto de direcciédn 28 y por lo menos una
rueda accionada 30. El conjunto de bateria 22 incluye por
lo menos una bateria adaptada para suministrar potencia
al conjunto del motor 24. Alternativamente, el vehiculo

10 puede estar configurado para hacer energizado por un



nifio que lo monte, por ejemplo, el vehiculo 10 puede ser
energizado por un pedal o energizado por un pie del nifio
que empuje contra la superficie de tierra. Sin embargo,
en la modalidad ejemplar, el conjunto de bateria 22 esta
acoplado eléctricamente al conjunto del motor 24 para
suministrale la potencia. El conjunto de bateria 22 esté
acoplado eléctricamente al conjunto del motor 24 por
medio de dispositivos de acoplamiento. Los dispositivos
de acoplamientos pueden incluir  cuerdas, cables,

alambres, o conectores eléctricos similares.

El conjunto de bateria 22 est4d adaptado para ser
montado al cuerpo 14. Dependiendo del tamafio y forma del
conjunto de bateria 22 y de la forma del vehiculo, el
conjunto de bateria 22 puede estar dispuesto en cualquier
localizacién deseado sobre el cuerpo 14. Por ejemplo el
conjunto de bateria 22 puede estar montado bajo el
asiento 16 o dentro de un compartimiento de
almacenamiento, tal como el comportamiento 23. el
conjunto de bateria 22 puede incluir una o mAs baterias
convencionales. Tipicamente, el conjunto de bateria 22
puede inclulr una o mas, seis baterias de seis y/o doce

voltios adaptadas para energizar el conjunto del motor.
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Las baterias con diferentes voltajes también pueden ser

usadas. Estas baterias pueden ser baterias recargables.

El conjunto del motor 24 incluye por lo menos un
motor adaptado para accionar a por lo menos una rueda
accionada 30. El1 conjunto de motor, en la modalidad
descrita aqui es un conjuntoc de motor energizado por
bateria. Debe entenderse que otras fuentes de potencia
también pueden sexr usadas si estdn dentro del alcance de
la invencién. El conjunto del motor 24 estd acoplado a
por lo menos una rueda accionada mediante un conjunto de
ehlace de salida de motor 26 como se conoce en la
técnica. E1l conjunto del motor 24 también puede accionar

otros componentes movibles en el vehiculo 10.

El conjunto motriz 20 puede estar configurado para
permitirle al vehiculo 10 viajar por una superficie a
diferentes velocidades seleccionadas por el usuario. Por
medio de usar miltiples motores, miltiples baterias y/o
caja de engranajes, el vehiculo 10 puede ser accionado en
dos o mas velocidades seleccionadas. El1 conjunto del
motor 24 puede accionar directamente la rueda 30 para
hacer girar mas rapido mas despacio utilizando una caja

de engranajes para controlar la velocidad relativa de rol
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de giro de la rueda accionada en relacién don la salida
del conjunto del motor. Adicionalmente, o
alternativamente dos o mis motores y/o baterias pueden
conmutarse selectivamente entre configuraciones serie y
paralelo. Mas aiin, el vehiculo 10 puede estar adaptado de
modo que sea operable en reverso en donde la rueda
accionada se hace girar directamente en una direccién

inversa.

El vehiculo 10 también puede incluir unos
dispositivos de control dque puede ser conectado al
conjunto de bateria 22 y/o al conjunto de motor 24. Tales
dispositivos de control le permiten al usuario controlar
la operacién del vehiculo, lo mismo que la velocidad del
vehiculo. Por ejemplo, como se ilustrd en la figura 1 el
vehiculo 10 puede incluir un pedal 34 que permite al que
monta controlar el conjunto de motor, y por lo tanto
controlar la operacién de la rueda accionada o de las
ruedas accionadas. El pedal 34 esta posesionado de modo
que un nifioc pueda de manera cémoda alcanzar el pedal 34
cuando se sienta sobre el asiento 16 del vehicule 10.
Adicionalmente, el vehiculo 10 puede incluir botones,
interruptores de reverso o de control de velocidad,

palancas, manijas u otros dispositivos, tales como se

Ce



12

ilustra esquemiticamente en 36 en figuras 1 y 3, que son
usado para el control del conjunto motriz 20 del vehiculo
10 y preferiblemente posicionados para ser actuados por

el nifio que lo monta sentado sobre el asiento 16.

Un nifio también puede controlar el trayecto a lo
largo del cual el vehiculo 10 viaja usando el conjunto de
direccién 28. El conjunto de direccidén 28 estaba acopladoe
a por lo menos una rueda manejable, la cual puede
también, pero no necesariamente ser una de las ruedas
accionadas o 30, como se muestra en 1la figura 2.
Alterﬂativamente, el conjunto de direccidén 28 puede estar
acoplado a una o mads de las ruedas no accionadas o

combinacién de ruedas accionada y no accionadas.

El conjunto de direccién 28 incluye un mecanismo de
direccién mostrado generalmente con 37 en las Fig. 1 y 4.
El mecanismo de direccidén 37 se proyecta dentro de la
regién de pasajero 15 del cuerpo 14 del vehiculo 10 y es
accesible por el niflo que esta sentado en el asiento
sobre el asiento 16. El mecanismo de direccién 37 puede
ser cualquier dispositivo de direccién conocida 1la
técnica incluyendo pero sin limitarse a una rueda de

direccién, barras de manija o palanca. Cono guia de
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jilustracién, las figuras 1 y 3 muestran dos palancas de
direccién 38 en el cuerpo 14 que son pivotantes o que son
pivotadas por el montador para direccionar las ruedas
traseras accionada. Ejemplos de conjuntos de direccién
adecuados se describen en las solicitudes estadounidenses
pendientes No. 09/780,592, que fue presentada en febrero
8, 2001, titulada "Conjunto de direccidén para vehiculos
para montar niflos" y la descripcién completa de la cual
se incorpora aqui como referencia. Alternativamente, las
palancas de direccién 38 pueden estar configuradas para
direccionar las ruedas delanteras no accionadas o todas

las cuatro ruedas.

El vehiculo 10 también puede incluir caracteristicas
adicionales para hacer el vehiculo mds parecido a las
versiones de tamarfio completo de los adultos
correspondientes. Por ejemplo en las fiquras 1, 3 y 4, el
vehiculo 10 es mostrado con una jaula de rodilles
simulada 40. Para hacer parecer el vehiculo mas similar a
la pala mecénica de tamafic natural. La jaula de rodillos
40 puede estar hecha de plastico moldeable o de cualquier
otro material adecuado. La jaula de rodillos 40 puede ser
removibles sin embargo la modalidad y ejemplar muestra

una jaula de rodillos, que no tiene el propdésito de ser

64
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removida. Augque se muestra dos piezas laterales, la jaula
de rodillos 40 puede tener otras configuraciones y puede
estar constituida como una unidad Unica integral formando

una regién encerrada.

El vehiculo 10 también incluye el conjunto de
cucharén 12. Como se muestra, el conjunto de cucharén 12
estd dispuesto en la regién delantera del cuerpo 14 del
vehiculo 10, pero estéd dentro del alcance de la invencién
que el conjunto de cucharén 12 puede estar posicionado
y/o extenderse en cualquier otra parte sobre el vehiculo.
El coﬁjunto de cuchardén 12 estd adaptado para suministrar
un mecanismo para cargar, descargar, Yy transportar
diferentes elementos incluyendo, tierra, rocas, juguetes
y otros elementos que un nifio puede cargar en una pala o
en otro dispositivo similar. El1 conjunto de cucharén 12
puede estar construido de plastico moldeable o de

cualquier otro material similar.

El conjunto de cucharén 12 incluye un cucharén 42.
El cuchardé4n 42 estd configurado para llevar una cantidad
predeterminada de carga. El cucharén 42 tipicamente esta
construido de plastico moldeable, sin embargo otros

materiales similares pueden ser utilizados. El1 tamafio del
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cucharén 42 puede varlar dependiendo de la construccién
del tamafio del vehiculo 10. Adicionalmente, auque un
cucharén se ha mostrado en las modalidades ilustradas,
estidn dentro del alcance de 1la invencién que otras
estructuras pueden ser colocadas en lugar de cucharén 42.
Por ejemplo, un conjunto de cucharén no se puede incluir
una estructura que parezca una sujecidén correspondiente
usado en aquellas palas mecanicas de tamafio natural., Los
ejemplos de aditamentos de tamado natural, diferentes a
los cucharones, incluyen tenedores, escobas, recogedores,
retenedores de las paletas, planeadores, martillos,
compactadores y similares. Mas alin con estid dentro del
alcance de la presente invenciédn que el conjunto de brazo
43 (que se describe enseguida) puede incluir montantes
que reciben de manera selectivas aditamentos
intercambiables, tal como aquellos descritos
anteriormente, que tienen cualquier estructura de montaje
adecuada adaptada para acoplar selectivamente el

aditamento al conjuntc de brazo.

El conjunto de cucharé4n 12 incluye un conjunto de
brazo, mostrado generalmente con 43 en las Fig. 1 y 4,
que se extiende hacia fuera 'del cuerpo 14. El conjunto de

brazo 43 acopla el cucharén 42 al vehiculo 10. comoc se
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muestra en las fiquras 1 y 3, el conjunto del brazo 43
incluye dos brazos 44, que sujetan el conjunto de
cucharén 12 al cuerpo 14. Sin embargo, debe entenderse
que cualquier nimero de brazos pueden ser usados para
sujetar el conjunto de cucharén 12 al cuerpo 14. Por
ejemplo, un brazo Gnico pudiera ser usado para acoplar el

conjunto de cucharén 12 al cuerpo 14 del vehiculo 10.

El brazo 44 puede estar sujeto de manera giratoria
al cuerpo 14 por cualquier sujetador convencional. Por
ejemplo, com¢ se muestra en la vista en explosién en la
figur; 5, el brazo 44 esta sujeto al cuerpo 14 por medio
de un pasador de brazo 46. El1 pasador del brazo 46 se
extiende por una abertura en el brazo 44,
Alternativamente y/o adicionalmente, el brazo 44 puede
estar sujeto a aun conjunto de manija de cucharén 60 por
medio de un pasador-de conjunto de manija 62. El1 pasador
de conjunto manija 62 puede acoplar el conjunto de manija
de cucharén 60 directamente al cuerpo 14. El1 cuerpo 14
puede tener agujeros para recibir el pasador de brazo 46

y/o el pasador de conjunto de manija 62.

El brazo 44 tiene una primera regién 48 y una

segunda regidén 50, como se muestra en las figuras 3 y 4.

cx-
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La primera regién, que puede ser referida como a regién
de sujecién 48, acopla el conjunto de cucharén 12 al
cuerpo 14 del vehiculo 10. La segunda regién que puede
ser referida como la conexién de cucharén 50, acopla el
cucharén 42 al brazo 44. El cucharén 42 y el brazo 44
pueden ser una unidad plastica moldeable Unica e integral
como se muestra en el conjunto de cucharén ejemplar 12 en
la figuras 1 y 3. Alternativamente, el cucharén 42 y el
brazo 44 pueden incluir partes separadas aseguradas

juntas usando sujetadores adecuados.

El conjunto de brazo 43 estid sujeto de manera
pivotante al cuerpo 14 tal que el conjunto de brazo 43 y
cada brazo 44 se nmueven selectivamente entre una
pluralidad de posiciones de conjunto de brazo o de brazo
predeterminadas. El movimiento del conjunte de brazo 43
resulta en un movimiento respectivo del conjunto de
cucharén 12. Por ejemplo, el conjunto de cucharén 12 o el
conjunto de brazo 43 y/o el brazo 44 pueden ser movibles
entre una posicién inferior, una posicién parcialmente
elevada y una posicién completamente elevada. En la
posicién inferior, el cucharén 42 estd abajo o hacia la
superficie de tierra. En la modalidad ejemplar mostrada

en la figura 4, el conjunto de cuchardén 12 y el brazo 44
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estidn en la posicién inferior. Las vistas fragmentadas
del conjunto de cuchardén 12 en una posicidén parcialmente
elevada y en una posicidén completamente elevadas se
muestran respectivamente en 1las figuras 7 y 8. Un
mecanismo de bloqueo como se describe aqui, opera para
restringir selectivamente el brazo 44 en cada una de las

posiciones de brazo.

El brazo 44 puede opcionalmente incluir una regidn
de contacto 52 sobre el brazo 44 tal como se muestra en
las fiquras 4 y 5. La region de contacto 52 estad adaptada
para restringir el conjunto de cucharén en cada una de
las posiclones de brazo predeterminadas. La regidén de
contacto 52 puede tener dientes, retenciones o mecanismos
de enganche similar, que estidn configurados, para retener
de manera selectiva brazo 44 en una posicién de bra:zo

seleccionada.

La regién de contacto 52 y brazo 44, pueden ser una
unidad integral moldeada tnica. Relativamente, la regién
de contacto 52 puede ser construida de manera separada.
Ya que la regién de contacto 52 puede recibir esfuerzos
en la operacidn del brazo 44, puede ser ventajoso usar

miltiples partes, que sean reemplazables y que puedan ser
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construidas de material durable por ejemplo, en la figura
5 la regién de contacto 52 del brazo 44 estd en el
segundo componente, particularmente el reten de cucharén
54. E1 reten de cucharén 54, como se muestra en la figura
5 es insertable dentro de una abertura 56 en el brazo 44.
Los bordes sobre el reten de cucharén 54 pueden ser
usados para asequrar el reten de cucharétn 54 al brazo 44.
El reten del cucharén 54 puede adicionalmente estar
asegurado al brazo con un sujetador convencional, tal

como un tornillo {no mostrada).

La operacién del reten del cucharén 54 es similar a
la operacién de la regiétn de contacto 52. Como se
describié anteriormente, la regién de contacto 52 del
brazo 44 incluye mecanismos de enganche, que opera para
restringir el brazo 44 en cada posicién seleccionada.
Como se ve en la ilustracién el reten de cucharén 54
tiene retenes 58 como se muestra en la figura 5. Los
retenes 58 estidn adaptados para retener de manera
selectiva el brazo 44 en por lo menos una de las

posiciones de brazos predeterminadas.

El conjunto de cucharén 12 también incluye un

conjunto de manijas 60. El conjunto de manijas 60 es
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movible entre una pluralidad de posiciones de manija y es
movible alrededor de un primer eje' en relacién con el
cuerpo 14 y el conjunt.o de brazo 43. Sin embargo, el
brazo 44 e;ta acoplado de manera operativa al conjunto de
manijas'so tal que el conjunto de cuchard4n 12 es movible
selectivamente a un nimero de posiciones en respuesta al
movimiento del conjunto de manija. Al conjunto de manija
60 estd dispuesto entre el éuerpo 14 y el brazo 44 tal
que el brazo 44 empuja contra el conjunto de manija 60.
Asi, a medida que el conjunto de manija 44 es movido
alrededor de su eje, el brazo 44 lo sique y el conjunto
de cucharén 12 es movido entre una pluralidad de

posiciones.

El conjunto de manija 60 puede incluir una porcién
agarrable 60 y una porcién de bloqueo 66, como mejor se
muestra en las figuras 5 y 6. La porcidn agarrable 64
estd configurada para ser agarrada por un nifio sentado
sobre el asiento de pasajero en el vehiculo 10. Por
ejemplo, como se muestra en la figura 3 la porcién
agarrable 64 se proyecta dentro de la regidén de pasajeros
del vehiculo 10. La porcién agarrable 64 y el conjunto de

manijas 60 estd posicionados de modo que un niflo pueda
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agarrar, alcanzar, de manera cémoda la porcién agarrable

64 cuando se sienta sobfe el asiento 16 del vehiculo 10.

La porcién de bloqueo 66 del conjunto de manija 60,
como se muestra en la figura 6, estd configqurada para
alinearse con la regiétn de contacto 52 de brazeo 44. la
porcién de blogueoc 66 incluye un mecanismo de recepcidn
67 (figura 6) estaba adaptado para recibir un mecanismo
de enganche 69 (figura 5), dispuesto sobre el conjunto de
brazo 43/brazo 44. Por ejemplo, 1los mecanismos de
enganche 69 sobre la regidén de contacto 52 son recibidos
dentro de la porcidén del blogquec 66 del conjunto de
manija 60 para selectivamente restringir el brazo 44 en
las posiciones de brazo predeterminadas. Por ejemplo como
se muestra en la figura 5 el patrdon de retencién 58, que
incluye una pluralidad de depresiones, estd configurado
para enganchar un ﬁasador de reten de cucharén 6B en la
porcibn-de bloqueo 66. Cuando el conjunto de cucharén 12
estd en una posicién elevada el patrén de reten 58 se
alineara con el pasador de retencién de cucharé4n 68. el
pasador de retencién de cucharédn 68 bloquea el brazo 44,
impidiendo gue el conjunto de cucharén 12 se colapse
hacia la posicidén inferior. Alternativamente, estd dentro

del alcance de la invencidén, que el mecanismo de

2
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recepcién esté acoplado al brazo 44 y el mecanismo de

enganche esté acopladc_ al conjunto de manija 60 o al

cuerpo 14.

Aunque el brazo 44 y el conjunto de manija 60 son
componentes independientes, el brazo 44 puede ser urgido
contra el conjunto de manija de cucharén 60 por medio de
un miembro de empuje 70, como se muestra en la vista en
explosién en la figura 5. E1l miembro de empuje 70 impide
que el brazo 44 sea elevado de manera forzada sin
enganchar el conjunto de manija de cuchardén 60. por medio
de urgir el brazo 44 contra el conjunto de manija de
cucharén 60, se le impide a un nifio el pincharse un dedo
o machucarse un dedo u otra porciétn del cuerpo entre el
brazo 44 y el conjunto de manija de cucharé4n 60. En la
modalidad ejemplar, el miembro de empuje 70 estd en la
forma de un resorte de extensiétn helicoidal que acopla el
brazo 44 a la porcién de bloqueo 66 del conjunto de
manija de cucharén 60. El1 resorte 70 puede estar sujeto
al conjunto de brazo 44 y al conjunto de manija de
cucharén 60 por medio de sujetadores convencionales,
tales como tornillos, pernos, ganchos o dispositivos
similares. Alternativamente, el miembro de empuje 70

puede incluir un resorte de tensién, un resorte de
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torsién, un resorte de lé&mina u hoja, un miembro
elastomérico o similar. Sin importar el tipo de mecanismo
de sujecidédn, el miembro de empuje 70 actia para retener

el brazo 44 contra el conjunto de manija de cucharén 60.

Adicionalmente, el conjunto de manija de cucharédn 60
puede incluir guardas laterales elevadas o© cubiertas
laterales elevadas 71 como se muestra en la figura 6.
Estas quardas de sequridad 71 impiden que un niftlo deslice
un dedo u otra parte del cuerpo entre el conjunto de
manijas 60 y el brazo 44. por ejemplo, como se muestra en
la figura 6, las guardas laterales elevadas 71 cubren la
porcién de bloqueo 66. Cuando el brazo 44 es urgido
contra la porcidén de blogqueo 66 por el miembro de empuie
70, las guardas laterales 71 hacen dificil que un nifo
pueda deslizar sus dedos entre el brazo 44 y la porcién
de bloqueo 66. Alternativamente, se pueden usar cubiertas
para impedir el machucado de los dedos de un nifio entre
el brazo 44 y el conjunto de manija de cucharén 60 y esté

dentro del alcance de estéd invencién.

Volviendo la atencién ahora a las figuras 7 a 9, la
operaciétn de conjunto de cucharén 12 puede ser méas

facilmente entendida. Como se describid anteriormente, el
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brazo 44 estd acoplado de manera giratoria a la porcién
de bloqueo 66 del conjunto de manija de cucharén 60.
Cuando el conjunto de cuchardén 12 estd en la posicién
inferior, comc se muestra fragmentado en la figura 7, el
pasador de retén de cucharé4n 68 descansa contra la parte
trasera del brazo 44. Cuando la porcién agarrable 64 del
conjunto de manija de cuchardén 60 es girada hacia arriba
hacia el cuerpo 14, el brazo 44 pivota, causando que el
conjunto de cuchardtn 12 se eleve. E1l brazo 44 puede

retenerlo selectivamente en las posiciones elevadas.

I:.a figura 8 muestra el brazo 44 Dbloqueado en una
posicién intermedia o parcialmente elevada. A medida que
la regién de contacto 52 sobre el brazo 44 se desliza
pasando la porciédn de bloqueo 66 del conjunto de manija
de cucharén 60, el patrén de retén sobre la regiédn de
contacto 52 o el retén de cucharbédn 54 se engancha con la
porcién de bloqueo 66. Por ejemplo en la figura B8, el
pasador de retén de cuchardén 68 es recibido por el primer
retén 58A sobre el retén de cuchardén 54 impidiendo que el

brazo 44 se deslice de nuevo a la posicidn inferior.

De manera similar en la figura 9, el brazo 44 de la

nodalidad ejemplar, es mostrado bloqueado en una posicién
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completamente elevada. La porcién agarrable 64 del
conjunto de manija de cucharén 60 ha sido rotada hacia el
cuerpo 14. Como resultado, el brazo, 44 ha sido elevado
de modo que el pasador de retén de cucharén 68 se
engancha a un segundo retén 58B. aunque solamente dos
retenes se han mostrado, estéd dentro del alcance de la
invencién incluir cualquier nimero de retenes scbre la
regiétn de contacto 52. al incrementar el nimero de
retenes, el nimero de posiciones definidas para el brazo

44 también puede interpretarse.

El conjunto de cucharén 12 del vehiculo 10 esta
configurado para llevar una carga predeterminada maxima.
Cuando la carga maxima es excedida, el conjunto de
cucharén 12 estd configurado para soltarse desde 1la
posicidén elevada y caer a la posiclédn inferior (como se
muestra en la figura 4). Este mecanismo de ruptura es un
mecanismo de seguridad, que impide <que un nifio
sobrecargue el cucharén y pueda doblar o voltear el
vehiculo 10. Generalmente, el mecanismo de rompimiento
opera de modo que el mecanismo de enganche sobre la
superficie de contacto 52 se libera de la porcién de
bloqueo 66 del conjunto de manija de cuchardn 60 cuando

la carga méaxima es excedida. Mas particularmente, el
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patrén de retén 58 estd configurado para liberar el brazo
44 luego de la aplicaciédn de una carga mayor que la carga

maxima predeterminada.

Por ejemplo, si el cuchardn 42 (no mostrado en la
figura B8) es cargado de modo que este excede la carga
maxima, entonces el brazo 44 se desliza desde la posicién
parcialmente elevada (mostrada en la figura 8) a la
posicién inferior {(mostrada en la figura 7). El1 pasador
de palanca de cuchardén 68 se deslizaréd del retén 58a
(mostrado en la figura 8) luego de la aplicacién de 1la
carga excesiva, y se desliza a una posicién de retén
inferior 58a sobre la sub superficie del brazo 44 (como
se muestra en la figura 7). Similarmente en la figura 9,
si el cucharén 42 (no mostrado en la figura._e) es
sobrecargado, entonces el pasador de palanca de cucharén
68 se deslizarid del retén 58b (como muestra en la figura
9) y a medida que el brazo 44 se desliza, el pasador de

palanca de cucharén 68 estard dispuesto a una posicién

por debajo del retén 58a sobre la sub superficie del’

brazo 44 {(como se muestra en la figura 7). Asi, el brazo
44 se deslizara desde la posicidn completamente elevada a
la posicién inferior luego de la aplicaciétn de la carga

excesiva.
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Otro mecanismo de seguridad que el conjunto de
cucharén 12 puede alternativamente, o adicionalmente,
incluir es un mecanismo de alivio de tenaza 72, como se
muestra en las figuras 10 y 11. El mecanismo de alivio de
tenaza 72 estid configurado para impedir que un niflo se
machuque los dedos u otra parte del cuerpo entre el
conjunto de cucharén 12 y el cuerpc 14. Atin cuando el
conjunto de cucharé4n 12 es empujade forzadamente contra
el cuerpo 14, el mecanismo de alivio de machucones 72
define un pasaje 73 (mostrado en la figura 10), que
impide que el conjunto de cucharén 12 se colapse contra
el cuerpo 1l4. En una modalidad ejemplar como se muestra
en la figura 10, el mecanismo de alivio de machucones 72
estd interpuesto entre el cucharén 42 y el cuerpo 14
cuando el conjunto de cucharén 12 estd en la posicién
inferior. El mecanismo de alivio de machucones 72, como
se muestra, es un espaciador, que estd configurado para
mantener una relacién espaciada entre el cucharén 42 y el
cuerpo 14 cuando el conjunto de cucharé4n 12 estiA en la
posicién inferior. El mecanismo de alivio de machucdn 72
puede estar construido de plastico moldeable, caucho u

otro material adecuado.

73
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El mecanismo de alivio de machucén 72 puede estar
sujeto al cucharédn 42, el brazo 44, y/o al cuerpo 14. por
ejemplo, como se muestra en la figura 11, el mecanismo de
alivio de machucédn 72 estd sujeto a la parte trasera del
cucharén 42. El1 mecanismo de alivio de machucén 72 puede
ser moldeado como parte del cucharén 42 o puede ser una
parte separada sujeta al cucharén 42 con sujetadores
convencionales, tales como tornillos, pernos, etc.
alternativamente, el mecanismo de alivio de machucédn 72

puede estar sujeto al cuerpo 14.

él conjunto de cucharén 12 puede alternativamente, o
adicionalmente, incluir un conjunto de detencién 74. el
conjunto de detencién 74 impide que el brazo 44 se mueva
forzadamente o se extienda més alla de las posiciones
predeterminadas por ejemplo como se muestra en la figura
10, el detentor 76 engancha una superficle de detencié6n
inferior 78 cuando el conjunte de cucharédn 12 estd en la
posicién inferior. La superficie de detencién 78 impide
que el brazo 44 sea forzado mads alld de la posicién
inferior y mantiene el espacio entre el cuerpo 14 y el
brazo 44. En la modalidad ejemplar, el detentor 76 esta
sobre el brazo 44 y la superficie de detencién inferior

78 estd sobre el cuerpo 14. Alternativamente, estéd dentro
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del alcance de la invencién que el detector 76 esté sobre
el cuerpo 14 y la superficie de detencién inferior 78

socbre el brazo 44.

El conjunto de detencién 74 también impide que el
conjunto de cucharén sea levantado mids alld de su
posicién mAs alta. Por ejemplo, en la figura 11, el
detector 76 estd impedido de un giro hacia arriba por la
superficie de detencidén 80. De manera similar a la figura
10, la modalidad ejemplar muestra el detentor 76 como
parte del brazo 44 y la superficie de detencidén 80 sobre
el cuerpo 14. Sin embargo, el detentor 76 puede
inversamente estar en el cuerpo 14, y la superficie de
detencién 80 sobre el brazo 44. Sin importar la
localizacién del detentor 76 y de 1la superficie de
detencién 80, el conjunto de detencién 74 impide que un
nifio levante el conjunto de cucharén 12 mas allid de las

posiciones predeterminadas.

Se cree que la descripcidn mencionada aqui involucra
miltiples inversiones distintas con utilidad
independiente. Aunque cada una de estas inversiones han
sido descritas en su forma preferida, las modalidades

especificas de las mismas se describen y se ilustran aqui

¥d
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no deben ser consideradas como en un sentido limitativo
ya gque numerosas variaciones son posibles. La maéeria
objeto de =estas invenciones incluyen todas las
combinaciones novedosas Yy no obvias y las
subcombinaciones de varios elementos, rasgos, funciones
y/o propliedades descritas aquli. En donde las
reivindicaciones digan “un® o “un primer” elemento o
equivalente del mismo, tales reivindicaciones deben
entenderse que incluyen la incorporacidén de une o mas de
tales elementos, ninguno de ellos requiere, ni excluye

dos o mis de tales elementos.

Se cree que las siguientes reivindicaciones
particularmente destacan clertas combinaciones Yy
subcombinaciones que estdn dirigidas a una de las
invenciones descritas y gque son novedosas y tienen novel
inventivo. Las invenciones abarcadas en otras
combinaciones y subcombinaciones de rasgos, funciones,
elementos y/o propiedades pueden ser reivindicadas por
medio de la modificacién de acquellas reivindicaciones o
la presentacién de unas nuevas reivindicaciones en esti o
en una solicitud relacionada. Tales modificaciones o
nuevas reivindicaciones, sea que ellas estén dirigidas a

una invenciédn diferente o dirigidas a la misma invenciédn,

&7
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en donde sean diferentes, mids amplias o mas estrechas o
iguales en alcance de las reivindicaciones originales,
también deben ser miradas como que se incluyen dentro de
la materia objeto de las invenciones de la presente

descripcién.
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REIVINDICACIONES
1. Un vehiculo para montar nifics, el vehiculo
comprende:

un cuerpc de vehicule que define una regién de

pasajeros con un asiento adaptado para llevar un niflo;
una estructura de viaje en piso sujetada al cuerpo;

un conjunto motriz acoplado para mover la estructura

de piso; y
un conjunto de cucharén, que comprende:

un conjunto de brazo acoplado al cuerpo, en donde el
conjunto de brazo tiene una regiétn de contacto con un

patrén de retencidn;

un cucharén acoplado al conjunto de brazo vy
configurado para llevar uvna cantidad predeterminada de

carga;

35
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un conjunto de manija adaptadoc para mover el
conjunto de brazo en relaciédn con el cuerpo, en donde el
conjunto de manija es movible entre una pluralidad de
posiciones de manija que incluye una posicidén inferior, y

que coincide con una pluralidad de posiciones de brazo; y

una porcién de bloqueo sobre el conjunto de manija
dispuesto entre el cuerpo y el conjunto de brazo, dque
engancha el patrén de retencidn del conjunto de brazo y
estd adaptado para retener de manera selectiva el
conjunto de brazo en cada una de las posiciones de brazo,
en donde la porciétn de bloquec estd configurada para
liberar el conjunto de brazo del enganche con el patrén
de retencién para regresar hacia la posiciétn inferior

cuando la cantidad predeterminada de carga es excedida.

2. El vehiculo para ninos de la reivindicacién 1,
comprende adicionalmente por lo menos un mecanismo de
alivio de machucones adaptado para extenderse entre el
conjunto de brazeo y el cuerpo, en donde el mecanismo de
alivio a machucones estd adaptado para mantener una
relacién espaciada entre el conjunto de brazo y el cuerpo
cuando ei conjunto de cucharén estd en 1la posicién

inferior.



3. E1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 1,
que comprende adicionalmente por lo menos un mecanismo de
alivio de machucones sujeto al conjunto de brazo ¥y
adaptado para entrar en contacto con el cuerpo cuando el
conjunto de cucharén estd en la posicién inferior, en
donde el mecanismo de alivio de machucones estd adaptado
para mantener una relaciébn espaciada entre el conjunto de

brazo y el cuerpo.

4. El1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 1,
que cémprende adicionalmente por lo menos un mecanismo d
alivio a machucones sujeto al cuerpo y adaptado para
entrar en contacto con el conjunto de brazo cuando el
conjunto de cucharones estd en la posicién inferior, en
donde el mecanismo de alivio a machucones estd adaptado
para mantener una relacidn espaciada entre el conjunto de

brazo y el cuerpo.

5. El1 wvehiculo para nifios de la reivindicacién 1,
que comprende adicionalmente un conjunto de detencién
adaptado para restringir el movimiento del conjunto de
brazo ma&s alld de la pluralidad de posiciones de brazo,

en donde el conjunto de detencién incluye un detentor
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posicionado sobre unc del conjunto de brazo y cuerpo Y
confiqurado para entrar en contacto con una superficie de
detencién en el otro conjunto de brazo o cuerpo cuando el
conjunto de brazo se mueve mis alld de una pluralidad de

posiciones de brazo.

6. E1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 1, en
donde el conjunto de manija incluye una porcién agarrable
que se extiende dentro de la regién de pasajeros y estéa

adaptada para ser agarrada por un nifio.

7. E1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 1, en

donde la estructura de piso incluye ruedas,

8. El vehiculo para nifios de la reivindicacidén 1, en
donde el conjunto motriz comprende adicionalmente un
conjunto de motor adaptado para accionar o mover la
estructura de piso y un conjunto de bateria adaptado para

suministrar potencia al conjunto de motor.

9. E1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 1, en
donde el cuerpo comprende adicionalmente una estructura
de jaula de rodillo simulada que define por lo menos una

porcién de la regidén de pasajeros.
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10. El1 vehiculo para nifios de la reivindicacidén 1,
en donde el cuerpo adicionalmente comprende un miembro de
empuje adaptado para urgir el conjunto de brazo contra la

manija.

11. El1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 1,
en donde la regidén de contacto es parte de un retén de

cucharén, que estid sujeto al conjunto de braze.

12, Un vehiculo para montar nifilos, el vehiculo

comprende:

un cuerpo de vehiculo dque define una regiédn de

pasajeros con un asiento adaptado para llevar un niflo;
una estructura de piso sujetada al cuerpo; y

un conjunto motriz acoplado para mover la estructura

de piso; y

un conjunto de cucharén, que comprende:
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una manija acoplada operativamente al cuerpo ¥y

movible alrededor de un primer eje;

un conjunto de brazo en donde el conjunto de brazo
estd montado para un movimiento cooperativo con 1la
manija, el conjunto de brazo estd adaptado para ser
movible de manera selectiva entre una pluralidad de
posiciones predeterminadas, incluyendo una posicién

inferior y una posicidén superior;

un cucharén sujeto al conjunto de brazo;

por lo menos un mecanismo de alivioc de machucones
que esti adaptado para extender entre el conjunto de
brazo y el cuerpc cuando el cuchardn estd en la posicién
inferior para mantener una relacién espaciada entre el

conjunto de brazo y el cuerpo; y

un conjunto de detenciédn adaptado para restringir el
movimiento de conjunto de brazo mads alla de las
posiciones predeterminadas, en donde el conjunto de
detencién incluye un detentor posicionadoe sobre uno del
conjunto de brazo y del cuerpo configurado para entrar en

contacto con una superficie de detenciédn sobre el otro
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del conjunto de brazo y el cuerpo cuando el conjunto de
brazo se ha movido miAs alld de las posiciones

predeterminadas.

13, El vehiculo ©para montar  niflos de 1la
reivindicacidén 12 en donde el conjunto de detencién
incluye un dententor sobre el conjunto de brazo, el
dententor entra en contacto con una superficie de
detencién inferior sobre el cuerpo cuando el conjuntc de

brazo estd en la posiclén inferior.

14. El vehiculo para montar  nifios de 1la
reivindicacién 12, en donde el conjunto de detencién
incluye un detentor scbre el conjunto de brazo, el
dententor entra en contacto con una superficie de
contacto superior socbre el cuerpo cuando estd en la

posiciébn superior.

15. El vehiculo para nifics de la reivindicacién 12,
que comprende adicionalmente por lo menos un mecanismo de
alivio de machucones sujeto al conjunto de brazo vy
adaptado para entrar en contacto con el cuerpo cuando el
conjunto de brazo estd en la posicibébn inferior, en donde

el mecanismo de alivio de machucones est& adaptado para
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mantener una relacién espaciada entre el conjunto de
brazo y el cuerpo cuando el conjunto de brazo esti en la

posicién inferior.

16. El1 vehiculo para niflos de la reivindicacién 12,
que comprende adicionalmente por lo menos un mecanismo de
alivio de machucones sujeto al cuerpo y adaptado para
contactar el conjunto de brazo cuando el conjunto de
brazo estd en la posicidn inferior, en donde el mecanismo
de alivio de machucones estd adaptado para mantener una
relacién espaciada entre el conjunto de brazo y el cuerpo

cuando el conjunto de brazo estd en la posiciédn inferior.

17. El1 vehiculo para nifios de la reivindicacién 12,
en donde la manija tiene una porcibén agarrable y una
porcién de bloqueo, la porcidén de bloqueo esta dispuesta
entre el cuerpo y el conjunto de brazo y adaptada para
retener de manera selectiva el conjunto de brazo en 1la

posicién superior.

18. El vehiculo para niflos de la reivindicacién 12,
en donde el conjunto de brazo tiene una regidén de
contacto con a por lo menos un retén, en donde la porcién

de blogqueo de la manija estid adaptado para recibir el



40

retén para retener de manera selectiva el conjunto de

brazo en la posiciébn superior.

15. El vehiculo para nifios de la reivindicacién 12,
en donde el conjunto motriz comprende adicionalmente un
conjunto de motor adaptado para accionar la estructura de
piso y un conjunto de bateria adaptado para suministrar

potencia al conjunto de motor.

20. Un vehiculo para montar niftlos energizado por

bateria, el vehiculo comprende:

un cuerpo de vehiculo a escala reducida adaptado
para llevar un nifio, el cuerpo tiene una porcién
delantera, y una regidén de pasajero y un asiento adaptado

para recibir un niflo sentado en la regidtn de pasajero;

una estructura de piso sujeta al cuerpo que incluye
por lo menos una rueda accionada y por lo menos una rueda

manejable;

un conjunto de direccién adaptado para manejar la

por lo menos una rueda manejable e incluir un mecanismo
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de direccién posicionado para la operacién por un nifio

sentado sobre el asiento;

un conjunto de motor que incluye por lo menos un
motor energizado por bateria adaptado para accionar la

por lo menos una rueda accionada;

un conjunto de bateria que incluye por lo menos una
bateria adaptada para suministrar potencia al conjunto de

motor; y

un conjunto de cuchardén que se extiende desde la
porcién delantera del cuerpo, el conjunto de cucharén

comprende:

un conjunto de brazo que tiene una primera regibén y
una segunda regidén con una primera regiétn sujetada de

manera pivotante al cuerpo:

un cucharén sujeto a la segunda regidn del conjunto
de brazo y configurada para llevar una cantidad

predeterminada de carga;

Tz
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un conjunto de manija acoplado para un movimiento
relativo con el cuerpo y el conjunto de brazo y adaptado
para mover el cohjunto de brazo entre una pluralidad de

posiciones de brazo, incluyendo una posicién inferior; y

un mecanismo de bloqueo adaptado para extender entre
el conjunto de brazo y el cuerpo para restringir
selectivamente el conjunto de brazo en cada una de las
pluralidades de posiciones de brazo, en donde el
mecanismo de Dbloqueo esti configurado para liberar el
conjunto de brazo cuando la cantidad predeterminada de

carga es excedida.

2l. El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién
20, en donde el mecanismo de bloquec incluye un
mecanismo receptor acoplado a uno del conjunto de
braze y del conjunto de manija adaptado para recibir
un miembro de enganche acoplado al otro de conjunto

de brazo y del conjunto de manija.

22. El vehiculo para montar nifios de la relvindicacién
20, en donde el miembro de recepcidén incluye un
pasador y el miembro de enganche incluye por 1lo

menos un reten.
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El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién
20, en donde el conjunto de manija estad adaptado
para enganchar el conjunto de brazo para elevar el
conjunto de brazo a la pluralidad de posiciones de

brazo.

El vehiculo para nifios de la reivindicacién 20, que
comprende adicionalmente por lo menos un mecanismo
de alivio de machucones adaptado para extenderse
entre el conjunto de brazo y el cuerpo cuande el
conjunto de brazo estid en la posicién inferior para
mantener una relacidn espaciada entre el conjunto de

brazo y el cuerpo.

El vehiculo para nifios de la reivindicacién 20, que
comprende adicionalmente un conjunto de detencién
adaptado para restringir el movimiento del conjunto
de brazo mas alld de la pluralidad de posiciones de
brazo, en donde el conjunto de detencién incluye un
detentor posicionado sobre uno de el conjunto de
brazo y el cuerpo configurado para entrar en
contacto con una superficie de detencién sobre el

otro de el conjunto de brazo y el cuerpo cuando el
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conjunto de brazo se mueve mds alld de la pluralidad

de posiciones de brazo.

Un vehiculo para montar nifilos energizados por
bateria, el vehiculo comprende:

Un cuerpo de vehiculo a escala reducida
adaptado para llevar un niflo, el cuerpo tiene un a
regién de pasajero dimensionada para recibir un
nifio;

Una estructura de piso sujeta al cuerpo y que
incluye por lo menos una rueda accionada y por 1lo
ﬁenos una rueda manejable;

Un conjunto. de motor que incluye por lo menos
un motor energizados por baterias adaptado para
accionar a la por lo menos una rueda accionada;

Un conjunto de bateria que incluye a por lo
menos una bateria adaptada para suministrar potencia
al conjunto de motor;

Un conjunto de direccidén adaptado para manejar
por lo menos una rueda manejable e incluir e incluye
un mecanismo de direccidén posicionado para ser
cperado por un nifio en la reqgidén de pasajeros:; y

Un conjunto de cucharén que se extiende desde

el cuerpo, el conjunto de cuchardén comprende:

7
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Un conjunto de brazo sujetado operativamente al
cuerpo que incluye por lo menos un brazo, el brazo
tiene una regiétn de contacto;

Un cuchardén sujeto a por lo menos un brazo, y a
parte un conjunto de manija acoplado de manera
pivotante al cuerpo adaptado para enganchar el
brazo para mover el brazo entre una pluralidad de
posiciones predeterminadas de brazo, el conjunto de
manija tiene una porcién agarrable que se proyecta
dentro de la regién de pasajeros y estaba adaptada
para ser agarrada por un nifio, en donde el conjunto
de manija incluye adicionalmente una porcidén de
bloqueo configurada para enganchar selectivamente la
regién de contacto del brazo, y adicionalmente en
donde 1l1la regién de bloqueo estd adaptada para
restringir de manera selectiva el brazo en una

pluralidad de posiciones de brazo predeterminadas.

El vehiculo parea montar nifilos de la reivindicacién
26, en donde el conjunto de manija pivota alrededor
de un primer eje para efectuar el que el bgazo se
enganche de manera deslizante en la porcién del

bloqueo del conjunto de manija a medida que el brazo
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es movido entre la pluralidad de posiciones de

brazo.

El vehiculo para montar nifios de la reivindicacién
26, en donde la porcién de bloqueo incluye un
pasador adaptado para enganchar la regién de

contacto del brazo.

El vehiculo para montar niflos de la reivindicacién
26, en donde en la regidtn de contacto del brazo

incluye por lo menos un reten.

El vehiculo para nifios de la reivindicaciédn 26, en
donde 1las posiciones predeterminadas del brazo
incluyen una posicién elevada y una posicibén
inferior, tal que la regién de contacto del conjunto
de cucharén cuando estda en la posicién elevada esta
configurado para deslizarse desde la porcién de
bloqueo del conjunto de manija cuandoe una carga
predeterminada es aplicada, liberando el conjunto de

cucaron a la posicidén inferior.

El vehiculo para nifios de la reivindicacién 26,

también comprende por lo menos un mnmecanismo de

%
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alivio de machucones adaptado para extenderse entre
el brazo y el cuerpo cuando el brazo estid en la
posicién inferior para mantener una relacién

espaciada entre el brazo y el cuerpo.

El vehiculo para nifios de la reivindicacién 26, que
comprende también un conjunto de tensién adaptado
para restringir el movimiento del brazc mas alla de
la pluralidad de posiciones de brazo, en donde el
conjunto de detencidn incluye un detentor
posicionado en uno del brazo y el cuerpo configurado
para entrar en contacto con una superficie de
detencidédn en el otro del brazo y el cuerpc cuando el
brazo se mueve mads alld de 1la pluralidad de

posiciones de brazo.

7%
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RESUMEN

Un vehiculo para montar nifios con un conjunto de
cucharén. El1 conjunto incluye un cuchardn configurado
para llevar una carga predeterminada y por lo menos un
brazo, que es movible selectivamente entre una pluralidad
de posiciones. El conjunto incluye una manija adaptada
para mover y selectivamente retener el brazo en cada una
de estas posiciones. La manija también estid adaptada para
un rompimiento de una posicidn establecida cuando la
carga predeterminada sea excedida. E1 conjunto de
cucharé4n también incluye un mecanismo contra machucones y

un conjunto de detencién
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