(X

Industria y Comercio
SUPERINTENDENCIA

T

SOLICITUD

PATENTE DE INVENCION
.

—~ L ‘SN By
. [ ; ap—- ,ﬂu:.
21. EXPEDIENTE N° u 4

54. TiTU LO SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DE UNION DE CABLE Y ROTOR PARA k
MIEMBRO MOBIBLE MECANIZADO DE JUGUETE ANIMADO

~

s1. CLASIFICACION INTERNACIONAL . AL 63 H 003 / 36

71. SOLICITANTE MATTEL, INC.

DOMICILIO El Segundo, Estado de California, Estados Unidos de Am&rica.

74. APODERADO EMILIO FERRERO o oo

c8digo Wo, 1092

22. BOGOTA, D. C.

FORMA P 10)



MREImrm-Iddﬂd/

CAVELIER AB GADOS- Colo 0573-841-011-6

PETITORIO

(T

Industria y Comercio
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FORMULARIO UNICO DE SOLICITUD DE PATENTE

PCT
ENTRADA EN FASE NACIONAL

|® SOLICITUD DE:

E Patents de Invencion. D Patente de Modelo de Utilidad.

D Caplftulo . Capltulo Il

Nombra: MATTEL, INC. IDENTIFICACION
IO socledad constituida y existente bajo las
leyes del Estado de Delaware, Estados C.C. D NIT D
SOLICITANTE Unidos de América.
) CE. n oo [
Direcclon: 333 Continental Boulevard, Cual
El Sagundo, Estado de California 50245,
Estados Unidos de Amarica. Ndamero:
Domicilio: El Segundo, Estado de Callfornia,
Estados Unidos de América.
@ IDENTIFICACION
Nombre: EMILIO FERRERO
C.C. E NIT D
REPRESENTANTE Direccion: Camera 4°. No. 72-35
O APODERADO Teléfono: 347 38 11 C.E. D Otro D
Fax:: 217 82 11 Cual
E-mail: clientes m.
Domicilio: Bogota, Colombla. Ndmero: 438.019 TP, 31829
'@ 1. Jon C. MARINE 2- Sam TSUI
1349 Manzanita Drive, Rm 2008, Tung Shing Court,
INVENTOR (ES) Fullerton, Callfornia 82831, ShauKiWen =
(12) Estados Unidos de América. Hong Kong.
3- IVAN CHAN China.
Flat B, 3/F, 113, Broadway,
Mei Foo, Kowloon,
Hong Kong.
China.

PCT (86)
Solicitud Intemacional No. PCT/AUS02/15188
Publicacién Intemacional No. WO 02/082185 A1

Fecha:_13 de mayo de 2002
Fecha : 21 de noviembre de 2002

MIEMBRO MOBIBLE ME

Thtulo (54) SISTEMA DE ACCIONAMIENTO DE UNION DE CABLE Y ROTOR PARA

IZADO DE JUGUETE ANIMADO

NSO O

Clasificaclén Internaclonal (51) AB3H 003/036
IO Prioridad (33) Pals de Origen (32) Fecha {31) Nimero de Solicitud
Us. - 14 de mayo de 2001 —08/866.397
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CAVELIER ABOGADOS- Colo  0573-841-011-8 MRE/mm-id-365/
@ Comprobantede pagoNo.:__ 0378175 Fecha: 27 de octubre de 2003
| Anexos:

Comprobante de pago de la tasa de presentacién de la solicitud por $ 400.000.00.

Comprobante de pago por relvindicaclon de prigridad.

Documento que acredita la existencia y reprasentacion lagal cuando el solicitante sea persona juridica.
Poderes, sl fuere el caso.

Documento de cesién del inventor al solicitante o a su causante.

Dedlaraciones.

Copia de la solicltud Intemacional. (Resumen, descripcion, reivindicaciones, dibujos)

Traducclon de la solicitud intemacional al castellano. (Resumen, descripcidn, relvindicaciones, dibujos)
Copla del examen preliminar efectuado por la IPEA.

Traduccion del examen preliminar efectuado por la IPEA.

De ser el caso, copia del contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la licencia o autorizaclén de uso de conocimientos tradicionales de
las comunidades indiganas.

De ser el caso, certificado de depésito del material biolégico.

Aste final 12x12

De ser el caso, Informacién sobre otras solicitudes de patents o titulos obtenidos en el extranjero por el

mismo titular o su causante, relacionadas parcial o totaiments con la Invencion de esta solicltud.
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@ Solicito la concesidn de Ia patents,

NCMBRE:

FIRMA :

EMILIQO FERRERO

é;o‘(_g -

C.C. 438.019 de Usaquén T.P. 31.929
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oy 22 aL= . conunercia names, insignla,
TCAREETA. # MY 3-8 Para patentes, modelos y dibujos industriales, marcas
§0GOTA,1 ~ OOLOMRIA de fibrica y de sarvicio, nombres comerciales y
~ ensefias. .
’ REPRESENTATION AND
REPRESENTACION Y PODER POWER OF ATTORNEY

J (we), the undersigned /Yo (nosotros), abajo tirmado(s)
........................ MATTEL.,...INC
of /domiciliado(s) en 333 Continental Blvd.,

E]l.Segundo.,.California.. 90245=5012. 1.5.A.

por ¢l presents nombramos s GERMAN CAVELIER, in due compliance with the terms of paragraph lst. of
tps. 832; GONZALO PERDOMO, tpa. §31; ERNESTO article 843 of the Commercial Code, do hereby appoint
CAVELIER, tpa. 11519; y EMILIO FERRERO, tpa. e} VELIER, tpa. 832; GONZALO X
31020; domicilindos en 4 N° 72-35, Bogoth, | tpa 831: ERNESTO CAVELIER, tpa. 11510; and EMI
Colombia, en obedecimiento a lo dispuesto en el pard- LIO FERAERO, tpa. 31828; domiciled at Carrera 4°
grafo 1° del Articulo B43 del Cédigo de Comercin, el N© 7335, the first es prinelpal and
primero comp principal y los demis como suplentes; en the others as alternates, in the order of their appoint-
su orden, como nuestros tes en todos los ment, &y our tatives for all industrial
asuntos de propiadad industrial con facultad para reciblr mattars with faculty to recelve notifications and to ap-
y apoderados judiclales o ex- point attorneys in and cut of Court. The first alternate
| suplents reem- ahall replace the principal in_ease of his shsence or oi
plazard sl prineipal en caso de susencia o impedimento tempora] or definitive t. The same rule will
temporal o definitivo de aquil. La misma regls se apl- |  yuply when the secand altarnate representative is to re
eard cuando-al Tepreséntinte suplinte haya de place first one, or when the third ia to replace
primero, o el tarcero al segundo, En tales second. In such ‘cases, the principal representative, or the

do suplents, en su caso, © s ghall state their intention not to act as

intenciép de no ejercer la tacién medimnte | g ooy’ declarstion given before a Notary Public in
declarscifn sutenticsds por Notarle Piblico en Colom- Colombia, or before a Notary or another Public Offical
bis, o por Notarlo u otro Funclonario o or a Colomblan Consul abroad; and in case of impedi-
de Colombia, en el extranjero; y i se tratare de im- ment, the appropriste certificate shall suffice. If any

gentacién, en su orden, uno u otros segin el caso;/isu-; | {he prinet ‘first or second alternate depending
miéndola por el solo hecho de ejerceria, cesando e mm&&emhﬂmhmﬂlﬂﬂnmﬁm
ese momento el eferciclo de la representacién por el The exercise of the representation by the first, second
primers, segundo o tarcer suplanta en su caso. ar third alternates in thelr turn shall end at such time.
Ademis, y bajo las mismas reglas, conferimos poder & |y, gAdition, we grant.a Power of Attorney in favor of
Ios sbogados arriba nombrados, para obtener la pro- the nbove-named aftorneys-st-law so that they may ob-
:edhdtn!(mmh):rophdldhﬁ::hlﬂ!(m&g mmmdwtoﬂ)lﬂg:lﬁﬂMang
competencia desleal, & cuyo efecto autorixo(amos against the unfair competition which purpose
a los dichos apoderados pars que me(nos) representen 3

%
?
%
i_

Perscuas, ‘me

- ' authoritiss or poersons, with or wi*
jurisdiecién, especialmente ants las del orden adminis- thout 3 Illwll o wE W 7 |
te a los gigulentes asuntos: a) Obtencién de * ministrative ennhntlou-_md :|°mta£ mmm . )
tentes da invencién, modelos y dibujos industrisles; concerning the following: a) Obtatnment of paterts )
g tibrica, colectivas, defensivas models and designs; the registra trademar

el registro de marcas da vas, collective, defensive and service marks; the depouit of; -
!dﬁlﬂ':iudﬂi‘lm”.h"‘m““ dgnmhre: commercial names and insignia; its t,

PrOmMOVEmOs © Se nos Jromuevan. Y pars que en against me (us ?:1
asuntos arriba determinados, sustitufr este may substi .
::nﬂl X . desistir, cancelar, recibir, renuncisr, cancel, ;’\-.

Given and signed this / Dedo y firmado hoy]..... G T . ni
......... 8th.fay..ef.August. A

ABLO Mmaaflr Fanyy. ;8

n/en... El.Segundo,-Galifo s AL N 3 np
MATTEL, .INC, 7 ................. ) W

-uuun“uu"unnu'u . mm L - __l!
~ " o) 1en L. Hartley, Assistant Becretary - a';.
otary should execute on other .y - s

(Consular legalizgution necessary). TRABUCCION OMCIAL m._é_'a_a.ﬁl o

RLICAA GROOY - f o

. INTERPNETE OFICIAL -

L3
MEPOLUCION Pia. 2199, A ML T2, 1000 -
G, MINIS TERIC DE JUBSTICHA.
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CERTIFICADO NOTARIAL (INDIVIDUO)

& quisn(es) doy fe de conocer ¥y me consta qgue &8 {son)
la{s) persona(s) firmante(s) del documento que pre-
eede. ¥y quien{es) tiene(n) c¢apacidad legal pars otor:
garlo.

...... Notario Pdblico — Notary Publ

1. Que he visic los siguientes documento: *

Certificado de Conatitucién conflr-
mado de MATTEL, INC.

% QMG NOTALE YLD (N =L tlﬂ\! L"
1.1

F&gﬁlll

ﬂll‘ lll I'I'llﬂ & l.l. "1‘!

Quelobjetouobjetopmlueuﬂunotnm
gtesante poduuﬂncommmﬂdudentmdnlob-

(20 autorizado(s) para otorgar el presenie Poder.
wded El Segundo

Celtfornia
6 de agosto

FRABUCCION OFICIAL Ma. 333 é ]

ALIGIA GROOT
INTERPRETE OFICIAL
RESOLUCION g, 1¥S, ArRIiL 17, 1009
N, SINIATEMD DE JUBTIONA.

On this 8th...... dsy of . Auguat.......... 1091

appeared before me Stephen L. Hartley
who(m) I know personally and who(m) signed this
cument as representative(s)- of ths Corporation/
pany samed MATTEL, INC.

1 Certify:

1. 'I‘hltIhueumthntnllo';dngdoeumen’h':

"RESTATED CERTIFICATE OF

" INCORPORATION OF MATTEL, INC,

3. Thst the above documents duly prove the follow-
ing:

MATTEL, .INC.
constituted and in .

2.1. That

is a Carponunnmmpm legally
existence in accordanre with ths laws of

the state of Delaware
2,2. That the domicile

333 %{‘?@gﬁf‘ %f:;ﬁoi‘niam .

2.3. That the purponse of purposes for which the pre-
set Power of Aitorney Is grantéd are
within the corporation purposes sea forth in the char
ter of tha mentioned Corporation/Company.

2.4. ThetMr. gtephen L. Hartley

in{ggw) authorized to grant the present Power of
Attorney.

Clty El Segundo
state California
This 6th day of August 19 91

* Los documentos deben identificarse con fecha y origen,

COUNTY
My Comm, Regives Duc. 14, 19914




‘AE 'F CALIFORNIA . S
OF LOS ANGELES

y; ‘l CHARLES WEISSBURD, nugl'lnr-noenrd /County_[lark of tha Countv of Las Angeles, Suu of Calfornia, & publle -mlty hdving by law i
457 "ﬁul do horolw umfv thet whdas. nams Is subscribed to the annexed .
} _ ey acknowledgment, proof or lﬂtdlvlt.- was at the time of signing sams a Notary Public FOA LOS
- " ; - ANGELES COUNTY, duly commissionad and sworn, with principal place of business or smploymant
. ' in said County, and wan, 28 such, an, officer of said State, duly suthorizad by the lawa thereo!
10 executs the same, as well as to axacute the proof and acknowledgment of deads and other
inmrumants of wrhing to ba recorded In sald Stete, to take depositiona and/or affidavita, and
to administer oaths or aifirmationsa, in any County In this State, and that full faith and credit
are and ought 1o be given to said officer's official acts; that the proof or certificate of auch officer
{» requirad to be undér seal; that the impression of the offical seal of asid officer is not required
by lasw to be on file in the office of thd County Clerk; | further cnrti!y that [ am wall acquainted
with tha handwriting of sald officer and verily belisve that the signature to the sttached document
is genuine, and further thit the lhnmd instrumant ls mcumi 'lemrdtng to the llwl of lhu
Stats of California. .

. Signed and seal of aforesald COI'.I

Charles Welasburd, nagmm-nmmr/c.:um Clerk of the County . X aug .,";’- Ingy
of Loa Angeles, State of Califdmia. ¢ a.
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TRADUCCION OFICIAL No. 333/91 de un documeato escrite en
Inglés, el cual para su identificacibn se sella con el sellc
del traductor lo mismo que la presente. =-=====ccccmcancana=~
Autenticaciones que se hallan a continuacibn de un documento
de Representacién y Poder, escrito en Inglés y en Espafiol,
otorgado por la sociedad MATTEL, INC. a los doctores GERMAR
CAVELIER, GORZALO PERDOMO, ERNESTO CAVELIER y EMILIO
FERRERO.
Dado y firmado el di; 8 de agosto de 1991, en El Segundo,
California.
HMATTEL, INC.
(firmado) Stephern L. Hartley
Stephen L. Hartley, Secretario Adjunto
(El Notario debe firmar al dorso).
(Es necesaria la legalizacidn Consular).
Al dorso, escrito en 1Inglés y en Espaiiol, Certificado
Hotarial (Sociedad), referente @ la firma del sefior Stephen
L. Hartley, en represeutaciédn de la sociedad denominada
HATTEL, INC.
Otorgado en la ciudad de El Segundo, Estado de California,
el dia 6 de agosto de 1991.
(firmado) Joan Rose
Notaria Pfiblica

Hay un sello en tinta que dice: SELLO QFICIAL - JOAN ROSE -

Comisifn vence el 16 de diciembre '"""““"‘“'

& 07 Nov 20051 5
._ N -:%Ei‘_r iy ' ":'-:"_.5

PABLO MENOE: B SLWRT )

KOTARIG < <
R i i S 2 f e -

Anexo hay un certificado que dice:
ESTADO DE CALIFORNIA
COMDADO DE LOS ANGELES

Yo, CHARLES WEISSBURD, Registrador y Escribano del

Condedo del Condado de ios Angeles, Estado de California,

IR Ot ol T Ta ] Ap, ,.,,__3 3 3 éc?f

ko la Qe
INTERPRETY UFIGIAL
RERGLUCION Me, 2183, Axmd V2, 198
PEL MIMIBETERID BE JUBTICGLA-



entidad plblica que tiene por ley un sello, por medio del
presente certifico que JOAN ROSE, cuyo nombre esti suscrito
en el adjunto reconocimiento, prueba o declaracién
juramentada, era en el momento de firmarlo, Notaria PGblica
"PARA EL CONDADO DE LOS ANGELES, debidamente comisionada vy
juramentada, con la principal sede de negocios o empleo en
dicho Condado, y era, como tal, funcionaria de dicho Estado,
eridamente autorizada por 1las 1leyes del mismo para
otorparlo, asi comoc para otorgar la prueba y reconociumiento
de escrituras vy deﬁﬁs ingtrumentos escritos que deban
registrarse en dicho Estado, tomar declaraciones vy/o
testimonios, y administrar juramentos o afirmaciones, en
cualquier Condado de este Estado, y que plena fe y crédito
se dan y deben darse a los actos oficiales de dicha
funcionaria, que se requiere que la prueba o certificado de
dicha funcionaria esté bajo sello; que no se: requiere por
ley que la impresibn del sello oficial dea dicha funcionaris
esté registrada en la oficina del Escribano del Condado.
Certifico ademfis que estoy suficientenente familiarizado con
la letra de dicha funciocnaria y verdaderamente creo que la
firma en el documento adjunto es auténtica, y ademlds que el
instrumento adjunto estfd otorgado de conformidad con 1las

leyes del Estado de California.

Firmado y puesto el sello gel §on .

O’ ne vemPh o L% gt

11‘ 3

07 Nov 2003

(firmado) Charles Weissbyrd }” t S {}
_mh‘ r{

Los Angeles, el 7 de agosto de 199}.

Charles Weissburd, Regisffraqo q&& 'gé'l' 'AJ'Aa
Condado del Condado de L{s les, Estado de
California.

Adherido hay un sello en relieve blea dorada), que dice:

REGISTRADOR/ESCRIBANU DEL CONDADO ~ CONDADO DE LOS ANGELES -

CALIFORNIA. ﬁ {
TNAGUCCILM CUMICIay, ., 3 - -3 q’

ALICIA GRODYT
- INTEAPRETE OFICIAY,
EoLuCIoNn Me. 243, annL 17. 1s3
[-1-{ 1 IIIHIE'I‘IIIID Dg FUD Y I A,



RESOLUCION Me. 2135, AxNIL 17, 1080 Zuyd tima .p;rm l| pie dsl e
DEL MINISTERID DE JUBTIGIA bt

-3-

T L -

- :
En espafiol, legalizaciones de 1la firﬁa-del sﬁﬁgr Ch;rles
Weissburd, hasta por el Ministerio de Réréciones Exteriores
de la ReplGblica de Colombia,-bajo.el NGmero 214153, de fecha
26 de septiembre de 1991, firmado por el sefior José Angel
Aldana, Jefe Negocios Generales.
Pagado el Impuesto de Tipbre, por la suma ?e Seis D8lares
(US%6,00).
ES TRADUCCION FIEL Y COMPLETA del documento en referencia.
Santa Fe de Bogoté, D.C., Octubre 1o. de 1991.

AG/c.

(e gr “?éi‘f:'i?.'izs‘é."nt‘éé‘}:i&% e

J HACE wzc
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fRADUECION OFICIAL M 3 ?’ l "1.m
ALICIA GROOT

INTERPRATR OFICIAL
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;ﬁ: las funcic dm ndnuhu ]

Santa Fe de Bogpts
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COMO NOTARIA SEXTA DE BOGOTA HAGO CONS-
TAR QUE LA RAMA QUE AUTORIZA ESTE DOCUs

N O R Gropefd

TR P YN RN

N Fd
sesgsd
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c-c- NO'r ------ TetsunvadasnsarabV Iy L0 .';
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CAVELIER AP

ABOGADOS CORREO ELECTRONICO MUNDIAL CAVE

TELEFAK: (57} (3] 2238930
- TELEFONO (37 (1} 2120100

TELEX: 43479 CAVE CO EDIFICIO SISKI
12317407375 CAVE UC CARRERA 4q' Ne. 72-35 CabLes: CAVELEYES

BOGOTA 8, COLOMBIA

Sefior Jefe de la

DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
Superintendencia de Industria y Comercio
E. 8. D.

Poderdante: MATTEL, INC.

Poder conferido el: (g-08-91

Yo, GERMAN CAVELIER, obrando en mi balidgd.de apoderado
principal del poderdante arriba mencionado atentamente
manifiesto a Usted QQé Bustitﬁ}o el poder que me ha sido
conferido en la persona del doctor EMILIO FERRERO, Abogado con
Tarjeta Profesional No. 31.929, con todas las facultades que me
fueron conferidas.

Hago la anterior sustitucién conforme alrarticﬁlo 66 del
Codigo de Procedimiento Civil ya que "los otrog sustitutos
faltan en este momento.

Seiior Jefe,:

Q__C A

G%EE&E_QA!ELIER_—____
T.P.A. No. 832
C.C. No. 2.877.924 de Bogota

EMILIO FERRERO
T.P.A. N2 31.929
C.C. No. 438.019 de Usaquén

2e-780-2

CAVEUER ABOGADOS NIT. 360.041.347-3



& NOTARIA SEXTA DE SANTAFE DE BIGuIA.
: RECONOCIENTO Y PRESW AL
Nentafs do Bogotd D. C.

Ynto MI, PABLO MENDEZ BARATAS
ROTARIO § D ENCARGADO DEL CIRCULO DE SANTAFE

W/ WA
oK 20 '—m

y-la(s) Libzen{s) &iihtaries) ;;

demicihudels) 2o Sunxit 3¢ Scyolz. y declard{aron) que las) firma(s)
ges aparecz(n) so =) prescoie Socnmeniv es (son) la(s) suya(s) ¥y que
2R coptevido de! misze o cieno,

3 ceasazcio se fiyma s Hligeacis y e Imprime boella dactilar.
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WO 02/092185 Al

4

(12) INTERNATIONAL AFPLICATION PUBLISHED UNDER THE PATENT COOPERATION TREATY (PCT)

Inicmational Burcan

{43) International Publication Date

21 November 2002 (21.11.2002) PCT

(10) International Publication Number

WO 02/092185 Al

(51) International Pateat Clansification”: AGIH 3/36, 1320 (74) Agent: DEVOE, Charies, H.; Kolisch Hartwell Dickinson

(21) International Application Number: PCT/US02/15189/

McCormack & Houser, Suite 200, 520 S.W. Yambill Street,
Portland, OR 97204 (US).

(22) Intornational Filing Date: 13 My 2002 (13.05.2002) (81) Designated States (naional): AE, AG, AL, AM, AT, AU,

(15) Flling Language: Engtish
(26) Publication Language: English
(30) Priority Data:

09/855,397 14 May 2001 (14052001) US

(71) Applicant (for all designated States exceps US): MAT-
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CABLE AND ROTOR/LINKAGE ACTUATION SYSTEM
FOR ANIMATED TOY MECHANIZED MOVABLE LIMB
Background of the Invention

This invention pertains to toy doll structure of the amimated variety, and
in particular, to cable/rotor/linkage structure for moving one or more articulated limbs
in such a doll under the influence of an appropriate, on-board drive motor. Especially,
the present invention features a unique cable/rotor/leverage mechanism which offers
improved mechanical-advantage performance (for example, improved cable
performance) in comparison with conventional driving connections that exist between
such articulated limbs and such a drive motor. A preferred embodiment of the present
invention is described herein in comjunction with moving articulated components
present in the wrist/hand structure in a toy doll.

According to the preferred embodiment of the invention, operatively
interposed a drive motor (of the kind generally mentioned) and the particular selected
articulated wrist/hand components are an clongate cable, and an arrangement of
drivingly interconnected rotors and pivoted links, which cooperate during motor-
driven pulling and tensing of the cable to effect the desired articulation motion. Such
motion, as will be seen, includes a blend of complex and compound translation,
rotation and revolution. The end of the cable which is remote from the drive motor is
trained in a kind of serpentine fashion around a common-axiz, combined pulley gear,
whereby tensioning and pulling motion of the cable causes rotation of thig pulley/gear.
The gear portion in this rotary twosome (pulley/gear) is drivingly interconnected with
one or more additional rotary clements, and therethrough to plural linkage structure
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that is operatively and drivingly connected to the wrist/hand structure. This linkage
structure (which herein also economically includes certain portions of rotor structure,
and also selected regions in the wrist/hand structure) uniquely includes a pair of
mechanical-advantage-enhancing, pantograph-type arrangements that contribute to the
operational effectiveness of the invention.

The overall structure is quite simple in construction, and leads to a final
doll structure wherein, for example, wristhand motion control is producable in very
effective, efficient and realistic manners.

These and vearious other features and advantages that are offered by the
present invention will become more fully epparent as the description which now
follows is read in conjunction with the accompanying drawings.

Bri iption of wi

Fig. 1 is a frontal, perspective, view illustrating an animated toy doll,
and more specifically, generally the skeletal structure of such a doll, which includes
wrist/hand structure that is moved by motion/drive structure constructed in accordance
with the present invention.

Fig. 2 is an enlarged, fragmentary and schematic view illustrating such
motion/drive.

Fig. 3 is a further enlarged fragpmentary schematic detail focusing on
components that are present according to the invention near the lower portion of Fig.
2,

Fig. 4 is a an cnlarged, fragmentary and schematic view of an
embodiment of the motion/drive of Fig, 2.
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Fig. 5 is an enlarged isometric view of the lower end of the motion/drive

of Fig. 2.
etailed iption of, and Best Mode for i t, the Invention

Turning attention now to the drawings, and referring first of all to Fig. 1,
indicated generally at 10 is the skeletal structure an animated toy doll. Doll 10
includes elongate arm structure, such as right arm 12, having upper and lower
clongate arm components 12a, 12b, respectively. Carried necar the lower end of arm
component 12b is wristhand structure 14, also referred to herein as articulated
appendage/limb structure. Also, suitably provided in arm 12, within arm component
12b, is motion/drive structure (not specifically shown in Fig. 1) that has been
constructed in accordance with the present invention for producing certain kinds of
motion in the wrist’hand structure. It should be understood that while the invention is
described herein especially in conjunction with effecting and promoting articulation
motion in wrist'hand structure 14, the invention could also be used to move other
kinds of limbs and appendages, if 50 desired, in a toy doll like that pictured in Fig. 1.

Wrist’hand structure 14 herein includes an articulated wrist component
14a which is appropriately pivoted near the lower end of lower arm component 12b,
an upper articulated hand component 14b which is pivotally joined to component 14a
in a manner that will shortly be more fully described, and a lower hand component
14c which is 1;ivotally attached to component 14b. Wrist/hand components 14a, 14b,
14c are also referred to herein as substructures.

Focusing attention now on Figs. 2-5, inclusive, along with Fig. 1,

suitably mounted within the central body structure of doll 10 is an electric drive motor
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16 which is employable, via operation of the structure of the present invention, to
produce articulation motion in wristhand components 14a, 14b, 14c. The exact
Jocation of motor 16 is not critical to an understanding of the present invention, and
for the purpose of the present description of this invention, motor 16 is deemed to be
within the central body structure of doll 10 generally near the region where upper arm
partion 12a joins with the body-trunk portion in the doll. This drive motor is
represented only schematically, and only in Figs. 1 and 2.

Forming interactive components in the overall structure of a preferred
embodiment of the present invention (the motion/drive structure), which embodiment
is shown generally and variously at 18 in Figs. 2-5, inclusive, are an elongate cable
20, and rotor and linkage structure generally pointed to by arrow 22 in the drawings.

As can be seen particularly in Fig. 2, cable 20 extends from motor 16
dowawardly in the figure in a somewhat serpentine fashion (within lower arm
structure 12b) around a pair of journalled idlers 24, 26. From there, the cable extends
downwardly and partially around a combined pulley/gear 28. In particular, the lower
end, or extremity, of cable 20 extends partially around a pulley portion 28a in
pulley/gear 28, and is anchored thereto as shown at 30 in Fig. 2. Idlers 24, 26 are
suitably joumalled within lower arm structure 12b for tuming freely about
substantially parallel axes 24a, 26a, respectively. Pulley/gear 28 is likewise journalled
for rotation about an axis 28c which generally parallels axes 24a, 26a.

The teeth in a gear portion 28b in pulley/gear 28 drivingly mesh with
teeth in another gear 32, which other gear has teeth that mesh drivingly with teeth in

still another gear 34. Pulley portion 28a is also referred to herein as a pulley structure,

Pz
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and gear portion 28b as 8 first driven gear. Gears 32, 34 are similarly journalled for
rotation within lower arm structure 12b about axes 32a, 34a, respectively. These two
axes substantially paralle]l previously-mentioned axes 24a, 26a, 28c. Pulley/gear 28,
along with gears 32, 34, may be referred to herein individually or collectively as rotor
structure.

Shown generally at 36 in several different ones of the drawing figures is
the linkage structure portion of previously-mentioned rotor and linkage structure 32.
Included in linkage structure 36 are portions of previously mentioned wrist/hand
components 14a, 14b, 14¢c, and in addition, elongate links 38, 40, 42. In Fig. 2, links
38, 42 have simply been shown (for simplification purposes) as single solid lines, with
the line that represents link 42 having generally the upwardly and rightwardly facing
concave curvature illustrated. The reason for this curvature will be explained shortly.
It should also be noted that, within Figs. 2 and 3, the exact relative positions of the
various components pictured there, as well as the exact relative sizes and perimetral
outlines of various components, are not necessarily to scale or exact. These aspects of
configuration, placement and sizing are, for the most part, simply matters of
eppropriate choice, and, except to any extent pointed out below, do not specifically
form any part of the present invention.

Component 14a is suitably pivoted for swinging on axis 34a.
Component 14b is appropriately pivoted relative to component 14a for rotation about
an axis 44. Component 14c is similarly pivoted to component 14b for rotation relative

thereto about an axis 46.

NP
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Link 38 has its upper end in Figs. 2 and 3 pivoted to gear 34
appropriately for rotation relative to the gear about an axis 48. The lower end of link
38 is suitably pivoted to the right end of link 40 in Figs. 2 and 3 for rotation about an
axis 50. The left end of link 40 in Figs. 2 and 3 is pivoted for rotation appropriately
about previously-mentioned axis 44. Link 42, the curved link, has its upper end in
Figs. 2 and 3 pivoted to link 40 for rotation relative to thig link about axis 50. The
lower end of link 42 in these two figures is pivoted to component 14c for rotation
relative thereto about an axis 52. Component 14a and link 38 are moveable (pivotally)
relative to gear 34.

Link 42 has the rightwardly/upwardly facing concave curvature pictured
in Figs. 2 and 3 in order to allow, in the final presentation and completion of doll 10,
the insides of the palms in the doll’s hands to possess a fairly normal cup shape.

Still discussing linkage structure 36, further operationally included in
this linkage structure are regions both in gear 34 and in component 14¢c. These regions
coact with other components in the linkage structure to form what can be thought of
herein as two articulation-motion pantograph-like arrangements. Very specifically, the
region in gear 34 which so functions is that region which lies along dash-dot line 54 in
Figs. 2 and 3, and which extends between axes 34a, 48. The region within component
14c which forms part of the linkage structure herein is that portion which lies along
dash-dot lineg 56 (scc particularly Fig. 3), and which extends between axes 46, 52.
Several other dash-dot lines that are presented in Figs. 2 and 3 are helpful in
visualizing what has been referred to above as pantograph-like arrangements. These
additional dash-dot lines include lines 58, 60, 62, 64 and 66. One of the pantograph-

/4



10

15

20

WO 020092185 PCT/US02/15189

like. arrangements referred to herein is described by the region bounded by lines 54,
58, 60, 66. The other such region is the one bounded by lines 56, 62, 64, 66. With the
pantograph-like regions structured ag shown (i.e., in relation to the relative lengths of
the respective, bounding dash-dot lines), pulling of cable 20 delivers mechanical-
advantage motions to the wristhand components. Such mechanical-advantage
behavior can be recognized by the fact that a given amount of translational movement
in cable 20 effects less motion in the wristhand components than would be the case
were the rotor and linkage structure of this invention not employed --for example, in a
gituation where such a cable was directly connected, say, just to a component like
component 14c.

Describing now how the structure of the present invention performs in
the setting of doll 10, the nominal (or unmoved) initial relative positions of the
components in the wristhand structure might be very much like those positions
generally shown in Figs. 1, 2 and 3. Maintenance of the various articulated
components in this nominal state might typically be under the influence of a passive
biasing spring, or a collection of such springs (not shown in any view herein). This
“normal positioning” consideration forms no part of the present invention.

When it is desired to cause articulation motion in the wrist/hand
structure herein, motor 16 is operated to pull upon and tension cable 20, thus to draw
the same generally upwardly as such is pictured in Fig. 2. Tensioning of the cable is
indicated near the top of Fig. 2 by the letter T. With cable 20 trained as shown in the
generally serpentine fashion around idlers 24, 26, and around the pulley portion of

pulley/gear 28, these rotary components rotate about axes 24a, 26a, 28c in a

A7
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counterclockwise, clockwise and counterclockwise manners, respectively. These
respective. directions of rotation are pictured by curved arrows drawn on the regpective
rotary elements in Fig. 2. Such rotational motion is transmitted by gear portion 28b to
gears 32, 34 and this causes gear 32 to rotate about axis 32 in a clockwise direction in
Fig. 2, and gear 34 to rotate in a colmwr.clockwise direction around axis 34a. These
rotational directions are pictured on gears 32, 34 by curved arrows in Fig. 2.

With such rofation taking place in gear 34, combined rotational,
translational, and revolutional motions take place, in different patterns, within
components 14a, 14b, 14c and links 38, 40, 42, with the two pantograph-like
arrangements generally changing geometric shapes to accommodate these motions.
This action causes the wristhand componentz to move, and curl inwardly, quite
realistically, with compound motions occurring therein that include one or more of
translation, rotation and revolution.

Specifically, component 14c rotates relative to component 14b in a
counterclockwise direction about axis 46. This rotation is indicated by arrow 68 in
Fig. 2. Component 14b rotates relative to component 14a, also in a counterclockwise
direction, and about axis 44, as indicated by arrow 70 in Fig. 2. Component 14a also
rotates in a counterclockwise direction in Fig. 2, and about axis 34a relative to gear
34. This motion is indicated in Fig. 2 by curved arrow 72.

What can be scen, therefore, is that tensional translation introduced into
cable 20 by motor 16 causes rotational motion of wristhand component 14a relative
to the lower arm portion 12b. Component 14b undergoes a more complex motion, and

specifically (a) motion which includes rotation about axis 44, (b) translation (in an
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X/Y) sense in the plane of Fig. 2, and (c) revolution relative to axis 34a. Directions of
translational motion, that is orthogonal directions of such motion, are illustrated by the
crossed lines that appear at the lower left side of Fig. 2. Wristhand component 14c
undergoes an even more complex, compound motion, including (a) rotation about axis
46, (b) translation and revolution relative to axis 44, and (c) translation and revolution
also relative to axis 34a.

Thus, one can see that the proposed mechanism of the present invention
offers a very simple structure for utilizing longitudinal single cable movement to
create very complex and quite naturally looking motions in appendages in a toy doll,
such as in the wrist/hand structure in doll 10 specifically discussed hereinabove and
illustrated.

Although the invention has been disclosed in its preferred forms, the
specific embodiments thereof es disclosed and illustrated herein are not to be
considered in a limiting sense, because mumerous variations are possible. The subject
matter of the invention includes all novel and non-obvious combinations and
subcombinations of the various elements, features, functions, and/or properties
disclosed herein. No single feature, finction, element or property _of the disclosed
embodiments is essential. The following claims define certain combinations and
subcombinations of features, functions, elements, and/or properties that are regarded
as novel and nonobvious. Other combinations and subcombinations may be claimed
through amendment of the present claims or presentation of new claims in this or a

related application. Such claims, whether they are broader, narrower, equal, or
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different in scope to any earlier claims, also are regarded as included within the

subject matter of the invention.

22
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I CLAIM:
1.  Motion/drive structure operatively interposed a drive motor and

articulated appendage/limb structure in a toy doll, comprising

an clongate cable operatively interposed such a motor and such appendage/limb
structure, tensible, and moveable generally translationally along its long
axis, under the influence of the mentioned drive motor,

rotar structure operatively interposed said cable and the appendage/limb structure,
operable to exhibit rotary motion in direct relation to translational
movement occurring in said cable, and

linkage structure operatively interconnecting said rotor structure and such
appendage/limb structure, opersble, with rotary motion occurring in said
rotor structure, to create articulation motion in the appendage/limb

structure.

2. The motion/drive structure of claim 1, wherein said linkage structure
includes components linked to the appendage/limb structure, said components,
together with such appendage/limb structure and said rotor structure, forming at least

one mechanical-advantage-enhancing, pantograph-like arrangement.

11
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3. The structure of claim 2, wherein said rotor structure and said
linkage structure are operatively interconnected with the appendage/limb structure in
such a manner that, with tensing and translating of said cable, the rotor structure and
linkage structure effect compound articulation motion in at least a portion of the

appendage/limb structure.

4, The structure of claim 3, wherein said linkage structure’s said
components include links which move with one or both of translation and/or rotation

with tensing and translating of said cable.

5. The structure of claim 4, wherein the appendage/limb structure
includes at least two substructures that form parts of the mentioned pantograph-like
arrangement, which substructures, as operatively related to said linkage structure,
exhibit on¢ or both of translation and/or rotation with tensing and translating of said

cable.

12
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6. Motion/drive structure operatively interposed a drive motor and

articulated appendage/limb structure in a toy doll comprising

an eclongate cable operatively interposed such.s motor and such appendage/limb
structure, movable translationally and in tension along its long axis
during operation of the mentioned drive motor,

rotor structure operatively connected to an end of said cable at a point remote from
such a drive motor, including pulley structure and a first driven gear
collectively receiving said cable's said end, said rofor structure being
responsive to tensioned translational movement in said cable to respond
with rotary motion occurring in said first driven gear, and

linkage structure operatively interconnecting said rotor structure and such
appendage/limb structure, operable, with rotary motion occurring in said
first driven gear, to create articulation motion in the appendage/limb

structure.

13
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7. Motion/drive structure operatively interposed a motor and
articulated appendage/limb structure in a toy doll comprising
an elongate translationally pullable and tensionable cable,
rotor structure including a pulley which receives an end of said cable, and plural
5 interconnected gears that are drivingly connected to said pulley,
and linkage structure including plural links operatively interconnecting said rotor
structure and such articulated appendage/limb structure operable, with
translational tengsioned movement occurring in said cable, to create
articulation motion in the appendage/limb structure,
10 said rotor structure, linkage structure and the appendage/limb structure collectively
cooperating to fonn pantograph-like structure that is cffective to
introduce mechanical advantage between said cable and the

appendage/limb structure.

15 §.  The motion/drive structure of claim 7, wherein seid pantograph-

type structure includes a pair of pantograph-like substructures.

14
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9. An articulated doll, comprising:
a doll body;
& rotor operatively connected to the body;
a first component extending outwardly from the body;
a first link pivotally connected to the rotor;
a second link pivotally interconnected between the first component and the first link;
8 second component pivotally connected to the first component and the second linlc;
a third link pivotally connected to the first link and the second link; and
a third component pivotally connected to both the second component and the third
link.

10. The doll of claim 9, wherein the rotor and the first component

rotate about a single rotor axis, and the first link rotates about a distant axis.

11,  The doll of claim 9, wherein the first link is rigid.

12.  The doll of claim 11, wherein the third link is rigid.

13, The doll of claim 9, wherein the third link is rigid.

14,  The doll of claim 13, wherein the third link is curved.

15. The doll of claim 9, wherein the rotor is a gear.

15

2
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16. The doll of claim 9, further comprising an arm structure, wherein
the first link, the third link, the first component, the second component, and the third

component define a wrist and hand structure at an end of the arm structure.

17. The doll of claim 16, wherein the rotor is operatively driven by a

cable, thereby causing the wrist and hand structure to clasp or unclasp.

16
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SISTEMA DE ACCIOMAMIENTO DE UNIOM DE CABLE Y ROTOR PARA

MIEMBRO MOBIBLE MECANIZADO DE JUGUETE ANIMADO.

ANTECEDENTES DE IA INVENCION

Esta Invencidén corresponde a una estructura de
mufieca de juguete de la variedad animada, y en
particular, a una estructura de unién de cable/rotor para
mover uno o mas miembros articulados en tal muileca bajo
la influencia de un motor de impulsién a bordo apropiado.
Especialmente, la presente invencién caracteriza un
mecanismo de apalancamiento de cable/rotor que ofrece un
desempefio con ventaja mecdnica mejorada (por ejemplo,
desempefio de cable mejorado) en comparacién con las
conexiones de impulsién convencionales que existen entre
tales miembros articulados y tal motor de impulsién. Una
modalidad preferida de la presente invencién se describe
aqui en conjunto con los componentes articulados movibles

presentes en la estructura de mano mufieca en una muileca

de juguete.

De acuerdo con la modalidad preferida de la
invencién, un motor de impulsién operativamente

interpuesto (de la clase generalmente mencionada) y los

33



componentes de mufieca/mano articulados particunlarmente
seleccionados son un cable elongado, y una disposicién de
rotores impulsadamente interconectados Y uniones
pivotadas, que cooperan durante el empuje Y
tensionamiento del motor de impulsién del cable para
efectuar el movimiento de articulacién deseado. Tal
movimiento, como sSerd visto incluye una mezcla de
traslacién, rotacién y revolucidén compleja y compuesta.
El fin de cable que es remoto del motor de impulsién es
puesto en tren en una clase de forma de serpentina
alrededor de un eje comin, un engranaje de polea
combinado, por medio del cual el movimiento de
tensionamiento y empuje del cable origina rotacidén de
esta polea/engranaje. La porcidén de engranaje en esta
pareja rotatoria (polea/engranaje) esta conectada
impulsadamente con uno o© mAs elementos rotatorios
adicionales, y a su través a una estructura de unién
plural que es operativa e impulsadamente conectada a la
estructura de mufieca/mano. Esta estructura de unién (que
aqui también incluye econdémicamente ciertas porciones de
la estructura de rotor, y también regiones seleccionadas
de la estructura de (mufieca/mano) incluye unicamente un

par de disposiciones tipo pantégrafo con mejoramiento de



ventaja mecénica que contribuye a la efectividad

operacional de la invencién.

La estructura total es muy simple en construccién, y
conduce a una estructura de mufleca final en donde, por
ejemplo, el control de movimiento de la mufieca/mano es

producible de manera muy efectiva, eficiente y realista.

Esta y otras caracteristicas y ventajas que son
ofrecidas por la presente invencién seran masa
completamente evidentes en 1la medida en que la
descripcién que ahora sigue se lea en conjunto con los

dibujos que la acompafian.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista frontal en perspectiva que
ilustra wuna mufieca . de juguete animada, Yy mas
especificamente, generalmente la estructura de esqueleto
de tal mufleca, que incluye una estructura de mufieca/mano
gue es movida por una estructura de movimiento/impulsién

construida de acuerdo con la presente invencién.
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La figura 2 es una vista agrandada, fragmentaria y

esquemdtica que ilustra tal movimiento/impulsién.

La figura 3 es un detalle esquemdtico fragmentario
agrandado adicional sobre 1los componentes que estan
presentes de acuerdo con la invencién cerca de la porciédn

inferior de la figqura 2.
La figura 4 es una vista agrandada, fragmentaria y
esquemidtica de una modalidad del movimiento/impulsién de

la figura 2.

La figqura 5 es una vista agrandada isométrica del

extremo inferior del movimiento/impulsiétn de la figura 2.

Desaripoién detallada de, y mejor modo para llevar a

cabo, la invencién.

Volviendo la atencién ahora a los dibujos, vy
refiriéndose primero que todo a la figura 1 indicada de
manera general en 10 esta la estructura de esqueleto de
una mufieca de juguete animada. La mufieca 10 incluye una
estructura de brazo elongada, tal como el brazo derecho

12, que tiene componentes de brazo elongados superiores e
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inferiores 12a, 12b, respectivamente. Llevada cerca del
extremo inferior del componente de brazo 12b esta la
estructura de mufleca/mano 14, también denominada aqui
como estructura de miembro de apéndice articulado.
También, suministrado adecuadamente en el brazo 12,
dentro del componente de brazo 12b, esta la estructura de
movimiento/impulsién (no especificamente mostrada en la
figura 1) que se ha construido de acuerdo con la presente
invencién para producir ciertas clases de movimiento en
la estructura de mufieca/mano. Se debe entender gque aunque
la invencién se describe aqui especialmente en conjunto
con efecto y promoviendo el movimiento de la articulacién
en la estructura de mufieca/mano 14, la invencién también
se podria utilizar para mover otras clases de miembros y
apéndices si asi se desea, en una mufieca de juguete como

la dibujada en la figura 1.

La estructura de mufieca/mano 14 incluye aqui un
componente de mufieca articulado l4a que esta pivotado
apropiadamente cerca al extremo inferior del componente
de brazo inferior 12b, un componente de mano articulado
superior 14b que esta unido pivotantemente al componente
l4a de manera que serd mas cercanamente y completamente

descrito, y un componente de mano inferior 1l4c que esta
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pivotantemente unido al componente 14b. Los componentes
de mufieca/mano l4a, 1l4b, l4c también son denominados aqui

como subestructuras.

Enfocando la atencién ahora sobre las figuras 2-5,
inclusive, junto con la figura 1, montado adecuadamente
dentro de la estructura dq cuerpo central de la mufieca 10
Se encuentra un motor de impulsidén eléctrico 16 que es
empleable, por via de operaciétn de la estructura de la
presente invencién, para producir movimiento de
articulacién en los componentes de mufieca/mano l4a, 14b,
l4c. La localizacién exacta del motor 16 no es critica
para entender la presente invencién, y para el propésito
de la presente descripcibén de esta invencidén, el motor 16
es considerado para estar dentro de la estructura de
cuerpo central de la mufieca 10 generalmente cercana a la
regién en donde la porcidén de brazo superior 12a se une
a la porcién de tronco de cuerpo en la mufieca. El motor
de impulsién esta representado solamente

esquemAticamente, y solo en las figuras 1 y 2.

Formar los componentes interactivos en la estructura
total de una modalidad preferida de la presente invencién

(estructura de movimiento/impulsién), cuya modalidad se



muestra de manera general y variadamente en 18 en las
primeras 2-5, inclusive esta un cable elongado 20, y una
estructura de motor y unién generalmente apuntada por una

flecha 22 en los dibujos.

Como se puede ver particularmente en la figura 2, el
cable 20 se extiende desde. el motor 16 hacia abajo en la
estructura en una forma un poco serpenteante (dentro de
la estructura de brazo infgrior 12b) alrededor de un par
de poleas guia enmufionadas 24, 26. Desde alli, el cable
se extiende hacla abajo y parcialmente alrededor de una
polea/engranaje combinado 28. En particular, el extremo
inferior, o extremidad, del cable 20 se extiende
parcialmente alrededor de la porcién de polea 28a en una
polea/engranaje 28, y esta anclado a esta como se muestra
en 30 en la figura 2. Las poleas guia 24, 26 estén
adecuadamente enmufionadas dentro de la estructura de
brazo inferior 12b para volverse libre alrededor de eje
sustancialmente paralelos 24", 26%, respectivamente. La
polea/engranaje 28 es de manera similar enmufionada para
rotacién alrededor de un eje 2Bc que generalmente es

paralelo a los ejes 24a, 26a.
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Los dientes en la porcién de engranaje 28b en la
polea/engranaje 28 engranan impulsadamente con los
dientes en otro engranaje 32, cuyo otro engranaje tiene
dientes que engranan impulsadamente con dientes en atn
otro engranaje 34. La porciétn de polea 28a también es
denominada aqui como estructura de polea, y porcidén de
engranaje 28b como un primer engranaje de impulsién. Los
engranajes 32, 34 son similarmente engranados para
rotacién dentro de la estructura de brazo inferior 12b
alrededor de los ejes 32a, 34a, respectivamente. Estos
dos ejes sustancialmente paralelos a los ejes previamente
mencionados 24A, 26A, 28C. La polea/engranaje 28, junto
con los engranajes 32, 34, pueden ser denominados aqui

individual o colectivamente como estructura de rotor.

Mostrados de manera general en 36 en varias
diferentes figuras de dibujo se encuentra la porcién de
estructura de unién del rotor previamente mencionado y la
estructura de unién 32. Incluida la estructura de unién
34 estan las porciones de los componentes de mufieca/mano
previamente mencionada 1l4a, 14b 1l4c, y ademas, las
uniones elongadas 38,40, 42. En la figura 2, las uniones
38, 42 han sido simplemenge mostradas (con propdsitos de

simplificacién) como lineas sbélidas simples, con la linea



que representa la unién 42 que tiene generalmente la
curvatura céncava enfrentada erguida y derecha ilustrada.
La razén para esta curvatura serd explicada mas adelante.
También se debe notar que, dentro de las figuras 2 y 3,
la posicién relativa exacta de los varios componentes
dibujados alli, asi comc también los tamaflos relativos
exactos y el perimetro destacado de varios componentes no
es necesariamente a escala o exacto. Estos aspectos de la
configuracién, ubicacién y tamaflo son, para la mayoria de
las partes simplemente materia de escogencia apropiada,
y, excepto en cualquier alcance puntualizado adelante, no
forma especificamente ninguna parte de 1la presente

invencidn.

El componente 1l4a es adecuadamente pivotado para
oscilar sobre el eje 34a. El1 componente 14b es pivotado
apropiadamente con relacién al componente 1l4a para
rotacién alrededor de un eje 44. El1 componente l4c es
pivotade similarmente al componente 14b para rotacién con

relacién a este alrededor de un eje 46.

La unién 38 tiene su extremo superior en las figuras
2 y 3 pivotado al engranaje 34 apropiadamente para

rotacién con relacidén al engranaje alrededor del eje 48.
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El extremo inferior de la unién 38 esta adecuadamente
pivotado al extremo derecho de la unién 40 en las figuras
2 y 3 para rotacidédn alrededor de un eje 50. El extremo
izquierdo de la unién 40 en las figuras 2 y 3 esté
pivotade para rotacidén apropiadamente alrededor del eje
previamente mencionado 44. La unién 42, la uniédn curvada,
tienen su extremo superior en las figuras 2 y 3 pivotado
a la unién 40 para rotacién con relacién a esta unién
alrededor del eje 50. El extremo inferior de la unié 42
en estas dos figuras esta pivotado al componente l4c para
rotacién con relacién a este alrededor de un eje 52. El
componente l4a Y la unién 38 son movibles

(pivotantemente) con relacién al engranaje 34.

La unién 42 tiene la curvatura coéncava enfrentada
recta/erguida dibujada en las figuras 2 y 3 con el fin de
permitir, en la presentacién final y al completar la
mufieca 10, que los interiores de las palmas en las manos

de la mufieca posean una forma de copa ligeramente normal.

AGin discutiendo la estructura de unién 36,
operacionalmente incluida de manera adicional en la
estructura de unién estdn las regiones tanto en el

engranaje 34 como en el componente l4c. Estas regiones

V2
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coactuan con otros componentes en la estructura de unién
para formar lo que se puede considerar aqui como dos
disposiciones similares a pantédgrafo para movimiento con
articulacién. Muy especificamente, la regién en el
engranaje 34 que asi funciona es aquella regién que
descansa a lo largo de la linea punteada 54 en las
figuras 2 y 3, y que se extlende entre los ejes 34a 48.
La regién dentro del componente ld4c que forma parte de la
estructura de unién aqui es aquella porcién que descansa
a lo largo de la linea punteada 56 (ver particularmente
figura 3), y gque se extiende entre los ejes 46, 52.
Varias otras lineas punteadas que estian presentes en las
figuras 2 y 3 son ayuda en la visualizacidén de lo que se
ha denominadoc arriba como disposiciones similares a
pantégrafo. Estas lineas punteadas adicionaleas incluyen
las lineas 58, 60, 62, 63, y 66. Una de las deposiciones
similares a pantégrafos denominadas aqui se describe por
medio de la regién unida por linea 54, 58, 60, 66. lLa
otra de tales regiones es aquella unida por las lineas
56, 62, 64, 66. Con las regiones similares a pantégrafo
estructuradas como se muestra (es decir en relacién a las
longitudes relativas de las 1lineas punteadas de unién
respectiva), empujando el cable 20 se suministra

movimientos de ventaja mecdnlca a los componentes de
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mufleca/mano. Tal comportamiento de ventaja mecdnica se
puede reconocer por el hecho de que una cantidad de
movimiento del movimiento de traslaciém en el cable 20
efectila menos movimiento en el componente de mufieca/mano
que lo gue seria en el caso de que no fueran empleadas
las estructuras de rotor y unién de esta invencién-por
ejemplo, en una 8ituacién donde tal cable estuviera
directamente conectado, es decir, exactamente a un

componente similar al componente l4c.

Describiendo ahora como la estructura de la presente
invencién se desempefia en la configuracién de la mufieca
10, las posiciones relativas iniciales nominales (o no
movidas) de 1los componentes en la estructura de
mufieca/mano podrian ser mucho mas similares aquellas
posiciones generalmente mostradas en las figuras 1, 2, y
3. El mantenimiento de varios componentes articulados en
este estado nominal podria tipicamente estar bajo 1la
influencia de un resorte de empuje pasivo, a una
coleccién de tales resortes (no mostrados en ninguna
vista aqui. Esta consideraclén de T“posicionamiento

normal” no forma parte‘ de la presente invencién.
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Cuando se desea producir movimiento en la
articulacién en la estructura de mnufleca/mano aqui, el
motor 16 opera para empujar y tensionar el cable 20, para
dirigir asi asi generalmente hacid arriba tal como se
dibujo en la figura 2. Tensionado el cable se indica
cerca de la parte superior de la figura 2 por medio de
la letra T. Con el cable 20 en tren como se muestra en la
forma generalmente de serpentina al rededor delas poleas
guia 24, 26, y alrededor de 1la porcién de la
polea/engranaje 28, estos componentes rotarios rotan al
rededor de los ejes 24a, 26b, 28c de una manera en contra
de las manecillas del reloj, en direccién de las
manecillas del reloj y en contra de las manecillas del
reloj, respectivamente. Estas direcciones respectivas de
rotacién son dibujadas mediante flechas curvadas
dirigidas sobre los respectivos elementos rotatorios en
la figura 2. Tal movimiento rotacional es transmitido por
la porcién de engranaje 28b a los engranajes 32, 34 y
esto causa que el engranaje 32 rote alrededor del eje 32
en la direccién de las manecillas del reloj en la figura
2, y el engranaje 34 rote en direccién contraria a las
manecillas del reloj alrededor del eje 34a. Estas

direcciones rotacionales son dibujadas sobre 1los

vy
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engranajes 32, 34 mediante flechas curvadas en la figura

2!

Con tal rotacién teniendo lugar en el engranaje 34,
tienen lugar los movimientos rotacionales,
traslaciocnales, y de revolucién combinados, en

diferentes patrones, dentro de los componentes 14a, 1l4b,
l4c y las sefiales 38, 40, 42, con las dos disposiciones
similares a pantégrafo generalmente cambiando formas
geométricas para acomodar estos movimientos. Esta accién
origina que el componente de mufieca/mano se mueva, y se
enrosca hacia el interior, muy realmente, con movimientos
compuestos que ocurren alli gue incluyen una o mas de
translacién, rotacién y revolucién.

Especificamente, el componente l4c rota con relacién
al componente 14b en la direccidén de las agujas del reloj
alrededor del eje 46. Esta rotacién se indica con la
flecha 68 en la figura 2. El1 componente 14b rota con
relacién al componente 1l4a, también en 1la direccién
contraria a las agujas del reloj, y alrededor del eje 44,
como se indica por la flecha 70 en la figura 2. El
componente l4a también rota con una direccién contraria a

las agujas del reloj de la figura 2, y alrededor del eje

W6
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34a con relacién al engranaje 34. Este movimiento se

indica en la figura 2 mediante una flecha curvada 72.

Lo que se puede ver, por lo tanto, es que la
translacién tensional introducida en el cable 20 por el
motor 16 origina un movimiento rotacional del componente
de mufieca/mano l4a con relacién a la porcién de brazo
inferior 12b. El componente 14b sufre un movimiento mas
complejo, y especificamente (a) un movimiento el cual
incluye la rotacién alrededor del eje 44, (b) sentido de
translacién (en un X/Y) en el plano de la figura 2, y (c)
revolucién relativa al eje 34a. Las direcciones de los
movimientos de translacién, que son direcciones
ortogonales de tal movimiento, son ilustradas por medio
de lineas cruzadas que aparecen en el lado inferior
izquierdo de la figura 2. El1 componente de mufieca/mano
l4c sufre un movimiento compuesto mis complejo,
incluyendo (a) rotacién alrededor del eje 46, (b)
translacién y revolucién con relacién al eje 44, y (c)

traslacién y revolucidédn también con relacidén al eje 34a.

Asi, uno puede ver que el mecanismo propuesto de la
presente invencién ofrece una estructura muy simple para

utilizar el movimiento del cable simple longitudinal para

2.
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crear movimientos de apariencia muy compleja y muy
natural en los apéndices en una mufieca de juguete, tal
como la estructura de mufieca/mano en una mufieca 10

especificamente discutida anteriormente e ilustrada.

Aunque la invencién se ha descrito en sus formas
preferidas, las modalidades especificas de esta como se
describieron y se ilustraron aqui no debe ser como
consideradas como en sentido limitante, por que son
posibles numerosas variaciones. La materia objeto de la
invencién incluye todas las combinaciones novedosas y no
obvias y las subcombinaciones de varios elementos,
caracteristicas, funciones, y/o propiedades descritas
agqui. Ninguna caracteristica, funcién, elemento o
propiedad simple de las modalidades descritas es
esencial. Las siqguientes reivindicaciones definen ciertas
combinaciones y subcombinaciones de caracteristicas,
funciones, elementos y/o propiedades que son consideradas
como novedosas y no obvias. Otras combinaciones vy
subcombinaciones pueden ser reivindicadas a través de
correcciones de Jlas prereivindicaciones presentes o
presentacién de nuevas reivindicaciones en esta o
solicitudes relacionadas. Tales reivindicaciones, si

ellas son mas amplias, mas estrechas, iguales, o
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diferentes en alcance a cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, también se considera como

incluida dentro de la materia objeto de la invencién.

v'?
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REIVINDICACIONES

1. Estructura de movimiento/impulso interpuesto
operativamente un motor de impulsién y una estructura de
miembro con apéndice articulado en una mufleca de juguete,

que comprende

un cable elongado operativamente interpuesto tal
motor y tal estructura de apéndice/miembro, tensil, y
movible generalmente traslacionalmente a lo largo de su
eje longitudinal, bajo 1la influencia del motor de
impulsién mencionado,

la estructura de rotor operativamente interpuesto
dicho cable y la estructura de apéndice/miembro,

operable para exhlbir movimiento de rotacién en
relacién directa con el movimiento de traslacién que
ocurre en dicho cable, y

estructura de unién operativamente interconectando
dicha estructura de 1rotor y tal estructura de
apéndice/miembro operable, con movimientoc rotatorio gque
ocurre en dicha estructura de —rotor, para crear
movimiento de articulacién en la . estructura de

apéndice/miembro.
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2. La estructura de movimiento/impulsién de 1la
reivindicacién 1, en donde dicha estructura de unién
incluye componentes unidos a la estructura de
apéndice/miembro, dichos componentes, junto con tal
estructura de apéndice/miembro y dicha estructura de
rotor, forman al menos una disposicién similar a

pantégrafo con mejoramiento de ventaja mecénica.

3. La estructura de la reivindicacién 2, en donde dicha
estructura de rotor y dicha estructura de unién estan
operativamente interconectadas con la estructura de
apéndice/miembro de tal manera que, cuando se tensiona y
se traslada dicho cable, la estructura de rotor y la
estructura de unién efectdan movimiento de articulacién
compuesto en al menos una porcién de la estructura de

apéndice/miembro.

4. La estructura de la reivindicaciédn 3, en donde dicha
estructura de miembro de dichos componentes incluyen
uniones que se mueven con uno © ambos traslacién y/o

rotacién con tensionamiento y traslaciétn de dicho cable.

5. La estructura en la reivindicacién 4, en donde 1la

estructura de apéndice/miembro incluye al menos dos



20

estructuras para formar partes de la disposicién similar
a pantégrafo mencionado, cuyas estructuras, siendo
operativamente relacionadas a dicha estructura de unién,
exhiben uno o ambos de traslacién y/o rotacién con

tensionamiento de traslacién de dicho cable.

6. Estructura de movimiento/impulsién operativamente
interpuesto un motor de impulsién y una estructura de
apéndice/miembro articulada en una mufleca de juquete que
comprende.

Un cable elongade operativamente interpuesto tal
motor y tal estructura de apéndice/miembro, movible
rotacionalmente y en tensién a lo largo de su eje
longitudinal durante operacitn del mencionado motor de
impulsién,

Estructura de rotor operativamente conectada a un
extremo de dicho cable en un punto remoto de tal motor de
impulsién, incluyendo una estructura de polea y un primer
engranaje de impulsién que recibe colectivamente dicho
cable de dicho extremo, dicha estructura de rotor es
responsable de movimiento traslacional tensionado en
dicho cable para responder con movimiento rotatorio que

ocurre en dicho primer engranaje de impulsién, y



21

Estructura de unién operativamente interconectando
dicha estructura de rotor y tal @estructura de
apéndice/miembro, operable, con movimiento rotatorio que
ocurre en dicho primer engranaje de impulsidén, para crear
movimiento de articulacién en la estructura de

apéndice/miembro.

7. Estructura de movimiento/impulsién operativamente
interpuesto un motor y una estructura de apéndice/miembro
articulado en una mufieca de juguete que comprende

un cable traslacionalmente empujable y tensionable
elongado,

la estructura de rotor incluye una polea que recibe
un extremo de dicho cable, Yy unos engranajes
interconectados plurales que estan impulsadamente
conectados a dicha polea,

una estructura de unién que incluye uniones plurales
operativamente interconectando dicha estructura de rotor
y tal estructura de apéndice/miembro articulada operable,
con un movimiento tensionado traslacional que ocurre en
dicho cable, para crear movimiento de articulacién en la
estructura de apéndice/miembro,

dicha estructura de rotor, estructura de unién vy

estructura de apéndice/miembro cooperan colectivamente

%3



para formar una estructura aimilar a pantégrafo que es
efectiva para introducir ventaja mecénica entre dicho

cable y la estructura de apéndice/miembro.

B. La estructura de movimiento/impulsién de 1la
reivindicacién 7, en donde dicha estructura similar a
pantégrafo incluye un par de estructuras similares a

pantégrafo.

9. Una mufieca articulada, que comprende:

un cuerpo de mufieca;

un rotor operativamenﬁe conectado al cuerpo;

un primer componente que se extiende hacia fuera
desde el cuerpo;

una primer unién pivotantemente conectada al rotor:;

una segunda unién pivotantemente conectada entre el
primer componente y la primer unidn;

un segundo componente pivotantemente conectado al
primer componente y a la segunda unién;

una tercer unidén pivotantemente conectada a 1la
primer unién y a2 la segunda unién; y

un tercer componente pivotantemente conectado a

ambos el segundo componente y la tercera unién.



10. La mufieca de la reivindicacién 9, en donde el rotor
y el primer componente rotan alrededor de un eje de rotor
simple, y la primer unién rota alrededor de un eje

distante.

11. La mufieca de la reivindicacién 9, en donde la primer

unién es rigida.

12. La mufieca de 1la reivindicacién 11, en donde 1la

tercer unién es rigida.

13. La mufieca de la reivindicacién 9, en donde la tercer

unién es rigida.

14. La mufieca de la reivindicacién 13, en donde la

tercer unidén es curvada.

15. La mufieca de la reivindicacidén 9, en donde el rotor

es un engranaje.

16. La mufleca de la reivindicacién 9, que comprende
ademads una estructura de brazo, en donde la primer unién,
la tercer unién, el primer componente, el segqundo

componente, y el tercer componente definen una mufileca y

4



una estructura de mano en el extremo de la estructura de

brazo.

17. La mufieca de la reivindicacién 16, en donde el rotor
esta operativamente impulsado por medio de un cable,
originando de esta manera que la estructura de mufleca y

mano enganchen o desenganchen.
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Datos de Identificacidn del solicitante o de Ia persona que presenta
la solicitud.

Repreeentacién grifica y fotografica dei Disefio Industrial o muestra del
Material que Incorpora el disefio. { )
Comprobante da pago de las tasas establecidas ( )
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COMPLETA () INCOMPLETA { )
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Indicacion de que soliclta el registro de un Esquema de trazado. ()
Datos de identificacion del soicitante o de la persona que presenta

La solicitud. ()
Representacion grifica del esquema de trazado ()
Comprobante de pago de las tasas eslablecidas. ()

COMPLETA INCOMPLETA ( )

S—— A}M Jfeasse

Fecha:
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Industria y Comerclo
SUPERINTENDENCIA
2020
Bogotd, D.C.,
Doclor: OncloN® 080>
Emilio Fesrero
Apoderado
Mattal, Inc.
ASUNTO: Radicacion N° 03-99734
Solicitud intemacional PCTAUS2002/15189
Fecha inicio fase nacional 14/12/2003
Tramite 011
Evento an
Actuacin 430
Folios 001

Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento el el articulo 38 de la Decisldn 486 de la
Comisidn de la Comunidad Andina, articulo 27 del Tratado de Cooperacién en Materia de Patentes (PCT),
regia 51 bis del Reglamento y Circular Unica de la Superintendencia de Indusiria y Comerclo, se le comunica
que:

0 La soficitud no contiene la copla del documento en que consta la cesidn del derecho a la patents del
inventor el solicitante 0 a su causants. (Art. 26-k) Daclsion 466).

En cumplimiento de lo dispussto por el articulo 39 de la Decisién 488, se le requiere para que dentro del
término de dos meses sigulentes & la fecha de notificacién dal presents oficlo, complete los requisitos
anteriomente enunclados. En caso de no dar cumplmiento al pressnie requerimiento, la solicitud se
considerard abandonada y perderé su prelacién.

Notifiquese el presents oficio conforme a lo dispuesio en el numeral 5.2, Reral e), del capftulo quinto del
tituio primero de la Circular Unica N° 10 de 2001.

72 bC. 2y
El anterior requerimiento fue noitficado por fjacion en lsta de fecha,
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