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SUPERIN [LNDENCIA DL 1SU-tIAy IMLRCIO 
SUPERINTENF*1IA DE INDUST1A Y CIIIIIIIIIIIlJffIIIffIiffflIjJfljj 
DIVISION DE &JEVAS CREAdIONES No. 03-113273 -0 004-00( F(-(-ha 2008-0019 15o2p. 2 020 
E. S. D. !r. Ii PALNEyI E7 9 FA Act. 444 RESPUESTARLQUE 
Re: Expcdieneo 03-113.273 

Solicitud le ptnte a nombre de UB LOC AUSTRALIA PTY L"FD. 

Yo,DILTA
 . :RjA 1ODRTGUEZ D’ LEMAN identificada como ap rece ad 

pie de mi firma dotpiiIiada en la carr ra 11 No. 86-53, piso 6, obrando como 

apoderada de la socidad RIB LOC AUSTRALIA PTY LTD. domicillada en 

South Australia, Ausrlia, solicitante de la patente de la referencia, en re puesta 

al oficio No. 342 ntificado por fij ción en lista ci 27 de junio de 2008, 

relacionado cop ci ccnepto tØcnico de ndo No. 1365, me permito math estar: 

1. Con fun tme to en la facultad que conflere ci artIculo 34 dc la Decisi6n 

486 al s licitte para modific r la solicitud de patentc en c aiquier 
momentc del tÆmite, prescnto junto con este memorial nuevo tItuio, 
nueva de crip in, nuevo capItul reivindicatorio y nuevos dibujos en los 
cual se re liza las modificacio es abajo enunciadas. 

1.1 Primero que t do, se modificó  el –ulo de la invención de forma tal que 

$ 
coincidic co l original de la s )licitud PCT, en ci que se indica en quØ 
area espe "fica so encuentra ci dis ositivo que se desea proteger, ci c al es: 

� 

"DISPO ITT DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA 
MAQUI A RE, NOVACTO DEL REVEST1MIF4NTO INT RNO 

IE TR S" 

1.2 Se cambi 
largo de 
rcfcrenci 
la instalac 
las primei 

1.3 Se elimin 
fluido (3 
entrada d 
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ci 11imero de referen ia de la bomba hidrÆulica por (1 ), a lo 
:)do’ci capItulo dcsc ptivo. AsI mismo, se modifica on las 
de a entrada de fluido (33), el acumulador (14), los braz s (45), 
)n del posicionamiento radial (46), la porción no girato a (28), 

li eks elØctricas (73) y las segundas lIncas elØctricas (74) 

ci trmino linca de r tomb (6) y se reemplazó pot s lida de 
as omo la linea de s ministro (5) que fue reetnplazad pot la, 

1E1ui14 hidrÆuiico (32). 

UECREACIONE 
LNACJONALI 



2 

TC:Iark,e,,fTrwSD 

COLOMBIA 

1.4 Se teemp azó1e  tØrmino brazos de soporte (45) pot brazos radial s (45), 

que habian sio definidos inicialtnente, 

1.5 Se modi có e reÆmbulo de las reivindicaciones 2, 3 
y 

4, de modc que se 

mcncion ci ’dspositivo de control hidrÆulico" 
y 

no ci circuito, c mo se 

habIa est blec db anteriormente. 

1.6 Se camb ’ la dependencia de la reivindicación 11, de modo qu ahora 

depcnde de clâusula 5, que efectivamente mcnciona la mÆqiiina de 
renovaci n del evestinflento inte no de tubos. 

1.7 Sc creó  un4 nueva dependc cia entre la reivindicación  12 
y 

1 

reivindic ció fp, toda vez en la clÆusula 12 se menciona la mÆq ma d 
renovaci n d 1 revestimiento mt mo de tubos tal 

y 

como se defi ó en 1 
clÆusula 

1.8 Sc eimi aroll I  antiguas reivin icaciones 23 a 32, ya que Østas estaba 
dirigidas ki. 44url unidad de pote cia 

y 

de control autopropulsada para u 
dispositi o decperación  remota" 

1.9 Se mod’ icó e tØrmino "retro eso pot resorte" 
y 

se cambió pot 1 

exprcsió "Se retrae pot acció i resortada" que se adapta m s a 1 
divulgado en la dcscripción  

y 

qu ademÆs permite un inejor enten imient 
de la invencion. 

En cuanto a es as 
nl1ficaciones,

 me permito decir que las mismas no Impliar 
de ninguna ma era nateria objeto de la prcsente solicitud 

y 

se rcalizaro con e 
Ænimo dc supe r la bjeciones de claf ad 

y 

unidad de invcnción plantc das p0 
ci examinador n su cncepto tØcnico. 

Pam este cfcct , m ermito acompaar ci recibo de pago No. 08 - 6 ,423 d 
agosto 12 de 2008, con ci cual que a cubierta la tasa correspondie te a 1 
modificación  de una s1icitud de patent e. 

2. Clarida de solicitud 

Respecto a este put, ci solicitante m nifiesta que mediantc las modifi acione 
realizadas en la descripción 

y 

en ci capI lo reivindicatorio qucdan subsa adas la 
objeciones pla tcads pot ci examinad r en su concepto tØcnico, pues tanto e 
tItulo como la desc4pcion 

y 

las nuevas reivindicaciones han sido rcdacta os par 
que proporcio en catidad 

y 

concision la invención descrita. 

P-525. 
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.AsI las cosas, la 
que componer 
relacionados de 
1flVCflC16ITI. 

Ahota bien, con 
reivindicación 11, 
habla creado 1 
mencionara la 
clÆusula 5, tal y 0 

3. Unidadje 

s 
lispositivo

ción de la solici d menciona cada U11()de los dc 
el  y la mÆquina reclamados, estand 
)rrriv dirccta con las figuras para mejor entendimieni 

r, 1 don a Ia objec on planteada pot ci examinad 
c perrmto informai que debido a un error involur 

dep Indencia incorre ta, la cual se modificO para 

In de renovaciOn dcl revestimiento interno de tub 
n e e pccificó en ci punto 1 de este memorial. 

El examinador estal 
solicitud carecel de lu? 
invención, ya que ina par 
tranporte o des4ari4e4 
ambaspartes son :isepa4 

AsI las cosas, 
control hidrÆui 
fluido, una h’n 
fluido, un cow 
proporciona n( 

Adicionalment 
renovación del 
dispositivo de 
sentido, se pue 
dispositivo de 

Pot otro lado, 
renovación  de 
sistema de co 
interno de tub 
cstablece que d 
su vez no fund 

AdcmÆs, se m( 
de la reivindic 
interno de tUl) 

de unidad de i 
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e en su conc4to tØcnico No. 1365 que la 
lad de invencii5n, toda vez que "evidencia una 
es la mÆquina de renovación del revestimiento,y ot’ra la 

que aunque se )puede hacer inferactuar no se podria 
spara suJitndoncmiern’o". 

as reivindicacio es I a 4 mencionan un dispo 
terizado pot tc er una linea de suministro de pi 
torno de fluido hacia un tanquc de almacenan 
de motor y un ontrolador de posiciOn radial, 
dicho dispositivo. 

evas reivindicac ones 5 a 11 reclaman una ma 
iiento interno de tubos que se caracteriza por i 
hidrÆulico, co 0 SC mencionO antcriormente. 
ecer que la mAqijina no funciona o no es noved 

as reivindicaciones 12 a 18 divulgan un dispo 
Lento interno de tubos que se caracteriza pot it: 

loto y una mquina dc renovaciOn del rcves 
la mencionada previamcnte. AsI las cosas, ci sc 

ositivo no es noedoso sin la mÆquina menciona( 
rma diferente sn ci dispositivo de control hidrÆu 

[ific4 l reivindicación 1 de modo que depende de form 
ion., que menciona lam.aqulna de renovación del reves 
;. Pcfr Io tanto, se puede establecer quc cumplen con ci: 
ienc6’1 y se ajustan caalmentc a lo establecido en ci ar 

to s 
de la 

r a lit 
ario se 
uc se 

s de la 

tel 

.vo de 
ion de 
ito de 
que le 

ta de 
it un 
cste 

sin ci 

de 
un 

itante 
que a 



de la Decision 486, T como Se establ dO anterlormente. 

En consecuenc a, es feseo del solicit nte manifestar quc ci arculo 25 de 

Decision 486 c raneitc estabicce Clue "La solkitud de patente solo podrÆ co npreF 

una invenciOn o / n 
grrn 

de ini’emiones re/a ionadas enfre . de matlera que conf iwien 

Ænico concept inetivo" (el suhraya lo es nuestro). 

Por otro lado, el Maua1 Andino de Patcntes tarnbiØn establece que ’En 
solicitiid de atent se t#ede reivindicar: 

I 

a) una so!r inveic ón, o 
b) ufl g po c in venciones ii lacionadas entre sIpor U/i 

invent.wo. 

(’uando se Irate a el ca4 ), re debe considera que el concepto inventivo i2nico que z aciom 
las invencioLu 9 c4 ser tØcnico, cun lirpor si mis/no con los requisitos de ovedad 
nivel mvenfivoy jer co*Ü  a todas las reivind caciones" (el subrayado es nucstro). 

En este orden Ic ie s y teniendo en cuenta la información anterior, s2 pued 
decir que la pre ent iivención se ajusta cabalmente a lo establecido en el artIcuk 
25 de hi. Decisi n 486 y a lo establecido en el Manual Andino, toda vcz que lo: 
tres dispositiv s r   arnados en las nuevas reivindicaciones I a 2 estÆi 
directamcnte relacio dos y dependen no del otto. Pot lo tanto, corresp )nden 
un grupo de in vend ies relacionadas ntrc si, que necesitan una de la tra par 
su optimo funcionalkr ento y para que ean novedosas y se diferencien de lo qu 
Sc encuentra ci ci e$t: do del arte. 

Complementari,ametite, como se menc onO en el punto I de este mem rial, s 
eirninaron las anti as reivindicacion s 23 a 32, con el fin de superar la 
objeciones pla itea4as pot el examit ador y relacionadas con la un dad d 
invención dc la soliitid en estudio. 

En resumen, Me PO to decir que gr cias a las modificacioncs expues as en e 
punto 1 de c te rienoria1 y los arg imentos anteriormente mencion idos, 1 
presente solicii id ciriple cabalmcnte con los requisitos de ciaridad y u: idad d 
invención resp ctodispositivo de control hidrÆulico para una mÆ uina d 
renovación del rcvsi miento interno (C tubos, a la mÆquina de rcnova iOn de 
revestimiento i iteri*o de tubos y al di: positivo de renovacion del reves iniient 
interno de tubos,’ ivulgados en h descripción y en ci .nuevo capItuli 
reivindicatorio. 

Pot lo tanto, 

P-525. 

comedidamente a ese despacho se sirva 
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I 

requisitos y C 

estudio. 

Seæor Superil? 
/77 

DILIA MARS 
CC. 41.654.88 
TP 20824 CSJ 
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el privilegio 

I1GUEZ D’ALI 

patente de invención a la soliciud en 



1 

1 

DISPOSITI 0 D 

RENO ACI 

CAMPODELAI VE( 

Esta in 

revestimiento ir 

instalaciones 

revestimiento i 

controlada des 

II 

0NTR0L HID 

DEL REVES1 

ULICO PARA UNA MAQUINA D 

IENTO INTERNO DE TUBOS 

iciOr se relaciona co r un sistema para la renovackn del 

mo tubos en particulr tubos subterrÆneos y en particu!ar con 

r rreio de las cuaes una mÆquina de renovaci n del 

rno ce tubos que furciona bajo tierra puede ser opeada y 

En los pr ces 

una cinta contin a d 

un tubo y se la ne 

superficie para ue 

de un dispositiv de 

el tubo se reali a d 

esta invención prov 

renovación del eve 

sistema de o0ei aciOi 

Al opera 

necesario tene 

de manera cc 

interno. Es a ri 

en lugares dii 

instalaciOn por 

BREVE DES 

de renovaciOn de revestimiento interno de tubos, s 

naterial plÆstico ce una manera helicoidal en el in. 

largo de bordes longitudinales a fin de brindar un 

(an fluidos tales omo agua residual o agua. La oi 

novación del rev4stimiento interno de tubos que SE 

ianera necesariadesde un lugar remoto y es el o 

un sistema par control hidrÆulico de tal dispo 

iiento interno de ubos desde un lugar remoto y pr 

prueba de fallas. 

oloca 

�ior de 

nueva 

usa 

r ui 

unipositivo de renovción del revestimiento interno de ubos e 

una irstalación  de sumiiistro de potencia 
y 

de control par opera 

’ect controlar al dipositivo de renovaciôn del revetimient 

mu o tamblØn necesari instalar la unidad de control 
y 

oeració 

ile I es un objeto dicional de esta invenciôn prover un 

iedi de la cual se logrn tales objetos. 

DE LA INVEN 

De una mana por lo tanto Si 

ünica o mÆs anpii4, se dice que la ir 

hidrÆulico par un4 nâquina de ren 

donde la instiaci4n de control hidr 

ien Østa puede no ser necesaria 

enciOn reside en un dispositivo d 

aciOn del revestimiento interno c 

ulico incluye una linea de sumil 

nte II 

histro 



presiOn de flul o y
[ 

ina lInea de reorno de fluido hacia un tanqie de 

almacenamiento de liido, un controlaor de motor para controlar un motor 

alimentado por I Iin de suministro d presiOn de fluido, y un controlaor de 

posición radial, d ndl controlador de psiciOn radial provee fluido bajo prsión a 

una instalaciOn  psiionamiento radia para establecer el diÆmetro de tubo 

don 4i reacondicionadole el controlador de posiciôn radial tiene una primera ,Ævula 

normalmente c rrad que provee flui10 bajo presión a la instalaci5n de 

posicionamiento, radial y una segunda Malvula normalmente abierta que Iermite 

que el fluido sea extrIco desde la instalaión de posicionamiento radial. 

Preferent mert6 el fluido extraIdo desde la instalación de posicionmiento 

radial es descaradoa ?un tanque de dreraje. 

W LamÆquiad 

con una realiza iOn 

hidrâulico de la pre! 

giratoria. Dentrc de 

hidrÆulico las q e s 

superlicie o des e el 

para transferir flui 

retroalimentaci6n ha’ 

de la porciOn grator 

’ control del flui o hi 

controlar de ma iera 

S 
Se pued ob., 

operada normarnen 

suministro de p esiO 

posible descar ar el 

tanque de amaq 

preferentement der 

Si se p 

revestimiento ii 

existe el peligi 

pueda estar a 

renovación del revestimiento interno de tubos de cuerdo 

ristructiva y en Iacual se puede usar el circuito decontrol 

)te invenciôn pude tener una porción fija y una orción 

porción fija pued haber conexiones elØctricas y d fluido 

provistas desde la posición de control remoto 4sde la 

terior del tubo. S puede entonces usar una union iratoria 

hid rÆulico y seæales elØctricas de control y de 

y desde los varks componentes en funcionamienk dentro 

Dentro de la poción giratoria puede haber un bl4que de 

ulico controlado por solenoides elØctricas que s pued 

nota desde la surerficie o desde el exterior del tubo 

var que la instalción de posicionamiento radial puede se 

a una presión qu es menor que la presión de  la Inea d 

le fluido y la linea de retorno de fluido y por esa razn no e 

Ado desde la instlación de posicionamiento radial hacia e 

amiento. El tarque de drenaje que se ertcuentr 

) de la porciOn girtoria se usa para este propósito. 

resiOn hidrÆulica hacia el dispositivo de renova 

se pierde la alimentaciOn elØctrica de control, C 

ue el dispositivo de renovaciOn del revestimientc 

en el tubo y ue una excavaciOn sea riecesa 

n 

nton 

int� 
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t 

S 

retirarlo. Por esta raz 

invención. La segund, 

de fallas que rierm 

posicionamiento tadie 

vâlvuia normalm nte 

descargue al tan ue 

posicionamiento adi 

pared del tubo para 

interno sea extra do. 

causa de una rLiptur 

interrumpir la aliment 

permitiendo que Ol fit 

de modo que s pi. 

interno. 

La instala 

resorte de sus a 

los actuadores 

dispositivo de rer 

e provee un sist ma a prueba de fallas de acuerdo con la 

Ælvuia normalme te abierta provee el dispositivo a prueba 

que el fluido sea extraldo desde la instalaci n de 

31 se pierde la alirnentaci6n elØctrica entorices la se unda 

ierta se abrirÆ permitiendo que el fluido hid rÆul co se 

drenaje, permitie do de esa manera que la instala iOn de 

elaje su presiOn contra la vuelta anterior del tub o Ia 

mitir que el dispositivo de renovación del revesti iento 

manera similar, Si Se pierde presión hidrÆulica, tat vez a 

rn la linea hidr6LIlica o algo similar, entonces se puede 

n elØctrica para la seçjunda vÆlvula normaimente abierta 

sea extraldo de la instalación de posicionamiento radial 

a retirar el disD sitivo de renovación del revestirniento 

rn do posicionamiento radial puede tener un retroce o por 

iacoes hidrÆulicos pa "a asistir con el drenaje del fluido desde 

la eventualidad de una falla a cuando sea necesario re irar el 

,adión del  revestimient6 interno. 

Puede holDer 

posicionamiento ad 

de posicionamie to 

de la instalación Z 

transductor de 

ra observar la 

I y para permi 

onamiento rad 

)resiOn asociado con la instalac 

resiOn del fluido dentro de la inst 

el control remoto, manual o auto 

5n de 

lación 

Co 

En oper don s de tamaæo constante, cuando la instalaci n de 

posicionamiento radi I se mantiene a una presión constante, esta presi6n 

determina cuan fueftmente presionado contra el tubo principal, serÆ el nuevo 

tubo que se estcli formando. Se mantiene, la presión en un valor suficient mente 

alto para forzar al tLbp reacondicionad r o tubo en formación en fuert mente 

presionado contra el tubo principal u original de modo de formar un t bo de 

diÆmetro maxima. La pesiOn no deberla ser tan alta como para que el dis ositivo 

de renovación  del revj4timiento interno ce tubos se atasque. Tipicamente, en un 

caæo cloacal seg entco o en un tubo de PVC, cada segmento tendrÆ un t maæo 

levemente variatat eido a las toler ncias de fabricaciOn, daæo at ubo 0 

acumulación deriI sólido en elm nor del tubo. El transductor de resión 
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permite que el o erador o el sistema de control automÆtico mantenga la pr siOn a 

un nivel constan e cuido se encuentren estos cambios en los diÆmetros Si se 

reduce la presi n por debajo de un n vel nominal, causado por fricci ’n, por 

ejemplo, de las Empaqtietaduras, la instalación de posicionamiento radial por Ia 

tanto los rodillos que Ibman el tubo reac ndicionado se retraerÆn ante el a cionar 

del resorte 
y 

el diftetro del tubo en formación se reducirÆ. Si esto ucede 

demasiado rapid , la cl nta plÆstica no 
p 

jede reducir su tamaæo suficient mente 

rÆpido y la cinta que s6 coloca no se e caja con la cinta anterior. En un ajuste 

intermedio, un o era o o controlador au omÆtico puede purgar el fluido hidrÆulico 

desde la instal ciOn de posicionamie to radial usando la segunda âlvula 

normalmente ab rta a tal velocidad que el diÆmetro del tuba en forma ion se 

reduzca mientras que tdavia se asegura que la cinta que se estÆ coloca do se 

encaje con la cinta anterior. Esto permi e que el tamaæo del tubo bobin do se 

reduzca en diÆm tro a una velocidad co trolada mientras que las vueltas t davIa 

la permanecen encajade s con vuelta anterior. 

Se puede pro eer un control hi rÆulico adicional dentro del circ Ito de 

control hidrÆulicode la presente invenci6n para una herramienta lateral de t azado 

para marcar los bos de bifurcación al re condicionar un tubo 
y 

se puede proveer 

un suministro hi rÆulio auxiliar para ope ar dispositivos tales como cortad res de 

tiras o herramien as p r apertura de bifu caciones laterales. 

Se puede dec 

mÆquina de rencvaci 

de control hidriLIHCO, 

tiene una porci6n qu 

porción no girat na t 

desde una posic ’n c 

tubo, siendo la uni61 

elØctricas de control 

en funcionamien o d 

donde la porciO i gi 

solenoides elect ica 

superficie o desde � 

incluye una lInea de 

hacia un tanque de 

ue una forma al ernativa de la invención reside  en una 

del revestimiento interno de tubas que incluye un circuito 

)nde la mÆquina de renovaciOn del revestimiento interno 

gira, una union iratoria y una porción giratoria, d nde la 

e conexiones elØ tricas e hidrÆulicas que estÆn pr vistas 

control remota d sde la superficie a desde el exte ior del 

liratoria usada para transferir fluido hidrÆulico y s æales 

e retroalimentaci ’n hacia y desde los varios compo entes 

ro de la porción giratoria desde la porciOn no giratoria, 

oria tiene bloqu de control hidrÆulico controla o par 

ue se puede ontrolar de manera remota de de la 

xterior del tubo, donde el circuito de control hid Æulico 

ilnistro de presiOn de fluido y una Ilnea de retorno d fluido 

iiacenamiento d fluidos, un controlador de motor para 

/0 
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S controlar un mot r alimentaclo por la lmn 

controlador de p sici ’n lradial, donde el 

bajo presiOn a una iristaIaciOn de p 

dimetro del tub re cndicionado, dor 

una primera vÆl ula nrmaImente cerr 

instalaciOn de p sici nmiento radial y 

que permite que el Iludo sea extra Ido 

radial. 

Preferent me t la retroalimenta 

de la presiOn hid: Æuli a de un fluido hidr 

posicionamiento radi I.EI control del diÆ 

Se dice cue 

control remoto para 

donde la mÆqui ia 

Imnea de sumini tro 

tanque de al mace 

renovación del reve 

interno de tubo y i 

la Ilnea de surninis 

donde el control do 

, de posicionami 
: 

nto 

donde el circuo c 

hidrÆulica de la in 

controlar la fue a q 

el diÆmetro del tubo 

de suministro de presión de fIuidD, y un 

ntroIador de posición radial prove fluido 

icionamiento radial para establcer el 

e el controlador de posición radiI tiene 

Ja que provee fluido bajo presicn a la 

,a segunda vÆlvula normalmente bierta 

Jesde la instalaciOn de posicionmiento 

n se realiza por medios de obse 

ico que se suministra a la instala 

tro puede ser manual o automÆt 

cion 

n de 

no forma alternativÆ de la invención reside en un circuito de 

nmÆquina de renvaciOn del revestimiento interno d tubos 

renovación del reiestimiento interno de tubos inckye una 

epresiOn de fluido y una Ilnea de retorno de fluido hcia un 

niento de fluido, un motor para suministrar cnta de 

:iriiento interno a la mÆquina de renovación del revesimiento 

controIador de moor para controlar el motor aliment do P0 

o de presión de fliido, 
y 

un controlador de posici64 radial, 

do posición radial provee fluido bajo presiOn a una insaIación 

a1ial para estable4er el diÆmetro del tubo reacondi4ionado, 

control remoto irficiuye medios para observar la presió 

ación de posicioramiento radial que permiten obervar 

se ha aplicado a iJna cinta previamente colocada po la cua 

condicionado puda ser variado o mantenido constnte. 

Los medios 1p6ra observar Iapresión  hidrÆulica de la instalaión 

posicionamientoradaI pueden consistir n un transductor de presión. 

Prefere 

normalmente 

posicionamien 

que el fluido s 

fluido extraido 

el controlador d posición radial tiene una primer vÆlvul 

que provee fliido bajo presiOn a la instalaión d 

I y una segunda vÆlvula normalmente abierta que permit 

[do desde la instalaciôn de posicionamiento radial,iendo 

la instalación de posicionamiento radial descargaJo a u 

If/
 



tanque de drenaj. i: 

renovación del rove 

abierta se abrirO pe 

posicionamiento Irad 

pueda extraer el 1is 

Se dice c e u 

potencia y de c ntrc 

donde la unidad ?ien( 

impulsa, una ins alac 

carrete de cable par 

donde el carretde 

desenrollar y ent bilar 

un operador puede a 

remota. 

Se vera ue 

suministro de pC en 

que la misma ed 

misma tiene enHsI I 

control coma 

como un disposi ivo 

La instal ciór 

is potencia hidrâuli a o 

suministro de P0 enc 

pueden ser prov tos 

sta manera, si Se pierde el suministro hacia la mciqL ma de 

iriiento interno de tubas la segunda vÆlvula norma mente 

iiiendo que el flui o sea extraldo desde la instalac ion de 

I de modo que el iÆmetro se reduzca y por esa ra On se 

stivo de renovació del revestimiento interno. 

forma adicional de la invención reside en una unidad de 

utopropulsada para un dispositivo de operación emota 

n motor, medios de impulsión para la unidad que e motor 

1 de generaciOn de potencia impulsada por el moor, un 

lojar un cable de suministro de alimentación y de Control, 

ales estÆ adapta a para ser impulsado par el motor para 

cable y una inst lación de control en la unidad por la cual 

ervar y controlar a operación del dispositivo de op radon 

pr medlo de esta forma de la invención la  L 

a’y de control es a topropulsada por su motor de 

ser conducida par un operador a un lugar de tr.,, 

s funciones neces rias de suministro de alimenta 

rnitir que se opera el dispositivo de operación 

e ?renovaci6n del reestimiento interno de tubas. 

e generaciOn de potencia puede ser potencia el 

rbas elØctrica e hidrÆulica. Los tanques necesarios 

iidrÆulica y refrig radores intermedios de aceite y si 

la unidad’ de su inistro de potencia y de control. 

Los medios d impulsion pueden 

el motor a par inipulsi6n hid rÆulica a imi 

pistas y las mismas pueden ser ope 

montado sobre pati e . Los medios d 

reducidos en el anc o de modo que l 

control pueda s r i p.ilsada dentro 0 

ensanchados pa a br nar una mejor est 

er por el uso de impulsión direct 

ulsión elØctrica y pueden incluir n 

adas con el sistema de desliz 

impulsiôn pueden adaptarse p 

unidad de suministro de potenc 

travØs de posiciones estrecha 

biIidad durante el usa. 

ad de 

)dO de 

jO y la 

1 y de 

ota tal 

ara el 

i lares 

desde 

das a 

miento 

ira ser 

y de 

a ser 

12, 
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S 

El carrete 

puede incluir un 

sobre el cable 

mientras el dispo 

de resbalamient 

potencia hidrÆuli 

cable. 

Como se 

dispositivo de oj 

tubos. El disposi 

asociados con Ii 

incluir dispositivc 

potencia provista 

video que pueda 

mismos pueden 

Los varios elem 

potencia y de cor 

de 

inst 

e St 

y 

ales puede ser inpulsado elØctrica o hidrÆulicamnte y 

ciôn de embragu a fin de proveer una tensiOn co stante 

ilnistro de potenia y de Control para enrollar el cable 

e operaciOn remta se mueve. Se pueden proveer anillos 

dos con el carrte de cables para la transferen6ia de 

los cables de cortrol necesarios desde la unidad hcia el 

ana iz precedentemerite en un aspecto de la invenión el 

era ión remota puede ser un dispositivo reacondiciona1or de 

ivo e operación remote puede asimismo ser otros dispcsitivos 

re aciOn del revestiiiiento interno de tubos. Estos rueden 

s de i-1spección por vidHo 
los que pueden ser impulsads por 

des e la unidad de potecia y de control, 
y 

ilevar una cÆmra de 

ser ita por la instalackbn de control. De manera alternativa, los 

er ui unidad de limpiea, de cortes laterales u otro dispsitivo. 

intos ueden estar conectados con el cable de suminitro de 

trol domo sea requerido. 

La unidad de 

invención puede asirr 

guinches que p4mite 

transportado tal cbmo 

El disposi vo 

asimismo incluir un 

realmente sentarse 

necesario y desde, e 

el dispositivo de ope 

La instalción 

observaciOn remota 

paneles de control, y 

Se aprecirÆ 

autopropulsado d 

ncia y de contrbl autopropulsada de acuerdo c 

D incluir una gnia de brazo horizontal y un conj 

un dispositivo de operaciOn remota sea recup 

requerido. 

operaciôn remot 

ento para el ope 

re la unidad pare 

osición observar I 

Sn remota como s 

esta 

) de 

do y 

de acuerdo con esta invención puede 

ador de modo que el operador pueda 

conducir la unidad al lugar de rabajo 

)s varios dispositivos de control y perar 

a requerido. 

de control pued incluir pantallas de video pra la 

ei accionar del disositivo de operaciOn remota, asi como 

itemas de comoutdoras necesarios. 

general, por 

acuerdo con 

tanto, que se provee un disp 

;ta invención con las instala 

itivo 

nes 

13 
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necesarias para ont I 
y 

suministro de 
p 

tencia para un dispositivo de op ración 

remota. 

BREVE DESCRI dO DE LAS FIGURA 

Esto entorices escribe en general a la invenciOn pero con elfin de asistir 

en la comprensi n so arÆ referenda ah ra a las figuras que la acompaæ n las 

cuales muestran una roolizaci6n de la mv nciOn. 

En las figu as: 

La Figura mu tra una disposici’n esquemÆtica de una realización de un 

dispositivo de rE nov dOn del revestimi nto interno de tubos que inclu e un 

sistema de contrc I hid 4hco de acuerdo con la presente invención; 

La Figura 2 muestra una realiza ion de una porción subterrÆnea de un 

dispositivo de rE nov cOn del revestimi nto interno do tubos que inclu e un 

sistema de contrc I hid a ilico de acuerdo con la presente invención; 

La Figura 3 mL.e tra un circuito hi rÆulico esquemÆtico para la reali ación 

que se muestra la Fiçura 2; 

La Figura ill. mutra el circuito hidr ulico en detalle de acuerdo con ur a 

realizaciOn de la Figur 

La Figura 5 muestra una realizaci6n de una instalaciOn de posicionarniento, 

radial operada hi rÆuli mente de acuerdo con una realización de la invenci n; 

La Figura 6 m.i stra una vista e perspectiva frontal de una unidad de 

potencia 
y 

de c ntrol autopropulsada d nde la misma es una porciOn s bre la 

superficie de acuerdo 3cn la presente invenciOn; 

La Figura 7 mutra una vista post,ost nor de la unidad mostrada en la ligura 

6;y H 

La Figura ra una vista laterI de la unidad mostrada en la Fkiu ra 6. 

)y 



OR 

DESCRIPCION 

Ahora miand 

se apreciarÆ qu la i 

acuerdo con la ibver 
encerrada dent rto d 

porciOn encerra1a d4r 

elØctrico de seæl de 

salida de fluido tidrMiI 

LLADA DE LAS I ONES PREFERIDAS 

las figuras con rayor atención y en particular a la igura I 

:alaciOn de renovciOn del revestimiento interno de ti.ibos de 

n tiene una porci5n sobre la superficie la cual es Ia porciOn 

a Ilnea de punto I y una porciOn bajo tierra qu es la 

ro de la Ilnea de puntos 2. Entre las mismas hay uh cable 

ntroI 3 y las IInes de entrada de fluido hidrÆulico 2 y de 

bo33. 

La porci61 so rº  la superficie, la porciOn encerrada dentro de la If ea de 

puntos 1, se an lizar n detalle con reljciôn a las Figuras 6 a 8 pero en eneral 

incluye un panel de comtrol 10 y un exhiidor 11. El reservorio de fluido hicrÆulico 

12 suministra a I bolll4a hidrÆulica 13 y luido presurizado al acumulador 4 para 

suministro a lo argo de la entrada de luido hidrÆulico 32. La salida d fluido 

hidrÆulico 33 ret ma l fluido hidrÆulico altanque 12. 

La porciO bajd tierra, la porciOn eicerrada dentro de la Imnea de putos 2, 

se analizarÆ en etale con relaciOn a I  Figuras 2 a 5. En general la, nisma 

incluye una porci n fij 20, una porciOn giatoria 21 y un cabezal de colocaiOn de 

la cinta reacondi onaora 23. 

Ahora mir indo la figura 2 con ma or atenciOn se apreciarÆ que la prciOn 

Sbajo tierra de un relizaciOn de la inveción del dispositivo de renovacin del 

revestimiento inte no ekubos incluye un secciOn delantera mostrada en gneral 

como 31 la cual tene 06 orificio de entrada de fluido hidrÆulico 32 y un orificio de 

salida de fluido hi r6uli?cq 33. Se usa tambØn una instalaciOn de conexión eIctrica 

34. La porciOn de antea 31 tiene luces dEIanteras brillantes 36 y una càmra de 

video delantera o rim jr 37. 

En esta realizaeion de una herranienta de renovación del revestirriento 

interno de tubos a pdrciOn delantera 31 no gira mientras que una porckn de 

rotaciOn que se uestra generalmente como 40 gira mientras se produe el 

renovación del rev stinlidnto interno y por ¶sa razón se provee una union girtoria 

39 entre la secciô deIrtera 31 y la porckn giratoria 40. La uniOn giratoria iene 

13 
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conexiones girato iaE 

de salida como se 

elØctricas giratori s 

sea requerido. 

La porciOn Igira 

hidrÆulico de ac erd 

posterior 42 inclu e a 

revestimiento mt mo 

de un tipo analiz do 

a 

las lineas hidrÆ 

analizadas post 

los dispositivos e 

licas del orificio de entrada y del crificio 

riormente, asI como las cone iones 

5ctricos en la sección giratoria 40 como 

a 38 de la union iratoria 39 aloja a los circuitos de 4ontroi 

on la invenciOn. En la porción giratoria 40 un impulsor 

motor hidrulico ara alimentar la cinta de renovacOn del 

mostrada) a fin 1e reacondicionar el tubo en un sstema 

Publicaciôn W000/1 7564 de PCI. 

En el pro so renovación del r4vestimiento interno en espiral de t.n tuba 

desde dentro, sue al al material de ciita reacondicionadora contra una espiral 

anterior de mate iaI cecinta reacondicioriadora y se une al mismo con un ipo de 

conexiOn macho y h+Iibra por medio de los rodillos 44 sobre los brazos rdiales 

45 soportados sob r una instalaciOn Je posicionamiento radial 46 e cada 

extremo. La ins aIacOrri de posicionaminto radial 46 provee presiOn radil para 

asegurar que el rencvción del revestin1iento interno del tubo se aplica d forma 

firme contra la spirl anterior de cinta reacondicionadora o contra la pred del 

tubo que se e tÆ r condicionando. E esta realización como se mustra en 

particular en la Figu a 5, la instalaciOn le posicionamiento radial 46 tien cuatr 

brazos radiale 45 eh cada extremo kero se podrian proveer mÆs o meno 

dependiendodl
 es cio disponible o del diÆmetro nominal del tubo que se est’ 

reacondicionan o, da brazo 45 pude tener un actuador hidrÆulico que sE 

extiende en for a r dial o puede haber un actuador unico en cada extrem dond 

el mismo prov pr s  6 radial por medo de una serie de palancas o enranajes 

Se provee un a regi Øe resortes (no mcstrado) para retraer los brazos 45. 

En estalllu 
omitidos de md’ 

dentro de los rd(di 

al 

dispositivo de 

region de 

reacondiciona 

n mostrada en a Figura 5, varios de los rodillos ian sid 

se puede obsErvar la region del dispositivo girtorio 4 

)O central 48 cel dispositivo giratorio se encuentr 

lateral 50. Una segunda cÆmara de video 52 oser 

lateral que e extiende desde el tubo que se 

donde se estØ aplicando el material de renovciOn 

16 
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revestimiento in ern despuØs de que el material de renovación del revesimient 

interno se ha a lica c se puede operar al trazador lateral 50 cuando se Dbserv 

que el mismo I, stÆ e la region del tibo de bifurcación lateral para mrcar e 

material de ten vaci51i del revestimient9 interno de manera que a continuciOn s 

pueda cortar un,a abr1ura en ese lugar. 

La instal §ci6r ce posicionamient radial 46 tal como se muestra e1 detail 

en la Figura 5 tien I tubo central 48 de la porción giratoria del dispoitivo d 

renovación del rev4timiento interno cohi 
los brazos radiales 45 que se etiende 

desde cada ex1remp. n cada brazo ra1ial hay un actuador hidrÆulico 55, y sobr 

los extremos dn, pa   de actuadores dyacentes en forma longitudinal oporta 

los rodillos 44 qu ?se apoyan conra las paredes del tubo que se est 

reacondicionan o. e adaptan los resortes (no mostrados) en cada brazo 45 par, 

4 retraer al act adoŁ ?hidr6ulico 55 en la eventualidad de que fatte potenci 

hidrÆulica. 

Se mue stra las Figuras 3 y 4 una realización de un circuito d contr I 

hidrÆulico de a uero con la presente irvención. 

La Fig ra 31 

acuerdo con Lna r 

fluido hidrÆulic pr si 

la porción no tato i 

de supervisi6n 60 p 

porciOn no gi atori 

supervisiOn 64 per 

ir a dispositiv s el’c 

asociadas. Ot as I n 

giratoria 63 do la U 

Las tin as tI 

union giratoria hidr 

dentro de un toqu 

vÆlvulas acci nad 

renovaciOn d I rev 

Figura 4. Se umiri 

iuestra un circuio elØctrico e hidrÆulico esquenatico d 

IizaciOn de la invnciOn. En esta realizaciOn, la ertrada d 

irizado 32 y una alida do fluido hidrÆulico 33 se inertan e. 

28 de la union giatoria 39 y las Ilneas elØctricas de control 

ovistas a travØs del cable 3 (Figura 1) se insert   en 

62 de la union giratoria elØctrica 61. Algunas lneas d EC 

necen en la porci5n no giratoria do la union giratori 61 pa 

tricos tales comc Ia primera cÆmara de video y as IUCES 

as elØctricas de control 65 se extienden desde l porci’r 

n giratoria elØctriqa 61. 

rªulicas se extie 

tica 39 dentro de 

do control 66. D 

elØctricamente 

timiento interno I 

Ira fluido presuri; 

i en desde la porciOn no giratoria 28 de a 

a porción giratoria 38 de la uniOn jiratoria y 

ktro del bloque de control hay un serie c e 

ía  las varias funciones del disp?sitivo e 

I como sore analizado con refer ncia a a 

do a un motor 67. TambiØn se uminist a 



of 

fluido hidrÆulico la i saIación  de posicicnamiento radial 46, al dispositivo 

de marcaciOn otr o 50 tal como s analizó anteriormente y a un suni 

auxiliar 68 para otra herramientas y cispositivos accionados hidrÆuIica 

como sea reaueriido. 

Las Imnea elØtrcas de control y le supervisiOn 65 se extienden d 

porción giratoria 63 e!a union giratoria61 hasta una caja divisora 72 di 

cual las primera line selOctricas 73 van hacia el bloque de control 66 para 

las solenoides lØct kas y las segun1as Imneas elØctricas 74 van 

dispositivos elØ rico ales como la seunda cÆmara de video 52 y (a 

asociadas (Figu 2) y l transductor de presiOn 70. El transductor de pre 

observa la presi n ap  

pi
a la instaIacin de posicionamiento radial 46. 

inistro 

Tente 

e la 

e la 

otros 

luces 

ion 70 

El circuit de co,itrol hidrÆulico mdstrado en detalle en la Figura 4 tine una 

entrada de fluid hidÆIico presurizado 2 y una salida de fluido hidrÆulico 33 que 

se insertan en L n bkq.e de control 66. Dentro del bloque de control 66 lay una 

serie de vÆlvu as cfionadas elOctricmente para las varias funcioqes del 

dispositivo de r novión del revestiminto interno. Una vØlvula de cortrol del 

motor 80 prove flui d presurizado al rrotor 67 cuando se la acciona. La vØlvula 

80 permite quel oor sea impulsad en ambas direcciones de modH 
que el 

material de ren vac del revestimieno interno pueda ser aplicado y etirado. 

TambiØn se pro ee fudo hidrÆulico por nedio de la vØlvula 81 al dispositiv latera 

de marcaciOn o de t ado 50 tal como e analizO anteriormente y por metio de I 

vÆlvula 82 al sumnstro auxiliar 68 para otras herramientas y disositivo 

accionados hidtlÆul 

El circuitD de 

a (a instalació de I 

normalmente derral 

posicionamient rad 

se la acciona cen 

descargue en (a lI 

normal del dis ositi 

presiOn de flui o hi 

sea supervisa a y 

supervision 
y 

I 
$ 

ajt 

ente como sea r4querido. 

ntroI hidrÆulico ta!nbiØn provee fluido hidrÆulico pre urizad< 

sicionamiento radial 46. Se acciona la vÆlvula 83 iue est 

I para suministrr fluido hidrÆulico a la instalçión d 

46 y (a vÆlvula 8 que estâ normalmente abierta cando n 

Ja cuando se la cciona, impide que el fluido hidruIico s 

85 hacia el tarque de drenaje 86 durante (a oDeraciO 

Un transductor ce presiOn 70 permite que el sumiiistro d 

uIico a la instalac?ión de posicionamiento radial 46 ara qu 

ustada tal como se requiera. Se pueden usar tabiØn I 

s automØticos. 
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Tal como e a alizó anteriormeni 

dispositivo de r nov ciOn del revestimi 

elØctrica de cont ol, e tonces existe el 

del revestimient inte no pueda quedar 

sea necesaria p ra r tirarlo, y por esta 

fallas de acuerd co Ia invenciOn. La 

fallas permitierdo ue el fludo si 

posicionamiento rad at 46. Si se pier( 

vÆlvula 84 se a nra ermitiendo que elf 

drenaje 86, pe itie do de esa manei 

radial 46 relaje u p siôn contra la pare 

de renovaciOn el r vestimiento intern( 

pierde presión idrÆ, lica, tat vez a caw 

algo similar, en nc s se puede interruni 

84 permitiendo que el fluido sea extra 

radial 46 haci el anque 86 de mod 

renovación del eve timiento interno. 

MirandoI ah 

realizaciOn de na 

sobre la supeiicie 

tubos. Esta re iiz 

que podrIa s tr 

dentro del alcnce 

Se aprciai 

sum inistro de alirr 

estÆ soporta4 po 

un motor y tn s 

hidrÆulica (el  

pueden sen i4ipui 

transversaim4nte 

asiento para per 

para manejara Ufli 

si se pierde presiOn hidrÆulica hcia el 

shto interno o se pierde la alime,tación 

Iigro de que et dispositivo de renqvación 

4ascado en el tubo y que una excvación 

azón se provee un sistema a pruba de 

lvula 84 provee el sistema a pruba de 

extraldo desde la instalaci5n de 

la alimentación elØctrica entorces la 

iido hidrªulico se descargue at tarque de 

que Pa instalación de posicionmiento 

del tubo para permitir que el disDositivo 

sea extraido. De manera similar, Si S 

a de la ruptura de una tmnea hidrulica 

pin Pa alimentación elØctrica para l vÆlvul 

Ido de Pa instalación de posicioramient 

que se pueda retirar el dispoitivo d 

a las Figuras 6 8 con mayor atenciOn se analiara un 

talaciôn de contrbi remoto y de surninistro de alirrentaciO 

ra el dispositivo Ie renovaciOn del revestimiento irterno d 

n es una unidadautopropulsada, pero una unidad estÆti 

portada en la pate posterior de un vehiculo tamLiØn es 

la invenciOn. 

?en la Figura 6 qie Pa instalaciOn de control rerr 

ta ción sobre la stiperficie comprende un cuerpo 1 

pistas 103. Den  del cuerpo y no mostrado se � 

ma de generacibn de potencia que incluyen u 

13 en Pa Figura 1) y generadores elØctricos. E 

Jas hidrÆulicamene y pueden incluir instalaciones 

pistas para logrr mejor estabilidad. Sobre el cuei 

)r 105 y un panel de manejo con los controles nece 

y 

el C 

born a 

S pist S 

ra ale: r 

)hay in 

rios 1 8 
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Un marco an4ror 110 
y 

un marco posterior 112 montados al cue po 102 

soportan una gra de razo horizontal 114. Sabre la grUa de brazo horizontal hay 

un guinche 116 I cual impulsa un cable gancho de grüa 118. 

Soportac so r el marco poster or 112 hay un refrigerador de ac ite 120: 

para la bombahidr uica. A los fines de la claridad, en la Figura 7 se mite el 

refrigeradorde ceite. 

Soporta4 so ra el marco anterior 110 hay un par de pantallas de vide 

122. Un opera or cue estØ sentado sbbre el asiento 105 puede obsek’var Ia 

pantallas de vid o 12 para seguir Ia que estÆ ocurriendo en una posiciOn remote 

en la porciOn b Jo ti era del dispositivo 4e renovación del revestimiento in erno d 

tubos par medio de 14 cÆmaras 37 y E2 (Figura 2). TambiØn estÆ soportado u 

panel de control 12 obre el marco an erior 110 el cual permite que el operado 

observe las lec .irasd las funciones dE la pardOn subterrÆnea del dispo itivo d 

renovación de 1 re\fe timiento interno de tubas 
y 

que controla la porció 

subterrÆnea do diso itivo de renovaciOn del revestimiento interno de t bos e 

concordancia. 

Montada sob e (a parte delante a de (a unidad do potencia y d contro 

autopropulsada hay r carrete de cable 130 sabre el cual estÆ arrolladoikn cabl 

de suministro 
:1 

e liinentación y de control 132. El carrete de cabls est 

impulsado por tin m tr 134 a travØs de una cadena 136 que se encuentr3 dentr 

de un alojamie to p ra cadenas 138. 

Sobre el lad izquierdo del carrte de cables se encuentran arrgIos d 

anillos de resb lami rto 140 por media 1e los cuales se transfiere control lØctric 

para el disposi :jVO e operaciOn remot a! cable de control 132 y sobr el lad 

izquierdo hay anillos e resbalamiento idrÆuIico 142 por media de los c ales s 

provee potenca hdulica para la porción subterrÆnea del dispostivo d 

renovaciOn del evetifriento interno de ubos al carrete de cables. 

Si bien en et 

combinado bob nado 

puede haber cables  

cables de surrinist6 

realizaciOn se 

rn un Unico carr 

control y cable 

de potencia Pu 

iuestran un cable de potencia contrc 

de cables, en una realización aIernativ 

de suministro de potencia separdos La 

len ser cables de potencia hidrulica 
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cables de aliment iOn lctrica. 

La unidad e a urdo con esta invnciOn puede tamblØn incluir una pala 

excavadora 146 I cual se puede utilizar para despejar un area de traba o en 

donde sea neces rio euando se apoye en el suelo pueda proveer estab lidad 

durante la operaci n de 10 gria. 

Se aprecia a q e se provee por edio de esta instalaciOn una u idad 

autopropulsada la cual9uede ser conducda por un operador hacia un lug  de 

trabajo 
y 

que se roy n en la unidad tbdas las funciones necesarias pra la 

operaciOn de un d spo iti,o de operaciónrmota tal como un reacondicionadr de 

tubos. 

A lo largoe estla especificación, se han dado varias indicacione con 

relaciOn al aicanc4 de la invención pero  la invenciOn no estØ limitada a cual uiera 

de Østas sino quq pued0 residir en dos c mÆs de las mismas combinadas. Los 

ejemplos se brind4n soanente a modo de IustraciOn y no de Iimitación. 
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REIVINDICACIQN 

1. Un di pos 

revestimiento ir tern 

de suministro cle pr, 

de almacenam entc 

alimentado par la I 

posicion radial, don 

una instalación: de 

reacondicionad , dc 

normalmente cerrs 

posicionamient ra 

queelfluidose ex 

2. Un dispc 

CARACTERIZ DO 

acción resorta a cc 

posicionamient ra 

retirar la mÆqui a n 

3. Un dispc 

I CARACTE IZA 

asociado con I in 

fluido dentro d ía 

remoto, manua I o 

D de control hidrulico para una mÆquina de renov ción d 

le tubas, CARAC ERIZADO PORQUE comprende na line 

5n de fluido y un8 lInea de retorno de fluido hacia u tanqu 

e fluido, un cont olador de motor para controlar L n motq 

a de suministro de presiOn de fluido, y un contra, ador d 

el controlador de posición radial provee fluido bajo presion 

icionamiento radial para establecer el diÆmetro de un tub 

le el controlador e posición radial tiene una primera vÆlvul 

que provee fl ido bajo presiOn a la instala ion d 

I y una segunda vÆlvula normalmente abierta que permit 

do desde la insta ación de posicionamiento radial. 

ivo de control bidrÆulico de acuerdo con la ch 

)RQUE la instalaciOn de posicionamiento radial se r 

l fin de asistir en el drenaje del fluido desde la insta 

I en la eventuaIiIad de una falla o cuando sea r 

ondicionadora. 

vo de control 

PORQUE ad 

ación de posicio 

talaciOn de posi 

mÆtico de la ins 

usula 

sa 

idrÆulico de acuerdo con la clÆusul 

las incluye un transductor de presiO 

miento radial para observar la pr siOn d 

)namiento radial y para permitir I contn 

aciOn de posicionamiento radial. 

4. Un iispsitIvo de control idrÆulico de acuerdo con la 

CARACTERIZ+DO PORQUE el fluido extraIdo de la instal 

posicionamiento racii es descargado a un tanque de drenaje. 

5. Una m 

CARACTERIZ DA 

mÆquina de reinov, 

una uniOn gir tonE 

conexiones el ctrk 

control remota des 

usula 11 

na de renovacón del revestimiento interno cle tuba 

)RQUE inctuye On circuito de control hidrÆulico, doncle I 

n del revestimie to interno tiene una porción que no gir 

una porciOri gir toria, donde la porciOn no girat na tien 

e hidrÆulicas q e estÆn provistas desde una pa iciOn d 

la superficie o esde el exterior del tuba, siendo la uniO 

z2-
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[I 

giratoria usada pars trams 

retroalimentación h cia 

de la pardOn girato’a des 

un bloque de control hi r 

controlar de maner  i rerno 

el circuito de contr I hid a y 

una Ilnea de reto no d 

controlador de mot r para 

de presiOn de fluid 
, y 

Or 

posiciOn radial prd ee flL 

radial para estab ecer 

controlador de posi iOn rz 

provee fluido bajo presi6n 

vÆlvuia normaimene ai 

instaiación de posi onarn 

6. Una maluil 
acuerdo a la clÆusila 

instaiación de posicor 

erir fluido hid rÆuli 

lesde los varios c 

le la pordiOn no g 

ulico controlado 

desde la superl 

ilico incluye una I 

luido hacia un tar 

controiar un motc 

controlador de p 

do bajo presión 

1 diÆmetro de 

iaI tiene una prir 

a la instataciOn d 

rta que permite 

?nto radial. 

renovaciOn de 

tACTERIZADA 

o radial es des 

7. Una mâuina de renovaciOn dE 

acuerdo a la ci usul 5 CARACTERI 

posicionamiento ra ial 

drenaje del fluido d sde 

de una falla o cuan 0 SE 

8. Una ma ma 

acuerdo a la cia sui 

transductor de pres On 

observar la presiOn del 

para permitir el c ntrc 

posicionamiento ra ial. 

9. Una mâqjina 

acuerdo a la cIÆLsula 

herramienta Iatera de 

retrae por acck 

instalaciôn de p 

ecesario retirar 

e renovaciOn de 

3 CARACTERIZI 

ciado con la inst 

do dentro de la it 

remoto, manual 

renovaciOn de 

CARACTERIZ/ 

0 para 

o y senates elØctricas de control de 

mponentes en funcionamiento dntro 

atoria, donde la porciOn giratoria iene 

r solenoides elØctricas que se pi{lede 

ie a desde el exterior del tubo, d4nde 

ea de suministro de presiOn de fluido 

ue de almacenamiento de fIuido; un 

alimentado par la linea de suministro 

sicion radial, donde el controlador de 

una instaiaciOn de posicionami nto 

n tubo reacondicionado, donde, el 

era vâlvula normalmente cerrada que 

posicionamiento radial y una seg4nda 

ue el fluido sea extraido desd la 

1 revestimiento interno de tubo de 

PORQUE el fluido extraIdo des e la 

argado a un tanque de drenaje. 

revestimiento interno de tubos de 

ADA PORQUE la instalación de 

resortada con el fin de asistir en el 

icionamiento radial en la eventual dad 

mÆquina reacondicionadora. 

revestimiento interno de tubos de 

DA PORQUE ademÆs incluye un 

ación de posicionamiento radial para 

stalaciOn de posicionamiento radaI y 

) automÆtico de la instalación de 

revestimiento interno de tubos 

)A PORQUE ademÆs incluye 

rcar los tubas de bifurcaciOn 

de 

una 

at 

U3 



reacondicionar un tbo. 

10. Una ma uin 

acuerdo a la cIÆu ula 

hidrâulico incluye na 

renovación del rev ’stin 

medios de impulskin p 

generaciOn de pot rcia 
un cable de sumini tro 

adaptado para ser impi 

una instalación de ont 

controlar la operacón  C 

tubas. 

11. Una m qui 

acuerdo a la c1dusu 

instalaciOn de retro Hrr 

de posicionamient ra 

tubo reacondiciona Jo 

12. Un dis os 

CARACTERIZADC PC 

de renovaciôn del re 

remoto incluye Ufl: ur 

del revestimiento Mtei 

impulsión para la tinid 

potencia impulsad 

suministro de pate icia 

ser impulsado par I rr 

control en la unidad 

operación de Ia mEl quil 

donde la qu 

definida en la reivi dic 

donde el sis 

retroalimentación  que 

instalación de wsic 

de renovación d4l revestimiento interno de tubos de 

CARACTERIZAA PORQUE el circuito de corfitrol 

i’idad de potenci y de control para la mÆquina de 

Ito interno de tuos, donde la unidad tiene un m tor, 

la unidad que I motor impulsa, una instaiaciO de 

ipuisado par el notor, un carrete de cables para a ojar 

potencia y de ccntrol, donde el carrete de cables stÆ 

ado por el motor  desenrollar y enrollar el ca le y 

en la unidad por la cual un operador puede obserar y 

la mÆquina de rnovación del revestimiento intern de 

de renovación 

5 CARACTER 

acion que permi 

sea observada 

ia ser variado o 

I revestimiento interno de tubo de 

DA PORQUE ademÆs incluye una 

que la posiciôn radial de  la instalción 

controlada par la cual el diÆmetr del 

antenido constante. 

) de renovación del revestimiento interno de tibos 

WE incluye un sitema de control remoto y una mªcuina 

:imiento interno d tubos, donde el sistema de ccntrol 

d de potencia y ontroI para la mÆquina de renovición 

de tubos, donde la unidad tiene un motor, medics de 

que el motor impilsa, una instalación de generackn de 

l motor, un carr4te de cables para alojar un cabl de 

le control, donde l carrete de cables estÆ adaptado para 

r para desenrolla y enrollar el cable y una instaIaciPn de 

r la cual un oprador puede observar y control  la 

e renovaciOn del revestimiento interno de tubas; 

de renovaciOn d   revestimiento interno de tubos estÆ 

)n5; 

a de control remoto tiene una instalaciOr 

riite que se observe y controle a la posición radial 

miento radial bor la cual el diÆmetro del 

de 

la 

tuba 
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reÆcondicionad pud ser variado o m ntenido constante. 

13. Un disp siJvo de renovación del revestimiento interno de ttjbos d 

acuerdo con la clÆu ila 12 CARACTEFIZADO PORQUE la retroaliment don s 

produce por m dio e observación de l presión hidrÆulica de un fluido h drÆulic 

que alimenta a la i slalaciOn de posicu$namiento radial 
y 

el control del iÆmetr 

puede ser man al o Elitomftco. 

14. Un ispoivo de renovaciôi del revestimiento interno de tLbos d 

acuerdo con la clªisijla 12 CARACTEIZADO PORQUE el sistema de contro 

remoto es una nida1d 
 e potencia y de control autopropulsada. 

15. Un ispo 

acuerdo con l cl 

posicionamientc ra 

controlador de posi 

posicionamientc rad 

donde el contr lada 

cerrada que pro ee 

una segunda v Ivuk 

desde la instala iOn 

ivo de renovacióh  del revestimiento interno de tbos d 

ula 12 CARACIrERIZADO PORQUE la instaIaiOn d 

I incluye un cotrolador de posiciOn radial, dnde e 

n radial provee fluido bajo presión a la instalaiOn d 

para establecer l diÆmetro de un tubo reacondi9ionado, 

le posiciOn radia tiene una primera vÆlvula normlmente 

ido bajo presión a la instalación de posicionamiento radial y 

ormalmente abieita que permite que el fluido sea xtraIdo 

posicionamiento radial. 

16. Un cIspoitvo de renovaciOr del revestimiento interno de 

acuerdo con la IÆuula 15 CARACTEIZADO PORQUE el fluido extra 

instalaciOn de pcsicicnmiento radial es cescargado a un tanque de dren 

17. Un dlspo 

acuerdo con l cl 

posicionamiento rad 

drenaje del fluid de 

de una falla o cund 

18. Un dspos 

acuerdo con la clÆu 

transductor de p esiO 

observar la pres On d 

,s de 

de Ia 

o de renovaciór del revestimiento interno de tuos de 

ula 14 CARAC1ERIZADO PORQUE la instalación de 

se retrae por ación resortada con elfin de asistr en el 

la instalación de posicionamiento radial en la eventialidad 

Da necesario retirr el dispositivo reacondicionador. 

’0 de renovaciOr del revestimiento inferno de tuos de 

la 14 CARACTRIZADO PORQUE ademÆs incIiiye un 

sociado con la irstalaciOn de posicionamiento radil para 

fluido dentro de I instalación de posicionamiento radial y 
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para permitir el ont 

posicionamientor4dial. 

19. Un cir uito 

revestimiento irit mo 

renovación del re estir 

presión de fluidd y 

almacenamiento de fl 

revestimiento inteno 

tubos y un controlador 

suministro de pr ion 

controlador de p sicid 

posicionamiento r dial 

donde el cirouito 

hidrÆulica de la iHstal 

controlar la fuerz que 

el diÆmetro del tub re 

20. Un citcuib 

CARACTERIZADO PC 

instalaciOn de poscion 

21. Un 

*CARACTERIZAI 

vÆlvula normalrr 

posicionamiento 

que el fluido sea 

remoto, manua o automÆtico de la instalaciôh  de 

JO control remoto para una mÆquina de renovaciO del 

Jo tubos CARAC ERIZADO PORQUE la m6quina de 

ii nto interno de tubos incluye una Ilnea de suminist a de 

a Ilnea de ret mo de fluido hacia un tanque de 

ias, un motor para suministrar cinta de renovaci6ri del 

la mÆquina de r novación del revestimiento inter no de 

motor para cont olar el motor alimentado por la lIn a de 

d fluido, y un controlador de posiciOn radial, don de el 

radial provee flu do bajo presiOn a una instalaci n de 

ra establecer el d Æmetro del tubo reacondicionado, 

de control remoto I cluye medios para observar la presiôn 

don de posicionarniento radial que permiten observar y 

;p ha aplicado a un cirita previamente colocada por La cual 

c,ndicionado pued ser variado o maritenido constan e. 

de control remoto de acuerdo con la clÆusu 

UE los medios para observar la presion hidrÆulic 

iiento radial consiten en un transductor de presiOn. 

uit ?de control remoto de acuerdo con la clÆusu 

P FQUE el controlador de posiciOn radial tiene una P1 

e cerada que provee fluido bajo presion a la instalaci 

hal y una segunda va vula normalmente abierta que p 

ral desde la instalaci’n de posicionamiento radial. 

22. Un citcuit 

CARACTERIZADO I 

posicionamiento rdial 

de control rem 

RQUE el fluIc 

descargado a ur 

to de acuerdo con la cIusul 

D extraido de la instalaciór 

tanque de drenaje. 

19 

de la 

19 

mera 

n de 

rmite 

19 

de 

76 
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Th 

DISPOSI 

REN 

RESUMEN 

CONTROL HIDFAULICO PARA UNA MAQUINA I 

N DEL REVESTMIENTO INTERNO DE TUBOS 

Un disp sitivje control hidrÆulio (66) en conjunto con una mÆuina d 

renovaciOn del revtimiento interno de tubos (1,2), que incluye lIreas d 

suministro de resi nde fluido y de r torno (4,5), un controlador de motor (80 

para controlar a un tor (67) y un co trolador de posiciOn radial. El Co trolado 

de posición rad al p ee fluido bajo pr sión a una instalación de posicion amient 

radial (46) paraesta I cer el diÆmetro de un tubo reacondicionado. El cor trolado 

de posición rad al ti en una primera v6hrula normalmente cerrada (83) qUE prove 

fluido bajo pre ion a una instalación  ce posicionamiento radial 
y 

una egund 

vÆlvula normal ent bierta (84) que p rmite que el fluido sea extraldo c esde I 

instalación de posico1iamiento radial. La instalaciOn permite que la ma uina d 

renovaciOn del revestiHiento interno de tubos sea extralda en la eventua idad d 

una falla. 

--
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SUP ERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO 
DISION DE NUEV4S CREACIONES 

Radicación No. 0 - 113273 
Clasificación  Into nac onal (IPC): FI5B 1 128; F1 6L 58/2; F1 51320/00. 
Concepto TØcnic No 2429 

Patente de Invenci n 

Via Nacional 

Via POT (fase nac or 

1 7X Patente 

F-1 
alFXCap. I 

Como resultado del e 
de la Decision 489 de 

Modelo de Utilidad F-1 

Cap. II 

n definitivo, reaIzado con fundamento en el artIcu o 48 
omisiOn de la Corfnunidad Andina, se le comunica: 

1. Documentos 

1.1. DescriciÆ 

1.2. Re IV* ndica 

1.3. Dibulos: 

tud 

: 

’ones: 

a los 

Folios 

Folios 

Folios 

1.4. Rta. del Soctai t4: Folios 

1,5. Prioridad: Folios 

2. Objeto de la in ,ención 

109 a 123 

124 a 128 

65 a 71 y 130 a 136 

103 a 108 

4 a 34 (AUPR5574 08/06/2001 

AU PR5575 08/06/2001) 

TItulo de la solicit.id: "DISPOSITIVO DE ONTROL HIDRAULICO PARA JNA 
MAQUINA DE REI oV4cON DEL REVES IMIENTO INTERNO DE TUBOS." 

El problema plant ado ep esta solicitud sE refiere a la reducción de fallas en el 
proceso de renova iOn 11 revestimiento mt rno de tubas, en donde se coIoc una 
cinta continua de rnatO91 plÆstico de una manera helicoidal en el interior da un 
tubo y se la une a Ia Iro de bordes Ion itudinales a fin de brindar una n jeva 
superficie para que fluynfluidos tales comb agua residual o agua. 

Para solucionar e te F rcb!erna tØcnico la solicitud en estudio proporcion un 
dispositivo de con rol h dÆulico, que puedB hacer el proceso de renovaci& del 
revestirniento desde un uar remata y prov e un sisterna a prueba de fallas. 



1-0 

El objeto de (a pre &ite invención se Ileva acabo de acuerdo con (as 
caracterIsticas reivIndicacas en (as reivindi aciones 1 5, 12 y 19 (ver folios 124 a 
128). 

El objeto de la socitu ç.efinida anteriorm nte se encuentra en la Clasific ciOn 
Internacional de P tent ’S (IPC), F15B 15/2 ; F16L 58/2, F15B20/00, F16L55 162, 
F16L55/165,FI6L 55/1 ,E21D11/OO. 

3. AnÆlisis do pantai!idad (artIculo 14 ID 486) 

3,1, Novedad(a 

De acuerdo a las 
124 a 128). 

S 

reivindicaciones idependientes 1, 5, 12 y 19 (ver flios 

FIGIJ7A DE LA SOLICITUD EN ESTUDIO 

: 

Se puede concluirue 
contenidas en el esta 
afirmar que la solicitud 
486 de a Cornunidâd  . 

Im 

1L FflE I DI 
.-’-.- .. 

?Olicitud tiene una caracteristicas que no se encuei tran 
e la tØcrilca de nanera idØntica, por Ia que pern itirÆ 

Unpliria con Ia esti ulado en el artIculo 16 do la DecisiÆn 
a de Naciones. 

3.2. Nivel inventi ’o (rtculo18 D486) 

El capitulo reivindk 
tMas

e la solicitud limi a claramente la invención respec a al 
estado de la tØcnic .  reivindicaciones independientes se observa de fc rma 
concisa lo nuevo jue Eta aportando al E stado de (a tØcnica y lo que Ia [ace 
diferente de Ia exist  iasta ese morne to, al proporcionar un dispositivc de 
control hidrÆulico ra ina mÆquina de re ovación del revestimiento intern( de 
tubas. 



El problema tØcnk ) 
estado de la tØcni, a, r 
decontrol hidrÆuli a, q 
desde un lugar rei oto 

Par Ia anterior se ue 
persona media conc 
configuracion alt mat 
presentado. Con sto 
estipulado en el rtIc 
Naciones. 

3.3. 

Se considera q 

* 
HIDRAULICO PAl 
INTERNO DE TUI 
a nivel industrial. 
en el artIculo 19 d 

4. Conclusion: 

En consecuencia 
las reivindicacione 

Bogota, D.C. 

Łado en esta soli itud y que taco de diferente man era, el 
;e habla resuelto previamente. Y mediante el dispo itivo 
puede hacer el p oceso de renovaciOn del revestimiento 
provee un sistem a prueba de fallas. 

concluir que la sc licitud planteada no es eviderite una 
dora de la ma eria, par lo que proporciona una 

de soluciôn a un problema que antes se habia 
concluye que cumple el requisito de nivel invE ntivo 

18 de la Decis On 486 de la Comunidad Andina de 

la invenciOn tituIda: DISPOSITIVO DE CONTROL 
mk MAQUINA DE RENovAcibN DEL REVESTIMINTO 

DS" es susceptible de aplicaci6n porque pueden ser utiIizdas 
:on oanterior se pued afirmar que cumple con Ia estip4ilado 
la DecisiOn de la Corn urfiidad And ma de Naciones 

par 
1  

o lo expuesto a 
(folios 124 a 12 

armente, se recornienda Conc r 

CONCEPTO TE NI( C No. 2429 EXAMINADOR TEGNICO 
COdigo No. 202084 
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SUP 

Rad. PCT/03-113273 

REPUBLICA DE 
NDENCIA DE IN 

Industria y Co 
SUPERINTEND 

OLOMBIA 
)USTRJA Y COMERCIO 

RES0LUçI0N 

la coal se otorga una 

CERTIFIC DO 

N 0 964 

te de invención 

A ’) ", 
U )1 

EL 
SU’ERNIlegales,

ENDENTE DE INDUSTRIA V COMERCIO 
en ejercicio de sus facuItads  en espe4ial de las que se confirieron en el 

I 4, rjumeral 5 del decret4 2153 de 1992, y 

PRIMERO: Que la soli itud 
correspondiente a la pat 
HIDRAULICO PARA UNA i 
DE TUBOS", fue radicda 
nUmero 03113273, parb los 
Tratado de Cooperacicn en 

SEGUNDO: Que elex’rat 
Industrial NO 540 del 31 de 
parte de terceros. 

CONSIDERANDO: 

ernacional PCT/A02/00735 de fecha 07 de junio th 
e de invenciOn titulada "DISPOSITIVO DE CO 

UINA DE RENO\’ACION DEL REVESTIMIENTO 1N 
esta Superintend ncia el 30 de diciembre del 2003 
ctos de que se d comienzo a la fase nacional, en vi 

ateria de Patentee (PCT). 

iiercw 
N C I Al 

rticulo 

2002, 
TROL 
ERNO 
)ajo el 
uddel 

esta solicitud fue publicado en la Gaceta de la Proiedad 
del 2004, sin qup se hubieran presentado oposiciores por 

TERCERO: Que realizdo el examen de fondo e requirió al solicitante en los tØrmirios del 
artIculo 45 de la Decisi4n 48 de la ComisiOn de la Comunidad Andina, para que preentara 

respuesta 

a las obser4ciores de carÆcter tØcnio visibles a folios 98 a 102 del cuderno 
administrativo, relacioiadaS con la patentabiidad o cumplimiento de los requisitos 
establecidos por esta Iecisin, para la concesión de la patente. 

CUARTO: Que el solid ant, rnediante escrito rdicado bajo el nUmero 03-113273- 90004- 
0000 del 19 de septie bre I 2008, atendió oortunamente el requerimiento forrrulado, 
presentando nuevos fo los 12 a 128, con el texo de las reivindicaciones que reemlazan 
las o rig inalmente prese tads atendiendo de est manera las observaciones efectuaas en 
el examen de fondo. E captiJo en mención seacepta, como quiera que se ajust a las 
prescripciones conteni as e l articulo 34 de la Decision 486. 

QUINTO: Que en virtud de lo cispuesto en el artIuIo 14 de la DecisiOn 486 expedida par la 
Comisiôn de La Comun dad rdina se otorgarÆn patentes "..,para las invenciones, s an de 
producto o de procedi len , en todos los carrpos de la tecnologIa, siempre  qu sean 
nuevas, ten gan n/yel in enti a 

y 

sean susceptibIs de aplicaciOn industrial". 

SEXTO: Que en el presnte Oaso cumplen los uisitos indicados en el numeral anterior las 

Secle Centro: Carrera 13 No, 27-00 Pisos, 5, 7 y 10 
Sede CAN: Ti. 40A No. 38-50 Conmutacio: 3820840 

Fax: 382 26 95. Linea 9800-910 1$5 
Web: www.sic.govCO e-mail: infosic.qov.co 

Bogota D.C. - Colombia 
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SUPERIN] 
DIVISION 
E. 

E 

Re: Expedie4te 
Solicitud ki 

Yo,DILIA
 MR1 

pie de ml firma d 
apodcrada de las( 
South Australia, A 
al oficio No. 8 4 
relacionado con 1 

1. Con fund4me 
486 al so’icit 
momento del 
nueva des rip, 
cual se realIza 

1.1 Primero qt 
coincidiera 
area especli 

"DISPOSITIV 
MAQUIN4 D 
DE TUBO" 

1.2 Sc cambió 
largo de tc 
referencias 
la ins talació 
las primeras 

SULRN1LNDLNCA DL IN 

’US

 I PIA jCOMERCIO 

US’r1RTA Y C ilIlIlIlIff111111 HIII!UI IiiIiUii 1111111 DL I 
No. 03-113273. 0004-00 0 VAS CREAIONES Fecha� 2008-09-19 15r02: Dep. 202( NULGRLACIONE D. PATENTEW11 V�: 379 F, SENACIONALJI All. 444 RLSPULSARLQU oio 14 

03-113.273 
ntc a nombre de RIB LOC AUSTRALIA PTY LTD. 

ODRIGUEZ D EMAN identificada como ap rece al 
iiiada en la carte a 11 No. 86-53, piso 6, obrand como 
ad RIB LOC A STRALIA PTY LTD. domicil ada en 
lia, solicitante de la patente de la referencia, en re puesta 

itificado pot fija ión en lista ci 27 de junio de 2008, 
epto tØcnico de f ndo No. 1365, me permito mani ’star: 

en la facultad q e conficre ci artIculo 34 de la D cisión 
para modifica la solicitud de patente en cu iquier 

rmite, presento j nto con este memorial nuevo tItulo, 

o nucvo capItulo reivindicatorio y nuevos dibujos n los 
las modificacione abajo enunciadas. 

se modificó ci firulo de la invención de forma tJ que 
original de la so1citud PCT, en ci que se indica e que’
ncuentra ci dispoitivo que se desea proteger, ci cu   es: 

DE CONTR4L HIDRAULICO PARA NA 
ENOVACION lt)FL REV ESTIMIENTO INTE1NO 

11?111to
 de referencia dc la bomba hidrÆuiica pot (13), a 10 

) l capItulo descriptfro. AsI mismo, se modificator las 
lantrada de fluido (3), ci acumulador (14), los brazos 45), 
de sicionamiento ralial (46), la porción no giratoria 28), 
r1ea ?16ctricas (73) y la,a segundas lineas elØctricas (74). 

1.3 Se eiminó el tØ 
fluido (33), aI c 
entrada de fltidc 

P-525. 

ilnea de 
la ilnea de 
Æulico (32). 

o (6) y se reemplazó pot sal 
istro (5) que fue reemplazada 

de 
la 
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1.4 Se rec 
que ha 

1.5 Se modi 
mencioii 
habIa csl 

1.6 Se caml 
depende 

1.7 Se creó 

el 

la 

� tØn-nino brazo de soporte (45) pot brazos radi les (45, 
definidos inicia ente. I 

)reÆmbulo de las reivindicaciones 2, 3 y 4, de mod que s 

.spositivo de con rol hidrÆulico" y no ci citcuito, omo s 
D anteriormente. 

cpendcncia de 1 rcivindicación 11, de modo qu ahor 
clÆusula 5, que fectivamentc menciona la mÆq ina de 
evestimiento inte no de tubos, 

?nueva depende ia entre la reivindicación 1 y la 
toda vez en la lÆusula 12 se menciona la mÆq ’na de 

rvestimiento inte no de tubos tal y como se defini en la 
clÆusuia 5. 

1.8 Sc eimin on 4 anas reivin caciones 23 a 32, ya que Østas c taban 
dirigidas a "un .inidad de potenca y de control autopropulsada p ra un 
dispositiv de pración remota". 

1.9 Se modifi O e ermino "retroce o pot resorte" y se cambió or la 
cxpresión "se rtrae pot acción resortada" que Se adapta mÆs a lo 
divulgado n la Tscripción y que a emÆs permite un mejor entendi ento 
de La inven ion. 

En cuanto a estas modificaciones, me pe to decir que las inismas no a han 
de ninguna maner la niateria objeto de la resente solicitud y Sc realizaron c n ci 

ammo de superar so Ijeciones de clarida y unidad de invención planteada, pot 
ci examinador en s coiicepto tØcnico. 

Para estc efecto, e permito acompaflar I recibo de pago No. 08 -. 64,42 de 
agosto 12 de 200 , con ci cual queda ubierta la tasa correspondiente la 
modificaciOn de un solicitud de patente. 

2. Claridad de a solicitud 

Respecto a este Pu to, ci solicitante rnanifi sta que mediante las modificacio. es 
realizadas en la des �pción y en ci capItulo eivindicatorio quedan subsanadas as 
objeciones p1anteads pox ci examinador e su concepto tecnico, pues tant( ci 
tituic) como la desct4pcion y las nuevas reivi dicaciones han sido redactados p ra 

d y concision a la in ención descrita. que proporcionen clrida  

P-525. 
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Asi las cosas, decipción de Li soliitud menciona cada uno de los 

que componn e\1 dispositivo y 1t mÆquina reclamados, esta 

relacionados d fo4na directa con la figuras Para mejor entendimi 

invención. 

Ahora bien, cn 
reivindicación  11, 
habla creado 
mencionara la 
clÆusula 5, ml y 

3. Unidad 

El examinador \csta 
solicitud carecede 
invendón, jia que /4?a t 
transporte a deipl4arn 
ambasparfes son ii4epa 

tción a la objeci 
perimto inform  
ndencia incorret 

a 

de renovación l 
e especificó en ci 

ncion 

e en su conc 
lad de invenci 
es la mÆquina de 
que aunque Sc 

spara suJwzcion 

n planteada pot ci examinac 
que debido a un error involui 
i, la cual se modificó para 
A revestimiento interno de tut 
unto 1 de este memorial. 

to tØcnico No. 1365 que la p 
ri, toda vez que "evidencia una 
enovación del revestimiento;y otra la 
’,ede hacer interactuar no se podila 
ieflto". 

de I 

al 

de la 

rite 
de 
de 

que 

AsI las cosas, la nu4vs reivindicacion s I a 4 mencionan un dispositi o de 
control hidrÆulic car4cçerizado por tene una linea de suministro de presi ’n de 
fluido, una linea de rtrno de fluido h cia un tanque de almacenamien o de 
fluido, un contro dor ce motor y un co trolador de posición radial, lo ue le 
proporciona nove ad ¶cho dispositivo. 

Adicionaimente, 1 s rn.eyas reivindicacio es 5 a 11 reclaman una mÆqui a de 
renovación del re estiiinto interno de bos que se caracteriza por mcl r un 
dispositivo de co trol \ liidrÆulico, como e mencionÆ anteriormente. En estc 
sentido, se puede stabcer que la mÆquin no funciona o no es novedosa 5n ci 
dispositivo de con ol hdÆulico. 

Pot otto lado, las nuesa reivindicaciones 12 a 18 divulgan un dispositiv de 
renovación de rev timeito interno de tu os que se caracteriza por inclui un 
sistema de contro renoo y una mÆqui a de rcnovación del rcvestimic to 
interno de tubos, c mo \la tnencionada pre iamente. AsI las cosas, ci solicit nte 
establece que dicho ispstivo no es noved so sin Li mÆquina mencionada, q e a 
su vez no funciona e fonia diferente sin ci ispositivo de control hidtÆulico. 

AdemÆs, se modific la r i indicaci6n 12 de odo que depende de forma dire ta 
de la reivindicacion , qu ncnciona la maq ina de renovacion del revestimic to 
interno de tubos. Po lo aito, se puede establecer que cumplen con ci requis to 
de unidad de invenci’n y s4 ajustan cabalme te a lo establecido en ci articulo 5 

P-525 
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S____________ 

de la Decision 486, tal y comb se estab eció anteriormente. 

En consecuen ia, s deseo del solid nte manifestar que el arcu10 5 dc 1 

Decision 486 ara nte establece que "La solicitud de patente solo podt-Æ c rnprende 

una ini’en6ión o n g pi de invenclones re l cionadas entre si, de manera que con mien u 

Ænico con cep in tivo" (el subray do es nuestro). 

Por otro lado, ci aiva1 Andino de atentes tambiØn estabiece que ’En tin 

solicitud de paten  Sep ee reivindicar: 

a) una sol inve 7n; o 
b) an 0 ç invenciones r adon adas entre sipor un ütiico concepto 

$ 
irn’enIio. 

C’uando se irate d4 caso Se debe considerar ue 91 concepto inventivo i2nico que rel ciona 
las invencione de ser tØcnico, cump irpor si mismo con los requisitos de n vedady 
nivel itwentivo, y se corn n a todas las reivindic clones" (el subrayado es flues tro). 

En cste ordcn d ide s\ y teniendo en c enta la informaciOn anterior, se uede 
decir que la pres te - ención se ajusta baimente a lo establecido en el a ticulo 
25 de la Decisió 48 a lo establecido n ci Manual Andino, toda vcz q c los 
tres dispositivos rec atiados en las n evas reivindicaciones 1 a 22 estÆn 
directamente rela iona19s y dependen un del otro. Pot lo tanto, correspo den a 
un grupo de inve cio4e relacionadas en e si, que necesitan una de la ott para 
su óptimo funcio amito y para que sea novedosas y se diferencien de 1 que 
se encuentra en ci estao del arte. 

Complernentaria ente 4omo se mencion’ en ci punto 1 de este mcmori 1, se 
eiminaron las an gua reivindicaciones 23 a 32, con ci fin de supera las 
objeciones plante das or ci examinad r y relacionadas con la unida de 
invenciOn de la so cituci n estudio. 

En resurnen, me p rrnio decir que gracia a las modificaciones expuestas n ci 
punto 1 de este em  a1 y los argume tos anteriormente mencionado , la 
presente solicitud umpe\ cabalmente COfl os requisitos de claridad y unida de 
invención respecto al 4ipositivo de cont ol hidrÆulico para una rnÆquina de 
renovación del rev stin4eito interno de tu os, a la mÆquina de renovación del 
revcstimicnto inter o dc iubos y al disposi ’vo de rcnovaciOn del revestirnie to 
interno de tubos, divii1ados en la de cripción y en ci nuevo capI lo 
reivindicatorio. 

Pot lo tanto, solicit 
coHedidamente 

a es despacho se sirva reconocer es os 

P525. 
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Us 

Estafnver 

revestimient4 inte 

instalaciofles\ p0 

revestimientó\ ifltE 

controlada dde 

1 

) DE CONTROL IIIDRAULICO PARA UNA MAQUUJA DE 

CION DEL REV STIMIENTO INTERNO DE TUBO 

$ En los roc i 

una cinta cont nua 

un tubo y se I une 

superficie par que 

de un dispositi o d 

el tubo se real a c 

esta invención 

renovaciOn del eve 

sistema de ołe cK 

Sn se relaciona con un sistema para la reno’ación el 

de tubos en particular tubos subterrÆneos y en paiticular on 

medio de las uales una mâquina de renovaciôn el 

o de tubos que funciona bajo tierra puede ser perad 
y 

uperficie. 

Al operarun dl 

necesario tener na I 

de manera cor cta 

interno. Es a m ud 

en lugares difIc les 

instalaciOn por m dio 

BREVE DESC 

De una m 

ünica 0 mÆs am 

hidrÆulico para u 

donde la instaIa 

de renovación del revestimiento interno de tubos, 

material plâstico de una manera helicoidal en el 

lo largo de bords longitudinales a fin de brindar ur 

iyan fluidos tales como agua residual 0 agua. La c 

novación del revstimiento interno de tubos que S 

manera necesari desde un lugar remoto y es el c 

r un sistema pa   control hidrÆulico de tal dispo 

rniento interno de ubos desde un lugar remoto y pr 

prueba de fallas. 

positivo de renovaFiOn del revestimiento interno de 

taIación de suministro de potencia y de control pa 

y controlar al dispositivo de renovación del reve 

tmbiŁn necesarioinstalar la unidad de control y c 

es un objeto adicional de esta invenciOn pro 

Ia cual se loçjren ales objetos. 

LA INVENC 

ra çor lo tanto si bier Østa puede no ser necesariam 

S dice que la inveniOn reside en un dispositivo de 

mcuina de renovacin del revestimiento interno de 

i cle control hidrÆulic incluye una linea de sumin 

coio 

?riOr 

nue 

eraciO 

usa e 

jeto d 

U 

DOS es 

operar 

miento 

r una 

tela 

ntrol 

bos, 

de 



presión de flui 

almacenam nto 

alimentado or I 

posicion rad a(, d 

una instalad n d 

reacondiclo H do, 

normalment ce 

posicionami to 

que elfluido ea 

y una linea ce retorno de fluido hacia un tanque de 

e fluido, un cortroIador de motor para controla un tor 

(Inea de suminist1ro de presión de fluido, y un cortrolado de 

ide el controlador 1e posicion radial provee fluido bao presi n a 

posicionamiento adial para establecer el diâmetro e un t bo 

nde el controladcr de posiciOn radial tiene una prim1era vÆl ula 

da que provee fluido bajo presiOn a (a instlación de 

ial
 y una segunda vâlvula normalmente abierta q   per ite 

:lraIdo desde (a insalaciOn de posicionamiento radial.1 

Prefernternte el fluido 
extra

 
do

desde (a insta(ación de posicinamie 

radial es desargak a un tanque de drenaje. 

La ma uina de renovación  del revestimiento interno de tubos d acuer o 

con una reali ació constructiva y en i1la cual se puede usar el circuito (e cont 

hidrÆulico de Ia p sente invenciOn pjede tener una porciOn fija 
y 

un porci n 

giratoria. Den o d (a porción fija pude haber conexiones elØctricas yi1de flui o 

hidrÆulico las que son provistas desd1e la posiciôn de control remoto 1esde 

superficie o de de 
el 

exterior del tubo. e puede entonces usar una uni6r1 giratori 

para transfer f11\iido hidrÆulico y seæales elØctricas de contro 
y 

d 

retroalimentaci n hcia 
y 

desde los varos componentes en funcionamieno dentr 

de la porción irato1a. Dentro de (a prción giratoria puede haber un b( que d 

control del flui o hdrÆulico controlado por solenoides elØctricas que s pued 

controlar de maflera\rmota desde la suerficie o desde el exterior del tubo. 

Se pued ob 

operada normal en 

suministro de pr siOi 

posible descarg r el 

tanque de al ao 

preferentemente der 

Si se pie de 

revestimiento mt rn 

existe el peligro de 

pueda estar ata ca 

var que (a instal4iÆn de posicionamiento radial pude se 

a una presiOn qu es menor que (a presión de la  Inea de 

e fluido y la Ilnea ie retorno de fluido y por esa razOp no es 

ido desde (a instlaciOn de posicionamiento radial hacia el 

miento. El tanue de drenaje que se enuentra 

de la porción giraoria se usa para este propOsito. 

sión hidrÆulica 

se pierde la al 

el dispositivo 

en el tubo y ( 

acia el dispositivo de renova 

ntaciôn elØctrica de control, � 

renovación del revestimiento 

una excavación sea necesai 

del 

erno 

para 
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retirarlo. Por esta 

invención. La sec 

de fallas que 

posicionamiento I 

vÆlvula normalmi 

descargue al tan 

posicionamiento 

pared del tubo 

interno sea extra 

causa de una ri. 

interrumpir la alir 

permitiendo que 

de modo que S 

interno. 

La instala 

resorte de sus a 

los actuadores e 

dispositivo de rer 

Puede h 

posicionamiento 

de posicionamiE 

de la instalaciOn 

En 

ra p 

. c 

tu ra 

nta 

flu i 

PUE 

on 

uadc 

la 

e provee un siste a a prueba de fallas de acuerdo 

uvula normalmen e abierta provee el dispositivo a p 

que el fluido s a extraldo desde la instalack 

i se pierde la all entaciOn elØctrica entonces la se 

erta se abrirÆ p rmitiendo que el fluido hidrÆuli’ 

Irenaje, permitien o de esa manera que la instalaci 

laje su presión  contra la vuelta anterior del tub( 

rnitir que el disp sitivo de renovación del revestir 

manera similar, si se pierde presión hidrÆulica, tal 

i la linea hidrÆulica o algo similar, entonces se I 

n elØctrica para la segunda vÆlvula normalmente 

sea extraldo de a instalación de posicionamiento 

i retirar el dispo itivo de renovación del revestir 

posicionamiento radial puede tener un retroce 

s hidrÆulicos par asistir con el drenaje del fluido 

ntualidad de una falla o cuando sea necesario r 

del revestimiento interno. 

u transductor de p 

ial pra observar la pr 

radial y para permitir I 

)O kionamiento radial. 

posicionamiento adi 

determina cuan f ertE 

tubo que se estÆ forn 

alto para forzar al tu 

presionado contra el 

diÆmetro mÆximo. La 

de renovaciOn del rev 

caæo cloacal segrreft 

levemente variado d 

acumulación de Mate 

la 

, de 

unda 

o se 

n de 

o la 

lento 

91 

uede 

)ierta 

�adial 

iento 

por 

r el 

sión asociado con la instalacicn de 

ion del fluido dentro de la instalciOn 

control remoto, manual o autonÆtico 

de tamaæo ccnstante, cuando la instalaci6n de 

e mantiene a una presión constante, esta pesión 

nte presionado contra el tubo principal, serÆ el ruevo 

do. Se mantiene la presiOn en un valor suficienteriente 

reacondicionador o tubo en formaciOn en fuerteriente 

o principal u original de modo de formar un tuIo de 

ión no deberla sr tan alta como para que el dispsitivo 

miento interno dE tubos se atasque. Tipicamente, n un 

o en un tubo de PVC, cada segmento tendrâ un tanaæo 

Jo a las toleranias de fabricaciOn, daæo al tuo o 

sólido en el inteior del tubo. El transductor de prsión 



permite qu el 

un nivel cost 

reduce la 

ejemplo, de 

tanto los roc 

del resorte 

demasiado 

rÆpido y la 

intermedio, 

desde la I 

normalment 

reduzca mie 

encaje con 

reduzca en 

permanecen 

los 

el 

abi 

ci 

rador o el sistem de control automÆtico mantenga la presi n a 

cuando se encuntren estos cambios en los diÆmetros. I se 

por debajo de in nivel nominal, causado por ricciOn, por 

rpaquetaduras, la instalaciôn de posicionamiento ra1ial y p r to 

ye forman at tubo eacondicionado se retraerÆn ante el acci nar 

iÆmetro del tubo en formación se reducirÆ. Si eto suc de 

(a cinta plÆstica iio puede reducir su tamaæo suficentem nte 

iie se coloca no e encaja con la cinta anterior. Er un aj te 

rdor o controlado automÆtico puede purgar el fluid 4 hidrÆu co 

de posicionariento radial usando la seguncIa vÆlv (a 

rt a tat velocidad que el diÆmetro del tubo en foración  $e 

a?e
 todavia se aseura que la cinta que se estÆ col cando e 

anterior. Esto prmite que el tamaæo del tubo boinado e 

rc a una velocidad controlada mientras que las vuelt4s toda ía 

das con la vuelta apterior. 

Se p4 le trveer un control ’iidrÆulico adicional dentro del c 

control hid rÆul co d a presente invenciOn para una herramienta lateral d 

para marcar to tuto de bifurcación alreacondicionar un tubo y se pued 

un suministro idrÆ\ilio auxiliar para oterar dispositivos tales como cort 

tiras o herrami ntas ara apertura de biurcaciones laterales. 

Se pue e d 

mÆquina de re ova 

de control hidr ulic 

tiene una porci n qu 

porción no gira na 

desde una posi ion 

tuba, siendo la unk 

elØctricas do co trot 

en funcionamie to c 

donde la porci in ç 

solenoides elØc rica 

superficie o des e 

incluye una linea e 

hacia un tanquede 

� que una forma a 

n del revestimienc 

donde la mâquin 

no gira, una uniôr 

ne conexiones el’ 

control remota d 

giratoria usada p 

de retroa(imentaci 

rtro do (a porciOn 
toria tiene bloqu 

ue se puede c 

xterior del tubo, 

ininistro de presiOr 

Irnacenamiento dE 

Iternativa do la invenciôn reside en un 

interno de tubos que incluye ur’ circuit 

de renovaciOn del revestimientd intern 

giratoria y una porción giratoria, conde I 

ctricas e hidrÆulicas quo estØn povistas 

sde la superficie o desde el extrior del 

ara transferir fluido hidrÆulico y $eæa(es 

)n hacia y desde los varios compØnentes 

giratoria desde la porciOn no giatoria, 

decontrol hidrÆulico controla4lo por 

ontroIar de manera remota de de la 

donde el circuito do control hidÆuIico 

ide fluido y una lmnea do retorno dd fluido 

fluidos, un controlador de moto para 
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controlar u md 

controlado de 

bajo presi 
in
 a 

diÆmetro d I tul 

una primer, 

instalación It e 

que permit q 

radial. 

Prefeent 

de la presiór hid 

posicionaminto 

W Sedi’ 

control re mot 

donde la ma 

linea de sum 

tanque de a 

renovación d 

interno de tub 

Ia Itnea de s 

donde el conti 

de posicionan 

donde el circi 

S hidrÆulica de 

controlar la fuE 

el diâmetro de 

Los 

posicionami 

pa 

uin 

y 

alimentado por li lInea de suministro de presión d  fluidol y un 

dOn radial, dond el controlador de posiciOn radial rovee uido 

a instalación d posicionamiento radial para etablec r el 

reacondicionado, donde el controlador de posiciOn radial iene 

la normalmente berrada que provee fluido bajo resiOn la 

cionamiento radiI y una segunda vÆlvula normalmØnte  aberta 

fl fluido sea extr&do desde la instalación de poskionami nto 

ente la retroalimetaciOn se realize par medios de dbserva ion 

lica de un fluido hidrÆuIico que se suministra a la insftalaciO de 

fial. El control del IiÆmetro puede ser manual o autoinÆtico. 

una forma alternativa de la invención reside en un pircuito e 

una mauina de rnovaciOn del revestimiento intern ib de tu S 

ito 

in 

za q 

bo 

rev 

le renovación del revestimiento interno de tubos incluye u a 

e presión de fluido y una Ilnea de retorno de fluid Ø hacia fl 

?amiento de fluidos, un motor para suministrar cinta :e 

timiento interno a la mÆquina de renovaciÆn del rev stimien,o 

controlador de notor para controlar el motor alimehtado p r 

de presión de luido, y un controlador de posicitn radi I, 

e posiciOn radial provee fluido bajo presión a una irstaIaci 

radial para establcer el diÆmetro del tubo reacondcionad 

control remoto ncIuye medios para observar la presiO 

tlación de posicioiamiento radial que permiten obervar 

se ha aplicado a pna cinta previamente colocada p  la cu 

racondicionado ouda ser variado o mantenido constante. 

radial 

normalmente crrad 

posicionamiento radil 

que el fluido sea extri 

fluido extra Ido dsde 

ra observar Iaresión hidrÆulica de la instaIaiOn d 

ueden consistir 4n un transductor de presión. 

el controlador d posición radial tiene una primera vÆlvula 

que provee flu do bajo presión a la instaIaci5n de 

y una segunda vIvula normalmente abierta que Iermite 

o desde la instal4ion de posicionamiento radial, sindo el 

instalación de rosicionamiento radial descarqad a un 

Ii 
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tanque de rene De esta manera,, Si se pierde el suministro hacia la mÆquin de 

renovación del eiestimiento intern de tubos la segunda vªlvula nrmalm nte 

abierta se brir permitiendo que I fluido sea extraido desde la intalació de 

posicionami nto rdial de modo quou el diÆmetro se reduzca y por ea razó se 

pueda extra r el ipositivo de renovciOn del revestimiento interno. 

Se di e q euna forma adicioal de la invenciOn reside en una unidad de 

potencia y c nroI autopropulsada para un dispositivo de operaci5n rem ta 

donde la uni ad tee un motor, medos de impulsiÆn para la unidad q  el m or 

impulsa, una inst lción de generaci5n de potencia impulsada por el motor, n 

carrete de ca les ara alojar un cabl de suministro de alimentación y Ie cont I, 

donde el car te e cables estÆ adatado para ser impulsado por el rTotor p ra 

desenrollar y nrol a el cable y una intaJación de control en la unidad or la c al 

un operador ued cbbservar y control   la operaciªn del dispositivo de peraci n 

remota - 

Se ver qu por medio de eta forma de la invenciOn la uidad d 

suministro de ote ca y de control esautopropulsada por su motor de odo d 

que la misma puecat ser conducida pr un operador a un lugar de tr4ajo y I 

misma tiene e Si as funciones nece arias de suministro de aIimentacón y d 

control como ara rmitir que se op re el dispositivo de operación renota ta 

como un dispo tivo renovaciôn del rvestimiento interno de tubos. 

La instal ciOr çle generación d potencia puede ser potencia eØctrica, 

potencia hidrÆul ca o\a11bas elØctrica e IidrÆulica. Los tanques necesarios para el 

suministro de p end hidrÆulica y refrigØradores intermedios de aceite y sihiilares 

pueden ser prov tos la unidad’ de suniinistro de potencia y de control. 

Los 

el motor o por ir 

pistas y las mi 

montado sobre 

reducidos en el 

control pueda $ 

ensanchados pa 

de i 

imou 

)uISiOn pueden er por el uso de impulsiOn directa’desde 

hidrÆulica o imptlsión elØctrica y pueden incluir rudas o 

,ni ieden ser operdas con el sistema de desIizaento 

Los med ios de ,, impulsiOn pueden adaptarse paa ser 

le modo que la inidad de suministro de potencia y de 

sada dentro o a ,, travØs de posiciones estrechas D ser 

r una mejor estabIidad durante el uso. 

/2-
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El c rretJ de cables puede ser impulsado elØctrica o hidrÆuicamen y 

puede inci4 una instalaciOn de emrague a fin de proveer una tensiO const nte 

sobre el ca le de suministro de ptencia y de control para enroll   el c ble 

mientras el ispositivo de operación remota se mueve. Se pueden proieer an lbs 

de resbala ient asociados con el carrete de cables para la trans erencia :de 

potencia hid Æulioa y de los cables 4 control necesarios desde la unidd haci el 

cable. 

Como se analizó  precedent mente en un aspecto de la iniención el 

dispositivo doppraciOn remota pude ser un dispositivo reacondicinador de 

tubos. El dis osit o de operación renota puede asimismo ser otros disposith Os 

asociados c n la renovación del reestirniento interno do tubos. Ests puecen 

t incluir dispo tivo de inspección po video los que pueden ser impulados or 

potencia pro sta esde la unidad de otencia y de control, y Ilevar una âmara  Je 

video que Pu da ser vista por la instaaciôn de control. De manera alteriativa, I s 

mismos pued n sr una unidad de linpieza, de cortes laterales u otro dispositi o. 

Los varios el mertos pueden estar onectados con el cable de surrinistro e 

potencia y de ont ol como sea requerdo. 

La uni ad e potencia y de cntrol autopropulsada do acuerdo con es :a 

invenciOn pue e a imismo incluir unagrüa de brazo horizontal y un co junto e 

guinches quel er ito quo un dispositvo de operación remota sea recLperado y 

transportado t I co o sea requerido. 

SEl disp sitiv de operación rempta de acuerdo con esta invenckn pued 

asimismo md ir u asiento para el oerador de modo que el operadr pued 

realmente sen arse sobre la unidad p4ra conducir la unidad al lugar d trabaj 

necesario y do desa posición observr los varios dispositivos de control y opera 

el dispositivo d opraciOn remota come sea requerido. 

La inst lac 

observaciOn re not 

paneles de conrol, 

Se apre 

autopropu Isado 

de control pu 

el accionar del 

istemas de com 

general, por 

acuerdo con 

incluir pantallas de video para I4 
itivo do operaciOn remota, a   corn 

was necesarios. 

tanto, quo se provee un d 

A invenciOn con las inst 

13 
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neceSarias ara 

remota. 

BREVE DE CR 

I y sumin de potencia para un dispositivo d 

DE LAS FKURAS 

operaión  

Esto ntorcs describe en gneraI a la invención pero con el fii de as stir 

en la comp r nsi4n se harÆ referenca ahora a las figuras que la acoripaæan las 

cuales mues ran ra realizaciÆn de l invención. 

En la figu 4: 
La Fl ura iiuestra una disp+iciOn 

esquemÆtica de una reaIización  de un 

dispositivo d reh4vaciOn del reve4timiento interno de tubos que ncIuye un 

sistema de c ntro l-i’drÆuIico de acuedo con la presente invención; 

La Figra muestra una reIizaciOn de una porciOn subterrâtea de in 

dispositivo d reridvación del revesJmiento interno de tubos que iicluye n 

sistema de c ntrolhdrÆuIico de acuerJo con la presente invención; 

La Fig ra 3 riuestra un circuit c hidrÆulico esquemÆtico para la ralizaci n 

que se muest a en l Figura 2; 

La Fig a 4 estra el circuito hdrÆuIico en detalle de acuerdo co r una 

realizaciOn de la Fl LIra 2; 

La Figua 5 .iestra una reaiiz4ión de una instalaciOn de posicioiamien 

radial operada hidr ucamente de acurdo con una realización de  la inverición; 

La Figu a 6 niuestra una vista en perspectiva frontal de una uiidad d 

potencia y de cont o autopropulsada donde la misma es una porción sobre I 

superficie de a uer ocon la presente irvención; 

La Figur 7 +Lestra una vista psterior de la unidad mostrada en I Figur 

6; ,’ 

La Figuro 8 0 stra una vista latral de la unidad mostrada en la Fiura 6. 
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DESCRIPCON DEl 

se apreciaraqUe 

acuerdo conla ir 

encerrada d ntr 

porciOn enc rrad 

elØctrico de eæ 

salida de flui o h 

La por ion 

puntos 1, se nali: 

� incluye un pa el d 

12 suministra la 

suministro a l la 

hidrÆulico 33 rtori 

La porcipn 

se analizarÆ ei d 

incluye una pociO 

la cinta reacondici 

0 Ahora mian 

bajo tierra de na 

revestimiento in err 

como 31 la cualkie 
salida de fluido Or 

34. La porción dlE 

video delantera c p 

En esta ral 

interno de tubos Ia 

rotación que se rn 

renovaciOn del re \e 

39 entre la secciOh 

ALLADA DE LASS REALIZACIONES PREFE 

to a las figuras con mayor atención y en particular a la Figu a 1 

instalación de reovación del revestimiento interno e tubo de 

rición tiene una prción sobre la superficie la cual e la por iOn 

e la Imnea de puntos 1 y una porcion bajo tierra que e :: la 

l:entro de la linea de puntos 2. Entre las mismas h   un c le 

control 3 y las lneas de entrada de fluido hidrÆufio 32 y de 

uIico 33. 

re la superficie, la porciOn encerrada dentro de I linea e 

a 

en detalle con elaciOn a las Figuras 6 a 8 pero n gene at 

ontrol 10 y un eçhibidor 11. El reservorlo de fluido hidràuli o 

mba hidrÆulica 1 y fluido presurizado al acumuladqr 14 pa a 

de la entrada de fluido hidrÆulico 32. La salida de flui o 

l fluido hidrÆulicoaI tanque 12. 

tierra, la porción encerrada dentro de la lInea de untos 

con relaciOn a las Figuras 2 a 5. En general l mis, 

20, una porciªn giratoria 21 y un cabezal de colocciOn 

ora 23. 

Ia figura 2 con rriayor atención se apreciarØ que la porció 

IizaciOn de la inenciOn del dispositivo de renovación del 

e tubos incluye ursa sección delantera mostrada en general 

Lin orificio de entrda de fluido hidrÆulico 32 y un orificio de 

o 33. Se usa tamiØn una instalaciOn de conexiOn eØctrica 

31 tiene tuces eIanteras brillantes 36 y una cÆrTara de 

ra 37. 

izcIOn de una herrarnienta de renovación del revestimiento 

priOn delantera 31 no gira mientras que una porciç5n de 

u$ta generalmente omo 40 gira mientras se prod ice el 

stiriiØnto  interno y por sa razÆn se provee una uniOn girtoria 

delaiitera 31 y la porcÆn giratoria 40. La uniOn giratoria  

13 
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conexiofles it 

de salidacoi 

elØctricas gial 

sea requerid. 

La pc4 
hidrÆuUco d� 

posterior 42 

revestimient 

de un tipo ar 

En el roc 

desde dentro se 

anterior de m ter 

conexión ma ho 

45 soportado 

extremo. La ist 

asegurar que 

firme contra l 

tubo que se 

particular en I 

brazos radial( 

0 
dependiendo 

reacondiciona 

extiende en fo 

el mismo prov 

Se provee un 

En esta 

omitidos de n 

dentro de los r 

s para las lIneas hidrÆulicas del orificio de entrada 

rÆn analizadas posteriormente, asI como las 

para los dispositios elØctricos en la secciOn girato 

del 

gfratoria 38 de la uriOn giratoria 39 aloja a los circuito de cortrol 

edo con la invendión. En la porciOn giratoria 40 u impuor 

a un motor hidrÆLlico para alimentar la cinta de renc4wación ’el 

flD (no mostrada) fin do reacondicionar el tubo en iin sistea 

d en la Publicación W000/1 7564 de PCT. 

del renovaciOn dl revestimiento interno en espiral c1e un tu Do 

rza al material d cinta reacondicionadora contra na espi al 

I de cinta reacondiionadora y se une al mismo con n tipo e 

hembra por mediode los rodillos 44 sobre los brazo radial 

be una instalaciói de posicionamiento radial 46 en ca :a 

ión de posicionariento radial 46 provee presión r4dial pa a 

rvaciôn del revestmiento interno del tubo se aplica de forn a 

irl anterior de cina reacondicionadora o contra 
la

bared d I 

racondicionando. En esta realizaciôn como se mestra 

r 5, la instalaciór do posicionamiento radial 46 tie re cuat 

On cada extremo pero se podrian proveer mÆs men 

pcio disponible o iel diÆmetro nominal del tubo qu se est 11 

da brazo 45 pude toner un actuador hidrÆulico que $ 

- diaI o puede haberun actuador ünico en cada extrerro dond 

- s16n radial por meio de una serie de palancas o enranaje 

I Oe resortes (no mcstrado) para retraer los brazos 45. 

Montadalal 
dispositivo de t,za 

region de u4 tu 

reacondicionand e 

ni mostrada en 

se puede obs 

D central 48 C 

lateral 50. Una 

lateral que 

ionde so estÆ 

Figura 5, varios do los rodillosIan 

r la region del dispositivo giraorio 

dispositivo giratorio se encuertra un 

gunda câmara de video 52 obsrva la 

extiende desde el tubo que s estÆ 

licando el material de renovaciSn del 

/6 
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revestimien 

interno Se I 

que el mis 

material de 

pueda cort 

10 y despuØs de ue el material de renovaciOn del rvestim nto 

ado se puede oØerar al trazador lateral 50 cuando se ob rva 

en la regiOn dI tubo de bifurcación lateral par marc r el 

ciOn del revestiminto interno de manera que a continuaciO se 

bertura en ese luar. 

La de posicionaminto radial 46 tal como se muestr en de lie 

en la Figur 5 tire el tubo central 48 de la porción giratoria del dipositiv de 

renovación el rvstimiento interno con los brazos radiales 45 que s extien en 

desde cada xtre p. En cada brazo radial hay un actuador hidrÆulico 5, y s re 

los extremo de ares de actuadore adyacentes en forma longitudinI sopo an 

los rod illos 44 ue se apoyan cntra las paredes del tubo qu se e tÆ 

reacondicion ndo e adaptan los reortes (no mostrados) en cada bra   45 p ra 

retraer al a ’tua o hidrÆulico 55 n la eventualidad de que fait poten ia 

hidrâulica. 

Se mu stra n las Figuras 3 y 4 una realización de un circuito de cont ol 

hidrâulico de cue dc con la presente ipvenciOn. 

La Fig 

acuerdo con 

fluido hidrÆulic 

la porciOn no 

de supervisiOr 

porciOn no gii 

supervision 64 

ir a dispositiv 

asociadas. Oti 

giratoria 63 de 

Las lines 

uniOn giratoria 1 

dentro de un bI 

vâlvuias accion 

renovación del 

Figura 4. Se su 

ME 

lii 

un 

rat 

ue 

uestra un circiito elØctrico e hidrÆulico esquernatico e 

ización de la in’ención. En esta realizaciOn, la ertrada e 

rizado 32 y una alida de fluido hidrâulico 33 se inertan 

28 de la uniOn giatoria 39 y las Ilneas elØctricas de control 

ovistas a travOs del cable 3 (Figura 1) se insert   en 1 

62 de la uniOn iratoria elØctrica 61. Algunas lIheas d 

ecen en la porci4n no giratoria de la uniOn giratoria 61 par 

?ricos tales como la primera cÆmara de video y Is luce 

s elØctricas de control 65 se extienden desde la porciO 

giratoria electric61. 

licas se extiendn desde la porciOn no giratoria 8 de la 

39 dentro de la porción giratoria 38 de la  union giratoria y 

control 66. Dento del bloque de control hay una erie de 

ctricamente par4 las varias funciones del disposiivo de 

iento interno tal 6omo serÆ analizado con referen4ia a la 

fluido presurizadp a un motor 67. TambiØn se suninistra 



fluido hidrÆ’ilico instalación de 

de marcaci4 o cetrazado 50 tal co 

auxiliar 68 bara ctras herramienta 

como sea 

Las II iea 

porción  giral oria 

cual las pri ra 

las solenoi es 

dispositivos el6i 

asociadas (igu 

observa la p esi 

El circuito 

entrada de fl jido 

se insertan fl ur 

serie de v lvul 

dispositivo da re 

motor 80 pro, ee 

80 permite c we 

material de reno 

TambiØn se rov 

. de marcaci6r o d 

vâlvula 82 

1saccionados h drÆi 

icionamiento radial 46, al disi 

se analizO anteriormente y a 

y dispositivos accionados hi 

itivo Iaral 

sumintro 

ulicamnte 

lØctricas de contrçl y de supervisiOn 65 se extiendn desd la 

de la uniOn giraoria 61 hasta una caja divisora 2 desd la 

lireas elØctricas 73 van hacla el bloque de control 66 ara op rar 

fl ctricas y las sgundas lIneas elØctricas 74 v   a ol ros 

rios tales como l segunda cØmara de video 52 las lu es 

y al transducto de presiOn 70. El transductor de presiOn 70 

plicada a la instaación de posicionamiento radial 4. 

El cirCL Ito d 

a la instalack n d 

normalmente cer 

posicionamier to r 

se la accionay Ce 

descargue en la I 

normal del di posill 

presión de flu a h 

sea supervis a 

supervision y I s aj 

control hidrÆulico mostrado en detalle en la Figura tiene na 

rÆulico presurizaco 32 y una salida de fluido hidrÆuico 33 ue 

?Ioque do control 6. Dentro del bloque de control 6 hay na 

accionadas eiØdtricamente para las varias funciones el 

vación del revestmiento interno. Una vÆlvula de ontrol el 

ido presurizado aj motor 67 cuando se la acciona. La vÆlv Ia 

notor sea impul4do en ambas direcciones de mdo que el 

iciOn del revestiminto interno pueda ser aplicado i retiraijo. 

Iuido hidrÆulico pr medio de la vØlvula 81 al disposiivo lat at 

trazado 50 tal comb se analizO anteriormente y por rredio de la 

inistro auxiliar 6para otras herramientas y d spositivDs 

camente como sea requerido. 

ontrol hidrÆulico ambiØn provee fluido hidrÆulico pesuriza 

)sidionamiento rdial 46. Se acciona la vIvuIa 83 que e 

para suminisrar fluido hidrÆulico a (a instaaciOn 

LI 46 y la vØlvula 4 que estÆ normalmente abiertacuando 

da cuando se la acciona, impide que el fluido hidÆuIico 

a 85 hacia el tnque de drenaje 86 durante (a peraci 

Un transductorde presiOn 70 permite que el surrinistro 

ulico a la instalción de posicionamiento radial 46 para q. 

justada tal como se requiera. Se pueden usar tmbiØn 

:es automÆticos. 

le 

fl 

18 
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Ta) 

dispositivo 

elØctrica d 

del revesti 

sea neces na 

fallas de a uerc 

fallas peritiei 

posicionam ntc 

vÆlvula 84 at 

drenaje 86j pei 

radial 46 rel je 

de renovac n 

pierde presi n I 

algo similar, ent 

84 permitie do 

radial 46 h cia 

renovaciôn el 

analizó anteriopiente si se pierde presión hidrÆilica ha Ia el 

ovaciOn del revetimiento interno o se pierde la liment cion 

I, entonces exist el peligro de que el dispositivo d renov don 

nterno pueda qu4iar atascado en el tubo 
y 

que un excave don 

a retirarlo, y por sta razón se provee un sistema pruebi i de 

con la invención. La vÆlvula 84 provee el sistema prueb de 

que el fluid cJ sea extraldo desde la insalaciôn de 

dial 46. Si se iierde la alimentación elØctrica ntoncela 

permitiendo que el fluido hidrÆulico se descargue I tanqu de 

tiendo do esa minera quo Ia instalaciOn de posi ionamii nto 

presiOn contra la pared del tubo para permitir que e dispos tivo 

I revestimiento intrno sea extraldo. Do manera 
siHilar, 

se 

-ØuIica, tal vez a Łausa de la ruptura de una Ilnea hidrâuli a o 

es so puede inter umpir la alimentación elØctrica pa   la vÆl 

je 

el fluido sea e<trado do la instalaciOn de posi ionamis nto 

l 

tanque 86 de rrodo que se pueda retirar el dispositivo do 

stimiento interno. 

Miran o ahcra a las Figuras 6 a 8 con mayor atención se anlizarÆ una 

realización e u ’anstaIación de cotrol remoto 
y 

de suministro de aimenta ion 

sobre la surfici para el dispositiv de renovación del revestimiento interno de 

tubos. Esta eali aion es una unidd autopropulsada, pero una uni4d estÆ ica 

que podria ’er t ahsportada en la arte posterior de un vehIculo tarnbiØn E StÆ 

dentro del a) ’anc e la invención. 

Se a eci r en la Figura 6 ue la instalaciOn de control renoto y de 

suministro d all entaci6n sobre Ia uperficie comprende un cuerpo 102 el c a) 

estÆ soporta o 
p ri as pistas 103. Deitro del cuerpo 

y 

no mostrado se ncuenti an 

un motor y 
I 

pn isema de generaciOn de potencia quo incluyen u   bo ba 

hidrÆulica (el met 13 en la Figur 1) 
y 

generadores elØctricos. Etas pis as 

pueden ser I pulaias hidrÆulicamerte 
y 

pueden incluir instalaciones ara alelar 

transversalm nte as pistas para Iogrr mejor estabilidad. Sobre el cue  hay in 

asiento para per d   105 y un panel de manejo con los controles necearios 18 

para manejara undd. 
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S-
k

Un rnarc 

soportan u  g 

un guinche116 

Soprtac 

para la b4ba 

refrigerador de 

on 

122. Un oerad’ 

pantallas d vidE 

en la porciO, baj 

tubos por edio 

panel de co trol 

observe las illeCtL 

renovaciOn del 

subterrÆnea del 

concordanci 

Mont4do c. 

autopropulsda h 

de suministo dl 

impulsado per un 

de un alojarrentc 

Sobreeli 

anillos de re ’bala 

para el disp sitiv 

izquierdo ha ani 

provee pote cia 

renovaciOn d I re 

Si bie 

combinado b 

puede haber 

cables de si 

interior 110 y un 

de brazo horizor 

cual impulsa un c 

marco posterior 112 montados a cue 

tal 114. Sobre la grUa de brazo h4rizo 

able y gancho de grüa 118. 

102 

hay 

obre el marco psterior 112 hay un refrigerador d aceite 120 

râulica. A los fins de la claridad, en Pa Figura 7  s omi e el 

:... 

obre el marco aterior 110 hay un par de pantalls de v deo 

que estØ sentaco sobre el asiento 105 puede bservai las 

D 122 para seguir l que estÆ ocurriendo en una posiión rer iota 

) tierra del dispositvo de renovaciOn del revestimient intern de 

de las cØmaras 3 
y 

52 (Figura 2). TambiØn estÆ s portadd un 

14 sobre el marc anterior 110 el cual permite que el open idor 

rs de las funcione de la porción subterrÆnea del di positiv de 

rvestimiento inteno de tubos 
y 

que controla la por ion 

1ipositivo de reno’aciOn del revestimiento interno ce tubo en 

en 

bin 

in 

re la parte dela 

un carrete de c 

alimentaciOn y 

iotor 134 a travØ 

ara cadenas 138 

D izquierdo del c 

ento 140 por mec 

ie operación ren 

de resbalamien 

IdrÆuiica para I 

timiento interno 

tera de la unidad de potencia y 

)les 130 sobre el cual estÆ arrollac 

e control 132. El carrete de c 

de una cadena 136 que se encu 

de corjtroi 

10 Un cible 

de 

rrete de cables se encuentran rregIos de 

) de los cuaies se transfiere contrI elect co 

ta a! cable de control 132 y sore el I do 

hidrÆulico 142 por medio de los cuales Se 

porciOn subterrÆnea del dispsitivo de 

tubos al carrete de cables. 

ta realizaciOn s muestran un cable de potencia y conttol 

en un ünico carrte de cables, en una realizaciOn Iternati va 

de control y cabls de suministro de potencia sepaados LDS 

de potencia pi.eden ser cables de potencia hk1rÆulica 0 
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REIVIND I FiES: 

1. U di 

revestimie to ir 

de suminis ro d 

de almaceam 

alimentadpor 

poSiCión ra, ial, 

una instal ion 

reacondicio ad 

normalmen e 

posicionam?nt

que el fluidse 

2. Upi d 

CARACTEFIZA 

acción resortad 

posicionamintc 

retirar la mÆuir 

3. Unj di 

I CARAC1IERI 
asociado cop, la 

fluido dentrc de 

remoto, mar uai 

4. U di 

CARACTER ZAI 

posicionami nto 

5. Ur 

CARACTERI 

mÆquina de 

una uni6n g 

conexiones 

control rema 

itivo de control tiidrÆulico para una mÆquina de reovaci6 

o de tubos, CAIACTERIZADO PORQUE comprerde una 

esión de fluido y una lIriea de retorno de fluido haca un t 

de fluido, un controIador de motor para control   un r 

del 

Imnea de suminitro de presiOn de fluido, y un co troladc r de 

ide el controlado de posición radial provee fluido btjo pres 6n a 

posicionamiento radial para establecer el diÆmetr de un tubo 

onde el controlaor de posiciOn radial tiene una prirfnera vª vula 

ada que prove fluido bajo presiOn a Ia ins alaci6r de 

dial y una segurida vÆlvula normalmente abierta iue peirnite 

traIdo desde la irstaIaciOn de posicionamiento radil. 

sitivo de contrcl hidrÆulico de acuerdo con la clâusu  a I 

PORQUE la instlación de posicionamiento radial e retra por 

n elfin de asistir en el drenaje del fluido desde la intaIaciô de 

iaI en la event9alidad de una falla o cuando se necee, ario 

acondicionadora 

sitivo de contrl hidrÆulico de acuerdo con a clÆu ula 

DO PORQUE a1emÆs incluye un transductor kie pre iOn 

talaciOn de posicinamiento radial para observar la presiô del 

instalaciOn de poicionamiento radial y para permit   el coi trol 

utomÆtico de la intaIación de posicionamiento radial. 

itivo de control 

PORQUE el 

al es descaraadc 

hidrÆulico de acuerdo con la 

fluido extraIdo de la insta 

a un tanque de drenaje. 

uina de reno$ciOn del revestimiento interno 

PORQUE incIuy un circuito de control hidrÆulicc 

ción del revestimento interno tiene una porciOn q 

y una porciOn giratoria, donde la porciOn no gir, 

s e hidrÆulicas ue estân provistas desde una 

1e la superficie o desde el exterior del tubo, sienc 

lÆusu 

aciôn 

de tu 

donth 

no ç 

toria ti 

losicion 

o Ia ur 
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giratoria us da i: 

retroalimeni aci6r 

de la porciO I gir 

un bloque Co 

controlar do mar 

el Circuito d cor 

y una Ilnea e r 

controlador e rr 

de presiOn e fit 

posiciOn rac lal 

radial para, est 

controlador e p 

provee fluid baj 

vÆlvula nor alri 

instalaciOn d pc 

transferir fluido  hid rÆulico y seæales elØctricas de?control 

cia y desde los iarios componentes en funcionamento dE 

la desde la porci3n no giratoria, donde la porciOn giatoria I 

1 hidrÆuiico contoIado par soienoides elØctricas q  se pL 

remota desde I superficie o desde el exterior del ubo, th 

ii hidrÆuiico inclue una Ilnea de suministro de presi5n de fl 

no de fluido hacil un tanque de almacenamiento d fluido., 

r para controlar ijn motor alimentado por la Ilnea d sumin 

, y un controladr de posición radial, donde el coritroladc 

ee fluido baja pesión a una instalación de poskionami 

ecer el diÆmetrd de un tuba reacondicionado, dond 

don radial tiene na primera vÆlvuIa normaimente qerrada 

resiOn a la instalaión de posicionamiento radial y u  seg 

te abierta que prmite que el fluido sea extraid desd 

lonamiento radial. 

6. U  mcuina 

acuerdo a l clÆi.siila 5 

instalaciOn d poicionar 

de 

ne 

de 

de 

do 

un 

de 

el 

la 

de renovación del revestimiento interno d tubos de 

ARACTEIIZADA PORQUE el fluido extraId desd la 

iento radial s descargado a un tanque de dreiaje. 

7. Un mcuina de renovacón del revestimiento interno de  tubas de 

acuerdo a la 4lusula 5 CARATERIZADA PORQUE la instlación ide 

posicionami4 Ito rcial se retrae poracciOn resortada con elfin de aistir eni 
el 

drenaje del f ida 1sde la instaiaciónde posicionamiento radial en la evntualicad 

de una falla c cuaico sea necesario rtirar la maquina reacondicionador. 

8.Un m 

acuerdo a I ci 

transductor d pr 

observar la pesi 

para permitir el 

posicionamie to r 

9. U1 

acuerdo a 

herramienta 

ina de renovaci5n del revestimiento interno de tubas Je 

sula 5 CARAC1ERIZADA PORQUE ademÆs iricluye in 

Sn asociado con I instalaciôn de posicionamiento radial p ra 

el fluido dentra ie Ia instalación de posicionamieno radia 

ntrol remoto, minual a automÆtico de la instaación e 

al. 

ma de renovackn del revestimiento interno de 

ula 5 CARACTRIZADA PORQUE ademÆs inc 

de trazado paa marcar los tubas de bifurc 

:ubos le 

uye ura 

aciOn 

L3 



ti°  

reacondi 

10. i Una 

acuerdo la 

hidrÆulico inck 

renovació del 

medios de, im 

generaciOr de 

un cable d su 

adaptado ara 

una instala ion 

controlar la op 

tubos. 

11. na 

acuerdo a Ia 

instalación e re 

de posicion mie 

tubo reacon icio 

12. n   

CARACTER :Zi 
de renovaci n th 

remoto inclue Ui 

del revestim nto 

impuisión pa a (a 

potencia imp isa 

suministro d pot4 

ser impulsad P01 

control en I un 

operaciOn de a rr 

donde la 

definida en la rely 

donde el 

retroaIimentaOn 

instaiaciOn d 

tubo. 

Æquina de reno’ación del revestimiento interno 1e tub de 

usula 5 CARATERIZADA PORQUE el circuit de control 

una unidad de potencia 
y 

de control para la maquir a de 

iestimiento inter  de tubos, donde la unidad tie  un otor, 

iOn para la unidd que el motor impulsa, una irstalaci’ n de 

encia impulsado por el motor, un carrete de cable  para ’lojar 

istro de potencia y de control, donde el carrete de cables estª 

r impulsado por I motor para desenrollar 
y 

enroll 4r el cable 
y 

control en la uni1ad por la cual un operador pued obse ar 
y 

ciOn de la mÆquira de renovaciOn del revestimient4 intern de 

iquina de renovciOn del revestimiento interno d tubo de 

.isula 5 CARACrERIZADA PORQUE ademÆs iicluye una 

IimentaciOn que ermite que (a posición radial de I instala iOn 

radial sea observada y controlada por la cual el dÆmetro del 

Jo pueda ser varido a mantenido constante. 

ositivo de reno,aciOn del revestimiento interno de tu os 

PORQUE incluye un sistema de control remoto y u  m6qL ma 

revestimiento in$rno de tubos, donde el sistema de cor trol 

unidad de potenia 
y 

control para la mÆquina de -enovac On 

terno de tubos, 1onde la unidad tiene un motor, Hedios de 

hidad que el mot  impuisa, una instalación de genraciOn de 

por el motor, un carrete de cables para alojar ur cable de 

ia 
y 

de control, dcnde el carrete de cables estÆ adatado 
p 

ra 

motor para deserirollar y enrollar el cable 
y 

una instIación Je 

d por la cual ur operador puede observar 
y 

ccntroIar la 

’uina de renovaci61 del revestimiento interno de tubo; 

4uina de renovaci5n del revestimiento interno de tbos e a 

1caciOn 5; 

sstema de con rol remoto tiene una instaIciOn e 

i3 permite que se bserve y controle a la posición rdiaI de a 

scionamiento radal por la cual el diÆmetro 1el tua 



19 

reaco 

13. lUn 1i 

acuerdo cn la 

produce p  m c 

que alimerta a I 

puede ser an 

14. Jn 

acuerdo cc   la 

remoto es tina I 

15. 

acuerdo c4n i 

posicionamento 

controlador de 

posicionam nto 

donde el c:ntro 
cerrada qu pro 

una segund vÆ 

desde la insaIac 

suede ser variado o mantenido constante. 

)ositivo de reno’aciOn del revestimiento interno 

usuIa 12 CARATERIZADO PORQUE la retroali 

de observaciOnde Pa presiOn hidrÆulica de un flu 

instalaciôn de p4icionamiento radial y el control 

o automtico. 

e tub 

AOIL

 

de 

entac  se 

o hidrlico 

el cli6metro 

)ositivo de reno’ación del revestimiento interno e tubo i de 

Æusula 12 CARATERIZADO PORQUE el sistem de c ntrol 

ad de potencia yde control autopropulsada. 

sitivo de renoación del revestimiento interno e tubot de 

usula 12 CAFACTERIZADO PORQUE (a in talaci6r de 

jial incluye un controlador de posición radial donclif el 

ición radial proiee fluido bajo presión a (a intalaciª de 

ial para establcer el diÆmetro de un tubo reacndicion do, 

r de posicion r4iai tiene una primera vâlvula nrmalm nte 

fluido bajo presi5n a la instalación de posicionaminto rad 

I
al 

y 

normalmente bierta que permite que el fluido

 

a ext ido 

de posicionamieto radial. 

* 16. n di ositivo de renovción del revestimiento interno 4 tubo de 

acuerdo co la Ousula 15 CARACERIZADO PORQUE el fluido exfraIdo 4 la 

instalaciôn pokionamiento radial es descargado a un tanque de drnaje. 

17. n dipositivo de renovción del revestimiento interno d tubos :de 

acuerdo co (a 916usula 14 CARCTERIZADO PORQUE (a instIación de 

posicionaminto ’aial se retrae po acciOn resortada con elfin de sistir e el 

drenaje del fuido dsde la instaIaciOr de posicionamiento radial en la eentuali ad 

de una falla 4 cun4io sea necesario retirar el dispositivo reacondicionadbr. 

18. U d 

acuerdo co r la 

transductor ce p 

observar la ares LE1II 

itivo de renovabiOn del revestimiento interno d tubos :de 

sula 14 CAR4TERIZADO PORQUE ademÆs ncluye un 

i asociado con a instalación de posicionamiento adiaI p ra 

el fluido dentro ie la instalaciOn de posicionamierto radi I y 
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para perm ir el 

posicionamento 

19.pn cr 

revestimieno irt 

renovaciOn del r’ 

presión de fluii 

almacenam ento 

revestimieno me 
tubos 

y 

un contr I 

suministro ile p E 

controlador de Ix 

posicionami nto 

dond el ii 

hidrÆulica de la  

controlar la uerz 

el diàmetro  bel tUi: 

20. Jn 

CARACTEFIZA 

instalaciOn de oi 

21. 1Jn 

CARACTERZI 

vlvula nor4ai 

posicionamin1 

que el fluido :s� 

22. 1Jn 

CARACTERIZ 
posicionamin 

)ntrol remoto, 

ial. 

ual o automÆtico de la mntalaciórI  de 

Liito de control rmoto para una mÆquina de renvació del 

no de tubos thRACTERIZADO PORQUE la 6quine de 

estimiento intern c de tubos incluye una Ilnea de sjminist de 

y 

una Ilnea ce retorno de fluido hacia un tanque de 

e fluidos, un moor para suministrar cinta de renvació del 

no a la mâquina de renovaciOn del revestimient interno de 

idor de motor par controlar el motor alimentado p0 la line de 

;ión de fluido, 
y 

un controlador de posiciOn radi I, dond el 

siciOn radial provee fluido bajo presiOn a una in talaci6r de 

dial para establecr el diÆmetro del tubo reacondicioiado, 

uito de control reinoto incluye medios para observa la pres On 

stalaciOn de poscionamiento radial que permiten observ r 
y  

que se ha aplicad a una cinta previamente colocad por Ia ual 

) 

reacondicionadc pueda ser variado o mantenido nstantel 

uito de control remoto de acuerdo con la IÆusul 

PORQUE los mdios para observar la presión hidrulica 

onamiento radial consisten en un transductor de prØsiOn. 

irçuito de control 

PORQUE el cor 

,rte cerrada que p 

radial y una segur 

traIdo desde la in 

remoto de acuerdo con la cÆusuIa 

-olador de posiciOn radial tienet.hna prin 

wee fluido bajo presiOn a la insaIaciOr 

a vÆlvuta normalmente abiertacue pen 

:alaciOn de posicionamiento radial. 

ulto de control remoto de acuerdo con la 

PORQUE el fluido extraldo de la in 

lial es descargadc a un tanque de drenaje. 

3uia 

ion 
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la 

19 

de 

ite 

19 

de 

26 
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SITI/D DE CONTROL IDRAULICO PARA UNA MAQUI A DE 

ENdVACION DEL REV STIMIENTO INTERNO DE TUBS 

RESUMEN 

Un dispositvo de control hid Æulico (66) en conjunto con una mÆquin de 

renovación  i del r’ vestimiento inte no de tubos (1,2), que incluye linea de 

suministro ie pe iOn de fluido y de retorno (4,5), un controlador de motor (80) 

para contr ar a un motor (67) y un controlador de posiciôn radial. El controlador 

de posicion radil provee fluido bajo presión a una instalación de posicionam ento, 

radial (46) ara tablecer el diÆme ro de un tubo reacondicionado. El contro ador 

de posiciOn radil tiene una primera vÆlvula normalmente cerrada (83) que pr vee 

fluido bajo presO1 a una instalaci n de posicionamiento radial y u a segiinda 

vÆlvula nor; alneihite 
abierta (84) q  permite que el fluido sea extraido des de la 

instalación  de pDicionamiento radiI. La instalación permite que la m6quinp de 

renovaciOndel re’estimiento intern c de tubos sea extralda en la eve tualida de 

una faa. 
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Radicaciót Nc 
CIasificaci;nc,
Concepto i 

INTENDENCI DE INDUSTRIA Y COMERCIO 
DIVISION DE NUEVAS CREACIONES 

-113273 
iacional (IPC): 15B 15128; F16L 58/2; F15B2010 
No. 2429 

PatentedOnven ión x Pa ente de Modelo de Utilidad 

Via Nacion I 

Via PCT (f Ise n ional) Cap. I Cap. II 

Coma resutadodl examen definiti’io, realizado con fundamento en I artIcu 
de la DecisOn 4 de la ComisiOn d la Camunidad Andina, se le comirnica: 

iados 

Fo los 

Fo los 

Fo los 

1.4. Rta.del 

� 

1.5. Prioidad: 

licitante: Fo 

Foil 

2. Objeto iIe Iairvenciôn 

TItulo de 14 sal 
MAQUINA IbE F 

El problernt, pla 
procesa de reno 
cinta contin a d 
tubo 

y se I un 
superficie plara q 

Para soluci nar 
dispositivo e ci 
revestimien a de 

los 

109 a 123 

124 a 128 

65 a 71 y 130 a 136 

103 a 108 

4 a 34 (AUPR5574 08/0 

AU PR5575 08/01 

tg. 

id: "DISPOSITI\i1O DE CONTROL HIDRAULICO PARA JNA 
OVACION DEL FEVESTIMIENTO INTERNO DE TtJBOS."I 

ado en esta soil itud se refiere a la reducciÆn de fallas En el 
don del revestimi nto interno de tubas, en donde se coloca una 
material plÆstico de una manera helicoidal en el interior de. un 

lo largo de bar es longitudinales a fin de brindar una n eva 
fluyan fluidos tales coma agua residual a agua. 

ste problema tØ nico la solicitud en estudia proporcionE un 
trol hidrÆuIico, qu puede hacer el proceso de re ovació del 
e un lugar remoto y provee un sistema a prueba de fallas. 



4.. 
S 

El objeto de l presente invención se lieva acabo de acue do cor las 
caracterist as ie 

i

vindicadas en las reivindicaciones 1, 5, 12 y 19 (ye folios 24 a 
128). 

El objeto le la scpiicitud definida a iteriormente se encuentra en la Clasific don 
Internacior l th 9atentes (IPC), F1B 15/28; F16L 58/2, F15B20/OO, F161-5N 162, 
F16L55/16 Fl 3I 55118, E21D 1110. 

3. AnAlisis de p tentabilidad (articulo 14 D 486) 

3.1. Noda (rtIculo16D4) 

De aCLIerdo a I  nuevas reivindica iones independientes 1, 5, 12 y 19 (ver )!IOS 

124 a 128); 

FIGURA DE LA SOLICITUD EN ESTUDIO 

Se puede c4,nclur que la solicitud tine unas caracteristicas que no se encuenran 
contenidas en el $tado de la tØcnca de manera idØntica, por to q e perrrlitirÆ 
afirmar que la slktud cumplirla cor to estipulado en el artIculo 16 de la Deciiôn 
486 de la Cmuridad Andina de Nadones. I 

32. 

El capitulo r ivinii 
estado de l tØcri 
concisa lo r uev 
diferente de to Oxi 
control hidr(uUc 
tubos, 

vo (articulo18 D46) 

;atorio de Ia solici ud limita claramente la invenciOn respect: at 
. En las reivindi aciones independientes se obser’a de forma 

que esta aportando al estado de la tØcnica y to que lo h ace 
3tente hasta ese momento, al proporcionar un dispositivode 
ara una mÆquin de renovación del revestimiento internol de 
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El problemtec iio planteado en eta solicitud y que tocó de diferene mane ra el 
estado de tØ nca, no se habia r suelto previamente. Y mediante I dispo itivo 
de control 

idrâ?emoto
Iio, que puede hater el proceso de renovaciOn del r vestim nto 

desde un l gar  se provee un sistema a prueba de fallas. I 

Por 10 antel ior se puede concluir q te la solicitud planteada no es eviente una 
persona n edi  ?conocedora de la materia, por Ia que prop  rciona una 
configurack n eltornativa de solu:iOn a un problema que ante se labia 
presentado Co i esto se concluy que cumple el requisito de ni el inve itivo 
estipulado en I artIculo 18 de l DecisiOn 486 de la Comunida Andin de 
Naciones. 

3.3, Arlibacicfnindustrial (articuIo 19 D 

Se conskjera clue la invencióri titulada: DISPOSITIVO DE 
HIDRAULRjO IAA UNA MAQUft’iA DE RENOVACION DEL REVE 
INTERNO DE 11UPOS" es susceptile de aplicaciOn porque pueden s 
a nivel indjstril.Con Ic anterior e puede afirmar que cumple con I 
en el articuo 191 do la DecisiOn de l Comunidad Andina de Naciories 

4. Conclusion: 

En consec end 
las reivindidacioni 

Bogota, D. C.-

( por todo Ic ex 
s 1 a 22 (folios 1 

iesto anteriormente, se recomiend 
4 a 128), 

CONTROL 
STIMIETO 
er utilizdas 
o estipijlado 

Conc der 

CONCEI TO IrCNICO No. 2429 EXAMINADOR TECN CO 
Codigo No. 20208 



Industrii y Col perdo 
S UP E R IN T E N D E N C I A 

REPUBLPCA DE COLOMBIA 
SURIERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO 

RISOLUCION N 4 0 9 64 

or la cual se otoga una patente de invención 

CRTIFICADO030? 
Rad. PCT/ 03-11327$ 

EL SJPERINTENDENE DE INDUSTRIA V COMERCIO 
en ejercicio d sus fcultades legales, n especial de las que se confiriero en el rtIculo 

4, numeral 5 dl decreto2l53de 1992, y 

CO SIDERANDO: 

PRIMERO: Q e Ia olicjtud internacion I PCT/AU 02/00735 de fecha 07 de jun10 dE 12002, 
correspondieri e a 

I?NA 
patente de inención titulada ’DISPOSITIVO E CONTROL 

HIDRAULICO ARI  MAQUINA DE RENOVACION DEL REVESTIMIEJTO IN- -ERNO 
DE TUBOS", e rdcada en esta Suprintendencia el 30 de diciembre dl 2003 bajo el 
nimero 03113 73, ra los efectos de cue se dØ comienzo a la fase nacionI, en vi ud del 
Tratado de Co perc6n en Materia de atentes (PCT). 

SEGUNDO: Qieel extracto de esta soicitud fue publicado en la Gaceta de la Prciedad 
Industrial No 540 de 1 de mayo del 2004, sin que se hubieran presentadoóposicio$ies por 
parte de tercers.7 I 

TERCERO: Qie reliado el examen d fondo se requiriO al solicitante en lps tØrmiios del 
articulo 45 de I De4is6n 486 de la ComsiÆn de la Comunidad Andina, para ue pre4entara 

S respuesta a la$ 
oble

de carªdter tŁcnico visibles a folios 98 a 10 del cuderno 
� administrativo,I relanadas con la ptentabiIidad o cumplimiento de los re4uisitos 

establecidos pr es$aecisión, para la oncesiôn de  la patente, I 

CUARTO: Qu el s libitante, mediante fscrito radicado bajo el nUmero 03-1 13273- 0004-
0000 del 19 de sep iembre del 2008, atndió oportunarnente el requeriminto for �ulado, 
presentando n jevos, folios 124 a 128, con el texto de las reivindicaciones que reerr Dlazan 
las originalmer te pr sntadas, atendienco de esta manera las observacioner, efectua das en 
et examen de Iond l capitulo en meciOn se acepta, como quiera que e ajust a las 
prescripciones 0onteniclas en el artIculo 34 de la Decision 486. 

QUINTO:Quepnviitidclelodispuesto n el artIculo 14 de Ia DecisiOn 486 xpedid por Ia 
Comisión de Lai Co uiidad Andina se oorgarÆn patentes ". para las invencones, an do 
producto o do roc qimionto, en todos los campos de ía tecnologIa, sien1pre quesean 
nuevas, tenga niv I iventivo y scan stsceptibIes do aplicaciOn industriaP’. 

SEXTO: Quo eh el rrłsente caso cu n los requisitos indicados en el numraI ant1or las 

Sede Centro: Carrera 13 No. 7-00 Pisos , 5, 7 y 10 
Sede CAN: Tr. 40A No. 38-50 onmutad : 3820840 

Fax: 382 26 95. Linea 9800-910 155 
Web: www.sic.covco e-miI: info@si gQv.co 

Bogota D.C. - 0olornbia 



Rad. POT/ 

reivindicac 
encuentra 

su 

Industr4yC4ercio 
UtIlNItINL) INLIt\ 

REPUBLICA DE COLOMBIA 
PIERINTENDENCI DE INDUSTRIA Y COMERCIO 

R SOLUCION N4 0 9 6 4 

or la cual se otor a una patente de invención 

C RTIFICADO 037 

3217 

1 a 2 contenidas en lofolios 124 a 128, razón por  la cual 
Jerito conceder para lai mismas el privileglo solicitado. 

$ FESUELVE: 

ARTICULO PFIME.Q: Otorgar el priviIgio de patente de invención a la solcitud 
en fase nacionI envirtud del Tratado d Cooperación en Materia de Patente (PC 
creación deniina: 

$ 

DISO 
REN 

C lasifidac 

DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA DE 
ION DEL REV STIMIENTO INTERNO DE TUBO" 

; F 16 L 58/2; F 15 B 20/00. 

Reivin icac n(es): 1 a 22 Folio(s): 124 a 128. 

Titular( s): R P LOC AUSTRALIA PTY LTD. 

F15BI 

Domici io(s : 587 Grand Juncion Road, Gepps Cross, South Australia 
Australia. 

Invent r(es: Ian Roger Batemn. 

Priorid id N PR5574 Fecha: 08 de junio del 2001 Pals: U. 
PR5575 08 de junio del 2001 

Solicit d lnenacionaI N°:  PC" /AU 02/00735 Fecha: 07 de jurio del 2 

Vigent ded: 07 de junio del Hasta: 07 de junio del 202 

pacho 

e entró 
para la 

5094, 

Sede Centro: Carrera 13 No, 27-00 Piso4 2, 5, 7 y 10 
Sede CAN: Tr, 40A No. 38-54) Conmutacr: 3820840 

Fax: 382 26 95. Lines 9800-910J165 
Web: www.sic.Qov.co e-mail: nfoslc.aov.co 

Bogota n.e. - polombia 
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su 

Industri y C4ercio 
SUPERINTENDtNCIA 

REPUBLIA DE COLOMBIA 
PRINTENDENCI, DE INDUSTRIA V COMERCIO 

RSOLUCION N!-4 0 9 6 4 

Por la cual se otora una patente de invención 

CRTIFICADO 037 
Rad. PCT/03- 132 

ARTICULO SE GU cO: El titular tendrÆ los derechos 
y 

las obligaciones estbIecid s en Ia 
Decision 486 e la omisiOn de la C4munidad Andina 

y 

demÆs disposiciones gales 
vigentes sobre pro idad industrial, pre isando que para mantener vigent la pati inte se 
deberÆ cancel r a a$a anual de mantnimiento conforme lo dispone el aticuIo 8 de la 
referida normacorn jbitaria. 

ARTICULO TI 
de patente, pr 

ARTICULO C 
Maria RodrigL 
Loc Australia F 
el recurso de 
hacer uso al rr 
ella. 

EL SUPERIN 

Doctora 
DILIA MARIA 
Carrera 11 N° 
Bgotâ D.C. 
V " 

/1202021 

Entregar al tituIr copia autØntica de esta resoluciOr y el certificado 
anotaciones en Ips libros de registro. 

Notificar el contØnido de Ia presente resoluciOn a Ia docto a Dilia 
man, o a quien hga sus veces, en su calidad de ap derada de Rib 

entregÆndole copi de la misma, advirtlØndole que contra ella rocede 
n ante el Superiritendente de Industria y Comercio, del cu podrÆ 
de Ia notificación ersonaI o dentro de los 5 dias hªbil s sigui ntes a 

NOTIFiQUSE Y CUMPLASE 27 OCT 20 
Dada en Bogota, D.C., a los 

TE DE INDUSTE 

101I3UEZ D’ALEMAF 
- 3. Piso 6. 

IA Y C0ME7C\I0, 

GUSTAVO VA’LBU QUINES 

Sede Centro: Carrera 13 No. p7-00 Piso 
Sede CAN: Tr, 40A No,

 
38-5 Conmutac 

Fax: 382 26 95. Line 9800-910 
Web: www.sic.gov.co e-r,aiI: infos 

Bogota D.C. - oIombia 

2, 5, 7 y 10 
r: 3820840 


