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DISPOSITIVO DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA D
RENOVYACIO

CAMPO DE LA

lNVENdION

Esta invencién Jse relaciona co

instalaciones por
revestimiento inferno| de tubos que funciona bajo tierra puede ser operada y

controlada desdé la superficie.

ANTECEDENT

S DE L/A INVENCION

En los procesds|de renovacion del revestimiento interno de tubos, se coloca|
|

una cinta continpa de ‘material plastico de una manera helicoidal en el interior de|

un tubo y se la
superficie para

de un dispositivp de renovacion del revastimiento interno de tubos que se usa en
F:a d jwanera necesaria desde un lugar remoto y es el objeto de
control hidraulico de tal dispositivo def
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T
|
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|
|
|
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j provee
\

acion ? prueba de fallas.
|

|

un di%positivo de renovacion del revestimiento interno de tubos egﬁ

Tecta & controlar al dispositivo de renovacion del revestimientq

enug o} también necesarip instalar la unidad de control y operacion

cile i’ es un objeto adicional de esta invencion proveer unT
medi Fje la cual se logren tales objetos.

N DE LA INVENCION

|
|
ien ésta puede no ser necesariamente lp

Unica 0 mas al

hidraulico par:

donde la instalaci n[ de control hidraulico incluye una linea de suministro

ine a lo largo de bordes| longitudinales a fin de brindar una nuevaj

jue tfan fluidos tales como agua residual o agua. La operacion|

reve ti|h1iento interno de tubos desde un lugar remoto y praoveer uny
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es

presion de fluicfo y| una linea de retomo de fluido hacia un tanque de
almacenamiento Ide Fluido, un controlador de motor para controlar un| motor |
alimentado por I. linea de suministro de presion de fluido, y un controlador de [‘
posicion radial, dtnde eﬂl controlador de posicion radial provee fluido bajo presion a
una instalacién de posicionamiento radial para establecer el diametro de un tubo
reacondicionadqi donde el controlador de posicion radial tiene una primera valvula |
normalmente cf rrada que provee fluido bajo presion a la instalacion de
posicionamiento“radiéﬁl y una segunda valvula normalmente abierta que permite
que el fluido sei l'extre ido desde la instalacion de posicionamiento radial.

Preferentemente el fluido extraido desde la instalacién de posicionamiento |

radial es descargado la un tanque de drenaje.

La maquipa de [renovacion del revestimiento interno de tubos de gcuerdo
con una realizagion c:olnstructiva y en la|cual se puede usar el circuito de control
hidraulico de la| presente invencion puede tener una porcion fija y una porciéné
giratoria. Dentrg de la |porcion fija puede haber conexiones eléctricas y de fluido
hidraulico las que son provistas desde| la posicién de control remoto desde Ia%
superficie o desfle el exterior del tubo. Se puede entonces usar una union giratoria

para transferir| fluido hidraulico y sefiales eléctricas de control| y de|
hacia y desde los varigs componentes en funcionamiento dentroj

retroalimentacioy
de la porcion giratorja, Dentro de la porcion giratoria puede haber un blogue dej
control del flui hidraulico controlado |por solenoides eléctricas que se puede}

controlar de mapera remota desde la superficie o desde el exterior del tubo

Se pued; observar que la instalacién de posicionamiento radial puede serli
operada norma; ente|a una presion que es menor que la presion de la linea dea:§
suministro de p | sion de fluido y la linea/de retorno de fluido y por esa razdn no es
ar el fluido desde la instalacion de posicionamiento radial hacia e}

tanque de ajmacenamiento. El tanque de drenaje que se encuentrg

preferentemente dentro de la porcidn giratoria se usa para este proposito.

Si se pierde| presion hidraulical hacia el dispositivo de renovacion deg
revestimiento inﬁem o se pierde la alimentacion eléctrica de control, gntonceg
existe el peligno de que el dispositivol de renovacion del revestimiento interng
pueda estar atascddo en el tubo y que una excavacion sea necesaria parg

|
f
|
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retirarlo. Por estajrazé

N se provee un sistema a prueba de fallas de acuerdo

con la

‘ r - . aan
invencién. La segundg valvula normalmente abierta provee el dispositivo a prueba
ea extraido desde la instalacion de

de fallas que
posicionamiento radia

valvula normalmente

te| que el fluido

abierta se abrird permitiendo que el fluido hidraul

. Si se pierde la alimentacion eléctrica entonces la segunda

CO se

descargue al tanque de|drenaje, permitiendo de esa manera que la instalacion de

posicionamiento radi

| relaje su presion

contra la vuelta anterior del tub

0 0 la

pared del tubo para ermitir que el dispositivo de renovacién del revestimiento

interno sea extrajdo.

causa de una ruptur
interrumpir la ali
| flu

pu

permitiendo que
de modo que s

interno.

La instalagion
resorte de sus ag¢tuad
los actuadores eh la

dispositivo de rerjovag

Puede haper

posicionamiento radi

nentacion eléctrica para

e manera similar,

ido sea extraido de

ores hidraulicos pa

ion del revestimient

un transductor de

si se pierde presion hidraulica, tal

en la linea hidraulica o algo similar, entonces se

de posicionamiento radial puede tener un retroce

eventualidad de una falla o cuando sea necesario re

O interno.

presion asociado con la instalac

de posicionamiento radial y para permitir| el control remoto, manual o auto

de la instalacion ¢le pasicionamiento radial.

En opergcion

posicionamiento | radi

determina cuan fuert

tubo que se est | for

g de
I se mantiene a

mente presionado

esion no deberia
stimiento interno d
fo 0 en un tubo de
vido a las tolera

ial sdlido en el inte

tamano ¢onstante,

cuando la

contra el tubo principal, sera el

ser tan alta como para que el dispositivo |

e tubos se atasque. Tipicamente,

> PVC, cada segmento tendra un t

la instalacion de posicionamiento

vez a

puede

la segunda valvula normalmente abierta

radial

pda retirar el dispositivo de renovacién del revestimiento

ra asistir con el drenaje del fluido |[desde

irar el

on de

| para observar la presion del fluido dentro de la instalacién

matico

instalacion de

una presiéon constante, esta presion

nuevo

en un

ando. Se mantiene la presion en un valor suficientemente |
v reacondicionador o tubo en formacion en fuertemente |
riginal de modo de formar un tubo de |

amano |
ncias de fabricaciéon, dafo al tubo o |

erior del tubo. El transductor de presion

0 por




o’

permite que el operado

un nivel constante cu

reduce la presid
ejemplo, de las 4
tanto los rodillos

del resorte y el

n por

mpa tfetaduras, la instalacion de posicionamiento radial y

que

dian

demasiado rapidp, la

rapido y la cinta

intermedio, un operad

desde la instal

que

ACION

|
normalmente abierta

reduzca mientrag qu

encaje con la cipta

reduzca en diam

permanecen enc

Se puede
control hidraulico

para marcar los {

un suministro hidrauli¢

tiras o herramien

Se puede
maquina de reng
de control hidray

tiene una porcion

tro

ubos
asp

1

lico,

que

porcién no girat

desde una posic

tubo, siendo la |

ria ti
on d

jadas

proy

 decir

vaci(

]

A

e

’rmdo se encuentren estos cambios en los diametros

ol
ne

c

a

de bifurcacién al re
O
ara apertura de bifurcaciones laterales.

yn del revestimiento
donde la maquina

no gira, una unién giratoria y una porcion giratoria, do

debajo de un nivel nominal, causado por friccig

o coloca no se encaja con la cinta anterior. En un

de posicionamiento radial usando la segunda
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controlar un moter alimentado por la linez

controlador de pc»sicioln radial, donde el ¢

bajo presién a [una

diametro del tubp reac
normalmente cerra
amiento radial y unha segunda valvula normalmente
desde la instalacion de posicionamiento

una primera valyula

instalacion de pgsician:

que permite qug el

radial.

Preferent

de la presion hid) éuliIa de un fluido hidraulico que se suministra a la instala
netro puede ser manual o automatico.

posicionamiento|radi
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posicionamiento

pueda extraer el fispgsitivo de renovacién del revestimiento interno.

je. De esta manera, si se

timiento interno de

{radial ie modo que el diametro se reduzca y por esa ra

pierde el suministro hacia la méaqu

tubos la segunda valvula normalmente

7ONn se

Se dice qpe una forma adicional de la invencion reside en una unidad de
\

potencia y de cpntrol Putopropulsada p

donde la unidad tiene un motor, medios de impulsién para la unidad que e

desenrollar y en

un operador pu
remota. |
Se verd pue

suministro de pdtenc
que la misma pueda

misma tiene enisi la

alacié}n de generacioén

bservar y controlar

ay de control es a

ser conducida por

control como para permitir que se oper

como un dispositivo d

La instal cion
potencia hidraulica o
suministro de potenci
pueden ser provistos

Los medios de

pistas y las misma
montado sobre |patin
reducidos en el|anch

control pueda ser im

ensanchados pafa brindar una mejor esta

puljién hidraulica o imp

de generacién de

ambas eléctrica e h

impulsion pueden s

pueden ser oper
es. Los medios de
10, de modo que la
ipulsada dentro o

A alojar un cable de

el cable y una instalacion de control en la unidad por

por medio de esta forma de la invencién la unic

funciones necesarias de suministro de alimentacio

renovacion del revestimiento interno de tubos.

en la unidad' de suministro de potencia y de control.

ara un dispositivo de operacion

un operador a un lugar de traba

e el dispositivo de operacion rem

idraulica. Los tanques necesarios

ser por el uso de impulsién directa
ulsién eléctrica y pueden incluir ru
adas con el sistema de desliza

motor

de potencia impulsada por el motor, un
suministro de alimentacion y de control, |

{ de cables esta adaptado para ser impulsado por el motor para |

la cual

a operacion del dispositivo de operacion |

ad de

utopropulsada por su motor de modo de ‘

ota tal

potencia puede ser potencia eléctrica,

5 hidraulica y refrigeradores intermedios de aceite y similares |

edas o

unidad de suministro de potenci
a través de posiciones estrechas

bilidad durante el uso.

2 impulsion pueden adaptarse pTra ser?
aydel|

lina de |

remota |

joylaj
nydej

para el |

desde

miento |

0 ser|

]2
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El carrete|de ¢cables puede ser if

puede incluir una| inst;

sobre el cable de suministro de poten

potencia hidrauliga y de

cable. !

Como se analizé precedentemen
dispositivo de opera |é‘n remota puede
tubos. El disposifivo de

asociados con 14 re
incluir dispositiv

potencia provistajdesde/la unidad de pot

video que puedalser
mismos pueden

Los varios elemento

potencia y de control gomo sea requerido.

La unidad

vacion del revesti

ia y de control para enrollar el

e operaciéon remata se mueve. Se pueden proveer

pulsado eléctrica o hidraulicamg

ente y

icion de embrague a fin de proveer una tension constante

cable

anillos

ados con el carrete de cables para la transferencia de
los cables de control necesarios desde la unidad hacia el

te en un aspecto de la invencién el
ser un dispositivo reacondicionador de
"operacion remota puede asimismo ser otros dispositivos

iento interno de tubos. Estos pueden

cia y de control, y llevar una cam

ta por la instalacién de control. De manera alternati

inspeccion por video los que pueden ser impulsados por

ra de

va, los

Iunidad de limpieza, de cortes laterales u otro dispositivo.

ueden estar conectados con el cable de suministro de

de paotencia y de contrpl autopropulsada de acuerdo co

N esta

invencion puede [asimismo incluir una grila de brazo horizontal y un conjunto de

guinches que permite que un dispositivo

transportado tal gomo|s

El dispositivo de

asimismo incluir jun as

ea requerido.

operacién remot

de operacién remota sea recuperado y

de acuerdo con esta invencion

ento para el operador de modo que el operador

puede
pueda

realmente sentarge stre la unidad para conducir la unidad al lugar de trabajo

necesario y desde esa &‘)osici()n observar los varios dispositivos de control y

|
el dispositivo de @pergcidn remota como sea requerido.

La instalacion
observacion rempta de

paneles de contrcrl, y %i

Se aprecigra
autopropulsado d

de control pued

acuerdo con esta

operar

incluir pantallas de video para la

accionar del dispositivo de operacion remota, asi

temas de computadoras necesarios.

en. general, por lo tanto, que se provee un disp

invencion con las instala

como

ositivo

ciones

/3
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necesarias para gontro

remota.

BREVE DESCRII?CIOIN

Esto entogces de

en la comprensidn se

cuales muestran

Enlas figujras:

La Figura

dispositivo de

La Figura

dispositivo de rgnovac

sistema de contrgl hidra

La Figura

que se muestraen la |

La Figura 4 mues

realizaciéon de la

La Figura
radial operada hidrauli

La Figura|6 m
potencia y de cantrol

superficie de acuerdo

La Figura ¥ mu
6y

La Figura 8 mues

2 mu

B mue

‘ igura

h

Lina rea

i mLIes
renovac

sistema de contrjl hidra

mUEE
g

L€
d

COo

y suministro de p«

DE LAS FIGURA

scribe en general
ara referencia ah

alizacion de la inve

stra una disposicid
6n del revestimi

Llico de acuerdo ¢
estra una realizac
on del revestimig

ulico de acuerdo ¢

gtra un circuito hig

Figura 2;

tra el circuito hidré
2;

stra una realizacio

xmente de acuerdg
sstra una vista en
utopropuisada do

n la presente inve

tra una vista post

tra una vista lateral de la unidad mostrada en la Figu

ptencia para un dispositivo de opel

a la invencién pero con el fin de
ora a las figuras que la acompan

ncion.

n esquematica de una realizacion
ento interno de tubos que inclu

on la presente invencidn;
cidn de una porcidn subterranea
anto intermmo de tubos que inclu

on la presente invencion;

jraulico esquematico para la reali
ulico en detalle de acuerdo con un
n de una instalacién de posicionar
) con una realizacion de la invencid
1 perspectiva frontal de una unid
nde la misma es una porcidén so
ncion,;

erior de la unidad mostrada en la

racion

asistir

an las

de un

ye un

de un

ye un

zacion

miento

N,

ad de
bre la

Figura
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DESCRIPCION DE‘lJr\ LADA DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAS
‘ |

Ahora mifand

se apreciara que la instalacion de renovacién del revestimiento interno de tubos dej

acuerdo con la ihvengi@
encerrada dentro de
porcion encerradla den ]ro de la linea de |puntos 2. Entre las mismas hay un cable
eléctrico de senal de
salida de fluido Hidralic

La porcion sobre la superficie, la porcién encerrada dentro de la linea de |

puntos 1, se anglizara en detalle con relacion a las Figuras 6 a 8 pero en eneral

incluye un panel|de ﬁ‘]trol 10 y un exhibidor 11. El reservorio de fluido hidraulico

12 suministra a l@ bo ﬁ‘);a hidraulica 13 y fluido presurizado al acumulador 14 para

suministro a lo largo de la entrada de fluido hidraulico 32. La salida de fluido |

hidraulico 33 retarna l]\‘luido hidraulico alltanque 12.

La porcion bajé tierra, la porcidén encerrada dentro de la linea de puntos 2,

se analizara en detal}e con relacion a las Figuras 2 a 5. En general la misma

incluye una porcibn fijl 0, una porcion giratoria 21 y un cabezal de colocacién de

la cinta reacondi

En esta re Iizaq:lon de una herramienta de renovacion del revestimiento




¢n

10

|
|

conexiones giratofias dﬁa las lineas hidradlicas del orificio de entrada y del arificio
a

{
de salida como |seran | analizadas posteriormente, asi como las conexiones

eléctricas giratorids paralos dispositivos eléctricos en la seccion giratoria 40 como ‘,

sea requerido.

La porcion giratpria 38 de la union giratoria 39 aloja a los circuitos de control
hidraulico de acuerda c¢on la invencion. En la porcion giratoria 40 un impulsor
ye a qu motor hidraulico para alimentar la cinta de renovacion del |

posterior 42 inclu

rno nf} mostrada) a fin de reacondicionar el tubo en un sistema

revestimiento inte
de un tipo analizado en la Publicacién WQ00/17564 de PCT.

En el procgso del renovacion del revestimiento interno en espiral de un tubo |

desde dentro, s¢ fue T al material de cinta reacondicionadora contra una espiral |
c

anterior de mate} inta reacondicionadora y se une al mismo con un tipo de

conexion machol y h

45 soportados isobr
S alac'o de posicionamiento radial 46 provee presion radJFal para

iento interno del tubo se aplica de forma

una instalacion de posicionamiento radial 46 en cadal

7 ra por medio de los rodillos 44 sobre los brazos radiales
extremo. La in

asegurar que ellrenav C|on del revesti
firme contra la gspiral anterior de cintalreacondicionadora o contra la pared delf

condicionando. En esta realizacibn como se muestra en|

tubo que se egta re
particular en la |[Figura| 5, la instalacién de posicionamiento radial 46 tiene cuatrof
brazos radialeg 45 len cada extremo pero se podrian proveer mas o menos
dependiendo deél espacio disponible o del didmetro nominal del tubo que se esté;
reacondicionandlo. ql da brazo 45 puede tener un actuador hidraulico que sd
extiende en forfna radial o puede haber un actuador Gnico en cada extremo dondeg
' prasion radial por medio de una serie de palancas o engranajes

Se provee un afreglo de resortes (no mostrado) para retraer los brazos 45.

En esta .ilustra ion mostrada en la Figura 5, varlos de los rodillos han sid¢
| :

omitidos de mpdo gue se puede observar la region del dispositivo giratorio 49
dentro de los n dlllo{s '

Montada al tubo central 48 del dispositivo giratorio se encuentra uf
dispositivo de [trazado lateral 50. Una| segunda camara de video 52 observa

region de |un tubo lateral que se extiende desde el tubo que|se es

reacondicionando evT donde se estd| aplicando el material de renovacion dél

|
!




revestimiento interna y después de que el material de renovacion del revestimientg

interno se ha a

que el mismo

material de renj;vacib del revestimiento interno de manera que a continuacion sg

pueda cortar ury

La instal
en la Figura 5
renovacion del

desde cada extemq. En cada brazo radial hay un actuador hidraulico 55, y sobr¢
|

los extremos df

los rodillos 44
reacondicionan
retraer al acty

hidraulica.

1l

plicat;ld se puede operar al trazador lateral 50 cuando se bserva}

bsta len la regidén del tubo de bifurcacion lateral para marcar e

abfr}ura en ese lugar.

J 1
cion] de posicionamiento radial 46 tal como se muestra en detallq

tien %l tubo central 48| de la porciéon giratoria del dispositivo dej
los brazos radiales 45 que se extienden

o .
revestimiento interno co

pares de actuadores adyacentes en forma longitudinal soporta

} que | se apoyan contra las paredes del tubo que se est
|

do. Se adaptan los resortes (no mostrados) en cada brazo 45 par

lador hidraulico 55 en| la eventualidad de que falte potencif

Se mue

hidraulico de acuerdo

La Figura 3’
acuerdo con una r
fluido hidraulicp presurizado 32 y una salida de fluido hidraulico 33 se insertan
la porcién no gfrato ia 28 de la unién giratoria 39 y las lineas eléctricas de|control f

de supervision

porcion no gifatori ‘162 de la union |giratoria eléctrica 61. Algunas lineas

supervision 64

) . " Ll
ir a dispositivos el qtrlcos tales com
asociadas. Ot as Inéas eléctricas de |control 65 se extienden desde |

giratoria 63 de|

Las lingas hidraulicas se extienden desde la porcidon no giratoria 28 de

unién giratoria

dentro de un b

valvulas accionadgs | eléctricamente para las varias funciones del dispositivo d

renovacion dell

Figura 4. Se ummlstra fluido presuri

tra rj las Figuras 3 y 4 una realizacién de un circuito de contrgl

con la presente invencién.

uestra un circuito eléctrico e hidraulico esquematico d

lizacién de 1a invencidn. En esta realizacion, la entrada d

60 |provistas a través |del cable 3 (Figura 1) se insertan en

Ia uni n giratoria eléctrica 61.

hidriéu‘lxica 39 dentro de la porcién giratoria 38 de la union giratoria

|oun de control 66. Dentro del bloque de control hay una serie d

B0 < B

revestimiento interno tal como sera analizado con referencia a Ha

do a un motor 67. También se ummlstqa




os

fluido hidraulico &

de marcacion o d

auxiliar 68 para

como sea requerido.

Las linea

porcidén giratoria

cual las primeras| lineas

las solenoides

asociadas (Figun
observa la presid

El circuitol

se insertan en U

la

fra

instalacion de posicionamiento radial 46, al dispositivo lateral

do 50 tal como se analiz6 anteriormente y a un suministro

oy N

otrag herramientas y

elégtricas de control y de supervision 65 se extienden desde la
63 de

la union giratoria 61 hasta una caja divisora 72 desde la

n bloque de control 66. Dentro del bloque de control 66 hay una

serie de valvulas

dispositivo de renov,

motor 80 prove
80 permite que|

material de renk)vac 6n del revestimiento interno pueda ser aplicado y retirado,
También se proyee fuido hidraulico por
de marcacion o|de trazado 50 tal como se analizé anteriormente y por medio de la
valvula 82 al |sumjnistro auxiliar 68 |para otras herramientas y dispositivog

accionados hidrﬁulica ente como sea requerido.

El circuitp

a la instalacion| de posicionamiento radial 46. Se acciona la valvula 83 que est

normalmente ¢erra

posicionamiento

se la acciona y

descargue en Ja Iiﬁe}a 85 hacia el tanque de drenaje 86 durante la o eraciéf
normal del disgositi
presion de fluido hidrautico a la instalacion de posicionamiento radial 46 para qu “

sea supervisada y ajustada tal como se requiera. Se pueden usar también |

supervision y ans

de gontrol hidraulico mastrado en detalle en la Figura 4 tiene una
entrada de fluidg hidraulico presurizado 32 y una salida de fluido hidraulico|33 que

flui
el

‘ presurizado al
otor sea impulsade en ambas direcciones de modo que el
|

edio de la valvula 81 al dispositiv

de control hidraulico también provee fluido hidraulico presurizadg

ispositivos accionados hidraulicamente

eléctricas 73 van hacia el bloque de control 66 para operar |

ccionadas eléctricamente para las varias funciones del}
ion del revestimiento interno. Una valvula de control delf

otor 67 cuando se la acciona. La|valvula|

lateral

para suministrar fluido hidraulico a la instalaciéon d
radjal 46 y la valvula 84 que esta normalmente abierta cuando n
cerrada cuando se la acciona, impide que el fluido hidraulico s¢

. Un transductor de presién 70 permite que el sumi istro d

ajustes automaticos.

I
|
‘}

|

1 S



Tal como se analizé , si se pierde presion hidraulica hacia el |

dispositivo de renov cidn del revestimiento interno o se pierde la alimentacion :

eléctrica de conttol, entonces existe el peligro de que el dispositivo de renovacion

del revestimientd interno pueda quedar atascado en el tubo y que una exc vacion

sea necesaria para

fallas de acuerdo comn la invencion. La valvula 84 provee el sistema a prugeba de |

fallas permitiendo

46. Si se pierde la alimentacion eléctrica entonces la|

posicionamiento| radial
véalvula 84 se a
drenaje 86, pe
radial 46 relaje |
de renovacion del revestimiento interno sea extraido. De manera similar, si sef
pierde presion Pidré lica, tal vez a causa de la ruptura de una linea hidraulica q

84 permitiendo| que él fluido sea extraido de la instalacion de posicionamientd

tirarlo, y por esta razéon se provee un sistema a prueba de

e el fluido sea extraido desde la instalacion def

radial 46 hacid el af'uque 86 de modp que se pueda retirar el dispositivo dé"

renovacion del Feve t|m|ento interno.

Mirando| ahora a las Figuras 6

realizacion de;

sobre la superficie

i

Zra el dispositivo de renovacion del revestimiento interno d

tubos. Esta reglizacion es una unidad autopropulsada, pero una unidad estati
) f f , ] - .

que podria ser transportada en la parte posterior de un vehiculo también es

nce la invencion.
|
I

Se apregciara en la Figura 6 que la instalacion de control remoto y de

dentro del alc

suministro de |alimentacién sobre la superficie comprende un cuerpo 102 el ¢ 1
esta soportad porjl s pistas 103. Dentro del cuerpo y no mostrado se encuentr n
un motor y un siﬁst‘ma de generacion de potencia que incluyen una bomtipa
hidraulica (el merﬂ’td 13 en la Figural 1) y generadores eléctricos. Estas pistps
pueden ser impulsadas hidraulicamente y pueden incluir instalaciones para alefar
transversalmeante las pistas para lograr mejor estabilidad. Sobre el cuerpo hay Jn
asiento para oper dJ r 105 y un panel|/de manejo con los controles necesarios 1 DB

para manejarla un d?d.

] Y
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Un marco ant

soportan una grpa de

un guinche 116 §

refrigerador de aceite.

observe las lecfuras
renovacion delé rev
subterranea deI disq
concordancia.

Montado| sob
autopropulsada| hay
de suministro Zde- g
impulsado por

de un alojamie to oF:

Sobre elg ladg

anillos de resbalamie

para el dispositivo de

izquierdo hay
provee potencla h

renovacion del reves

|
i

Si bien

combinado bobjnad® en un Unico carret

puede haber cables

: idrdulica. A los fines d

In mJotor 134 a través de

nillog de resbalamiento

hrazo horizontal 1

aliimpulsa un cable

ore el marco poster

ue esté sentado s

sobre el marco an
estimiento interno

>opitivo de renovaci

e
ur
limentacién y de

ra cadenas 138.

izquierdo del carn
ento 140 por medio
operacion remotz
draulica para la

timiento interno de t

n esta realizacion se muestran un cable de potencia y

de control y cables

cables de suministr
|

i

14

P2 para seguir lo que esta ocurriendo en una posicion
yrra del dispositivo de renovacion del revestimiento in

las camaras 37 y 8§

la parte delantera de la unidad de potencia y de
y carrete de cables 130 sobre el cual esta arrollado
control 132. El carrete de cables estq

o de potencia pueden ser cables de potencia hidr

y gancho de grua 118.

terior 110 el cual permite que el

de tubos y que controla la

ete de cables se encuentran arre
de los cuales se transfiere control
q a! cable de control 132 y sobre
hidraulico 142 por medio de los cu

ubos al carrete de cables.

e de cables, en una realizacién alt

or 112 hay un refrigerador de aceite 120

de suministro de potencia separados Lo

crior 110 y un marco posterior 112 montados al cuerpo 102|
14. Sobre la gria de brazo horizontal hay|

e la claridad, en la Figura 7 se omite elf

bre el marco anterior 110 hay un par de pantallas de video%
obre el asiento 105 puede observar lasﬁ
remotd
emo dg
2 (Figura 2). También esta soportado ury
peradon;
de las funciones de la porcién subterranea del dispositivo def
porciéné

6n del revestimiento interno de tubos erj

contro|

n c.ablej

una cadena 136 que se encuentra 'dentr0§

glos de§
eléctricq
el Iadcé
lales se

porcién subterranea del dispositivo de§

controj

aulica q

ernativg
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cables de aliment+ién

La unidad de aguerdo con esta inv

excavadora 146 I#

donde sea necesa

durante la operaci¢n d

Se apreciata que

autopropulsada la
trabajo y que se
operacién de un d
tubos. |

A lo largo
relacion al alcance
de éstas sino que
ejemplos se brinds

de esta especificacion,

nso

cual |se puede utilizar
|

jrio y

15

|

|

|
eIFctrica.

\

cuando se apoye

cuall puede ser conduc

spositi

de lajinvencién pero la

I% grua.

se provee por n

amente a modo de

vo de operacion remota tal como un reacondicionad

encion puede también incluir una

en el suelo pueda proveer estab

nedio de esta instalacion una u

pala

para despejar un area de trabajo en

lidad

nidad

da por un operador hacia un lugar de
proveen en la unidad todas las funciones necesarias para la
or de

se han dado varias indicaciones con

invencion no esta limitada a cualg

lustracion y no de limitacion.

uiera

puede residir en dos 0 mas de las mismas combinadas. Los




eN

REIVINDICACIONES:

1. Un digposi

revestimiento interno de tubos, CARACT
sion de fluido y una linea de retorno de fluido hacia un tanqu

de suministro de pr

de almacenamlentol de fluido, un controlador de motor para controlar un motof
alimentado por la linea de suministro
posicion radial,|donde el controlador de
una instalacion de posicionamiento rad
reacondicionadp, dande el controlador de posicion radial tiene una primera valvul

normalmente

posicionamientp radial y una segunda

que el fluido sep extraido desde la insta

2. Un dispo
CARACTERIZADO
accion resortada co

posicionamient

retirar la maquipa réacondicionadora.

remoto, manual o alitomatico de la insta

una union giratoria
conexiones eléctric

control remotal dest

rerrada que provee fl

ispositivo de control
1 CARACTERIZADO PORQUE ademas incluye un transductor de

8 instalacion de posicionamiento radial para observar la presion dg

instalacién de posic

radial es descargado a
jquina de renovac

novacion del revestimie

a| fin de asistir en

PORQUE el f

y una porcién gira
as e hidraulicas qu
de la superficie o d

tivo de control hidréflico para una maquina de renova

itivo de control hidraulico de acuerdo con la cla

PORQUE incluye un circuito de control hidraulico, ¢

16

ERIZADO PORQUE comprende U

de presién de fluido, y un contro

al para establecer el diametro de

valvula normalmente abierta que

acion de posicionamiento radial.

radial en la eventualidad de una falla o cuando sea necesari

hidraulico de acuerdo con la

lacion de posicionamiento radial.

ispositivo de control hidraulico de acuerdo con la clausula L
dk

uido extraido de la

un tanque de drenaje.

on del revestimiento interno d

nto interno tiene una porcion que

e estan provistas desde una pos

esde el exterior del tubo, siendo

posicion radial provee fluido bajo presion

uido bajo presién a la instalacion d

onamiento radial y para permitir ¢l contrgl

instalacion

itoria, donde la porcidn no giratori

cion d

na line3

ador d

un tub ‘

permite

usula

ORQUE la instalacion de posicionamiento radial se retrae p
el drenaje del fluido desde la instalacion dg

cléusulp
presioh

SR
~
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giratoria usada part transferir fluido hidraulico y sefales eléctricas de control

retroalimentacion hgcia

un bloque de contrgl hid

controlar de manera remota desde la superf

el circuito de contrgl hidi

y una linea de retofno de

controlador de motdr pa
de presion de fluide, y
posicioén radial prd;jee 1
radial para establecer
controlador de posf ién
provee fluido bajo
valvula normalmente at

instalacion de posigionar

acuerdo a la clausyla 5

instalacién de posi

7. Una méQuina
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RENOVACION DEL REVEST

RESUMEN

Un dispgsitivg de control hidrauli

renovacion del|

suministro de d\resién de fluido y de retorno (4,5), un controlador de ma

para controlar 4

de posicién radial provee fluido bajo pre

radial (46) parajestaplecer el diametro d

de posicion radlal tigne una primera valy

fluido bajo pre

valvula normalmentg abierta (84) que p
instalacion de posicionamiento radial. L

renovacion del reve§ti

una falla.

revestimiento interno

un

on

DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA |

motor (67) y un controlador de posicion radial. El con

7 |upa instalacion d

miento interno de

21

MIENTO INTERNO DE TUBOS

co (66) en conjunto con una maq
de tubos (1,2), que incluye lin

e un tubo reacondicionado. El con

ula normalmente cerrada (83) que

a instalacién permite que la maq

fubos sea extraida en la eventua

sibn a una instalacion de posicionamientd
troladol
proveeg

e posicionamiento radial y una segundd

uina dg
eas dd
tor (80)]
troladol

ermite que el fluido sea extraido desde Ig

uina d
idad dj

T+

9



) 30

10

11

s o — iy — e ) p— S
*

21

20

Fig 1

S =
%9

=
S~

C

12

e
137

o (i A i m e M e e A M— e e —

Fl

l-.ll.ll..ltl




B

2 b4
YE £€ 9¢ ér-ov 7% 8% 97

Jblnmuw»

J) i)y AT
D H T —— gy ]
”WIHan.EEEE in' ‘]I!D ' ‘“"ﬂumﬂm%=!!!!!!!!!!@g§2

(“3

=/ S
1) ) 6 s
( =l A 'l;“ I} g i \ \,\
e LE 9€ tE 6€

VBt ,’sﬂ-'y ’f”"”*'-i‘\l!?f“\
- o, A ] -7 . { j' @ {
(,—?ﬁwraq ;“ggyillﬂsgamﬁg@éggnﬁ‘

_ 4 /‘ e L * II‘
= h........‘. Iire =:
g€ 99 2 | & "“*‘*"\ \@C\T"‘

.,/—
/
(=
=y,
ety
S,
.
.

V2o Npg Ny \sv \zy

J< !




3

122

118
./

10

m.\
=

132

130

146

142

o
———e
ovetm—
R

EHJ
|

Fig 6

™

|

ss/

M6~

T

~ 0

vo




o B - o
o MVig L Pi4

gol

3¢

| .
o 2CPo00 00
X X=Xz,

| 0000000 N§

. /4!

/

/ N

==

k1!’ i

vo




"7
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
DJVISION DE NUEVAS CREACIONES
Radicacion No. 03 - 113273
Clasificacion Internacional (IPC): F15B 15/28; F16L 58/2; F15B20/00.
Concepto Técnicg No, 2429 1
: \ 1
‘ \
Patente de Invencipn x | Patente de Modelo de Utilidad
Via Nacional
Via PCT (fase nacional X | Cap.| X Cap. Il
Como resultado dtil exﬁmen definitivo, realizado con fundamento en el articulo 48
de la Decisién 48q de Ig Comision de la Comunidad Andina, se le comunica:
1. Documentos ejustudia‘dos
1.1.  Descripcidn: Folios 109 a 123
1.2.  Reivindicagones: Folios 124 a 128
1.3.  Dibujos: Folios 65a71y130a 136
1.4.  Rta. del So?citar te: Folios 103 a 108
1.56.  Prioridad: Folios 4 a 34 (AUPRS5574 08/06/2001
AU PR5575 08/06/2001)

2. Objeto de la invencidn
Titulo de la solicitud: “‘D SPOSITIVO DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA
MAQUINA DE RENOVACION DEL REVESTIMIENTO INTERNO DE TUBOS.”
El problema plantdado len esta solicitud se refiere a la reduccién de fallas en el
proceso de renovagion del revestimiento interno de tubos, en donde se coloca una
cinta continua de material plastico de una manera helicoidal en el interior de un
tubo y se la une 4 lo largo de bordes longitudinales a fin de brindar una nueva
superficie para quelfluyan fluidos tales como agua residual o agua.
Para solucionar este problema técnico la solicitud en estudio proporciona un
dispositivo de control hjdraulico, que puede hacer el proceso de renovacion del
revestimiento desde un jugar remoto y provee un sistema a prueba de fallas.

I3t
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4. Conclusion:
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SUPERINTE

Ppr la

Rad. PCT/ 03-113273 |

EL SUPER

en ejercicio de sus faguitades
4, nu

PRIMERO: Que la soligitud
correspondiente a la|

DE TUBOS”, fue radic
namero 03113273, parp los
Tratado de Cooperacidn en

paten

N

M

ZNDENCIA DE INI

cual se otorga una |

, legales, en espec
meral 5 del decreto 21563 de 1992, y

REPUBLICA DE

B RESOLUC

CERTIFICADO

ENDENTE DE IN

CONSIDER

nternacional PCT/AU 02/00735 de fecha Q7 de junio dej

COLOMBIA
DUSTRIA Y COMERCIO

natente de invencion

Industria y Comerciof

SUPERINTENDE

ION N4 096 4

037

DUSTRIA'Y COMERCIO

ial de las que se confirieron en el articulo

NDO:

2002,

e de invencion ltitulada “DISPOSITIVO DE CONTROL
HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA DE RENOVACION DEL REVESTIMIENTO INTERNO

ateria de Patente

(PCT).

hda en esta Superintendencia el 30 de diciembre del 2003 hajo el
eﬂectos de que se dé comienzo a la fase nacional, en virtud del |

SEGUNDO: Que el extractd de esta solicitud fue publicado en la Gaceta de la Propiedad
Industrial N° 540 del 31de mayo del 2004, sin que se hubieran presentado oposiciones por

parte de terceros.

TERCERO: Que realiz 2do el examen de fondo se requirio al solicitante en los términos del
articulo 45 de la Decisidn 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, para que presentara

respuesta a las observg
administrativo, relaciofhada

establecidos por esta Qecision, para la concesio
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presentando nuevos fofios 12
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SUPERINTENDENGIA DL INDUSTRIA Y
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JUEVAS CREACIONES 32Ty

Fecha: JUOS 09 19 15:02:34 Deﬂp .10.2

COMERCIO

IR

E D. Tia. 11 PATENTE vy v NUEC*‘LAC'OM
Act 444 RESPUESTARLQUE égﬁogﬂitNAC'UNAL“

Re: Expediesjte

Ala 03-113.273
Solicitud |de p

tente a nombre de RIB LOC AUSTRALIA PTY LTD.

1
Yo, DILIA MARIA RODRIGUEZ D'ALEMAN identificada como aparece al}
pie de mi firma} domiciliada en la carrera 11 No. 86-53, piso 6, obrandq como |
apoderada de lajsociedad RIB LOC AUSTRALIA PTY LTD. domiciliada en
South Australia, Aust

relacionado con ¢l concepto técnico de fondo No. 1365, me permito manifestar:

.
1. Con fundgme ’A en la facultad que confiere el articulo 34 de la Decision
486 al so'citZEtk para modificag la solicitud de patente en cualquier
momento |del tramite, presento junto con este memorial nuevo titulo,
nueva desdripcin, nuevo capitulo |reivindicatorio y nuevos dibujos en los
cual se realjzaron laq modificaciones abajo enunciadas.

1.1 Primero qye to d se modificé el titulo de la invencién de forma t que
coincidiera jcon el original de la solicitud PCT, en el que se indica en qué
area especifica s %ncuenrm el dispositivo que se desea proteger, el cual es:

: Lo
“DISPOSITIV | DE CONTROL HIDRAULICO PARA NA
MAQUINA D ]T.ENOVAC JTON DEL REVESTIMIENTO INTERNO
DE TUBOS§” \
0

1.2 Se cambib m 1O dc, refercnma de la bomba hxdmuhca pot (13),1a lo
las

1.3 Se eliminé e} térmi 10 (6) y se rcemplazé pot salida de

P-525.

ralia, solicitante de|la patente de la referencia, en respuesta |
al oficio No. 8842 t‘n\ntiﬁcado pot fijacién en lista cl 27 de junio de 2008, }




Clarke, Modet & C°

1.4  Se ree ,

1.5  Se modifico | preambulo de las|reivindicaciones 2, 3 y 4, de modo que s¢

mencionk el {‘dispositivo de control hidraulico” y no el circuito, como s¢

ble 'd]o anteriormente.

1.6  Se cambi6 laj dependencia de la reivindicacién 11, de modo que ahor
depende |de la |cldusula 5, que efectivamente menciona la miquina de
renovacidn de] revestimiento interno de tubos.

1.7  Se cre6 |una \nueva dependencia entre la reivindicacion 1

clausula 5)

1.8  Se eliminagon alt antiguas reivind
dirigidas a|“una unidad de potenci
dispositivg de pEracién remota”,

1.9 Se modificé el término “retroceso potr resorte” y se cambid
expresion
divulgado

L
Respecto a este punto, el folicitante manifie
realizadas en la desdrpcidn y en el capitulo

objeciones planteadas por|el examinador e

P-525,

y la|
reivindicagion |5, toda vez en la cliusula 12 se menciona la miquina de|
renovacioh de tevestimiento intetno de tubos tal y como se definif en la |
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Asi las cosas, |

Clarke, Modet & C°
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- L . 1
desctipcién de la solicitud menciona cada uno de los elemento

que compondn el |dispositivo y la méquina teclamados, estando  éstop
relacionados de fotma directa con las figuras para mejor entendimiento de 1§
invencion. ‘ |

Ahora bien, cbn felacién a la objecion planteada por el examinador a la

reivindicacién 11, me! permito informar que debido a un error involuntario sq
habia creado la dependencia incotrecta, la cual se modifico para que se

mencionara la
clausula 5, tal y

- : |, . c . .
solicitud carece |{de unidad de invencidn, toda vez que “evidencia una

invencion, ya que upa parte es la mdquina de fenovacion del revestimiento; y otra la farma de

control hidraulicq carctarizado por tenet una linca de suministro de presi

propotciona noveglad 4 dicho dispositivo.

Adicionalmente, 13 m\&evas reivindicaciones 5 a 11 reclaman una maquina de
renovacion del revesti ‘L:nto interno de tubos que se caracteriza por incluir un
dispositivo de control }ﬁdréuhco, como se menciond antertormente. HEn |este
seatido, se puede dstablecer que la miquina no funciona o no es novedosa si
dispositivo de contfol hidriulico.

Por otro lado, las {nuevas reivindicaciones| 12 a 18 divulgan un dispositivg de
renovacion de revestimiento interno de tubos que se caracteriza por incluir) un

sistema de control] remoto y una maquina de renovacién del revestimiento

P-525.




C‘lm ke, Modet & C°

COLOMBIA

de la Decision |86, |tal y como se establecid anteriormente.

En consecuengia, itante manifestar que el articulo 25 de I3
Decisién 486 d ante establece que| “La soficitud de patente sélo podrd ¢ mprendey
una invencion o gn ap de invenciones relacionadas entre i, de manera que conformen #
unico concep tﬁnmfo (el subrayado es nuestro).

Patentes también establece que “TEn wna

\
Por otro lado, |el aLmal Andino de
solicitud de paz‘em‘% se paede reivindicar:

a) una sold invencign; o
b) un_gripo de invenciones relacionadas entre sif por un dnico \concepto
inventivo,

Cuando se trate def caso\b), se debe considerar gue el concepto inventivo sinico gue relaciona
las I:HVEHCI'OHCQLCIC ser téenico, cumplir por si mismo con los requisitos de novedad y
nivel inventivo, y yew com n\a todas las rejvindicaciones” (el subrayado es nuestro).

En este orden dé ideps y teniendo en cuenta la informacién anterior, se puede
decir que la presente ihvencién se ajusta cabalmente a lo establecido en el articulo
25 de la Decision 486 y a lo establecido en el Manual Andino, toda vez que los
tres dispositivos| reclamados en las nnevas reivindicaciones 1 a 22 |estin
directamente telagionados y dependen uno del otro. Por lo tanto, cotresponden a
un grupo de nve (E relacionadas entre si, que necesitan una de la otra para
su optimo funcio novedosas y se diferencien de lo que

se encuentra en el

c10fL
to y para que sea
;esta#o\ del arte.

;::

Complementariamiente, como se mencion6 en el punto 1 de este memorial, se

eliminaron las an guas reivindicaciones 23 a 32, con el fin de superar las
objeciones planteadas \ Jor el examinador y relacionadas con la unidad de

invencién de la so citugl n estudio.
En resumen, me p rrmto decir que gracias a la@ mod1ﬁcac1one< expuestas en el
presente sohc1tud ﬁump(;e cqbalment(, con los requisitos de clarldad y umda

invencion rcﬁpecto‘ al posmvo de control h1drauhco para una maquma de

interno dc. tubos,
reivindicatotio.
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requisitos y coniceder| el privilegio de |patente de mvencién a la solicitud en
estudio.

A /
N ,

DILIA MARiﬁ

CC. 41.654.88%
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DISPC SITI\/ DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA DE
R NOY CION DEL REVESTIMIENTO INTERNO DE TUBO

CAMPO DE AILN ENCION

i

cibn se relacional con un sistema para la renovacion del

Esta nve

revestimient lnte nb de tubos en particular tubos subterraneos y en particular gon

instalaciones| p medlo de las cuales una maquina de renovacion del
) int o de tubos que |funciona bajo tierra puede ser peradd y

revestimiento
controlada desde | \superfucne

ANTECEDE ESD LA INVENCION

En los proc saps de renovacion del revestimiento interno de tubos, se colod
una cinta contjnua ¢ material plastico de una manera helicoidal en el interior

desde un lugar remoto y es el objeto d¢

renovacion del feve tigiento interno de tubos desde un lugar remoto y praveer un

|
|

Al operarjun d si?ositivo de renovacion del revestimiento interno de tubos es

necesario tener una instalacion de suministro de potencia y de control para operar

de manera corrgcta y\ controlar al dispositivo de renovacion del revestimiento

interno. Es a menud tbmbién necesario|instalar la unidad de control y operacidn

en lugares dificjles les un objeto adicional de esta invencion proveer una

|
BREVE DESCRI cnéh \DE LA INVENCION

i
i
|

instalacion por medio de la cual se logren tales objetos.

De una mgneral Aor lo tanto si bien ésta puede no ser necesariamente la
Unica o mas amplia, s¢ ice que la invencién reside en un dispositivo de control
hidraulico para una mﬁ uvina de renovacion del revestimiento interno de tubos,

incluye una linea de suministro de

o

o]




es

presion del e retorno de fluido hacia un [tanquej de

almacenam e fluido, un controlador de motor para controlar un rr*utor

alimentado\ nea de suministro de presién de fluido, y un controladof de

posicion rad

una instalacion de |posicionamiento radial para establecer el diametro de un thbo

reacondicion ula

normalmente

posicionami

‘ite

que el fluido $ea @xtraido desde la instalacion de posicionamiento radial.

|

nte el fluido extraido desde la instalacién de posicipnamiento

hidraulico de la presente invencidn puede tener una porcion fija y una porcign

giratoria. Dentyo de la porcion fija puede haber conexiones eléctricas y|de fluido

, ‘
hidraulico las |que stbn provistas desde la posicion de control remoto desde
de

fluido hidraulico y| sefales eléctricas de control y dg

superficie 0 de! | exterior del tubo. Se puede entonces usar una union giratorit
para transferi
retroalimentacibén hacia y desde los varios componentes en funcionamiento dentn

de la porcion

dirato ij. Dentro de la porcién giratoria puede haber un bloque d¢
control del fluigo hidraulico controlado| por solenoides eléctricas que se pued

controlar de manera

r%mota desde la superficie o desde el exterior del tubo.
\

Se puedé observar que la instalaciéon de posicionamiento radial puede sen

operada normal
suministro de presio 46 fluido y la linea de retorno de fluido y por esa razdn no es
posible descargar el fluido desde la instalacion de posicionamiento radial hacia el
tanque de almacehamiento. El tanque de drenaje que se encuentra

preferentementeldentro de la porcion giratoria se usa para este propdsito.

Si se piefde presion hidraulica hacia el dispositivo de renovacion del
revestimiento intérno |0 se pierde la alimentacién eléctrica de control, entonces
existe el peligro |de qu el dispositivo de renovacidén del revestimiento interno

pueda estar atacad&; n el tubo y que una excavacion sea necesaria para

a una presion que es menor que la presion de la linea de




i
retirarlo. Por esta fazén se provee un sistema a prueba de fallas de acuerdo ¢on la

invencion. La seglindalvalvula normalmente abierta provee el dispositivo a pfueba

de fallas que permite que el fluido sea extraido desde la instalacion de

posicionamiento radial| Si se pierde la alimentacion eléctrica entonces la segunda

valvula normalmente abierta se abrira permitiendo que el fluido hidraulico se
descargue al tangue de drenaje, permitiendo de esa manera que la instalacion de
dial| relaje su presiéon contra la vuelta anterior del tubg o la
pared del tubo para permitir que el dispositivo de renovacion del revestimiento
interno sea extraigo. De manera similar, si se pierde presion hidraulica, tal vez a

causa de una rupturajen la linea hidraulica o algo similar, entonces se puede

interrumpir la ali entagion eléctrica para la segunda valvula normalmente abierta

permitiendo que ¢l fluido sea extraido de |a instalacion de posicionamiento radial

de modo que se| pueda retirar el dispositivo de renovacion del revestimiento

interno.

La instalacIén de posicionamiento| radial puede tener un retroceso por
resorte de sus ac ;uadorer hidraulicos para asistir con el drenaje del fluido desde
los actuadores en la eventualidad de una falla 0 cuando sea necesario retirar el

dispositivo de reng vacibq del revestimiento|interno.
\

|
run ltransductor de presién asociado con la instalacign de

Puede ha

posicionamiento radial |para observar la presion del fluido dentro de la instalacion
de posicionamiento radial y para permitir el control remoto, manual o automatico

de la instalacion de poéidionamiento radial.

®
®

En operagiones = de tamafio constante, cuando la instalacién de
posicionamiento tadial| se mantiene a una presién constante, esta presion

tubo que se esta formando. Se mantiene |la presién en un valor suficientemente

determina cuan f ertegente presionado contra el tubo principal, sera el nuevo
alto para forzar al tu 0| reacondicionador o tubo en formacién en fuertemente
presionado contrg el ‘ubo principal u original de modo de formar un tubo de
diametro maximo.|La jesic')n no deberia ser tan alta como para que el dispositivo
de renovacion del‘rev stimiento interno de tubos se atasque. Tipicamente, en un
cano cloacal segn'#entado 0 en un tubo de PVC, cada segmento tendra un tamano
levemente variado dqbido a las tolerancias de fabricacion, daho al tubo o

acumulacién de rﬂlateribl sblido en el interior del tubo. El transductor de presion




¢

permite qua el o

un nivel co sta t cuando se encuentren estos cambios en los didmetros. i se
reduce la

‘resu por debajo de un nivel nominal, causado por friccion,|por

ejemplo, dé las paquetaduras la instalacion de posicionamiento radial y pc rlo

del resorte
demasiado
rapido y la
intermedio,

desde la
normalmenté abierta a tal velocidad| que el didametro del tubo en formacion lse

reduzca miethras Are todavia se asegura que la cinta que se esta colocando
a

S
encaje con 13 cinta|anterior. Esto permite que el tamafio del tubo bobinado *Ee

permanecen gncaj

reduzca en d\%éme j a una velocidad controlada mientras que las vueltas todayia
\
)
|

Se pudgde pr veer un control hidraulico adicional dentro del circuito de

Se puede decir que una forma alternativa de la invencion reside en un+
maquina de renovagidn del revestimiento interno de tubos que incluye un circuitd
de control hidraulica, donde la maquina de renovacion del revestimiento interng
tiene una porcidn qu \p
porcion no giratpria
desde una p03| ion é control remota desde la superficie o desde el exterior del
tubo, siendo la {unid ‘glratorla usada para transferir fluido hidraulico y sefales
eléctricas de control y de retroalimentacion hacia y desde los varios compaonentes

en funcionamiento dentro de la porcion giratoria desde la porcién no giratoria,

donde la porci
solenoides elécfricas| que se puede ntrolar de manera remota desde la
superficie o desde e| exterior del tubo, donde el circuito de control hidraulico
incluye una linea de stministro de presion|de fluido y una linea de retorno de fluido

hacia un tanque|de almacenamiento de| fluidos, un controlador de motor para

o0 gira, una unidn giratoria y una porcién giratoria, donde la
ie*ne conexiones eléctricas e hidraulicas que estan provistas

n gi a(toria tiene blogque de control hidraulico controlado por |




controladot de posicion radial, donde el controlador de posicion radial provee fuido
1

bajo presion a\ na instalacidén de posicionamiento radial para establecg

diametro del tuﬂo reacondicionado, donde el controlador de posicion radial fiene
una primer la
instalacién érta
que permite bnto
radial. ‘

Prefet ion
de la presic')rf }
posicionami “

Se di
control remotd paraluna maquina de renovacion del revestimiento interno de tuli
donde la maquin
linea de sum

fluido extraido desde|la instalacion de posicionamiento radial descargado a un




abierta se abrird permitiendo que el fluido sea extraido desde la instalacitr) de

desenroliar y {
un operador guede observar y controlar la operacion del dispositivo de operacign

remota.

\por medio de esta forma de la invencion la unidad d

suministro de pote c\a y de control es|autopropulsada por su motor de modo d

suministro de pof ilares

pueden ser provi

A

|
Los medios de\irlwpulsién pueden ser por el uso de impulsion directa|desde |

el motor o por i *pulsi’rr hidraulica o impulsién eléctrica y pueden incluir ruedas o

pistas y las migmas Wueden ser operadas con el sistema de deslizamiento

montado sobre atine‘?s Los medios de|impulsion pueden adaptarse para ser

reducidos en el anchg de modo que la unidad de suministro de potencia y de

control pueda set impulsada dentro o a|través de posiciones estrechas p ser

ensanchados pard brindar una mejor estabilidad durante el uso.

12
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El carretel de cables puede ser impulsado eléctrica o hidraulicamen

mientras el dispasitivo de operacién remota se mueve. Se pueden proveer anflios
de resbalamientg asociados con el| carrete de cables para la transferencia ‘1de
| :
potencia hid\TéuIi a\y de los cables de control necesarios desde la unidad haci

cable.

Comoj| se |analizd precedentemente en un aspecto de la invencion| el

acion remota puede ser un dispositivo reacondicionador {de

video que pué
mismos puedén ser una unidad de li
Los varios eleme t%)s pueden estar conectados con el cable de su
potencia y de ont 01 como sea requetido.

La unigad de|potencia y de cantrol autopropulsada de acuerdo con esfa

invencion puet

guinches quei‘

transportado t

E! dispgsitivo de operacion rempta de acuerdo con esta invencidn pued

asimismo incldir ur Lsiento para el operador de modo que el operador pued‘
] |

realmente senfarse| sobre la unidad para conducir la unidad al lugar de trabajg

necesario y degde gsa posicion observar los varios dispositivos de control |y oper: 1

el dispositivo de opéracion remota coma sea requerido.

La instalacion| de control puede incluir pantallas de video para I3
observacion remota| del accionar del dispositivo de operaciéon remota, asi comd
paneles de confrol, y sistemas de computadoras necesarios.

Se apregiard| en general, por lo tanto, que se provee un dispositivol

autopropulsado acuerdo con esta invencion con las instalaciones

3
|
|
|
|

B

/3



o »

necesarias paralc

remota.

L
BREVE DESCRI CION DE LAS FIGURAS

Esto entonces describe en general a la invencion pero con el fi
en la comprensi

cuales muestran

sistema de cantrol|hidraulico de acuerdo con la presente invencion;
La Figyra 3

que se muestta en||

La Figu

realizacion de

La Figui’a 5

radial operadajhidraulicamente de acuerdo con una realizacion de la inve

La Figura 6

potencia y de jcontrol autopropulsada donde la misma es una porcion

La Figura 7 qestra una vista pasterior de la unidad mostrada en |
6,y

\
La Figura 8 rduLstra una vista lateral de la unidad mostrada en la Fi
|

\

|

|
|
|
|
|
\\

n|se hara referencia ahora a las figuras que la acompanan las

Jmuestra una realizacion de una porcion subterranea de n

vacion del revestimiento interno de tubos que incluye Ln

de agjstir

én dejun

renovacién del revestimiento interno de tubos que incluye jun

sobre g

Figur+

ura 6.




ow

Ahor ‘ mir. n(do a las figuras con mayor atencioén y en particular a la Figufa 1

se aprecuaralque IJ instalacion de renovacion del revestimiento interno de tubo de

e
al

';O

suministro a lp la d} de la entrada de fluido hidraulico 32. La salida de fluic*o
hidraulico 33 r torn% ‘pl fluido hidraulico|al tanque 12.

. Jo . .
La porcibn bajo tierra, la porcion encerrada dentro de la linea de puntos 4,

mism

incluye una po
la cinta reacon icior*adora 23.

Ahora mi andi) la figura 2 con mayor atencidn se apreciara que la|porcion
bajo tierra de una r*aqlizaci()n de la invenciéon del dispositivo de renovagion del

ion fija 20, una porcién giratoria 21 y un cabezal de colocacion d¢

|
revestimiento in rno\ dF tubos incluye una seccion delantera mostrada en general|

como 31 la cualitiene Un orificio de entrada de fluido hidraulico 32 y un orificio de

iento

renovacion del re estirpi ' 5 ion giratoria




o

revestimientd i

de un tipo angliza

En el |

desde dentro} se ;uTrza al material de cinta reacondicionadora contra una espi
anterior de material de cinta reacondicionadora y se une al mismo con un tipo He
45 soportado|
extremo. La it
asegurar que

firme contra |3

tubo que se

particular en |
brazos radial
dependiendo ¢
reacondiciona
extiende en for
el mismo proves

Se provee un af

En esta ustr Figura 5, varios de los rodillos han sidgq

L
cion mostrada en |

omitidos de mado que se puede observar la regidon del dispositivo giratorio 40f

dentro de los ro I”OS\

i
Montada | al t‘ o central 48 de

dlsposﬂwo de trazad Iateral 50. Una segunda camara de video 52 observa la

\
region Jg lateral que se| extiende desde el tubo que s

reacondicionandp en

dispositivo giratorio se encuentra un|

estal

onde se esta aplicando el material de renovacion del |

/G



e

nto

I |
interno se ha a lifado se puede operar al trazador lateral 50 cuando se obgerva

que el mismo std en la region del tubo de bifurcacion lateral par

pueda cortar un Q\bertura en ese lugar.

La instala¢idn de posicionamiento radial 46 tal como se muestra en de*‘alle

en la Figurj 5 tiene el tubo central |48 de la porcion giratoria del dispositivoy de

renovacion

desde cada
los extremo

los rodillos

reacondicions

hidraulica.

|
|
Se muestra

hidraulico de acuetdo con la presente invencidn.

1“ las Figuras 3 y| 4 una realizacién de un circuito de contfol
|
|

La Fig “ ra

renovacion del revestimiento interno tal

B!

T
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fluido hidra

porcion girad
cual las pri
las solenoid

dispositivos

asociadas (Rigur
observa la presio

El circui
entrada de flui

80 permite
material de

accionados h

El circy
a la instalacid

normalmente

posicionamier to radial 46 y la valvula 84 que esta normalmente abierta cuando

se la acciona

descargue en la Inlaa 85 hacia el tanque de drenaje 86 durante la operaci

eras lnLeas eléctricas 73|van hacia el bloque de control 66 para op rar

vee fluido presurizado al motor 67 cuando se la acciona. [La valvpla

oria de la unién giratoria 61 hasta una caja divisora 72 desdw la

tiene H@na
jue
6 hay L‘na
el
ﬁiel

pe e el
retiraglo.
o dg trazado 50 tal comp se analizé anteriormente y por edio de‘la

inistro auxiliar 68 para otras herramientas y dispositios

licamente como sea requerido.

lito de icontrol hidraulico también provee fluido hidraulico presurizaio

n de posicionamiento radial 46. Se acciona la valvula 83 que e
cerfada para suministrar fluido hidraulico a la instalacién

y cerr da cuando se la| acciona, impide que el fluido hidraulico

normat del digpositivo. Un transductor|de presién 70 permite que el su
presion de flukdo hidraulico a la instalacion de posicionamiento radial 46 |para g

sea supervisada

|
supervision y lps ajustes automaticos.
|
\
| T
|
|
|
|
|
\
|
|
[

inistro

justada tal como se requiera. Se pueden usar también

|
|
|

S
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Tal

limentdcion

eléctrica d écon rol, entonces existe el peligro de que el dispositivo d

interno pueda quedar atascado en el tubo y que una excavgcion

del revestimient

sea neces ‘Fia pkar\a retirarlo, y por esta razén se provee un sistema prueb‘ de
fallas de a ‘uerd con la invencion. La valvula 84 provee el sistema prueb? de
fallas per“ itiendo que el fluido sea extraido desde la instalacion de
posicionam‘ nto| radial 46. Si se pierde la alimentacion eléctrica ntoncef la
valvula 84 se ab ir‘ I tanqu

E permitiendo que el fluido hidraulico se descargue

Miranfo a ora a las Figuras B a 8 con mayor atencidon se analizara yina
sobre la sup para el dispositivo de renovacion del revestimiento interno|de
tubos. Esta fealizacion es una unidad autopropulsada, pero una unidad estafica

l‘ |
que podria Ier transportada en la parte posterior de un vehiculo también %té

dentro del alganc

Se apreci re’k en la Figura 6 gue la instalacion de control remoto vy de

éntacién sobre la superficie comprende un cuerpo 102 el cpal

isl:ema de generagion de potencia que incluyen upa bompa

para manejark




os

o

soportan una gria de brazo horizo tal 114. Sobre la grua de brazo horizontal

un guinche|116 Fl\cual impulsa un cable y gancho de graa 118.

Sopgrtad
para la bormba Jﬂ
refrigerador de c%nte

Sopart
122. Un o

pantallas dg vid o\ 122 para seguif |

en la porcno

Lobre el marco posterior 112 hay un refrigerador de aceitef 1

que esté sentado sobre el asiento 105 puede abserva

fobre el marco anterior 110 hay un par de pantallas de deo
erad

ba, \tlerra del dispositivo de renovacion del revestimiento intern

20

idraulica. A los fines de la claridad, en la Figura 7 se omite el

las

que esta ocurriendo en una posicién remota

de

tubos por medio d\e las camaras 37 y 52 (Figura 2). También esta soportad  un

panel de con

observe las llectur
del

subterranea) del

renovacion

concordancifa. ‘

Montado opre la parte delantera de-la unidad de potencia y| de cor

autopropulsgda h

de suministfo de

impulsado pg

de un aloja

Sobre

anillos de rei

para el disp
izquierdo hay
provee pote

renovacion d

Si bien

combinado babina

fento J‘ara cadenas 138.

s de las funciones de la porcidon subterranea del dispositiv

|
revestimiento interno de tubos y que controla

dispositivo de renovacion del revestimiento interno de tubo

r un|motor 134 a través de una cadena 136 que se encuentra denrtro

el Iadp izquierdo del carrete de cables se encuentran arreglos

balamiento 140 por medijo de los cuales se transfiere control elécti
sitivo

anillos de resbalamiento hidraulico 142 por medio de los! cuales

ncia | hidraulica para la porcion subterranea del dispositivo

| reWe timiento interno de tubos al carrete de cables.

en un unico carrete de cables, en una realizacion

puede haber
cables de s

trol 1j4 sobre el marcg anterior 110 el cual permite que lel opergdor

trol

) enle ta realizacién se muestran un cable de potencia y contfol

lternatila

, de

la porion

en

y un carrete de cables 130 sobre el cual esta arrollado un cz ble
alimentacion y de control 132. El carrete de cables qsta

de

co

de operacién remota a! cable de control 132 y sobre el lgdo

se
de

ablgs de control y cables de suministro de potencia separados Lbs
mlétT de potencia pueden ser cables de potencia hi réulicai




REIVINDIG

1. Up dis‘ sitivo de control ‘
revestimiento interno de tubos, CARACTERIZADO PORQUE comprende una Qinea

istro de presion de fluido y|una linea de retorno de fluido hacja un tq ‘que

idraulico para una maquina de renovaciof

de almacehamiento de fluido, un controlador de motor para control

posicién radial, ow‘nde el controlador de posicion radial provee fluido bajo preson a

era valvula
A g de

Mmite

CARACTERIZA por

accién resortada con el fin de asistir en el drenaje del fluido desde la in talacioh de

2. Un di j?sitivo de control hidraulico de acuerdo con la cléusut 1
PORQUE la instalacion de posicionamiento radial se retra

\

3. Un| dis c.?sitivo de control hidraulico de acuerdo con la cléutula
1 CARACTERI

asociado coh la i %talamon de posicionamiento rad|a| para observar la presion{del

ion

utomatico de la instalacion de posicionamiento radial.

fluido dentrg de lainstalacion de posicionamiento radial y para permitir el con trol
remoto, marjual

4. Un dispositivo de control hidraulico de acuerdo con la clausu@ 1
CARACTER|ZADO PORQUE el

fluido extraido de la instalacion |de
posicionamlemto a&jial es descargado a un tanque de drenaje. |

5. Una maquina de renovacién del revestimiento interno de tubos
CARACTERIZADA PORQUE incluye un circuito de control hidraulico

maquina de renovacion del revestimiento interno tiene una porcién que no gﬂra,

, donde% la

una unién girato ial y una porcidn giratoria, donde la porcién no giratoria tigne

conexiones eléct |cPs e hidraulicas que estan provistas desde una posicion ;de

control remota de'#s e la superficie o desde el exterior del tubo, siendo la unﬂon
| |

~3

2 2
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el circuito d¢ co tri:l hidraulico incluye una linea de suministro de presion de fl

17

2da para transferir fluido hidraulico y sefales eléctricas de control|

retroalimentacié :;acia y desde los varios componentes en funcionamiento dgntro
|

de la porcic’)‘ giratoria desde la porcién no giratoria, donde la porcion giratoria fle

|
controlar delmanera remota desde la superficie o desde el exterior del tubo, d

posicién ra
radial para| establecer el diametr
controladorj!e pasicion radial tiene una primera valvula normalmente cerrada fj

provee fluid

valvula nor

acuerdo a la clausula 5-CARACTE IZADA PORQUE el fluido extraid desde*

instalacion de po ic]ionamiento radial

7. Unp m ({uina de renovacion del revestimiento interno de| tubos ﬁe_
la c:Ij’usula 5 CARACTERIZADA PORQUE la instalacion |de

de una falla cuanc#o sea necesario retirar la méquina reacondicionadora.

8. Una

acuerdo a |

cl Jsula 5 CARACTERIZADA PORQUE ademas incluye

de posicionamiento radial en la ev ntualicfed

ma Jina de renovacion del revestimiento interno de tubos cie
- cldusula 5 CARACTERIZADA PORQUE ademés incluye una

de

la

el

bl
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reacondicipnar un tubo.
1

|

10. Una‘\ r\néquina de renovacidon del revestimiento interno de tub s de

acuerdo 4 la cl?usula 5 CARACTERIZADA PORQUE el circuito de c:ntrol

hidraulico lincluye una unidad del potencia y de control para la maqui
renovacion del erestimiento interno de tubos, donde la unidad tiene un

medios de“ impllsion para la unidad que el motor impulsa, una instalacioy

controlar la| operaciéon de la maquina de renovacién del revestimient

tubos. |

11. Wna quina de renovacioén del revestimiento interno d

tubo% de

acuerdo alla clausula 5 CARACTERIZADA PORQUE ademas incluye juna

instalacién de retroalimentacion que permite que la posicion radial de |
de posicionamient

radial sea observada y controlada por la cual el diametro d

tubo reacondicio abo pueda ser variado o mantenido constante.
| |
K
i

12. Un dispositivo de renovacion del revestimiento interno| de tu

instalagion

CARACTERIZADO PORQUE incluye un sistema de control remoto y una maqyina

remoto incluye u

a'unidad de potencia y control para la maquina de renova
terno de tubos,

ntoji

del revestimk

suministro de| pot

|
“potencia imp Isaja‘ por el motor, un| carrete de cables para alojar un cable |de

| ;
ser impulsad por\e ‘motor para desenrollar y enrollar el cable y una instalaciéon e

control en | uni%d por la cual un operador puede observar y controlar |

operacién de la méq‘uina de renovacion del revestimiento interno de tubos;

|

definida en la eivin'cacién 5:
s

donde | el

el tul

retroalimentadion que permite que se observe y controle a la posicién radial de
instalaciébn de p

sicionamiento radial por la cual el diametro

de renovacign dT revestimiento interno de tubos, donde el sistema de corgrol

nl:ia y de control, donde el carrete de cables esta adaptado péra
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reacondicipnad Luede ser variado|o mantenido constante.

Un i%{positivo de renovacién del revestimiento interno de tubgs
c‘éusula 12 CARACTERIZADO PORQUE la retroalimentacidn

de
se

produce par medi\o de observacién|de la presion hidraulica de un fluido hidrqulico

que alimenta a|la instalacion de posicionamiento radial y el control

puede ser anyal o automatico.

14. Un di%positivo de renovacion del revestimiento interno de tubo

el diametro

de

|
acuerdo cqﬁn la c)ausula 12 CARACTERIZADO PORQUE el sistema de cdntrol

remoto es 4na u ibad de potencia y|de control autopropulsada.

15. Un dispositivo de renovacion del revestimiento interno de tubo#
acuerdo cgn la clausula 12 CARACTERIZADO PORQUE la instalacion
| , donde
controlador| de bqsicic’m radial provee fluido bajo presion a fa in talaciér:‘

posicionam ntoiradlal para establecer el didmetro de un tubo reacgondicionp

posicionamiento| radial incluye un controlador de posicién radial

donde el cntrola or de posicion radial tiene una primera valvula normaimgnte

cerrada que pro
una segund véiv la normaimente abierta que permite que el fluido sea ext

desde la instalacjon de posicionamiento radial.

16. Un dispositivo de renovacion del revestimiento interno d tubosf

\e? fluido bajo presion a la instalacion de posicionamiento rac:Lal y

de
de
el
de
do,

ido

acuerdo cor la Iéib\usula 15 CARACTERIZADO PORQUE el fluido extraido dg la

instalacion cﬁhe po iTionamiento radial es descargado a un tanque de drenaje.

\
|

o

17. Un d|$nosmvo de renovacion del revestimiento interno de tubos
acuerdo coh la qlausula 14 CARACTERIZADO PORQUE la instalacion

drenaje del fluido desde la instalacion de posicionamiento radial en la e entuahgad

de una falla ¢ cuando sea necesario

tirar el dispositivo reacondicionador.

18. Up di \p‘ sitivo de renovacidon del revestimiento interno d tubos
\
acuerdo conl la clausula 14 CARACTERIZADO PORQUE ademas incluye

|
transductor de presién asociado con la instalacion de posicionamiento radial p

observar la presidn

de
de
posicionamignto Tablal se retrae por accion resortada con el fin de asistir erl

del fluido dentro de la instalacion de posicionamiento radi |

el
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para permiﬂir el
posicionami

19. Un circ
revestimienfo intermo de tubos CARACTERIZADO PORQUE la n
renovacion [del revestimiento internc; de tubos incluye una linea de si
presion del qui%ic

almacenamjento| de fluidos, un mo

revestimiento inte

tubos y un g¢ontrolador de motor par:
suministro de pre
controlador 1de posicidn radial prov
posicionamif nto radial para establec

donde el gircuito de control ret

controlar la fuerza

el didmetro del tubo reacondicionado

20.

posicionamiénto radial y una segun

que el fluido

22. Un

J:;:uito de control
CARACTERIZA -~ PORQUE el

_ posicionami?nto ra

ento radial.

la |instalacién de pos

Jn gircuito de control
CARACTERIZADO

icionamiento radial

n gircuito de control
CARACTERJZADO

valvula normalmente cerrada que p

control remoto,

y una linea d

mo a la maquina

sidn de fluido, y

que se ha aplicade

manual o automatico de la ing

uito de control remoto para una maquina de ren

PORQUE los medios para observar la presion hidr

dial es descargado a un tanque de drenaje.

20

e retorno de fluido hacia un

de renovacion del revestimiento
a controlar el motor alimentado po
un controlador de posicidén radia
ee fluido bajo presidon a una ins
er el diametro del tubo reacondicio
moto incluye medios para observar
cionamiento radial que permiten
D a una cinta previamente colocadé
pueda ser variado 0 mantenido ¢a

remoto de acuerdo con la ¢

remoto de acuerdo con la ¢

rovee fluido bajo presion a la ins

traido desde la inTtaIacién de posicionamiento radial.

remoto de acuerdo con la ¢

fluido extraido de la insta

ovacion,

naquing

or para suministrar cinta de renovacion|

|

talacionl de

del
de

iministrp de

de
del
de

tanque|

internd

rla |ine§ de

I, dondp el
talacior) de
nado,
la presrén
observar y
3 por la bual
nstante

lausula| 19

aulica #e la

consisten en un transductor de presion.

ausula ‘ 19

PORQUE el controlador de posicién radial tiene una primera

talacion de

da valvula normalmente abierta que perrite

19
de

ausula

lacion
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DISP(
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RESUMEN

Un qiispo

renovacion

suministro .

para contro|

de posicion

radial (46) para

de posicion
fluido bajo

valvula noralmer

instalacion
renovacion:

una falla.

sl

0 DE CONTROL HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA DE
VACION DEL REVESTIMIENTO INTERNO DE TUBQOS

tablecer el diame

tiene una primera

n motor (67) y un controlador de posicion radial. El contro

21

itivo de control hidraulico (66) en conjunto con una maquinp de
avestimiento interno de tubos (1,2), que incluye Iineai de
sién de fluido y de retorno (4,5), un controlador de motor|(80)

dor

provee fluido bajo presion a una instalacion de posicionamiento

tro de un tubo reacondicionado. E| controlador

valvula normalmente cerrada (83) que prpvee

n a una instalacion de posicionamiento radial y una seg inda
nte abierta (84) que permite que el fluido sea extraido desde la
sicionamiento radial. La instalacion permite que la maquing de

restimiento interno de tubos sea extraida en la eventualidafl de
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DIVISION DE

Radicacion No. 03 - 113273
Clasificacipn Internacional (IPC):
Concepto Técnico No. 2429

Patente de|lnvencion X

Via Nacional

Via PCT (fdse nacional) | X

Como resuitado del examen definiti
de la Decis{6n 486 de la Comisiéon d

1.2.

1.3.

1.4. Rta.

1.5.  Priotidad:

2. Objeto de lajinvencion

Titulo de |

Patente de Modelo de Utilidad

Ca

Reivindigaciones: Fo
Dibyjos: Fo
del olicitante: Fo

Folios

SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA'Y COMERCIO

NUEVAS CREACIONES

F15B 15/28; F16L 58/2; F15B20/00.

p. | X Cap. Il

v0, realizado con fundamento en e

i0s 109 a 123

i0s 124 a 128

i0s 65a71y130a136

ios 103 a 108

4 a 34 (AUPR5574 08/0¢

solicitud: “DISPOSITIVO DE CONTROL HIDRAULICO

MAQUINA DE RENOVACION DEL REVESTIMIENTO INTERNO DE T

El problem

planteado en esta soli
proceso de frenovacion del revestimi

citud se refiere a la reduccion de

cinta contin;:a de material plastico de una manera helicoidal en el in

tubo y se la une

a lo largo de bordes longitudinales a fin de brindar

superficie para que fluyan fluidos tales como agua residual o agua.

5/2001

AU PR5575 08/06/2001)

PARA
UBOS.”

fallas &

ento interno de tubos, en donde se coloca

terior dd
una ny

dispositivo gde control hidraulico, que puede hacer el proceso de renovacion

revestimien

Para solucifj:)nar este problema técnico la solicitud en estudio proporciong

0 desde un lugar remoto,

y provee un sistema a prueba de fallas.

| articullp 48
o [a Comunidad Andina, se le comunica:

1. Documentos estudiados
1.1.  Deskripcion: Foli

INA

n el
una
e un
jeva

un
del

13%



El objeto

128).

Internacio
F16L55/16

El objeto %e la

3, Anélisif de

3.1.

de

al de
5, F1

Novt dad (

la

Bl

thentabilidad (arti

presente

articulo 16 D 486)

De acuerdg a las

124 a 128)

Se puede conclujr
en e
afirmar que |la sg
486 de la Comun

contenidas

3.2. Nive

inventivo (articulo18 D4

lig
id

FIGURA DE LA

invenciéon se
caracteristicas reivindicadas en las

culo 14 D 486)

nuevas reivindicaciones independientes 1, 5, 12 y 1

SOLICITUD EN ESTUDIO

estado de la técn

El capitulo reivindicatorio de la solici
técnic
Lev

concisa lo
diferente de

estado de I?J

control hidrdulic

tubos.

que la solicitud tie

itud cumpliria con
ad Andina de Nac

a. En las reivindic

ne unas caracteristicas que no se

lo estipulado en el articulo 16 de
ones.

86)

tud limita claramente la invencion

momento, al proporcionar un dis
de renovacion del revestimiento

lleva acabo de acuerndo COFL
reivindicaciones 1, 5, 12 y 19 (ver

F16L55

encuentran
ca de manera idéntica, por lo que permitira
la Decigidon

aciones independientes se observa de fo
que esta aportando al estado de la técnica y lo g
jxistente hasta ese

para una maquina

respect

ue lo h
positivo
interno

folios \24 a

las

solicitud definida anteriormente se encuentra en la Clasificaicicbn
Patentes (IPC), F15B 15/28; F16L 58/2, F15B20/00,

(162,
- 55/18, E21D 11/00. z

9 (ver fplios

b al
ma
pce
de
de

Y



El problemg
estado de
de control hi

AUl

nico planteado en esta solicitud y que tocd de diferente man
tecn

ca, no se habia resuelto previamente. Y mediante

co, que puede hacer el proceso de renovacion del revestim

desde un Iygar remoto se provee un sistema a prueba de fallas.

persona

edlj
configuracion

presentadoj Co
estipulado
Naciones.

3.3,  Aplicacid

en el

n

n

[ternativa de solu

puede concluir que la solicitud planteada no es evi

conocedora de

articulo 18 de la

industrial (articulo

cion a un problema que antes
esto se concluye que cumple el requisito de niv

la materia, por

Decision 486 de la Comunidad

19 D 486)

Se consigera

HIDRAULICO PA

INTERNO DE T
a nivel industrig
en el articulo 19

4. ConcluLién:

las reivindi

En consecurencip
q

acio

Bogota, D.C.

U
al.,
d

que la

invencion

titulada: “DISPOSITIVO DE

lo que proporciona

ra el
itivo
nto

| dispo

ente g una
una
5 se Habia
el inveptivo
Anding de

CONTROL

RA UNA MAQUINA DE RENOVACION DEL REVESTIMIENTO

BOS” es susceptible de aplicaciéon porque pueden

Con lo anterior s
e la Decision de Ia

y por todo lo expuesto anteriormente, se recomiend
hes 1 a 22 (folios 124 a 128).

e puede afirmar que cumple coni
Comunidad Andina de Naciones

‘a Conchader

er utilizhdas
o estipylado

CONCEPTO

TE

=CNICO No. 2429
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Industria y Coumercw
SUPERINTENDENCIA

REPUBLICA DE COLOMBIA
SUF"%ERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO

| . RESOLUCION 40964
|

Por la cual se otorga una patente de invencion

!

| CERTIFICADO 37

Rad. PCT/ 034113273

EL SLIPERINTENDEN'II'E DE INDUSTRIA'YY COMERCIO
en ejercicio dqa sus fercultades legales, en especial de las que se conﬂrnerop en el *rtlculo
4, numeral 5 del decreto 2153 de 1992, y

| CONSIDERANDO:
|

PRIMERO: Qe la o\hmtud internacional PCT/AU 02/00735 de fecha 07 de junio dgl 2002,

correspondlerl e a la patente de invencion titulada “DISPOSITIVO DE CONTROL
HIDRAULICO PA NA MAQUINA DE RENOVACION DEL REVESTIMIENTO INTERNO
DE TUBOS”, flie radicada en esta Superintendencia el 30 de diciembre del 2003 Jbajo el

namero 0311373, para los efectos de que se dé comienzo a la fase nacional, en viftud del

SEGUNDO: Que el éxtracto de esta solicitud fue publicado en la Gaceta de la Prcfiedad
Industrial N° 5 ‘D de 3‘1 de mayo del 2004, sin que se hubieran presentado gposiciopes por

articulo 45 de & Degision 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, para que pregentara
respuesta a lag obsenvaciones de caracter técnico visibles a folios 98 a 102 del cupderno
administrativo,| relacionadas con la patentabilidad o cumplimiento de los requisitos
establecidos pér esta Decision, para la concesion de la patente.

TERCERO: Qe realizado el examen de fondo se requirid al solicitante en los térmi £os del

CUARTO: Qud el s llbltante mediante escrito radicado bajo el nimero 03-113273-p0004-
0000 del 19 dé sep |ambre del 2008, atendié oportunamente el requerimiento formulado,
presentando nyevos folios 124 a 128, con el texto de las reivindicaciones que reenmplazan
las originalmenge prgsentadas, atendiendo de esta manera las observaciones efectugdas en
el examen de fonda. El capitulo en mencion se acepta, como quiera que se ajustp a las
prescripciones [contenidas en el articulo 34 de la Decisidn 486.

QUINTO: Que en vi Jd de lo dispuesto en el articulo 14 de la Decision 486 expedida por la

producto o de jproc

i
SEXTO: Que en el presente caso cumplen los requisitos indicados en el numeral anteyior las

, 5,7y 10
1 3820840

Web: www.sic.gov. co e-mail: i nfo@s@ qov.co

140

Lo s



Rad. PCT/ 03-113273
encuentra proged
ARTICULOP

en fase nacion
creacion denj

reivindicacionds 1 ?‘22 contenidas en lo
e

inada:

" DISROSITIVO DE CONTROL
RENOVACION DEL REVE

SUPERINTENDENCI

te conceder para la

MIMEROQ: Otorgar el privile
| enjvirtud del Tratado de

RESOLUCION

CERTIFICADO

RESUELVE:

) " )d( e
b e

Industria y Comercio

SUPERINTENDENCIA

REPUBLICA DE COLOMBIA
DE INDUSTRIA'Y COMERCIO

40964

Por la cual se otorga una patente de invencion

037

s folios 124 a 128, razdn por la cual
5 mismas el privilegio solicitado.

2gio de patente de invencién a la sol
Cooperacion en Materia de Patente

HIDRAULICO PARA UNA MAQUINA DE
STIMIENTO INTERNO DE TUBOS "

Clasifigacion IPC: F 15 B 15/28; F 16 L 58/2; F 15 B 20/00.

Reivin icacic’{n(es): 1a22

Titular(

Domicifio(s):

Inventdr(es): |lan Roger Batean.

Prioridad N?: | PR5574
| PR5575

Solicityd Internacional N°: PC

es): RtF LOC AUSTRALIA PTY LTD.

Fecha: 08 de junio del 2001
08 de junio del 2001

Vigentg degde: 07 de junio del 2002

Folio(s): 124 a 128.

Hasta: 07 de junio

Sede Centro: Carrera 13 No.
Sede CAN: Tr. 40A No. 38-5(
Fax: 382 26 95. Line

Web: www.sic.gov.co e-Im
Bogota D.C. -

Pais: AU.

este Deppacho

citud qye entro
s (PCT)]parala

587 Grand Junction Road, Gepps Cross, South AustraliaL 5094,
Australia.

u.

T/AU 02/00735 Fecha: 07 de junio del 2D02.

del 2023

27-00 Pisog 2, 5,7y 10
Conmutadpr; 3820840

g 9800-910H65

nail: info .gov.co

Colombia
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Rad. PCT/ 03-

ARTICULO SE
Decisién 486 4
vigentes sobre|progiedad industrial, pre

Jpr la :lsa anual de mantenimiento conforme lo dispone el a

debera cancel
referida norma

ARTICULOT

de patente, prgvias |as anotaciones en |
|

ARTICULO ClJAR

nitaria.

| | REPUBLI
' SUPERINTENDENCIA

RESOLUCION

CERTIFICADO

NDO: El titular tendra
Je la Comision de la Comunidad Andina y demas disposi
cisando que para mantener vigente

SUPERIN

CA DE COLOMBIA
DE INDUSTRIA Y COMERCIO

40964

Por la cual se otorga una patente de invencion

037

los derechos y las obligaciones est:

RCERb: Entregar al titular copia auténtica de esta resolucion

pos libros de registro.

O: Notificar el contenido de la presente resolucion a |

Maria Rodriguéz D’Aleman, o a quien haga sus veces, en su calidad de apc

Loc Australia Pty Lt

el recurso de
hacer uso alm
ella.

Doctora
DILIA MARIA
Carrera 11 N°
Bggota D.C.

,%02021

pos

.lentregandole copi
cién ante el Superintendente de Industria y Comercio,
bmento de la notificacion

NOTIFiQU

Dada en

EL SUPERINTENDENTE DE INDUSTR

RODJRIGUEZ D’ALEMAN
B6 — 53, Piso 6.

de la misma, advirtiéndole que con

personal o dentro de los 5 dlas habll

ESE Y CUMPLASE
Bogota, D.C., a los 27 OCT 200

IAY COME

Sede Centro: Carrera 13 No.
Sede CAN: Tr. 40A No. 38-5Q
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