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Identificacion del Tramite

D Error material

g Patente de Invencién

D Patente de Modelo de Utilidad
D Registro de Disefio Industrial

D Esquema de Trazado de Circuitos Integrados

E Modificacién a una Solicitud en tramite

2. Datos del solicitante

O

Persona Natural Persona Juridica

BODY SURFACE TRANSLATIONS, INC.

Nombre o denominacién / Nombre 0 razén social completa

Nombre representante legal

Micro D Pequeria D
Ccec. O ce

O

Tipo de empresa

Mediana Oftra

Documento de identificacion: D NIT D Otro Nimero

Nacionalidad/Pais de constitucién | Direccién y domicilio del titular Ciudad

Estados Unidos de América 425 River Road, Georgia 30602

Athens

Direccion electrénica No. Fax

Numero telefénico

clientes@cavelier.com 2118650

347 36 11

D Autorizo expresamente a la Superintendencia de Industria y Comercio para que todas las comunicaciones sean enviadas a

través de la direccién de correo electrénico

3. Datos del apoderado:

Apellidos y Nombre Documento de identificacion

Tarjeta profesional

De P&ez Luz Clemencia C.C. 35.456.344 T.P.A. 23.555
Direccién y domicilio Ciudad
Carrera 42 No. 72 -35 Bogota
Direccién electrénica No. Fax Namero telefénico
cavelier@cavelier.com 2118650 347 36 1
En caso de haber presentado poder general para asuntos que se adelanten ante la Delegatura de Propiedad Industrial, sirvase
indicar el nimero de su radicacién o protocolo de poder general

P102-F17 vr] (2012-04-19)




CAVELIER ABOGADOS COLO-18784-841-001-0

4. Datos del tramite
Correccion:
Expediente No 11.126.032
Aparece
Debe ser

Modificacion:

EI Modificacion al capitulo reivindicatorio.
Presento nuevo capitulo reivindicatorioc compuesto por 54 reivindicaciones y pido respetuosamente
que el examen de patentabilidad sea realizado sobre estas nuevas reivindicaciones presentadas.
Respetuosamente manifiesto que a pesar de eliminar materia del pliego reivindicatorio originalmente
presentado, mi representada no renuncia a la proteccion que pueda obtener sobre dicha materia y se
reserva el derecho de presentar una solicitud divisional que la contenga durante el tramite de la
presente solicitud, beneficiandose de la fecha de prioridad inicialmente reivindicada.

El Modificacion al capitulo descriptivo.

D Modificacion al resumen.

D Modificacion a los dibujos.

5. Anexos

@ Comprobante de pago de la tasa para la presentacion de la correccién y/o modificacion
D Poder, si fuere el caso.
|Z| Documento que contiene las modificaciones o correcciones.

D Copia de la solicitud y sus anexos en formato magnético.

D Comprobante de pago por  reivindicaciones adicionales después de la décima reivindicacion por
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato para calcular un parametro fisico de un animal, que comprende:

un proyector para proyectar uno o mas patrones de luz predeterminados
sobre por [o menos una porcién del animal;

un detector para detectar uno o mas patrones de luz resultantes de una
interaccion de uno o mas de los patrones de luz proyectados y por lo menos una
porcion del animal, en donde cada patron de luz detectado se detecta de una
localizacién Unica;

un aparato de procesamiento de datos para procesar el uno o0 mas patrones
de luz detectados para proporcionar una representacion tridimensional de por lo
menos una porcidon del animal y calcular un peso del animal basado en la

representacién tridimensional.

2, El aparato de la reivindicacién 1, en donde la representacion tridimensional
de por lo menos una porcién del animal se basa en una proyeccion Unica de uno o

mas patrones de luz predeterminados.

3. El aparato de la reivindicacién 1, en donde cada localizacion de deteccién

unica se desplaza de la localizacion de la cual se proyecta el patron.

4, El aparato de la reivindicacion 1, que comprende ademas calcular una
medida fisica del animal a partir de la representacién tridimensional de por lo menos

una porcion del animal.

5. El aparato de la reivindicacion 4, en donde el animal es un porcino y la
medida fisica se selecciona del grupo conformado por largo mollera al anca,
perimetro toracico, perimetro de la pata delantera por debajo del codo, distancia

codo a codo, distancia flanco a flanco, largo de la pata delantera, largo pliegue a



pliegue, perimetro del corvejon, perimetro de la pata trasera en la ingle, ancho en los
hombros, ancho del jamén, ancho en el pliegue del jamén, ancho en la protuberancia
maxima del jamén, espacio de la panza, altura en la escapula, altura sobre la cadera

y altura en la insercién de la cola.

6. El aparato de la reivindicacién 5, en donde una o méas de las medidas fisicas

se usa por el aparato de procesamiento de datos para calcular el peso del porcino.

7. El aparato de la reivindicaciéon 1, en donde el proyector y el detector estan

comprendidos en un dispositivo manual.

8. El aparato de la reivindicaciéon 1, en donde el dispositivo manual se configura

para proyectar y detectar los patrones de luz mientras el animal anda suelto.

9. El aparato de la reivindicaciéon 8, en donde el aparato de procesamiento de

datos se localiza lejos del dispositivo manual.

10. = El aparato de la reivindicacién 1, en donde el aparato de procesamiento de
datos calcula el peso del animal comparando ia representacién tridimensional con

una representacion estandar.

1. El aparato de la reivindicacion 10, en donde la representacion estandar se

basa en un tipo de animal que es el mismo que el tipo del animal.

12. Un método para calcular un parametro fisico de un animal, que comprende:
proyectar uno 0 mas patrones de luz predeterminados sobre por lo menos
una porcion del animal;

detectar uno o mas patrones de luz resultantes de una interacciéon de uno o



mas de los patrones de luz proyectados y por lo menos una porcién del animal, en
donde cada patrén de luz detectado se detecta de una localizacién Unica;

procesar, mediante el aparato de procesamiento de datos, el uno o mas
patrones de luz detectados para proporcionar una representacion tridimensionai de
por lo menos una porcién del animal; y

usar, mediante el aparato de procesamiento de datos, la representacién
tridimensional de por lo menos una porcién del animal para calcular el parametro

fisico del animal.

13. El método de la reivindicacion 12, en donde la representacion tridimensional
de por lo menos una porcién del animal se basa en una proyeccién Unica del uno o

mas patrones de luz predeterminados.

14, El método de la reivindicacion 12, en donde cada localizacion de deteccion

Unica se desplaza de la localizacién de la cual se proyecta el patron.
15. El método de la reivindicacion 12, en donde el parametro fisico es el peso.

16. El método de la reivindicacion 12, en donde el parametro fisico se selecciona
del grupo conformado por peso, area superficial, perimetro, longitud, altura,
composicién de la canal, proporciones de cortes esenciales, composicion de los
tejidos, porcentaje de musculo, indice de masa corporal, asimetria corporal y

volumen.

17. El método de la reivindicacion 12, que comprende ademas calcular una
medida fisica del animal a partir de la representacion tridimensional de por lo menos

una porcién del animal.



18. El método de la reivindicacién 17, en donde el animal es un porcino y la
medida fisica se selecciona del grupo conformado por largo mollera al anca,
perimetro toracico, perimetro de la pata delantera por debajo del codo, distancia
codo a codo, distancia flanco a flanco, largo de la pata delantera, largo pliegue a
pliegue, perimetro del corvejon, perimetro de la pata trasera en la ingle, ancho en los
hombros, ancho del jamén, ancho en el pliegue del jamén, ancho en la protuberancia
maxima del jamén, espacio de la panza, altura en la escapula, altura sobre la cadera

y altura en la insercién de la cola.

19. El método de la reivindicacion 18, en donde una o mas de las medidas

fisicas se usan para calcular el peso del porcino.

20. El método de la reivindicacion 12, en donde la proyeccion y la deteccion se

efectaan con un dispositivo manual.

21. El método de la reivindicacion 12, en donde la proyeccion y la deteccion se

efectian mientras el animal anda suelto.

22. El método de la reivindicacién 12, en donde la proyeccion y la deteccién se
efectuan con un dispositivo manual mientras el animal anda suelto y mientras el

dispositivo manual se mueve en relacion con el animal.

23. El método de la reivindicacion 22, en donde el aparato de procesamiento de
datos que procesa el uno o mas patrones de luz detectados se localiza lejos del

dispositivo manual.

24, El método de la reivindicacién 12, en donde el célculo comprende comparar

la representacion tridimensional con una representacion estandar.



25. El método de la reivindicacion 24, en donde la representaciéon estandar se

basa en un tipo de animal que es el mismo que el tipo del animal.

26. El método de Ila reivindicacion 12, en donde el animal es un cerdo y la
deteccion se realiza en un angulo seleccionado del grupo conformado por, desde
arriba del cerdo, desde el costado del cerdo, desde atras del cerdo, desde arriba y

desde el costado del cerdo, desde arriba y desde atras del cerdo.

27. Un metodo para calcular el peso de un animal doméstico suelto, que
comprende:

proyectar uno o mas patrones de luz sobre por lo menos una porcion del
animal doméstico suelto;

detectar uno o mas patrones de luz resultantes de una interaccién de uno o
mas de los patrones de luz proyectados y por lo menos una porciéon del animal
doméstico suelto;

producir una representacion tridimensional del animal doméstico suelto, o
una porcion de éste, utilizando el uno o mas patrones de luz detectados; y

calcular el peso del animal usando la representacion tridimensional.

28. El método de la reivindicacion 27, que comprende ademas proporcionar un
escaner para proyectar el uno o mas patrones de luz y para detectar el uno o mas .
patrones de luz resultantes de una interaccion del uno o mas patrones de luz
proyectados y por lo menos una porcion del animal doméstico suelto, en donde el
escaner se puede mover en relacion con el animal por un operador del escaner

cuando el animal anda suelto.

29. El método de la reivindicacion 28, en donde el escaner se sostiene

manualmente por el operador del escaner.



30. El método de la reivindicacidén 27, en donde la representacion tridimensional
se produce a partir de un evento de proyeccién Unica y una deteccion Unica basada

en el evento de proyeccion unica.

31. El método de la reivindicaciéon 27, en donde la representacién tridimensional
se produce de una pluralidad de eventos de proyeccion y detecciones basadas en los

eventos de proyeccion.

32. El método de la reivindicacién 31, en donde la pluralidad de eventos de

proyeccion se toman desde muchos angulos en relaciéon con el animal.

33. El método de la reivindicacion 27, en donde el calculo comprende comparar
la representacion tridimensional del animal o porcién de éste con una representacion

estandar.

34. El método de la reivindicacion 33, en donde la representacion estandar se

basa en el mismo tipo de animal que el animal.

35. El método de la reivindicacion 33, en donde la representacion estandar es
una representacion tridimensional de un objeto que tiene caracteristicas similares al

animal o una porcion de éste.

36. El método de la reivindicacion 35, en donde el objeto que tiene
caracteristicas similares al animal o porcion de éste es un animal del mismo tipo o

una porcion de éste.

37. El método de la reivindicacion 27, en donde el animal se selecciona del grupo

conformado por un cerdo, vaca, ave de corral, cabra, oveja, pez y caballo.



38. El método de la reivindicacién 37, en donde el animal es un cerdo y el objeto

es un cerdo o una porcion de éste.

39. El método de la reivindicacion 29, en donde el animal es un cerdo y la por lo
menos una imagen se toma del dispositivo foto-receptor cuando se sostiene por el
operador en un angulo seleccionado del grupo conformado por, desde arriba del
cerdo, desde el costado del cerdo, desde atras del cerdo, desde arriba y desde el

costado del cerdo, desde arriba y desde atras del cerdo.

40. El método de la reivindicacion 27, en donde la representacién tridimensional
comprende una representacion de por lo menos una porcién de la espalda, costado,

parte trasera, o cabeza del animal.

41, El método de la reivindicacion 40, en donde la representacion tridimensional
comprende una representacién de por lo menos una porcién de la espalda y el

costado del animal.

42, El método de la reivindicacion 37, en donde el animal es una vaca y el objeto

es una vaca o una porcion de ésta.

43. Un sistema para calcular el peso de un animal doméstico suelto, que
comprende:
en escaner que comprende:
un proyector para proyectar uno o mas patrones de luz sobre por lo
menos una porcion del animal doméstico suelto; y
un detector para detectar uno o mas patrones de luz resultantes de una
interaccion de uno o mas de los patrones de luz proyectados y por o menos una

porcion del animal, en donde el escaner se puede mover en relacion con el animal



doméstico suelto por un operador del dispositivo; y en donde el sistema comprende
ademas por lo menos un aparato de procesamiento de datos configurado para:

producir una representacion tridimensional del animal doméstico suelto,
0 una porcion de este, usando por lo menos una imagen del animal domeéstico suelto
0 una porcion de este; y

calcular el peso del animal utilizando la representacién tridimensional.

44, El sistema de la reivindicacion 43, en donde el escaner se sostiene

manualmente por el operador del dispositivo.

45. El sistema de la reivindicaciéon 44, en donde el por lo menos un aparato de
procesamiento de datos se configura para calcular el peso del animal doméstico
suelto comparando la representacion tridimensional del animal doméstico suelto, o
una porcion de éste, con una representacion estandar del animal doméstico suelto o

una porcién de éste.

46. Un método implementado por computador para calcular un parametro fisico
de un animal, que comprende:

proyectar una pluralidad de patrones de luz predeterminados sobre por lo
menos una porcioén del animal;

detectar uno o mas patrones de luz resultantes de una interaccién de los

patrones de luz proyectados y por lo menos una porcion del animal, en donde cada
patron de luz detectado se detecta de una localizacion Unica;

procesar, por el aparato de procesamiento de datos, el uno o mas patrones
de luz detectados para proporcionar una representacion tridimensional de por lo
menos una porcion del animal ebjete; y

utilizar, por el aparato de procesamiento de datos, la representacion

tridimensional de por lo menos una porcion del animal ebjete para calcular el



parametro fisico del animal.

47. El método de la reivindicaciéon 46, método que comprende ademas indicar

visuaimente el parametro fisico calculado.

48. El método de la reivindicacion 46, en donde la proyeccién y la deteccion se

llevan a cabo con un dispositivo manual mientras el animal anda suelto.

49, Un sistema para calcular un parametro fisico de un animal, que comprende:
un proyector de luz que comprende una fuente de luz configurada para
proyectar uno o mas patrones de luz predeterminados que comprenden una
pluralidad de elementos de luz sobre por lo menos a porcion del animal;
un detector configurado para detectar uno o mas patrones de luz que
comprenden una pluralidad de elementos de luz y resultantes de una interaccion de
uno o mas patrones de luz proyectados y por lo menos una porcién del animal; y
un aparato de procesamiento de datos configurado paré:
proporcionar una representacion tridimensional de por lo menos una
porciéon del animal determinando la localizacién tridimensional de una pluralidad de
elementos de luz a partir de un patrén de luz detectado Unico de una localizacion de
detector unica; y
usar la representacion tridimensional para calcular el parametro fisico

del animal.

50. El sistema de la reivindicacién 49, en donde el patréon de luz detectado
procesado para proporcionar la representacion tridimensional de por lo menos una
porcion del animal se basa en una proyecciéon Unica de un patron de luz

predeterminado sobre por lo menos una porcion del animal.

U]
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51. El sistema de la reivindicacién 49, en donde el proyector de luz comprende
ademas una apertura de la cual se proyectan uno o0 mas patrones de luz
predeterminados, en donde el detector comprende una apertura en la cual se reciben
uno o mas patrones de luz del animal y en donde la apertura del proyector se

desplaza de la apertura del detector.

52. El sistema de la reivindicaciéon 49, en donde el aparato de procesamiento de
datos se configura ademas para calcular una medida fisica del animal a partir de la

representacion tridimensional de por lo menos una porcién del animal.

53. El sistema de la reivindicacion 52, en donde el animal es un porcino y la
medida fisica se selecciona del grupo conformado por largo mollera al anca,
perimetro toracico, perimetro de la pata delantera por debajo del codo, distancia
codo a codo, distancia flanco a flanco, largo de la pata delantera, largo pliegue a
plieg.ue, perimetro del corvején, perimetro de la pata trasera en la ingle, ancho en los
hombros, ancho del jamén, ancho en el pliegue del jamén, ancho en la protuberancia
maxima del jamodn, espacio de la panza, altura en la escapula, altura sobre la cadera

y altura en la insercion de la cola.

54, El sistema de la reivindicacion 53, en donde una 0 mas medidas fisicas se

utilizan para calcular el peso del porcino.
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