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RESUMEN DE LA INVENCION
Una maquina (10) para mezclar un producte alimenticio en un
recipiente incluye un porta-recipiente (38) que tiene un eje y
adaptado para recibir un recipiente. Un agitador (30) se hace
girar por un motor (22) en un eje y se coloca bajo el porta-
recipiente (38). Un motor (47) mueve el porta-recipiente (38)
hacia arriba para colocar selectivamente el agitador (30) en el
recipiente con el eje de rotacién del agitador (30) siendo
desplazado del eje del porta-recipiente (38). Un motor (45) puede
hacer girar el porta-recipiente (38) sobre su eje mientras el

agitador (30) se encuentra en el recipiente.

) 363397
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METODO Y APARATC PARA PREPARAR PRODUCTOS ALIMENTICIOS

CAMPO DE LA INVENCION

Esta invencién se refiere a un método y aparato para preparar
productos alimenticios tales como productos de helado suave,
bebidas congeladas o similares que con frecuencia se comen c¢on
cuchara. De manera mas especifica, esta invencién se refiere a un
dispositivo que mezclard automaticamente los alimentos y otros

condimentos colocados en un vaso u otro recipiente.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION
Establecimientos de comidas réapidas y similares con frecuencia
sirven bebidas semi-congeladas, tales come helados suaves,
batideos o similares, que principalmente consisten en un producto
tipo helado y otros condimentos seleccionades por el cliente,
Tradicionalmente, tal producto se prepara y se mezcla en un vaso
u otro recipiente por un empleado de servicio al cliente del
establecimiento en una maquina. La maquina se proporcicna con un
agitador giratorio tipo varilla que el usuario coloca manualmente
en el alimento en el vaso para mezclar el mismo. Para mezclar
adecuadamente los ingredientes, se requiere normalmente que el
usuario mueva el vaso hacia arriba y hacia abajo, y con
frecuencia de manera circular, para asegurar que todo el producto
se mezcla adecuadamente. Sin embargo, no sélo es un procedimiento
tediosc que requiere el tiempo del empleado y que podria utilizar
mejor para esperar al siguiente cliente, sino también con
frecuencia la bebida resultante no se mezcla completa o

adecuadamente. Ademas, si el usuario no es extremadamente atento,

aednne
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el agitador rotativo puede hacer contacto con el fondo y/o lados
del vaso conforme se mueve por el usuario daflande o© rompiendo
potencialmente el mismo por lo que destruye la integridad del
producto alimenticio.

Como resultado, se han hecho algunos intentos por
automatizar el proceso de mezclado. En estas situaciones, el
usuario podria agregar los ingredientes de su eleccidén al vaso y
después colocar el wvaso en la madquina bajo el agitador. Con la
activacién de la maquina, el agitadocr rotativo se mueve hacia
arriba y hacia abajo en el vaso en un intento por mezclar los
ingredientes. Aungue tales mé&quinas normalmente evitaran dafic al
vaso, con frecuencia no mezclan completamente los ingredientes ya
que el agitader no mezclara los ingredientes ubicados en la
periferia del vaso.

Por lo tanto, existe la necesidad de una maquina que
pueda operarse para mezclar completamente los ingredientes en un

vase sin dafiar el vaso.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION
De este modo es un objeto de la invencidén proporcionar un
dispositivo, y su método de operacidn, gque utiliza un agitador
para mezclar eficiente y automdticamente 1los ingredientes
alimenticios en un recipiente.

Es un objeto de un aspecto de la invencidén proporcionar
un método vy dispositive, como 1o anterior, que coloque el
agitador en el recipiente desplazado del eje del mismo para
mezclar de manera eficiente los ingredientes en el recipiente.

Es un objeto de otro aspecto de la invencidn

0an0nsg
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3
proporcicnar un método y dispositivo, como lo anterior, en el
cual el recipiente gire para mezclar de manera mas eficiente los
ingredientes en el recipiente.

Este y otros objetos de la presente invencidn, asi como
las ventajas de 1la miéma scbre las formas de la técnica anterior
existentes, que se volveran aparentes a partir de la descripcién
que sigue, se lograran por las mejoras descritas y reclamadas
después de esto.

En general, de acuerdo con un aspecto de la invencién,
un aparato para mezclar un producto alimenticio en un recipiente
incluye un porta-recipiente que tiene un eje y adaptado para
recibir el recipiente. Un agitador se hace girar en un eje y se
coloca bajo el porta-recipiente. El porta-recipiente se puede
mover hacia arriba de manea que el agitador se coloque
selectivamente en el recipiente con el eje de rotacién del
agitador siendo desplazado del eje del porta-recipiente. De
acuerdo con otro aspecto de la invencidn, un aparato para mezclar
un producto alimenticio en un recipiente incluye un porta-
recipiente adaptado para recibir el recipiente. Un agitador
giratorio se coloca bajo el porta-recipiente. El porta-recipiente
se puede mover hacia arriba de manera que el agitador se cologque
selectivamente en el recipiente. El porta-recipiente también se
hace girar mientras el agitador se encuentra en el recipiente.

Estos aspectos, cuando se combinan, proporcionan un
aparato para mezclar un producto alimenticio en un recipiente que
incluye un porta-recipiente que tiene un eje y se adapta para
recibir el recipiente. Un agitador se hace girar en un eje y se

coloca por encima del porta-recipiente. El porta-recipiente se

- 000010
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puede mover hacia arriba de manera que el agitador se coleoque
selectivamente en el recipiente con el eje de rotacién del
agitador siendo desplazado del eje del porta-recipiente. EL
porta-recipiente también se hace girar mientras el agitador se
encuentra en el recipiente.

Un aspecto de un método para preparar un producto
alimenticio en un recipiente utilizando un agitador que tiene un
eje de rotacién incluye las etapas de colocar el recipiente en un
porta-recipiente que tiene un eje, mover el porta-recipiente
hacia el agitador de manera que el agitador entre al recipiente
con su eje de rotacidén desplazado del eje del porta-recipiente, vy
hacer girar el agitador mientras se encuentra en el recipiente.

Otro aspecto del método descrito para mezclar un
producto alimenticio en un recipiente con un agitador incluye las
etapas de colocar el recipiente en un porta-recipiente, mover el
porta-recipiente hacia el agitador de manera que el agitador
entre al recipiente, hacer girar el agitador mientras se
encuentra en el recipiente, y hacer girar selectivamente el
porta-recipiente mientras el agitador se encuentra girando.

Los aspectos de estos métodos, cuando se combinan,
proporcionan un método para mezclar un producto alimenticio en un
recipiente con un agitador que tiene un eje de rotacién que
incluye las etapas de colocar el recipiente en un porta-
recipiente que tiene un eje, mover el porta-recipiente hacia el
agitador de manera que el agitador entre al recipiente con su eje
de rotacién desplazado del eje del porta-recipiente, hacer girar
el agitador mientras se encuentra en el recipiente, y hacer girar

selectivamente el porta-recipiente mientras el agitada{n}ﬁﬁ 1
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encuentra girando.

Una maquina ejemplar preferida para mezclar un producto
alimenticio, y su método de operacién, se muestra a manera de
ejemplo en las Figuras anexas sin intentar mostrar todas las
diversas formas y modificaciones en las cuales puede
representarse la invencidn, la invencién se nide por las

reivindicaciones anexas Y no por los detalles de la

especificacidn.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS
La Figura 1 es una vista en perspectiva lateral derecha frontal
superior de cierta forma esquematica de una maguina mezcladora
fabricada de acuerdo con la presente invencién y mostrada en su
posicién de reposo.

La Filgura 2 es una vista de cierta forma esquemética
similar a la Figura 1 pero que muestra la madquina en una posicién
que sigue secuencialmente a aquella mostrada en la Figura 1 en la
operacidn de la misma.

La Figura 3 es una vista de cierta forma esquemdtica
similar de la Figura 1 y la Figura 2 pero gue muestra la magquina
én una posicidén que sigue secuencialmente a aquella mostrada en
la Figura 2 en la operacidén de la misma.

La Figura 4 es una vista en perspectiva lateral derecha
posterior supérior de cierta forma esquematica de la maquina
mezcladora en la posicidén mostrada en la Figura 1.

La Figura 5 es una vista en perspectiva frontal lateral
izquierda superior de cierta forma esquemdtica de la maquina

mezcladora en la posicién mostrada en la Figura 2.

000012
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La Figura 6 es una vista en elevacidén frontal de cierta
forma esquemadtica de la maquina mezcladora en la posicién
mostrada en la Figura 2.
La Figura 7 es una vista en elevacidén lateral izquierda

de cierta forma esquemdtica de la maquina mezcladora en la

posicidén mostrada en la Figura 2.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

Una méquina mezcladora de alimentos fabricada de acuerdo con la
presente invencidén generalmente se indica por el nUmeroc 10. Para
facilitar la descripcién de los componentes de la maquina 10, se
muestra sin un alojamiento que de otra manera puede cubrir la
parte superior, la parte posterior, y lados de la wmaguina 10
dejando la parte frontal de la misma abierta. La maquina 10
incluye una placa inferior 11, una placa intermedia 12 Yy una
placa superior 13. Se proporciona 1la placa inferior 11 con
pestafnas dirigidas hacia abajo 14 en los lados y la parte
posterior de la misma, la placa intermedia 12 se proporciona con
pestanas dirigidas hacia abajoe 15 en los lados y la parte
posterior de la misma asi como parcialmente a lo largo de su
parte frontal, y la placa superior se proporciona con pestafias
dirigidas hacia arriba 16 en los lades y la parte posterior de la
misma. Las pestafias 14, 15 y 16 se adaptan para recibir y llevar
el alojamientc (no mostrado), como se describe previamente, en
una forma convencional.

La placa intermedia 12 se lleva separada de la placa
inferior 11 por los bastidores cuadrados opuestos generalmente

indicados por el numero 17 y colocados en cada lado de la magquina

000013
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10. Cada bastidor cuadrado 17 incluye una placa base 18 gque tiene
placas laterales opuestas 19 y placas externas opuestas 20 (una
mostrada) que se extiende desde la periferia de la misma. Una
placa extrema 20 se conecta a la parte superior de la placa
infexior 11 y la otra placa extrema (no mostrada) se conecta a la
parte inferior de 1la placa intermedia 12. Como tal, los
bastidores cuadrados 17 soportan la placa intermedia 12 separada
por encima de la placa inferior 11.

La placa superior 13 se lleva separada de la placa
intermedia 12 por postes opuestos 21 ubicados entre las esguinas
posteriores de las placas 12 y 13. Si es necesario, postes
adicionales u otros soportes podrian proporcionarse en las
esquinas frontales de las placas 12 y 13 como puede ser evidente
para alguien con experiencia en la técnica. Como tal, los postes
21 soportan la placa superior 13 separada por encima de la placa
intermedia 12.

Un motor agitador 22 se transporta por la placa
superior 13, como por pernos 23, y se suspenden por los mismos
entre la placa superior 13 y la placa intermedia 12. El motor 22
hace girar un Aarbol 24 que lleva una polea 25. Una banda 26 se
extiende entre la polea 25 y una polea 27 1llevada por un &rbol
agitador 28. De este modo, a través de la banda 26, el motor 22 a
su vez agita el arbol 28 que se extiende a través de y hacia
abajo de la placa superior 13 y gque lleva un agitador de
alimentos generalmente indicado por el numero 30.

El agitador 30 puede tomar cualquier configuracién
convencional pero se muestra como teniendo la forma de una

cuchara. Como tal, el agitador 30 es un miembro de plastico que

- 000614
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tiene un vdstago hueco 31 que se conecta de manera removible a un
extremo por un acoplador 32 al &arbol agitador 28 y el cual se
forma con una paleta 33 en la forma de tazén de la cuchara en el
otro extremo del vastago 31. Tal agitador en forma de cuchara Y
las ventajas del mismo se describen en la Patente Estadounidense
No. 4,946,287 la cual se incorpora para referencia en la presente
para lo que pueda ser necesario para una comprensidén total de 1la
presente invencién.

Como se discute en esta patente, proporcionar un
aglitador desechable 30 en forma de una cuchara ofrece varias
ventajas. El establecimiento de comida répida u otro que tiene
una maquina 10 puede proporcionar de manera econémica al cliente
un agitador de cuchara 30, y el cliente simplemente desliza el
vastago 31 en el &rbol agitador 28 hasta que el acoplador 32
acopla el arbol 28. La paleta en forma de tazén 33 proporciona un
mezclador ideal de productos alimenticios, y cuando se mezcla el
producto, el usuario puede retirar el agitador de cuchara 30 del
drbol 28 y utilizarla, si es necesario, para comer el alimento.
Al mismo tiempo, el drbol 28 permanece limpio, que se ha cubierto
por el vastago 31, para nc contaminar el producto alimenticio del
siguiente wusuario de la maquina y evitar de otra manera 1ia
necesidad de hacer que un dependiente limpie el A&rbol agitador
28.

La magquina 10 incluye una placa de viaje generalmente
indicada por el numero 35. La placa de viaje 35 generalmente
tiene forma de u en configuracién que tiene una porcidédn de
plataforma 36 y ramificaciones opuestas 37 que se extienden hacia

abajo de la periferia de la plataforma 36. Un portador para un

- 0000130
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recipiente tal como un vaso o similar generalmente se indica por
el numero 38 e incluye una superficie inferior 39 {Figura 6 y
Figura 7} y la porcién de cuerpo cilindrico 40 que se extiende
hacia arriba de la misma. La porcién de cuerpo 40 es hueca
formando una abertura de recepcién de recipiente de cierta forma
ahusado 41 rodeada en su periferia superior por una pestafa
arqueada 42. Como mejor se muestra en la Figura 6 y Figura 7, un
drbol 43 se extiende hacia abajo de la superficie inferior 39 a
través de una abertura en la plataforma 36 de la placa de viaje
35. El arbol 43 de este modo define el eje o centro del porta-
recipiente 38 y lleva una polea 44. Como mejor se ve en la Figura
4, un motor 45 se lleva por la placa de viaje 35, y su arbol (no
mostrado) se extiende a través de la placa 35 y lleva una polea
46. Una banda {(no mostrada) acopla las poleas 46 y 44 de manera
que la activacidn del motor 45 hace girar el arbol 43 del porta-
recipiente 38, y de este modo el porta-recipiente 38 se hace
girar en su eje.

La placa de viaje 35 se puede mover hacia arriba vy
hacia abajo por un motor reversible 47 transportado por la placa
intermedia 12. Un arbol de tornillo 48 se extiende de manera
descendente del motor 47 a través de una abertura 49 en la
plataforma 36 de la placa de viaje 35 y dentro de un refuerzo no
roscado 50 (Figura 2} llevado por la placa inferior 11. El Aarbol
de tornillo 48 se conecta de manera operativa a la placa de viaje
35 por un acoplador roscado (no mostrado} o similar llevado bajo
la plataforma 46. Como tal, cuando el motor 47 hace girar el
arbol 48 en una direccién, la placa de viaje 35 se mueve hacia

arriba, vy cuando el A4rbol 48 se hace girar en la direccién
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opuesta, la placa 45 se mueve hacia abajo.

Durante este movimiento, para estabilidad, la placa de
viaje 35 se guia por los mecanismos opuestos generalmente
indicados por el numero 55. Los mecanismos 55 se muestran para
tener la forma de rieles soportados en la parte inferior por la
placa inferior 11 y se extienden a través de las ranuras 56 en la
placa intermedia 12 para soporte en la parte superior. Cada riel
incluye una guia de deslizamiento 57 con cojinetes 58 gque se
comunican con la guia de deslizamiento 57. Las placas opuestas 59
se conectan a las ramificaciones opuestas 37 de la placa de viaje
35 e incluyen una lenglieta 60 que se recibe en cada guia de
deslizamiento 57 y se muestra esquemdticamente en la Figura 1. De
este mode, cuando la placa de viaje 35 se mueve hacia arriba vy
hacia abajo, las lenglietas 60, con la ayuda de los cojinetes 58,
se montan en las guias de deslizamiento 57.

Como mejor se muestra en la Figura S5 y la Figura 6, una
placa lateral 19 de un bastidor cuadrado 17 lleva una pluralidad
de conmutadores de limitacién- wun conmutador de limitacién
inferior 61, un conmutador de limitacién medio 62, y un
conmutador de limitacién superior 63. Los conmutadores de
limitacidén 61, 62 y 63 se adaptan para acoplarse y operarse por
una salientes 64 llevada por la placa 59 la cual se encuentra
adyacente a ese bastidor cuadrado 17. La operacién de la maquina
10 se controla por los ceonmutadores de limitacién 61, 62, y 63,
asi como los motores 22, 45 y 47, que a su vez se controlan de
preferencia por un controlador programable, en una forma gque se
describird ahora.

La posicidén inicial de la maquina 10 cuando no se

- g0amT
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eéncuentra en uso se muestra en la Figura 1. En esta posicién, la
placa de viaje 35 todo el tiempo se encuentra abajo como se
detecta por el conmutador de limitacién 61. En esta posicidn, el
usuario coloca un vaso convencional u otro recipiente que tiene
el alimento que serd mezclado en el porta-recipiente 38. La
abertura 41 del portador 38 puede dimensionarse para recibir una
variedad de tamafios de vasos convencionales, pero se utilizan
recipientes especiales, un porta-recipiente especialmente
configurado puede reemplazar el portador 38 mostrado.

El usuario entonces selecciona el programa para la
maquina 10 y arranca el motor 47, como se logra de preferencia
con botones (no mostrados) proporcionados en un panel de control
de la maquina 10. Con la activacién, el motor 47 mueve la placa
35 hacia arriba. Cuando la posicién de la Figura 2 se alcanza, es
decir, aproximadamente el momento en que el agitador 30 se
encuentra a punto de entrar al recipiente, el conmutador de
limitacidén 62 se dispara lo cual activa el motor 22 para comenzar
el agitador rotativo 30. El movimiento ascendente adicional de la
placa 35 sumerge el agitador 30 en el alimento, y cuando la placa
35 alcanza su limite superior, como se muestra en la Figura 3,
con el agitador 30 cerca de la parte inferior del recipiente (sin
perforar la parte inferior del recipiente), se dispara el
conmutador de limitacidédn 63. Tal cosa activa el motor 45 que hace
girar el porta-recipiente 38 en su eje. Puede observarse gue en
este tiempo, el motor 45 ha pasado hacia arriba a través una
abertura 65 proporcionada en la placa intermedia 12 para ese
propdsito. La activacidn del conmutador de limitacién 63 también

invierte la direccién del motor 47 de manera que la placa de
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viaje 35 comienza a moverse hacia abajo nuevamente a la posicidn
de la Figura 2. Dependiendo de cuanto tiempo de mezclado se
programe en el controlador, tipicamente cuandoc el conmutador de
limitacidén 62 se acopla nuevamente, el motor 47 nuevamente
invierte el envio de la placa de viaje 35 hacia arriba. El
movimiento entre las posiciones de la Figura 2 y la Figura 3
continuarad hasta que el controlador detecte que ha transcurrido
un tiempo predeterminado para mezclar de manera satisfactoria el
producto alimenticio particular. En ese tiempo, el conmutador de
limitacidén 62 se desactiva de manera que la placa 35 lo pasa y lo
mueve & la posicidn inicial de la Figura 1 donde el conmutador de
limitacién 61 se acopla para desconectar todos los motores. E1
usuario entonces puede retirar su recipiente y el agitador de
cuchara 30, como se describe previamente, para consumir su
producto alimenticio perfectamente mezclado.

Como se muestra en las figuras, probablemente mejor en
la Figura 5 y 1la Figura 7, es importante observar gque de
preferencia el agitador 30 no se coloca directamente sobre el eje
del porta-recipiente 38. De este modo, como se muestra, se
desplaza de, o descentra, del eje de manera que la mezcla no se
lleva a cabo totalmente en el centro del recipiente en el
portador 3B lo cual fue un problema de la técnica anterior. De
hecho, al proporcionar el eje del agitador 30 cierto lugar entre
el eje del recipiente en el porta-recipiente 38 y el cuerpo de
recipiente, como generalmente se define por el cuerpo 40 del
porta-recipiente 38, el mezclado completo del producto
alimenticio se logra sin dafiar el recipiente.

También se prefiere que una vez que el conmutador de
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limitacién 63 activa al motor 45 para comenzar la rotacién del
porta-recipiente 38, tal rotacién puede no ser continua. Es
decir, se prefiere que cuando la placa 35 se mueve hacia abajo,
el porta-recipiente 38 se haga girar, por ejemplo, sélo
aproximadamente a noventa grados, y tal rotacién de preferencia
se detenga al momento en que el porta-recipiente 38 alcanza la
posicidén de la Figura 2. Después, cuando la posicién de la Figura
3 nuevamente se alcanza, el motor 45 nuevamente se activa para
hacer girar el porta-recipiente 38 otros noventa grados mientras
se mueve sobre su propia trayectoria otra vez. Al utilizar esta
rotacidn de noventa grados como ejemplo, en cuatro oscilaciones
hacia arriba y hacia abajo, los trescientos sesenta grados del
alimento en el recipiente pueden asegurarse de exponerse al
agitador rotative 30.

En vista de lo anterior, debe ser evidente gque una
maquina construida y operada como se describe en la presente
mezclara completa y autom&ticamente un producto alimenticio en un
recipiente por lo gque se logran los objetos de la invenciédn y

mejoran sustancialmente la técnica.
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NOVEDAD DE LA INVENCION
Habiendo descrito 1la presente invencién como antecede, se

considera como novedad y por lo tanto se reclama como propiedad

lo descrito en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Un aparato para mezclar un producte alimenticio en un
recipiente, caracterizado porqgue comprende un porta-recipiente
que tiene un eje y adaptado para recibir el recipiente, Y un
agitador rotativo en un eje y colocade por encima del porta-
recipiente, el porta-recipiente se puede mover hacia arriba de
manera que el agitador se coloca selectivamente en el recipiente
con el eje de rotacién del agitador siendo desplazado desde el
eje del porta-recipiente.

2. El aparato de conformidad con la reivindicacién 1,
se caracteriza ademds porque comprende una placa de viaje que
lleva el porta-recipiente.

3. El aparato de conformidad con la reivindicacién 2,
se caracteriza ademas porgque comprende un motor llevado por la
placa de viaje para hacer girar el porta-recipiente.

4. El aparato de conformidad con la reivindicacién 2,
se caracteriza ademds porque comprende un motor para mover la
placa de viaje hacia arriba y hacia abajo.

5. El aparato de conformidad con la reivindicacién 4,
se caracteriza ademads porque comprende un mecanismo de guia
colocado en cada lado de la placa de viaje para guiar la placa de
viaje durante su movimiento ascendente y descendente.

6. El aparato de conformidad con la reivindicacién 1, se
r [
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caracteriza porque el agitador incluye un &rbol giratorio, un
vdstago recibido en el &4rbol y que tiene un extremo conectado al
arbol, y una paleta colocada en el otro extremo del vastago, la
paleta configurada como tazén de una cuchara.

7. El aparato de conformidad con la reivindicacién 1,
se caracteriza ademds porque comprende un primer motor para mover
selectivamente el porta-recipiente hacia arriba y hacia abajo, un
segundo motor para hacer girar el agitador, y un tercer motor
para hacer girar selectivamente el porta-recipiente.

8. El aparato de conformidad con la reivindicacién 7, se
caracteriza ademds porque comprende un primer conmutador para
activar el segundo motor cuando el porta-recipiente se ha movido
ascendentemente a una distancia predeterminada, y wun segundo
conmutador para invertir la direccién del movimiento del porta-
recipiente cuando el porta-recipiente se ha movido hacia arriba
hacia toda su extensién.

9. El aparato de conformidad con la reivindicacién 8,
se caracteriza porque el segundo conmutador también activa el
tercer motor.

10. El aparato de conformidad con la reivindicacién 8,
se caracteriza ademés porque comprende un tercer conmutador para
apagar el primer motor.

11. Un aparato para mezclar un producto alimenticio en un
recipiente caracterizado porque comprende un porta-recipiente
adaptado para recibir el recipiente, y un agitador giratorio
colocado por encima del porta-recipiente, el porta-recipiente se
puede mover hacia arriba de manera que el agitador se coloca

selectivamente en el recipiente y se puede hacer girar mientras gque
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el agitador se encuentra en el recipiente.

12. El aparato de conformidad con la reivindicacién 11,
se caracteriza ademds porgue comprende un motor para hacer girar
el agitador en un eje, el porta-recipiente que tiene un eje gue
se desplaza del eje de rotacién del agitador cuando el agitador
se coloca en el recipiente.

13. El aparato de conformidad con la reivindicacién 11,
se caracteriza ademés porque comprende una placa de viaje que
lleva el porta-recipiente.

14. El aparato de conformidad con la reivindicacién 13,
se caracteriza ademads porque comprende un mecanismo de guia
colocado en cada lado de la placa de viaje para guiar la placa de
viaje durante su movimiento ascendente y descendente.

15. El aparato de conformidad con la reivindicacién 11,
se caracteriza porque el agitador incluye un arbol giratorio, un
vastago recibido en el &rbol y que tiene un extremo conectado al
arbol, y una paleta colocada en el otro extremo del vastago, la
paleta configurada como el tazén de una cuchara.

16. El aparato de conformidad con la reivindicacién 11,
se caracteriza ademds porgue comprende un primer motor para mover
selectivamente el porta-recipiente hacia arriba y hacia abajo, un
sequndc motor para hacer girar el agitador, y un tercer motor
para hacer girar selectivamente el porta-recipiente.

17. E1 aparato de conformidad con la reivindicacién 16,
se caracteriza ademas porque comprende un primer conmutador para
activar el segundo motor cuando el porta-recipiente se ha movido
hacia arriba a wuna distancia predeterminada, y un segundo

conmutador para invertir la direccién del movimiento del porta-
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recipiente cuando el porta-recipiente se ha movido hacia arriba
hacia toda su extensidn.

iB. El aparato de conformidad con la reivindicacién 17,
se caracteriza porque el segundo conmutador también activa el
tercer motor.

19. El aparato de conformidad con la reivindicacién 17,
se caracteriza ademas porgue comprende un tercer conmutador para
apagar el primer motor.

20. Un aparato para mezclar un productc alimenticio en
un recipiente caracterizado porque comprende un porta-recipiente
que tiene un eje y adaptado para recibir el recipiente, y un
agitador que puede girar en un eje y colocado por encima del
porta-recipiente, el porta-recipiente se puede mover hacia arriba
de manera gque el agitador se coloca selectivamente en el
recipiente con el eje de rotacién del agitador siendo desplazado
del eje del porta-recipiente, y el porta-recipiente se puede
hacer girar mientras se encuentra el agitador en el recipiente.

2l. Un método para mezclar un producto alimenticio en
un recipiente con un agitador gque tiene un eje de rotacién
caracterizado porque comprende las etapas de colocar el
recipiente en un porta-recipiente que tiene un eje, mover el
porta-recipiente hacia el agitador de manera que el agitador
entre al recipiente con su eje de rotacidn desplazado del eje del
porta-recipiente, y hacer girar el agitador mientras se encuentra
en el recipiente.

22. El método de conformidad con la reivindicacién 21,
se caracteriza ademéas porgque comprende la etapa de hacer girar

selectivamente el porta-recipiente. - GD{H]Qﬁ
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23. El método de conformidad con la reivindicacién 22,
se caracteriza porque el porta-recipiente se hace girar a menos
de una revolucidén completa, después se detiene, Yy nuevamente se
hace girar a menos de una revolucién completa.

24. El método de conformidad con la reivindicacién 21,
se caracteriza ademds porque comprende la etapa de invertir la
direccién de movimiento del porta-recipiente mientras el agitador
se encuentra aun en el recipiente,

25. El método de conformidad con la reivindicacién 21,
se caracteriza porque el porta-recipiente se mueve hacia el
agitador hasta que el agitador alcanza la parte inferior del
recipiente, y ademds comprende las etapas de invertir el movimiento
del porta-recipiente hasta que el agitador se encuentra cerca de la
parte superior del recipiente, y repetir las etapas hasta que el
productco alimenticio se mezcle.

26. Un método para mezclar un producto alimenticio en
un recipiente con un agitador, caracterizado porque comprende las
etapas de colocar el recipiente en un porta-recipiente, mover el
porta-recipiente hacia el agitador de manera que el agitador
entre al recipiente, hacer girar el agitador mientras se
encuentra en el recipiente, y hacer girar selectivamente el
porta-recipiente mientras el agitador se encuentra girando.

27, El método de conformidad con la reivindicacién 26,
se caracteriza porque el porta-recipiente se hace girar a menos
de una revolucidén completa, después se detiene, y nuevamente se
hace girar a menos de una revolucién completa.

28. El método de conformidad con la reivindicacién 26,

se caracteriza ademas porque comprende la etapa de invertir la
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direccidén de movimiento del porta-recipiente mientras el agitador
se encuentra aun en el recipiente.

29. El método de conformidad con la reivindicacién 26,
se caracteriza porque el porté—recipiente se mueve hacia el
agitador hasta que el agitador alcanza la parte inferior del
recipiente, y ademds comprende las etapas de invertir el
movimiento del porta-recipiente hasta que el agitador se
encuentra cerca de Jla parte superior del recipiente, y repetir
las etapas hasta gque el producto alimenticio se mezcle.

30. Un método para mezclar un producto alimenticio en
un recipiente con un agitador que tiene un eje de rotacién
caracterizade porque comprende las etapas de colocar el
recipiente en un porta-recipiente gue tiene un eje, mover el
porta-recipiente hacia el agitador de manera que el agitador
entre al recipiente con su eje de rotacién desplazado del eje del
porta-recipiente, hacer girar el agitador mientras se encuentra
en el recipiente, y hacer gifar selectivamente el ©porta-

recipiente mientras el agitador se encuentra girando.
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