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La presente es para radicar un nueve RESUMEN con las siguientes
correcciones: '

Linea 3

Radicacién 11-149788-03, Fecha.: 2011-12-06

“por el operador, el brazo robdtico se acoplada al cuerpo del operador, esta”
Cambia por

“por el operador, el brazo robdtico se acopla al cuerpo del operador, esta”

Linea 7

Radicacién 11-149788-03, Fecha.: 2011-12-06

“gatillo secundario localizado en la culata, en la parte moévil estg localizado”
Cambia por

“gatillo secundario localizado en la culata, en ia parte movil estan

localizados”

Linea 9

Radicacion 11-149788-03, Fecha.: 2011-12-06

*y permite controlar varios de los sistemas del brazo robético, el arma esta”
Cambia por

“teclado que permite controlar varios de los sistemas del brazo robédtico, et
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RESUMEN

La presente patente de modelo de utilidad se refiere a un arma de fuego que
funciona como un brazo robético de un solo grado de libertad transportado l
por el operador, el brazo robético se acopla al cuerpo del operador: esta
compuesta por una parte fija acoplada al operador por la culata y una parte
movil que esta unida de manera pivotante que gira en un solo eje. El arma Ll
posee dos gatillos el principal que esta localizado en la empufiadura y el
gatillo secundario localizado en la culata, en la parte mévil estan localizados
los sensores, y en la parte posterior de la empufiadura esta localizado un
teclado que permite controtar varios de los sistemas del brazo robético, el

arma esta construida con materiales sintéticos su disefio es compacto y
modular.



