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AUTOMATIZACION DEL RIFLE DE ASALTO

Sector Tecnoloégico.

Esta invencidn se refiere a un nuevo rifle de asalto. Funciona como un brazo
robdtico que puede ser transportado. E! rifle consta de una parte electrénica
que estaria integrada en la carcasa de! arma; esta compuesto por una parte

movil y otra fija que va conectada al operador.

Tecnologia Anterior.

En la actualidad el soldado depende de sus sentidos y de la experiencia que
tenga en combate para poder cumplir la misién, las armas que actualmente
se usan funcionan accionadas por gas, estan compuestas por piezas maéviles
y un caion recto que permite disparar hacia adelante y hacia atras. Las
batallas en el futuro se desarrollaran en las ciudades aumentando el nimero
de bajas civiles, dificultando la labor del soldado, una de las desventajas es
exponerse en las esquinas, el enfrentamiento a corta distancia vy
desconocimiento del terreno. Los accesorios como miras telescopicas han
sufrido modificaciones que permiten al operador del arma disparar por las
esquinas sin exponer el cuerpo, perc el concepto mas avanzado es la
invencion de un complemento que consta de dos partes, la principal;
encontramos una empufiadura con disparador y una palanca que permite
orientar la parte delantera a ambos lados, la parte delantera; lleva integrado
una camara, monitor y puntero laser, el funcionamiento de este complemento

es mecanico.

Descripcidn de la invencion.

La presente invencién busca el desarrollo de una nueva generacion de
armas de fuego inteligentes que sea transportado por el operador.
Actualmente se han desarrollado complementos que permiten disparar sin
que el tirador sea expuesto, al analizar estas nuevas propuestas se puede

llegar a proponer un nuevo rifle de asalto.

Funciona como un brazo robotico que puede ser transportado. El tipo de
movimiento es semejante a los modelos de brazo robotico que se
desplazan en las coordenadas cilindricas de forma auténoma tizada, el
operador tendra la potestad de combinar los movimiento tales como

cartesiana, cilindricas, polar y articulado, el cuerpo del operador puede



realizar infinidad de combinaciones esta es una de las ventajas de
movilidad que actualmente no existen en los robots militares, el arma cuenta
con un solo grado de libertad, esté compuesta por dos partes una fija
“principal” al cuerpo del operador y otra moévil “delantera” que esta unida de

manera pivotante y puede girar en un gje.

Las partes estan conectadas por un motor eléctrico instalado en la parte fija,
delante de la empufadura, el control del aéreo-robots y control de opciones
de menu del monitor que estan en la parte posterior de la empuriadura y la
conexion al cuerpo del operador. El sistema de disparo es independiente a
la parte fija del arma, el gatillo principal esta situado en la empufiadura, el
arma cuenta con un gatillo secundario localizado en la culata que permite al
operador barrer mas aérea de vision en lugares donde no puede exponer su
cuerpo. El mecanismo que acciona el arma esta localizado en la parte mévil.
El rifle esta construido con materiales sintéticos esto permite crear ductos
para introducir cables de los accesorios como; camara, miras telescopicas,
puntero laser, motor eléctrico y lampara, el arma tiene un disefio compacto y
modular cada una de esas partes cuenta con unos contactos eléctricos que
terminan en la culata del arma donde estd la conexién a la fuente de energia

y computadora.

El monitor estaria instalado en el casco permitiendo al operador interpretar la
informacion que estd siendo procesada en la computadora, el robot
identificaria el  objetivo, reconoceria un arma, doblaria las esquinas
automaticamente, el operador podra disparar a mdltiples objetivos sin mover
el arma estando en ia misma posicidn, interactuaria con el aéreo-robots
este ultimo identificaria los objetivos que son dificiles de localizar, enviara
esa informacion a la computadora localizada en el cuerpo del operador y de
manera auténoma el arma podré girar mientras que el operador este en una
posicion segura para neutralizar el objetivo que la vision del operador no
puede situar; el operador puede controlar de manera manual el aéreo-robots
para seleccionar nuevos objetivos, y buscar aéreas seguras, las armas
podran comunicarse de manera auténoma intercambiando informacién como
rutas seguras, zonas de combate y procesamiento de imagenes para

identificar objetivos de gran valor.
Descripcion de los dibujos.

Para un mejor entendimiento de Ia invencién se complementara a partir de la

descripcion detallada de las siguientes figuras:



Figura 1: Muestra la perspectiva del arma ensamblada en posicion de
reposo.

Figura 2: Muestra la perspectiva del arma de la figura 1, con un giro
aleatorio.

Figura 3: Muestra la perspectiva del arma de la figura 2, identificando un
objetivo mientras que esta en la esquina.

Figura 4: Muestra el arma girando a un objetivo que no puede ser visto por
el operador apoyado por el aéreo-robot.

Figura 5: Muestra al operador utilizando los controles localizados en la parte
posterior de la empufadura.

Figura 6: Muestra al operador utilizando el gatillo secundario localizado en la
culata del arma.

Figura 7: Muestra la conexion del arma al cuerpo del operador locaiizado en

el hombro y la parte posterior de la culata.

Descripcion detallada de la Invencion.

Ahora se hace referencia a la figura 1, donde se ilustra el arma ensamblada
(1) (la ilustracion hace referencia a las caracteristicas que se van a detallar)
elaborada con materiales sintéticos y secciones modulares, el arma la
componen la parte fija (2) que la conferman el gatillo principal (3) localizado
en la empufadura (4) el gatillo secundario (5) localizado en la culata (6) el
control (7) localizado en la parte posterior de la empufiadura (4) y la conexion
del arma al cuerpo del operador (8) localizado en la parte posterior de la
culata, la parte fija (2) esta unida a la parte moévil (9) de manera pivotante por
medio de un conector (10} que esta en la parte fija (2) y hace parte del motor
eléctrico (11), el arma cuenta con un solo grado de libertad, la parte movil (9)
esta conformada por tres secciones modulares la frontal (12), donde se
encuentra la camara (13}, esta seccién tiene la posibilidad de adaptarle
accesorios; la media (14) donde esta la recamara del proveedor (15) el
mecanismo de disparo (16) y el conector (10) a la parte fija (2) esta seccién
tiene la posibilidad de adaptarle accesorios y por Uitimo la posterior (17) esta
seccion tiene la posibilidad de adaptarle accesorios, cada una cuentan con
unos contactos eléctricos que permiten al arma comunicarse con el
computador que esta en el cuerpo del operador, las secciones modulares y la
parte fija (2) son carcasas huecas que permiten meter los cables en vez de
dejarlos expuestos esto hace al arma mas compacta y facil de manejar. El
mecanismo que acciona el arma (gatillo principal (3) y secundario (5)) no esta
disefiado de manera convencional, esta por separado del mecanismo de



disparo localizado en la parte moévil (9); se juntan por medio del conector
pivotante localizado en el motor eléctrico (11), el conector (10} cuenta con
unos contactos electricos y mecanicos que permiten el funcionamiento del

arma.

La figura 2, es una ilustracion donde el arma (1) realiza giros en su propio
eje desde 0° 60° y -60° con respecto a un eje longitudinal de manera
autébnoma o manual, el arma (1) marcaria al operador los objetivos, mientras
que el operador este oculto figura 3, solamente estaria expuesta la parte

movil (9).

La figura 4, ilustra el objetivo (18) que no pueden ser localizados por la
camara (13) que esta montada al arma (1), el objetivo podra ser localizado
por el aéreo-robots (19) de manera auténoma la informacion es procesada
por la computadora y la parte mévil (9) indicara al operador la ubicacién del
objetivo (18), también el arma (1) podra indicar la posicion de los demas
operadores que se encuentran a su alrededor y con el control (7) localizado
en la parte posterior de la empufiadura figura 5; podran controlar el aéreo

robots (19} y el software.

La figura 6, ilustra al operador manipulando el gatillo secundario (5)

permitiendo un segundo grado de libertad.

La figura 7, hace referencia a la conexion (8) del arma al cuerpo del
operador, la parte posterior de la culata (6) esta disefiada para acoplar el
Adaptador macho (20) que esta localizado en el hombro del operador, el
disefio del Adaptador macho (20) es mas reducido que el espesor del arma

esto permite mas movilidad hacia los lados.

Reivindicaciones.

. Automatizacion del rifle de asalto caracterizado por ser un brazo robético que
puede ser transportado, cuenta con un solo grado de libertad realiza giros de
0°, 60° y -60° en su propio eje, el arma estd compuesta por ia parte movil y

la parte fija conectadas entre ellas de manera pivotante.

. Automatizacion del rifle de asalto, segun la reivindicacioén 1, caracterizado
porque esta construido con materiales sintéticos y secciones modulares que

son huecas para permitir introducir cables.



3. Automatizacion del rifle de asalto, segun la reivindicacion 2, caracterizado
porgue las secciones modulares tienen contactos que permite la continuidad

de la comunicacién del arma al computador.

4. Automatizacion del rifle de asalto, segin la reivindicacion 1, caracterizado
porque adicionalmente comprende dos gatillos uno localizado en la

empufadura principal y el gatillo secundario localizado en la culata.

5. Automatizacion del rifle de asalto, segun la reivindicacién 1, caracterizado
porque el arma se conecta al cuerpo del operador por la conexion localizada

en la culata e ingresa al adaptador localizado en el hombro del operador.

6. Automatizacion del rifle de asalto, segln la reivindicacidén 1, caracterizado
porque comprende un motor eléctrico instalado en la parte fija tiene un

conector pivotante para ensamblar la parte movil.

7. Automatizacion del rifle de asalto, segln la reivindicacion 1, caracterizado

porque comprende una camara integrada en la parte movil del arma.

8. Automatizacion del rifle de asalto, segun la reivindicacion 1, caracterizado
porque compre un control y teclado localizados en la parte posterior de la
empufiadura principal, permite manejar el menu de las opciones y el aéreo-

robot.
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