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En relacion con el expediente de la referencia y dando cumplimiento a la ultima

providencia recaida sobre este asunto por medio del presente escrito me permito |

manifestarles lo siguiente:

1. Se acompafia un nuevo capitulo reivindicatorio, revisado y corregido. Las |
reivindicaciones 12 a 23 han sido eliminadas.
2. El Examinador sostiene que las reivindicaciones no cumplen los requisitos de

novedad previstos en el Art. 16 de la Decisién 486 o de nivel inventivo previstos en el |

Art. 18 de la Decision 486 con respecto a la Solicitud de publicacién estadounidense |

No. 2007/0225704 (D1).

|

|

3. La reivindicacion 1 cita un “dispositivo (102) para tratar fracturas de un hueso (120)” I’
|

que comprende “brazos (108), cada uno de los cuales brazos (108) se extiende desde |

un extremo proximal hasta un extremo distal y se puede desplazar en un espacio

tridimensional, el cual extremo proximal de cada brazo (108) esta acoplado a un
marco (118); “acoples (136), cada uno de los cuales acoples (136) esta acoplado a un l

|
extremo distal de uno correspondiente de los brazos (108), el acople (136) recibe de
|

forma asegurable un elemento de osteosintesis (122) asegurado a un fragmento;

correspondiente del hueso (124,126) de manera que cada uno de los brazos (108) i
|
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estd acoplado a un fragmento correspondiente del hueso (124,126),” “una unidad

mecanica (110) que proporciona movimiento a los brazos (10 8) para desplazar cada
uno de los brazos (108) con respecto al marco (11 9,” “un controlador (106) que recibe
datos correspondientes a una posicién final deseada de los fragmentos del hueso
(124, 126) entre si y que controla la unidad mecanica (110) para desplazar los brazos:
(108) entre si para que alcancen la posicion final deseada de los fragmentos delg
hueso (124, 126) entre si,” y el marco (118) incluye un elemento longitudinal (109) alé

cual se acoplan los brazos (108), el cual elemento longitudinal (109) esta configurado,

para girar con el fin de hacer girar los brazos (108) con respecto al marco (118).”
D1 no revela ni sugiere un marco como el citado en la reivindicacién 1.}
Especificamente, D1 no ensefia un elemento longitudinal giratorio. En D1, un:
dispositivo 10 para recolocar un hueso fracturado incluye tres unidades de prensa
principales 20, 30, 40 conectadas a un marco principal 50. Sin embargo, el marco
principal 50 de D1 no incluye ningun elemento que haga girar las unidades de prensa
20, 30, 40 con respecto al marco principal 50.

. Asi las cosas, D1 no revela ni sugiere la anterior cita de la reivindicacion 1 de acuerdo
con lo anterior, la reivindicacion 1 cumple lo estipulado en la Decisién 486 con
respecto a D1. Como las reivindicaciones 2-5, 9 y 11 dependen de ia reivindicaciéon 1
e incluyen sus limitaciones, se considera que estas reivindicaciones también son
admisibles.

La reivindicacion 6 cita un “dispositivo (102) para tratar fracturas de un hueso (120)"
que comprende “brazos (108), cada uno de los cuales brazos (108) se extiende desde
un extremo proximal hasta un extremo distal .y se puede desplazar en un espacio

tridimensional, el cual extremo proximal de cada brazo (10 8) esta acoplado un marco

(118), cada uno de los brazos (108) incluye una primera porcion (140) y una segunda
porcion (142) acopladas a modo de pivote ente si” y “acoples (13 6), cada uno de los:
cuales acoples (136) esta acoplado a un extremo distal de uno correspondiente de los:

brazos (108), el cual acople (136) recibe de forma asegurable un elemento de

@
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osteosintesis (122) asegurado a un fragmento correspondiente del hueso (124, 126)

de manera que cada uno de los brazos (108) esta acoplado a un fragmenfo
|

correspondiente (124,126) del hueso” en combinaciéon con “una unidad mecani¢a

(110) que proporciona movimiento a los brazos (108) para desplazar cada uno de Icifas

brazos (108) 1 con respecto al marco (118)” y “un controlador (106) que recibe datos
|

correspondientes a una posicion final deseada de los fragmentos del hueso (124, 126)

|
entre si y que controla la unidad mecanica (110) para desplazar los brazos (108) entre

si para que alcancen la posicion final deseada de los fragmentos del hueso (124, 1?6)

entre si” y “una primera posicién de mufieca (152) entre el extremo distal de uno

primero de los brazos (108) y uno primero de los acoples (136), la cual priméra

|
posicién de mufieca (152) permite que el primer acople (136) gire con respectol‘ al

extremo distal de la segunda porcion (142) del primer brazo (108), que se caracteri*iza

porque la primera posicion de mufeca (152) incluye una primera placa (154)
|
conectada a un extremo proximal del primer acople (136) y un primer vastago (160)' se

I
extiende a través del primer brazo (108), el cual primer vastago (160) esta conectado

a modo de pivote a la primera placa (154) para permitir que el primer acople (136) 'y la

primera placa (154) pivoteen entre si”. '

D1 no revela ni sugiere una posicion de mufieca como la citada en la reivindicacion 1.

- L4 -~ - I
En su integridad, D1 no ensefia ninguna posicion de mufeca, en particular ;una

posicién acoplada a un brazo que permite que un acople gire con respecto un extremo
[

I

distal de una porcion del brazo y que incluye una placa conectada al acople asi como
. |

un vastago que se extiende a través del brazo. Como D1 no revela dicha

" - ' . .
caracteristica, D1 tampoco ensefia una forma en la cual el vastago y la placa plvqtean

entre si, lo cual permite que el acople y la placa pivoteen. ?

Asi pues, D1 no revela ni sugiere la anterior cita de la reivindicaciéon 6. De acuerdo
|
con lo anterior, la reivindicacién 6 cumple lo estipulado en la Decisién 486 con

respecto a D1. Dado que las reivindicaciones 7, 8 y 10 dependen de la reivindicaibién
|
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6 e incluyen sus limitaciones, se considera que estas reivindicaciones tambiién son

paentables.

|

Acompanio el comprobante de pago por concepto de exceso de reivindicaciones por valor

de $ 30.000.00, recibo No. 9 2\ XZ ; |
I

Renuncio al término faltante de traslado, y les solicito conceder el privilegio de patlente de

invencién aqui tramitado.

De Ustedes Atentamente,

T.P. No. 68995delCSJ



PN

REIVINDICACIONES |

1.

Un dispositivo (102) para tratar fracturas de un hueso (120), que comprende: '

|

brazos (108) , cada uno de los cuales brazos (108) se extiende desde un extremo

proximal hasta un extremo distal y se puede desplazar en un espacio tridimensionalg el

cual extremo proximal de cada brazo esta acoplado a un marco (118); i

acoples (136), cada uno de los cuales acoples (136) esta acoplado a un extrelmo
distal de uno correspondiente de los brazos, el cual acople (136) recibe de forjma
asegurable un elemento de osteosintesis atornillado a un fragmento correspondiefnte
del hueso (124, 126) de manera que cada uno de los brazos (108) esta acoplado a: un

fragmento correspondiente del hueso (124, 126); I

una unidad mecanica J110) que proporciona movimiento a los brazos (108) p!ara
|

|
un controlador (106) que recibe datos correspondientes a una posicion final

desplazar cada uno de los brazos (108) con respecto al marco (118); [[y]]

deseada de los fragmentos del hueso (124, 126) entre si y que controla la uni;dad

mecanica (110) para desplazar los brazos (108) entre si para que alcancen la posicion

final deseada de los fragmentos del hueso (124. 126) entre si; y I

|
i
un marco (118) que incluye un elemento longitudinal (109) al cual estan acoplados

|
los brazos (108), el cual elemento longitudinal (109) esta configurado para quegire

con el fin de hacer girar los brazos (108) con respecto al marco (118). |

El dispositivo de la reivindicaciéon 1, que se caracteriza porque cada uno de los br,lazos
(108) incluye una primera porciéon (140) y una segunda porciéon (142) acoplad:as a
modo de pivote ente si para que giren alrededor de un primer eje. |

:
El dispositivo de la reivindicacion 2, que se caracteriza porque el extremo proximlénl de
cada uno de los brazos (108) estd acoplado a modo de pivote al marco (118) de

. . |
manera que cada uno de los brazos puede girar alrededor de un segundo eje.
|

El dispositivo de la reivindicacion 3, que se caracteriza porque los brazos (108) se
pueden desplazar a lo largo del elemento longitudinal (109) a lo largo de un tercelil eje.
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5. El dispositivo de la reivindicacién 2, que ademas comprende una primera posicion de !

mufieca (152) entre el extremo distal de uno primero de los brazos (108) y uno primero '
de los acoples (136), la cual primera posicion de mufieca (152) permite que el primer]f
acople (136) gire con respecto al extremo distal de la segunda porcién (142) del primer !

brazo. .‘

Un dispositivo (102) para tratar fracturas de un hueso (120), que comprende: |
brazos (108), cada uno de los cuales brazos (108) se extiende desde un extremd

|

proximal hasta un extremo distal y se puede desplazar en un espacio tridimensional, el
cual extremo proximal de cada brazo (108) esta acoplado a un marco (118), cada uno
|

de los cuales brazos (108) incluye una primera porcién 1140) y una segunda porcioén

(142) acopladas a modo de pivote ente si; !

acoples (136), cada uno de los cuales acoples (136) esta acoplado a un extrem$')
distal de uno correspondiente de los brazos (108). Los acoples (136) reciben de form;é
asegurable un elemento de osteosintesis (122) asegurado a un fragment:o

correspondiente del hueso (124, 126) de manera que cada uno de los brazos (108)
|

esta acoplado a un fragmento correspondiente (124, 126) del hueso; \

una unidad mecanica (110) que proporciona movimiento a los brazos (108) para

desplazar cada uno de los brazos (108) con respecto al marco (118); :

un controlador (106) que recibe datos correspondientes a una posicion filfal
deseada de los fragmentos del hueso (124, 126) entre si y que controla la unidfad
mecanica (110) para desplazar los brazos (108) entre si para que alcancen la posici;lén

final deseada de los fragmentos del hueso (124,126) entre si; y

una primera posicion de mufieca (152) entre el extremo distal de uno primerolfde
los brazos (108) y uno primero de los acoples (136), la cual primera posiciéngde
mufieca (152) permite que el primer acople (136) gire con respecto al extremo dii'stal
de la segunda porcion (142) del primer brazo (108), que se caracteriza porqué:.e la
primera posicion de mufeca (152) incluye una primera placa (154) conectada q" un
extremo proximal del primer acople (136) y un primer vastago (160) que se extiende a
través del primer brazo (108), el cual primer vastago esta conectado a modo de pi\;I/ote
a la primera placa (154) para permitir que el primer acople (136) y la primera biiaca

(154) pivoteen entre si. :



7. El dispositivo- de la reivindicacién 6, que se caracteriza porque la unidad mecénida
(110) incluye primeros cilindros hidraulicos (164), cada uno de los cuales primerol'ls
cilindros hidraulicos (164) esta conectado a una superficie proximal de la primeta

placa (154) para que la primera placa (154) pivotee alrededor del primer vastago

(160).

8. El dispositivo de la reivindicacion 7, que se caracteriza porque los primeros cilindrl'os

hidraulicos estan dispuestos sustancialmente equidistantes entre si alrededor de un

perimetro de la primera placa (154).

9. El dispositivo de la reivindicacion 1, que se caracteriza porque cada uno de los brazos

(incluye un codificador (116) que le suministra al controlador (106) informac;i()n

correspondiente a una posicion del fragmento correspondiente del hueso (124, 126)f.

10. El dispositivo de la reivindicacion 8, que se caracteriza porque cada uno def los

primeros cilindros hidraulicos (164) esta acoplado al primer brazo (108) a través del'i un

primer elemento tenddn, el cual, cuando se tira hacia el interior del primer cilindro

hidraulico (164), hala el primer brazo (108) en una direccion deseada.

[
|
|
|
|

11. El dispositivo de la reivindicacion 1, que se caracteriza porque por lo menos uno de los
acoples (136) es acoplable a un transporte adaptado para acunar una porcién de:'una

extremidad del hueso (120).
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