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Soficitante JAIME GONZALEZ PATINO
1. COMPLEMENTO DE INFORMACION

JORGE E. VERA VARGAS, obrando como apoderado del solicitante, me
permito presentar una nueva descripcién, reivindicacién y resumen de la
patente que permitird compiementar la mformauén presentada inicialmente.

Agradezco a su Despacho tener en cuenta la informacidn adjunta para el
correspondiente estudio
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MODEIZ(f DE UTILIDAD

MAQUINA PICADORA MANUAL PARA PASTO Y PRODUCTOS
VEGETALES

CAMPO TECNOLOGICO DEL INVENTO:

El presente modelo pertenece al campo de la agroindustria y se refiere a una
maquina de operacién manual con base en.un dispositivo diferencial con poleas que
accionan en izada y descenso un conjﬁ:ifo | de cuchillas metélicas en una plataforma
de rampas inclinadas que presionan un v’_dlu;nen o carga de material vegetal (pasto,
hojas, cafia etc.) destinado a alirﬂéntz{r ganado, presidn que se ejerce por
compactacion del material vegetal con'trnai_la superficie de una cubierta o techo de la
magquina, razon por la cual se produce ¢l idesmenuzado o picado de dicho material,
el cual cae sobre una carretilla para su.‘trahsporte al establo o area de alimentacion

de los animales.

La maquina de nuestro invento es una construccion metélica, desarmable y armable
en un sitio cualquiera que se necesite y traﬁ%’ﬁoﬂable en piezas,

La maquina por su operacion manual 1o requiere de motores eléctricos con el
consiguiente ahorro de energia y el accidi_j‘?iniéhto manual de un polipasto es con el
objeto de mover a través de un gancho la ﬁiétaforma con las cuchillas de corte sobre
las cuales se coloca la carga de material ‘vegetal por picar y elevar dicha carga hasta
¢l tope del techo de la maquina, presionér por compactacién contra dicha cubierta y

producir el corte del material.
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En el estado de la técnica se conocen variados modelos de picadoras para pasto,
cafia y otros vegetales con base ehméquinas rotativas con cuchillas de corte en un
volante y tolvas de recepcion de entrada y salida del material cortado. En contraste,
nuestro modelo no tiene elementos rotativos sino que conforma una estructura
armable y desarmable segiin la conveniencia sin alimentacion eléctrica.
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Las CARACTERISTICAS VENTAJ‘OSAS del presente modelo pueden resumirse
asi:

No necesitan tolvas de alimentacién y’re'(:epcién del producto vegetal
Funcionamiento silencioso por ausencié de motores u otro medio motriz

Rapidez enel corteyen la colocacmn de la carga dentro de la maquina

Diseflos para volamenes de corte de entre 200 kilos hastal 000 kilos de pasto

Por ser de operacion manual el esfuerzo de corte aplicado se reduce por las poleas
No conlleva riesgos de accidentes en- su operacuf’)n por cuanto la zona de corte esta
alejada del operario. |

Su mantenimiento es econdmico y se reduce a lubricacién de sus partes

Colocable en un establo o en el area deﬂp.%iStos para aprovechar espacios

Especial para operar en fincas de hasta 200 reses de cualquier tipo de ganado.

DESCRIPCION DE LAS FIGURAS ILUSTRATIVAS DEL MODELO

La figura 1 esa una vista representativa del alcance de la invencion

Lafigura 2 es una vista de la estructura soporte de la maquina del modelo

La figura 3 es un detalle de la estructura péfra la plataforma de las cuchillas

La figura 4 vy la figura 4A es un detalie del montaje de las cuchillas y de una
cuchilla en particular.



DESCRIPCION TECNICA PARA LA EJECUCION DEL MODELO

Conforme a lo ﬂﬁstrado en la ﬁggra' 1, el modelo se compone basicamente de una
estructura soporte (10) que se ﬁjéi al piso mediante una base de apoyo (11), dicha
estructura con un marco o trapeci(; ' (12) rectangular de tubos que soportan un
mecanismo diferencial de poleas (1'3)f__¢0n un gancho en su extremo de un cable de
manipuleo para permitir manualmente el enganche, izada y descensote un
dispositivo (14) o plataforma por'jtadora de cuchillas de corte y rematando el
conjunto con una cubierta o techo (1?5) -» la cual actia como una superficie en anguio
para compactar contra su pared intérnar y facilitar el corte del material vegetal que
se carga o se coloca sobre la superﬁcié, tambi€n en dngulo de la plataforma (14) de

las cuchillas.

Una carretilla (16), opcional (puede héber otra solucién de recoleccién) recoge por

gravedad el material vegetal picado o'_de‘smcnuzado.

La estructura (10) de la maquina en da ﬁgura 2 se fabrica en perfiles tubulares
preferiblemente para permitir su armado y desarmado a manera de un andamio y
consta de unos parales tubulares ( 10 ) y unos perfiles travesafios (26) entre dichos
parales, con unos clementos verticales ':'(25) ‘que forman un enrejado o caja. Los
parales tubulares son elementos de unos 1:_85cm de altura y se fijan a una base de
apoyo (11) de 120cm por 65cm en marc6 réctangular.

En los extremos (24) de los parales tubﬁlé-l'es-‘(lO’) se coloca una cubierta o techo
(15) dispuesta en 4ngulo en forma similar 2 la disposicién angular de la plataforma
de cuchillas (14).



La estructura en mencion se comiqlementa con un marco rectangular o trapecio
(12) que soporta el mecanismo difefchcia] de poleas (13) para operar la maquina y
facilitar subir y bajar las cuchill_z.:is". de corte con la carga de pasto o vegetal a ser
cortado contra el techo por efec;to.‘ de una presién o compactacion de la carga
vegetal contra dicha zona. Esta operacién se efectia manualmente y el esfuerzo
queda reducido por efecto de la disposicion del diferencial (13) accionadas

manualmente.

La plataforma portadora (14) de las cuchillas se ilustra en la figura 3 con base en
una estructura de metal de tipo rectangular que incluye un par de largueros (19) y
dos travesafios extremos de cierref‘: (20), unas platinas (17) que guardan una

inclinacién y unos parales verticales (21).

La figura 4 presenta Ia disposicién de las cuchillas de corte (22) en la plataforma
soporte (14) en el marco de piezas (19) y (17) respectivamente, las que determinan
un angulo en su colocacion, similar al angulo del techo o cubierta (15) de modo que
la disposicion de las cuchillas semeja:un par de rampas opuestas. La plataforma en
su estructura metalica presenta un largo ‘L de 120cm, un ancho A de 65¢m y una
altura H de 30cm, en tanto las rampa;tienen una longitud R de 42¢cm, valores no
limitativos, sino traidos por via de ¢j emblq “en el presente modelo.

La plataforma (14) admite wunas 40 cﬁéhillés’ (22) metélicas espaciadas sobre el
largo de la plataforma e insertadas en ranuras practicadas sobre el larguero (19) y
complementando su fijacion en la platafo%_'ma con base en un cable o alambre que

pasa a través de las cuchillas a través une'i'pe;foracién (23) sobre las mismas.

La plataforma de cuchillas (14) recibe la carga de pasto o material vegetal por

cortar y sube libremente enganchada al diferencial (13) hasta una altura



determinada por unas barras tope (27) que unen los parales (10") y el marco o
trapecio (12) (figura 1). Esta altura estd calculada para nuestro modelo en unos
145cm desde el suelo, por cuanto el recorrido de la plataforma de cuchillas es de un
metro hacia arriba, distancia tope o limife que permite que las cuchillas efectiien el
corte sobre el material vegetal por compactacién del mismo contra el techo o

cubierta (15).

El operario carga el material vegetal a cortar en un espacio de 120cm x 65¢cm x
90cm entre la plataforma (14) y la cubierta o techo (15) en menos de unos 8
minutos, la operacion de izada de la platéifonna con Ja carga dura unos 2 minutos
hasta producirse el corte, de modo _que en unos 10 minutos se ha cortado
0,72metros cibicos de pasto o sea unos. 700 kilos, por lo cual en una hora de trabajo
se tiene una produccién de 4200 kilos de pasto o material vegetal desmenuzado.

En otro tipo de maquina picadora el"ec;tr;)mecénica segun se ha calculado el
rendimiento llega solo hasta los 2500 ki_los' de material vegetal cortado, y en este
sentido la novedad y la solucién econémica de nuestro modelo se hace evidente.

En una forma alterna para operar la méquina, tenemos que la plataforma (14)
portadora de las cuchillas va a unos 750.ms' dél piso o suelo, pero esta altura puede
obviarse y llevar la plataforma al piso de la instalacién aumentando el volumen o
carga de pasto por picar, para lo cual __ée puede eliminar los topes para dicha
plataforma (14) lo cual incrementa en un _7_5% el llenado del espacio interior, asi se
pierda comodidad en la recoleccion del pasto picado ya sea a través de carretillas u

otro medio como tolvas para su transporte.

Esto conllevaria una eficiencia incrementada en la maquina por cuanto con las
dimensiones mencionadas se tendria un volumen de 7.000 k/h de pasto picado lo

que supera el rango ofrecido por las picadoras electromecanicas convencionales.



Otra alternativa incorporable en la presente invencion es la de reemplazar el
diferencial de poleas por un gato h1drauhco cuyo cabezote en contacto con la
plataforma de cuchillas (14) y agtravés de una manivela ejerceria una accién de
ascenso y descenso de dicha . Elfltafonna reduciendo el esfuerzo manual que

implicaria 1a operacion del difereiifcfél"'de poleas.
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REIVINDICACIONES

1. Méaquina picadora manual para pasto y productos vegetales operable mediante
un juego reductor de poleas, desmontable y armable en cualquier sitio y
caracterizada en conjunto por comprender una estructura (10) de soporte que se
apoya sobre una base (11) al piso, qUé"acopla una marco o trapecio (12) soporte de
un mecanismo diferencial de poleellsl'_(l3)"‘ que accionan a través de un gancho en
subida y bajada una plataforma (14) s'opotte. de una serie de cuchillas (22) alineadas
espaciadamente y colocadas sobre rampas o planos inclinados opuestos en dicha
plataforma sobre la cual se coldéa_ el material vegetal a cortar mediante
compactacion contra una cubierta (15) que conlleva 1os mismos planos inclinados

de la plataforma (14).

2. Maquina picadora manual para péétq_ 'y productos vegetales conforme a la
composicién definida en la reivindicaciqh:;‘;;l, operada manualmente mediante un gato
hidrautico para subir y bajar la plataf@nﬁéf (14) soporte de las cuchillas (22) en

reemplazo del diferencial de poleas.



RESUMEN

El presente modelo pertenece al campo de la agroindustria y se refiere a una
maquina de operacion manual con base en_un dispositivo de poleas que accionan en
izada y descenso un conjunto de cuchillas met”.a';licas en una plataforma de rampas
inclinadas que presionan un volumen o carga' de material vegetal (pasto, hojas, cafia
etc.) destinado a alimentar ganado, presién que se ejerce por compactacion del
material vegetal contra la superficie de uné-cub.ierta o techo de la maquina, razén
por la cual se produce el desmenuzado o piéado de dicho material, el cual cae sobre

una carretifla para su transporte al establo o drea de alimentacién de los animales.



