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| . 57 ABSTRACT
i : [21] Appl. No.: 08/585,096 1571

(22] Fild: Jan. 16, 1996 A manually propelled wheelchair (10) powered by the chair

occupant. Hand power levers (11,12) are pivoted on each

(51] Inte CLY e . B62M 1/14  side of the chair frame (15). Drive cables (25) connect each
[52] US.CL e 280/243; 280/242.1; 280/250.1  lever to a wheel pulley (20) which in turn acts through
[58] Field of SEarclt ... 280/242.1, 243,  One-way clutches to propel the whecls (16, 17) during the

| 280/251, 244, 246, 250.1, 255, 264, 253 power stroke as the lever pulls the drive cable. The clutches
e e permit free wheeling of the chair exeept during the appli-

[56] References Cited cation of drive power. Recoil springs (46) rewind the cable
’ on the pulley during the lever’s return stroke. The point of
U.8. PATENT DOCUMENTS cable attachment (19) to the lever is changed by rotating the

44537725 6/1984 TACKER oo osorienres 280/250,1  L6V6L handle (21) to change the ratio of lever movement Lo

4560181 12/1985 Herron .. 280/250.1 wheel movement. Moving the attachment point below the
4,583,754 41986 Seeliger 280/264 pivot point reverses the direction of the power and the return
4,652,026  3/1987 Byrge . strokes, Directional control is obtained by differential appli-
| ’ 4667975 5/1987 Fabiano ...occcvrveervsnrimnsnsinnnes 280/264 cation of power to the wheels and by sclective wheel

4735431 4/1988 'lait .. 280/250.1 braking. For single hand operation, a single axle is used for
4,762,332 8/1988 Seol .. 28072501 poth wheels, Directional control is provided by differential

| 4,81_1_,9()4 3/:1989 HOM oo 280/250.1 wheel braking with brake control levers for each wheel
‘ 1,2?5)’344 9/1989 Romero, St. et al. . mounted on the single hand power lever.

- 4993732 2/1991 Wedemeyer .oveviennecininnns 280/250.1

B 5,242,179  9/1993 Beddome .oeeovvrireiniinnennns 280/250.1

? ‘ 5,297,810 3/1994 Lukyanov . 4 Claims, 2 Drawing Sheets
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physical limitations and strength of the usc:r‘l and that will not
foree the chair and user into unstable positions during the
application of manual power to the main wheels.

It is another object of the invention to provide a self
propulsion system that may be added to existing wheelchairs
without significant modification of the chair.

Other objects of the invention are (o provide a relatively
incxpensive propulsion system that may be adapted for use
on a conventional wheelchair for self powered, manual
operation that also provides an adjustable power transfer
mechanism for changing the ratio of hand movement to
wheel rotation. ‘

Still another object of the present invention is to provide

a hand operated, self powered wheel chair that allows the

operator occupant to be positioned in the chair in a manner
1o provide a low center of gravity for the operator and chair
while simultaneously enabling the occupant to exert the
maximum possible driving force on the: hand powering
mechanism.

‘These and further objects, features and advantages of the
present invention will become apparent from the following
detailed description, wherein reference is made to the figures
in the accompanying drawings.

BRIEF DESCRIPTION OF THL DRAWINGS

FIG. 1 is vertical elevation, in perspective, illustrating a
conventional wheelchair equipped with the hand powered,
self propulsion system of the present invention;

FIG. 2 is a partial vertical elevation illustrating details im -

the construction of the power lever of the present invention;

FIG. 3 is a horizontal cross-section taken along the line
33 of FIG. 2 illustrating the moveable attachment mecha-
nistn of the present invention; and ‘

1G5, 4 is a partial vertical section illustrating details in the
construction and operation of the one-way clutch drive of
the present invention.

DESCRIPTION OF THE PREFERRED
EMBODIMENTS

FIG. 1 illustrates a wheelchair indicated generally at 10
equipped with a hand operated, self propulsion system of the
present invention. The chair 10 is provided with power
levers 11 and 12 that are connected at pivot points 13 and 14
respectively to the frame 15 of the chair.

‘The levers 11 and 12 power similar drive linkages that
connect respectively with large wheels 16 and 17. The
wheels 16 and 17 arc preferably equipped with rubber tires
16 and 17, respectively, having specially contoured traction
threads such as found on mountain bikes. The linkage
connecting the lever 11 and the wheel 16 includes a flexible,
steel cable 18 thal extends from a moveable attachment
connection 19 on the lever 11 to a drive pulley 20 al the hub
of the wheel 16. A similar linkage connects the lever 12 with
the hub of the wheel 17. The use of a cable 18 provides an
easily adjustable linkage that may be sized to fit a wide range
of wheelchair designs.

The top of the lever 11 is equipped with a rotatable handle
21 that is rotated to move the attachment connector 19 up or
down along the length of the lever. A brake control lever 22
is also carried at the upper end of the lever 11 within finger
reach ol a hand on the handle 21. A similar control handle
23 and brake control 24 are provided on the lever 12, A
flexible cable 25 extends between the attachment connector
and the wheel hub (not visible) on the chair(s left-hand drive
assembly. In all related aspects, the drive for the left-hand
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wheel 17 and that of the right-hand wheel 16 are identical,
in a symmetrical arrangement, and will be described in detail
with reference to the right-hand drive assembly.

FIGS. 2 and 3 illustrate details in the operation of the
power lever 11. As illustrated by joint reference to FIGS. 2
and 3, the lever 11 has a generally U-shaped cross-section
within which is disposed an elongate shaft 26 provided with
an cxternal helical groove 27. The attachment connector 19
has a ccntral opening 28 through which the shaft 26 extends.
A pin 29 extending through the side of the connector 19
projects through the opening 28 and into the helical groove
27. 'The connector 19 is configured to slidingly mate with
one side of the lever 11 to hold the connector in position on
the lever. In operation, rotation of the handle 21 rotales the
shaft 26 causing the pin 29 to move through the groove 27.
This motion moves the connector 19 up or down the lever 11
depending ‘on the direction of rotation of the handle 21.

The hydraulic brake of the wheelchair assembly is acti-
vated hy pulling the finger lever 22 foward the handle 21.
This movement of the lever 22 pressurizes hydraulic fluid in
a fluid line 30 to operate disk brakes on the wheel 16 in a
conventional manner.

Power is applied to the wheel 16 through the lever 11 by
the operator who uses arm motion to move the lever back
and forth about the pivot point 13. ‘This motion alternately
either pulls or permits retraction of the cable 18. When the
cable is pulled, a power stroke occurs that acts through the
cable 18 to rotate the drive pulley 20 in a clockwise
direction. This movement of the pulley 20 is conveyed to the
hub of the wheel 16 through a one-way acting clutch
mechanism illustrated generally at 31 1o I'IG. 4. Rotation of
the hub of the wheel 16 is (ransmitted by spokes 32 (o the
wheel tire. When climbing stairs, or other obstructions, the
handles 21 and 23 of the levers 11 and 12 are rotated to bring
the connectors 29 as close to the pivot points 14 and 19 as
necessary to provide the required power.

FIG. 4 illustrates a single wheel drive assembly of the
present invention that includes an axle 33 rotatably mounted
in the frame 15. A circular bearing plate 34 at one end of the
axle 33 cooperates with ball bearings 35, 36 and 37 1o secure
the axle against axial and lateral movement while permitting
axle rotation within the mounting of the frame 18.

The outside axle end is equipped with a hub 38 that
supports the wheel spokes 32 of the wheel 16. A circular disk
39 connected with the hub 38 is engaged by brake pads in
a brake caliper 40 in a conventional manner, to provide
wheel braking. It will be understood.that the caliper 40 is
fixed to the frame 15 so that engagement of the brake pads
in the calipers 40 against the disk 39 will stop rotation of the
wheel 16 relative to the frame 185,

The one-way clutch drive 31 employs a torsion spring
clutch 41 for imparting rotating power to the axle 33. The
clutch 41 s formed by a flal, steel helical spring 42 that
closely surrounds the axle 33, A sleeve housing 43 surrounds
the spring 42. 'The spring 42 is attached at its end 44 to the
housing 43. The opposite end 45 of the spring is free to ride
against the axle 33.

A return coil spring 46 is carried within a return spring
housing 47. The spring 46 has its inncr cnd 48 connceted to
the frame 15 and its outer end 49 connected to the housing,
47.

The spring 46 is wound during the clockwise powered
rotation of the drive pulley 20. On the return stroke of the
hand lever, the spring 46 unwinds to turn the pulley counter-
clockwise to its starting position.

Abearing assembly 48 separates the housing 43 from the
wheel hub 38 to permit relative movement between the two
compounents.
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WHEELCHAIR DRIVE MECMN[SM

FIELD OF THE INVENTION

The following invention relates generally to instrumen-
talities for driving land vehicles, More particularly, the
instant invention is directed to an occupant propelled wheel-
chuair. :

BACKGROUND OF THE INVENTION

Occupant propelled wheelchairs typically require that the
occupant of the chair grasp a portion of a rim adjacent a
wheel thereot and propel the wheelchair by moving one’s
hand through an are of & circle immediately adjacent the
wheel of the chair, ‘

Some wheelchair occupants, however, cannot easily per-
form this movement due to limitations in their own range of
motion and typically, therefore must resort to propelling a
wheglehair by other means, such as via battery power.

Certain earlier patents held by the present Patentee, hav-
ing recogized this deficiency, teach alternative mechanisms
to accommodate a wheelchair occupant to self-propel the
wheelchair using a different range of motion, The following
patents reflect Patentee’s prior activities:

PAL, NO. ISSUE DALE INVENTOR
5.263,720 Nov, 23, 1893 Watwood et al.
6,007,082 Dee, 28, 1999 Watwvood ot al.

SUMMARY OF THE INVENTION

‘the present invention chromicles Palentee’s ongoing
efforts to provide an improved operating mechanism to
allow a wheelchair oucupant to enjoy improved wheelchair
transportation.

'The present invention particularly addresses gear loading
in the drive transmission, which heretofore prevented facile
shifting in certain circumstances, particularly when the
wheelchair was located adjacent an abutment or was poised
on an incline. .

The Instant invention features a system which s substan-
tially impervious to the kind of gear loading that normally
resides n such insiances such that the direction of gear
engagement between forward and reverse can proceed sub-
stantially uncncumbered irrespective of the. terrain associ-
ated with the wheelohair,

An insteumentality is provided which is operatively inter-
coupled with the forward and reverse gear sets 10 promul-
gate shifting there between by virtue of ia plurality of
cylindrical rollers cach of which provide the driving link
between trains of gears. The plurality of rollers are biased in
either of two directions against spring pressure which dictate
the drive direction. These plurality of rollers collectively
distribute the load over relatively small ares of the roller
surface. As a consequence, very little work is required to
shift the plurality of roflers from a first orientation to a
second orientation merely against the spring pressure which
thus reverses the dircelion. A third medial orientation of the
rollers is possible which defines a neutral position.

OBJECTS OF THE INVENTION
Accordingly, an object of the present invention to provide

a new and novel drive system for a land vehicle such as a
wheelchair.
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A turther object of the present invention is to provide a
wheelchair as characterized above which is safe to use, casy
to operate and the structure lends itself to mass-production
techniques.

A further object of the present invention is to provide a
device as characterized above which minimizes gear train
loading when the wheelchair is on an incline or against an
abutment. :

A further object of the prescnt invention is to provide a
device as characterized above which can be readily retro-
fitted onto existing wheelchairs or can be the subject of new
manufacture.

A further object of the present invention is to provide a
device as characterized above which is extremely durable in
construction and reliable in use. :

Viewed from a first vantage point, it is un object of the
present invention to provide a wheelchair diive mechanism,
comprising, in combination: a lever arm having a hand grip
end and a drive end, a wheel, a transmission interposed
between the lever arm and the wheel including means to bias
the transmission into either a forward direction or a reverse
direction, the biasing means attached at the lever arm hand
grip end,

‘These and other objects will be made manifest when
considering the following detailed specilication when takcn
in conjunction with the appended drawing figures.

DESCRIPTION OF THE DRAWING FIGURES

FIG. 1 is an cxploded parcts perspective of the drive train
according to the presemt invention.

FIGS. 2A-2C are details of the roller mechanism which
allows shifting to occur easily,

FIG. 3 is a perspective view of a spring clement associ-
ated with the FIG. 2 drawing,

FIG. 4 is a perspective view of the assembly to be
incorporated within a wheel.

F1G. 5 shows a magnified view of one portion of FIG. 4.

FIG. 6 is a perspective of the wheelchair with the device
integral thercwith.

FIG. 7 s a perspective of the shift cage.

FIG. 8a is a front view of one post on the shift cuge.

FIG. 86 is a front view of the shift cage.

FIGL 9 1s a rear perspective view of the wheelchair.

FIG. 9a is a perspective view taken from FIG. 9.

FLGS. 10A-10C are an alternative 1o FIG. 2.

FIG. 11 is a perspective further detailing the invention.

FI(h 12 15 a wop view of FIG. 11,

FIG. 13 elaborates a variation of FIGS. 10A-10C.

BRIEF DESCRIPTION OF THE PREFERRED
EMBODIMENT

Referring to the drawings, wherein like reference aumer-
als denote like parts, reference numeral 100 is directed 1o the
wheelchair transmission mechanism according to the
present invention.

In it5 essence, a lever arm 33 is operatively coupled to
each wheel 110 of a wheelchair 150 (FIG. 6) through a
transmission mechanism 100 so that arcuate motion of the
lever arm 33 along arow “A" causes corresponding move-
ment of the wheelchair wheel 116 to propel the wheelchair
150. In addition, a shift paddle 41 (FIG. 1) is operatively
coupled 1o a set of gears 4, 10, 11, and 23 through » shift
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berween which pocket 52a captures the two rollers 3 as well
as the spring 5 and post 2. Spring % and post 2 separaie the
two rollers 3. As shown in FIG. 10a, when going “forward”
only the “right” viewed roller is working, in “reverse”, only
the left viewed roller {FIG. 10¢) is working. F1G. 105 shows
neuiral when neitber roller woreks.

Adjacent pockets 32a are spaced one from the other by
wbutments 24 formed on caye 2. The shift case posts 2C are
inver'ed in FIGS. 10A-C (compared to FIG: 8A) as are the
springs 3, Spacers 80q separale adjacent rollers in diffcring
pockets and ¢an be integral with anmular disc S0 or separate,
Notice also 1hat compared to FIG. 2, the cam poiats 52 are
located on gear 4 in FIGS. I8A-10C, aot on cam disc 50
which is pictured as anoular in FIGS. 10A-10C where it is
in contact with rollers 3. Delailed ¢xamples of how these
machine clements (e.g. roller and cam} can operste may be
found in conventiopal cluiches, See US, Put. Nos, 3,476,
226 and §,044,544.

FIG. 13 shows a further variation over FIG. 2, Norice a
single roller 3 is disposed in a pocket 524 and the cam points
52 are located on the ouker conpling to gear 4.

In all cases, rotation of bevel gear 17 coacts with teeth 2a
to ¢hange the roiler orientation between torward, reverse aod
neutrzl. The bevel gear 17 is rotated by paddic 41 throuph
cuble 49,

As the dnve link I rotates, it co-acts with the lever stop
9 as described, A free cad Ye of the lever stop § may support
two srears 10, 1 on a bolt 12 and pinacd 1ogether with spring
pins 14 allowing both gears 10, 11 © move together in an
are. Gear 10 is oriented 1o mesh with gear 4. Gear 11 is
wrienled (o mesh with « (oal output gear 23 which is axially
aligned with the gear 4 but spaced therefrom by a bearing 7.
Gears 4, 23 overlie exie 8. This configuration allows gear
changes by sebstituting differcot combinations of gears
having differcat gear ratios and supporls instalfation of
different seis of gears to comrelaie with operator sircngth.
L'his also provides the incremental periodic driviag contact
thar vecurs durieg the motion of the lever arm 33 in only ooe
ate of wravel

‘The final output zuar 23 is operatively conpled to a spoked
wiicel 24 via spring pins 14. Spoked wheel 24 has a plurality
ul spokes cmanenng radially ouwlward therefrom, These
spokes are proferanly rod nke. The exterion periphery of the
spoked wheel 24 neste withiy an inper rim 25 that is
operatively coupled 10 ine wheel 118 on the wheelchair 158
via wire spokes thinner than rod like spokes on wheel 24,
‘Thus, rotation of the gear 23 induces totation of the spoked
whes! 24 aud theney to the toner rim 25, Bolls 27 fix wheel
24 157 3 heb 22 which overlics axle siceve 16 which, in tum,
conaects to axle 8 on an end thereot opposite spanner aut 15.

The ionec rim 28 has a brake disc 26 disposed on a face
theeeof adjacent the brake pads 34, As can be seen, coatact
af the brake pads 34 apainst the brake disc 26 will discour-
age whee! rotation. $he iwake pads 34 nove toward disc 26
by movemeni of lever ann 33 along arzow B, 'Lhe brake pads
34 reside within pockets 32¢ formed on lever base 32, The
disc 26 is held on tim 28 by bols 29,

The whecelchatr 1530 (I1GS. &, 9, and 9A) include 2 seat
152, a uzck 1584, a pair of laterat rails 156 which support the
seat 152 imerconoecied 1w & pair of veritical rails 158 which
support the back. Thess vails are supporied vp frame grid
{ormed of vertical sirits 162 conpecied to borizontal struts
164. Horizontal strats 164 and lateral rails 158 terminate in
an imverted U shaped forward locaied dows tube 160.
Casters 178 depend frem forward portions of borizontal
struts 164, Wheels {FIG. 9AY mouns 10 the frame grid vie
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spaced, parallel horizonial braces 172 spanning the two
vertical struts 162 om each side of the wheelchair 150. As
stiown. the axle sleeve L6 i captured on bruces 172 and
bolds the transmissions on each wheel by a pair of caplive
nuks 180 which siraddle the braces 172. A locking pin 252
passingy through (he sleeve andfor optionally through out-
board nut Ty adds security,

Moreover, having thus described the inveation, it should
be apparent that numercus sirucivral modifications wnd
adaptations may be resorted o wilhout departing from the
scope andl fair meaning of the instani inveation as set forth
twreinahove and s described hercinbelow by the claims.

We claim:

1. A wheelchair drive mechanism compgising in combi-
natic: )

& lever arm having a band grip end and a drive end,

a wheel, and

a tEansmission terposed between said lever arm and said
wheel, said lragsmission mcluding spring means to bias
said trapsmission into esther a forward direction or a
reverse direction, said bissing means attached at said
lever arm hand grip end, and wherein sxid biasiog
means includes a shifi paddle projecting radially from
said hand grip end, said paddle operatively coupled to
a cable having an end terminating in said transmission,

2. A wheelchair drive mechanism comprising in combi-
nation:

a lever arm baving a band grip cnd and a diive cnd,

a iransmission interposed between said lever arm and said
whee! ineluding means 10 Hias said iragsmission N0
cither a forward direction or a reverse direction, sald
biasing mcans attached at said lever arm haad grip cod;
and :

wherein said biasing means includes a shift paddie pio-
jccting radially from said bamd grip end, said paddle
operativelv coupled to 2 cable having sn end terminat-
ing in said transmission, and whereln said tragsmission
inctudes a shifi cage having a phurality of gear woth
disposed on an outer peripheral arc of said shitt cage,
and a beve] gear meshes with seid shilt cage gear teeth
thiough an arc of a cirele w select forward, reverse and
neutral, said bevel gear operatively coupled 1o said
cable. :

3. The mechanism of claim 2 wherein said shifi cage is
supported on an axle which supports a drive link coupled (o
satd lever arm 1o iImpact motion there from, and plural cam
poinis separaled from cach other by cam packers sssociaged
with said shaft cage, rollers supported in said cam puckets o
migrate to said cam points 1o provide drive force cither o
forward or reverese,

4. The mechamism of claim 4 including 2 gear train
formed in clusters io provide mechanical advaatage nter-
posed between said rollers and said wheel.

5. 'lte mechanism of claim 4 whereln said gear train
inchides an ouiput gear conpled to a spoked wheel which
uesis within an inner rim which is operatively coupled to
said wheel.

& The mechanism of claim 8§ wherein said drive Tink
includes a notch which receives a lever shap, sakd lever stop
dimensioned to hold said lever in ane position defined by
said notch when said trapsmission 18 10 newiral.

7. A wheelchair, comprising in combination:

a frame having noo-driven whee! means,

A scal arca supportcd by sawd framc,

4 lever means,

driviig wheels coupled to said frame and said lever
ineans, and :



SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
202084
Bogota, D.C.
Solicitante

VICTOR MANUEL JAIMES CALDERON

ASUNTO Radicacion 05 - 54608
Tramite 002
Evento 001

Actuacion 430
Oficio - 11738

Folios 019
Patente de Invencion Patente de Modelo de Utilidad - | X
Via Nacional | x
Via PCT (fase nacional) Cap. | Cap. I

Como resultado del examen de fondo, realizado con fundamento en el articulo 85y
en concordancia con.el articulo 45 de la Decision 486 de la Comlsmn de la
Comunidad Andina, se le comunica:

1. Documentos estudiados

1.1.  Descripcion: " Folios 5a7

1.2, Reivindicaciones: Folios 7a8

1.3.  Dibujos: Folios 9a 11
2. Objeto de la invencién

Titulo de la solicitud: “MECANISMO IMPULSOR POR MEDIO DE PALANCAS PARA
SILLAS DE RUEDAS”

El problema planteado en esta solicitud es tener una silla de ruedas, que le permita
al discapacitado una maxima funcionalidad, comodidad y movilidad,
proporciondndole al mismo tiempo, una mayor independencia en sus
desplazamientos.

Para solucionar este problema técnico la solicitud en estudio proporciona un
mecanismo impulsor por medio de palancas para sillas de ruedas, el cual
proporciona a la silla de ruedas una ventaja mecanica superior a las convencionales,
disminuyendo el esfuerzo aplicado por el usuario ya que le proporciona una ventaja
mecanica para su movimiento. '
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El objeto de la presente invencion se lleva acabo de acuerdo con las caracteristicas
reivindicadas, donde la reivindicacion 1 dice: “Mecanismo impulsor por medio de
palancas para sillas de ruedas esta caracterizado porque comprende un sistema de
desplazamiento de las sillas de ruedas mediante el engrane de una maquina simple
del tipo rueda-eje, con la maquina tipo palanca-cremallera, o brazo articulado a un
pifien en cada una de las ruedas. De igual forma se caracteriza porque el

Wllf* mecanismo se instala, en cada rueda, mediante sendos ejes fijados a las platinas

' adheridas a la estructura de la silla; el brazo articulado comprende una palanca, un
sector con ventanilla, un buje y cremallera, que es la que engrana con el pifién que
va instalado en cada una de las ruedas.” : '

El objeto de la solicitud definida anterior mente vse encuentra en fa Clasificacion
Internacional de Patentes (IPC) B62M 1/14, B62M 3/14. '

3. De la solicitud de Patente
3.1.Descripcion (articulo 28 D. 486)

Se observan los siguientes errores en la referenciacion de las partes constitutivas,
. mostradas en las figuras 1 a 3 y descritas en este capitulo:

Se repiten los nimeros asignados a una parte en otra figura que corresponde aotro

elemento y también se le asigna mas de un nombre a un mismo elemento(*). Para

mayor claridad adjunto el siguiente cuadro explicativo

CUADRO EXPLICATIVO DE ERRORES EN LA REFERENCIACION

) .
E No. De Parte | No. De Figura Nombre de la Parte
‘ 1 1 Estructura de silla
’ 1 2 Brazo articulado
i - 1 Pedales de apoyo
| 2 2 Mango y manilar
) R I T Rueda direccional |
{ 3 4 2 | Palanca, pieza |
E v o | *Platina -
| . e | *Platina fifada
| *glatntna

N , ,,, *Sector

4 2 *Soporte para

cremallera
5 1 Resorte
5 | Resorte
Pifibn
. *6 *1 *Brazo articulado
e ‘ *Palanca
v 6 2 Buje

Se sugiere que los numeros asignados a una parte sean propios a esa parte en
todas las figuras, para facilitar su compresién y dar coherencia en la lectura del
capitulo descriptivo.

De acuerdo con lo anterior, se sugiere al solicitante presentar un nuevo capitulo
Descriptivo que cumpla con la funcién de divulgar la invencién:
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”3.?' A continuacion se dan algunas recomendaciones de caracter informativo, basados

| | en el articulo 28 de la Decision 486, sobre la informacién que debe incluir la
descripcion: .

b) Explicacion detallada de los Dibujos:

Las figuras o dibujos deben permitir una mejor comprension del problema planteado
y su solucion, por lo tanto, las figuras y dibujos deben ser descritos en forma
completa para que cumplan su funcién.

La descripcion y los dibujos deben ser consistentes los unos con los otros al referirse
a los signos, simbolos o nimeros de referencia.

En este apartado figuran las leyendas o explicaciones adicionales que requieren los
| dibujos que van a formar parte de la patente. Se trata de una explicacion detallada,
| ya gue no se permite la inclusion de ningdln texto en las figuras, solo se admiten
| palabras dentro de las figuras que sean esenciales para la comprension de los
i dibujos, como por ejemplo, “vapor”’, “agua”, “abierto’, “corte segin AB o similares.
|

|

Ver anexo_1: ejemplo de la descripcion para una solicitud de patente.
N} b) Dibujos:

i | Los dibujos, planos, figuras y representaciones graficas tienen como finalidad
| contribuir a una mejor compresion y divulgacion de la invencion. Los dibujos deben
| estar explicados en la descripcion. Tienen que ser esquematicos, libre de detalles
| { ingtiles, de leyendas y palabras, poniendo en evidencia lo esencial, o sea, las
| } caracteristicas de la invencién, por lo tanto deberan tener ciertas caracteristicas:

i - deben tener relacién directa con la descripcidn,;

} - deben permitir visualizar las formas de ejecucion descritas;

| - larelacién entre la descripcion y los dibujos se debe hacer por medio de signos
| de referencia gue se encuentren en ambos elementos y guarden una
| correspondencia;

K -si dentro de la descripcion han sido mencionados algunas figuras,
necesariamente deben estar incluidas;
|
\
|
|
i
|

- no deben considerarse figuras o dibujos que no hayan sido descntos
- deben ser enumerados individualmente y consecutivamente.

‘ Ver anexo 1: ejemplo de los dibujos para una solicitud de patente.

i 3.2.Reivindicaciones (articulo 30 D 486)

Se sugiere que el capitulo reivindicatorio inicie en una hoja aparte al capitulio
descriptivo. Y que se aclare el termino “sendos” de la reivindicacion 1.

, Se aconseja en todo el capitulo reivindicatorio hacer una referencia por medio de
| paréntesis “( )’ inmediatamente después de hablar del elemento, sin hacer ningtin
B otro tipo de alusion o mencionar la figura directamente, para facilitar su comprension.

4. Determinacion del Estado de la Técnica

Considerando que la fecha de presentacion de la primera solicitud de patente de
Modelo de Utilidad es: 07/06/2005, se buscaron documentos del estado de la técnica
relacionados, con fecha de publicacién anterior a esta, que pueden afectar la
patentabilidad del objeto de la presente solicitud, encontrandose:

ﬁf !‘4? g
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F o - “Fechade |
NP Documento _ Titulo - L, I
- “ : . _ _ _ Publicacién -

D1 U85941547 | Manually propelled wheelchair device | Aug 24,1999

p u |
]l D2 ” US6893035 || Wheelchair drive mechanism May 17, 2005 ||

I

——rs

5. Analisis de patentabilidad {articulo 14 D 486)

%., 51. Novedad (ariculo 1_6 D 486)

De acuerdo a fa reivindicacion 1: "Mecanismo impuisor por medio de pa!ancas para
sillas de ruedas esta...etc.”

FIGURA(S) DE LA SOLICITUD EN ESTUDIO

il . FIGURA 1
| PAGINA 1

Y teniendo en cuenta que el documento US$5941547 (mencionado de ahora en
. adelante como D1), que se refiere a; un “Manually propelled wheelchair device”
como lo muestran las figuras a continuacién.

FIGURAS DEL DOCUMENTO 1

J° SISTEMA DE
DESPLAZAMIENTO
FIG.1
ESTRUCTURA
SILLA

6o
RUEDAS



SISTEMA CREMALLERA
PINON

FIG. 2

BRAZO
ARTICULADO

PALANCA

~
~
e o
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| FIG. 3
ARTICULADO

Al comparar elemento por elemento de la invencion tal como esta definido en la
reivindicacion 1 con el documento D1: vemos que el dicho documento contiene las
caracteristicas de la reivindicacion 1. Donde el documento D1 comprende:

o Un sistema de desplazamiento de las sillas de ruedas (10). Ver D1 columna 3
Linea 41 a 46. Figura 1.

o Un engrane de una maguina simple del tipo rueda-eje (16-17-26-27). Ver D1
columna 4 Linea 1 a 15 Figuras 1-2

o Una maquina tipo palanca~crema|lera, 0 brazo articulado a un pifidn en cada
una de las ruedas (11-12-13-14). Ver D1 columna 3 Linea 44 a la columna 4
Linea 34. Figuras 1-3.

o Unos ejes fijados a las platinas adheridas a la estructura de la silla (15-16-17).
Ver D1 columna 3 y 4. Figuras 1-3

o Un brazo articulado comprende una palanca, un sector con ventanilla, un buje y
cremallera, que es la que engrana con el pifidn que va instalado en cada una
de las ruedas (11-12-13-14-21-23). Ver D1 columna 3 Linea 44 alacolumna4
Linea 34. Figuras 1-3.
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i‘-i!l.]«, Y ademas el documento US5659901 (mencionado de ahora en adelante como
| D2), que se refiere a: un “Water closet-mounted bidet kit’ como [o muestran las
! figuras a continuacion. :

FIGURA(S) DEL DOCUMENTO 2

- ESTRUCTURA
/150 SILLA BRAZO
: ARTICULADO

PALANCA

33.

SISTEMA DE
110 PINONES

37e .

7 T ) 37
/ // \_36

= SISTEMA DE
DESPLAZAMIENTO

Fig. 4

) ;} Al comparar elemento por elemento de la invencion tal como esta definido en la
reivindicacion 1 con el documento D2: vemos que el dicho documento contiene las
caracteristicas de la reivindicaciéon 1. Donde el documento D2 comprende:

descriptivo; objeto de la invencién, columna 1y 2. Figuras 1-13

|
|
|
| o Un sistema de desplazamiento de las sillas de ruedas (30-34). Ver D2 capitulo
|
| :
| o Un engrane de una maquina simple del tipo rueda-eje (4-8-10-11-23). Ver D2
| columna 5 Linea 28 a la Linea 51. Figuras 1-13
| :

. o Una maquina tipo palanca-cremallera, o brazo articulado a un piién en cada
R una de las ruedas (4-8-10-11-23-33). Ver D2 columna 5 Linea 28 a la Linea 56.
B Figuras 1-13
|

L‘iﬁ?’;wm o Unos ejes fijados a las platinas adheridas a la estructura de la silla (150). Ver
B D2 columna 2 Linea 41 a la Linea 47. Figuras 1-13

o Unbrazo articulado comprende una palanca, un sector con ventanilla, un buje y

cremallera, que es la que engrana con el pifién que va instalado en cada una

‘ de las ruedas (4-8-10-11-23-33). Ver D2 columna § Linea 28 a la Linea 56.
! Figuras 1-13. ,'

El capitulo reivindicatorio no delimita claramente la invencién respecto al documento
D1 o D2 (estado de la técnica). En la reivindicacion principal no se observa ninguno
de los rasgos particulares del mecanismo impulsor por medio de palancas para sillas
de ruedas, o lo nuevo que se esta aportando a la tecnologia ni lo que lo hace
diferente de lo ya existente, la reivindicacion principal es demasiado general y el
documento D1 o D2 Ia abarca en su contenido.



Realizada la comparacién del documento D1 o D2 con la presente solicitud de
patente de modelo de utilidad, se observa que dicho documento contiene todas las
caracteristicas técnicas reivindicadas en la solicitud de patente de modelo de utilidad;
con lo cual quedaria desvirtuada la novedad de esta. -

. Conclusion:

Los requisitos de patentabiiidad de la presente solicitud se encuentran afectados asi:

P N° | Documento N° | Reivindicaciones Afectadas | Requisito que Afecta

D1 US5941547 : 1a4 ‘ Novedad

- D2 Us6893035 1a4 Novedad

v
L

En cumplimiento del articulo 85 en concordancia con el articulo 45 de la Decisién
486 de la Comisidn de la Comunidad Andina, se le indica que debe dar respuesta
dentro del termino de treinta dias contados a partir de la fecha de notificacion de la
presente comunicacion. En caso de no dar respuesta al presente requerimiento, o si
a pesar de la respuesta subsistieran los impedimentos para la concesion, se
denegara la patente. ‘

Notifiquese el presente oficic confofme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal e), del
capitulo quinto del titulo primefo de la Circular Unica N° 10 de 2001.

ALIX CARMENZA CESPEDES DE VERGEL
Jefe de Divisioh de Nuevas Creaciones

{8 SET. 2008
El anterior requerimiento fue notificado por fijacion en lista, de fecha
. EXAMINADOR TECNICO
CONCEPTO TECNICO No. 2424 [ Cédigo No. 84 Ji
S N —— T S



ANEXO 1

Eiempio de redaccion de {a descripcion para una solicitud de patente:

Sacacorchos. . Comenzar con ¢ tituld de 1a invencion

Dhigtode iainyentidn

stor tecriologicn al que se efivre o & que se aplica la invencion

naturaleza, son inoperantes ios sacacorchos convencionales utiizados con los ¢l4sicos tapones de corcho.

odo 6 que ef solickante conage sobre los antecedentes de 1 invencion

ulilizados en &l envasado de vinos u ofros productos, en sustitucion del clasico tapdn de corcho.

madera al humedecerse.

extraccion del tapdn resulten extremadamente dificultosas.

constitutive del tapdn,

Ipeé@iﬁﬁléﬂ de !a'inv'ehi:ié;ﬁ, EProbloma leerico ¥ solucion planieadafllvenaia lecmca que aporta 13 myvenciond

El sacacorchos que ia invenclén propons ha sido especificamente concebide para permitir una facil extraccion de

transvarsai en funciones de asidero, para suminisiar al segundo brazo un movimiento giratorio,

mediante accionamianto de los dedos de la mano simultaneamente sabre ambos brazos del sacacorchos.

Peseripaidnids osdibuioy = vplicacion detaliada de los dibujos

Para complementar ia describcibn gue se esta realizando y con obisto de ayudar a una mejor comprensidn de las
ha representado 1o siguiente:

prasente invencion.
La figura 2.- Muestra un detalie en planta y en seccitn longituding! del sacacorchos dela figuna antertor.

de uso, es decir acoplade & un 1apn de madera.
La figura 4.- Muestra, finalmente, una representacion esquemallca ef perspectiva de una variante de realizacion

practica para el sacacorchos.

La presente invencién se rafiere a un sacacorchos, concretamente a un sacacerchos que ha sida espacialmente
concebido para ia apertura de botellas provistas de un tapon de madera, tapén para el que, por su propia

E! propio scticitante es titular dei madelo de utilidad con nimero de solicitud U 200300281, consistente en un tapdn
de madera, destinado a mantener el cierre sstanco de un recipiente preferentemente tipo botella, como los

De forma mas concreta et citado tapon de madera, cuenta con una cabeza exierior, destinada aquedar fusradela
boteliz, y con un cuerpo afectado por un orificio axial ciego y por una pluralidad de profundas acenaladuras
pefimetrales que facilitan la absorcitn de ligeras deformacicnes producidas por el efecto del crecimiento de |a

E! perfecto ajuste inicial entre et cuello del tapdn y ol de 1a botella y 1a posterier dilatacion de dicho tapén por efecto
de ta humedad, have que ia unién entre estos elementos sea muy solida, de manera que a pesar de fa existencia
de la cabeza exterior del tapdn, que permite un accionamiento manual y directo sobre el mismo, las maniobras de

Por la propia naturaleza del tapdn, es dedir por ser éste de madera, imposibilita la ulilizacion da 1os sacasorchos
convencionalas, 1000s 105 cuales estdn concebidos para penedrar de una U ofra manera an ¢l seno def material

estas tapanes de madera, Para ello y de forma mas concreta dicho sacacorchos se materializa en un cuerpo gue
configlra un casquillo cilindrice, dimensienalmente adecuado ala cabeza del tapdn, oreferentemente con una de
sus embocaduras ligeramente estrangulada para constituir un tope limitador de penatracion del casquillo en la
cabeza del tapdn, y con una cota axial igual o inferior 2 13 de dicha cabeza, emergiendo radiaimente de dicho
cuerpo un brazo de apreciable longitud, mientras que en oposicion diametral a dicho brazo y coaxis!mente con el
rtismo incorpora un orficio prolangado exteriormente en un pequehio cuello interiorments roscago. en el que juega
et extremo roscacs de un segunds brazo, coaxial con el primerc y rematado por sU oiro extremo en yna expansian

De acusrdo con esta estructuracion y en situacitn de refraccion para el segunde brazo, en &l que éste deja
totatmente lifre el interior del cuerpo o casquitio, dicho cuerpo resulta faciimente acoplable a la cabeza del tapén,
para sequidamente actuar en sentido giratorio sobre ¢ asidero del sequndo brazo provecando e desplazamiento
axial det mismo, con penelracién en of seno del cuerno o casquate, ingidiendo lateralmente obre dicha cabera, 85
decir actuando a modo de un tomille prisionero, que fija rigidamente el sacacorchos en sy conjunto af tapon, v que
permite una facit extraccion de este Uitimo suministrandole un movimiento combinado de giro ¥ traccion axial

caracteristicas def inverto, de acuerde con un ejemplo preferente de realizacion practica del mismo, se acompafia
como parte infegrante de dicha descripcion. un juego de dibujes en donde con cardcter 1!ustrat1v0 y no limitativo, se

La figura 1 - Muestra, segun una vista en perspectiva, un sacacorchos reahzado de acuerds con ef objelo de la

Lafigura 3.- Muesira una vista en afzado Iaterat y también en seccién del mismo sacacorchas, ahora en situacion
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Alavista de las figuras resefiadas, en especial de 1as figuras 1 2 3, puede observarse como el Sacacarchos quela
invencion propone estd constituido a partir de un cuerpo central (1}, gque configura un casguille cilindrico, de
didmetro inferno ligeramente superior a didmetro externo de la cabeza (2) del tapon de madera al que se destina, y
con una de sus embocaduras provista de una ligera estrangulacion (3) en funciones de. tope limitador de
penetracion para la cabeza {2) del tapén, tal como se desprende de la observacion de la figura 3.

El cuerpo (1} incorpora exteriormente, como prolongacion lateral y monopieza del mismd, un brazo {4) de
apreciable iongitud, migntras que oposician diametrat a dicho brazo cuenta con un ofificio {5), coaxial con ei brazo
{4) y prolongado exterformente en un pequefo cuello (6} dotade interiormente de una rosca (7} que o bien afecta
también a orfficio {5) o bien dicho erificic presenta un didmetro ligeramente mayor que el del cuelio (6).

A través de la rosca {7) del cueilo (6) el sacacorchos recibe a un segundo brazo (8} provisto en ung de sus
extremos de un frame (9) roscado en correspondencia con el cuello (6) y rematado por su olre extremo en una
expansion transversal {10) ‘en funciones de asidero, asi como de abridor de chapas, que en ef ejemplo de
realizacion préctica elegido adopta una configuracidn anutar plana, pero que puede adoptar cualquier otra
configuracién, acorde con cualguier linea de disefio, sin que ello afecte en absaluto a la esencla de la invencidn.

De acuerdo con la estructuracidn descrita y como ya se ha dicho con anterioridad, cuando el extrema rascado (9)
del segundo brazo (8) deja libre el interior del cuerpo (1), éste es facimente a acoplable ata cabeza {2) del tapdn,
fal como muestra la figura 3, y fras dicho aceplamiento basta con suministrar a la expansidn extrema (0] n
movimiento giratorio que provoca un clero desplazamiento axial del eje (8), a través de (2 rosca (7), con ia
consecuente penetracion del misme en el interfor del cuerpo o casquillo (1) y con la cansecuente presion radial
sobre la cabeza (2} del tapdn, que queda asi inmavilizada al sacacorchos, ¥ en condiciones de efectuar (a
extraccidn dei tapon, fraccionando simultaneamente con la mano sobre ambas brazos (4) y (8), preferentemente
cen un reovimiento combinade de basculacion lateral para dichos brazos,

De acuerdo con Ja variante de realizacién mostrada en la figura 4, el cuerpo (1) puede incorporar su brazo (4') como
prolongacion axial del misme, en lugar de adeptar una dispasicion radial como en ef caso anterior, estando este
brazo {4'} reforzado en su zona de unién al cuerpo (1) mediante una expansién tronco-conica {11 y rematandose
por sU extreridad libre en una expansidn transversal (12}, a modo de *T" y en funciones de asidero.

A continuacion se presenta un ejemplo de los dibujos para una solicitud de
patente:

EJEMPLO DE LAS FIGURAS O DIBUJOS




