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SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
DIVISION DE NUEVAS CREACION

Y > D s

Re:  Expediente No. 05.112.185 S ;-In s 14 85~ -00008-0000
Solicitud de patente a nombre de
SPINE SOLUTIONS, INC
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Yo, JIMENA ESCOBAR URIBE, identificada como aparece al pie de mi firma,
domiciliada en la carrera 11 No. 86-53 Piso 6, cbrando como apoderada de la
sociedad SPINE SOLUTIONS, INC, domiciliadza en Paoli, Pennsylvania,
Estados Unidos de América, solicitante de la patente de la referencia, me permito
manifestar lo siguiente:

1. Con fundamento en la facultad que confiere el articulo 34 de la Decisién
486 al solicitante para modificar la solicitud de patente en cualquier momento del
trimite, presento junto con este memerial las sigmentes moedificaciones que se
llevaron a cabo en la deseripeién, dibujos y capftulo reivindicatorio:

11 Se modific la expresion “en la direcion de Ja flecha C de la Figura 19 por la
expresidn cortecta “em fz direecidn de la flecha C de 2 Figura 19A” en la pigina 10 de
la deseripeién, concretamente en las frases [0046] y [0047],

1.2 En la pagmna 15 de k descripcidn, tercera linea se comgid la expresion

“ ..ol extremo posterior de la qualla 216...7 por la expresion .. ¢/ extrame posterior de
la quilla 16... "

FF

1.3 En la pigina 16 peniiltima linea, se reemplazd la frase “..de/ mecanismo de
brueba ajustable, y determinar.,,” por la frase correcta . del mecamomo de freno
ajustable, y deferminar...”

1.4  Enla pagina 20, linea 5 se reemplazé el ndmero 64 por el niimero correcto
03 dentro de la expresion “...uu mommiento rofacional continuade del miembro de ajuste
637, De igual forma en la misma pigina se cortigié el nimero 66 para la
expresion “...y gira el miembro de ajuste 637

1.5 En la pdgina 27, linea 4 se reemplazé el numeral 15A por el numernl
correcto 14A para la cupresion ... diferentes tamanvs 74 A de la fignra 14 A7

1.6 En la pigina 29 sc llevd a cabo la correccion del nimero 18 para la
expresion “La guia se muestra en detalle en las Figurar 24 y 257 en el tercer renglén de
dicha pdgina de la descripcién.
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17  En la pdgina 36 ilima linea del segundo parrafo se realizé la correccién
del nimero 39 para la expresion “como se smuestra en fa Figura 39

1.8 En la pigina 37 en el pirrafo 00120 se reemplazé la expresién “las
quillas superior e inferior 111 y 130" por la expresion “as gusilas superior ¢ inferior

como F v 6 e tival 6 16y 40 en la figura 2"

19  De otra parte, en los dibujos 17A y 17B se complementd la informacién
mediante la inclusién del ndmero 87 en dichas figuras. Esw modificacion tenc
ademis su sustento en el pérrafo 0091 entre las piginas 22 y 23 de Ia descripeién.

Sobre este particular, me permito decir que las anwriores modificactones no
amplian de ninguna manera el alcance de la descripcién y de los dibujos, toda vez
que ese despacho puede notar que sélo son realizadas a fin de subsanar errores
involuntarios en la digitacién del documento.

Adicionalmente, es deseo del solicitante realizar modificaciones en el capitulo
reivindicatorio, las cuales consisten ern:

110  Se modificé la redaccidn de la reivindicacién 1, a cual queda del siguiente
tenorn

“V.Usr dispositive para preparar un espacio intervertebral, of cual inclyye una porvion
gperaiiva para Jer insertada en 4w espacio infervertebral, un mecaniime de freno ainstable
que inclaye un mismbro de frens localizads en la parte de atric de la porcicn operativa y
que Hene upa gran altura suficiente para engranar wnas vértebras a la ves gue la porvion
operaiiva st mucve dentro del espacia intervertebral, of mecanismo de freno apstable que es
ajusiable para cambiar la distancia entre la parte de atris de la porcion operativa v of
meserniro de freno con lo cual se cambia la distancia de insercidn gue la porcidn operativa
puede mover ¢n ¢f espacio inferverfebral, o mecanismo de frome ajustable se conecta
gperativaments con Ia porcion operativa por un engranaje roscade, el cual se conecta de
tal modo gue moviendo el engranaje roscado en una diveccion se mueve el
miembro de freno hacia la porcidén operativa y moviendo el engranaje
roscado en la diveccién opuesia se mueve el miembro de freno fuera de la
porcidn operativa.”

111 Adicionalmente, se modificé la reivindicacién 2 la cual queda del siguiente
tenor;

2. Un dispositive de acwerds con la reivindicacién 1 3 en donde el miembro de frens se
encuentra wmoniade para rolar Ghremente sobre sin mismbro roscado del mecanisme de
Jreno afustable, y que inclyye una estractura para prevewnir af miembro de freno de la
rotastdn cerca del eje del mriembro roscads, por Io cual cuandp of mivmbra roscade se wineve
eFF PEIACIOR A Su engrandfe roscado con la porciow operativa, ef miiembro de freno se mueve
hacta y afuera de la parte de atvds de la porcidn aperativa sin rotar cerca del gie del miembro
roscady, "

112 Se complementé el capfrulo reivindicatorio con las nuevas reivindicaciones
56 a 85 que corresponden a caracteristicas técricas novedosas e inventivas para el



instrumento de la presente invencidn y cuyo sustento se encuentra a lo largo de la
descripcién de la solicitud en estudio, principalmente en los pirrafos 0082 a
00123,

También me permito decir que la inclusién de dichas caracteristicas técnicas
novedosas no amplia el alcance de la solicitud como fue ongnalmente
presentada, toda vez que se encuentran debidamente sustentadas por la
descnipeidn y los dibujos que acompaiian a ka misma.

Para este efecto, me permito acompafar ¢l recibo No. 07-51,464 del 27 de junio
de 2007, con el cual queda cubierta la tasa correspondiente a la modificacién de
una solicitud de patente en cuanto a sus reivindicaciones.

Sefior Superintendene,

WD
JIMENA ESCOBAR URIBE
C.C.39.779.452 de Usaquén

T.P. 68228
Céd. 5376
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perc muestra el mecanismao de freno ajustable en una posicidn diferente; [0034] |a
Figura 12 es una vista en perspectiva de ofra incorporacién de un implante de
prueba que tiene un mecanismo de freno ajustable; [0035] La Figura 13 es una
vista en perspectiva similar a la Figura 12 pero que muestra las pades en una
posicién movida; [0036] La Figura 14 es una vista del planc de la porcién del
implante de prueba de la Figura 12; [0037] La Figura 14 A es una vista del plano

similar a la figura 14 de un implante de prueba de un tamano diferenta.

[0038] La Figura 15 es una vista de elevacion lateral de Ja Figura 14; [0039] La
Figura 16 es una vista del plano de un elemento de la Figura 12, removido del
implante de prueba; [0048] La Figura 17 A es ung vista de la seccion trasversal
central de la Figura 12; [0041] La Figura 17 B es una vista de la seccion trasversal
central de la Figura 13, {0042] La Figura 18 8s una vista en parspectiva similar & 1a
Figura 12 pero que incluye una herramienta de corte de cincel posicionada sobre
ella; [0043] La Figura 19 es una vista en perspectiva que ilustra un instrumento
para insertar implantes de pruaba; [0044] La Figura 19 A es una vistas agrandada
de fa porcion de la Figura 19 que se muestra en &l girculo de (ihea inferrumpida ;
[0045] La Figura 19 B es una vista de la seccion trasversal del implante de prueba
que se muestra en la Figura 19 A; [0046] La Figura 20 es una vista del extremo
del implante de prueba de la Figura 19 tomada en la direccion de la flecha C de la
Figura 19A; [0047] La Figura 21 es una vista lateral del implante de prueba de la
Figura 19, tomada en la direccion de la flecha D de la Figura 194, [0048] La Figura

22 es una vista de la seccién transversal de una herramienta gue es parte de la
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propdsito de fagilitar la insercion de la guilla en un recortado hecho en las
vértebras adyacentes. La abertura postarior de la depresién es brillante en 18 para

anclar el extremo posterior de la quilla 16 en el recortado en la vérebra adyacente.

[0080] La parte més baja 30 incluye un recortado de soporte posterior 37 una
quilla 40 se eleva ascendentemente (o0 en una orientacién usual, se extiende

hacia abajol.

Esta quilta incluye una depresion 41 |a cual se abra hacia abajo y hacia atrés y
tiene una entrada trillante en 42 la cual tieng la misma funcién que la entrada
brillante 18 i.e., para facilitar el engranaje del extremo posterior de la quilla en su
tecortado en |a vériebra. La depresion 41 se abre hacia abajo y hacia atras. En
aste extremo frontal, la quilla 40 incluye un bisel mas bajo en forma de V como el

de la parte superior 11,

[0081] Después que un espacio intervertebral se ha limpiado en preparacidn para
racibir un implante artificial de disco, el proxime procedimiento es determinar la
medida gxacta del implante artificial de disce que es correcta para ese espacio
intervertebral particular. Esto se lleva a cabo al proporcionar un conjunto de
implantes de prueba de diferentes tamanos. Por ejemplo, un conjunto de
implantes de prueba puede incluir implantes de prueba ds aproximadamente tres

diferentes dreas superficiales, cada una provista de una pluralidad de alturas, por



16

gjemplo tres a cinco diferentes alturas separadas 1 mm. El operador seleccionaria
el implante de prueha que de acuerdo ¢on la experiencia del aperador considere
sea el implante de prueba més apropiado para el sspacio intervertebral particular.
Generalmente, el operador empezaria con un impiante de prueba, que si no es
correcto, estarta en el lado mas pequefo. Trabajando con esta seleccion inicial si
no resulta un ajuste perfacto, &l operador trataria otros implantes de prueba del
conjunto, gensralmente subir en altura yfo en drea superficial, como el operador lo
juzgue apropiado, hasta que finalmente se haya determinado el tamano correcto

del implane de prusba,

[0082] El operador necesita un mecanismo para proporcionar una “sensacion”
fisica para conocer cuando el implante de prueba se ha insertado a ia distancia
propia en el espacio interverfebral. Los implantes de prueba conocidos tienen un
miembro de freno fijo montado en la parte posterior de cada implante de prueba, el
miembro de freno deberd engranar la vértebra para limitar el movimiento del
implante de prusba en el espacio intervertebral, Si las vértabras tienen una
irregularidad sobre el lado anterior de ellas o son de forma irregular, un freno fijado
puede engranar esa irregularidad y frenar sl implante de prueba antes de alcanzar
la posicion propia en el espagcio interveriebral. Con el mecanismo de freno
ajustable de |la presente invencién, & operador después de “sentir” que el implante
de prueba estd tan lejos como sea permitido, por el conjunto corriente del
mecanismo de freno ajustable, y determinar con los instrumentos que el implante

de prueba no ha alcanzado su propia posicion en el espacio intervertebral,
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[0086] Refiriéndose a las figuras 10, 11 A y 11 B, 8l manguito 70 incluye un asa
rectangular eievada 73. Refiriéndose a |a figura 9 se puede ver que si el ensamble
del miembro de ajusts y el miembro de freno se insertan a través de |la abertura 55
y en la perforacidn 61 hasta que las roscas 69 engranan en las roscas 60, un
maovimiento rotacional continuado del miembro de ajuste 63, por engranaje de la
cavidad 66 con un destornillador o similar causara que la unidad total del miembro
de ajuste y el miembro de freno avance hacia y a fravés del impfante de prueba sin
gue necesariamente rote el miembro de freno, en efecto, como el extremo frontal
del manguite 70 entra en la abertura de atras 55 del implante de prueba, el asa
cuadrada 73 se posiciona para montarla en la ranura 57 previniendo por lo tanto
el movimiento rotacional det miembro de freno B4 al mismo tempo que el

mecanismo de frano ajustable avanza.

[0087] La operacion del mecanismo de freno gjustable serd mas evidente con
refarencia a las Figuras 11 A y 11 B. Con referencia primero a la Figura 11 B, &l
operador empufaria la cavidad 66 con el destornillador 65 y gira sl miembro de
ajuste 63 cuando las roscas 69 primero engranan las roscas 60 mientras que
manipula el miembro de freno 64 rotacionalmente para asegurar que &l asa 73
entre en |la ranurg 57, previniendo por lo tanto el movimiento rotacional del
miembro de frenc 64. Luego el operador avanzaria el miembro de ajuste y sl
miembro de freno tan lejos como sea posible a través de las perforaciones 60, 61
hasta que los brazos 71 y 72 estuvieran arriba contra la parte de atras dal

implante de prueba, momento en el cual el asa 73 seria frenada por el engranaje

14%
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8l camino a la posicion mostrada en |la Figura 18. Como se sefald antericrments,
esta herramienta exacta de corte de cincel ajustara ambos el implante de prueba
74 mostrado en las Figuras 12-15, 17 A v 17B ¥ o implame de prueba de

diferentes tamafos 74 A de la figura 14 A.

[0099] Las figuras 19-23 ilustran otra mejora en los métodos e instrumentos parg

insertar un implante de prueba.

[00100] Con refersncia las Figuras 19-23 los implantes de prueba se sostisnan
sobre un dispositivo de sostenimiento en la forma de una herramienta 110 que
tiene una varilla 11 y un mango 112 roscados sobre ellos. En su extremo
operativo, como se muestra en la Figura 22, esta herramienta de insercién incluye
una porcion roscada 113,

[00101] Los implantes de prueba 114 comprenden una ranura 115 con una
porcién interna roscada 116 e! roscado recibe !a porcion roscada 113 de la
herramienta de insercion 110, Con refarencia a fas Figuras 20 y 21, los implantes
de prueba incluyen una primera superficie generalmente plana 122 y una segunda
superficie generalmente plana 123. El extremo posterior de él incluye un par de

biseles 121 y 124,

[00102] Cada implante de prueba 114 esta provisto de un par de pines guia 117,

ver las Figuras 19, 21 y 23. Estos pines guia 117 se reciben en una depresion 118
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111 ds la herramienta de insercion 110. Luego el mango 112 se remusve para
desatornillarlo del eje 11. Entonces una guia 130 se desliza a lo largo del eje 111,
La guia se muestra sn detalle en las Figuras 24 y 25. Esta incluye una ranura
alargada 131 que s& extiende por la mayor parte de la altura de la gula 130 hacia
abajo hasta el fondo del reborde 132 que tiene una abertura alargada o ranura 133
con una abertura central redondeada alargada 134, La guia 130 incluye un par de
deprasionss 135 en los lados largos de ellas con asas 136 gue se proyectan hacia
afuera por debajo de éstas depresiones y con huecos de pin 137 que se
extienden a fraves de las asas 138, Como mejor s& muestra en |la Figura 26, la
guia 130 se desliza a lo largo del gje 111 hasta que los pines 117 pasan a través
de las aberturas 137 con los exiremas méas bajos de las asas 136 descansando
sobre ios hombros 119, El espacio a io largo de log pings 117 de la superficie dal
implants de prugha 114 hasta los hombros 119 se selecciona de tal manera que la
guia 130 llegue a descansar en una muy precisa localizacién espaciada una
distancia predeterminada del implante de prueba 114. Este espacic asegurara que
ta guia 130 no toque la superficie de las vértebras y servira como un punto de
referencia para la profundidad de una herramienta de corte ¢como se describe mas

adelante.

[00107] Una vez la guia ssté en el sitio, 8l gje 111 se removeré del implante de
prueba 114 y la guia 130 se girar4 de tal manera gue sus roscados 113 se
desengranen de las roscas 116 en el implante de prueba 114. Posteriormente se

inserta una herramienta de corte. La herramienta de corte pueds tener diferentes



muestran como un cincel dado 180 se ajustard sobre el implante de prueba 160 v

el implante de pruaba 172,

[00120] Las figuras 42 y 43 también ilustran un perfil donde las quillas superior e
inferior tal como 5 ¥ 6 en la figura 1 ¢ 16 y 40 en la figura 2, estaran localizadas
ulimamente en relacién con los recortados hechos por éstos cinceles. Estos cinceles
haran recortados con extremos interiores posteriores que pueden ser de espalda
angulada. Los terminales de los brazos del cincel pueden ser rectos arriba y abajo

(neutros) mas que de espaida angulada.

[00121] La discusion anterior de las herramientas de corte con cincel tiene
descrito un par de herramientas de corte uno sobre ¥ UNO por debajo del implante
de prueba. Es también posible utilizar un cinge! que tenga solamente un brazo
para hacer un recorfado sn solamente una vértebra o para hacer dos recortados

en dos vértehras adyacentes una a la vez.

[00122] Las figuras 44-46 ilustran otra incorporacion de una herramienta de corie

te cincel para hacer reconados en las vériebras adyacentes.

[00123] Las figuras 44-46 muestran una herramienta de corte/implante de prusba
190 gue tiene una porcion de cuerpo con una superficie superior 191 ¥ una
superficie inferior 192 ¥ gue tienen brazos de cincel superior & inferior 194 y 196

adheridos a ellas y extendidas hacia arriba y hacia debajo de ellos. Los bordes

)



REIVINDICACIONES

Un dispositivo para preparar un espacio intervertebral, ef cual incluye una

porcidn operativa para ser insertada en un espacio interveriebral, un
a o, H

' i B
T L

mecanismo de fremo ajugfaéfé qule incluye un miembro de frene localizado
en la parie de atréds de la porcion operativa ¥ que tieng una gran altura
suficiente para engranar unas vértebras a la vez que la porcion operativa
se mueve dentro ﬁdel espacio intervertebral, el mecanismo de freno

alustable que es ajustable para cambiar la distancia entre la parte de atras

_—

de la porcion operativa y el miembro de freno con lo cual se cam?ia la
distancia de insercidén que la porcidon operativa puede mover en EF|- espacio
interventabral, el mecanismo de freno ajustable se conecta operativamente
con la porcion operativa por un e_ngran_'_aje roscado, el cual se conecta de
tal modo que moviendo el engranaje roscado en una direccion se
mueve el miembro de freno hacia la porcidon operativa ¥y moviendo el
engranaje roscado en la direccidon cpuesta se mueve el miembre de freno

fuera de la porcion operativa.

Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 ¥ en donde &l miembro de
freno se encuentra montado para rotar libremente sobre un miembre
roscado del mecanismo de freno ajustable, y que incluye una estructura
para prevenir al miembro de frenp de )a rotacion cerca del eje del miembro
roscado, por lo cual cuando &l miembro roscado s& mueve en relacién a su
engranaje roscado con la porcion operativa, el miembro de freno se mueve
hacia y afuera de la parte de atras de la porcién operativa sin rotar cerca del

eje del miembro roscado.

. Un dispositive de acuerdo con la teivindicacion 2 que incluye una
perforacion que se extiende a través de la porcion operativa, una porcidn de

la perforacion es roscada y forma una parie de dicho engranaje roscado.

iZ



. Un dispositivo de acuerdo cen la reivindicacion 3, ! mecanismo de freno
ajustable que comprende un miembro de ajuste que tiene la porcién
roscada scbre €l, en donde &l miembro de freno esta montado sobre el
migmbrg de sjuste, de tal manera qué rota librements sobve él pere

resiringido contra &l movimiento longitudinal a lo largo de él.

. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 4, donde la porcidn
cperativa y el mismbro de freno se engranan mutuamente para prevenir la
rotacion del miembro de freno y mantenerio en una cierta posicion que sg
pueda rotar dende uno o, més brazos del miembro de freno estan en
posicitn vertical de tal manera que engranan vértebras cuando la porcion

operativa se mueve dentro del espacio intervertebral,

. Un dispesitivo de acuerdo con la reivindicacidén 1, que incluye un eje que
tiene un extremo roscado engranado roscadamente en la porcion operativa,
sstande montado el mecanismo de frenc ajustable sobre el gje para libre
rotacién alrededer de €l pero restringido contra e! movimiento longitudinal a

lo largo de él.

. Un impiante de prueba para preparar un espacio intervertebral para la
recepcién de un implante, dicho implante de prueba comprende una porcion
de cuerpo de una forma adaptada para fijar dentro de un espacio
intervertebral, un mecanismo de freno ajustable el cual incluyg un miembro
de freno localizado en la parte de atras de la porcion de cuerpo y que fiene
una aliura grande suficiente para engranar vértebras cuando la porcion de
cuerpo se mueve deniro del espacio intervertebral, el mecanismo de freno
aiustable que es ajustable para cambiar (a distancia entre [a parte de atras
de la porcién de cuerpo ¥ ¢l miembro de freno con lo cual cambia la
distancia de insercién en que la porcidn ge cuerpo del implante de prueba

se pusde mover dentro del espacio intervertebral.

I‘fﬂ{



8. Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacién 7, estando el
mecanismo de freno ajustable conectade operativamente con el implante
de prueba mediante un engranaje roscacdo, con o gue moviendo el
engranaje roscado en una direccidén se mueve gl miembro de freno hacia la
porcidn de cuerpo y moviendo el engranaje roscado en [a direccién opuesta

se mueve el miembro de freno afuera de la porcién de cuerpo.

9. Un implante de prueba de acuerdo con (a reivindicacion 8, en donde el
miembro de frenoc se monta para rotar libremente sobre un migmbro
roscado del mecanismo de freno ajustable, y que incluye una estructura
para prevenir que el mismbro de freno rote cerca del eje del miembro
roscado, con lo cual, e miembro roscado se mueve en relacion a su
engrangje roscado con el implante de prueba; el migmbro de freno se
mueve hacia y afuera de la parte de atrds de la porcion de cuerpo sin que

rote cerca del gje del miembro roscado..

10.Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacién 9, que incluye una
perforacion que se extiende a través del implante de prueba, una porcién de

la perforacion esta roscada y forma una parte de dicho engranaje roscado.

11.Un implante de¢ prueba de acuerdo con la reivindicacion 7, el implante de
prueba incluye ranuras delanteras y traseras al menos sobre un de las
partes superior y del fondo de él y adaptadas para recibir una herramienta

de corte.

12.Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacion 7, que comprende
una perforacion formada en la parte trasera del implante de prueba, siendo
movible &l mecanismo de frenc ajustable dentro y fuera de la perforacion

para cambiar dicha distancia de insercion.




13.Un implante de prueba de acuerdo con 1a reivindicacion 12, la perforacion
tiene una porcidn roscada la cual engrana una parte roscada del

mecanismo de freno ajustable,

14.Un implanie de prueba de acuerdo con la reivindicacién 13, el mecanismo
de freno ajustable comprende un miembro de ajuste el cual tiene una
porcion roscada sobre él, en donde el miembro de freno esta montado
sobre el miembro de ajuste de tai manera que pusde rotar libremente sobre

&l pero restringido contra los movimientos longitudinales a lo largo de &l

15.Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacion 14, en donde la
porcion de cuerpo ¥ el miembro de freno engranan un en el otro para
prevenir la rotacidén del miembre de freno y mantenerio en una ciena
posicion que se pueda rotar donde uno o, més brazos del miembro de freno
estan en posicion vertical de tal manera que engranan vériebras cuando &l

implante de prueba se musve dentro dal espacio intervertebral,

16. Un implanie de prueba de acuerde con |a reivindicacién 15, en donde la
porcion de cuerpo incluye una ranura adyacerte a la perforacion, y el
miembro de freno incluye un proyeccién que es recibida en la ranura para
prevenir la rotacion del miembro de freno y mantenerlo en una orientacion

rotatoria apropiada con el brazo © brazos que se proyectan verticalmente.

17.Un implante de prugba de acuerds con la reivindicacidén 14, en donde &l
miembro de ajusie incluye una estructura en el extremo trasero de é para

recibir una herramienta para girar el miembro de ajuste.

18.Un implante de prueba de acuerde con 'a reivindicacian 14, en donde el
miembro de ajuste incluye un eje central liso de manor seccion trasversal

que la porcidén rogcada y un miembro alargado espaciado de la porcion
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rogcada, ¥ € miembro de freno incluye un manguito que puede rotar sobre
gl gje liso entre la porcidn roscada y € miembro alargado y un par de

brazos que se extienden en direcciones opuestas desde el manguito.

19.Un implante de prusba de acuerdo con la reivindicacion 18, en donde la

20.

21

porcién de cuerpo incluye unpa ranura adyacente a la perforacion y ef
miembro de freno incluye una proyeccion que es recibida en la ranura para
prevenir 1a rotacion del miembro de freno y mantener una orieptacion

apropiada de dichos brazos que se proyectan verticalmente.

Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacién 7, que incluye un
eje que tiene un extremnc roscado engranado roscadamente en el implante
de prueba, estando el mecanismo de freno ajustable montade sobre el eje
para libre rotacién alrededor de él pero restringido contra movimientos

longitudinales a lo lago de él.

.Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacion 20, el implante

tiene una seccidén de cola mas angosta que la porcidn de cuerpo, ¥y el
mecanismo de freno ajustable que comprends un miembro de freno el cual
se mueve a lo largo del lado de la seccién de cola hacia y afuera de (a

porcion de cugrpo.

22.Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicacion 21, en donde el

23.

mecanismo de freno ajustable engrana gl lado de la seccién de cola para

pravenir la rotacién del miembro de freno.

Un implante de prueba de acuerdo con la reivindicaciéon 21, en donde el
implante de prueba tiene una ranura gue se extiende a lo lardo de al menos

una de 1as partes superior o del fongo de éste desde adetante hasta atras, ¥
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24,

25.

26.

que incluye una harramienta de conte de cincel gue se puede montar sobre

el implante de prueba para movimiento desde atras hasta adelante.

Un conjunto de una pluralidad de implantes de prusba de acuerdo ¢on la
reivindicacion 23, dicho conjunto comprende implantes de la misma altura
pero que tienen diferentes arsas superficiales y gue tienen secciones de
cola de giferentes longitudes, tal que para todos los implantes de prueba del
conjunto, la distancia desde el frente de cada implante de prueba hasta
atras de su seccion de cola es Ia misma, tal que un cincel dade ajusta a
todos los implantes de prueba del conjunto.

Un instruments para preparar un espacic intervertebral para recibir un
implante , que comprende:

Un implante de prueba de un tamano que corresponde a un implante real
para el espacio intervertebral , una guia que se puede unir al implante de
prueba para recibir un soporte, una herramienta de corte para hacer los
recortados en las vértebras adyacentas y por ko menos uno de los implantes
de prueba y la guia que tiene por lo menos un pin gue se extiende hacia el
otro, y €l otro de los implantes de prueba v la guia que tiene un huece de
pin 0 huecos de pin para recibir ¢l o los pines, tal que €l pin o los pines y el
hueco de pin ¢ los huecos de pines aseguren el implante de prueba y la

guia con relacion una a la otra.

Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 25, en donde el pin o los
pines esta o estan conectados al implante de prueba v ) hueco de pin o los

huecos de pines estan hechos en la guia.

" 27.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 25, que incluye un par de

pines sobre uno de los implantes de prugba o guia y un par de huecos de

pines que emparejan sobre al otro de los implantes de prueba o guia.
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28. Un instrumentc de acuerdo con la reivindicacion 27, dichos pines estan
sobre el implante de prueba v cada pin tieng un hombro, la guia se puede
gngranar con dichos hombras para limitar el movimiente de la guia hacia las

véartebras.

29.Un instrumentc de acuerdo con la reivindicacidon 25, en donde cada
implante de prusba incluys una ranura, y que incluye un dispositivo de
sostenimiento gue tieng un extremo el cual se puede engranar ¢on dicha

ranura.

30.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 25, dicha guia que tiene
una parte superior y un fondo y que es hueca y elongada desde su parte
superior hasta su fondo, ¥ dicha guia que incluye una abertura de ranura
elongada en su fondo para guiar y limitar ¢l movimiento de una hesramienta

de corte de buril.

31.Un instrumento de acuerdo con la reivingicacion 30, dicha guia que tiene
una depresién sobre cada lado y un asa debajc de cada depresion, cada

asa tiene un hueco de pin para recibir un pin de! implante de prueba.

32.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 30, dicha guia tiene un
acanalado central que se extiende verticalmente sobre cada lado de la guia,
y perforaciones &n los fondos de cada uno de los acanalados centrales gque

comprende los huecos te pin para recibir los pines del implante de prueba

33.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 32, en donde uno de
dichos acanalados incluye una abertura en la parte superior de él para

recibir un dispositivo de sostenimiento.
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34.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacién 30, que incluye una
herramienta de corte de buril que tiene un extremo que corta que se puede
engranar a traves de la guia y en la abertura de ranura elongada en el
implante de prueba, ¥ un manguitc espaciador montado sobre fa
harramienta de corte de buril para engranar 1a guia y con lo cual se limita el

movimianta de la herramienta de corte de buril en el implante de prueba.

35.LUn instrumento de acuerdo con la reivindicacién 34, dicha guia tiene un
reborde én el fondo de ella, el recortado de la ranura esta formado en el

reborde,

36.Ln instrumeanto de acuerdo con la reivindicacion 35, en donde el manguito
espaciador es un cilindro montado sobre la herramienta de corte de buril y
de una iongitud para engranar el reborde de la guia mientras la porcién baja

de la herramienta de corte pasa a través de la abertura de ranura glongada.

37.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 35, en donde el manguito
espaciador comprende un hombro alargado el cual engrana y monta a lo
large de la parte superior de la guia.

38.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 25, en donde Ia

herramienta de corte es un cincel.

39. Un instrumento para preparar un espacio intervertebral para la recepcion de
un implante, que comprende: un implante de prueba de un tamafo que
carresponde a un implante intervertebral real, gl implante de prueba que
tiene una porcién principal la cual tieng una parte delantera y una parte
trasera ¥ la cual esta formada para ajustar en el espacio intervertebral, y
una seccién de cola que se extiende hacia atras de ella, un dispositivo de
sostenimiento unido o que se puede unir & la seccion de cola del implante

de prueba, y un implante de prueba construido para recibir y sostener una
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herramienta de corte para hacer un recortado por 10 menos en una de las

vériebras adyacentes.

40.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 39, €l implante de prueba
tiene una acanaladura que se extiende desde la parte de adelante hasta la
parte de atras a o largo de por lo menos una de las partes supstior o del

fondo de ella.

41.Un instrumento de acuerdo con Ja reivindicacion 39, gque incluye una
herramienta de corte de cincel que se puede montar sobre el implante de

prueba para movimiento desde atras hasta delante.

42.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 39, &l implante de prusba
tishe una ranura que se extiende a lo largo de por lo menos una, de ia parte
supetior o del fondo de ella desde adelante hasta atras, y que incluye una
herramienta de corte de cingel que se pueds moriar sobre &l implante de

orugha para movimiento desde atras hasta adelante.

43.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacién 42, en donde la
herramienta de corte de cincel comprende por 1o menos un braze que se
puede montar en Ja ranura del implante de prueba, y una base conectada al
brazo y que engrana la parte de atras de la seccion de cola del implante de

prueba.

44.Un instrumenta de acuerdo con la reivindicacidn 43, en donde la
herramienta de corte de cincel comprende un brazo superior ¥ un brazo
inferior y el implante de prueba incluye una acanaladura sobre la parte

superior y el fondo de él.
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45.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 43, que incluye una

pluralidad de implantes de prueba el cual comprende un conjunto de
implantes de prusba de la misma altura pero que tienen diferentes areas
superficiales y que tienen secciones de cola de diferentes longitudes, tal
que para todos los implantes de prueba el conjunto, la distancia desde &l
frente de cada implante de prueba hasta atrés de sus seccion de cola es ia
misma, tal que un cincel dado ajusta a todos los implantes de prueba del

cohjunta.

46,Un instrumento que se puede usar para preparar un espacio intervertebral

para la recepcion de un implants, que comprande: una guia construida para
ser posicionada proxima a una vertebra adyacente para guiar una
herramienta de corte para hacer recortados en las vériebras adyacentes, y
la guia que tiene una parte superior y una de fondo, en donde en uso el
fondo enfrenta las vértebras v ja guia se elonga en la vista de plano y el
husco desde la parte superior hasta el fondo y tizne un reborde en &l fondo
de ella sl cual tiene una abertura de ranura elongada a traves de ella para

quiar una herramienta de corte cuando ésta corta las vértebras adyacentes.

47. Un instrumento de acuerdo con la reivindicacién 46, dicha guia tiene

hugcos de pines en el fondo de ella para recibir los pines y posicionar [a

guia proxima al par de vértebras adyacentes.

4B8. Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 47, la guia incluye

depresiones sobre cada lado de ella y asas debajo de las depresiones,

dichas asas tienen los huecos para pines a través de ellas.

49. Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 47, dicha guia tiens un par

de acanalados gentrales verticales centrales y los hugcos de pines estan

hechos como perforaciones en los fondos de los acanalados centralss.

A
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50.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 49, en donde uno de

51.

52.

dichos acanalados incluye una abertura en [a parte superior de €l para

recibir un dispositivo de sostenimiento.

Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 46, gque incluye una
herramienta de corte de buril que se puede montar sobre la guia, dicha
herramisnta de corte de burl tiens  Un manguito espaciador cilindrico el
cual engrana sl reborde cuando la porcidn mas baja de la guia del buril se
extiende a través de la abertura de ranura elongada, con lo cual limita la
distancia en la que &l extramo mas bajo del buril se mueve dentro del

espacio intervertebral,

Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 46, dicha herramienta de
cortg de buril se puede montar sobre la guia, dicha herramienta de corte de
buril tiene un manguito espaciador con un hombro & cual engrana la parte
superior de la guia con lo que el extremo inferior del buril de la herramienta
de corte se extiende a través de |a abertura de la ranura elongada, y por lo
tanto limita la distancia en que ¢! extreamao mas bajo del buril s& mueve en ¢l

espacio intervertebral.

53, Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 46, gue incluye una

herramienta de corte de cincel que tieng un extremo de corte que se puede

engranar con las vértsbras a través de la abertura de ranura elongada.

54, Un instrumento para preparar un espacio intervertebral para la recepcion de

un implante, que comprende: un implanta de pruaba en forma de porcion de
cusrpo que tiene al menos una herramienta de corte de cincel fija a él y
que se extiende verticalmente de ahi para formar un recortado en las

vértebras adyacerntes al espacio intervertehral

l‘::;

772



12

55. Un instrumento de acuerdg con la reivindicacion 54, que incluye un par de

herramientas de corte de gincel, una fija a la parte superior y una fija a
fondo del implante de pruepa en forma de porcidon de cuerpo y cada una
extendiéndose verticaimente desde alli para formar simultdneamente un
recortado en cada una de las dos vénebras adyacentes al espacio

irtervenabral.

56. Un instrumentc para la preparacién de unh espacic intervertebral para la

insercion de un implants, que comprende:

una herramienta elengada,

un primer miembro scstenido por la herramienta elongada y gue se pueds
insertar en el espacic intervertsbral para realizar una funcién de
preparacién, y

un miembro de freno que operativamente puede ser engranado con el
primer miembrgo para movimiento relative a &1, siendo el miembro de freno
de un tamafo y posicién para engranar al mencs una de las vérebras
adyacentes antes que entre al espacio intervertebral, cuande se mueve
hasta la vértebra adyacente el espacio intervertebral que ha sido

preparado.

57.Un instrumenio de acuerdo con la reivindicacidn 56, en donde el

movimiento relativo del miembro de frenc y el primer miembro en una
direccidn mueve el miembro de freno hacia el primer miembro y en la otra

direccion lejos del primer miembro.

58, Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 56, en donde el engrangje

operativo del miembro de freno con el primer miembro incluye un engranaje

roscado.

59. Un instrumento de acuerda con la reivindicacion 58, en dongde el miembro

de freno se encuentra montado para libre rotacién sobre la herramienta

13
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glongada, y el extremo frontal de la herramienta elongada forma un
engranaje roscado con el primer miembro.

60.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 59 que incluye una
gstructura para prevenir que el miembro de freno rote cerca del eje de la
herramienta elongada.

61.Un instrumento de acuerde con la reivindicacidn 56, en donde el miembro
de freno engrana operativamente y es mévil en la perforacién en el primer
miembro, cuya perforacion esta separada del engranaje de la herramienta
elongada con el primer miembro.

§2.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacién 61 que incluye una varilla
que tiene un exitremo roscado que engrana con dicha perforacion, y el
miembro de freno es montado para que rote libremente sobre [a varilla.

83.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacién 58, en donde el primer
miembre es un implante de prueba.

B84.Un instrumentc para la preparacion de un espacio intervertebral para
insercidn de un implants en él, que comprende:
una porcion de cuerpo de implante de prueba que se puede insertar dentro
del espacic intervertebral para facilitar la determinacion del tamano del
implante que sera subsiguientemente insertado en él,
una herramienta elongada para sostener la porcién de cuerpo mientras gue
es insertado dentro del espacio intervertebral, y
un miembre de freno ajustable que operativamente se puede engranar con
la porgidn de cuerpo que es mdvil con relacion a la porcion de cuerpo,
siendo el miembro de freno de un tamaro y estando posicionado para
engranar la vértebra adyacente y no entrar en €l espacio intervertebral
cuando se mueve contra la vértebra,

65, Un instrumanto de acuerdo con la reivindicacion 64, en donde gl mismbro
da freno &5 mavil con relacion a la porcién de cusrpo en una direccion hacia

la porcion de cuerpo y en l1a otra direccion lejos de la porcion de cuerpo.
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66. Un instrumento de acuerdo can la relvindicacién 64, en donde e! engranaje
operativo del miembro de freno y el impiante de prueba incluye un
engranaje rescado.

67. Un instrumento de acuerde con la reivindicacion 66, en donde el miembro
de freno estd montado para rotar libremente sobre la herramienta glongada
y el extremo frontal de la herramienta elongada forma un engranaje roscado
can la porcién de cusrpo.

68.Un instrumente de acuerdo con la reivindicacidon 67 que incluye un

. estructura para prevenir que el miembro de freno rote cerca del eje de la
herramignta slongada.

69. Un instrumento de acuerdo con la reivindicacién 64, en donde el miembro
de frenc engrana operativamente y es mdévil en una perforacién en la
porcidn de cuerpo separada de) engranaje de la herramienta elongada y la
porcion de cuerpo.

70.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 69 que incluye una varilia
que tiene un exiremo roscado gue engrana con dicha perforacion, y el
miembro de freno que esta montado para libre rotacion sobre la varilla.

71.Un dispositivo para la preparacion de un espacio intervertebral, el cual
incluye un implante de prueba para ser insertado dentro de un espacio
intervertebral, un mecanismo de freno gjustable el cual incluye un miembro
de freng localizado en la seccién de cola del imptante de prueba y que tiene
una gran aitura para engranar una vénebra, cuando €l implante de prueba
se mueve dentro del espacio intervertebral, el mecanismo de freno
ajustable que es gjustable para cambiar la distaﬁcia entre la parte posterior
del implante de prueba v el miembro de freno y de este modo cambiar la
distancia de insercion que el implante de prueha' puede mover dentro dei
espacic intervertebral, €l mecanismg de freno ajustable conectade al
implante de prueba por medio de una copexion que permite movimiento

relative entre el implante de prueba y el miembro de freno.
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72.Un dispositivo de a cuerdo con la reivindicacion 71, y an donde el miembro
de freno esta montado para rotar libremente scbre el miembro roscado del
mecanismo de freno ajustable, e incluye una sstructura para pravenir gue el
miembro de freno rote cerca del eje del miembro roscado, de tal modo que
cuando el miembro roscado se mueve ¢on relacién a su engranaje roscado
con el implante de prusba, el miembro de freno se mueve hacia y lejos de la
parte posterior del implante de prueba sin rotar cerca del eje del miembro
rosgado.

73.Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 72, gue incluye una
perforacion que se extiende a través del implante de prueba, una porcidn
del perforacion gue es roscada y que forma una parie de dicha engranaje
roscado.

74. Un dispositive de acuerdo con la reivindicacion 73, en donde el mecanismo
de freno ajustable comprende un miembro de ajuste, el cual tiene 1a porcién
roscada sobre éi, en donde el miembro de freno es montado sobre el
miembro de ajuste de tal forma que rota de manera libre sobre & pero
restringido contra el movimiento longitudinal a lo largo de &l.

75. Un dispositive de acuerdo con la reivindicacion 74, en donde el implante de

. prueba v el miembro de frenc engranan entre si a fin de prevenir la rotacion

del miembro de freno y mantenerio en una cierta posicion de rotacion en
donde uno o méas brazos del miembro de freno se encuentran en una
posicion vertical de tal modo que engrane una vértebra cuando el implante
de prueha se mueve dentro del espacio interveriebral.

76. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 71 que incluye un gje que
tiene un extremo roscado que engrana te manera roscada en el implante
de prueba, sisndo el mecanismo de freno ajustable montado sobre el eje
para la rotacion libre a su alredegor pero restringido contra el movimiento
longitudinalmente a lo large de él.

77.Un instrumento para fa preparacion de un espacia intervertebral para recibir

un implante , el cual comprende:

16
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Un cuerpo con forma para ajustar dentro del espacio intervertebral entre
vertebras adyacentes,

una quia fija en relacidn at cusrpo, fa guia incluye a ranura a través de ella,
la cual es construida para guiar la herramienta para cotar una abertura
dantro del lade de al menos una de las vértebras adyacentes,

78.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 77, en donde el cuerpo se
encuantra en la forma de un implante de prueba.

79. Un instrumento de acuerdo con |a reivindicacion 77 en donde la guia esta
construida para guiar la herramienta para cortar una abertura dentro del
lado de ambas vériebras adyacentes.

80. Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 79 que incluye una primera
porcion de ranura alingada con una de las vértebras adyacentes y una
s&gunda porcion de ranura alineada con la otra vértebra adyacente,

81.Un instrumento de acuerdo con Ia reivindicacion 80, en donde la primera
porcién de ranura y la segunda porcién de ranura estan alineadas entre si.

82.Un instrumenio de acuerdo con (a reivindicacidn 80 en combinacidn cor
una estructura de herramienta guiada tanto por la primera porcion de ranura
coma por la segunda porcidn de ranura para cortar una abertura en ambas
vértebras adyacentes.

83. Un instrumento de acuerdo con la reivindicacidn 77 en combinacion con
una estruciura de herramienta para ser guiada por una guia para cortar una
abertura dentra de al menos una vértebra adyacente.

84.Un instrumento de a cuerdo con la reivindicacion 77, que incluyg un
manguito unido & la guia.

85.Un instrumento de acuerdo con la reivindicacion 77, en donde |a guia se

extiende perpendicular generalmente desde el cuerpo.
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(37 ARSTRALCT

Adeviee and mutbod for wse in g human spine to prepare a
space belween adjacent vecteboal Todies and into the vere-
biral vied plates Lo reccive ao brplantalale doserr. The desicy
includes o handle, a shall, and & mounting member at oo
end of the shafl. Ao abreading eleroen 15 mounted oo e
maunting membesr and is cowpled w0 a drive moechanism, The
dledve imechanism i35 vperakle 1o move the sbrading element
in A0 least ane degree of freedom lo create surfaces having
preedetermined comours in lhe end plates ol the adjaunt
vurlehral boslics,

41t Clading, 15 Drawlng Sheets
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surface B0 be formed in the wertclaal end plute, Howewver,
since Lhe shape ob hat surface conlour is 1ol ngeessarily (ar,
neither is the dircction of the motion of the abradipg clemen
necessarily parallel 10 )l poinls on thal desired sucface
conlonr-

By way ol examyple and nos limitation, he drive mecha-
MIRM may COmprise a magnelic deiver ol the lype deseribed
in LR Pal. No, 5,263,218, Alernatively, (he dive mecha-
sy chay lake the form of & mechanical drive wiiizing 2
cam mechonism such as deseribed in WS, Par, No, 5,383,
242 Addiionally, drive mechanisms used o known surgical
power milling apparatus muy also be wsed, TS, palent
application Scr, No. 08/658,758 titled Milling [natrumenty.
tion apd Method lor Preparing a Space Betwesn Adjacent
Veriehral Nodies iz hereby incorporsted by reference. As
presently contemplated, the drive mechanism should Te
capuble of moviag the abrading clement and s abrading
surface or surlaces al 4 speed sullicient (o abreade the hard
cortical bone of the vertebira ] end plate, The wacking cange

4R speed of modion of the deive mechanism will be readily

seleviod by thowe of skall in the art.

In vne embodiment of the presenl ioveouion wilizing
reciprecating molion, lhe stroke or amount of ceciprocsting
mavement is Telalively small and can be selecied as desired
o avhivve the parpose of abradiog he adjacent bone sirve-
lures, That stroke may be selected based on the relative
srrength of the hone struciures o be abraded, the relative
strength of 1he malerial forming the ehradiog elecnent, and
the type of surface roughening formed oo ope or more
surfaces of Lhe wbrading elemenl. This celatively small
reciprocaling muvement of the abrading clement resulls in a
tightly contrelled excursion wrea between Lhe adjacent ver
weheae being preparcd 1o rcccive an inser. In contrast, a
meterized burr mus be moved feee hand and in a side-to-
sl moticn wilhin the dise space by the sergeon 1o [orm a
Space Lo Tersive an insert. Thos, use of sueh 2 motorized bure
slows ngt provide & way of formdnp a procise surface shape
im 1he vertelral end plate. Additionally, because the metor-
ized burr rotales in g single direction, b may eatch un 4 pisce
f the vertehrea and cause the burr to jerk farcefully vt of the
tntcrverichbral space. Such wn veenrteiese will not bappen
wilh the device 10 berawse of the eontrolled exceursion of the
device,

In the first cmbediment of the presenl invenijen described
borein, drive mechanism 14 i puowered by 3 rechargeable
baltery illusirated as box 68 in FIG, LA, Baltery 66 b also
prefecably lcated within handle 13 of device 10, However,
the prescnd ipvenlion i not limited 1o wse with & rechampe-
able andfor replaccuble ballery 86, bl may alsg be conlip-
ured 1o run or any standand clectrical souree, such as LIE
vell, 80 cyele powsr sources, with or without the aceompa-
nying use of 4 ransformer o reduce that vollage as may be
necessary and desirabie. Alleratively, 1he doive mechanism
may «omprise @ gas lurbine inechansm 28 18 common Tor
many types of powered sungical instruments. The particular
povwer soures Lhat powers drive mechanism 14 does pol Bnm
d part of the present imvenlion excep! 10 the extent it is
aclapried o achreve e appropeiate snd desirehle amott of
mevvement of ihe abrsding ¢lement.

Referring now o FIG, 2, which shows 2 portion of device
10 in side view, mounling rmembee 16 exiends from the
distal eod 13 ol shafl 12, As deseeiled Delow with referonce
W FIGS, 7-10, 1he snounting member may be conligured tu
house w ponion of a coupling mechanismo that, in o,
vouples drive mechanism 14 1o an abrading element 18 1o
move the abrading clement in an least one degree of freedom
while the mounling member remains statonary relative
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the hamcle, Fhe lerm “depree of frecdom™ is usel heredn
its oedinary sense b cctor to motion in 4 stanclard three-
dimensiona] coviremment. That tbree dimensional cnvirone
ment may be delingd by K, Y, and Z axcs. [0 osuch a4
Lhres -tiimensional covironment, & degerees of Fecdom exist:
translulinmal motion 2long euch of Ue X, Y, and Z axes, aod
redliona] motion aboul vach of the XY, and Z axes. Thus,
drive mechaniso 14 s pperable 10 move sbrading clement
I8 1n a reciprowaling, oscllating, or vibralmg motian rans-
versely along one o mare of the X, Y, and Z axcs.
Allernatively, or in conjenction, drive mechanism 14 may be
vonflgured 12 movye alrading clement 18 arguigd Gne or more
af the X, Y, or Z axes. OF course, for purposes of achicving
the wlbecrves of the presenl iovention, iL may ool b
necessany that the drive mechanism reeiprocate or eacitlute
mounting member 16 in anylbing mors than a single depres
of frocelnm,

Rulerring now 1o FIGS, 7-10, in a present preformed
eimbodicnent, abrading slement 18 inclodes & projection 20
(a5 best secn in FIGL 10 thar is 10 be received in a
corresponding aperlure 21 toemed in mounting member 16
(s hest zeen in FIG. 8). Mounling member 16 may be
fixedly disposed on distal end 15 of shafl 12, Alternatively,
mounling member 16 may be remoyably attached to distal
end 15 of shall 12, In e present embodliment, a coupling
mechanism is wsed 1o couple abrading clerment 18 10 mount-
g muember L6 and o the dove mechansm, FIG, 10
lustrates shat conpling mechanised with mounpling memlace
16 remasveel 10 show o cleaeer detyil the coupling mecha-
s

Wil relemgice o FIGS, T aml 9, the coupling mecharism
in the frst preferred embogliinegnt of the present inventioo
cumprises a generally wbular meober 1M reevived within
4 holloww, [pnpitudinal aperiure of shatt 12, Tubolar member
HH ineludes o proximal cod 102 and & distal cnd 104, A
T-shaped connmecter 108 i3 confipured a1 the end of a derve
red 112, Drive eod 112 s adapred o be reocived withio
correspomehpg, apertuce [0 i tubalar member D08, A pivor
red 104 extends from the distal end 104 of wbular member
LHE wned i aclapted B Gt ioos comesponding hole 115 termed
in meunting member L at the cod of shafl 12.

With refercnce 1o FIG. B, mounting member 16 focludes
a central wpsrture 21 and an oblong slen 23 [ormed through
a wall of mouniing member 16, Slol 23 s configured o
allovw coinnector 108 1o pass throngh when the connector is
mened {as ilustrated by the amows o V1G0T so that 1he
branches [ormipg the 1™ exteod laterally. Mownling mem-
ber 16 also inclughes a post 25 thal perojects o apeiune 21,
Powt 25 3% wized o mate with an apeotoee 27 formed in
projeciion 20 uf abrading clement 1§ a4 shoran in FIGL 10,
Projuction M0 s alse [ermed with 3 slot 29 designed 16
receivi connector TO8 as deseribod helow.

With reference w FICL 9, wbular member 100 fils within
shalt 12 with cooneclor 108 exiending [rum distal ead 13 of
the haenclle. Projection 2000 abrading «lement 18 is inserted
inte aperture 21 of mownling viember 16 such thal post 25
Bis ates gpertere 3T of projection 20, Coppoclor J0K s
nitially rolalesl such that its *T" brageh fils theough slo 23
of meunting member 16 und then is rotated 90°. ax shown by
the arrows in PIC. 7. With the T branches of connector
108 cxlending paralle] to post 25, projecting 20 of abrading
element 18 fils into aperiuce 21 of mownting member 16 such
that connector 108 fits inlo slol 2Y, gnd post 25 its into
aporiue 27,

FIG. 10 shows he same structore as F1G. 9 bul with
npunting member 18 removed for purposes of betier illns-
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157] ABSTRACT

An infersomatic cage to be inseried from tho posterior
approach botween two vertsbras comprises two substan-
lially parallel branches for contact with the vertebral bodieg,
a linking portion linking the posterior cnds of (he brunches,
and # taoyahle spreader member for angutarly spresding the
Lwo branches afier inseriion of the cage between the Two
vertebrae, The vape allows adjustment of the lordosis anple
hetween the two vedebhrae during surgery. Ancillary eguip-
menl for insertion of Lhe cage includes a rusp for forming a
housiog for the cage hetween the two vertebrac, a cage-
holder For insering the cage into the housing, 8 screwdnver
for tuming a screw scrowed imlo the spreader member to
gpread (he two branches of the cage, and a guide for
suceessively guiding the rasp, the cage-holder with the cage,
and subseguently the scrowdnver

14 Cinims, 5 Drawing Sheets
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dovetail lrustoconical housing 333 in the substantiall
square oulside surface of the bridge converges in the pos-
terior direction shove the counterore 332 and is split by a
ransverse geoove 334,

A longituding] slof 34 separstes the Lwo branches 31 and
32, The slot 34 ends under the bridge 33 at an oblong or
substantially cylindrical enlarpement 343 perpendicolar w
the #ds P-A. Arihe anterior proximal end of the cage the sion
34 widens te an outlet vis a Y-shape noteh 342 whose apcx
faces towards the bridge 33 and whose sides form boaring
surfaces 320 und 320 abliqur to the axis P-4 on the branches
Al and 32, regpeciively.

The outside surfaces 311 and 321 of the wp and bonom
branches 31 and 32 have sawiooth type anchoting wmeans.
Each side 311, 321 has a firs set of transverse teeth 312, 322
extending fium substuntially the distal posterior end of the
cage to substantlally the proximal side of the enlargement
341 and B setund sel of tunsverse lecth 313, 323 of whiich
teedb are higher and longer than the first testh and which
exlend over the remainder of the cage as far as the anteror
proximial sod of the lateer, ie. as far as the slod 34 and the
nach 342,

Altematively, ihe side 321, 321 comprises only one set of
teeth, or pre of the two sets of tocth on the sido 311, 321 is
replaced by barbs which arg preferaly conical and poimed.

Euch of the two branches 31 and 32 is funber drilied into
an ublong upening 35 opening into the shd 34,

A serew 36 catends longitudinglly glong the axis P-4, A
hollow six-sguare head 361 of the serow rests in the coun-
terhare 332 A screw shank with & scrowthreaded end 362
passcs freely through the smoorh hale 331, the cnlargemest
341 snd the siot 34, The amerior end of the screw 36 is
sabstantiatly aligned with or slightly set back from the
apterior end of the cage including the oblique bearinmy
surfaces 10 4nd 320 A small cylindrics] spreader roller 37
has halfway sleng its length a scrowthreaded diametral hale
inlo which the screwtheeaded shank 362 of the screw 36 is
screwed B0 Chat the oylindrical surface of the roller s in
stiding contaet with and abuts symmetrically on the ohlique
bearing aurfaces 310 and 320, Alternatively, tho spreader
toller 37 s oot cylindrical but is a spreader member thal has
2 substanally mapezium-shape tansversal profile with
sides offering larger surfaces in contact with the ohligue
surfaces 310 and 320

The end of the screwthreaded shank 362 of the screw 3§
has a stop washer 38% which is srgon welded on the shank
362, for example, W prevent demounting of the spreader
rofler of member 37 upon excessive unscrewing of te serew
36, Alernatively, the washer 363 is roplaced by a Hange
formed 8t the end of the scrowilircaded shank 362 by
crughing and shaping the metel afler the screwthroaded
shank iz screwed imto the hole in the spreader roller or
mremiker.

Referring o FIGS. 10 #nd 11, & cuge-holder 4 has a long
body 42 extending atonp the pestcrior-anterior axis P.A and
crding at a connecting end 41 adapied 1o be connecied e the
cage 3 and a1 & holding head 43. The connecting end 41 has
&l bt cnd & substantiatly reciangular dovetadl-shape tenon
411 with sircular shorter sides 412 which are complemen-
tary 10 the cireular dovelail-shape housing 333 in the bridee
33 of the cage 3. The tenon 411 has a width less than the
transverse insertion groove 334 so thal the tenon 411 can be
inserted imo the groove 33 from asbove the latter, and hag
a length substantiatly comrespunding to the "diameter” of the
housing 50 that afier inserifon in the groove 334 the wonn
d11 can b¢ rotered upon itself through about H0° to logk it

15
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against axial movement i lensiadon in the circplar con-
taiming-dovelail-shape housing 333, A pep 413 preferably
prujects longitodinally from the ¢nd of the conmecting end
41 to house it in the hollow screwhead 361 to {acilitale
posicioniog of the cage-holder 4 retative to the cape 3.

The elongate body 42 has g cylindrical first portion 420
whose diameter maiches the diameter T of ghe conduit 11 in
the guide 1. The pontdon 420 is long and extends from the
anterior end 41 to 4 cylindrical sscond portion 421 formung
an external tecess whose diameter is loss than that of the
portion 420 and which cxtends as far 43 the holding head 43,
The long porten 420 includes eilher a longitading] groove
422 or two toogitudingl grooves symmetrical 10 the axis
P-A, The transverse seetion of the longidina] groove 422
metches the diameter of the positioning pegs 133 and 134 of
the guide 1.

The holding head 43 has 4 diameter greater than the
digmoter B of the canduig 11 in the guide 1 and therefore
Forms & stop sbutment 430, The length of the cape-holder
helween the connecting end 41 to be cormected w the cage
3 apd ke abutment 430 formed by the holding head is
substantially equal te the length B of the guide 1, as can be
scem in FIGL 12,

The cepe 1% romovably mounted on the end 41 of the
vgpe-holder by inserime the wnoo 411 exiplly infe the
grovve 334 and tuming e cage-holder B0 to lock the tenon
411 inte the circular dovelsl-shape housing 333 The cape
is then joined to the cage-holder and the longiwdinal ases
PuA of the cage 3 and of the cape-helder 4 are coincident.

Referdag to FIG. 12, the combinalion of the cage-holder
4 und the cage 3 is inserted inlg the guide 1 from Lhe distal
insertion end 13 and is then guided and provented from axial
rotation by the relative sliding of the gooove 422 in ronl of
the pins 133 and 134,

When the helding head 43 of the cage-holder abuts
against the end 13 of the guide, the cage 3 projects fram the
amerive proximal end 12 of the pueide and is sitnated in (e
imervertebral housing or recess which was worked by the
rasp 2 between the lower and wpper venebral bodies denoted
Cv1 and CVI in FIG, 12 and whose dimensions are
substantially the seme as those of the cape. The top and
botomn outside surfaces 311 and 321 of the cape are in
intimate contact with the venichrul bodies CV1 and CV2
respeclively. The sel of iecth 332, 313 and 322, 323 anchor
the cage between the vertebral bodics CY1 and CV2 andl the
opemings 35 promote mierverieheal bone ingrowdl, When
the cage 3 is sifuated in the inlervertebral housing, thc
cylindrical posterior portion 421 of the cage-boltder is
altpned with the pusitioning pegs 133 and 134, The radius of
the cylindrical portion 421 1% less than the distance between
the axis P-A and the pops 133 and 1M The cage-holder 4 is
thercfore {ree to rotate axially in the guide 1 but the cuge 3
is prevenied Trom rotating between the vertebral bodies OV
and C¥2. Hulding the cage-holder 4 by the holding head 43,
the: surgeon thett witns the cage-holder 4 90F to separale the
tenon 411 from the circular dovetail-shape housing 333,
aligring the tenon 411 in the groove 3. The installed cage
3 is separaled from the cape-holder by the surgeon whe then
witndraws the cage-holder 4 by repositioning the groove 422
in line with the pegs 133 and 134 and sliding 1he cage-holder
4 in the conduit 11, In cther emboditments, contzined and
cottldining sections of the howsing 333 and the enon 41
ather Lhan dovoladi-shape sections can be psed, for example
a Tehape section or 2 helical gronve with a bayoned coupling
type tenon.

Referring o FIGS, 13 and 14, the serewdriver 5 has a
proximal end-piece 31 in the form of 2 hexagonal cross-
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Como resultado del examen de fondo, realizade con fundamento en el articulo 45 de
la Decisién 436 de la Comision de la Comunidad Andina, se le comunica:

1. Documentos estudiados

Descripeién: Folios: 6a 50
Reivindicaciones. Folios: 143 a 158
Dibujos: Folios: 160 a 162
Prioridad: Folios: Ga7l

28-04-2003. US 10/423 879

2, Objeto de la invencion

+ Titulo ge la solicitud: "INSTRUMENTQSY METODO PARA PREPARA UN
ESPACIO INTERVERTEBRAL PARA RECIBIR UN IMPLANTE DE DISCG
ARTIFICIAL" {folio 6.

+ Objeto de la invencion: La solicitud se refiere a implantes intervertebrales e
instrumentos para la ubicacidén de 108 mismos,

Segln el autor existen la necesidad de instrumentos para .el corte de |a
vertebra adyacente para adecuar el espacio interveriebral que normalmente
s& hacen con un cincel, ademas se requiere también de un implante gue

92
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posea un miembro de frenado para limitar el movimiento del mismo dentro
del espacio intervertebral.

El solicitante propone entences un dispositive con un sistema ajustable de
freno que permite al mecanismo moverse en distancias variables dentro del
espacio intervertebral. Segon el autor, despugs de determinar el tamano del
implante, este se coloca dentro del espacio intervertebral y una guia se
desliza sobre €l eje de la herramienta para permitir que esta engrane con el
implante, despues se rermueve &l eje de la harramianta y un instrumento de
corte se pasa a traveés de la guia y una ranura ubicada en dicho implante,

El objeto de esta invencion se clasifico como A61BT17/16; A61B17/17 segin
la Clasificacion Internacional de Patentes (IPC.).

3. De la solicitud de Patente

3.1,

Descripgion (arficulo 28 D. 486)

Después de realizarel estudic completo de la solicitud se hacen las
siguientes observaciones;

3.2

Se sugiere al solicitante presentar un nuevo grupo de figuras, ya que la
solicitud no contenia ninguna de ellas, unicamente las presentadas
posteriormente {(figuras 16, 174 17B, 41, 42, 43, folios 160-162), La solicitud
debe contener todas las figuras para la correcta interpretacion de su
contenido.

Se sugiere al solicitante modificar el titulo de la solicitud, eliminando de &l la
palabra Métode, pues segin la Decisibn 486, los métodos terapéuticos no
son patentables.

Reivindicaciones (articufo 30 D 486)

Después de realizar €l estudio completo de |a solicitud, se hacen las siguientes
observaciones a este capitulo (folios 143 a 158):

3Se sugiere al solicitante incluir entre paréntesis { ) los nimercs de referencia
de cada uno de los glementos que hacen parte de |a invencion de acuerdo
coh la numeracién empleada en los dibujos (figuras 1 a 46), con el fin de
hacer mas facil y sencilla la comprension de la materia objeto reivindicada
La sclicitud posee un numero innecesario de reivindicaciones independientes
{1, 7,25, 39, 54, 56, 64, 71, y 77). Por lo anterior s puede afirmar que ef
capitulo reivindicatorio no es conciso y se sugiere al solicitante limitarlas y si
es posible presentar una unica reivindicacién independiente.

+ 3Se sugiere al solicitante mejorar la redaccién de las reivindicaciones ya que en

ellas se encuentran t&rminos redundantes como por ejemplo: *treno ajustable
gue es ajustable”.

4. Determinacion del Estado de la Técnica

Teniende en cuenta gue la fecha de prioridad reivindicada es 28-04-2003, se
encontraron los siguientes documento relevantes:
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N. | Documento Titulo Fecha de pub.
D1 | USE517544 DEVICE AND METHOD FOR 11-02-2003
PREPARING A SPACE BETWEEN
ADJACENT VERTEBRAE TO RECEIVE i
_ AN INSERT 1
D2 | US554191 INTERSCMATIC VERTEBRAL CAGE 10-09-15996

8. Analisis de patentabilidad (articulo 14 D486}

5.1 Novedad (articulo 16 D4886)

El estudic se realizo comparando elemento por elemento de la invencion tal como
esta definido en la reivindicacion unc (1) con el decumento D1, encontrando que el
mencionade documento revela todos los elementos y caracteristicas de dicha
reivindicacion;

Reivindicacion 1 (folio 143} ]
1. Un dispositivo para preparar un espacio | Ver: elementos 10, 12,
intervertebral, el cual incluye una porcidon operativa 15, figura 1.

para ser insertada en un espacio intervertebral.

2. Un mecanismo de freno ajustable que incluye un | Ver: elementos 10, 28,
miembro de freno Iocalizado en la parte de atras de la | 30, figura 1, 2.

porcion operativa y que tiene una gran altura suficiente
para engranar unas vériebras a ia vez que la porcién
operativa se mueve dentro del espacio intervertebral.

3. El mecanismo de freno ajustable que es ajustable | Ver: elementos 10, 28,
para cambiar |a distancia entre la parte de atras de la 30, figura 1, 2, 4,
porcion operativa y €l miembra de freno con lo cual se | columna 8 fila 8 a 67,
cambia la distancia de insercién gque la porcion | columna 11 fila 32 a 67,
operativa puede mover en el espacio intervertebral, el
mecanismo de freno ajustable se conecta
operativamente con la porcibn operativa por un
ehgranaje roscado.

4. Segun el cual moviendo el engranaje roscado en | Ver: elementos 10, 28,
una direccion se mueve i miembro de freno hacia la | 30, figura 1, 2, columna
porcién operativa y moviendo el engranaje roscado en 12fila1 a2

la direccion opuesta se mueve el miembro de freno
fuera de la porcién operativa-

De acuerdo con lo anterior, todos los elementos y caracteristicas que forman parte
del "INSTRUMENTO Y METCODC PARA PREPARAR UN ESPACIO
INTERVERTEBRAL PARA RECIBIR UN IMPLANTE DCE DISCO ARTIFICIAL"
mostrados en la reivindicacion independiente uno (1), ya fuercen divulgades en D1,
por {o cual se podria considerar que carece de novedad.

El documento D1 igualmente anticipo las caracteristicas de la reivindicacion 7 {folio
144) que hacen referencia a un implante con mecanismoe de freno ajustable para
variar la distancia de insercién. (ver en D1: Elementos 10, 30, 47, figuras 4, ba,
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columna 7 fila 62 a 67, columna 8 fila 1 a 19).

Las rewvindicacionas 1-24 {folios143-148% y 71-78 {folies 188-157) no muestran en
forma clara lo nuevo gque se pretende aportar a la técnica ni aporta diferencias a lo
ya existente. Dentro de este grupo de reivindicaciones no se definen claramente tos
elementos y caracteristicas que componen el dispositivo, las reivindicaciones
independientes contienen expresiones muy generales y ambiguas, por lo tanto se
sugiere al soiicitante incluir todos los elementos v caracteristicas que componen el
mecanismo. El analisis anterfor permitiria afirmar que estos grupes de
reivindicaciones no cumplisian con lo estipulado en el articulo 16 de la Decisién 486
de la Comision de la Comunidad Andina de Naciones.

Al comparar elemento por elemento de la invencion tal comeo esta definido en la
reivindicacion 25 (folio 148) con el documente D2, encontramos que el mencionado
documento revela todos los elementos y caracteristicas de dicha reivindicacion:

Reivindicacion 2§ (folio 148) D2
1. Un instrumento para preparar un espacio | Ver elementos 5, 3, 37
intervertebral para recibir un implante que comprende: figuras 6, 12-14.

un implante de prueba de un tamafio que corresponde
a un implante real para el espacio intervertebral, una
guia gue se puede unir al implante de prusba para
recibir un soporte.

2. Una herramienta de corte para hacer los recortados | Ver: elementos 35, 38,
en las vertebras adyacentes y por lomenos unode los | 37, 14, 51, 12, figuras
implantes de prueba y la guia que tienen por lo menos 12-14.

un pin gue se extiende hacia el otro.

3. Y el otro de los implantes de prueba y la guia que | Ver: elementos 5, 36, 13, |
tiene un hueco de pin o huecos de pin para recibirel o 1 133, 134, figuras 12-14.
los pines y el hueco de pin ¢ los huecos de pines
aseguren el implante de prueba y la guia con refacién
una a la otra.

De acuerdo con lo anterior, todoes los elementos y caracteristicas que forman parie
del “INSTRUMENTO Y METCDO PARA PREPARAR UN ESPACIO
INTERVERTEBRAL PARA RECIBIR UN IMPLANTE DE DISCO ARTIFICIAL®
mostrados en la reivindicacion independiente 25 {folio 148), ya fueron divulgados en
D2, por lo cual se podria considerar que carece de novedad.

Las reivindicaciones 25-70 (folios143-148) y 77-85 (folios 156-158) no muestran en
forma clara lo nuevo que se pretende aportar a la técniga ni aporta diferencias a lo
ya existente. Dentro de este grupe de reivindicaciones no se definen claramente los
elementos y caracteristicas que componen el dispositivo, las reivindicaciones
independientes contienen expresiones muy generales y ambiguas, por o tanto se
sugiere al sclicitante incluir todos los elementos y caracterigticas que compongn el
mecanismo. El andlisis amterior permitiria afirmar que estos grupos de
reivindicacionas no cumplirtan con lo estipuiado en el articulo 16 de la Decision 486
de la Comisién de la Comunidad Andina de Naciones.

—.
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6. Conclusidn:

Los requisitos de patentabilidad de la presente solicitud se encuentran afectados asi:

] T ——
e ! a Reivindicaciones .

N Docuwmento N afectadas Requisito que afecta

D1 US6517544 1-24, 71-76 __ NOVEDAD

D2 LUSH54181 25-70, 77-85 NOVEDAD

En cumplimiento del articulo 45 de la Decisidn 486 de la Comision de ta Comunidad
Andina, se le indica que debe dar respuesta dentro del término de sesenta {60) dias
contados a partir de la fecha de notificacion de la presente comunicacion. En caso
de no dar respuesta al presente requerimiento, © si a pesar de la respuesta
subsistieran los impedimentos para ta concesion, se denegara la patente.

Notifiguese el presente oficio conforme a lo dispueste en el numeral 5.2, literal e), del
capitulo quinto de! titulo privnero de Ya Circular Unica N° 10 de 2001.

ALIX CARMENZA CESPEDES DE VERGEL
Directora de Nuevag Creaciongs { ¢ }

El anterior féquerimiento fue notificado por fijacién en lista, de fecha

13 NOY. 2000

CONCEPTOQ TECNICO No 3324 EXAMINADOR TECNICO
Cédigo No.202086

R



Industria y Comercio

SUPERINTENDENC | A

REPUBLICA DE COLOMBIA
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
RESOLUCION .-%. 15530

Por la cual se niega una patente de invencion

Rad. PCT/05-112185

EL SUPERINTENDENTE DE INDUSTRIA Y COMERCIO
en ejercicio de sus facultades legales, en especial de las que se confirieron en el articulo
3, numeral 30 del decreto 3523 de 2009, ¥

CONSIDERANDO:

PRIMERQ: Que la solicitud de patente de invencion titulada "INSTRUMENTOS Y METODO
PARA PREPARAR UN ESPACIO INTERVERTEBRAL PARA RECIBIR UN IMPLANTE DE
DISCO ARTIFICIAL", que corresponde a la solicitud intemacional PCT/US 2004/012664 del
23 de abril del 2004, fue radicada en esta Superintendencia el 03 de noviembre dei 2005
bajo el nimerc 05112185 00000000, para que se iniciara la fase nacional en virtud del
Tratade de Cooperacién en Materia de Patentes (PCT),

SEGUNDO: Que efectuado el examen de forma en cuanto a los requisitos que debe llenar la
solicitud y cumplidas las exigencias legales, se ordend publicar el extracto sin que se
hubleran presentado oposiciones por parte de terceros.

TERCERQ: Que ¢l articulo 45 de la Decisién 486 de la Comisién de ka Comunidad Andina
establece que: “Si fa offeina nacional competents encontrara que la invencion no es
patentable o que no cumple con alguno de los requisitos establecidos en esta Decisién para
la cancesidn de la patente, o notificard af soficitante. Este debera responder a la notificacion
deniro del plazo de sesenta dias contados a partir de fa fecha de ia nofificacion. Este plazo
podra ser profrogade por una sola vez por un periode de ireinta dias adicionales.{...) Si el
solicitante no respondiera a fa notificacién dentro def plazo sefialado, o si a pesar de Ia
respuesta subsistieran los impedimentos para Ia concesion, 1a oficina hacional competente
denegara ia patente™

CUARTQ: Que realizado el examen de fondo, se requirio al solicitante en |os términos del
articulo 45 de ia Decision 486 de la Comision de la Comunidad Andina, para que presentara
respuesta a las chservaciones de caracter técnico visibles a folios 164 a 175 del cuaderno
administrativo, relacionadas con la patentabilidad o cumplimiente de los requisitos
establecidos por esta Decision para la concesién de |a patente. Frente a dicho requerimiento
no hubo pronunciamiento alguno por parte del solicitante, por lo cual es procedente negar ef
privilagio de patente solickado con fundamento en io dispuesto en el articuio 45 de 1a
Decisidn 486.

Sede Ceniro; Camera 13 Mo. 27-00 Pisos 2, 5, Ty 10
Sede CAMN: Tr. 404 No_ 38-50 Conmulador: 5870000
Fax: 5870284 | [nea 018000-910165
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Industria y Comercio

SUPERINTENDEMNCIA

REPUBLICA DE COLOMBIA
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
RESOLUCION <. 13930

Por la cual se niega una patente de invencién

Rad, PCT/5-112185

. RESUELVE:
ARTICULD PRIMERG: Negar el privilegio de patente de invencion para la solicitud
currespondiente a "INSTRUMENTOS Y METODO PARA PREPARAR UN ESPACIO
INTERVERTEBRAL PARA RECIBIR UN IMPLANTE DE DISCQ ARTIFICIAL", que entrd en
fase nacional en virtud del Tratado de Cooperacidn en Materia de Patentes (PCT).

ARTICLILD SEGUNDO: Notificar perscnalmente el contenido de la presente resolucidn a la
doctora Jimena Escobar Uribe, en su calidad de apoderada de Spine Solutions, Inc., o a
guien haga sus veces, entregandole copia de la misma, adviriéndole que cantra ella
procede el recurso de reposicion interpuesto ante e Superintendente de Industia ¥
Comercio, al momento de la notificacién o dentro de los 5 dias habiles siguientes a ella.

NOTIFIQUESE Y CUMPLASE
Dada en Bogota, D.C., a os 2 3 AR EﬂTﬂ.

EL SUPERINTENDENTE DE INDUSTRIA Y COMERCIO,

Doctora
JIMENA ESCOBAR URIBE
Carrera 11 N® 86 — 53, Piso 6.
Bogots D.C.

A
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