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No. Solicitud Internacional PCT/EP2005/007615

Fecha de Presentacion Internacional 13 de julio de 2005

Como resultado del Examen de Fondo realizado, con fundamento en el Articulo 45 de
la Decision 486 de la Comision de la Comunidad Andina, se comunica:

1. Documentos estudiados

Descripcion: Folios 3 a 34 14/abril/2011
Reivindicaciones: Folios 43 a 46 14/abril/2011
Dibujos: Folios 35 a 42 14/abril/2011

2. Objeto de la invencién

Titulo de |a solicitud: *Sistema de sensores IR acoplable a un dispensador automatico
de suministro de producto”.

El problema planteado en esta solicitud consiste en proporcionar un sistema de
sensores que detecte un posible usuario en las cercanias de un objete, tal como un
dispensador de articulo.

Para resolver este problema técnico la solicitud en estudio proporciona un sistema de
sensores infrarrojos acoplables a un dispensador de articulos.

El objeto de la presente Solicitud se relaciona con la Clasificacidn Internacional de
Patentes (CIP). H Q3 K 17/24.

3. De la Solicitud de Patente

Reivindicaciones (Art 30 D 486, Art 22 PCT)

e Enias reivindicaciones 1 a 7,9 a 11 y 14 aparecen los términos “por fo menos”,
‘es  menos”, ‘normalmente’, ‘“sustanciaimente igual” ‘“preferiblemente”,

‘generalmente igual’, “igual o mayor a un valor predeterminado”, "es mas rapida’”,
“un nivel tal”, “un numero predeterminado”, son imprecisos y relativos, por lo cual
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no permite distinguir ia invencién del estado de la técnica. Se sugiere sustituirlo
por un termino preciso o0 un rango concreto.

o Lareivindicacidén 6, 8 y 14 incluyen las expresiones “lateralmente decente” “esta
inclinado esta configurado”, “incluye medidas para detectar... dichas medidas
incluyen’, respectivamente, las cuales no son claras. Asi mismo la expresion
“‘deteccion es infrarrofas” en la reivindicacion 14,

¢ Se recomienda incluir la totalidad de los numeros de referencia de la superficie
externa (54), para dar mayor claridad.

s La reivindicacién 1 presenta una inconsistencia, ya que primero se hace
referencia a que la posicién de los receptores es por detras de la superficie
externa, y en ella misma menciona que tiene una sobresaliente sobre la misma
superficie,

» Las reivindicaciones 1 a 3 no estan soportadas en la descripcidn porgue la
ubicacion de los sensores con respecto a la superficie externa (54), y la ubicacion
de esta, esta en las reivindicaciones y no en la descripcion. Se sugiere
incorporarla a la descripcion para dar soporte.

» Lareivindicacién 6 no esta soportada en la descripcion porque los rangos para el
espacio entre cada emisor y receptor, estd en las reivindicaciones y no en la
descripcion. Se sugiere incorporarla a la descripcion para dar soporte.

« Lareivindicacion 8 no esta soportada en la descripcién porque el rango angular de
deteccion, esta en las reivindicaciones y no en la descripcién. Se sugiere
incorporarla a la descripcion para dar soporte. También se sugiere aclarar que el
angulo de inclinacion del sensor no define en rango anular de deteccion de los
sensores, y que esta es una caracteristica del sensor, que se puede ver limitada
por otras situaciones externas.

¢ La reivindicacidn 10 no esta soportada en |a descripcion porque los rangos de
extension de la distancia de la ranura ciega, esta en las reivindicaciones y no en
la descripcidn. Se sugiere incorporarla a la descripcién para dar soporte.

« La reivindicacion 13 no esta soportada en la descripcién porque la fuente de
energia variable, esta en las reivindicaciones y no en la descripcién. Se sugiere
incorporarla a la descripcion para dar soporte.

¢ Las reivindicaciones 9, presentan resultados a obtener, “ef sistema de sensores
esta configurado para cambiar dicha velocidad de exploracion. .. una vez detecte
la presencia de un objeto”, y no definen el producto, porque la invencién no queda
definida por el resuitado a alcanzar, puesto que la reivindicacién incluiria no sélo
la solucion propuesta por el solicitante, sino todas las alternativas presentes o
futuras que lleguen a ese resultado. Se sugiere remplazarlo por las caracteristicas
esenciales, estructurales, que conitribuyen a la obtencidn de ese resultado.

Descripcion (Art 28 D 486)

e Entre la seccion breve descripcion de los dibujos (folios 10 y 11), y los dibujos
{folios 35 a 42), hay inconsistencias; se menciona la fig. 3, y enlos dibujos ilustran
tas figs. 3A y 3B, y no se describe la fig. 9, la cual si aparece en los dibujos.

* Hay inconsistencias entre la descripcidn (folio 15, linea 24 vy folio 21, linea 10 y
13). vy los dibujos (folios 35 a 42), con respecto a la figura referida.

* Hay inconsistencia en la descripcion, ya que para una misma condicién se
cumplen dos funciones distintas y contrarias (Folio 27, Lineas 24 — 29).

4. Determinacion del Estado de la Técnica
El estado de la técnica se determind con base en la fecha de presentacion

internacional del 13 de julio de 2005, y se encontraron los siguientes documentos que
anticipan el objeto de esta solicitud:
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item | Documento Titulo Fecha de
Publicacidn
D1 GB2195763 WATER TAP 13/abril/1988
AUTOMATIC DISPENSER L
D2 US69803654 APPARATUS 7/junio/2005
D3 US4467251 OBJECT SENSING APPARATUS 21/3908'{0/1 984

D1http:/fworldwide .espacenet.com/publicationDetails/originalDocument?CC=GB&NR=
2195763A&KC=A&FT=D&ND=3&date=19880413&DB=EPODOC&locale=en EP
divulga un grifo automatico tiene un sensor de luz diferencial 10 adaptado para su
montaje en la boquilla de salida de agua del grifo, el sensor tiene un transmisor de
infrarrojos T y un par de elementos receptores de radiacién R (resumen).

D2 www.google.com/patents/US6903654 divulga un aparato dosificador automatico
mejorado para dispensar material de lamina y similares sin contacto entre un usuario
y el dispensador. Aparato de deteccidon de proximidad esté previsto para detectar la
presencia de un usuario en una zona de deteccién generada fuera del dispensador
(resumen),

D3 www.google.com/patents/US4467251 divulga un aparato de deteccidn de objeto
que incluye una pluralidad de diocdos emisores de luz para iluminar una regién del
espacio y una pluralidad de detectores de luz estrechamente dispuestos para recibir
la luz reflejada de un objeto (resumen).

5. Examen de Patentabilidad (Art 14 D486)
Novedad {(Art 16 D486)

La reivindicacion 1 consiste en un sistema de sensores ir para uso en un dispensador
caracterizado porque comprende por I6 menos un emisor ir {10, 12) que tiene una
porcion de emision activa y por lo menos un receptor ir (9, 11, 13) que tiene una
porcion de recepcion activa y en que cada emisorir (10, 12) este ubicado de tal forma
que por lo menos parte de su porcidn de emision activa sobresale hacia afuera de
dicha superficie externa de dicha caja (2), y cada receptorir (9, 11, 13) esta ubicado
de tal forma que por lo menos parte de su porcidn de recepcion activa este hundida
por detrds de dicha superficie externa (54) de la caja, de tal forma que una
sobresaliente hacia afuera de la porcién de recepcion activa de dicha superficie
externa de dicha caja es menos que la sobresaliente hacia afuera de dicha porcion
de emision activa de dicha superficie externa de dicha caja (2).

Comparacién de las caracteristicas técnicas esenciales, con las del Estado de la Técnica:

! Caracteristicas esenciales D1
‘ comp_rende por lo menos un gmisor IR (10, 12) se muestra un sensor S que tiene un cuerpo 10
que liene una porcion ge emision activa y en el que estd montado un transmisor de
por lo menos un receptor IR (9. 11, 13) que infra_rrojo.s Ty un par de receptores empotrados
tiene una parcién de recepcion activa y R (Fig. 1. Pag. 7, Lineas 123 - 126)
en que cada emisor IR (10, 12) este ubicado En la fig. 1 se muestra que el transmiscr
~ de tal forma que por lo menos parte de su {emisor) tiene su porcién activa sobresaliente a
i porcion de emisién activa sobresale hacia la superficie externa, y que los receptores tienen
i afuera de dicha superficie externa de dicha su parte de recepcion activa hundida o por
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caja (2, detras de dicha superficie.

{ y cada receptor IR (9, 11, 13} est& ubicado de

! tal forma que per lo menos parte de su porcién

' de recepcidn activa este hundida por detrés de
dicha superficie externa (54) de la caja i
de tal forma que una sobresaliente hacia \
afuera de la porcion de recepcion activa de
dicha superficie externa de dicha caja es

" menos gue |a sobresaliente hacia afuera de

dicha porcidn de emision activa de dicha

superficie externa de dicha caja {(2).

El documente no limita la ubicacion de los ;
sensores (emisor y receptores), por 1o cual es
posible realizar una ubicacién mas sobresaliente
de la ilustrada, pero mencr a la del trasmisor (T;
emisor).

lLas caracteristicas esenciales de la herramienta de la reivindicacion 1 habian sido
divulgadas previamente en D1, el cual da a conocer un grifo automatico tiene un
sensor de luz diferencial 10 adaptado para su montaje en la boquilla de salida de
agua del grifo, el sensor tiene un transmisor de infrarrojos T y un par de elementos
receptores de radiacién R (resumen).

Figura 1 del documento D1 GB 2195763

.If{é{/ Eg ‘E'// Vel
EURNERENRNR,

fQ‘

En consecuencia, la reivindicacion 1 carece de novedad, segun lo divulgado en el
documento D1.

Nivel Inventivo (Art18 D486)

La reivindicacion 2 consiste en un sistema de sensores ir de acuerdo a la
reivindicacion 1, caracterizado en que dicha superficie externa (54) ubicada en la
pante inferior de dicha caja (2) del dispensador normalmente mira hacia abajo, y dicha
superficie externa (54) en la parte baja de dicha caja (2) del dispensador, en el cual
dicho por lo menos un emisor (10, 12) y dicho por lo menos un receptor (8, 11, 13)
estan ubicados, es directamente adyacente a una salida de descarga lateral (8) de
dicho dispensador (1) en la parte inferior de dicho dispensador (1).

Comparacion de las caracteristicas técnicas esenciales, con fas del Estado de la Técnica:

Caracteristicas esenciales D1 D2
comprende por lo menos un emisor | se muestra un sensor S que
R (10, 12) que tiene una porcidn de | tiene un cuerpo 10 en el que No menciona.
_emision aclivay esta montado un transmisor de
. por lo menos un receptor IR (9, 11, | infrarrojos T y un par de
< 13) que tiene una porcion de receptores empotrados R (Fig. No menciona.
| recepcion activa y 1, Pag. 7, Lineas 123 - 126).
en gue cada emisor IR (10, 12} este | En la fig. 1 se muestra que & .
]L ubigado de tal forma qu(e por lo transmigsor (emisor) tiene su No menciona.
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' menos parte de su porcién de

, emision activa sobresale hacia

- afuera de dicha superficie externa
. de dicha caja (2)

. y cada receptor IR (9, 11, 13) esta |

ubicado de fal forma que por lo
mencs parte de su porcién de
recepcidn activa este hundida por
detras de dicha superficie externa
(54) de la caja

porcion activa sobresaliente a la
superficie externa, y que los
receptores tienen su parte de
recepcion activa hundida o por
detras de dicha superficie.

No menciona.

de tal forma que una sobresaliente

hacia afuera de la porcidn de

recepcion activa de dicha superficie

externa de dicha caja es mencs
que la sobresaliente hacia afuera

de dicha porcion de emisién activa
de dicha superficie externa de dicha

_caja (2).

El documento no fimita la
ubicacion de los sensores
(emisor y receptores), por 1o
cual es posible realizar una
ubicacion mas sobresaliente de
la ilustrada, pero menor a la del
trasmisor (T: emisor).

No mencicna.

dicha superficie externa (54}

ubicada en la parte inferior de dicha

caja (2) del dispensador
normalmente mira hacia abajo,

No menciona.

Una pared inferior 65 (Figs. 9 a
11, Pag. 41, Col. 9, Linea 28).

y dicha superficie externa (54) en la
parte baja de dicha caja (2) del
dispensador, en el cual dicho por lo
menos un emiscr (10, 12) y dicho por
lo menos un receptor (9, 11, 13)
estan ubicados, es directamente
adyacente a una salida de descarga
lateral (8) de dicho dispensador (1)
inferior de dicho

en la pane
dispensador (1).

El sensor S estd montado en el
tubo de salida 26, adyacente a

la boquilla de salida 27 (Fig. 1;

Pag. 7. Lineas 123 - 126).

Enlafig. B, se observa que la
superficie externa 65, que se
encuentra en la parte baja de la
caja del dispensador 10, donde
esta ubicado el sensor 337, es
adyacente a la abertura de
descarga 67.

P

Los documentos D1 y D2 se consideran el estado de la técnica cercanoc a la
invencion definida en la reivindicacion 2 porque divuigan un grifo automatico que
tiene un sensor de luz diferencial 10 adaptado para su montaje en la boquilla de
salida de agua del grifo, el sensor tiene un transmisor de infrarrojos T y un par de
elementos receptores de radiaciéon R y un aparato dosificador automatico mejorado
para dispensar material de lamina y similares sin contacto entre un usuario y e!
dispensador. Aparato de deteccidén de proximidad esta previsto para detectar la
presencia de un usuario en una zona de deteccidn generada fuera del dispensador.

La diferencia entre fa invencidn, definida en la reivindicacién 2 y el grifo automatico
de D1 es la superficie externa ubicada en la parte baja de la caja del dispensador gue
normalmente mira hacia abajo.

La diferencia entre la invencion, definida en la reivindicacién 2 y el aparato
dosificador automatico de D2 es que comprende por lo menos un emisor IR (10, 12)
que tiene una porcion de emision activa y por lo menos un receptor iR (9, 11, 13) que
tiene una porcion de recepcion activa y en que cada emisor IR (10, 12) este ubicado
de tal forma que por lo menos parte de su porcién de emision activa sobresale hacia
afuera de dicha superficie externa de dicha caja (2), y cada receptor IR (8, 11, 13)
esta ubicado de tal forma que por |0 menos parte de su porcidon de recepcién activa
este hundida por detras de dicha superficie externa {54) de la caja de tal forma que
una sobresaliente hacia afuera de la porcidn de recepcidn activa de dicha superficie
externa de dicha caja es menos que la sobresaliente hacia afuera de dicha porcion
de emision activa de dicha superficie externa de dicha caja (2).

El efecto que logra el incluir la superficie externa ubicada en la parte baja de la caja
del dispensador que normalmente mira hacia abajo, es que se logra dar la inclinacidn
adecuada a los sensores, y asi definir el angulo de inclinacion al area de deteccion.
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Por lo tanto, el problema técnico objetivo que pretende resolver esta invencion se
puede formular asi: “cdmo modificar el un grifo automaético que tiene un sensor de fuz
diferencial 10 adaptado para su montaje en la boquilla de salida de agua del grifo
conocido en D1 para lograr dar la inclinacién adecuada a los sensores, y asi definirel
angulo de inclinacion al area de deteccién haciéndolo mas preciso”.

Sin embargo, la superficie externa ubicada en la parte baja de la caja del
dispensador que normalmente mira hacia abajo para aumentar la precision, ya
esta divulgada en el documento D2 que se refiere a la pared inferior 65 (Figs. 9 a
11. Pag. 41, Col. 9, Linea 28) (es sobre esta pared, en la cual esta montado el
sensor 337).

En consecuencia, la persona del oficio normalmente versada en la materia, incluiria
la superficie externa ubicada en la parte baja de |la caja del dispensador que
normalmente mira hacia abajo de D2 para llegar asi al objeto de la reivindicacion 2 de
la solicitud. Por lo cual se considera obvia.

La reivindicacion 4 consiste en un sistema de sensores IR de acuerdo con cualquiera
de las reivindicaciones anteriores 1-3, caracterizado en que dicho sistema de
sensores comprende por lo menos dos emisores IR (10, 12) y por lo menos tres
receptores (9, 11, 13) y en que cada emisor (10, 12) tiene un receptor (9, 11, 13) en
cada lado lateral del mismo de tal forma que dos emisores (10, 12) y los receptores
(9, 11, 13) estan en el orden receptor - emisor - receptor - emisor - receptor en una
direccién lateral a través del dispensador (1).

Comparacion de las caracteristicas técnicas esenciales, con las del Estade de la Técnica:

. Caracteristicas esenciales D1 D3 |

 comprende por lo mengs un emisor | se muestra un sensor S que una o mas de los diodos

VIR (10, 12) que tiene una porcion de | tiene un cuerpo 10 en el que emisores de luz 14 (Fig. 1; Pag.

| emision activa y esta montado un transmisor de 10, Col. 5, Lineas 15 - 16).
por lo menos un receptor IR (9, 11, | infrarrgjos T y un par de una pluralidad de elementos de
13) que tiene una porcion de receptores empotrados R {Fig. deteccion de radiacion 16 (Fig.
recepcion activa y 1; P4g. 7, Lineas 123 - 126). 1, Pag. 10, Col. 5, Linea 20).

en que cada emisor IR (10, 12) este
ubicado de tal forma que por lc ’
menes parte de su porcién de
emision activa schresale hacia

jgusirshiecg};r}azjuperﬂme externa porcidn activa sobresaliente a la

y cada receptor IR (9, 11, 13} esta
ubicado de tal forma que por lo
mencs parte de su porcion de
recepcion activa este hundida por
detras de dicha superficie externa
(54) de la caja

En la fig. 1 se muestra que el No menciona.
transmisor {(emisor) tiene su

superficie externa, y que los
receptores tienen su parte de
recepcion activa hundida o por En la fig. 6, se muestra que los
detras de dicha superficie. receptores estan hundidos por
detras de la cubierta 50,

dicho sistema de sensores
comprende por lo menos dos
emisores IR {10, 12) y por lo menos

de tal forma que una sobresaliente
hacia afuera de la porcion de
recepcién activa de dicha superficie
externa de dicha caja es menos
gue la sobresaliente hacia afuera
de dicha porcién de emision activa
de dicha superficie externa de dicha
_Caja(2). |

El documento no limita la
ubicacién de los sensores
{emisor y receptores), por lo
cual es posible realizar una No menciona.
' ubicacion mas sobresaliente de
la ilustrada, perc menor a 1a del
trasmisor {T; emisor).

unc o mas de los diodos

No menciona. 10, Col. 5, Lineas 15 - 18).

tres receptores (8, 11, 13) y deteccién de radiacion 16 (Fig.

|
S

1, Pag. 10, Col. 5, Linea 20).

emisores de luz 14 (Fig. 1; Pag.

una pluralidad de elementos de
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receptor (9, 11, 13) en cada lado |

lateral del mismo el transmisor T se coloca entre

de tal forma que dos emisaores (10, | los dos receptores (Fig. 1, Pag.

12) y los receptores (9, 11, 13) estan | 7, Lineas 126 - 127). De esta
en el orden receptor - emisor - | forma los sensores se ubican
receplor - emisor - receptor en una | receptor - emisor - receptor.
direccion  lateral a travées del

dispensador (1).

en la fig. 1, se puede observar |
que los emisores cuentan con

un receptor en cada extremo
lateral, y la secuencia ordenada

de arriba-abajo {derecha-

izguierda vista horizontalmente
la imagen) es receptor-emisor-

receptor-emisor-receptor. ..
D1. Fig. 1).

" (Ver

Los documentos D1 y D3 se consideran el estado de la técnica cercano a la
invencion definida en la reivindicacién 2 porque divulgan un grifo automatico que
tiene un sensor de luz diferencial 10 adaptado para su montaje en la boquilla de
salida de agua del grifo, el sensor tiene un transmisor de infrarrojos T y un par de
elementos receptores de radiacion R y un aparato de deteccion de objeto que incluye
una pluralidad de diodos emisores de luz para iluminar una regidn del espacio y una
pluralidad de detectores de [uz estrechamente dispuestos para recibir la luz reflejada
de un objeto.

La diferencia entre la invencidn, definida en la reivindicacion 2 y el grifo automatico
de D1 es el sistema de sensores gue comprende por lo menos dos emisores IRy por
lo menos tres receptores.

La diferencia entre la invencion, definida en la reivindicacion 2 y el aparato de
deteccién de D3 es que en que cada emisor IR (10, 12) este ubicado de tal forma que
por lo menos parte de su porcion de emision activa sobresale hacia afuera de dicha
superficie externa de dicha caja (2), y una sobresaliente hacia afuera de la porcidon de
recepcion activa de dicha superficie externa de dicha caja es menos que la
sobresaliente hacia afuera de dicha porcidn de emisién activa de dicha superficie
externa de dicha caja (2).

El efecto gue logra el incluir el sistema de sensores que comprende por [0 menos dos
emisores IR y por o menos tres receptores, es que se logra ampliar el rango del area
de deteccidn.

Por lo tanto, el problema tecnico objetivo que pretende resolver esta invencion se
puede formular asi: “cdmo modificar el un grifo automatico que tiene un sensor de luz
diferencial 10 adaptado para su montaje en la boquilla de salida de agua del grifo
conocido en D1 para lograr ampliar el rango del area de deteccién haciéndolo mas
eficiente”.

Sin embargo, el sistema de sensores que comprende por |0 menos dos emisores
IR y por lo menos tres receptores para aumentar la eficiencia, ya esté divulgada
en el documento D3 que se refiere a uno o mas de los diodos emisores de luz 14
y una pluralidad de elementos de deteccion de radiacién 16 (Fig. 1, Pag. 10, Col.
5, Lineas 15 - 16 y 20).

En consecuencia, la persona del oficio normalmente versada en la materia, incluiria
el sistema de sensores que comprende por lo menos dos emisores IR y por lo menos
tres receptores de D3 para llegar asi al objeto de la reivindicacion 2 de la solicitud.
Por lo cual se considera obvia.

Las reivindicaciones dependientes tampoco cumplen con ser inventivas ya que se
encuentran divulgas en D1 y/o en D3;

La reivindicacién 5, “en la fig. 1 se observa que los sensores estan igualmente
espaciados entre emisor y receptor. Asi mismo se mencionan las distancias A y B, fas
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cuales son definidas e iguales para cada uno de los elemento sensores” (Ver D3; Fig.
1y 7, Pag. 11, Col. 7, Lineas 21 - 36).

La reivindicacion 8, “los sensores en la fig. 4, se muestran que generan un campo, el
cual esta dividido por dos &reas de deteccion, cada una de ellas definida por un
angulo de deteccion que va de 0° a 45°” (Ver D3; Fig. 4).

La reivindicacion 11, “ef conjunto de sensor 10 incluye una fuente 12 para generar
sefiales eléctricas” (Ver D3; Fig. 1; Pag. 9, Col. 4, lineas 67 - 68).

La reivindicacién 13, "ef conjunto de sensor 10 incluye una fuente 12 para generar
sefiales electricas, preferiblemente sefiales de pulsos que tienen una frecuencia
predeterminada, como unos pocos kilohercios (los pulsos proveen una alimentacion
variable a los sensores)” (Ver D3; Pag. 9210, Col. 4 a 5, lineas 67 - 68y 1 - 2).

6. Conclusion

Los requisitos de Patentabilidad de la presente Solicitud estan afectados asi:

. . ' i . . '
. ltem | Documento | Reivindicaciones afectadas Requisito que
: , afecta
| 1 Novedad
GB219576
> . ° 2,4,5,811,13 Nivel Inventivo
b2 | US6903654 2 Nivel Inventivo
. D3 US4467251 4,5,8 11,13, Nivel Inventivo |

En cumplimiento del articulo 45 de la Decisién 486 de [a Comisién de la Comunidad
Andina, se le indica que debe dar respuesta dentro de! término de sesenta (60) dias
contados a partir de la fecha de notificacién de la presente comunicacion. En caso de
no dar respuesta al presente requerimiento, ¢ si a pesar de |la respuesta subsistieran
los impedimentos para la concesion, se denegara la patente.

Se invita al solicitante se sirva indicar, si asi lo considera, su renuncia al término
faltante para sesenta (60) dias y presentarla por escrito

Notifiguese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal e), del
capitulo quinto del titulo primero de la Circular Unica No. 10 de 2001.

JOSE LUIS SALAZAR LOPEZ
Director de Nuevas Creaciones (C)

El ’anterior éﬁ?zuerimiento fue notificado por fijacion en lista, de fecha
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