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3. Datos del representante o apoderado

MARGARITA CASTELLANOS ABONDANO
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7 550158
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REIVINDICACIONES

[Reivindicacién 1]

Un dispositivo de procesamiento de imagen que comprende:

Una unidad que genera la prediccién del vector de movimiento configurada para
utilizar un vector de movimiento periférico que es un vector de movimiento de una
region periférica de una regién actual de una imagen que debe ser procesada para
generar una prediccion del vector de movimiento de dicha regién; y

una unidad de asignacion de nimero de cédigo configurada para asignar un
nimero de cédigo para dicha prediccion del vector de movimiento que ha sido
generada para dicha unidad que genera la prediccién del vector de movimiento,
siguiendo el modo variable en donde la forma en la cual un nimero de cédigo es
asignado como generador de prediccién del vector de movimiento por dicha unidad

cambiable que genera la prediccién del vector de movimiento.

[Reivindicacién 2]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 1,
en el due dicho modo variablé es un modo donde un numero de cédigo, en un modo
fijo en donde la forma en la cual dicho nimero de cédigo es asignado es fijado por
herramientas predeterminadas, es cambiado;

y donde dicha unidad de asignacién de nimero de cédigo asigna el nimero de

codigo de dicha prediccién del vector de movimiento siguiendo dicho modo variable.

[Reivindicacion 3]
El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 2,

en donde dicho modo variable es un modo donde un nimero de cédigo se asigna para



10

15

20

25

la prediccion temporal del vector de movimiento y un nimero de cédigo asignado a una

prediccidn espacial del vector de movimiento es cambiada.

[Reivindicacion 4]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 3,
donde en el caso que dicho modo fijo sea un modo donde un nimero de cédigo
asignado a una prediccion espacial del vector de movimiento que se ajusta para que
sea de menor valor que el nimero de cédigo asignado a la prediccién temporal del
vector de movimiento tal como en dichas herramientas predeterminadas, dicho modo
variable es un modo donde el nimero de cédigo asignado a la prediccién temporal del
vector de movimiento es cambiado para ser de mayor valor que el nimero de codigo

asignado a dicha prediccion espacial del vector de movimiento.

[Reivindicacion 5]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 4,
donde dicho modo variable es un modo donde el valor de un nimero de cédigo
asignado a una prediccién temporal de un vector de movimiento es ajustada de 1 a 0, y
el valor de un nimero de cddigo asignado a dicha prediccién espacial del vector de

movimiento que se ajustade 0 a 1.

[Reivindicacion 6]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 5,
que ademas comprende:

Una unidad de modo de herramienta para ajustar dicho modo de variable;

donde dicha unidad de asignacién a nimero de cédigo asigna dicho nimero de
codigo siguiendo el modo de variable ajustado por dicho modo de unidad de

herramienta.
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[Reivindicacion 7]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 1,
que ademas comprende:

Una unidad de generacién configurada para generar datos de identificacion
indicando que dicho nimero de cédigo ha sido asignado siguiendo dicho modo
variable; y

Una unidad de transmision configurada para transmitir y codificar una secuencia
en donde dicha imagen ha sido codificada, y los datos de identificacién generados por

dicha generacién.

[Reivindicacién 8]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 7,
en donde dicha unidad de generacién genera dichos datos de identificacién generados
por dicha unidad de generacion como una parte del encabezado de dicha secuencia de

codificacion.

[Reivindicacion 9]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 7,
en donde dicha unidad de generacién genera dichos datos de identificacién por cada
secuencia de imagen;

y donde dicha unidad de transmision transmite los datos de identificacion
generados por dicha unidad de generacién como un parametro ajustado de imagen o

un parametro de secuencia ajustado de dicha secuencia codificada.

[Reivindicacién 10]
El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 1,

en donde en el caso que dicha regidn actual continie siendo una regién, dicha unidad
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asignada de ndmero de cédigo asigna un nimero de cddigo pequefio a una prediccién

temporal del vector de movimiento.

[Reivindicacién 11}

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 10,
en donde, en el caso que dicha regién actual continGe siendo una regién, dicha
prediccion de unidad de generacién del vector de movimiento genera solo dicha
prediccidén temporal del vector de movimiento;

Y donde dicha unidad de asignacién de nimero de cédigo asigna dicho nimero
de codigo a dicha prediccién temporal del vector de movimiento generado por dicha

prediccion de unidad de generacién del vector de movimiento.

[Reivindicacion 12]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 11,
en donde, en el caso en que dicha regién actual sea una regién movible, dicha unidad
de asignacion de numero de cddigo asigna un niimero de cédigo menor a la prediccién

espacial del vector de movimiento.

[Reivindicacion 13]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 11,
que ademas comprende:

Determinada unidad configurada que continla siendo una regién para
determinar si dicha regién contintia siendo una region;

En donde, en el caso que dicha unidad determina que la regi6n es una regién
actual, dicha unidad de asignacién de nimero de cédigo asigna un nimero de cédigo

menor para dicha prediccién temporal del vector de movimiento.
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[Reivindicacion 14]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 13,
en el que dicha determinada regién continlia siendo una unidad determinada sea que si
0 no dicha regién actual continte siendo una regién, utilizando un vector de movimiento

de una regién satélite de dicha region actual.

[Reivindicacion 15]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 14,
en donde dicha determinada regién continta siendo una unidad determinada dicha
region actual continua siendo una regién en el caso en que un valor absoluto de un
componente horizontal de vector de movimiento de una regién satélite de dicha regién
actual y un componente vertical de dicho vector de movimiento estan dentro de un
umbral de valor predeterminado, y también en el caso que un indice de referencia sea
0, un reordenamiento de referencia PicR es aplicado, o un indice de referencia tiene un

valor POC indicando una imagen inmediatamente anterior.

[Reivindicaciéon 16]

Un método de procesamiento de imagen de un dispositivo de procesamiento de
imagen, dicho método incluye:

Una unidad que genera la prediccion del vector de movimiento utilizando un
vector de movimiento periférico el cual es un vector de movimiento de una regién
periférica éituado en la periferia de una regién actual de una imagen que debe ser
procesada para generar una prediccién del vector de movimiento de dicha regién; y

Una unidad de asignacién de numero de cédigo que asigna un ndmero de
codigo a dicha prediccién del vector de movimiento que ha sido generada, siguiendo un
modo variable donde la forma en la cual un nimero de cddigo es asignado para

generar prediccion del vector de movimiento que es cambiable.
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[Reivindicacion 17]

Un dispositivo de procesamiento de imagen que incluye:

una unidad de obtencién de nimero de codigo para obtener el nimero de
codigo asignado siguiendo un modo variable en donde la forma en la cual un codigo de
ndmero es asignado para la prediccién del vector de movimiento de una regién actual a
ser procesada es cambiable; y

una unidad que reconstruye la prediccién del vector de movimiento configurada
para obtener un nimero de cddigo de la informacién para la prediccién del vector de
movimiento de una regién actual que debe ser procesada, y reconstruir dicha
prediccion del vector de movimiento, utilizando un cédigo de niimero obtenido por una

unidad de obtencién de nimero de cddigo, siguiendo dicho modo variable.

[Reivindicacién 18]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 17, en
donde dicho modo variable es un modo donde un niimero de cédigo, en un modo fijo
en el cual la forma en la cual dicho nimero de cddigo es asignado es fijado por

herramientas predeterminadas, es cambiado.

[Reivindicacion 19]
El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 18,
en donde dicho modo variable es un modo donde el nimero de cédigo asignado a una

prediccion temporal de vector de movimiento son cambiados.

[Reivindicacion 20]
El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacion 19,
en el que, en el caso que dicho modo fijo donde un nimero de cédigo asignado a una

prediccion espacial de vector de movimiento se ajusta a ser un valor menor que el
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ndmero de cédigo asignado a una prediccion temporal de vector de movimiento como
fue dicho en las herramientas predeterminadas, dicho modo variable es un modo en
donde el nimero de cédigo asignado a una prediccidn temporal de vector de
movimiento es cambiado para ser un valor mayor que el nimero de cédigo asignado a

dicha prediccién espacial del vector de movimiento.

[Reivindicacion 21]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 20,
en donde dicho modo variable es un modo donde el valor del nimero de cédigo
asignado a una prediccién temporal del vector de movimiento se ajusta de 1 a 0, y el
valor de nimero de cddigo asignado a dicha prediccién espacial del vector de

movimiento se ajustade 0 a 1.

[Reivindicacion 22]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 17,
que ademas comprende:

Una unidad configurada de recepcidn para recibir una secuencia de codificacién
en la cual los datos de informacion indican que dicho nimero de cédigo ha sido
asignado siguiendo dicho modo variable, y una imagen, es codificada;

En donde, en el caso que los datos de identificacién recibidos por dicha
recepcién signifiquen un indicador de modo variable, dicha unidad de obtencién de
numero de cédigo obtiene un nimero de cédigo asignado siguiendo dicho modo

variable.

[Reivindicacion 23]
El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 22,

en dichos datos de identificacion han sido ajustados para cada parte;
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Y donde dicha recepcion recibe dichos datos de identificacion como una parte

del encabezado de dicha secuencia codificada.

[Reivindicacion 24]

El dispositivo de procesamiento de imagen de acuerdo con la reivindicacién 22,
en donde dichos datos de identificacion se ajustan a cada imagen o secuencia;

Y en donde dicha unidad de recepcion recibe los datos de identificaciéon como
un conjunto de parametros de imagen o una secuencia de un conjunto de parametros

de dicha secuencia condificada.

[Reivindicacién 25]

Un meétodo de procesamiento de imagen de un dispositivo de procesamiento de
imagen, dicho método comprende:

Una unidad de obtencién de nimero de cddigo obteniendo un nimero de
codigo asignado siguiendo un modo variable donde la forma en la cual el nimero de
codigo es asignado como una prediccidn del vector de movimiento de una regién actual
a ser procesada es cambiable; y

Una unidad de reconstruccion de prediccion del vector de movimiento,

utilizando el nimero de cédigo obtenido, siguiendo el modo variable.

[Reivindicacion 26]

Un dispositivo de procesamiento de imagen que comprende:

Una prediccion del vector de movimiento que genera una unidad configurada
para usar un vector de movimiento periférico el cual es un vector de movimiento de una
regién periférica situada en la periferia de una regién actual de una imagen la cual es
procesada para generar una prediccion del vector de movimiénto de dicha regioén

actual; y

\
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Un cddigo de nimero asignado a una unidad configurada para asignar un
numero de cédigo a dicha prediccion de vector de movimiento que ha sido generada
por dicha unidad generadora de prediccién del vector de movimiento, dindmicamente
cambiable en la forma en la cual dicho nimero de cédigo es asignado a una prediccién
de vector de movimiento generado por dicha unidad de generacién de prediccién de

vector de movimiento

[Reivindicacion 27]

El dispositivo de procesamiento de imagen que comprende:

Una unidad de obtencién de nimero de cddigo para obtener un nimero de
codigo asignado, donde la forma en la cual un nimero de cédigo es asignado como
una prediccion del vector de movimiento de una regién actual a ser procesada es
dindAmicamente cambiada; y |

Una unidad de reconstrucciéon de prediccidn del vector de movimiento

configurado para reconstruir dicha prediccién del vector de movimiento, utilizando dicho

numero de cddigo obtenido por dicha unidad de obtencién de nimero de cédigo.



