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Traduccidn del ingles- francés por Marién Neira Castro, resclucidn 2117 dal Ministeno de Justicia
Colombia

AUTENTICACION Y APOSTILLA EN PODER DE ABOGADO DE SHERWOOD
SERVICES, AG..

{__PODERDE'ABOGADO™- -
Bilingtte inglés y espafiol de Sherwood Services, AG, 6ompaﬂla domiciliada en Suiza,
firmada el 28 de junio de 2005, por F. Brad Salcedo Signatanc autonzado
Firmado por. Michelle Glauser- Grenier - Signatano autorizado
Sello redondo del cantén Gericht- Schaffhausen
AUTENTICACION DE FIRMA DEL CONSULADO GENERAL DE COLOMBIA EN BERNA
En espafiol firmada por Joed Mana Maroso Pontiggia, el 7- 7- 20056.
Sello en espaiiol:

Ministerio de relaciones Extencres No sa asume responsabilidad del texto
134311 2005- Julio18 A 158
Jose Maroso Jefe de Legalizaciones
Cuya firma aparece en el documento Santafe de BogotaD C
Desempeiiaba las funciones indicadas mcb
CERTIFICACION NOTARIAL

Bilingle inglés y espafiol del 28 de junio 2005, certficando que Helen Hintermeister
firmé el documento anterior, y Que Sherwood Services AG es una compalfila que opera
.en Suiza
Firma de Helen Hintermesster- Juez de la Corte de derecho Cantonal de Schafthausen,
Suiza, quien actiia como notano piblico Sello redondo del cantén Gericht- Schaffhausen
APOSTILLA
(Convencién de la Haya del 5 de octubre de 1961)

1 Pais: Confederacién Suiza, Este documento Publico
2 Ha sido fitmado por Helen Hintermeister
3.  Quien ejerce funciones de notario publico
4, Lieva el gran seflo de cantén Gericht- Schaffhausen
CERTIFICADO
En Schaffhausen 6.El 4-7- 2005
Por el oficial del cantén Schaffhausen
No. 358/05
Gran Sello de cantén Schaffhausen
10. Fima ilegible de M. Menghini.
Es traduccion conforme con copia para confrontar Bogota Julio 18, 2005,

doluheva C

MARLEN NEIRA CASTRO
Troductor o Intérprate Ohicial
ingles - Espoftol - Inglés
Rasolucidn No 2117 dal 7 Oci 1987

© ® ~N o
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EOWER OF ATTORNEY
The undernigned
SHERWOOD SERYICES, AG

doruciled tn
/ Pastfach 1571
Bahnhofstrasse 29
CH- 8201 SchafThausen
SWITZERLAND

declares that it hereby grants to

ATLVARD FORREA-NRNNREZ and/or

OLGA GEORGETTE OTERO and/or

RICARDO METKE and/or

JUAN PABLO CONCHA
with domicile at Av. 82 No. 10 — 62, §Th floor, of Bogowd D.
C., Colomnbia, a full and sufficienl puwer uf itomey o cbaln
the proizchon of my (our) industial property and against the
unfar competition, for which purpeso 1 (we) authonze the sajd
aftorneya 1o reprosent me (us) before any suthortles or persons,
with or withaut junadiction, specially those administranve,
admmstetive contentions and judicial, as well ns before
Arbitraion  Court, 1 all matters conceming the following: a)
Obtamment of pstents, uulity models, wdusirial demgns,
mtegrated cirqwits, layout-designs and vegeml varieties; the
regstratfon of rrademarks, denominatiors of arlgwn, cammercal
names, trade emblema, slogms and donmun names; its renawal,
assignmentt, change of name or domicile, volwtary
cancellation: and the registration of Licenses of use of the shove
nights; b)Processes of promction to the consumer, unfur
suapctifon, oppositons, canceitadons, oollity, precaunonoy
wjonctions, mfringement, granting of licenses, writ raxndummns,
the protecnon of irade sceyets, and in general the civil, penal, an
admimstratve procemc rolating to those rights. And that in sll
the above matters they mmy schstinute thia Power of Attorosy,
comproruse, concibate, adunt the facts of the case, domut,
cancel, recarve, remgn, and ratify scta dons by representatives
without s power of sttorney

I hereby rohfy all aciions previously taken on behalf of this
company by the aforementioned attomeys with respect to the
montioned matters

Dons and subsenbed in  Schaffhausen, Switzerland

Onthe 29th doyof June of2005
SWG 02 Isnuing the Power
2 F. Brad Sa:{oado :
Authorized Signatory NS

Ralsbeck, Lary, Rodrigum 8 Rveds
Av 12 Mo 10-82 Bth Floor
Bogeth, Calombia

NIT 880 088 B40-3

Tel +37 1 8M 1500

Paor +87 1 378 2211

www. bakemsl cormn ‘e

PODER DE ABOGADO
Lu absjo firmada,
SHERWOOD SERVICES, AG

damicibads en

Postfach 1571
Bahnheofstrasss 29
CH- 8201 Echaffhaumn
SUIZA

dec)am por &1 presentp que otorge 8

ALVARO CORREA-ORDORNEZ yio

OLGA-GEORGETTE OTEROQO y/e

RICARDO METKE y/o

JUAN PABLO CONCHA
com domicilio en la Av. 82 No. 10 — 42 Piso § en Bogord D, C,
Cojumbis, poder especial amplio y muficiente, para obizner
proteccién de mi (nuestrs) propiedad industrisl y contra b
competencia dasleal, & qayo efecto sutorzo (amos) & Jos dickas

apodorados pars me (nos) representen anty cwalesquiera
autoridades o personds, ejerzan o no yunsdiceldn, especalments
exts les del orden tivo, contencieso-adrunittrariveg y

judicial, asl como lds tribunales de mrbitonmentn, ¢2 wdn b
concevniente a los ssuntos: 8} Obtencién de patenien
de mvencidn, de utlided, discfioy bodustciales,
ssquemine da travado de ciroultos integredos y variedades
vegemles: ol registm) de nwmrcas, demominacionas d= orgem,
nogwres comercialad; ansefins, lemas comerciales y nombres de
dommio; su mmoviclin, traspase, cambio de nanibre o
domicilio, cancelucifin voluntaria; y ol registto de heencias de=
uso de as0s derechoj; b) Los procescs pare s protescwo ded
conserrudor, competincia daslesl, oposicicoes, cancxlacianss,
oulidadas, medudas cautelares, infracrjones, concesién de
licenews, In toiels, I} protecoién de sscretos industriaies, y v
penoral procesos civilea, penales, adminiytrativos relacionados
con oson dereches, 'Y purn que eo todoz los ommtns anfbe
deterninados, poeday sustitur este mandato, transigls, conciliar,
admitir los hechos del caao, dealstir, cancelay, recib, renunclar,
y ratificar los actos dé agentes aficloson.

Tpuniments, mttfico lodo lo actuado hasta &1 momento en los

mismns asuntes, por vualquiers de los mencionades xpodaradss
¢ representacién de dsta sociedad. s

Dado y fiymado en !

29 dn2003

Alos dfas del mes ds Junio

Flrma defla persans que

I

Michel user-Gres
Authorized Signatory
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LAS F g3 1) JE
AUTENTICACTORESE FIRMA Nof“"ﬁ
BERNA, 07 DE JULIO DEL 2005

El Suscrito Segundo Secretario Encargado

de las funciones consulares de la embajada de la republica de Colombia

CERTIFICA

Que la sefiora MILENA MENGHINI, que autoriza el presente documento,
ejercia legalmente en la fecha expresada, las funciones de Oficial de la
Cancilleria de Estado del Cantén de SCHAFFHAUSEN y que Ila firma y
sello que en el documento aparecen como Suyos, son los que usa y
acostumbra en sus actos oficiales, de acuerdo con el registro que se
lleva en este Consulado.

El Suscrito Segundo Secretario Encargado de ias Funciones Consulares
de la Embajada, no asume responsabilidad alguna por el contenido del
documento autenticado.
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T1 1ON
Cn this 29%th dayof June
2005 , the undersigned Notary
CERTIFIES

I. That Notary'aname [felesr ”I'uierh"?':ftfk

of legal ope and donuclled n

Address, clly, siste, cpuntry
Hoviteoncke, 26, Wé"'
act bis hand on the torogaung documen

2  That the grantor is to me personally known snd that he/sbc has
legal capacity to excoute the mstrument.

3 That the gmotor has exccoed the foregoing document ar

Position of the person lasuing the Pawer
of the yuducial pevson  SHERWOOD SERVICES, AG

4 Thatthe judculperson  SHERWOOD SERVICES, AG

having 1ts home office in

Fortfach 1571
Bahnhofstrasye 29
CH-~ §201 Schafhauwsen
SWITZERI.AND

s duly organized, has present legsl exutence and that the
purposes for which the power of sttorney 18 grantad are within
the scope of 1ty carporata purposcs

5 That the grantor has m fact the referred o authorcy and thar
hishex representation 18 legul.

6 That 1 have based cenifications 3, 4 and 3 shove on the

followmg authentic documents for such purpose exhibuted to me
ond which 1 mention specifically, miving their dates and thewr
OMNgm ar source.
{Pleass indlcate here the documents such a9 tho articles of
Incorporntion, by Jaws of resolotion frum the Baard of Dirvctors
and thelr dates, on which the oetayy relled to grunt the
ceriifiestion)

"BOGMI Regolurd roun of "Lo}/prfz P08

-(c Sy grpen Orm'p( Ea?r'l’é’y IO-CHZTQ?.D‘M-?W"I

Nnhr%ll‘r’

Hele b @sirnerylos, 7:40/2-" aflhe
” Ay
(ootomct Locibowrt of £l o A ;«-.;-D“‘Z.t

Sadealocn’, artffL’ onr Ao

- 0nnaG3

2 & Rosda

CERTIFICACION NOTARIAL

Alos 29 diss del mes de  Junio

402005 , ol suskrito Notrio

DAFE
1 Que Helen Aintermeister

mayor y domjciado enHerrenacker 26,
8200 Schaffhansen, Sulza

Tel aff ronsgon, L vl 28000

suscnbid de du pulo ¥ lera ef docuwmanto que sntececde,

2. Qua conarcalal otorgents y que dote tiene capecidad logal
paru o] otorgdmmente.

3 Que ¢l ctorginie ba suscriio ¢l referdo documento £ su
caricter de

de Js personajyuridics SHERWOQOD SERVICES, AG

4 Quelipenodajurihies  SHERWOOD SERVICHS, AG
com sede an .
Fostfach 1571
Bahnhofstrasys 29
CH- 1201 Schafthsusen
SULZA

enth legalmade consthulds, qus hene existencis lsgal
actual ¥y que el acto pars ol ciml se otorga ol poder esth
comprencidojentre loa que comstituyen su objeto soaal

5 Queel te ene sfechvarmnente |s representacion qoe
ostenma Y quaiésta es logftima.

6. Que ho basado las certificaciones 3, 4 y 5 anterioros en los
sigoientes Hocumienins autinticos que al cf:cto == me
exhibleron ¥ fue meaciono capecificaments con exprendn
da sus fechas[y de mu origen o procedencia-
= Registro Comercial No. CH270.3.011,

D00-1
-}eesfc]).oug:lbn de l1la Junta de Abril &,
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3. acting in the capacty of WK BIRSREAIIDAL,
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APARATO FLEXIBLE DE SUJECION PARA DISPOSITIVOS MEDICOS

Antecedentes de la Invencién

{0001] Esta invencidn se relaciona generalmente con el campo
de aparatos de soporte para dispositivos médicos y mas
particularmente a un aparato de montaje de dispositivo médico que

tiene un eje flexible.

[0002] Los dispositivos médicos tales como las bombas de
alimentacién entéricas se sujetan tipicamente a un polo IV u otro
miembro de soporte por medic de un sujetador de polo u otro
dispositivo de sujecidén que sostenga la bamba en una posicién
fija en relacién al miembro de soporte. Un disefio de sujetador de
polo existente permite un grado de libertad de movimiento de la
bomba en relacién con el mastil para permitir que la bomba puede
ser girada o indexada entre orientaciones fijas con relacién al
mastil IV. Sin embargo, los disefios de sujetadores de mastail
existentes no permiten dos o mas grados de libertad de movimiento
de la bomba de modo que la bomba puede ser movida
horizontalmente, verticalmente, o lateralmente con relacién al
mastil IV para facilitar la visualizacidén y operacién de la

bomba.

[0003] Tales sujetadores de mastil existentes se montan
tipicamente directamente sobre la carcasa de la bomba de modo que
la carcasa de la bomba estd en una proximidad cercana al mastil
IV. Comc tal, las bombas montadas por sujetadores de mastil

convencionales toman una gran cantidad de espacio vertical sobre
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el mastil IV que puede ser necesitado para otros dispositivos y/o

contenedores de fluidos médicos.

[0004] Mas aun, algunos disefics de sujetadores de mastil
existentes se limitan en que ellos permiten una sujecién segura
de la bomba de alimentacién a una estructura de soporte
cilindrica vertical tal como un mastil IV pero no pueden ser
facilmente montados sobre otras estructuras de soporte tal como
una mesa horizontal. Adn si el sujetador se pudiera sujetar a
alguna estructura horizontal (por ejemplo un riel de cama que se
extiende horizontalmente) el dispositivo médico no quedaria
orientado adecuadamente para su uso. Tales sujetadores de mastil
existentes no permiten que una bomba de alimentacidén entérica u
otro dispositivo médico sea usado por fuera de un hospital o de
unas instalaciones de cuidado médico en donde los mastiles IV
verticales no estan disponibles y son engorrosos de usar.

Resuman de la Invencién

[0005] En un aspecto de la presente invencién, un aparato de
sujecién usado en un ambiente médico para asegurar de manera
liberable un dispositivo a un miembro de soporte generalmente
comprende un eje flexible que tiene un primer extremo para
sujetarse al miembro de soporte y un sequndo extremo para sujetar
al dispositivo. Un sujetador que incluye una varilla de
aseguramiento y un miembro de sujecién generalmente en forma de C
en un primer extremoc se monta selectivamente el aparato al
miembro de soporte, el miembro de sujecién tiene una superficie

interior, una superficie exterior, y por lo menos dos aberturas
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que incluyen una primera abertura a través de la cual una varilla
de aseguramiento pasa y una segunda abertura para sujecién del

eje flexible.

[0006] En otro aspecto, un conjunto de dispositivo médico
energizado capaz de ser montado selectivamente sobre un soporte
comprende generalmente un dispositivo médico energizado capaz de
usarse en por lo menos un diagnéstico, monitoreo y tratamiento de
un paciente. El1 dispositivo médico incluye una carcasa y una
pantalla de visualizacidén. Un eje flexible estd adaptado para ser
conectado al dispositivo médico en un primer extremo del eje y
esta adaptado para conectarse al soporte en un segundo extremo
del eje. El eje flexible es configurable selectivamente mientras
se ha conectado al dispositivo médico y al soporte para permitir
que el dispositivo médico sea movido desde una primera posicién
en la cual el dispositivo médico estd retenido por el eje
flexible de modo gue un punto sobre el dispositivo médico estd a
una primera distancia retirado del soporte a una segunda posicién
en la cual el dispositivo médico es retenido por el eje flexible
de modo que el punto sobre el dispositivo médico estd a una
segunda distancia diferente de 1la primera distancia desde el

soporte.

[0007] Otros objetivos y rasgos de la presente invencidén serén

en parte evidentes y en parte detallados de aqui en adelante.
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Breve Descripcién de los Dibujos

[0008] La figura 1 es una perspectiva de una primera modalidad

de un aparato de sujeciédn que monta una bomba de alimentacién

entérica a un mastil IV;

[0009] La figura 2 es una vista en elevacién lateral izquierda

de la figura 1;

[0010] La figura 3 es una vista en perspectiva posterior del
aparato de sujecién y del dispositivo médico con el aparato de

sujecién en explosiébn;

[0011] La figura 4 es una vista en elevacién lateral de un eije

flexible del aparato de sujecién;

[0012] La figura 5 es una vista de extremo del eje flexible:;

[0013] La figura 6 es una seccidén del eje tomada en el plano

que incluye la linea 6-6 de la figura 5;

[0014] La figura 6A es un detalle magnificado de la figura 6
que muestra una manguito del eje flexible en una posicién

liberada;

[0015] La figura 6B es una seccidén longitudinal de un primer

eje flexible modificado;
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[0016] La figura 6C es una seccién longitudinal de un segundo

eje flexible modificado;

[0017] La figura 7 es wuna perspectiva magnificada de wuna
primera versién de un miembro de sujecién del aparato de

sujecidn;

[0018] La figura 8 es una seccién horizontal del miembro de

sujecidén de la figura 7;

[0019] La figura 9 es una perspectiva magnificada de una

segunda versién del mimbro de sujecidn;

[0020] La figura 10 es una seccién longitudinal de un eje

flexible de un aparato de sujecién de una segunda modalidad;

[0021] La figura 11 es una perspectiva de un miembro de

sujecién del aparato de sujecidn de la segunda modalidad;

[0022] La figura 12 es una seccidédn horizontal del miembro de

sujecién de la figqura 11;

[0023] La figura 13 es una vista en elevacién lateral
fragmentaria de una cama que incluye un riel lateral que tiene la

primera modalidad del aparato de sujecidén sujetada a él;

[0024] La figura 14 es una vista en perspectiva del aparato de

sujecién de la primera modalidad con el eje flexible removido y
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una porcidén fragmentaria, del mastil cilindrico que recibe al

miembro de sujecidn;

[0025] La figura 14A es una seccién transversal tomada a lo

largo del plano que incluye 14A-14A de la figura 14;

[0D026] La figura 15 es una vista en perspectiva similar a la
de la figura 14 pero con una porcién fragmentaria de una parte

superior de una mesa plana que recibe al miembro de sujecién; y

[0027] La figura 15A es una seccidn transversal tomada a lo

largo del plano que incluye 15A-15A de la figura 15.
[0028] Los caracteres de referencia correspondientes indican
partes correspondientes en todas las diversas vistas de los

dibujos.

Descripcién Detallada de las Modalidades Preferidas

[0029] Haciendo referencia ahora a los dibujos y en particular
a las figuras 1 y 2, un conjunto de dispositivo médico energizado
1 incluye un aparato de sujecién 3 sujetado de manera liberable a
un miembro de soporte S para soportar un dispositivo médico 5
sobre el miembro de soporte (los numerales de referencia que
designan sus objetos generalmente). En la modalidad de la figura
1, el miembro de soporte S es un mastil IV vertical (ampliamente,
“un miembro de soporte) que tiene una varilla cilindrica R que se
extiende hacia arriba desde un soporte (nc mostrado} y que se

utiliza cominmente para soportar parafernalia médica tal como

L4
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bolsas IV (no mostradas) en un hospital o en otro ambiente de
cuidado de salud. Como se discute mas adelante, el aparato de
sujecién 3 es capaz de montar al dispositivo médico 5 sobre los
miembros de soporte gque tienen otras formas diferentes a 1la
cilindrica. El1 aparato de sujecién 3 estd configurado para
permitir un rango completo de movimiento (es decir, 6 grados de
libertad de movimiento) del dispositivo médico 5 con relacién al
miembro de soporte S de modo que el dispositivo médico puede ser
posicionado para una mejor visualizacidén y ajuste. El aparato de
sujecién 3 puede ser mé&s ampliamente descrito como “aparato de
montaje”, como se podra entender gque el aparatc que monta un
dispositivo médico sin sujetador (por ejemplo gque incluye una
sujecidén permanente) cae dentro del alcance mas amplio de 1la

presente invencién.

[0030] El dispositivo médico 5 puede ser cualquier dispositivo
médico usado en diagnéstico, monitoreo o tratamiento de un
paciente. En la modalidad ilustrad, el dispositivo médico 5 es
una bomba de alimentacién entérica wusada para regular el
suministro de fluidos nutricionales a un paciente desde un
contenedor (no mostrado} pero se entiende que el dispositivo
médico podria ser de cualquier otro tipo de dispositivo que es
tipicamente montado sobre un soporte. La bomba 5 tiene una
carcasa 11 y una pantalla de visualizacién 13 en la parte
delantera de la carcasa para el monitoreo del estado operacional
de la bomba y una manija de control 15 para hacer los ajustes a
la bomba. Como se muestra en la figura 3, la bomba 5 tiene un
perno de montaje 19 sujetado en la parte posterior de la carcasa

11 para la sujecién liberable al aparato de sujecién 3. El perno
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de montaje 19 es cilindrico y tiene una superficie externa radial
con recesos 23 y un niple roscado 27 que casa con un agujero
roscado 29 sobre la carcasa 11, La bomba 5 tiene un cable
eléctrico 33 sujetado a la carcasa 11 para la conexién a una toma
eléctrica (no mostrada) para suministrarle potencia eléctrica a
la bomba. Se entiende que la bomba 5 puede ser operada por
bateria de modo que el cable 33 puede ser omitido de la bomba sin
salirse del alcance de la invencidén. Se ha visualizado que la
bomba 5 puede también ser energizada por fluide (por ejemplo

aire).

[0031] El aparato de sujecidn incluye un sujetador, indicado
generalmente come 37, que tiene un miembro de sujecidn, indicado
generalmente como 41, para la sujeciédn liberable del conjunto 1
al miembro de soporte S y una varilla de aseguramiento 51
sujetada liberablemente al miembro de sujecidén para sujetar el
aparato al méstil IV. El aparato de sujecién 3 incluye un eje
flexible, generalmente indicado con 43, sujetado al miembro de
sujecién 41 por un primer extremo 45 y sujetado liberablemente al
dispositiveo médico 5 por un segundo extremo 47. El eje flexible
43 es configurable selectivamente mientras se conecta a la bomba
5 para permitir que la bomba tenga una libertad completa de
movimiento con relacién al miembro de soporte S, la libertad
completa de movimiento de la bomba 5 en relacién al miembro de
soporte S5 incluye translacién de la bomba en cualquiera de las
tres dimensiones (por ejemplo, ejes X, y, Yy z) con relacién al
soporte lo mismo que rotacién o la habilidad para cambiar de
angulo de orientacién de la bomba con relacién a cualquiera de

los tres ejes de modo que la bomba tiene seis grados de libertad
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de movimiento con relacién al soporte. Mas alin, una vez movido el
aparato de sujecién 3 retiene al dispositivo médico 5 en su nueva

posicién seleccionada.

[0032] Como se muestra en las figuras 4 a 6, el eje flexible
43 tiene un cuerpo generalmente tubular, indicado en general con
61, con un buje roscado internamente 63 montado sobre el cuerpo
en el primer extremo 45 del eje y un conector de liberacién
rapida (collar de bloqueo), generalmente indicado con 65, montado
sobre el cuerpo en el segundo extremo 47 del eje. Como se muestra
en la figura 6, el cuerpo tubular 61 incluye un resorte
helicoidal, generalmente indicado con 69, que tiene una
pluralidad de espiras 71 que se extienden desde el primer extremo
45 hasta el segundo extremo 47 del eje 43. Un endurecedor 75 estéd
dispuesto entre las espiras 71 para suministrar rigidez al eje
flexible 43 y permitir que el eje sea posicionado en una posicién
estacionaria cuando se dobla. En la modalidad ilustrada, el
endurecedor 75 comprende un alambre que tiene una seccidn
transversal triangular pero se entiende que el endurecedor puede
tener otras formas. El endurecedor 75 es docblable para permitir
que el resorte 69 se doble y se tuerza en cualquier direccién
pero suministra suficiente resistencia para impedir que el
resorte regrese a su posicién y forma original. Una manguito 77
cubre al resorte 69 y al endurecedor 75 para suministrar una capa
delgada externa para el eje flexible 43. El manguito 77 puede
estar hecha de pléastico, caucho, vinilo o de cualquier otro

material flexible.
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[0033] Haciende referencia ahora especificamente a la figura
6, el buje roscado 63 montado sobre el primer extremo 45 del eje
flexible 43 tiene un agujero axial roscado 81 en su extremo
externo gque abre a una cavidad axial 85 en su extremo interno la
cual recibe al resorte 69 y al endurecedor 75 del eje flexible
43. El buje roscado 63 tiene un collar 87 gque rodea el agujero
roscado 81 que forma una superficie externa 89 del eje flexible
43 que puede ser agarrada para conectar el buje roscado al
miembro de sujecién 41. Como se muestra en la figura 3, 1la
superficie axial externa del buje tiene una muesca rectangular 93
ligeramente mayor en ancho gque el diadmetro del agujero roscado

81.

[0034] El conector de liberacién riapida 65 es un conector del
tipo “desconexién rdpida” para la conexidén liberable entre el eje
flexible 43 y el perno de montaje 19 sobre la bomba 5. Como se
muestra en las figuras 6 y 6A, el conector de liberacién répida
65 incluye un buje 97 que tiene una cavidad externa axialmente 99
para recibir el perno de montaje 19, y una cavidad interna
axialmente 101 para recibir al resorte 69 y al endurecedor 75, vy
una estructura que actda como conector (manguito) 103 deslizable
sobre el buje. El buje 97 tiene aberturas radiales 107 que abren
a la cavidad externa 99 del buje. Elementos de retén 111 son
encerrados en las aberturas 107 y protruyen, por lo menos en
parte, por las aberturas radiales dentro de la cavidad externa
98. En la modalidad ilustrada el conector 65 tiene dos elementos
de retén 111 en la forma de bolas de megal separadas 180 grados y
recibidas en las aberturas radiales respectivas 107 en el buje.

Se entiende que el conector de liberacién rapida 65 podria tener
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mads o menos dos elementos de retén 111, los elementos de retén
pueden ser diferentes a esféricos, y los elementos de retén
pueden estar espaciados radialmente m&s o menos 180 grados sin

salirse del alcance de esta invencién.

[0035] El manguito 103 es deslizable sobre el buje 97 entre
una posicién de sujecidédn (figura 6) y una posicién de liberacién
(figura 6A). un resorte 115 montado sobre el buje 97 empuja el
manguito 103 a la posicién de sujecidédn. El manguito 103 tiene un
hombro 119 que hace contacto con las bolas 111 en la posicién de
sujecidédn para impulsar a las bolas radialmente hacia adentro de
modo que una porcién de las bolas protruye dentro de la cavidad
externa 99 y para bloquear las bolas para impedir el movimiento
radial de las bolas alejandose del eje central del buje 97. El
manguito 103 esta posicionado en la posicién de liberacién por
medio de deslizar el manguito sobre el buje 97 en la direccién
indicada por la flecha Al (figura 6) hacia el segundo extremo 47
del eje flexible 43 para comprimir el resorte 115. En la posicién
de liberacidén de 1la figura 6A, el hombro 119 estd libre de
enganche con las bolas 111 de modo que las bolas pueden moverse
axialmente hacia afuera retirdndose de la cavidad externa 99 del

buje 97.

[0036] Se entiende que el eje flexible 43 est& sujetado de
manera liberable a la bomba por medio de sostener el manguito 103
del conector de liberacidén rapida 65 en la posicién de liberacién
y colocar el buje 97 sobre el perno de montaje 19 en la carcasa
de modo que la superficie externa 21 del perno de montaije es

recibida dentro de la cavidad externa 99 del buje. El buje 97 y
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el eje flexible 43 pueden ser girados segin se necesite de modo
gque las bolas 111 se alineen con los recesos de blogueo 23 en la
superficie exterior 21 del perno de montaje 19. Cuando las bolas
111 son recibidas en los recesos 23, el manguito 103 se libera de
modo que el resorte 115 empuja al manguito hasta la posicién de
sujecién y el hombro 119 engancha las bolas para empujarglas
radialmente hacia adentro para formar una conexién de bloqueo
segura entre el eje flexible 43 y la bomba 5. El engranaje de las
bolas 111 con los recesos de blogqueo 23 en el perno de montaje 19
suministran una sefial audible en la forma de un sonido de
“chasquido” que suministra la confirmacién de que la bomba 5 ha
sido bloqueada sobre el eje flexible 43. Para liberar a la bomba
5 del conector 65, el manguito 103 se desliza a la posicién de
liberacién y el perno de montaje 19 puede ser desenganchado del
buje 97 ya que las bolas 111 quedan libres de moverse radialmente
hacia fuera desde la cavidad externa 99 de modo que las bolas
pueden moverse fuera de los recesos 23 para remover el perno de
la cavidad externa. Asi, el manguito 103 puede ser movido
linealmente y sin rotacidén entre la posicién de sujecidn y la
posicién de liberacién del conector de liberacidén rapida 65 para
permitir un desenganche rapido de la bomba 5 desde el eje
flexible 43. Deberad entenderse que otros tipos de conexiones para
la bomba 5 y el eje flexible 43 pueden ser usados sin salirse del

alcance de la presente invencién.

[0037] Como se muestra en 1la figura 6B en una versién
modificada del eje flexible, generalmente indicado con 125, el
eje puede incluir un endurecedor de tubo 129 hecho de material

rigido (cobre, plastico, etc.) adyacente al segundo extremo 131
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del eje flexible. El1 endurecedor de tubo 129 reemplaza una
porcién del resorte 133 en el segundo extremo 131 del eje
flexible de modo que el eje flexible queda substancialmente
rigido a lo largo de la longitud axial del endurecedor de tubo y

es flexible a lo largo de la longitud axial del resorte 133.

[oc038] La figura 6C muestra otra versién modificada del eje
flexible, generalmente indicada <con 139, gque incluye un
endurecedor interno 145 recibido por medio del resorte helicoidal
147. El1 endurecedor interno 145 incrementa la rigidez de eje
flexible 139 pero todavia permite que la longitud completa del
eje flexible se flexione. El1 endurecedor interno 145 incrementa
la cantidad de peso que puede ser soportado en una Qﬁsicién
estacionaria en cualquier extremo del eje flexible 139. Se
entenderd que el endurecedor de tubo 129 (figura 6b) y el
endurecedor interno 145 pueden variar en longitud axial

dependiendoc de 1la cantidad especifica de rigidez o dureza

requerida en el eje flexible 125, 139.

[0039] Como se muestra en la figuras 7 y 8, el miembro de
sujecién 41 tiene generalmente una forma en C y tiene una
superficie interna, generalmente indicada con 161, para entrar en
contacto con el mastil IV u otro miembro de soporte S, una
abertura 163 para recibir al miembro de soporte, y una superficie
externa generalmente indicada con 165. Como se muestra en la
orientacién de la figura B8, el miembro de sujecidén 41 tiene una
porcién inferior 169 en la parte inferior del miembro de sujecién
generalmente perpendicular a una porcidén media 171 de modo que la

porcién inferior y la porcién media se encuentran en un doblez



14 - §00624

173 que tiene un a&ngulc de aproximadamente 90 grados. Un agujero
roscado inferior 177 del miembro de sujecidén 41 pasa por la
porcidén inferior 169 y una abertura cilindrica no roscada 179
pasa por la porcién media 171. La porcidn media 171 tiene un
hombre rectangular 183 que protruye desde la superficie exterior
165 del miembro de sujecién 41. El1l hombro 183 estd dimensionado
para ser recibido en la muesca rectangular 93 (figura 39 sobre el
buje roscado 63 en el primer extremo 45 del eje flexible 43

cuando el eje flexible es conectado al miembro de sujecidén 41.

[0040] Una primera porcién superior 187 del miembro de
sujecién 41 esta doblada hacia arriba en relacidén con la porcidn
media 171 de modo que la porcidén media y la primera porciébn
superior se encuentran en un doblez 189 que tiene un Angulo mayor
a 90 grados. Una segunda porcién superior 193 estd doblada hacia
abajo con relacién a la primera porcién superior 187 de modo que
la primera y la segunda porciones superiores se encuentran en un
doblez superior 195 en el miembro de sujecién 41. Un agujero
roscado superior 199 estd localizado sobre el doblez superior 195
entre la primera y segunda porciones superiores 187, 193 de modo
que el agujero superior queda alineado axialmente con el agujero

inferior 177 en la porcidn inferior 169 del miembro de sujeciédn

41.

[0041] Comoc se muestra en las fiquras 7 y 8, la primera
porcidédn superior 187 tiene dos protrusiones aproximadamente semi-
cilindricas 205, 207 sobre su superficie exterior que forman un
receso cilindrico 211 en la primera porcién superior. El receso

cilindrico 211 suministra un Area de almacenamiento para un cable
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de adaptador de energia eléctrica AC (no mostrado) cuando el
cable no estd en wuso. Las dos protrusiones 205, 207 estéan
separadas por una ranura axial 213 que permite al cable del
adaptador de potencia u otro cable de la bomba 5 ser recibido en

el receso 211.

[0042] La figura 9 muestra otra versién del miembro de
sujeciébn 217 que es substancialmente similar a la modalidad de la
figura 7 pero la porcién media 219 del miembro de sujeciédn tiene
un soporte, dgeneralmente indicado con 223, sobre su superficie
externa 225 para almacenar un cable eléctrico 33 (figura 3) u
otro cable de la bomba 5. En la modalidad de la figura 9, el
soporte 223 incluye dos dedos en forma de L generalmente
indicados con 227, 229 que protruyen desde la superficie externa
225 de la porcién media 219 del miembro de sujecién 217 que estén
separados en una orientacién opuesta (espalda a espalda). Cada
dedo 227, 229 tiene una primera porcién respectiva 235, 237 y una
segunda porcién respectiva 239, 241 unidas por un pliegue de 90
grados 243,245. La segunda porcidn 239, 241 de un dedo respectivo
227, 229 retiene el cable eléctrico 33 (figura 3) sobre 1la
primera porcién 235 cuando el cable se enreda alrededor del

soporte 223.

[0043] La segunda porcidén superior 247 del miembro de sujecién
217 de la figura 9 tiene una lengueta 249 adyacente al receso
cilindrico 251 y protruye desde la superficie externa 225 del
miembro de sujecién. La lengueta 249 suministra una sujecién
directa del miembro de sujecién 217 a la carcasa 11 de la bomba 5

(es decir, omitiendo el eje flexible 43, 125, 139). La lengueta
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249 tiene un aguijero cilindrico 253 para recibir un sujetador
roscade (no mostrado) que sujeta al miembro de sujecién 217
directamente a la carcasa de la bomba 1l1. En la modalidad
ilustrada el soporte del cable 223 y la lengueta 249 estén
formados integralmente con el miembro de sujecidén en forma de C
217 pero se entiende que el soporte y/o la lengueta podrian ser
partes separadas que se pueden sujetar al miembro de sujecidén por

soldadura u otros métodos de sujecién.

[0044) Como se muestra en la figura 3, el eje flexible 43 esta
sujeto al miembro de sujecidén 41 por medio de un perno roscado
261 u otro sujetador que se recibe por la abertura 179 en la
porcién media 171 del miembro de sujecidédn y estd en un engranaje
roscado con el buje roscado 63 sobre el primer extremo 45 del eje
flexible. Cuando 1la superficie axialmente externa del buje
roscado 63 sobre el eje flexible 43 entra en contacto con la
superficie externa 165 de la porcién media 171 del miembro de
sujecidén 41, el hombro 183 sobre la porcién media del miembro de
sujecién se recibe en la muesca 93 sobre el buje roscado para
alinear al eje con el miembro de sujecién. También, el engranaje
de la muesca 93 sobre el buje roscado 63 y el hombro 183 sobre el
miembro de sujecién 41 impide que el buje gire cuando el
sujetador roscado 261 se enrosca en el buje. La conexién roscada
entre el eje flexible y el miembro de sujecién 41 permite al eje
flexible y al miembro de sujecién desensamblarse e intercambiarse
con otras partes (por ejemplo, un eje flexible que tiene una
longitud mayor o menor, un eje flexible que tiene una dureza
incrementada o disminuida, o un miembro de sujecidén que tiene una

forma diferente) por medio de remover el sujetador roscado 261.
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Se entiende que el eje flexible 43 puede ser conectado al miembro
de sujecién 41 con otros mecanismos de sujecidn (por ejemplo,
conectores de desconexiédn rapida, remaches, etc.) sin salirse del

alcance la invencién.

[0045] Las figuras 10 a 12 muestran componentes de un aparato
de sujecidén de una segunda modalidad que tiene una conexién
alternativa entre el miembro de sujecidn 273 y el primer extremo
275 del eje flexible 279. Como se muestra en la figura 10, el eje
flexible 279 de esta modalidad tiene un buje roscado 283 en su
primer extremo 275 con un aditamento de cabeza hexagonal 285 que
tiene seis caras planas radiales 287 (solamente dos de las cuales
se muestran en la figura 10) en la superficie externa radialmente
del buje roscado. El buje 283 tiene un agujero roscado 291 para
recibir al sujetador roscado (no mostrado pero igual al sujetador
mostrade en la figura 3) y una superficie axial externa plana 293

en el primer extremo 275 del eje flexible 279.

[(oo4e61 Las figuras 11 y 12 muestran al miembro de sujecién 273
gue tiene una porcién media 292 para casar con la superficie
axial externa plana 293 sobre el buje roscado 283 de la figura
10. La superficie externa 301 de la porcién media 299 del miembro
de sujecidén 273 tiene dos hombres separados 305, 307 y una
superficie de contacto substancialmente plana 311 ente 1los
hombros. La abertura cilindrica 315 en la porcién media 299 del
miembro de sujecién 273 estd localizada centralmente en la
abertura desde la superficie interior 317 del miembro de sujecién
a la superficie de contacto plana 311 sobre 1la superficie

exterior 301 del miembro de sujecién.
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[0047] En esta modalidad, el eje flexible 279 esta conectado
al miembro de sujecidén 273 por alineacién axial del agujero
roscade 291 del buje 283 con la abertura cilindrica 315 en 1la
porcién media 299 del miembro de sujecidén. La superficie axial
externa plana 293 del buje roscado 283 entra en contacto contra
la superficie de contacto plana 311 del miembro de sujecién 273
de modo que el sujetador 261 (figura 3) pasa por la abertura
cilindrica 315 y conecta al eje flexible 279 y al miembro de
sujecién. La distancia entre los hombros 305, 307 sobre la
superficie exterior 301 de la porcién media 299 es tal que las
caras planas radiales opuestas 287 del aditamento de cabeza
hexagonal del buje roscado 283 se ajusta entre los hombros de
modo que al buje se le impide girar cuando el sujetador roscado
261 esta avanzando dentro del agujero roscado 291. El engranaje
de los hombros 305, 307 con una cara plana radial respectiva 287
del aditamento de cabeza hexagonal 285 del buje roscado 283
permite que el sujetador roscado 261 sea avanzado en el agujero
roscado 291 del buje sin el uso de una llave u otra herramienta
para sostener el buje roscado en una posicién estacionaria
durante la conexidén del eje flexible 279 al miembro de sujecién

273.

[0048] El miembro de sujecién 41 sujeta al miembro de soporte
S por medio de posicionar el miembro de sujecidén de modo que el
miembro de soporte es recibido por la abertura 163 y entra en
contacto con la superficie interior 161 del miembro de sujecién.
La varilla de aseguramiento 51 tiene una manija 325 y un vastago

roscado 327 que se engancha de manera roscada con uno de los
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agujeros roscados superior e inferior 198, 177 del miembro de Zq
sujecién 41 y entra en contacto con el miembro de soporte S para
asegurar al miembro de sujecidén al miembro de soporte. El miembro
de sujecidén 41 de la presente invencién estd formado para recibir
los miembros de soporte S de diversas formas de modo que la bomba
5 puede ser montada en una variedad de localizaciones. Por
ejemplo, el aparato de sujecidén 3 puede ser montado sobre un
méstil tal como un soporte vertical IV S8 (figuras 1 y 2) o un
mistil de riel de cama horizontal BR (figura 13). Como se muestra
en detalle en las fiquras 14 y 14A, la varilla de aseguramiento
51 estad insertada de manera roscable por el agujero roscado
inferior 177 en el miembro de sujecién 41 de modo que el extremo
de la wvarilla de aseguramiento entra en contacto con 1la
superficie externa del mastil S. La superficie del mastil S
opuesta a la wvarilla de aseguramiento 51 estd posicionada en
contacto con la primera y sequnda porciones 187, 193 del miembro
de sujecién 41. El1 aparato de sujecién 3 y el conjunto de
dispositivo médico 1 estdn asegurados al miembro de soporte S por
medio de apretar la varilla de aseguramiento 51 de modo que el

mastil estd en un engranaje seguro con el miembro de sujeciédn 41.

[0049] Como se muestras en las figuras 15 y 15A, al aparato de
sujecidén 3 puede estar configurado para sujetar al dispositivo
médico 5 a una superficie superior de una mesa u otro miembro de
soporte plano  PS. En esta disposicién, la wvarilla de
aseguramiento 51 es recibida de manera roscada por el agujero
roscado superior 199 del miembro de sujecién 41 para entrar en
contacto con la superficie superior US de la parte superior de la

mesa PS. La superficie inferior LS de la tabla PS entra en
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contacto con la superficie interior 161 de la porcidn inferior Zﬂ)
169 del miembro de sujecién 41 de modo que la tabla PS es
sostenida en engranaje de sujecién entre la varilla de
aseguramiento 51 y el miembroc de sujecidén. El aparato de sujeciotn
3 se asequra a la mesa PS por medio de girar las manijas 325
sobre la varilla de asequramiento 51 de modo que la varilla se
engancha con la superficie superior US de la mesa e impulsa la
superficie inferior LS de la mesa a un contacto seguro con la
superficie interior 161 del miembro de sujecidén 41.

[0050] Se entiende que el miembro de sujecién 41 de 1la
presente invencién le permite a la bomba 5 ser montada sobre
cualquier superficie cilindrica S (figura 14) o superficie plana
PS (figura 15). Asi la bomba 5 puede ser montada convenientemente
en un ambiente de cuidado de salud sobre un mastil IV, un riel de
cama horizontal o vertical, un tubo de silla de ruedas, u otro
soporte tipico de un hospital u otras instalaciones médicas. En
adicién, la bomba 5 puede ser montada sobre la particularmente
superior de la mesa PS u otra estructura para uso en un hogar u
otro asentamiento externa a wuna instalacidén médica. Otras
estructuras adecuadas para el montaje de la bomba 5 incluyen pero
sin limitarse a, patinetes médicos energizados o sillas de
movilidad, carros multipardmetro, puertas, mesas, gabinetes,
soportes de cama, mesas de mostrador, sillas, bandejas médicas,
bandejas de televisidn, y escritorios. Adicionalmente, el miembro
de sujecién 41 puede recibir un mastil S que tiene un primer
espesor Tl (figura 14A) o una parte superior de una mesa PS que
tiene una superficie generalmente plana con un espesor T2 {(figura

15B) que puede ser mayor que o menor que el espesor del mastil.
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[0051] El eje flexible 43 de la presente invencién permite
seis grados de libertad de movimiento de la bomba 5 con relacién
al miembro de soporte S. La bomba 5 puede ser montada en una
primera posicidén (figura 1 y 2) en la cual la bomba es retenida
por el eje flexible 43 en una posicidn estacionaria de modo que
un punto sobre la carcasa 1l (por ejemplo, la parte de enfrente
de la carcasa) estd a una primera distancia D1 desde el soporte.
Por medio de aplicar una fuerza a la carcasa 11 de la bomba 5, el
eje flexible 43 puede ser manipulado de modo que la bomba es
movida a una segunda posicién (mostrada en lineas quebradas en la
figura 2) en la cual la bomba es retenida por el eje flexible en
una posicién estacionaria de modo que el punto sobre la carcasa
estd a una segunda distancia D2 mayor que la primera distancia Dl
desde el miembro de soporte S. Se entiende que la bomba 5 puede
ser posicionada mas cerca al mdstil S en la segunda posicidn de
modo que la distancia D2 sea menor que la primera distancia Dl1.
También, la bomba 5 puede ser inclinada hacia arriba o hacia
abajo alrededor de un eje horizontal (por ejemplo, el eje X en
las figuras 1 y 2) perpendicular al soporte S y que pasa por la
bomba para permitir una mejor visualizacién de la pantalla de
visualizacién 13 sobre la bomba. Adicionalmente, la bombas 5
puede ser inclinada hacia la izquierda o "a la derecha alrededor
de un eje vertical (por ejemplo, el eje Y en las figuras 1 y 2)
para permitir que la pantalla de visualizacién 13 sea visualizada
o los controles 15 sean accesados. La bomba 5 puede ser girada
alrededor de un eje horizontal A2 que puede interceptar al
soporte S y la bomba de modo gue la pantalla 13 pueda ser

orientada para una mejor visualizacidén. Se entiende que la bomba
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5 puede ser posicionada de modo que el eje horizontal A2 no
intercepte al soporte S sin salirse del alcance de la invencidn.
El eje flexible 43 también permite a la bomba 5 moverse a
cualquier lado a lo largo de.una linea que intercepta al soporte
S y la bomba de modo que el Gnico factor limitante de la posicién
de la bomba con relacién al soporte es la longitud del brazo

flexible.

[0052] Cuando se introducen elementos de la presente invencién
o las modalidades preferidas de la misma, los articulos “un”,
“una”, “el” y “dicho” tienen el propésito de significar de que
hay uno o mas elementos. Los términos “comprende”, “incluye” y
“tiene” tiene el propésito de ser inclusivos y significar que
puede haber elementos adicionales diferentes a los elementos

listados.

[(0053] En wvista de 1lo anterior, podrd verse que diversos
objetivos de la invencidén son logrados y otras ventajas resultan

alcanzables.

[0054] Ya que varios cambios podrian ser hechos en 1las
construcciones anteriores sin salirse del alcance de 1la
invencidén, se propone que toda materia contenida en la anterior
descripcién o mostrada en 1los dibujos adjuntos deba ser
interpretada como ilustrativa y no en un sentido limitativo.
Adicionalmente, toda la informacién adicional establecida aqui es
ilustrativa solamente y no tiene el propésito de limitar el
alcance de la invencién. Se entiende que cualquiera de las
modalidades particulares de la presente invencién puede incluir
uno o mas de los aspectos o rasgos de la invencién segun se

describe aqui y se ilustra en los dibujos.
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REIVINDICACIONES

LO QUE SE REIVINDICA ES:

1. Un aparato de sujecién (3) para usco en un ambiente médico
para asegurar de manera liberable un dispositiveo (5) a un
miembro de soporte (S; R; PS), dicho aparato de sujecién

(3) comprende:

un eje flexible (43; 125; 139; 279%) que tiene un primer
extremo (45; -; -; 275) para la sujecién al miembro de
soporte {(S; R; P5) y un segundo extremo (47; 131; -; -)

para sujecidén al dispositivo (3); ¥y

un sujetador (37) que incluye una varilla de aseguramiento
(51) y un miembro de sujecién generalmente en forma de C
{41; 217; 273) en dicho primer extremo (45; =-; -; 275)
para el montaje selectivo del aparato (3) a dicho miembro
de soporte (S; R; PS), dicho miembro de sujeciédn (41;
217; 273) tiene una superficie interior (161; -; 317),
una superficie exterior (165; 225; 301), y por lo menos
dos aberturas que incluyen una primer abertura (177, 199;
-; =) por la cual una varilla de aseguramiento (51) pasa
y una segunda abertura (179; -; 315 )} para la sujecibén de

dicho eje flexible (43; 125; 139; 279).

2. El1 aparato de sujecién (3) segin se establece en la

reivindicacién 1 en donde dicha superficie interior (161;
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-; 317) tiene una abertura (163; -; -) dimensionada para
recibir a dicho miembro de soporte (S; R; PS) y dicha
superficie exterior (165; 225; 301) tiene un receso
cilindrico (211; 251; -) integral con el miembro de
sujecién (41; 217; 273) para almacenar un cable del
dispositivo (5) y tiene una ranura axial (213; -; -) para

recibir el cable en el receso (211; 251; -).

El aparato de sujecién (3) segitn se establece en 1la
reivindicacidén 1 en donde dicha superficie interior (161;
-; 317) tiene una abertura (163; -; -} dimensionada para
recibir a dicho miembro de soporte (S; R; PS) y dicho
miembro de soporte (S; R; PS) comprende por lo menos uno
de un mastil que tiene un primer espesor (Tl) y un
miembro de soporte plano (PS) gque tiene un segundo

espesor (T2).

El aparato de sujecién (3) segin se establece en la
reivindicacién 1 en donde dicha primer abertura (177,
199; -; -) es roscada para la sujecidn liberable a dicha

varilla de aseguramiento (51}.

El aparato de sujecién (3) seqin se establece en la
reivindicacién 1 comprende adicionalmente un sujetador
roscado (261), y en donde dicha segunda abertura (179; -:
315) es un agujero y dicho eje flexible (43; 125; 139;
279) tiene un buje roscado (63; -; -; 283) montado sobre
dicho primer extremo (45; -; -; 275), dicho miembro de

sujecién (41; 217; 273) esta asegurado al eje flexible
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{43; 125; 139; 279) por el sujetador roscado (261) que
pasa por el agujero {179; -; 315) y casa con el buje

roscado {(&3; -; -; 283).

El aparato de sujecién (3), segin se establece en 1la
reivindicacidén 1 en donde dicho eje flexible (43; 125;
139; 279) comprende un collar de bloqueo (65) en dicho
segundo extremo (47; 131; -; -) y dicho dispositivo (5)
comprende un perno de montaje (19) que tiene un receso de
blogqueo (23), dicho ceollar de bloqueo (65) tiene por lo
menos un elemento de retén (111) para engranaje liberable
con el receso de bloqueoc (23) para sujetar de manera

removible el eje (43; 125; 139; 279) al dispositivo (5).

El aparato de sujecién (3) segin se establece en la
reivindicacién 6 en donde dicho receso de bloqueo (23) es

un receso cbdncavo para aceptar por lo menos un elemento

de retén (111).

El aparato de sujecién (3) segin se establece en 1la
reivindicacién 1 en donde el eje flexible (43; 125; 139;
279) comprende un resorte helicoidal (69; -; 147; -) que
tiene una pluralidad de espiras (71), un endurecedor (75)
dispuesto entre las espiras (71) para sujetar el eje
flexible (43; 125; 139; 279) y el dispositivo (5) en una
posicidén estacionaria, y una funda (77) que cubre al

resorte (69; -; 147; -) y al endurecedor (75).
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El aparato de sujecién (3) segin se establece en la
reivindicacién 8 en donde la funda (77) es hecha de

plastico o caucho.

. E1 aparato de sujecibébn (3) segin se establece en la
reivindicacién 1 en donde el eje flexible (43; 125; 139;
279} comprende un resorte (69; -; 147; -) que forma una
particularmente del eje (43; 125; 139; 279) y un tubo
rigido {(-; 129; 145; -) que forma otra parte del eje {(43;

125; 139; 279).

. E1 aparato de sujecién (3) segin se establece en la
reivindicacién 1 en donde la superficie interior (161; -;
317) tiene una abertura (163) dimensionada para aceptar a
dicho miembro de soporte (S; R; PS) y dicha superficie
externa (165; 225; 301) tiene un soporte (223) opuesto a
la abertura (163) para almacenar un cable (33) del

dispositivo (5).

. E1 aparato de sujecidén (3) segin se establece en la
reivindicacién 11 en donde dicho soporte (223) comprende
dos protrusiones en forma de L (227, 229) formadas
integralmente con el miembro de sujecidébn (41; 217:; 273) y
separada en una relacién opuesta, cada protrusién (227,
229) es formada de tal manera que se almacene de manera
segura el cable (33) del dispositivo cuando el cable (33)

es enrollado alrededor del soporte (223).
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13. Un conjunto de dispositivo médico energizado (1) capaz de
ser montado de manera selectiva sobre un soporte (S; R;

PS), el conjunto (1) comprende:

un dispositivo médico energizado (5) capaz de ser usado en
por lo menos un diagnéstico, monitoreo y tratamiento de
un paciente, el dispositivo médico (5) incluye una

carcasa (1l) y una pantalla de visualizacién (13);

un eje flexible (43; 125; 139; 279) adaptado para la conexién
al dispositivo médico (5) en un primer extremo (45; -; -;
275) del eje (43; 125; 139; 279) y adaptado para 1la
conexidén al soporte (S; R; PS) en un segundo extremo (47;
131; -; -) del eje (43; 125; 139; 279), el eje flexible
(43; 125; 139; 279) es configurable selectivamente
mientras se conecta al dispositivo médico (5) y al
soporte (S; R; PS}) para permitir al dispositivo médico
(5) ser movido desde una primera posicién en la cual el
dispositivo médico (5) es retenido por el eje flexible
(43; 125; 139; 27%) de modo que un punto sobre el
dispositivo médico (5) estd a una primera distancia desde
el soporte (S; R; PS) a una segunda posicién en la cual
el dispositivo médico (5) es retenido por el eje flexible
(43; 125; 139; 27%) de modo gque el punto sobre el
dispositivo médico (5) estd a wuna sequnda distancia
diferente de la primera distancia desde el soporte (S; R;

PS) .
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El conjunto de dispositivo médico energizado (1) segun se
establece en la reivindicacién 13 en donde el eje
flexible (43; 125; 139; 279) es configurable
selectivamente cuando estd conectado al dispositivo
médico (5) y al soporte (S; R; PS) para permitir por 1lo
menos dos grados de libertad de movimiento al dispositivo

médico (5).

El conjunto de dispositivo médico energizado (1) segin se
establece en la reivindicacién 14 en donde el eje
flexible (43; 125; 135; 279) es configurable
selectivamente cuando estd conectado al dispositivo
médico (5) y al soporte (S; R; PS) para permitir seis
grados de libertad de movimiento al dispositivo médico

(5).

El conjunto de dispositivo médico energizado (1) segun se
establece en la reivindicacién 13 en donde el eje
flexible (43; 125; 139; 279} comprende un sujetador (37}
localizado en el segundo extremo (47; 131; -; -} del
mismo, el sujetador (37) estd construido para sujetar a
un soporte (S; R; PS) en la forma de un mastil y un

soporte en la forma de un soporte plano (PS}.

El conjunto de dispositivo médico energizado (1)
establecido en 1la reivindicacién 16 en donde el
dispositivo médico (5) incluye un cable eléctrico (33) vy

el sujetador (37) incluye un soporte (223; 211) capaz de
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sujetar el cable eléctrico (33) del dispositiveo médico 361

18.

19.

20.

{5) en una posicién guardada.

El conjunto de dispositivo médico energizado (1) segqgun se
establece en la reivindicacidn 16 en donde el sujetador
(37) tiene por lo menos dos aberturas que incluyen una
primer abertura (177, 199; -; ~-) por la cual una varilla
de aseguramiento (51) pasa y una segunda abertura (179; -
; 315) para sujetar de manera liberable al eje flexible

(43; 125; 139; 279).

El conjunto de dispositivo médico energizado (1) seqin se
establece en la reivindicacién 13 en donde el eje
flexible (43; 125; 13%; 279) comprende un conector (65)
en el primer extremo (45; -; -; 275) del mismo, el
conector (65) estd adaptado para una conexidén de ’

liberacién rapida al dispositivo médico (5}.

El conjunto de dispositivo médico energizade (1) segin se
establece en la reivindicacién 19 en donde el conector
(65) incluye una estructura de actuador de conexién (103)
movible linealmente y sin rotacién entre una posicién de
sujecién en la cual el conector (65) asegura al
dispositivo médico energizado (5) al eje flexible (43;
125; 139; 279) y una posicién de liberado en la cual el
dispositivo médico energizado (5) puede ser removido del

eje flexible (43; 125; 139; 279).
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APARATO DE SUJECION FLEXIBLE PARA DISPOSITIVOS MEDICOS L{)

Resumen de la Descripcidn

Un aparato de montaje (3) de la presente invencién es usado
en un ambiente médico para asegurar de manera liberable un
dispositivo (5) a un miembro de soporte (S; R; PS). El aparato de
montaje (3) tiene un eje flexible (43; 125; 139; 279) con un
primer extremo (45; -; -; 275) para la sujecidn liberable al
miembro de soporte (S; R; PS) y un segundo extremo (47; 131; -; -
}) para sujetar de manera liberable al dispositivo (5}). Un miembro
de sujecibén generalmente en forma de C (41; 217; 273) en el
primer extremo (45; -; -; 275) sujeta de manera liberable al
aparato (3) al miembro de soporte (S; R; PS). El miembro de
sujecién (41; 217; 273) tiene una superficie interior (1l6l; -;
317), una superficie exterior (165; 225; 301}, y por lo menos dos
aberturas que incluyen una primer abertura (177, 199; -; -) por
la cual una varilla de aseguramiento (51) pasa y una segunda
abertura (179; -; 315) para sujetar de manera liberable el eje
flexible (43; 125; 139; 279). La presente invencidén también esta
dirigida a un conjunto de dispositivo médico energizade (1) que
tiene un dispositivo médico (5} y un eje flexible (43; 125; 139;
279) capaz de montar de manera selectiva al dispositivo médico

{S) sobre un soporte (S; R; PS).
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