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10 ANEXOS

Comprobante de pago de la tasa de presentacion de la solcitud

Documento que acredita la exastencia y representacidn legal cuando el solictante sea persona jundica
Poderes, si fuere el caso

Certificado de existencia y representacidn legal cuando el solicitante sea persona juridica
Documento de Cesion del inventor al solicitante o a su acusante

Declaraciones

Copia de la solicitud Internacional (Resumen, descnpeion, reivindicaciones, dibujos)
Traduccién de la solicitud internacional al castellano (Resumen, descripcion, revindicaciones, dibujos)
Copia del examen preliminar efectuado por la IPEA

Traduccién del examen preliminar efectuado por la IPEA.

De ser el caso, copia del conirato de accaso

De ser el caso, documento que acredite la licencia o autonzacibn de uso de conocimientos
tradicionales de las comunidades indigenas.

De ser el caso, cerificado de depdsito de matenal biolégico

Arte final 12 x 12

De ser el caso, infformacitn sobre otras solicitudes de patente o titulos obtenidos en el extranjero por el
mismo titular o su causante, relacionadas parcial o totalmente con la invencién de esta sohicrtud
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DISPOSITIVO Y METODO PARA INSERTAR, POSICIONAR Y RETIRAR UN
IMPLANTE

Campo de la Invencién

La presente invencién esta dirigida a un dispositivo y método para insertar,
posicionar y/o retirar un implante del hueso y, en particular, a un dispositivo que
tiene una porcion la cual puede fijarse selectivamente o girar y/o rotar libremente
con respecto a una porcidén corporal del dispositivo.

Anterioridades

Varlla s o clavos intramedulares se pueden usar para fijacion interna y
reduccidbn de un hueso fracturado, tal como por ejemplo, un hueso largo.
Generalmente, la varilla intramedular es insertada dentro del canal de la medula
de un hueso largo, tal como el fémur, y a través de la fractura de modo que las
porciones de la fractura queden alineadas correctamente en aposicidon cerrada.
Tipicamente, la varilla es insertada en un extremo del hueso largo y se extiende
dentro del vastago del hueso Ademas, la varilla puede disefiarse para queda ser
retirada del hueso para ajustar la varilla, retirar |la varilla, o halar dos mitades de
una fractura al tiempo. Varios dispositivos pueden ayudar a la insercién y/o
retirada hacia atras y/o retiro de la varilla intramedular

La insercién del implante y el dispositivo de posicionamiento que escoja el
cirujano depende de la técnica que el cirujano desee usar, los resultados
deseados, el implante y los parametros de la operaciébn Si el cirujano desea
martiliar libremente un implante dentro del hueso y el procedimiento quirdrgico lo
permite, el cirujano puede usar un dispositivo de insercion tipo martillo que tenga
una cabeza y un eje. La cabeza en este tipo de dispositivos tiene una onentacioén
la cual es fija con respecto al eje. A la varilla intramedular se le fija un insertador
de varilla que tenga una porcién agrandada. El cirujano golpea repetidamente la
porcion agrandada del insertador de la varilla con la cabeza del dispositivo de
insercion tipo martillo para guiar la varilla dentro del canal de la medula.

De ofra parte, si un cirujano desea o si el procedimiento quirdrgico asi lo
requiere y/o permite, el cirujano puede utiizar un dispositivo de insercién tipo
martillo en el cual la cabeza gire alrededor del vastago. Este dispositivo de
insercién tipo martillo puede usarse con un insertador de varilla, el cual se fja se
fija a la varilla y consiste de un vastago alargado que tiene extremos proximal y
distal. El vastago también puede tener una porcidén alargada en su extremo
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proximal, el cual estd mas cerca al cirujano y/o una porcidn alargada en su
extremo distal, el extremo mas cercano a, y tipicamente fijo a la varilla
intramedular. El dispositivo tipo martillo esta colocado en el vastago y viaja a lo
largo del vastago a medida que pasa por un movimiento reciproco que permite al
cirujano golpear repetidamente cualquier porcién agrandada. Una cabeza giratoria
facilita el movimiénto a medida que el dispositivo se hace corresponder a lo largo
del vastago. Para guiar la varilla dentro del hueso, el cirujano golpea la porcién
agrandada en el extremo distal del vastago con la cabeza del dispositivo tipo
martillo. Para retirar hacia atras o retirar una varilla del hueso, el operador golpea
fa porcidn agrandada en el extremo proximal del vastago.

Resumen de la Invencién

La presente invencién se refiere a un dispositivo para impactar ¢ insertar un
implante dentro de un hueso y/o para retrar hacia atras, extraer o retirar el
implante del hueso, y/o para reposicionar un implante en el hueso. En particular,
el dispositivo puede utilizarse para insertar una varilla dentro de un hueso, retirar
hacia atras y/o retirar una varilla de un hueso, o reposicionar una varilla en el
hueso. El dispositivo comprende un eje, una cabeza, opcionalmente un canal a
través de la cabeza, y un mecanismo de retencion El mecanismo de retencion
puede acoplarse en la cabeza de modo que la cabeza no gire y/o rote con
respecto al gje. Ademas, el mecanismo de retencién puede desengancharse de la
cabeza, permitiendo de este modo que la cabeza gire y/o rote libremente con
respecto al eje Preferiblemente, el mecanismo de retencién esta asociado con el
vastago del dispositivo. El dispositivo también puede tener medios para retener
una guia en el canal opcional. Adicionalmente, el mecanismo de retencién puede
tener medios para apretar el mecanismo de retencién en el eje.

La presente invencidn también se refiere a métodos para impactar o insertar
un implante en un hueso, halar, extraer o retirar un implante de un hueso y/o
reposicionar un implante en un hueso. En un método de impactacion,
reposicionamiento o halade de una varilla de un hueso, el dispositivo puede
utilizarse con un insertador de implante el cual se fija a la varilla. El insertador
puede tener un brazo de punteria y una porcidon agrandada préxima a su extremo.
Un método ejemplar para usar el dispositivo incluye los pasos de: mover el
mecanismo de retencién de modo que se acople a la ¢cabeza, fijando de este modo
la cabeza con respecto al vastago (es decir, que la cabeza no gire, rote o traslade
con respecto al vastago); y golpear la varilla o la porcidén agrandada del insertador
(si se usa el insertador) con la cabeza del dispositivo.



Otro método para utilizar el dispositivo incluye los pasos de: fijar un
insertador de implante, el cual comprende una guia de implante (tal como por
ejemplo, una varilla intramedular), ajustar el mecanismo de retencién de modo que
se desacople de la cabeza, permitiendo de este modo que la cabeza gire o rote
con respecto al eje; posicionar el dispositivo en la gula; y reciprocar el dispositivo a
lo largo de la guia. El insertador que se utiliza con este método puede tener una
porcion agrandada en un extremo de la gufa préxima a la varilla y/o una porcién
agrandada en el otro extremo de la gula. El operador puede golpear la varilla o la
porcidn agrandada préxima a la varilla para insertar la varilla en el hueso
Alternativamente, el operador puede golpear la porcién agrandada préxima hacia
si, para halar, remover o reposicionar la varilla del hueso.

En ofra realizacion, la cabeza del dispositivo también puede contener una
ranura la cual se comunica con el canal de la cabeza, intersectando
prefenblemente el canal en un angulo, méas preferiblemente perpendicular al canal.
La cabeza puede posicionarse sobre una guia moviendo la ranura de la cabeza
dentro del vastago de la guia hasta que el vastago llegue al canal Luego se rota el
dispositivo para alinear el eje longitudinal del vastago de la guia con el eje
longitudinal del canal Aln en otra realizacién, la cabeza puede tener una ranura
helicoide la cual-interfecta el canal de la cabeza. La ranura helicoide es insertada
en el vastago de la guia, y a medida que se avanza la ranura helicoide en el
vastago de la gula, la cabeza se rosca, rota o gira hasta que el eje longitudinal de
la gula quede alineado con el eje longitudinal del canal.

Breve descripcion de los dibujos

La presente invencién puede entenderse mejor haciendo referencia a los
siguientes dibujos, en donde los numerales de referencia representan los
respectivos elementos Los dibujos sirven Unicamente como ejemplos para ilustrar
algunas propiedades que se pueden usar por separado o en combinacién con
otras y la presente invencion no debe limitarse a las realizaciones que se
muestran.

LA FIGURA 1 es una vista en perspectiva del dispositivo de insercion, retiro,
posicionamiento del implante segln la presente invencion.

La FIGURA 2 es una vista lateral del dispositivo que se muestra en la
FIGURA 1

La FIGURA 3 es una vista posterior de una realizacién del dispositivo segun
la presente invencion.



-

La FIGURA 4 es una vista transversal de la cabeza del dispositivo que se
muestra en las FIGURAS 1y 2.

La FIGURA 4 A es una vista transversal de una porcién de un elemento de
soporte.

La FIGURA 4B es una vista transversal de una porcién de otro elemento de
soporte

La FIGURA 4C es una vista transversal de una porcién de otro elemento de
soporte.

La FIGURA 4D es una vista transversal de una realizacién alternativa de la
cabeza del dispositivo que se muestra en las FIGURAS 1y 2

La FIGURA 4E es una vista en perspectiva de la cabeza del dispositivo que
se muestra en las FIGURAS 1 y 2 con un elemento alternativo de soporte.

La FIGURA 5 es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa del
dispositivo seguln la presente invencion.

La FIGURA 6 es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa de
la cabeza del dispositivo segln la presente invencién

La FIGURA 7 ilustra un método de uso del dispositivo seguiin se muestra en
laFIGURA 1,y

La FIGURA 8 ilustra un método alternativo del uso del dispositivo segin se
muestra en la FIGURA 1.

Descripcion Detallada

La FIGURA 1 muestra una realizacién ejemplar de la herramienta (1) para
uso en la insercion, halado, extraccion, retiro y/o posicionamiento de un implante.
Sin embargo, debe entenderse que las personas versadas en la técnica
reconoceran que se pueden hacer muchas modificaciones y sustituciones a los
varios elementos de la presente invencion. La herramienta (1) puede ser utilizada
por un operador para insertar un implante, halarlo o retirarlo y/o posicionar o
reposicionar un implante en un hueso. Por ejemplo, la herramienta (1) puede
utilizarse para insertar una varilla intramedular o clavo o para halar/retirar una
varilla del canal medular de un hueso. Tal como se ilustra en la FIGURA 1, la
herramienta del ejemplo (1) puede incluir una manija (2), un vastago (4), un
mecanismo de retencion (7) (incluido el elemento de retencién 6), y un cuerpo o



cabeza de impactacion (8) conectada al vastago (4) de manera giratoria. Debe
observarse que en esta descripcion el término girar o rotar se utiliza de modo
Intercambiable

La manya (2) permite al operador agarrar y sostener la herramienta (1)
durante el uso. Preferiblemente, la manija (2) esta contorneada ergonémicamente
para uso por parte del operador y puede contener superficies, materiales y/o
proyecciones que mejoren el agarre. Debe observarse que la manija (2) no es
necesaria para el funcionamiento de la herramienta (1) ya que el operador puede
agarrar el vastago (4) en su lugar. La manija (2) puede hacerse de plastico,
caucho, metal, madera, un material compuesto (por ejemplo de 2 materiales), o
cualquier otro matenal adecuado. Por ejemplo, la manija (2) puede hacerse de un
lino impregnado o de una resina fenélica. Alternativamente, la manija (2) puede
hacerse de un polimero moldeado (por ej. Delgrin®). La manya (2) también puede
tener un material nicleo rodeado por otro material. Por ejemplo, un nicleo de
aluminio puede ir rodeado por una cubierta de silicona Cuando se determine el
material a utilizar para hacer la manija (2) se pueden considerar varios factores,
Incluida la capacidad de resistir esterilizacién/limpieza (por ej' el uso de autoclave;
productos de limpieza utilizados para esterilizacién en hospitales), tacto (por ej un
material moldeado da una sensacién mas suave a la mano del operador), peso,
durabilidad (por ej: capacidad de resistir a fuerzas de impacto/carga, capacidad de
calda) resistencia a manchado (por ej: sangre o sustancias utilizadas en cirugia o
para limpiar la herramienta (1)), capacidad de resistir el calor y capacidad de
agarrar la manija, en particular con guantes de latex que generalmente se usan
durante la cirugia. Otros factores que no se Indican, también pueden ser
relevantes.

La manija (2) puede tener cualquier forma o tamafio. Por ejemplo puede
ser aconsejable que la manija (2) tenga una forma que se adapte a los contormos
de la ano (es de-cir, que sea ergondmica). Ademas, el extremo (3) de la manija (2)
puede ser acampanado para evitar que la manija (2) se deslice de la mano del
operador durante su uso. Adicionalmente, con el fin de permitir un mejor agarre de
la manija (2) por parte del operador, la manija (2) puede tener un agarre (no se
muestra) que cubre o esta posicionado en al menos una porcion de la manija (2).

El agarre puede hacerse de los mismos matersiales de la manija (2) E
agarre puede tener indentaciones o protuberancias Y los factores utilizados para
seleccionar el material de la manija (2) también son aplicables para escoger el/los
material(es) del agarre. El agarre puede ser una pieza separada de la manija (2),



por ejemplo, el agarre puede posicionarse como un grabado (no se muestra) en la
manija. El agarre también puede ser sobre moldeado (es decir, formado
moldeando un matenal sobre la manija (2)). También se puede usar un agarre
hecho de caucho. Alternativamente, el agarre puede ser integral o monalitico con
la manya (2) (es decir, la manja y el agarre estar hecho de una pieza de matenal).
En una configuraciéon de este tipo, la porcién de agarre de la manija (2) puede ser
texturizado.

El vastago (4) puede fijarse a la manja (2) o ser una pieza integral con la
manija (2). El vastago (4) puede hacerse de, por ejemplo, un material endurecido
tal como acero inoxidable. Sin embargo, el vastago (4) puede hacerse de cualquier
material adecuado Se pueden usar varios factores para determinar el material del
vastago (4), incluida la capacidad de resistir esterilizacidn/limpieza, peso,
durabilidad, resistencia a manchado y resistencia al calor. Otros factores que no
se mencionan también pueden ser relevantes. Un vastago (4) de acero inoxidable
puede tener un diametro entre aproximadamente 5 mm y aproximadamente 20
mm, preferiblemente entre aproximadamente 6 mm y aproximadamente 15 mm, y
mas preferiblemente entre aproximadamente 7 mm y aproximadamente 10 mm,
Debe entenderse que el diametro del vastago (4) depende del material que se use
y puede tener cualquier diametro siempre y cuando el didmetro del vastago (4)
sea lo suficiente como para que el vastago (4) no se rompa o doble por el uso
repetido de la herramienta (1). Ademas, el vastago (4) puede tener una longitud
medida desde la manija (2) hasta la cabeza (8), de aproximadamente 20 mm y
aproximadamente 150 mm, preferiblemente entre aproximadamente 50 mm y
aproximadamente 140 mm, y mas preferiblemente entre aproximadamente 100
mm y aproximadamente 130 mm. El largo del vastago (4) es un factor, entre
ofros, que permita al operador girar corre correctamente la herramienta (1) y
asegurar el correcto apalancamiento y momentum de la herramienta (1) para
matrtillar. Ademas, tal como se muestra en la FIGURA 1, el vastago (4) puede ser
recto, sin embargo, se puede concebir cualquier otra forma (como por ejemplo,
forma en S, forma en L, curvo) que pemmita al operador martillar el implante y el
correcto funcionamiento del mecanismo de retencion (7).

El vastago (4) puede colindar con la manija (2) o extenderse a una porcién
o a la longitud total de la manija {2). El vastago (4) puede fijarse a la manija (2) de
varias formas, incluidos ajuste por friccion, soldadura, unién quimica o molecular o
engomado. En ofra realizacién, el vastago (4) puede tener una rosca externa (no
se muestra) que se acople con una rosca Interna (no se muestra) de la manya (2).
En una realizacién alternativa, la manija (2) puede tener una abertura (5) que



reciba un pin, tornillo, tornillo ajustador, varilla, barra o cualquier otro medio de
retencion que se fije al vastago (4) para bloquear la manija (2) y el vastago (4) el
uno con respecto al otro.

La cabeza (8) se conecta al vastago (4). Preferiblemente, la cabeza (8)
puede estar giratoria y/o rotacionalmente conectada al vastago (4) En una
realizacion, tal como se muestra en la FIGURA 2, una porcion 4 a del extremo
distal (18) del vastago (4) puede ser aplanado o tener un diametro reducido con un
agujero (19) en el medio La porcién reducida del vastago (4a) puede insertarse en
un area abierta (8a) (FIGURA 4) formada en la cabeza (8) A través del agujero
(19) se puede colocar un pin (19 a) de modo que el vastago (4) gire o rote
alrededor del pin (19a). El pin {(19a) puede fijarse con respecto a la cabeza, por
ejemplo, por medio de ajuste de fuerza/presion, soldadura, unidén quimica o
molecular o engomado dentro de la(s) porcion(es) receptora(s) (no se muestran)
de la cabeza (8). Alternativamente, se puede fijar un pin al vastago (4) (o el
vastago (4) puede tener protuberancias (no se muestran) que se extienden del
lado opuesto del vastago (4)). El pin o las protuberancias pueden posicionarse en
la(s) porcion{es) receptora(s) (no se muestran) de la cabeza (8) de modo que la
cabeza (8) pueda girar o rotar con respecto al vastago (4). De este modo, la
cabeza (4) puede girar alrededor del vastago (4).

Debe entenderse que no se requiere el area abierta (8a). Por ejlemplo, la
cabeza (8) puede tener una extensién (8b) (FIGURA 4D) (se puede utilizar una o
mas extensiones (8b)) extendiendo desde la superficie exterior (37) de la cabeza
(8). La extension (8b) puede tener un agujero (8c) para recibir un pin (19a). El
agujero (19) en el vastago (4) puede estar alineado con el agujero (8c) en las
extensiones (8b). El pin (19a) puede insertarse a través del agujero (8¢) en la
extensién (8b) y el agujero (19) en el vastago (4). En este tipo de configuracion, el
angulo (20) a través del cual el vastago (4) puede rotar o girar (referido en
adelante como el “angulo de pivote") se limita por el vastago (4) contactando la
cabeza (8)

El vastago (4) y la cabeza (8) pueden configurarse de modo que la cabeza
(8) tenga un angulo (20) de pivote de aproximadamente 360° (por e): donde el
vastago (4) esta fijo al lado de la cabeza (8) (FIGURA 3)), pero mas
preferiblemente, el angulo (20) de pivote puede ser entre aproximadamente 30° y
270° grados, y ain mas preferiblemente, entre 30° y 180° grados, y mas
preferiblemente, entre aproximadamente 30° y 90° grados. El Angulo (20) a través
del cual el vastago (4) gira con respecto a la cabeza (8) depende del espacio del



vastago (4) en el area abierta (8a) en la cabeza (8) Preferiblemente, el angulo
(20) de pivote permitiria la rotacién ergonémica de la herramienta (1). Algunos
factores que contnbuyen a determinar un angulo aproximado (20) de pivote
incluyen la longitud del eje/manya y la cantidad de tirada que se requiere para
generar la energia necesaria para insertar el implante.

En otra realizacion, el vastago (4) puede tener una bola (no se muestra) en
el extremo distal (18) y la cabeza (8) puede tener un receptaculo (no se muestra)
para recibir la bola del vastago (4). Alternativamente, el vastago (4) y la cabeza (8)
pueden estar conectados por una unidn giratoria (no se muestra) de modo que la
cabeza (8) pueda rotar alrededor del vastago (4). También se puede usar
cualquier otro medio para conectar el vastago (4) y la cabeza (8) de modo que la
cabeza (8) pueda girar y/o rotar con respecto al vastago (4) en al menos una
direccion o alrededor de al menos un eje

Se puede proveer un mecanismo de retencién (7) para fijar el vastago (4) y
la cabeza (8) con respecto el uno del otro, impidiendo de este modo el movimiento
pivotal o rotacional de la cabeza (8) alrededor del vastago (8). Debe entenderse
que un mecanismo de retencién incluye cualquier mecanismo que sirva para
bloquear el vastago (4) y la cabeza (8) con respecto el uno del otro y que también
permita desbloquear el vastago (4) de modo que el vastago (4) y la cabeza (8)
puedan girar con respecto el uno del otro. El mecanismo de retencién puede
asociarse o estar fijo al vastago (4), o puede fijarse al vastago (4) (es decir que se
pueda fijar/quitar del vastago (4)). El mecanismo de retencién puede constar de
una sola pieza o de mas de una pieza.

Las FIGURAS 1 y 2 ilustran el ejemplo de un mecanismo de retencién (7).
El mecanismo de retencién de las FIGURAS 1 y 2 incluye un elemento de
retencién (6) dispuesto alrededor del vastago (4) (FIGURAS 1 y 2). El elemento de
retencion (6) puede hacerse de un material endurecido, tal como acero inoxidable,
aunque se pueden usar otros materiales. Los mismos factores que se utilizan para
determinar el material para el vastago (4) también pueden utilizarse para
determinar el material, la forma y las dimensiones del elemento de retencién (6).
También se pueden considerar otros factores, tales como la capacidad de tension
en el vastago (4) y la resistencia a deformacién causada por las cargas de impacto
de la cabeza (8). Para permitir el tensionamiento del elemento de retencion (6) en
el vastago (4), el elemento (6) debe tener una forma y ser de un tamafio suficiente
que permita al operador agarrar el elemento de retencién (6) con sus dedos, o
como se describe en mayor detalle a continuacién, con una herramienta o colocar



una herramienta dentro del elemento de retencién (6) Debe entenderse que el
elemento de retencién (6) puede tener cualquier forma, tamario o espesor siempre
y cuando sirva para su funcion de mantener el vastago (4) y la cabeza (8) fijos con
respecto el uno del otro. En una realizacién, no se muestra, el elemento de
retencion (6) puede ser una tuerca.

Debe observarse que la porcién del elemento de retencién (6) que se
acopla a la manija (2) o cabeza (8) puede configurarse para ayudar a sostener el
elemento de retencién (6) contra la manija (2) o ayudar a fijar la cabeza (8) con
respecto al vastago (4) Por ejemplo, ele elemento de retencion (6) puede tener
una porcién plana para acoplarse a una porcidbn plana correspondiente de la
manija (2) y/o de la cabeza (8). El elemento de retencién (6) también puede tener
una porcion texturizada, por ejemplo, dientes, que se acople a una porcién
texturizada o lisa correspondiente, por ejemplo dientes, en la manija (2) y/o en la
cabeza (8).

El elemento de retencion (6) puede tener roscas internas (no se muestran)
que se acoplen con las roscas proximales (12) o las roscas distales (16). Las
roscas (16) pueden localizarse proximas a la cabeza (8) y funcionar para mantener
el elemento de retencion (6) contra la cabeza (8) en el extremo distal (18) del
vastago (4). Las roscas (12) sirven para mantener el elemento de retencion (6) en
una posicién en el vastago (4) de modo que el elemento de retencion (6) no se
acople con la cabeza (8) En la FIGURA 1, las roscas (12) estan localizadas
proximas a la manija (2) de modo que cuando el elemento de retencidén (6) se
acople a las roscas (12), una porcidon (11) del elemento de retencién (6) se acopla
a la porcién de _diémetro agrandado (13) y/o a la manija (2) Esta configuracion
permite que el elemento de retencién (6) se tensione apretado al extremo proximal
(14) del vastago (4).

Al roscar el elemento de retencion (6) en las roscas proximales (12) o
apretando el elemento de retencion (6) contra una porcion agrandada, se restringe
el movimiento del elemento de retencion (6) a medida que el operador utiliza la
herramienta de insercién, posicionamiento o retiro (1). Mas especlificamente, el
elemento de retencion (6) no se movera a lo largo del vastago (4) puesto que el
dispositivo es girado por el operador. El elemento de retencién (6) puede apretarse
en el vastago (4) girando manualmente el elemento (6) en las roscas (12 6 16) (es
decir el operador utiliza sus dedos/mano) El elemento (6) también puede tener un
agarre (por eJ; el nudo de diamante (17} que se muestra en la FIGURA 2), el cual
es integral con el elemento (6) y puede tener varias formas, incluida una superficie



aspera, estrias o depresiones en una porcion o alrededor de toda la periferia del
elemento de retencion (6) En otra realizacién, el elemento de retencién (6) puede
tener un agarre hecho de una pieza de material separada. Se puede colocar un
agarre alrededor de la superficie exterior del elemento (6) o se puede incrustar en
el elemento (6). Por ejemplo, el elemento de retencidn (6) puede ser
sobremoldeado con una cubierta de caucho. El material de sobre moldeado puede
hacerse de cualquier matenal que ofrezca una mejor superficie de agarre para el
operador (antes, durante o después de la operacion) que una superficie lisa.

Ademas, para un mayor tensionamiento, el elemento de retencién (6) puede
tener una ¢ mas aberturas (15), de cualquier forma o tamafio, posicionadas
alrededor de la periferia del elemento (6). Un dispositivo tal como una llave de
tuercas o llave de pines, varilla o barra (no se muestra) puede colocarse en la
abertura (15) y usarse para girar el elemento de retencion (8) en el vastago (4). La
llave de tuercas o la llave de pines, varilla, barra u otro dispositivo ofrece palanca
al operador para apretar ain mas el elemento de retencién (6) en las roscas (12,
16) Debe entenderse que el elemento de retencion (6) puede tensionarse solo
manualmente o, alternativamente no hacer tensionamiento manual y todo el paso
de tensionamiento puede hacerse utilizando un dispositivo tal como una liave de
tuercas o llave de pines, varilla, barra u otro dispositivo (no se muestra), o el
operador puede fensionar manuaimente el elemento (6) girando el elemento (6) y
luego apretarlo mas con una herramienta de tensionamiento. Ademas, o en lugar
de usar dispositivos tales como la llave de tuercas o la llave de pines, varilla, barra
u otro dispositivo, el operador puede utilizar, por ejemplo, unos alicates, llave o
dispositivo similar para agarrar la superficie exterior del elemento de retencién (6)
y girar el elemento (6) en las roscas (12 y 168). Ademas, para evitar que el
elemento (6) se afloje en las roscas (12 y 16), se puede colocar un tomillo, tornillo
ajustador, perno, pin u otro elemento de retencién para que se extienda a través
del elemento (6) y contacte ia superficie y/o se extienda en las roscas (12, 16) y/o
el vastago (4)

En otra réalizacibn. las roscas pueden localizarse en cualquier lugar a lo
largo del vastago (4). Para bloquear el elemento de retencion (8) al vastago (4), se
puede deformar una porcién de las roscas (12) y/o la porciéon agrandada (13)
puede colocarse adyacente a las roscas (14). AlGn en ofra realizacion, puede
haber solo una .porcién roscada en el vastago (4). Preferiblemente, la porcion
roscada cubriria lo suficiente el vastago (4) de modo que el elemento de retencién
(6) pueda moverse de una posicion adyacente a la cabeza (8) a una posicién
donde el elemento (6) se desenganche de la cabeza (8). Aun en otra realizacion,
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todo el vastago (4) puede ser roscado. En ofra realizacién, el vastago (4) puede
achaflanarse de un diametro mas pequefio en el extremo distal (18) a un didmetro
mas grande en. el extremo proximal (14) o tener una porcién agrandada. El
elemento de retencion (6) puede ser ajustado por fuerza sobre una porcién de la
parte achaflanada o agrandada para sostenerlo en el vastago (4) a una distancia
suficiente de la cabeza (8) de modo que la cabeza (8) pueda girar sobre el vdstago
(4). También, en cualquier realizacion, el elemento de retencién (6) en su posicién
desenganchada, puede moverse a lo largo del vastago (4) (es decir, no bloqueado
al vastago (4)), o'puede disefiarse para que sea removido del vastago (4) cuando
se desenganche de la cabeza (8). El mecanismo de retencion (7) puede no tener
ninguna rosca.

En una realizacion alternativa, un pin, tornillo, tornillo ajustador, u otro
medio de retencién se puede extender a través del elemento (6) dentro o a través
del vastago (4). El pin, tornillo, tornillo ajustador u otro medio de retencidn puede
extenderse hasta la abertura (15) o alguna otra abertura que forme un agujero. El
agujero de paso puede ser roscado para que se acople a las correspondientes
roscas en el pin, tornillo, tornillo ajustador u otro medio de retencién. Esta
configuracion puede utilizarse para sostener el elemento (6) en el eje (4) en
cuaiquier punto a lo largo del vastago (4).

Aun en otra realizacion alternativa, el mecanismo de retencién puede
incorporar un ajuste de bayoneta. Por eemple, puede haber una o mas
protuberancias (no se muestran) alrededor de la periferia del vastago (4). La(s)
protuberancia(s) pueden ser un diente, o se pueden extender a una porcién o a
todo lo largo del vastago (4). El elemento de retencidn (8) de esta realizacién
puede tener estria(s) interna(s) a todo su largo para recibir la(s) protuberancia(s).
Esta configuracion permite movimiento axial, mas no rotacional del elemento (6)
en el vastago (4), donde el elemento (6) se engancha a la(s) protuberancia(s). Se
puede utiizar un pin, tornillo, tornillo de ajuste u otro medio de retencion para
sostener el elemento (6) contra la cabeza (8) o en cualquier lugar a lo largo del
vastago (4). Alternativamente, se puede colocar un resorte (no se muestra)
alrededor del vastago (4) y sesgar el elemento de retencién (6) hacia la cabeza
(8). Debe abservarse que como mecanismo de retencion se puede utilizar
cualquier combinacion de las realizaciones y propiedades que se describen aqui.

En otra realizacién, es posible que no tenga ningin elemento de retencitn
(6). Este tipo de realizacién puede usar un pin, un tornillo de ajuste, un tornillo, una
varilla, una barra u otro medio para fijar el vastago (4) de modo que el vastago (4)
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no rote con respecto a la cabeza (8) Una persona versada en la técnica podra
apreciar faciimente que la presente invencién concibe otros medios para fijar
temporalmente el vastago (4) y la cabeza (8) entre si.

Tal como se muestra en la FIGURA 3, en otra realizacion, el vastago (4)
puede estar conectado al lado de la cabeza (8). El vastago (4) puede tener una
forma parecida a una interrogacion y tener una manija (2). La conexién del
vastago (4) y de la cabeza (8) debe permitir el movimiento pivotal y/o rotacional de
la cabeza (8) con respecto al vastago (4). Sin embargo, debe observarse que el
vastago (4) puede conectarse en cualquier lugar en la superficie exterior (37)
(FIGURA 1) de la cabeza (8), preferiblemente, de modo que la cabeza (8) pueda
girar y/o rotar con respecto al vastago (8) y la herramienta (1) puede usarse para
martillar el implante, reponerio o halar el implante fuera del hueso

La cabeza (8) puede ser de cualquier forma o tamafio siempre y cuando su
funcidon sea la de impactar/golpear un implante y/o porcion de un dispositivo de
insercién, tal como un insertador (29) (FIGURA 7) con el fin de impartir una fuerza
para insertar el implante, reponerio o halarlo fuera del hueso. Cualquier porcion de
la superficie exterior (37(, pero preferiblemente las caras (21, 21a) de la cabeza (8)
puede utilizarse para impactar/golpear un implante ¢ un dispositivo de insercién.
Adicionalmente, las caras (21, 21a) de la cabeza (8) pueden tener fija una pieza
de material, hecha de un material mas fuerte que la cabeza (8) (por €J: un matenal
que sea mas resistente a abolladuras y/o deformacién). Por ejemplo, se puede
soldar una pieza de titanio a la cara 21 y/o a la cara 21a. En otra realizacién, un
material mas blando se puede fijar a las caras (21, 21a) para absorber la fuerza de
impacto por el martillar el implante. Por ejemplo, se puede pegar una pieza de
caucho a la cara 21 y/o a la cara 21a. Debe observarse que se puede pegar una
pieza separada de material a cualquier porcidn de la cabeza (8) que pueda
contactar otra superficie durante el martilado.

La cabeza (8) puede ser de acero inoxidable, pero también se pueden
utilizar otros materiales. Se puede utilizar cualquiera de los varios factores arriba
mencionados con respecto a la seleccion del material para el vastago (4) o para el
elemento (6) con el fin de determinar el material de la cabeza (8) Ademas, otros
factores que se pueden considerar es la resistencia a abolladuras debido a
martilado y fuerza del impacto. Ademas, la cabeza (B) puede tener entre
aproximadamente 30mm y 150 mm de largo, preferiblemente entre
aproximadamente 40 mm y 100 mm, y mas preferiblemente, entre
aproximadamente 50 mm y 756 mm. Y la cabeza (8) puede tener un didmetro entre
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aproximadamente 30 mm y 100 mm, preferiblemente entre aproximadamente 35
mm y 75 mm, y mas preferiblemente entre aproximadamente 38 mm y 60 mm
Varios factores pueden considerarse al determinar las dimensiones de la cabeza
(8). incluido el peso y/o masa de la cabeza (8), necesarios para generar la energia
requerida para insertar el implante.

La cabeza (8) también puede tener un canal (23) y una ranura (23a) que
intersecta el canal (23). La cabeza (B) y el canal (23) pueden compartir un eje
longitudinal (9), sin embargo, tanto la cabeza (8) como el canal (23) pueden tener
un eje separado, el cual puede ser paralelo o a cualquier angulo con respecto el
uno del otro. La ranura (23a) se comunica con el canal (23) y con [a superficie
externa (37) de la cabeza (8), proporcionando de este modo un trayecto para
insertar ia gula ('30), tal como el elemento longitudinal (30a) que se muestra en la
FIGURA 7, dentro de! canal (23). La ranura (23a) puede correr por el largo de la
cabeza (8) e intersectar el canal (23) en toda su longitud tal como se muestra en la
FIGURA 1 El canal (23) tiene un tamafio y configuracion tal para recibir la gula
(30) de un insertador de implante, tal como el insertador {29) que se muestra en la
FIGURA 7. El canal (23) puede tener cualquier tamafio siempre y cuando la guia
(30) pueda insertarse alll y el canal (23) permita la correspondencia de la cabeza
(8) a lo largo de la guia (30). Por ejemplo, el didmetro/espesor del canal (23)
puede ser entre aproximadamente 5 mm y 35 mm, preferiblemente entre
aproximadamente 6 mm y 24 mm, y mas preferiblemente entre aproximadamente
7 mm y 20 mm.- Cuando se coloca una guia (30) en el canal (23) se aconseja
proveer un mecanismo 0 medio para retener la gufa (30) en el canal (23) durante
el uso. La FIGURA 4 muestra una vista transversal de la cabeza (8) con un
elemento de retencién, el émbolo esférico (25).

La cabeza (8) puede tener uno o mas émbolos esféricos (25). El émbolo
esférico (25) puede tener un bastidor (28) que contiene un resorte (27) y el soporte
esférico (31). El bastidor esta configurado para evitar que el soporte esférico (31)
se salga del bastidor, pemitiendo al mismo tiempo que una porcién del soporte
esférico (31) sobresalga del bastidor y dentro del canal (23). El soporte esférico
(31) también puede mantenerse en el bastidor fijandolo al resorte (27). El soporte
esférico (31) se puede mover hacia arriba y hacia abajo en el bastidor en
respuesta a una fuerza que se haga en el mismo, por ejemplo, mediante insercién
de la varilla (30) dentro del canal (23). El émbolo esférico (25) puede colocarse en
el agujero (33) (o en una abertura) de la cabeza (8). El émbolo (25) puede tener
roscas externas (no se muestran) en el perimetro del agujero (33), manteniendo
de este modo el émbolo (25) en su lugar. Alternativamente, el émbolo (25) puede
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estar conectado a la cabeza (8) de varias formas, incluidas ajuste por fuerza,
soldadura, unién quimica o molecular 0 engomado. La posicién del émbolo (25)
en el canal (23) o en la ranura (23a) (es decir, en la medida que el émbolo (25) se
extienda en el canal 23 o en la ranura 23a) depende de la guia que se utilice y del
tamafio del canal (23) Debe entenderse que el soporte esférico (31) puede ser de
cualquier forma, tal como por ejemplo una esfera, triangular pendiente (FIGURA
4A), hemiesférico (FIGURA 4B), de lado recto ¢ triangulo (FIGURA 4C) La forma
del soporte esférico (31) debe permitir que la guia (30) se mueva dentro y fuera
del canal (23) cuando se aplica una fuerza predeterminada para retirar la
herramienta (1) de la gula (30). Una vez la guia (30) haya pasado el elemento de
retencién, preferiblemente se permite a la cabeza (8) moverse a lo largo de la gula
(30). En ofra realzacion, el elemento de retencién se puede extender a una
porcion del largo o a todo el largo del canal (23). En otra realizacion, el elemento
de retencién puede ser por ejemplo, un tornillo, un ajuste de tomillo, varilla o barra,
el cual se puede colocar en la cabeza (8) y/o el canal (23). La persona versada en
la técnica podra apreciar que se pueden concebir otros mecanismos o medios de
retencién para sostener o retener la guia (30) en el canal (23), siempre y cuando la
guia (30) se pueda mover dentro y fuera del canal (23) y la cabeza (8) pueda
moverse a lo largo de la guia (30). La cabeza (8) también puede configurarse de
modo que se pueda ajustar el elemento de retencidn (es decir, el elemento de
soporte puede colocarse en cualquier lugar dentro del canal (23); el elemento de
soporte puede ajustarse para que se extienda a varios puntos dentro del canal
(23)).

La FIGURA 4E ilustra otro elemento de soporte, el componente (40) el cual
tiene un dedo (42) La persona versada en la técnica debe entender que el
componente (40) puede usarse por sl mismo o junto con ofros elementos de
soporte, tales como por ejemplo, los émbolos esféricos (25). Una porcién del
componente (40) (no se muestra) puede conectarse de manera operativa al
vastago (4). Un pin, tornillo, ajuste de tornillo, barra o varilla (44) se puede colocar
en una abertura (46) en la cabeza (8) a través de una abertura (no se muestra) en
el componente (40), y/o en una porcidn receptora (no se muestra) dentro de la
cabeza (8) La persona versada en la técnica debe entender que se puede
concebir cualquier construccién que permita que el componente (40) rote o gire
dentro de la cabeza (8), incluida la rotacion o pivote dentro de la ranura (48) a
medida que el vastago (4) gira o rota. Alternativamente, el componente (40) puede
disefiarse de modo que el dedo (42) se mueva independientemente del vastago
(4). El componente (40) puede configurarse de modo que el dedo (42) se pueda
extender (parcial o totalmente) dentro del canal (23) y/o retraer (parcial o
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totaimente) dentro de la ranura (48) y fuera del canal (23) Por ejemplo, el
componente (40) puede disefiarse de modo que se mueva hacia arriba o hacia
abajo, dentro y fuera del canal (23) a través de la ranura (48). Sin embargo, aln
en esta configuracion de arriba y abajo, el componente (40) puede fijarse al
vastago (4)

Para posicionar la cabeza (8) en la guia (30), tal como el eiemento
longitudinal (30 a), el componente (40) por sl mismo, mediante rotacion y/o pivote
del componente (40) a lo largo del vastago (4), o moviendo el componente (40)
hacia arriba o hacia abajo con el vastago (4)), puede ser rotado, girado o bajado
recto dentro de la ranura (48). El dedo (42) puede colocarse totaimente dentro de
la ranura (48) de modo que dentro del canal (23) no quede ninguna porcién del
dedo (42). Sin embargo, el dedo (42) solo requiere posicionarse dentro de la
ranura (48) tanto como se requiera a fin de que la guia (30) pueda entrar en el
canal (23) Se aconseja que cuando la cabeza (8) esté colocada en la guia (30),
tal como el elemento longitudinal (30a), y que corresponda alli, el componente (40)
no gire o rote a un grado tal que la cabeza (8) se desenganche de la guia (30).

Ademas, la cabeza (8) puede tener muiltiples agujeros (33) (o aberturas)
que permitan al operador ajustar la posicién del elemento de soporte, tal como el
émbolo (25) en la cabeza (8). También, la cabeza (8) y el émbolo (25) pueden
configurarse para permitir al operador ajustar el grado al que el soporte esférico
(31) se extienda dentro del canal (23). Debe observarse que se puede concebir
cualquier mecanismo que se pueda utilizar para retener temporaimente la guia
(30), tal como el elemento longitudinal (30a), en el canal (23)

Pasando ahora a la FIGURA 5, alli se ilustra otra realizacion de la cabeza
(8). En esta realizacidn una gula (30), tal como el elemento longitudinal (30a), de
un insertador de implante, tal como el insertador (29), puede girarse dentro del
canal (23) Una ranura (35) se puede extender entre la superficie extenor (37) de
la cabeza (8) y comunicarse e intersectar el canal (23). El eje de la ranura (35)
puede ser transversal, c mas preferiblemente orientado a un angulo de 90° con
respecto al eje longitudinal (9) del canal (23). Debe entenderse que se puede
concebir cualquier angulo entre aproximadamente 0° y 180°. Ademads, el canal
(23) puede incluir canales laterales opuestos (39), que se comunican con el canal
(23) y la superficie exterior (37) de la cabeza (8), formando de este modo los
trayectos para insertar la guia (30) en el canal (23) La ranura (35) en la cabeza (8)
se coloca en la guia (30) y luego se rota a través de los canales laterales (39) y
dentro del canal (23), de modo que el eje longitudinal de la guia (3) quede
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ahneado con el eje longitudinal (9) del canal (23) En otra realizacién, puede haber
una ranura helicoide que se extienda de la superficie exterior de la cabeza (8) al
canal (23).

La FIGURA 6 muestra otra realizacién de la cabeza (8). En esta realizacion,
la cabeza (8) puede tener una ranura helicoide (50). La cabeza (8) puede ser
roscada, rotada o girada en una gula (30), tal como el elemento longitudinal (30a),
de un insertador de implante, tal como el insertador (29) La ranura helicoide (50)
se puede extender entre la superficie exterior (52) de la cabeza (8) y comunicarse
e intersectar el canal (23). La ranura helicoide (50) también puede intersectar la
cara delantera (54) y la cara posterior (56) de la superficie exterior (52). A medida
que la ranura helicoide (50) en la cabeza (4) avanza en la gula (30), la cabeza (4)
se roscara, girara o rotara en el canal (23), de modo que el eje longitudinal de la
guia (30) quede alineado con el eje longitudinal (9) del canal (23).

Las FIGURAS 7 y 8 ilustran métodos para usar la herramienta (1) con un
dispositivo insertador de implante, tal como el insertador (29), para insertar, halar,
retirar, colocar o reposicionar un implante del hueso, tal como la varilla
intramedular (24). La FIGURA 7 muestra el uso de la herramienta (1) para insertar
un implante en el hueso, tal como la varilla (24). Para utilizar la herramienta (1) tal
como se muestra en fa FIGURA 7, la cabeza (8) se fija preferiblemente con
respecto al vastago (4) de modo que la cabeza (8) pueda girar o rotar alrededor
del vastago (4). Se puede usar un mecanismo de retencién (7), tal como el
elemento de retencién (6) para fijar la cabeza (8) con respecto al vastago (4). La
cabeza (8) se fija roscando el elemento de retencién (6) en las roscas (16)
(FIGURA 2) en el extremo distal (18). E! elemento de retencion (6) es tensionado
segun se describe arriba de modo que se acople fimemente en la cabeza (8).
Debe observarse que se puede utilizar cualquier mecanismo de retencién para fijar
la cabeza (8) con respecto al vastago (4) siempre y cuando la cabeza (8) no gire
y/o rote en el vastago (4). En esta configuracion, la cabeza (8) esta en una
“posicién fija".

En la posicion fija, la cabeza (8) puede utilizarse para golpear o martillar el
implante en el hueso, tal como la varilla intramedular (24). Para ayudar a mattillar
la varilla (24) en el hueso (26), se puede proveer un insertador de implante, tal
como el insertador (29). Sin embargo, se puede usar la herramienta (1) para
martillar el implante directamente. El insertador (28) esta fijo a la varilla (24) e
incluye una porcién de cabeza en forma de hongo (28) y un brazo de punteria
(22). En uso, el operador y/o el asistente sostiene el brazo de punteria (22) y el
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operador y/o el asistente golpea la porcion (28) con la cabeza (8) de la
herramienta (1). Girando la herramienta (1) en direccién (32 a) y golpeando la
porcion (28), se conduce la vanila (24) dentro del hueso (26). Debe entenderse
que la cabeza (é) puede fijarse, preferiblemente, con respecto al vastago (4)
cuando la herramienta (1) sea utilizada con un insertador (29) seglin se muestra
en la FIGURA 7, o sin ningun insertador. Se contempla también que la cabeza (8)
puede girar con respecto al vastago (4) cuando se utiliza con un insertador (29)
segun se muestra en la FIGURA 6, o sin ningun insertador.

Alternativamente, la FIGURA 8 ilustra el uso de la herramienta (1) para
insertar, halar, retirar, posicionar o reposicionar un implante, tal como una varilla
(24), en un hueso (26). El uso de la herramienta (1) tal como se muestra en la
FIGURA 8, se permite preferiblemente que la cabeza (8) gire con respecto al
vastago (4). Para_ lograr esto, el mecanismo de retencioén (7), tal como el elemento
de retencién (6), es desenganchado de la cabeza (8) por medio del elemento de
aflojamiento (6) de las roscas (16) y moviendo el elemento de retencién (6) hacia
el extremo proximal (14) del vastago (4) El elemento de retencion (6) puede
mantenerse estacionario en el vastago (4), de modo que no se mueva cuando se
gire la herramienta (1), roscando el elemento de retencién (6) en las roscas (12)
(FIGURA 1) en el extremo proximal (14) El elemento de retencion (6) esta
espaciado ahora a una distancia de la cabeza (8) lo suficiente como para permitir
que la cabeza (8) gire con respecto al vastago (4) en una direccion que se muestra
por la flecha (20) (FIGURA 2) Tal como se describe arriba, dependiendo de como
se fije el vastago (4) y la cabeza (8), la cabeza (8) puede rotar alrededor del
vastago (4). En esta configuracién, la cabeza (6) esta en una “posicién acodada” y
puede actuar parecido a un martillo de golpe.

En la posicion acodada, la cabeza (8) puede utilizarse con un dispostivo
insertador de implante, tal como el insertador (29), para matrtillar un implante, tal
como la varilla (24), dentro y/o fuera del hueso (26). El insertador (29) se fija a la
varilla (24) e incluye un brazo de punteria (22), una porcién de cabeza en forma de
hongo (28), una guia (30) (por &j: un elemento longitudinal 30a), y una porcién de
cabeza proximal en forma de hongo (34). Una persona versada en la técnica
podria apreciar que la guia (30) puede tener cualquier forma, incluida, redonda,
ovalada, cuadrada, rectangular u otro poligono y puede tener cualquier espesor
siempre y cuando la cabeza (8) quepa en la guia (30) y se mueva a lo largo de
ella La cabeza (8) de la herramienta (1) se coloca en la guia (30) moviendo la
ranura (23 a) sobre la guia (30) hasta que la guia (30) entre en el canal (23). La
guia (30) puede retenerse en el canal (23) usando un elemento de soporte segun

17

&



se describe arriba. Para insertar la varilla (24) en el hueso (26), el operador y/o su
asistente sostiene el brazo (22) con la mano y el operador y/o el asistente hace
corresponder la cabeza (8) en la guia (30) en la direccién (32), golpeando
repetidamente la porcidon (28) con la cabeza (8) de la herramienta (1). De este
modo, la varilla (24) es conducida al hueso (26). Para halar o retirar la varilla (24)
del hueso (26) o para reducir una fractura {(es decir, para halar dos fragmentos
6seos) usando la vanlla (24), o para reposicionar la varilla (24) en el hueso, el
operador y/o el asistente hace corresponder la cabeza (8) en la guia (30) en
direcciéon (32), golpeando repetidamente la porcion (34) con la cabeza (8) de la
herramienta (1).

La herramienta de la FIGURA 5 puede usarse utilizando el mismo
movimiento de cotrespondencia que se describe arriba También segin se
describe arriba, se puede utilizar un mecanismo de retencion, tal como el elemento
de retencion (6) para fijar la cabeza (8) con respecto al vastago (4) y posicionarse
para permitir que la cabeza (8) rote con respecto al vastago (4). Solo se diferencia
el método de posicionar la cabeza en la guia (30). La ranura (35) se posiciona en
la gula (30) hasta que ésta intersecte el canal (23) En este punto, el eje
longitudinal de la gula (30) esta a un angulo con el eje longitudinal del canal (23).
Luego se rota fa cabeza (8) de modo que la guia (30) pase a través de ios canales
laterales opuestos (39) y dentro del canal (23). En este punto, el eje longitudinal
de la gula (30) se alinea con el eje longitudinal (9) del canal (23). El mismo
mecanismo y estructuras que se utilizan para retener temporalmente la guia (30)
en la cabeza (8) de las FIGURAS 1 y 2, tal como por ejemplo el émbolo (25), se
pueden utilizar p};lra retener temporalmente la guia (30) en la realizacién de la
cabeza (8) que se Ilustra en la FIGURA § Aun en ofra realizacién que se muestra
en fa FIGURA 6, ia guia (30) tal como el elemento longitudinal (30 a), se puede
posicionar en la ranura helicoide (50). A medida que la ranura helicoide (50)
avanza en la guia (30), la cabeza (8) se rosca, rota o gira de modo que la gula
(30) quede en el canal (23). En este punto, el eje longitudinal de la gula (30) se
alinea con el eje longitudinal (9) del canal (23).

Si bien la anterior descripcion y los dibujos representan realizaciones
preferidas de la presente invencién, se entendera que se podran hacer vanas
adiciones, modificaciones y sustituciones sin salirse del espintu y alcance de la
presente invencion segtn se define en la reivindicaciones adjuntas. En particular,
para las personas versadas en la técnica sera claro que la presente invencién se
puede realizar en otras formas, estructuras, arreglos, proporciones, y con oftros
elementos, materiales y componentes, sin salirse del esplritu o de las
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caracteristicas esenciales de la misma. Las personas versadas en la técnica
podran apreciar que la invencion puede utilizarse con muchas modificaciones de
estructura, arreglo, proporcion, materiales y componentes usados en la practica de
la invencion, que se adapten en particular a los entornos especificos y
requerimientos operativos sin salirse de los principios de la presente invencion.
Por lo tanto, las realizaciones que se presentan en esta descripcién deben
considerarse en todos sus aspectos como ilustrativas Yy no como restrictivas, que
el alcance de la invencion se indica por las reivindicaciones adjuntas y que no se
hmitan a la descnpcién anterior
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REIVINDICACIONES
1 Un dispositivo para uso con un implante 6se¢ que comprende:;
un cuerpo de impactacion;

un canal a través del cuempo de impactacion, el canal tiene un eje
longitudinal.

un vastago que tiene un extremo proximal y un extremo distal; el extremo
distal del vastago estd conectado al cuerpo de impactacion de modo que el
vastago pueda girar con respecto al cuerpo de impactacion, y

un mecanismo de retencidn que tiene al menos dos posiciones de
operacion, una primera posicion en donde el mecanismo de retencion permite que
el vastago gire con respecto al cuerpo de impactaciéon y una segunda posicioén en
donde el mecanismo de retencion impide que el vastago gire con respecto al
cuerpo de Impac-tacnén

2. El dispositivo de la reivindicacién 1, en el cual el cuerpo de
impactacion tiene un eje y el eje longitudinal del canal es paralelo al eje del cuerpo
de impactacion.

3 El dispositivo de la reivindicacion 2, en el cual el cuerpo de
impactacion tiene una superficie exterior y el canal interfecta con la superficie
exterior del cuerpo de impactacion.

4. El dispositivo de la rewindicacibn 3, en el cual el cuerpo de
impactacibn comprende una ranura que se comunica con el canal y la superficie
exterior del cuerpo de mpactacion.

5. E| dispositivo de ia reivindicacién 4, en el cual la ranura estd a un
angulo con respecto al eje longitudinal del canal.

6 El dispositivo de la reivindicacién 4, en el cual la ranura esta paralela
al canal.

7. E! dispositivo de la reivindicacién 1, que ademas comprende una
manija

8. El dispositivo de la reivindicacion 1, en el cual al menos una porcion

del vastago es roscada.

20



9. El dispositivo de la reivindicacion 1, en el cual el vastago tiene roscas
proximas al cuerpo de impactaclon'y roscas proximas al extremo proximal del
vastago y una porcién no roscada en la mitad.

10. £l dispositivo de la reivindicacién 9, en el cual el mecanismo de
retenciébn comprende un elemento de retencién asociado con el vastago, el
elemento de retencién se mueve a una posicién fija en el vastago de modo que el
elemento de retencién se fije con respecto al vastago y el vastago pueda girar con
respecto al cuerpo de impactacion.

11.  El dispositivo de la reivindicacion 8, en el cual el mecanismo de
retencidn tiene una rosca interna que se acopla a la porcidn roscada del vastago.

12.  El dispositivo de la reivindicacidon 1, en el cual el mecanismo de
retencién en la primera posiciéon se desengancha del cuerpo de impactacion y en
la segunda posicién se engancha al cuerpo de impactacion.

13. El dispositivo de la reivindicacién 1, en el cual el mecanismo de
retencién comprende medios para tensionar el mecanismo de retencién en el
vastago.

14.  El dispositivo de la reivindicacion 13, en el cual el medio de
tensionamiento cbmprende una porcién para recibir una herramienta.

15.  Un dispositivo para uso con un implante ¢seo, que comprende:
una cabeza que tiene una superficie exterior;

un canal a través de la cabeza; el canal tiene un eje longitudinal;

una ranura que interfecta el canal y la superficie exterior de la cabeza,

un vastago que tiene un extremo proximal y un extremo distal, el extremo
distal del vastago esta conectado a la cabeza; y

un mecanismo de retencién que tiene al menos dos estados; un primer
estado en donde el mecanismo de retencidn pemite que el vastago gire con
respecto a la cabeza y un segundo estado en donde el mecanismo de retencién
impide que el vastago gire con respecto a la cabeza.

16. El dispositivo de la rewvindicacién 15, en el cual la ranura no es
paralela al eje longitudinal del canal.
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17.  El dispositivo de la reivindicacién 15, en el cual la ranura es paralela
al canal.

18.  El dispositivo de la reivindicacién 15, en el cual la cabeza tiene un gje
y el gje longitudinal del canal es paralelo al eje de la cabeza.

19 El dispositivo de la reivindicacion 15, que ademdas comprende
canales laterales, los canales laterales se comunican con el canal, la superficie
exterior y la ranura.

20. El dispositivo de la reivindicacion 15, que ademéas comprende una
manija.

21. El dispositivo de fa rewindicacion 15, en el cual el mecanismo de
retenciébn en el primer estado se desengancha de la cabeza y en el segundo
estado se engancha a la cabeza.

22. El dispositivo de la reivindicacion 15, en el cual el mecanismo de
retenciébn comprende medios para tensionar el mecanismo de retencion en el
vastago.

23. El dispositivo de la reivindicacién 15, en el cual la ranura es una
ranura helicoide que Interfecta el canal y la superficie exterior de la cabeza.

24.  Ei dispositivo de la rewindicacion 15, en el cual al menos una porcién
del extremo distal del vastago comprende roscas.

25. EI éiispositivo de la rewindicacion 24, en el cual el mecanismo de
retencién esta configurado y disefiado para enganchar las roscas en al menos una
porcion del extremo distal del vastago; el mecanismo de retencion contacia la
cabeza cuando se engancha con las roscas distales para impedir movimiento de la
cabeza con respecto al vastago.

26. El dispositivo de la reivindicacidn 15, en el cual al menos una porcion
del extremo proximal del vastago comprende roscas.

27 El dispositivo de la reivindicacion 26, en el cual el mecanisimo de
retencion esta configurado y disefiado para enganchar las roscas en al menos una
porcién del extremo prbximal del vastago; el mecanismo de retencion esta
posicionado a una distancia de la cabeza cuando se engancha a las roscas
proximales para permitir €l movimiento de la cabeza con respecto al vastago.
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28. Un dispositivo para impactar, posicionar y retirar un implante 6seo,
que comprende:.

una cabeza;
un canal a través de la cabeza;

un eje que tiene al menos una porcion roscada, un extremo proximal y un
extremo distal, el.extremo distal del vastago esta conectado a la cabeza con el fin
de permitir la rotacién de la cabeza con respecto al vastago, y

un elemento de retencién que tiene una porcion roscada internamente, el
elemento de retencion se mueve de una primera posicién en donde el elemento de
retencion permite que el vastago gire con respecto a la cabeza a una segunda
posicion donde la porcién roscada del elemento de retencién se engancha a la
porciébn roscada del vastago para poner el elemento de retencién en contacto con
la cabeza y evitar que el vastago rote con respecto a la cabeza.

29. El dispositivo de la rewvindicacion 28, en el cual el elemento de
retencién en la primera posicion se desengancha de la cabeza.

30. El dispositivo de la reivindicacion 28 que ademas comprende medios
para retener una gulia en el canal.

31.  El dispositivo de la reivindicacion 28, en el cual el medio de retencién
es un émbolo; el é&mbolo comprende un resorte y un soporte en la cabeza; el
soporte puede moverse en el canal para retener la gula en el canal.

32. Eldispositivo de la reivindicacién 28, en el cual el medio de retencién
es un dedo, el cual puede moverse dentro del canal.

33. El dispositivo de la reivindicacion 28, en el cual el medio de retencién
define un primer didmetro en el canal para recibir la guia; el medio de retencién es
ajustable de modo que el medio de retencién defina un segundo didmetro en el
canal para recibir la guia.

34. Un método para mover un implante con respecto a un hueso, que
comprende:

fijar al implante un insertador que tenga una guia;
proveer un dispositivo que comprenda;

un cuerpo de impactacion;
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un canal a través del cuerpo de impactacién;

un vastago que tenga un extremo proximal y un extremo distal; el
extremo distal del vastago esta conectado al cuerpo de impactacion; y

un mecanismo de retencién asociado con el vastago, en el cual el
mecanismo de retencioén tiene al menos dos estados. un primer estado en
donde el mecanismo de retencion pemmite al vastago rotar con respecto al
cuerpo de impactacién, y un segundo estado en donde el mecanismo de
retencién impide al vastago rqtar con respecto al cuerpo de impactacion;

posicionar el cuerpo de impactacion en la gufa del insertador; y
reciprocar el cuerpo de impactacion en la gula del insertador

35. El método de la reivindicacién 34, que ademas comprende el paso
de:

poner el mecanismo de retencién en el segundo estado

36 El método de la rewvindicacién 34, que ademas comprende el paso
de.

poner el mecanismao de retencidn en el primer estado.

37. El método de la reivindicacién 36, en el cual la gula comprende un
extremo distal préximo al implante, un extremo proximal opuesto al extremo distal,
y una porcién agrandada préxima al extremo distal de la gula.

38. El método de la reivindicacién 37 que ademas comprende el paso de:

golpear la porcién agrandada con el cuerpo de impactacion, moviendo de
este modo el implante.

39. El método de la reivindicaciéon 36, en el cual la gula comprende una
porcibn de diametro aumentado préxima al extremo proximal de la guia.

40. El método de la reivindicacién 39, que ademas comprende el paso
de:

golpear la porcion de didmetro aumentado con el cuerpo de impactacién
para mover el implante.
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41 El método de la reivindicacién 34, en el cual el dispositivo comprende
ademas una ranura que interfecta el canal y a superficie exterior de la cabeza.

42  El método de la reivindicacion 41, que ademés comprende el paso
de:

mover la ranura en la gula de modo que la guia entre al canal.

43. El método de la reivindicacion 42, en el cual la ranura no es paralela
al eje longitudinal del canal.

44. El método de la reivindicacién 43, en el cual la cabeza del dispositivo
comprende ademas canales laterales; los canales laterales se comunican con el
canal y la supefficie exterior de la cabeza formando un trayecto.

45. El método de la reivindicacion 44, que ademas comprende los pasos
de:

rotar el dispositivo de modo que la guia pase a través de los canales
laterales y el eje longitudinal del canal esta alineado con el eje longitudinal de la

guia; y
reciprocar la cabeza en el insertador.

46. El método de la rewvindicacion 31, en el cual la ranura es una ranura
helicoide.

47. El método de la reivindicacion 46, que ademas comprende el paso
de:

fijar un insertador al implante; el insertador tiene una gula con un eje
longitudinal.

48. El método de la reivindicacién 47, que ademéas comprende los pasos
de

mover la ranura en la gula;

girar el dispositivo hasta que la gula entre al canal y el eje longitudinal del
canal esté alineado con el eje longitudinal de la guia; y

reciprocar la cabeza en |a gula.
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quilance or receipl; to fulllll any other requisl-
1we 10 desist and 1ske In fact any other messu-
m“llh: l!;l'hldllm.dﬂnﬂ':lﬂllllﬂlhln-
of our Intarests, and in cape
lons are presenisd to Intersveanse ss ﬂ?::ll-l-
nant and defendant, with all neccesary Ios:
facuities. Thia power of sttomey includes
faculties 10 receive, desist, compromise, tren-
sect substitute It tn all or In part, to revoks
substitutions, 10 receive nolifications and to
appoint exire-judicis! or judiclal attormeyy.

Given and e'gnad In (4]

West Chester, P,

Agent

™ S

 GUSTAVO SAMPER ROD
ER RODRIGUEZ

La declaracién Notarial a I vualts,
P_Iollrlll scknowledgament on other side.

————
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DECLARACION NOTARIAL
(ndividusl)

A 0. . 28, dias del mes. . FEPTEED,9 2006

compared. . . . personaiments ante mi, Nota-
roPiblico . ... ..........0 ...

a quienles) doy f4 de conocer y me consts
que es {son) lais) personais) descrita(s} y fir-
mante(s) del documento que precede, decls-
rando ante mi que otorgain) el mismao para
los finesy propdaitos que en 4l sa expresan.

El Notario Padblico,

T — Al

AN ey bk
On this. a 3 day of. h'“ﬂ.ﬁ' + .+ parsonaily
appearad before me, a Notary Public . . . .

to ms known, snd known to me to be the
person(s) described in end who executed the
foregoing document, and ha (they) duly ack-
nowlsdged to me thst he (they) executad
:::Ino for the uses and purposes therein expre-

Notary Publis,

(Socledudes)

El infrascefto Notarlo Cartifica: que In firma

que antecede y dics . .......
Bobert. Rauker, .......... e
e3 auténtica; que el signatario desampefia sc-
fusimenteslcargods ... .........
Agente Autorizado...........
-
... .SYNTHES GubH. . .. .. ce

qua tiene facultad para otorgar este poder; y
que dicha compafila esté domiclliada en . .
Eimastragse 3 ., ., ......

---------------------

y actusimants existe y estd organizada de
gcuaégo slagsleyesde ............

Todos los hechos anteriores ls constan par
haber exarminado los documantos respectivos
y de todo allo da {6,

Dadoyfirmadoan . .............

West Qlester r PA """"

El Notarlo Publico,

{Con legalizscién Consular)

----------------------

21 NOV 2006

USTAVO SAMPER RODRIGUEZ

NOTARIO VEINTISE!S

and thst ha is empowered to grant this powaer;
ond that sald company Is domiclledin . . .

and sctually exists and is organized In accor-
dancawiththe lawnof .. ..........

.. Switzerland = | ..

All the foregecing facts are known to the Ng-
tary due to his having sxamined the respetive
documants to wich he, the Notary sttasta.

Granted end signedin .........
West Chester, PA

Notary Pubilc,

(irru'c A. Mcﬁ:emoh

With Chester
(With Consula. l-g::ﬂw Boro, Mmﬂ

Member, Pannaylvania Assodiation of Nolartes
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(21)  No. SOLICITUD (51) INT.CL:  A61B17/58
(22) FECHA DE (71) SOLICITANTE:
PRESENTACION
SYNTHES GmbH

(30) PRIORIDAD
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PRESENTACION Abril 23, 2004
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{(54) TITULO: DISPOSITIVOY METODO PARA INSERTAR, POSICIONAR Y RETIRAR UN IMPLANTE

(57) RESUMEN

1. Un dispositivo para uso con un implante 6seo que comprende:
un cuerpo de impactacion,;
un canal a través del cuerpo de impactacion, el canal tiene un eje longitudinal:

un vastago que tiene un extremo proximal y un extremo distal; el extremo distal del
vastago esid conectado al cuerpo de impactacidon de modo que el vastago pueda girar con
respecto al cuerpo de impactacion; y

un mecanismo de retenciéon que tiene al menos dos posiciones de operacién, una
primera posicion en donde el mecanismo de retencién permite que el vastago gire con
respecto al cuerpo de impaciacion y una segunda posicion en donde el mecanismo de
retencién impide que el vastago gire con respecto al cuerpo de impactacion.
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15. Un dispositivo para uso con un implante éseo, que comprende:
una cabeza que tiene una superficie exterior;
un canal a través de la cabeza; el canal tiene un eje longitudinal,
una ranura que interfecta el canal y la superficie exterior de la cabeza,

un vastago que tiene un extremo proximal y un exiremo distal, el extremo
distal del vastago esta conectado a la cabeza; y

un mecanismo de retenciéon que tiene al menos dos estados; un pnmer
estado en donde el mecanismo de retencion permite que el vastago gire con
respecto a la cabeza y un segundo estado en donde el mecanismo de
retencion impide que el vastago gire con respecto a la cabeza.

28_Un dispositivo para impactar, posicionar y retirar un implante 6seo, que
comprende:

una cabeza;
un canal a través de la cabeza;

un eje que tiene al menos una porcidn roscada, un extremo proximal y un
extremo distal; el exiremo distal del véstago estd conectado a la cabeza con el
fin de permitir la rotacion de la cabeza con respecto al vastago; y

un elemento de retencién que tiene una porcitn roscada internamente; el
elemento de retencién se mueve de una primera posicién en donde el elemento
de retencién permite que el vastago gire con respecio a ka cabeza a una
segunda posicién donde la porcion roscada del elemento de retencion se
engancha a ia porcion roscada del vastago para poner el elemento de retencion
en contacto con la cabeza y evitar que el vastago rote con respecio a la
cabeza.



34. Un método para mover un implante con respecto a un hueso, que comprende:
fijar al impiante un insestador que tenga una guia;
proveer un dispositivo que comprenda;
un cuerpo de impactacion;
un canal a través del cuerpo de impactacion,

un vastago que tenga un exiremo proximal y un extremo distal; el exiremo
distal del vastago esta conectado al cuerpo de impactacion; y

un mecamsmo de retencién asociado con el vastago, en el cual el mecanismo
de retencién tiene al menos dos estados: un primer estado en donde el mecanismo de
retencion permite al vastago rotar con respecto al cuerpo de impactacion, y un
segundo estado en donde el mecanismo de retencion impide al vastago rotar con
respecio al cuerpo de impactacion;

posicionar el cuerpo de impactacion en ia guia del insertador; y

reciprocar el cuerpo de impactacion en ka guia det insertador.
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REQUISITOS MINIMOS PARA ADMISIGHN __ Folos 45
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|
PATENTE DE INVENCION [ { MODELO DE UTILIDAD | ]
9 Indicacién de que se solicita la concesién de una patente [’T )
€ Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta la solicitud [ X
€ Descripcién de la invencion
¢ Dibujos de ser estos pertinentes [A
¢ Comprobante de pago de las tasas establecidas 41
COMPLETA [ ] INCOMPLETA [ ]

DISENO INDUSTRIAL [ ]

¢ Indicacién de que se solicita el registro de Disefio Industrial [ ]

¢ Datos de identificacién del solicitante o de la persona que presenta la solicitud [ ]

¢ Representacion grafica y fotografica del Disefio Industrial o muestra del []
material que incorpora el disefio

€ Comprobante de pago de las tasas establecidas [ ]

COMPLETA | ] INCOMPLETA [ ]

ESQUEMA DE TRAZADO [ |

@ Indicacién de que se solicita el registro de un Esquema de Trazado [ 1
¢ Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta la solicitud [ ]
€ Representacién grafica del esquema trazado [ ]
€ Comprobante de pago de las tasas establecidas [ ]
COMPLETA [ ] INCOMPLETA [ ]
s
Firﬁid'Responsable
Fecha ?)) r\t Moy 2006 Carrera 13 No. 27-00 Piso 5,7 y 10
Conmutador: 3 82 08 40
Fax: 35052 20
E-mall; info@sic.gov.co
www.sic.gov.co

Bogota, D.C., Colombia



REPUBLICA DE COLOMBIA 4 9'
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO

Bogot4,
2020

Doctor (a)

CASTILLO GIBSONE LUIS FELIPE
Apoderado(a) y/o Representante de
BYNTHES GMBH

REFERENCIA Radicacién No. 6 118604
8olicitud internacional PCT/U82005/013600
Fecha iniclo fase nacional 23/11/2006

Trimite 11
Evento 378
Actuacién 430

Oficio No. v 14664

Comc resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el articulo 38 de
la Decisibn 486 de la Comisién de la Comunidad Andina, articulo 27 del Tratado de
Cooperacién en Materia de Patentes (PCT}, regla 51 bis del Reglamento y Circular
Onica de la Superintendencia de Industria y Comercio, se le comunica que:

1. La sollcitud no contiene 1la copia del documento en que consta la cesién del
derecho a la patente del inventor al solicitante o a su causante. (Art. 26-k)
Decisién 4B86.

En cumplimiento de 1lo dispuesto por el articulo 39 de la Decisién 486, se le
requlere para que dentrc del término de dos meses siguientes a la fecha de
notificacién del presente oficic, complete los requisitos anteriormente enunciados.
En caso de no dar cumplimiento al presente requerimiento, la solicitud se
congiderard abandonada y perdera su prelacibn.

Notifiquese el presente ¢
e), del capitulo quinto gél

io conforme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal
tulo primerc de la Circular Unica No.10 de 2001.

/7
ESPEDES DE VERGEL
divigién de Nuevas Creaciones

El anterior requerimiento fue notificado por fijacién en lista de

adpens———22DIC. 2005
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