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SISTEMA Y METODO DE DOSIFICACION Y DISPENS_AI.)ORv AUTOMATICO,

AUTONOMO Y PORTATIL DE PELLET Y AGUA PARA UN ANIMAL O MASCOTA

CAMPO DE APLICACION

La presente invencién se refiere a un sistema de dosificacién de pellets para la
alimentacion de mascotas, mas especificamente a un sistema y método de dosificacion
y dispensador de pellet y agua en cuanto a la cantidad y frecuencia recomendada de

raciones segun el peso del animal, que es automatico, autdnomo y portatil.

DESCRIPCION DEL ESTADO DE LA TECNICA

La alimentacién animal en ba'se: a pellet, presenta la hecesidad de dosificar la
cantidad y frecuencia recomendada de raciones éegun el peso del animal. Ademas se
requiere mantener el agua que beben fresca y limpia para ince_htivar que el animal beba
el vital elemento, esto para que mantenga una dieta sana qvue permita que las
deposiciones se solidifiquen rapido, no tengan mal olor y los animales se mantengan |
sanos gracias a que el invento que se presenta ayuda a los responsables del
mantenimiento animal. |

En el documento de paténte N° US 5.299.529 del 5 de abril de 1994, titulada
“Automatic Feeder Dogs and Other Animals” se describe un dosificador de peliet y
agua, que utiliza un motor con torniIIQ sin fin para producir la dosificacién de pellet que
cae a un recipiente. Este tipo de sistema présenta el inConveniente de que el pellet que
se parte o el polvillo de pellet va trabéndo el sistema hasta producir falla por atasco,
obligando al usuario a sacar todo el pellet y realizar mantencién al sistema, esto los
hace poco confiables. El pellet al estar en la misma zona donde se produce el
movimiento del tornillo que desplaza el pellet hacia el recipiente externo donde cae el
pellet o “plato de comida” va produciendo obstruccion del dispensador que incluso

puede llegar a apretarse todo el sistema trabando el motor al quedar pellet entre tornillo
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y pared. Este tipo de dosificador no es confiable para usuarios que deben dejar a los
animales solos por varios dias, yaque al producirse la falla no es posible dosificar hasta
que alguna persona solucione el inconveniente. Respecfo de la forma de la dosificacién
del agua, la figura y descripcion del sistema no son cl.aros', pefo si se p.uede ver que se
trata de un contenedor de agua que debe ser llenado manualmentev por el usuario.

En el documento de patente N° US 6.622.655 BZ-d_eI 23 de septiembre del 2003,
titulada “Automatic Animals Food Dispenser’ también utiliza un mofor con un sistema
giratorio que permite la dosificacion. Este tipo de dosificacion fiene el inconveniente de
que el pellet, o trozos se pueden meter entre la pieza que gira y el borde de la salida del

‘contenedor, trabando el sistema, por ténto provo'cando' una félla que debe ser resulte
por el usuario. En ambos casos al estar el siétema de dispensacion en contacto directo
con el pellet va produciendo problemas por trozos o polvo de pellet que se introduce en
el sistema de dispensacion, ademas son dependientes de motores que hacen que el
sistema no esté libre de mantencion y finalmente si ambos sistemas ehtran en falla por
problemas de mantenimiento no tienen como salir del problema sino hasta que el
usuario vaya a superar la falla. |

Ei sistema de dispensacion de pellet y agua de la presente invencion, ofrece una
mejora y. simplificacion del sistema de dispensacion de peli_et existénte, ya qde no
depende de motores y sistemas rotativos complementarioé para dispensar el alimento y
agua en forma simultanea.

Los animales que se alimentan en base a pellét necesitan comer raciones
controladas en cantidad y frecuencia para que su orgénismo pfoceée de manera optima
el alimento, a su vez, necesitan tomar agua limpia y fresc;a para completar el proceso ‘
digestivo. Si el agua no esta fresca o Iirhpia el animal pierde el incentivo por beberla por
tanto su organismo deja de recibir la cantidad del vital |_iq‘uido producie'ndov problemas en
su salud, deposiciones no solidadas, de mal olor, posibles célcﬁlos renales etc.

El sistema dispensador y dosificador de pellet y agua de la presente invencion,



viene en ayuda de los usuarios que no tienen el tiempo y el cuidado de mantener las
raciones en cantidad, frecuencia y no Siempre estan pendientes de mantener el agua |
limpia y fresca, ademas es un sistema que solucidna el problema de alimentacion
animal en ausencia de las personas a cargo dé los animales para: .

e NUmero muy grandes de anim'ales_‘ por cuidér yAmantener-como el caso de

zooldgicos, criaderos de perros, criadero de cerdos, otros;

e Salidas a'frabajar todo el dia, sin personas en casa;

e Salidas de fines de semana;

e Salidas de vacaciones;

e Perros de guardia en empresas los fines de semana.

RESUMEN DE LA INVENCION

El sistema de dispensacion .y dosificacién de pellet y égu_a de la presente
invencion comprende un contenedor de péllet con una pendiente inferna de alrédedor
de 45° que permite que el pellet siempre esté en sentido de caida y un sistema de
compuerta vertical que se abre gracias a la accion de un solenoide que es controlado
para dispensar 'Ia cantidad de pellet programada por el usuario. Ademas el sistema
propuesto tiene el sistema de dispensacion de pellet por eI‘Iadd contrario al deposito del
pellet, por tanto evita que polvo de pellet como trozos de pellet atasquen le sistema.

El sistema ademas comprende un controlador electrénico y una interfaz de
usuario en base a un micro controlador que permite réalizar en forma automatica las .
gestiones de dispensacion de pellet como las gestiones'de mantener el agua limpia,
fresca al obtener el agua en forma aufométioa de la red de agua. potable, sin tener la
necesidad de que el usuario intervenga, esto .Ie otorga a.I sistefna total autonomia; tanto
como para rellenar el deposito de agua Cbmo para hacer la gestién de limpieza del
recipiente, esto}mediante una légica programada que permite sacar el agua, llenar a

nivel minimo con agua limpia (enjuague), volver a sacar el agua para limpieza para



-4-

luego volver a llenar hasta el nivel maximo permitido para el recipiente quede limpio,

con agua fresca y limpia renovada la cantidad de veces al dia segln sea programado

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La figura 1 muestra una vista de perfil del sistemé de désificacién y dispensador
de pellet y agua para mascotas de la presente invencion. |

La figura 2 muestra una vista frontal del sistema de dosificacién y dispensador
de pellet y agua para mascotas de la presente invencion. |

La figura 3 muestra un detalle del sistema hidréUIico del sistema de dosificacion y
dispensador de pellet y agua para mascotas de la presente invencion.

La figura 4 muestra el aparato dispensador de pellét para mascotas de la
presente invencion.

Las figuras 5, 6 y 7 muestran una secuencia del funcionamiento de la compuerta
vertical de salida por donde se dosifica la céntidad de pellet qﬁ;e cae en ¢l contenédor o}

plato de alimentacién de la macota.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

Como muestra la figura 1, el sistema de dispensacién y:dosificacién (1) de pellet
y agua para mascotas estd compuesto por un conteﬁedor de peliet (2) con una base
interna inclinada (10) alrededor de 45°, ver figura 3, en sentido descendente hacia la .
pared frontal y que termina en una abertura (14), ver figura 5, pdr donde sale el pellet
desplazado por gravedad. La salida o retencién del pellet se logra accionando una
compuerta vertical de salida (12) mediante un solenoide (11), como muestran Ias‘figura
5 a 7, donde este solenoide (11) acciona la compuerta vertical de salida‘ (12)
levantandola para permitir que el lpellet fluya hacia un plato cohtenedor (5). La
-compuerta vertical de salida (12) se cierra por caida libre (gravedad) cuando se corta el

flujo de corriente al solenoide (11). Tanto el solenoide (11), como la compuerta vertical
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de salida (12), se encuentran protegidas pér un alojamiéntq (4) én la parte frontal
externa de contenedor de pellet (2), .asi todo el mecanismo que permite la salida del
pellet se encuentra ubicado al exterior del contenedor del pelle’t (2), evitando el contacto
directo del pellet con los elementos que permiten la 'salida de éste eQitando fa||és por
-suciedad y obstruccién por pellet partido, por ejemplo.

El tiempo de energizacion del solenoide es controlado por un micro controlador
electrénico (3) configurado por el usuario segin las raciones. a d_ispensér y las horas
escogidas. La cantidad de pellet a dispensar esta dada por las dimensiones de la
abertura (14), la pendiente de la base interna inclinada (10) y €l tiempo de de apertura
de la compuerta vertical de salida (12).

El controlador electrénico (3) comprende un microcontroladdr, un reloj de tiempo
real con bateria externa de respaldo, una pantalla de visualizacién (display) y un médulo
de entrada de datos que permiten acceder a un menu de cén'figurar del sistema por
parte del Usuario;

A este microcontrolador se le carga un programa de control de disefio propio y se
codifica en lenguaje de programacion C, para ser compilado y transformado en lenguaje
ensamblador del microcontrolador. Este programa pasa a ser el-programa embebido
dentro del microcontrolador que tiene todas las funciones y algoritmos que fueron
disefados para el funcionamiento del dispensador;

El programa computacional se encarga de administrar uné memoria no volatil
que incorpora el microcontrolador para guardar configuraciones, es decir: raciones,
horas, niveles y todas las variables que se requiere recuperar en‘ caso de corte de
energia o pérdida de ésta en caso de cjue el sistema de respaldo o UPS se le agote su
bateria |

Las configuraciones permiten al usuario ajustar la cantidad de .pellet de una
porcidn, para lo cual existe tres alternativaé de porcidon: porcion chica (50 a 125

gramos); porcion mediana (125 a 250 gramos), y porcion grahde (250 a 500 gramos).
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También permite configurar el numero de raciones por dl'a; por ejemplo de 1 a 4
raciones, y estas combinadas con el tjpo de porcion. También permiten al usuario el
-cambio de agua una vez por dia a Ia'_ horé programada 'o'cambiar el agua cada “N’
niveles minimos, predeterminar un nivel minimo de agua, como por ejemplo entre 10%
a 50% de la altura total del recipiente de agua (9), donde este recipiente esta al alcance
del animal o mascota, predeterminar‘un nivel maximo de agua, como por ejemplo entre
50% a 100% de la altura total de dicho recipiente de agua (9).

El inicio de la caida del pellet se logra con un golpe natural que provoca el
solenoide (11) al tener una fuerza electromecanica para levantar un determinado peso
de la compuerté vertical de salida (12) y que al ser mayor esta fuerza electromagnética
que el peso de la compuerta vertical de salida (12), la fuerza extra o remanente se
transformé en enérgia de agitacion o de vibracién (fuerza en movimiento de choque) al
contenedor de pellet (2), provocando el inicio del movimiento de caida de los pellet. Si
los pellet se atascan, un conjunto de sensores Opticos (13) (emisor, receptor) a la salida
de la abertura (14) detecta que no.estén fluyendo los pellets, y envia una sedal al
controlador electrénico (3) el cual inicia una secuencia de agitacion del contenedor de .
pellet (2) para que los pellets fluyan, esto se logra pfovoCando dos’subivdas y bajadas
rapidas de la compuerta vertical de salida (12) (dos subidas y bajadas en 200 ms),
provocando la agitacion del contenedor de pellet (2) que liberé el atasco de los pellets,
que fluyen para 'permitir entregar la dosificacion programéda.

Por otro lado, el sistema de dosificacion y dispehsador :(1) de pellet y agua para
mascotas comprende un sensor de peso o celda de carga (15), que mide el peso del

| pellet que esta dentro del contenedor dé pellet (2), la celdé de carga (15) Va montada en
un pilar rigido (17). El pellet ejerce presion éobre el sensor de peso, ya que la base
interna inclinada (10) se encuentra a 45°, no ée encuentra, fija en su parte éuperior, solo

la mantiene en su posicidn un soporte (16) que se encuentra entre el sensor de peso y

la base interna inclinada (10). La sefal ‘de salida de la celda de carga (15) es



proporcional al peso de la cantidad de pellet, _Ia cual se envia al controlador electronico
(3).

La medicion de peso sirve tanto para dispensar una porcién predeterminada de
pellet como para detectar una medida minima de péllét vaI interior del c_:ontenedor de
pellet (2), lo que conlleva a desplegar un mensaje o alarma en la pantalla de
visualizacion para indicar al usuario que debe rellenaf del contenedor de pellet (2).
Ademas, el controlador electrénico (3) permite compérar dos sefales consecutivas del
sensor de peso antes e inmediatamente después de dispensar una porcion de pellet. Si
no hay diferencia numérica entre estas dos mediciones, entonces hay indicios qUe el
pellet se encuentra atascado, por tanto el sistema inicia la sécuencia de agitacion del
contenedor de pellet (2) para destrabarlo. Esta acciéon se repite dos veces, siv'en el
tercer intento de agitacion la diferencia de medicion sigue si_éndo cero, el sistema lo
indica mediante una alarma permanente.

Entonces la medicién de peso a fravés de la celda de carga (15) permite |
dispensar la medida de pellet seleccionada con mayor precision; permite registrar la
cuenta de las raciones y las que quedan por dispensar; permite configurar alarma
cuando queden menos de “n” raciones a dispensar; y permite saber si el flujo de pellet
se encuentra con problemas de atasco ‘a su salida del contenedor de pellet (2).

Como los pellets no estan en contacto directo entre la zoha de rie|és de
-desplazamiento de la compuerta (12), entonces se evita que la compuerta (12) se
atasque, problema que tienen otros sistemas existentes en el mercado, en b_ése a
motores y tornillos giratorios.

Como muestra la figura 3, el sistema de dispenSécic’m de agua (7) también es
programado por medio del sistema de control electronico que controla una valvula de
llenado (71), una bomba de vaciado (72) y un sensor de nivel de agua (73) y una salida
de agua (8), donde todos estos elementos permiten_ Ilenaf y rellenar un recipiente de

agua (9), cuando estd en un nivel inferior a un nivel predeterminado y cambiar
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completamente el agua del recipiente de agué (9).
La medicion del nivel de agua en el recipiente de agua (9), se realiza via un
sensor de presidén que entrega una sefal al controlador electfénico (3). 'Cuando en el
sistema se inicia el proceso (puesta en servicio), el sensor de nivel de agua, entrega
- una medicion de la altura de agua, en ddnde Si éste nivel es .cero, entonces el
controlador electrénico (3) envia una seﬁai para abrir Ia‘vélvula de llenado (71) y se
inicia el llenado del recipiente de agua (9). El sensor sigue midiendo hasta que la sefial
es coincidente con un valor predeterminado, configurada por él usuario, que determina
| un nivel maximo de agua y se envia uné sefal pafa cerrar la valvula de llenado (71).
Para realizar el llenado de agua en el recipiente de agua (9), se puede ‘elegir
rellenar una vez por dia a una hora escogida. Para realizar el éambio de la totalidad del
agua, se puede elegir una cantidad de ciclos de rellenado, donde, cumpliéndose esta
cantidad de ciclos de rellenado, se procede a vaciar completamente el recipiente de
agua (9) y llenarlo por completo para hacer un cambio di'e agua y enjuague del
recipiente de agua (9), para lo cual el sistema de dosificacion y diépensador (1) verifica
la presencia de agua en la red de agua potable, paré lo cLlaI abre la valvula de llenado
(71) y mide si hay aumento del nivel a gua en el recipiente de agua (9). Si existe
aumento del nivel 'de agua, entonceé se procede a activar la bomba de vaciado (72)
para vaciar toda el agua hasta que el sensor de nivel detecte nivel cero para desactivar
la bomba de vaciado (72) y proceder a activar la valvula de llenado (71) hasta un nivel
predeterminado denominado “nivel de enjuague” que‘corresponde a aproximadamente
el 20% del nivel maximo predeterminado para el recipiente de agua (9). Pasado un .
tiempo, alrededor de 10 segundos, se procede a vaciar nuevamente el recipiente de
agua (9), con los residuos que han decantado al fondo. Finalmente, después de haber
sacado el agua de enjuague, el sistema abre la valvula de llenado (71) hasta detectar el
nivel maximo predeterminado y dejar él recipiente de agua (9) lleno de agua limpia y

fresca, quedando listo para iniciar otro ciclo.
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Si el sistema de dosificacion y diépensador (1) Verifi'ca la ausenci.a de agua en la
red de agua potable, entonces se activa una alarma en la pantalla de visualizacion para
que el usuario pueda resolver el problema, v, obviamehte, no se realiza el cambio de
agua y enjuague del recipiente de agua (9).:

Existen una serie de alarmas para determinadqr eve;ntos, como por ejemplo
numero de raciones remanentes antes que se termine la t_otali'dad de pellet en el
contenedor de pellet (2), ausencia a agua en la red de agua potable, pellet atascado a
la salida del contenedor entre otras.

Por ultimo, se provee un sistema de respaldo de energia tipo UPS para asegurar

el funcionamiento del sistema ante eventuales cortes de energia de la red de energia -

eléctrica.

EJEMPLO DE APLICACION

El controlador electrénico (3) comprende un microbontrolador, por ejemplo PIC
17F4520 de 40 pines, un reloj de tiempo real, por ejemplo DS 1307, con bateria externa
de respaldo, una pantalla de visualizacién-de 2 lineas; 16 columnas y un médulo de
entrada que comprende, por ejemplo, 'tres_ pulsadores tipd botones que permiten
acceder al menu para configurar el sistema.

Mediante la celda de carga se mide el peso del pellet que esta dentro del

contenedor de pellet (2). El pellet ejerce prevsién (proporcional al peso) sobre la celda de '

carga via él soporte, y su sefal de Salida (2 mV/Kg) es proporcional al peso de la
cantidad de pellet. Esta sefial entra a un circuito amplificador diferenci'al de
instrumentacion, que se ajusta para entregar una Salida proporcional al peso
equivalente a 0 - 5V, por ejemplo 0 [V] para 0 [kg] y 5 [V] para 20 [Kg]. La salida del
amplificador de instrumentacion entra a un canal de conve_rsi(')n AD del ‘micrOContrdIador
~de 10 bits, que procesa la sefial para ‘co‘nver'tirla en su equivalente en peso (Kg).

Cuando en sistema se pone en servicio (por primera vez), la pantalla de

0
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visualizacién inmediatamente indica qué se debe depositar pellet, indicando una medida
de peso igual a Okg.

Al vaciar el pellet, el sistema debe ir indicando el peso ‘ingresado equivalente, si
es un saco de 15 [kg], puede indicar por ejemplo 15;4 [Kg] al vaciar el alimento
completamente. Con este valor el sistema calcula la cantidad de raciones estimadas
que puede dispensar, esto considerando la '4cantidad de raciones al dia y el tipo de

racion es decir (chica, mediana o grande). Cada racion es ajustada por el usuario.

Si la racion mediana es ajustada a 200 [g], y la racion grande es ajustada a 300 -

[g]. Si el sistema es ajustado para dispensar 2 veces al dia, una con racion mediana y la
segunda con racion grande, entonces el equipo indicara via su pantalla de visualizacién
el nimero de dispensaciones que es equivalente a 15,4 [Kg]/ (O,2+O,3) [dia/Kg]= 30,8.
La medicion del nivel de agua en el recipiente, se realiza via un sensor de
presion que entrega una sefal de [mV/psi], y donde la presién es proporcional a la
altura del nivel de agua, por tanto la éalida del sensor es iﬁgreéada a un amplificador de
instrumentacion que transforma los [mV] de salida del sensor en una sefal proporcional
de 0 a 5 [V] DC, siendo 0 [V] en ausencia de agua y 5 M cuando hay una altura

maxima, por ejemplo de 15 [cm] de agua. La sefial es ingresada a una entrada analoga

digital del microcontrolador para ser convertida en nivel de agua con resolucién de 10

bits.

Cuando el sistema se inicia el pfoceso (puesta ven Servicio),'el sensor entrega
una medicion de la altura de agua Que existe en el récipiente,»al tener nivel 0 de agua,
equivale a una senal de 0 [V], por tanto el sistema inicia el llenado del recipiente de
agua (9), esto se realiza activando la vélvvula de llenado (71), el siétema, en forma
continua sigue sensando el nivel de agua hasta conseguir una }medicién igual a un valor
méaximo predeterminado y en ese momento se desactiva la valvula de llenado (71).

Los criterios para cambiar el agua se escogen por el us@ario y puede ser una vez

por dia a una hora predeterminada o cuando se cumplen “N” ciclos de relleno, es decir

1q
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el sistema llego de su nimero maximo de relleno de agua hasta alcanzar “N” ciclos de
relleno. Por ejemplo si N=2, el nivel se encuentra en su ma’x.imo, los animales beben
agua hasta que el nivel baja al minimo configurado, se defecta esa condicién y el
sistema inicia el relleno de agua, hasta que se llega al méxirﬁo, los animales albbeber
nuevamente hacen que se llegue al minimo (segundo vez), cor_ho se cumple la segunda

vez que se llega al minimo se inicia la secuencia de “Cambio de agua y enjuague”.
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REIVINDICACIONES

Sistema de dosificacion y dispensador de pellet y agua para mascotas,

automatico, autonomo y portatil, que comprende:

a. un contenedor de pellet con una base interna inclinada alrededor de 45°,

en sentido descendente hacia la pared frontal .y que termina en una compuerta
vertical de salida, que al ser accionada deja pasar el pellét desplazado por
gravedad;

b. un sensor de peso (celda de carga), que mide el peso del pellet que esta
dentro del contenedor de pellet; |

C. un sistema de dispensacién'de agua que comprende una valvula de
llenado, una bomba de vaciado, Qn sensor de nivel de agua y una salida de
agua, donde todos estos elementos pérmiten llenar y rellenar un recipiente de
agua al alcance del animal o mascota: y |

d. un controlador electrénico.'que, comprende un microcontrolador, un reloj de
tiempo real con bateria externa de respaldo,'una pantalla de visualizacion
(display) y un moédulo de entrada de datos que perrhiten acceder a un ménu de
configurar del sistema por parte de un usuario, para su funcionamiento en forma
automatica.
Siétema d.e dosificacion y dispensador de pellet y agua para maséotas segun
reivindicacion 1, porque la compue»rta vertical de salida es accionada por la
energizacion de un solenoide.

Sistema de dosificacién y dispensador de pellet y agua para mascotas segln

reivindicacion 2, porque la compuerta vertical de salida y el solenoide se

encuentran protegidas por un alojamiento en la parte frontal externa de

contenedor de pellet.

13
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Sistema de dosificacion y dispensador de pellet y agua para mascotas segun

reivindicacion 1, porque la medicion de peso permite: dimensionar la porcion de

pellet a dispensar; detectar un nivel minimo de 'pelle't al interiof del contenedor de
pellet y detectar atasco en el desplazamiento del pellet por la compuerta vertical
de salida.

Sistema de dosificacion y dispensador de peliet y agua para mascotas segun
reivindicacion 2, porque el tiempo de energizacién del so_lehoide permite
determinér la cantidad de pellet a dispensar estableciendo tipos de porciones a
suministrar.

Sistema de dosificacion y dispensaddr de pellet y agua para mascotas segun

reivindicacion 1, porque el controlador electrénico comprende sefiales de salida

para activar alarmas visuales o audibles cuando las sefales de los sensores de .

peso y nivel de agua estan fuera de valores predete'rmin.ados.

Sistema de dosificacion y dispensador de pellet y agua péra' mascotas segun
reivindicacién 1, porque el controlador electré'nico inicia Una secuencia de
agitaciénldel contenedor de pellet en caso de deteccién de étasco del fluido de
los peliet.

Sistema de dosificacion y dispensador de pellet y agua para mascotas segln
reivindicacion 7, porque la secuencia de agitacién del contenedor de pellet
consiste en provocar dos subidas y béjadas rapidas de la compuerta vertical de

salida de 200 [ms].

Sistema de dosificacion y dispensador de pellet y agua para mascotas segun -

reivindicacion 1, porque el sistema controlador electr()vnico pefmite accionar la
valvula de llenado y la bom'ba de vaciado, segun las- mediciones éntregadas por
el sensor de nivel de agua del recipiente de agua.

Método de dosificacion vy dispen.sador de pellet y agua para maécotas

automatico, autonomo y portatil, que comprende las etapas de:

14
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a) proveer un sistema de dosificacion y dispensador de pellet y agua para '

mascotas que comprende un cohtenedor de pellet con una base interna inclinada
alrededor de 45°, en sentido descendente hacia la pared frontal y que termina en
una compuerta vertical de salida, que al ser accionada deja pasar el pellet
desplazado por gravedad; un sehsor de peso (celda de carga), que mide el peso
del pellet que esta dentro del contenedor de péllet_; un sistema de dispensacion
de agua que comprende una \)élvu'la de llenado, u»né bomba de vaciado, un
sensor de nivel de agua y una salida de agua, donde todos estos elementos
permiten llenar y rellenar un recipiente de agua al alcance d_el animal o mascota;
y un controlador electrénico que comprende un microcontrolador, un reloj de
tiempo real con bateria externa de respaldo, una pantalla de visualizacion
(display) y un médulo de entrada de datos que permiten aéceder-a un menu de
configurar del sistema por parte de un usuario, para su funciohamiento en forma
automatica

b) conectar la red de agua potable al sistema de dosificacién y dispensador
de'pellet y' agua para mascotas;

c) conectar la red de energi_a ali sistema de} dosificacion y dispensadbr de
pellet y agua para mascotas; |

d) ingresar datos iniciales de valores maximos y minimos de altura para el

nivel de agua y valores maximos y minimos de peso para la cantidad de pellet al .

interior del contenedor de pellet;
e) seleccionar tipo de porcién de pellet y canti.dad de doSificaciones diarias; e
f) iniciar proceso de funcionamiento del si.stema- de dosificacién y
dispensador de pellet y agua para rriascotas.
Método de dosificaciéon y dispensador de pellet y agua paré mascotas segun
reivindicacién 10, porque iniciar proceso de funcionamiento comprende activar

los sensores de peso y presidon para medir la carga de pellet al interior
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contenedor de pellet y. el nivel de agua del recipiente de agua, respectivamente.
Método de dosificaciéon y dispensador de pellet y agua para mascotas segun
reivindicacion 11, porque las mediciénes de los sensores de peso y presién son
iguales a cero al iniciar el proceso de funcionamiénto por primera vez.

Método de dosificacion y dispensador de pellet y.' agué para mascotas segun
reivindicacion 12, porque se activa la valvula de Ilénado de agua para alcanzar el
valor maximo inicial predeterminado por el usuario. | |

Método de dosificacion y dispensador de pellet y agua para mascotas segun

reivindicacion 12, porque se activa la pantalla de visualizacién indicando la

necesidad de llenar contenedor de pellet e indicando una medida de peso igual a
0 [kg], para que el usuario llene manualmente el cbntene_dor de pellet.

Método de dosificacion y dispensador de pellet y agua para mascotas segun
reivindicaciones 13 y 14, porque los sensores de peso y presion siguen

sensando en forma continua.
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SISTEMA Y METODO DE DOSIFICACION Y DISPENSADOR AUTOMATICO,

AUTONOMO Y PORTATIL DE PELLET Y AGUA PARA UN ANIMAL O MASCOTA

RESUMEN-OBJETIVO Y FINALIDAD DE LA INVENCION
Sistema (1) y método de dosificacion y dispensador.de pellet y agua para mascotas,
automatico, auténomo y portatil, que comprende: un contenedor de pellet (2) con una
base interna inclinada alrededor de 45°, en sentido descendente hacia la pared frontal y
que termina en una compuerta vertical de salida acc.ior‘\ada por la energizacién de un
.solenoide, ambas se encuentran protegidas por un alojam'iento (4) Ien la parte frontal
externa de contenedor de pellet (2), pafa deja pasar el pellet desplazado por gravedad
hacia un plato contenedor (5); un sensor de peso (celda de carga), que mide el peso del
pellet qué esta dentro del contenedor de pellet; un sistema de dispensacién de agﬁa (7)
-que comprende una valvula de IIenado_, uné bomba de vaciado, un sensor de nivél de
agua y una salida de agua (8), donde todos estos elementos permiten llenar y rellenar

un recipiente de agua (9) al alcance del animal o mascota; y un controlador electrénico

(3) que comprende un microcontrolador, un reloj de tiempo real con bateria externa de

respaldo, una pantalla de visualizacion (display) y un médulo de entrada de datos que
permiten acceder a un menu de configurar del sistema por parte de un usuario, para su

funcionamiento en forma automatica.

SECTOR: Cuidado de animales, - especificamente un sistema automatico para

“alimentacion de animales o mascotas y método de operacion del mismo.
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