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SISTEMA MAGNETICO DE ORIENTACION CONFIGURABLE

CAMPO DE LA INVENCION

Esta invencién se refiere al campo de dispositivos
magnéticos de terapié, y en particular al campo de
dispositivos magnéticos de terapia del consumidor que
producen una multitud de lineas de flujo magnético en la

superficie de aplicaciédn.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Hay un numero de dispositivos magnéticos de terapia que
producen una multitud de lineas de flujo magnético en la
superficie de aplicaciéh. La mayoria, sin embargo, involucran
procesos de fabricacién costosos y resultan en procesos de
fabricacién que son relativamente rigidos en la configuracidn

magnética resultante.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

Una modalidad de la presente invencién comprende un sistema
para proporcionar en una superficie de aplicacién de un
dispositivo terapéuticb una multitud de 1lineas de flujo
magnético de diferentes 4&ngulos e intensidades, incluyendo
una pluralidad de brazos y una pluralidad de imanes. Cada
pieza de brazo puede tener uno o mas mecanismos de unidén o
miembros de conexidn y uno o mas enchufes de recepcidén de
iman. Al menos algunos de dichos uno o mas miembros de
conexién estdn generalmente configurados para unirse a una o

mas uniones o mecanismos de acoplamiento en otros brazos. Los

600002



10

15

20

25

2
imanes se colocan en los enchufes, y los miembros de conexidn
de la pluralidad de brazos se coneétan de tal forma que los
brazos forman configuraciones de distribucién en forma de
estrella, configuraciénes en cadena, bucles, lineas, e}
cualquier combinacién de los anteriores.

En algunas modalidades, los enchufes pueden también
tener una o mas superficies de retencidén de iman y uno o mas
miembros de orientacién de imédn. Los imanes se colocan
entonces en los enchufes y se mantienen en su lugar mediante
la superficie de retencién. Al menos algunos de los imanes
también se mantienen en orientaciones dadas, predeterminadas

por medio de los miembros de orientacién en los enchufes.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Figura 1 es una vista en perspectiva de los brazos
conectados conjuntamenfe y que retiénen un total de cinco
imanes de acuerdo con una modalidad de la presente invencién
con un rectangulo alrededor de uno de los brazos.

La Figura 2 es una vista lateral del brazo destacado en
la Figura 1. |

La Figura 3 es una vista en perspectiva del dispositivo
terapéutico de la Figura 1 con un recténgulo alrededor del
otro brazo.

La Figura 4 es una vista lateral del brazo destacado en
la Figura 3.

La Figura 5 es una vista en planta superior de otra
modalidad de los brazos de acuefdo con la presente invencidn.

La Figura 6 es una vista lateral de uno de los brazos
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del dispositivo terapéutico que se muestra en la Figura 5.

La Figura 7A es una vista en planta superior de un iman
en el cual su norte magnético estd orientado perpendicular al
plano del papel de acuerdo con una modalidad de la presente
invencién.

La Figura 7B es una vista en planta superior de un iman
en el cual su norte magnético estd orientado aproximadamente
45E fuera del eje normal de la Figura 7A hacia el observador.

La Figura 7C es una vista en planta superior de un iman
en el cual su norte magnético estd orientado aproximadamente
45E hacia la derecha del eje normal de la Figura 7A.

La Figura 7D es una vista en planta superior de un iman
en el cual su norte magnético estd orientado aproximadamente
45E fuera del eje normal de la Figura 7A hacia el lado

contrario del observador.

La Figura TE es una vista en planta superior de un iman
en el cual su norte magnético estd orientado aproximadamente
45E hacia la izquierda del eje normal de la Figura 7A.

La Figura 8 es una vista en planta superior de tres
brazos conectados conjuntamente en una configuracidén de copo
de nieve gue retiene un total de siete imanes de acuerdo con
una modalidad de la presente invencién.

La Figura 9 es una vista en planta superior de tres
brazos conectados conjuntamente en una configuracién de
tridngulo que retiene un total de seis imanes de acuerdo con
una modalidad de la presente invenciodn.

La Figura 10 es una vista en planta superior de seis
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brazos conectados conjuntamente en una configuracién de malla
cuadrada o en diamante que retiene un total de nueve imagenes

de acuerdo con una modalidad de la presente invenciodn.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La descripcién detallada que se establece a continuacidn en
relacién con los dibujos adjuntos se pretende como una
descripcién de las modalidades actualmente preferidas de la
invencién y no se pretende que represente las uUnicas formas
en las que la presente invencién se puede construir y/o
utilizar. La descripcién establece 1las funciones vy la
secuencia de pasos para construir y operar la invencidén en
relacién con las modalidades que se 1ilustran. Se debe
entender, sin embargo, que se pueden lograr las mismas
funciones y secuencias o equivalentes por medio de diferentes
modalidades que también se pretende que estén abarcadas
dentro del espiritu y al alcance de la invenciOn.

Como se muestra en las Figuras 1 a 6, una modalidad de
la presente invencién comprende una configuracidén de rayo
Para posicionar y orientar dos o mé&s imanes. Cada rayo O
brazo de 20 comprende uno o mas enchufes o zonas de recepcidn
de imén 22, con cada zona de recepcidén 22 sosteniendo un imén
30 en una orientacién predeterminada. Los brazos o rayos 20
pueden ser fundidos o moldeados por inyeccidén de cualquier
numero de materiales plésticos comunes antes de agregar los
imanes 30.

Durante el proceso de. ensamble, cada imdn 30 se puede

insertar en su orificio de recepcidén 22 y se asegura en su
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lugar. Cada rayo brazo 20 comprende uno o mas miembros de
conexién 28 y 29 para conectar un brazo 20 a otro. Los
mecanismos de unidén o conexidén o miembros 28 pueden estar en
la parte inferior de la porcidén intermedia del brazo 20 o en
la parte inferior de una o ambas de las porciones de extremo
del brazo 20, o pueden estar en ambas porciones del brazo 20,
como se muestra en la Figura 6. Como resultado, los brazos 20
se pueden conectar para formar una configuracién de
distribucién en forma de estrella como se muestra en las
Figuras 5 y 8 o una configuracién de enlace en cadena como se
muestra en las Figuras 9 y 10. El1 ensamble resultante
producird un dispositivo magnético terapéutico 10 que puede
ser cualquier tamafio o forma e incorporar cualquier numero de
imanes con una miriada orientaciones.

Los miembros de unién 28 se muestran en la Figura 6 son
bordes disefiados para coincidir con los miembros de unidn de
acoplamiento 29, lo cual se ilustran como una muesca en la
Figura 6. Los miembros de unién podrian ser, sin embargo,
cualquier numero de otras configuraciones de unidén tales,
incluyendo sin limitacién, articulos del borde de
acoplamiento, una configuracién de agujero y poste, una
configuracién de dos agujeros en la cual ambos brazos
adyacentes tienen un hueco o agujero dentro del cual se
colocan mutuamente un soporte o bola de pivote o barra, o
adhesivos simples que se presionan entre dos superficies
aplanadas o de acoplamiento en dos brazos 20 adyacentes donde
los dos brazos 20 se cruzan uno sobre el otro. Los articulos

de unién pueden estar unidos fijamente o pueden estar unidos
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de manera giratoria o desprendible de tal forma gue la
estructura mas grande retiene la flexibilidad adicional

cuando estd en uso o entre usos.

Cada enchufe o hueco 22 comprende una superficie de
retencién o articulo 24 para sostener el im&n en el enchufe
22. En la Figura 1, la superficie de retencidén 24 es un borde
o labio superior del enchufe 22, pero podria comprender
alternativamente e} adicionalmente un reborde, cresta,
protuberancias o dedos hacia adentro, o similares. Un
propbésito de la superficie de retencidén 24 en dicha modalidad
es el de retener el imadn 30 dentro, o al menos parcialmente
dentro, del hueco o zona de recepcidén de 22 una vez gue se
coloca ahi durante el ensamble.

Adicionalmente, cada enchufe 22 puede también comprender
un miembro de orientacién 26 para acoplarse con un miembro de
superficie de acoplamiento 36 en el iman 30 y sostener el
iman 30 en una orientacién predeterminada. La modalidad que
se ilustran las Figuras 7A a 7E proporciona cinco ubicaciones
posibles diferentes para el miembro de orientacién 26,
numeradas por conveniencia de esta discusién, 0 a 4. En cada
caso en las Figuras 7A a 7E, el miembro de orientacidn 26 se
ilustra como una porcién aplanada de la superficie interior
de otra manera céncava del enchufe 22 gue se acoplen con una
porcién aplanada en un imédn 30 de otra manera esférico. E1
miembro de orientacién 26, sin embargo, podria ser un pequefio
poste, saliente, u otra estructura de chaveta que se acopla

con una hendidura pequefia u otra estructura de chaveta de
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acoplamiento en el imidn 30. El miembro de orientacién 26
podria ser mas bien el resultado de la forma del mismo iman
30, tal como un eje alargado de una zona o hueco de recepcién
22 que estd configurado de manera rectangular para recibir
iman rectangular 30, una pared o muesca en un hueco en forma
de dona para recibir un imdn toroidal o en forma de dona que
tiene un espacio delgado o similar en su cuerpo, etc. EI
propdésito del miembro de orientacidn 26, por lo tanto, en
tales modalidades es de asegurar que el iman 30 se mantenga
dentro del enchufe 22 en una orientacidén predeterminada en
particular de tal forma que las lineas de flujo magnético 32
del iman 30 se mantienen igualmente en una orientacidn
predeterminada en parficular una vez que se coloca en el
enchufe 22.

Los imanes 30 pueden ser todos idénticos en forma e
intensidad, o pueden comprender una variedad de formas o
intensidades. La modalidad gue se ilustra en las Figuras 1 a
7E comprende imanes 30 que son esféricos con wun borde
aplanado, pero podria ser de cualquier numero de otras
formas, incluyendo rectangular, plana, cilindrica, etc. Un
beneficio de utilizar imanes esféricos es que las lineas de
flujo magnético y la superficie de orientacidn se pueden
orientar facilmente en cualquier é&ngulo con respecto una de
la otra. Los beneficios de cualquier otra forma para los
imanes son evidenteé, tal como  para cuestiones de
espaciamiento para iman plano o delgado, oportunidades de
empaquetamiento compacto para imanes rectangulares e}

hexagonales, etc.
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En combinacidén con la modalidad de 1la Figura 1, que
ilustra un brazo 20 que tiene tres enchufes a lo largo de su
longitud, estas cinco ubicaciones posibles para el miembro de
orientacién 26 pueden producir 75 perturbaciones, es decir,
0-0-0 a 4-4-4, excluyendo aquellas combinaciones que son solo
imdgenes en espejo de otra combinacidn:

Tabla 1. Las 75 perturbaciones alternas de un solo brazo 20

Izquierda Medio Derecha Izquierda Medio Derecha Izquierda Medio Derecha

o - 0 - 0 1 - 0 - 1 2 - 1 - 4
o - o0 - 1 1 - 0 - 2 2 - 2 - 2
o - 0 - 2 1 - 0 - 3 2 - 2 - 3
o - 0o - 3 1 - 0 - 4 2 - 2 - 4
o - 0 - 4 T - 1 - 1 2 - 3 - 2
o - 1 - 0 1 - 1 - 2 2 - 3 - 3
o - 1 - 1 1 - 1 - 3 2 - 3 - 4
o - 1 - 2 1 - 1 - 4 2 - 4 - 2
o - 1 - 3 1 - 2 - 1 2 - 4 - 3
0o - 1 - 4 1 - 2 - 2 2 - 4 - 4
o - 2 - 0 1 - 2 - 3 3 - 0 - 3
o - 2 - 1 1 - 2 - 4 3 - 0 - 4
o - 2 - 2 1 - 3 - 1 3 - 1 - 3
o - 2 - 3 1 - 3 - 2 3 - 1 - 4
0o - 2 - 4 1 - 3 - 3 3 - 2 - 3
o - 3 - 0 B 3 - 2 - 4
o - 3 - 1 1 - 4 - 1 3 - 3 - 3
o - 3 - 2 1 - 4 - 2 3 - 3 - 4
o - 3 - 3 1 - 4 - 3 3 - 4 - 3
o - 3 - 4 1 - 4 - 4 3 - 4 - 4
0o - 4 - 0 2 - 0 - 2 4 - 0 - 4
o - 4 - 1 2 - 0 - 3 4 - 1 - 4
0o - 4 - 2 2 - 0 - 4 4 - 2 - 4
o - 4 - 3 2 - 1 - 2 4 - 3 - 4
o - 4 - 4 2 - 1 - 3 a - 4 - 4

Para una configuracién de distribucién en forma de
estrella de dos brazos, en la que los brazos estan a lo largo
de las diagonales de un cuadrado, estas perturbaciones se
combinan para producir 750 combinaciones posibles. Una
configuracién de distribucién en forma de estrella de tres
brazos, en la que los brazos estdn a lo largo de las
diagonales de un hexagono, se combinan para producir 7500

combinaciones posibles.
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Otro modalidad de la presente invencidén también abarca
configuraciones de tres o mas de tales brazos 20 conectados
conjuntamente en configuraciones de bucle o anilloc similar a
una cadena como se muestra en las Figuras 7A a 7B. Como con
las configuraciones de distribucién en forma de estrella, el
numero de perturbaciones <crece rapidamente. Para una
configuracién de tridngulo simple, en la que hay tres brazos
20 de tres enchufes como se muestran en las Figuras 2, 4, y
6, cada una tiene uno de los miembros de orientacién que se
nmuestran en la Figuras 7A a TE, y se cree que son combinables
para producir 3750 configuraciones posibles diferentes. Una
configuracién de anillo cuadrado, en la cual estan cuatro
brazos 20 a lo largo del perimetro de un cuadrado, se combina
para producir 37,500 combinaciones posibles diferentes, y una
configuracién de diamante, que tiene cuatro Dbrazos 20
alrededor del perimetro y un quinto brazo 20 que conecta dos

de las esquinas opuestas del diamante, se combinan para

'producir 187,500 combinaciones posibles. La configuracidn de

malla que se muestra en la Figura 10 comprende seils brazos 20
interconectados para producir mas de 400,000 combinaciones
posibles.

Esta gran diversidad surge de solamente una
configuracién particularmente simple de un brazo paso 20, es
decir, brazo 20 que tiene tres enchufes 22, cada uno exhibe
una superficie de orientacién 26 que se escoge de cinco
ubicaciones estédndar ortogonales dentro del enchufe 22 que se
muestra en las Figuras 7A a 7E. Esta configuracidén conduce a

programar la maguinaria de fundicién en molde o moldeo por
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10
inyeccién para producir cualquier serie de brazos 20 con
primer, segundo, y tercer enchufes de cualguier orientacién
predeterminada de tal forma que los procesos de ensamble se
pueden automatizar extensamente. Por ejemplo, una manta de
tela podria requerir sesenta de los dispositivos magnéticos
de terapia 10, en un arreglo de 10 x 6, cada dispositivo 10
con dos brazos 20 - el primer brazo 20 con un patrdn de
miembro de orientacién 26 de 1-0-3, y el segundo abrazo 20
con un patrén de miembro de orientacién 26 de 2-0-4, como se
muestra en la Figura 1. La méaquina de moldeo por inyecciodn
podria tanto producir sesenta brazos de 1—0—3.como sesenta
brazos de 2-0-4 o sesenta pares de brazo de 1-0-3/brazo de 2-
0-4, dependiendo de los requerimientos de ensamble en los
pasos subsiguientes del proceso.

Ademds, los brazos 20 no necesitan estar limitados al
brazo 20 de tres enchufes que se ilustra en las Figuras 1 vy
2, y los miembros de€ orientacién 26 no necesitan estar
limitados a las cinco orientaciones ortogonales relativamente
simples que se ilustran en las Figuras 7A a 7E. La presente
invencién igualmente prevé un vasto numero de miembros de
brazo alternativos, incluyendo unos con mas enchufes, brazos
no lineales, arreglos, y similares. Los mismos enchufes
pueden en su lugar ser huecos, orificios, hendiduras, etc., y
pueden tener numerosas alternativas cuando se trata de las
superficies de retencidén, tal como broches, correas, cierres,
rebordes, crestas, retenes o dedos, etc., y cuando se trata
de los miembros de orientacién, tales como protuberancias,

postes, alambres guia, etc. Los miembros de orientacidn 26
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11
podrian estar posicionados entre un numero vastamente mayor
de posibles ubicaciones, incluyendo dividir la zona de
recepcién del iman en quince sectores en lugar de cinco. Los
mismos imanes 30 podrian estar magnetizados en diferentes
orientaciones o incluso aleatoriamente entorno y alrededor
del articulo de acoplamiento 36.

Por lo tanto, un propésito de algunas modalidades de la
presente invencidén es tener un sistema para interconectar
unidades Dbéasicas que producen una combinacién rapida,
conveniente, y robusta de brazos, conectores, y zonas de
recepcién con una o mas superficies de retencidn, y
opcionalmente también con una o mads superficies o miembros de
orientacién de imén. El resultado es un sistema programable
que puede producir numerosas unidades Dbase, es decir, la
combinacidén de un brazq 20 que sostiene uno o més imanes 30,
que cuando se combina con otra unidad base puede producir
rdpidamente una gran variedad de dispositivos magnéticos de
terapia 10 con patrones predeterminados y relativamente
complejos de lineas delflujo magnético 32 en una superficie
de aplicacion.

Un propdésito es la flexibilidad de cémo las unidades
basicas, tales como estos brazos 20, pueden sostener imanes
30 individuales en orientaciones predeterminadas y se pueden
unir conjuntamente con otros brazos 20 de tal forma que
también sostienen imanes 30 individuales en orientaciones
predeterminadas para proporcionar un patrdén muy diverso de
lineas de flujo magnético 32 de superficie - tanto en

términos de orientacién como en términos de intensidad vy
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profundidad - para aplicar al <cuerpo de un usuario.
Alternativamente, algunas modalidades abarcan brazos 20 que
sostienen imanes 30 en orientaciones magnéticas totalmente o
predominantemente aleatorias, que puede proporcionar una
multitud muy diversa de lineas de flujo magnético 32 de
superficie e intensidades para aplicar a la piel un usuario.

En algunas modalidades, la configuracién magnética de la
presente invencidén también comprende dos o mas brazos que se
pueden presionar conjuntamente, o conectar de otra manera, en
sus centros o porciones medias (para formar patrones en forma
de rayos o copos de nieve como se muestra en las Figuras 1,
3, 5 'y 8) o en sus porciones de extremo (para formar
patrones en forma de cadena como se muestra en la Figura 9),
con cada brazo 20 asiendo uno o mas imanes 30 individuales en
orientaciones predeterminadas péra proporcionar un patrén muy
diverso de lineas de flujo magnético 32 de superficie para
aplicar al cuerpo de un usuario y que el fabricante puede
cambiar facilmente (en el siguiente lote de producto) el
patrén de las lineas de flujo magnético de superficie
utilizando una pluralidad de la misma unidad béasica (los
brazos 20) que debe sugerir la investigacidn una
configuracién alternativa de las lineas de flujo magnético 32
gue sea mejor.

Adicionalmente, los brazos 20 pueden estar encorvados en
sus porciones medias como se ilustra en las Figuras 1 y 6.
Esto ayudard a reducir. la ondulacién de la cara frontal del
dispositivo de ﬁal forma que se sienta de alguna forma mas

plano para el usuario en la superficie de aplicacidén. El
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brazo 20, y en particular la porcidén media, puede ser rigida.
Los brazos 20, sin embargo, pueden mas bien ser flexibles de
tal forma que la superficie de aplicacidén se puede flexionar
cuando el usuario, mediante su propio peso u otras fuerzas,
hace que la superficie de aplicacién se doble. Un efecto de
utilizar brazos flexibles, por lo tanto, es que las lineas de
flujo magnético pueden permanecer tan cerca como sea posible
al &rea objetivo del cuerpo del usuario. Otro efecto benéfico
es que las lineas de flujo magnético se podrian mover
dindmicamente durante el uso e interactuar con las lineas de
flujo magnético de los imanes vecinos a lo largo de la
superficie de aplicacién de tal forma que el area objetivo
del cuerpo del usuario puede encontrar un conjunto
dindmicamente cambiante de lineas de flujo magnético con el
tiempo.

Mientras que la presente invencidén ha sido descrita con
respecto a modalidades particulares, se reconoce que se
pueden prever variaciones adicionales de la presente

invencién sin apartarse del concepto inventivo.
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NOVEDAD DE LA INVENCION

Habiendo descrito la presente invencidén como antecede, se
considera como una novedad y, por lo tanto, se reclama como

propiedad lo contenido en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema para proporcionar en una superficie de
aplicacidén de un disﬁositivo terapéutico una multitud de
lineas de flujo magnético de diferentes intensidades vy
orientacidén angular, gque comprende:

una pluralidad de imanes, y

una pluralidad dé brazos rigidos para espaciar la
pluralidad de imanes en distancias predeterminadas uno del
otro, dicha pieza de brazo comprende:

una primera porcién de extremo,

una segunda .porcién de extremo opuesta a dicha
primera porcidén de extremo,

una porcién media entre la primera y segunda
porciones de extremo para espaciar la primera Yy segunda
porciones de extremo a una distancia predeterminada una de la
otra, dicha porcién media estd encorvada para proporcionar

soporte al usuario entre cada imdn individual,

uno o mas miembros de conexidén configurados para
unirse a un mecanismo de unién similar o de acoplamiento de
una pieza de brazo adyacente, y

uno o mas huecos de recepcién de imén ubicados en
la primera y segunda porciones de extremo de los brazos, cada
hueco de recepcién de imén tiene al menos una superficie de
retencién de iman y al menos un miembro de orientacidén de

iman, dicho miembro de orientacién de 1iman comprende una
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superficie aplanada en el interior del hueco de tal forma
gque, cuando se utiliza en combinacidén con la superficie de
retencién de imén, el miembro de orientacién de imé&n orienta
apropiadamente el ima&n en una orientacidn angular
predeterminada,

en donde la pluralidad de imanes se retienen en los
huecos de recepcidn de‘magneto mediante dichas superficies de
retencidén, mantenidos en relacidén uno con otro y espaciados
en distancias predeterminadas uno del otro por medio de la
pluralidad de Dbrazos, vy se mantienen en orientaciones
predeterminadas por medio de dichos miembros de orientacidn,
proporcionando de esta manera en una superficie de aplicacidn
de un dispositivo terapéutico una multitud de lineas de flujo
magnético de diferentes intensidades Y orientaciones

angulares.

2. El sistema de acuerdo con la reivindicacidén 1,
caracterizado porgue dichos uno o mas miembros de unién estéan
ubicados en las porcioﬁes medias de los brazos para producir
patrones similares a los copos de nieve al conectar
conjuntamente dos o mas brazos.

3. Un sistema para proporcionar en una superficie de
aplicacién de un dispositivo terapéutico una multitud de
lineas de flujo magnético de diferentes intensidades vy
orientacidén angular, que comprende:

una pluralidad de imanes, y

una pluralidad de‘brazos para espaciar la pluralidad de

imanes en distancias predeterminadas uno del otro, dicha
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pieza de brazo comprende:

una primera porcidn de extremo,

una segunda porcidén de extremo opuesta a dicha
primera porcidén de extremo,

una porcidén media entre la primera y segunda
porciones de extremo para espaciar la primera y segunda
porciones de extremo a una distancia predeterminada una de la
otra,

uno © mads miembros de conexidén configurados para
unirse a un mecanismo de unién similar o de acoplamiento de

una pieza de brazo adyacente, y

uno o mas huecos de recepcidén de imdn que tienen al
menbs una superficie de retencién de iméan y al menos un
miembro de orientacidén de iman,
en donde la pluralidad de imanes se retienen en 1los
huecos de recepcién de magneto mediante dichas superficies de
retencién, mantenidos en relacién uno con otro y espaciados
en distancias predeterminadas uno del otro por medio de la
pluralidad de brazos, y se mantienen en orientaciones
predeterminadas por medio de dichos miembros de orientacion,
proporcionando de esta manera en una superficie de aplicacidn
de un dispositivo terapéutico una multitud de lineas de flujo
magnético de diferentes intensidades y orientaciones
angulares.
4. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque dichos uno o mads miembros de unidn estéan

ubicados en las porciones medias de los brazos para producir
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patrones similares a los <copos de nieve al conectar
conjuntamente dos o mas brazos.

5. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque dichos uno o mds miembros de unidn estan
ubicadeos en la primera y segunda porciones de extremo de los
brazos para producir patrones como cadena al conectar

conjuntamente dos o mas brazos extremo a extremo.

6. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque los brazos son rigidos.

7. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque al menos algunos de los Dbrazos son
flexibles de tal forma que se pueden flexionar cuando se
utilizan, provocando de esta manera que la superficie de
aplicacién se doble y provoca que las 1lineas de flujo
magnético de imanes adyacentes varien en orientacién una con
respecto a la otra y con respecto al tiempo.

8. El sistema de acuerdo con la reivindicacidén 1,
caracterizado porque allmenos algunas de las porciones medias
de los brazos estdn encorvadas de tal forma que el
dispositivo terapéutico se aproxima mejor a una superficie
plana en la superficie de aplicacién con su combinacidén de
imanes y porciones medias.

9. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque al menos algunos de dichos uno o mas
huecos de recepcidén de iman estan ubicados en la primera y
segunda porciones de extremo de los brazos.

10. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
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caracterizado porque al menos algunos de dichos uno o més
huecos de recepcién de imdn estdn ubicados en las porciones

medias de los brazos.

11. El1 sistema de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque el miembro de orientacién es una
superficie aplanada en una superficie interior del hueco de
recepcién de iman.

12. E1 sistema de acuerdo con 1la reivindicacidén 1,
caracterizado porque el miembro de orientacidén es una
estructura de chaveta que se utiliza en combinacién con la
superficie de retencién para orientar apropiadamente el iman.

13. Un método para hacer un dispositivo terapéutico que
tiene una multitud de lineas de flujo magnético de diferentes
intensidades y orientacién angular en su superficie de
aplicacidén, que comprende:

insertar una pluralidad de imanes en una pluralidad de
huecos de recepcién de imén formados en una pluralidad de
brazos de tal forma que los imanes estan separados uno del
otro a distancias predeterminadas,

orientar cada im&n dentro de un hueco de recepcidn de
imédn utilizando un miembro de orientacién asociado con el
hueco de recepcidén de imén,

retener el iman en el hueco de recepcidédn de iman en una
orientacién angular fija, predeterminada con respecto al
hueco de recepcidén de imén, vy

conectar la pluralidad de brazos uno con el otro para

formar un patrén de imanes, proporcionando de esta manera en
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una superficie de aplicacidén de un dispositivo terapéutico
una multitud de 1lineas de flujo magnético de diferentes
intensidades y orientaciones angulares.

14. El1 método dé acuerdo con la reivindicacién 13,
ademas comprende producir patrones similares a los copos de
nieve de brazos al conectar los brazos uno al otro en una
porcién media de cada pieza de brazo.

15. E1 método dé acuerdo con la reivindicacién 13,
ademas comprende producir un patrdédn como cadena de brazos al
conectar los brazos uno al otro extremo a extremo.

16. E1 método de con la reivindicacién 13,
caracterizadoc porque loé brazos son rigidos.

17. El1 método de acuerdo con la reivindicacién 13,
caracterizado porque al menos algunos de los brazos son
flexibles de tal forma que se pueden flexiocnar cuando se
utilizan, provocando de esta manera que la superficie de
aplicacién se doble y provoca que las lineas de flujo
magnético de imanes adyacentes varien en orientacidén una con
respecto a la otra y con respecto al tiempo.

18. E1 método dé acuerdo con la reivindicacién 13,
ademds comprende suavizar la superficie en la superficie de

’

aplicacién del dispositivo terapéutico al formar al menos

,algunas de las porciones medias de los brazos en una forma

encorvadas.

19. El método de acuerdo con la reivindicacién 13,
caracterizado porque el miembro de orienfacién es una
superficie aplanada en una superficie interior del hueco de

recepcidédn de iméan.
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20. E1 métode de acuerdo con la reivindicacidén 13,
caracterizado porque el miembro de orientacidén es una
estructura de chaveta que se utiliza en combinacidén con la

superficie de retencidn para orientar apropiadamente el iméan.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Un sistema para proporcionar en una superficie de aplicaciédn
de un dispositivo terapéutico una multitud de lineas de flujo
magnético 32 de diferentes angulos e intensidades, incluyendo
una pluralidad de brazos 20 una pluralidad de imanes 30. Cada
pieza de brazo puede tener uno o mas miembros de conexidn vy
uno o mas enchufes o huecos 22 de recepcidén de iman. Al menos
algunos de dichos uno o ma&s miembros de conexidén 28 estén
generalmente configurados para unirse a uno o mas mecanismos
de unidén o acoplamiento 29 en otros brazos. Los imanes 30 se
colocan en los enchufes 22, y los miembros de conexidn 28 de
la pluralidad de brazos se conectan de tal forma gque los
brazos forman configuraciones de distribucién en forma de
estrella, configuraciones en cadena, bucles, lineas, o}

cualquier combinacidén de los anteriores.
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