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MAQUINA DE SIMULACION AL USO

OBJETIVO.-

Presentar una Patente de Modelo de Utilidad de una maquina de
simulacion de desgaste por uso, de ropa interior, masculina y
femenina, deportiva y vestidos de bafio, que somete las prendas de
vestir a esfuerzos y manipulacién, al realizar movimientos radiales

ciclicos sobre ejes gulas accionados por cilindros neuméticos.
ANTECEDENTES.-

Actuaimente se determina la vida Util de una prenda con base en sus
materiales componentes (telas, cintas, encajes, hilos, accesorios, etc.)
los cuales son estudiados a nivel de laboratorio pravio a la confeccién,
en cuanto a propiedades mecanicas y quimicas que determinan su
durabilidad,: elasticidad, elongacion, resistencia a la rotura, resistencia
al lavado con solventes, oxidacién, amarillamiento. etc.. y se hace una
estimacién de desempeilo en téminos de durabilidad entregando
varias prendas prototipo a usuarios para que le den un minimo de
cinco usos y se evalta luego el comportamiento de cada material en

cuanto a defectos fisicos como motas, rotos, deformacidn, etc. o



quimicos como degradacion de! color por sudacién o exposicién a la

luz uv, etc.

DESVENTAJAS DEL ESTADO DE LA TECNICA.-

* No se dispone de una herramienta con la cual se pueda evaluar el
comportamiento actuando simultineamente en una misma
estructura (prenda) y de forma acelerada para poder obtener un
numero de usos comrelacionable con la realidad.

* Retraso en la toma de decisiones durante el desarrolio del
producto.

» Ciclo de desarrollo del producto demasiado lento.

= Resuitados de Pruebas a Uso con un alto grado de subjetividad.

VENTAJAS DE LA INVENCION..

* La nueva técnica pemmite agilizar la toma de decisiones en el
desarrolio del producto.

= Reduce en un alto porcentaje el ciclo de desarrollo de un producto.

s Permite versatiidad en la operacion: Con sodlo definide tres
pardmetros desde el programa, la méquina realiza la simulacién
requerida en modo automético o manual.

= Facilidad en la postura y quitada de prendas.



RELACION DE FIGURAS UTILIZADAS .-

Figura 1.- Foto de la Maquina Simuladora de Uso

Figura 1A.- Foto de las partes mdviles traseras del Tronco superior,

Figura 1B.- Foto de las partes mdviles y del mecanismo de traccién
del tronco inferior, vista frontal izquierda.

Figura 1C.- Foto de las Partes méviles y del mecanismo de traccién
del tronco inferior, vista posterior..

Figura 2A - Vista frontal del sistema dindmico para movimiento clclico
radial en el tronco superior.

Figura 2B.- Vista superior del sistema dinamico para movimiento
ciclico radial en el tronco superior.

Figura 3A.- Vista frontal del sistema dinémico para movimiento ciclico
radial en el tronco inferior

Figura 3B.- Vista superior del sistema dinamico para movimiento

ciclico radial en el tronco inferior



RELACION DE SIGNOS UTILIZADOS.-

A1, A2, A3 Placas metalicas 1,2 y 3,

B1...86 Ejes soporte 1...6,

C. Tronco superior de un maniqui humano,

C1.Partes frontales del tronco superior de un maniqui humano

C2. Parte posterior de! tronco superior de un maniqui humano

C3. Partes laterales méviles del tronco superior de un maniqul

humano

O. Tronco inferior de un maniqui humano,

D1. Parte frontal fija del tronco inferior de un maniqui humano,

D2. Partes posteriores méviles del tronco inferior de un maniqul
humano,

D3. Partes frontales laterales méviles del tronco inferior de un maniqui
humano,

E. Mecanismos de traccion intercambiables.

F. Ejes guia.

G. Bujes de balinera.

H. Cilindros neumdticos.

M1. Sistema dindmico para movimiento ciclico radiaf en el tronco
superior.

M2. Sistema dindmico para movimiento ciclico radial en el tronco

inferior.



DESCRIPCION DE LA INVENCION.-

La Maquina Simuladora de la Figura 1, consiste en una estructura
formada por tres placas metélicas (A1, A2, A3), unidas y soportadas
verticaimente sobre seis ejes soporte B, conformando dos médulos de
trabajo, un Sistema dinamico para movimiento cidlico radial en el
fronco superior M1, y un Sistema dindmico para movimiento clclico
radial en el tronco inferior M2, que tienen un maniqui humano
secclonado en dos troncos, uno superior C, y uno inferior D; para

realizar los movimientos radiales ciclicos requeridos.

El Sistema dinamico para movimiento ciclico radial en el tronco
superior M1, que se aprecia en las Figuras 1A, 2A, y 2B, estd
conformado por: el tronco superior C, dividido en cinco partes, dos
partes frontales C1, fijas y sujetas a las placas A2 y A3, por los ejes
gula F, y una parte posterior C2, mévil, y dos partes laterales C3,
méviles y sujetas cada una a su respectivo mecanismo de traccién
intercambiable E, accionado por su respectivo cilindro neumaético H

con los bujes de salinera G.

El Sistema dindmico para movimiento ciclico radial en el tronco
inferior M2, que se aprecia en las Figuras 1B, 1C, 3A y 3B, esta

conformado por: un tronco inferior D, dividido en seis partes, tres

y 4



partes frontales, una parte frontal fija D1, que se encuentra en el
centro, enmarcada por un cuadrado abierto en el lado inferior y sujeta
a la placa A2, dos partes frontales laterales D3, méviles y tres partes
posteriores mdviles D2. E| movimiento de las partes D2 y D3 es en
forma individual y bidireccional por medio del mecanismo de traccion

intercambiable E, accionado por su respectivo cllindro neumatico H.

Los mecanismos de traccion intercambiable E, que se aprecian en las
Figuras 1A, 1B, 1C, 2A y 3A estan formados por tres platinas unidas
en forma de una “U® en posicidon horizontal con la apertura hacia la
parte a mover, éste a su vez asta soportado en las partes superiores e
inferiores a las placas A1, A2, y A3, por ejes guias F, a través de
bujes de balineras G. La funcién de los ejes guias consiste en
mantener la direccion del movimiento en un solo plano. Cada uno de
los mecanismos de traccién intercambiables, es accionado

individualmente y en forma bidireccional por un cilindro neumético H.

En la Figura 2B, la vista superior del Sistema dindmico para
movimiento ciclico radial en tronco superior, se aprecia la placa A3, de
forma trapezoidal con seis circulos que comesponden a la vista
superior de los ejes soporte B, cuatro colocados en cada uno de los
vértices y los otros dos en el punto medio de los lados laterales.

También se aprecian tres mecanismos de traccién E, cada uno, con

y
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cilindros neuméticos H, para el movimiento de las partes méviles: una

posterior C2, y dos frontales C3, del tronco superior C.

En la Figura 3B, la vista superior del sistema dindmico para
movimiento ciclico radial, se aprecia la placa A2, de forma trapezoidal
con los seis circulos de los ejes soporte B, y cinco mecanismos de
traccién E, dos en la parte frontal de la placa A2, unidos a las partes
laterales moéviles D3, del tronco inferir D, y tres en la parte posterior de
la placa A2, que van unidos a las tres partes méviles posteriores D2,

del tronco inferior de maniqui humano D.

FUNCIONAMIENTO

Para operar, la maquina recibe érdenes desde un programa a través
de un PLC (Control Légico Programable), e! cual es un dispositivo que
mediante un programa légico de contactos, realiza secuencias de
maltiples indoles, tales como sefiales digitales o analdgicas,
protocolos rs232, que se encargan de traducirlas a lenguaje de
méquina, para que ésta ejecute la simulacibn de movimientos

programados.

Los troncos, superior e inferior C y D, que conforman el maniquf
pueden ser movidos o accionados en forma individual o simultanea,

de acuerdo a las necesidades.
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De acuerdo a la prenda a sometar a prueba y el uso que se quisre
simular se accionan loa mecanismos de treccion E, que tengan
contacic con la parte del tronco del maniqul humano C yio D que
corresponda, por medio de los cilindros neuméticos H, de eates
macanismos de fraccion y se somelen a un nimero de tracci nas

dependiendo de |a vida (til que se quiera simular,



REIVINDICACIONES

1. Méquina para la simulacién al uso CARACTERIZADA PORQUE
consiste en una estructura formada por tres placas metélicas,
unidas y soportadas verticalmente sobre seis ejes soporte,
conformando dos mdédulos de trabajo, un Sistema dindmico para
movimiento ciclico radial en el tronco superior, y un Sistema
dinamico para movimiento ciclico radial en el tronco inferior, que
tienan un maniqui humano seccionado en dos froncos, uno
superior, y uno inferior; para realizar los movimientos radiales

ciclicos requeridos.

2. Maquina para la simulacion al uso de la reivindicacién 1,
CARACTERIZADA PORQUE el Sistema dinamico para
movimiento ciclico radial en el tronco superior, estd conformado
por: el tronco superior, dividido en cinco partes, dos partes
frontales, fijas y sujetas a las placas superior e inferior, por los
ejes guias; y una parte posterior, mévil, y dos partes |aterales,
méviles, sujetas cada una a su respectivo mecanism de
tracciéon intercambiable, accionade por su respectivo cilindro

neumético.
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3. Méquina para la simulacién al uso de la reivindicacion 1,
CARACTERIZADA PORQUE el Sistema dindmico para
movimiento ciclico radial en el tronco inferior, esta conformado
por: un tronco inferior, dividido en seis partes, tres partes
frontales, una parte frontal fija, que se encuentra en el centro,
enmarcada por un cuadrado abierto en el lado inferior y sujeta a
la placa A2, dos partes frontales laterales, mdviles y tres partes
posteriores moéviles. Ei movimiento de las partes mbviles es en
forma individual y bidireccional por medio del mecanismo de
traccién intercambiable, accionado por su respectivo cilindro

neumatico.

4. Méquina para la simulacién al uso de las reivindicaclones 2y 3,
CARACTERIZADA PORQUE Ilos mecanismos de traccion
intercambiables, estan conformados por tres platinas unidas en
forma de “U" en posicién horizontal con la apertura hacia la parte
a mover; éste a su vez esta soportado en las partes superiores e
inferiores a las placas por ejes guias, a través de bujes de

balineras.

5. Maquina para la simulacion al uso de la reivindicacion 4,

CARACTERIZADA PORQUE cada uno de los mecanismos de
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traccién intercambiables, es accionado individuaimente y en

forma bidireccional por un cilindro neumaético.

. Maquina para la simulacibn al uso de la reivindicacion 4,

CARACTERIZADA PORQUE la funcibn de los ejes guias
consiste en mantener la direccién del movimiento en un solo

plano.

. Maquina para la simulacién al uso de la reivindicacién 1,

CARACTERIZADA PORQUE para operaria, la méquina recibe
ordenes desde un programa a través de un PLC (Control Logico
Programable), el cual es un dispositivo que mediante programa
l6gico de contactos, realiza secuencias de multiples indoles,
tales como seiales digitales o analdgicas, protocolos rs232, que
se encargan de traducidas a lenguaje de maquina, para que

ésta ejecute la simulacion de movimientos programados.

. Maquina para la simulacién al uso de Ia reivindicacion 7,

CARACTERIZADA PORQUE los troncos, superior e inferior,
que conforman el maniqui pueden ser movidos ¢ accionados en

forma individual o simultanea, de acuerdo a las necesidades.
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8. Maquina para la simulacién al uao de Ie reivindicacién 8,
CARACTERIZADA PORQUE de acuerdo 2 |a prenda & someter
a prueba v el uso que sa8 quiere simular se accionan (08
mecanlamos de traccidn, que tengan contacto con la parte def
fronco superior yo inferior del maniqul humang, que
comesponda, por medio de los cilindros neuméticos de estos
mecaniamas de ftraccion y se someten un namero de

tracclonea depandiendo de la vida Gtil que 88 quiera simular,
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