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Ref: Expediente No. 11-134831-B
Solicitud de registro de patente de invencién denominada

“SISTEMA Y METODO PARA AJUSTAR DINAMICAMENTE
EL CENTRO DE GRAVEDAD DE UNA APARATO DE

¥

PERFORACION” :
Solicitante: HALLIBURTON ENERGY SERVICES, INC.

Yo Luz Helena Adarve Gémez, identificada como aparece al pie de mi firma, y

obrando en mi condicién de apoderado de HALLIBURTON ENERGY SERVICES,
INC., solicitante de la patente en referencia, a continuacién doy i'espuesta a los
Oficios No. 6737 y 6703 que fueron notificados por fijacién en Iistja el 16 de Abril
de 2013. ‘ ;
!
1. Respecto a las Objeciones a la Claridad y Cong’l:isién de las

reivindicaciones (Art. 30 D486 y Art 22 PCT). i

En el numeral 4 de los oficios No. 6737 y 6703, se presentén las siguientes

objeciones a la claridad de las reivindicaciones:

i

;

- El término “al menos”, en las reivindicaciones 1, 9, 12 y 13, utilizado para
definir varias caracteristicas del método y aparato de perforacion debe
eliminarse. Este término no permite establecer un inten(:alo puntual para
cada una de las caracteristicas técnicas no siendo estés precisas o las
hacen opcionales, no limitando el alcance de la reivindicacil"c')n.

- El término “sustancialmente”, en las reivindicaciéon 12, uti{izado para definir
varias caracteristicas del aparato para perforar un pozo subterraneo, debe
eliminarse. Este término no permite establecer un inter_?;/a/o puntual para
cada una de las caracteristicas técnicas no siendo estés precisas o las
hacen opcionales, no limitando el alcance de la reivin_dicac;io’n.

- Se sugiere incluir en las reivindicaciones, los nume:ros de referencia
respecto de los dibujos presentados, con el fin de ser mfés explicitos en la

i .

materia que se desea reivindicar. i
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Con el fin de superar las objeciones presentadas con respecto a la claridad y
concision de las reivindicaciones, es deseo del solicitante presentar un nuevo
capitulo reivindicatorio compuesto por 13 reivindicaciones, que encuentran
su debido sustento en las reivindicaciones y la descripcion originalmente

presentadas, sin que ello conlleve ampliacidén de la invencién. |

I
A continuacién se explicara como este nuevo capitulo reivindicatorio busca

superar cada una de las objeciones de claridad expuestas previamente:

- Con el fin de superar la objeciéon hecha por el Examinadorf, el término “al
menos” fue eliminado de las reivindicaciones 1, 9, 12y 13. |
- Con el fin de superar la objecion hecha por el Examinador, el término

“sustancialmente” fue eliminado de la reivindicacion 12. 1
- Para darle mas claridad al capitulo reivindicatorio, fueron incluidos en el

mismo los nimeros de referencia de los dibujos presentados!

|

2. Conclusion |

[
Las modificaciones realizadas a las reivindicaciones de la presente solicitud de
patente y las aclaraciones presentadas a lo largo del presente escrito, permiten
superar completamente las objeciones realizadas a la claridad de las
reivindicaciones, por lo cual, la presente solicitud cumple af\ cabalidad las
exigencias establecidas por el articulo 30 de la Decisién 486 y efl articulo 22 del
Tratado de Cooperaciéon en Materia de Patentes PCT, segun Io$ requerimientos

del examinador. I
En consecuencia, me permito solicitar a ese Despacho, procede?r con la revisién
de las modificaciones y de los argumentos aqui presentados, p;ara conceder el
privilegio de patente solicitado para la materia objeto de las 13, reivindicaciones
ahora presentadas en el capitulo reivindicatorio modificado, y hue de subsistir
alguna duda o inquietud con respecto a la patentabilidad de la presente invencion,
a pesar de las modificaciones y argumentos técnicos ahora rgresentados, sin
apartarse del espiritu inventivo originalmente revelado en la solicitud internacional,
se le brinde la oportunidad al solicitante de aclararla o de limitar aun mas la
invencién, mediante la emision de un segundo examen de fondo, teniendo en
cuenta el nuevo capitulo reivindicatorio que se somete a revision, antes de que se
emita una decision definitiva por parte de ese Despacho, de conformidad con lo

dispuesto en 1.2.2.5.1 del articulo primero de la Resolucidn 5409:? de 2012.
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3. Anexos l

. Capitulb reivindicatorio modificado, en donde se han llevado a cabo las
modificaciones mencionadas anteriormente. 1
« Recibo de pago No. A3 -Q063&X por concepto de las tres (3) reivindicaciones
adicionales. |
4. Peticidn
|
Solicito al Despacho que proceda a emitir un segundo examen de fondo sobre el
nuevo capitulo reivindicatorio, en el evento en que el examinador considere que

pese a las modificaciones presentadas, ain persisten las objeciones planteadas.

Atentamente,

Luz Helena Adarve Gomez

C.C. 41.575.435 de Bogota
T.P. 14.884 del CSJ

NPV |
f. p-604
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Nuevo Capituto Reivindicatorio con Marcas de Correccion

1. Un aparato de perforacion (100) que se utlllza para perforar un pozo subterraneo, el aparato de

perforacion (100) comprende:

un portador de cafion (106);

un soporte de carga (192) montado giratoriamente dentro del portador de cafion (106);

al-menes una carga conformada (102) montada en el soporte de carga (192) y operable para
perforar el pozo con la detonacion; y

un sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) operatlvamente asociado con el soporte
de carga (192), el sistema de pesas ajustables en forma dinamica {194) incluye una pluralidad de elementos de
pesas maleables (196)—al-menos—unra que se deforman para ajustar el centro de gravedad del soporte de carga
(192) de manera tal que la gravedad hara que el soporte de carga (192) rote dentro del portador de cafidon (106)
para posicionar akmeneos la carga conformada (102) en una direccion circunferencial deseada en relacién al pozo
antes de perforar.

2. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la RelvmdlcaCIon 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas una pluralidad de elementos de pesas que se extienden en sentido longitudinal.

3. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas una piuralidad de elementos de pesas discretos distribuidos longitudinalmente.

4. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 1 caracterizado porque la
piuralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas aJustabIes en forma dinamica (194)
comprende ademas elementos de pesas maleables (196) formados de un metal.

5. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 4 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas elementos de pesas maleables (196) formados de plomo.

8. El aparato de perforacién (100) tal como se define en la Reivindicaciéon 1 caracterizado porgue la
pluralidad de elementos de pesas maleables (198) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas elementos de pesas maleables (196) formados de un polimero.

7. El aparato de perforacién (100) tal como se define en la Reivindicacion 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas una pluralidad de elementos de pesas maleables (196) dlspuestos en el interior del soporte
de carga (192).

8. El aparato de perforacién (100) tal como se define en la Relvmdlcamon 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) se
fijan mediante pernos al soporte de carga (192).

9. Un método para la perforacion de un pozo subterraneo que comprende las etapas de:

identificar al-menes una direccion circunferencial no deseada asociada con un intervalo de
perforacién en el pozo;,

deformar akmenos uno de una pluralidad de elementos de pesas maleables (196) de un sistema
de pesas ajustables en forma dinamica (194) operativamente asociado con un soporte de carga (192) que se
monta giratoriamente dentro de un portador de cafion (106) para cambiar el centro de gravedad del soporte de
carga (192) en relacion al portador de cafién (108);

posicionar el portador de cafidén (106) dentro del intervalo de perforacuon en el pozo;

alinear gravitacionalmente almenes una carga conformada (102) moritada en el soporte de carga
(192) en al-menos una direccion circunferencial deseada en relacion al pozo que no corresponde con akmenos la
direccion circunferencial no deseada; y

activar al-menes la carga conformada (102) para perforar el pozo en al-menos la direccion
circunferencial deseada. ‘

10. El método tal como se define en la Reivindicacion 9 caracterlzado porque la pluralidad de
elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) comprende
ademas una pluralidad de elementos de pesas que se extienden en sentido longitudinal.

11. Ei método tal como se define en la Reivindicacion 9 caracterizado porque la pluralidad de
elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) comprende
ademas una pluralidad de elementos de pesas discretos distribuidos longitudinalmente.

12. El método tal como se define en la Reivindicacion 9 caracterizado porque la.activacion de al
menos la carga conformada (102) para perforar el pozo en al—menes la direccion circunferencial deseada
comprende ademas activar una pluralidad de cargas conformadas (102) en sustaﬂe;almente la misma direccion
circunferencial deseada.

13. E! método tal como se define en la Reivindicacion 9 caracterizado porque la activacion de al
menos la carga conformada (102) para perforar el pozo en al-meneos la dxreccnon circunferencial deseada
comprende ademads activar una pluralidad de cargas conformadas (102) en multiples direcciones
circunferenciales que no corresponden con la direccion circunferencial no deseada. !

J
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Nuevo Capitulo Reivindicatorio

1. Un aparato de perforacion (100) que se utiliza para perforar un pozo subterraneo, el aparato de perforacion
(100) comprende: !

un portador de carién (106); '

un soporte de carga (192) montado giratoriamente dentro del portador de cafién (106);

una carga conformada (102) montada en el soporte de carga (192) y operable para perforar el pozo con la
detonacién; y

un sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) operativamente asociado con el soporte de carga
(192), el sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) incluye una pluralidad de elementos de pesas
maleables (196) que se deforman para ajustar el centro de gravedad del soporte de carga (192) de manera tal
que la gravedad hara que el soporte de carga (192) rote dentro del portador de cafiéon (106) para posicionar la
carga conformada (102) en una direccion circunferencial deseada en relacion al pozo antes de perforar.

2. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en‘forma dinamica (194)
comprende ademas una pluralidad de elementos de pesas que se extienden en sentido longitudinal.

3. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacién 1 cdracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas una pluralidad de elementos de pesas discretos distribuidos longitudinalmente.

4. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas elementos de pesas maleables (196) formados de un metal.

5. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 4 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas elementos de pesas maleables (196) formados de plomo.

6. EIl aparato de perforacién (100) tal como se define en la Reivindicacién 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas elementos de pesas maleables (198) formados de un polimero.

7. El aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacion 1 caLracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194)
comprende ademas una pluralidad de elementos de pesas maleables (196) dispuestos en el interior del soporte
de carga (192).

8. EIl aparato de perforacion (100) tal como se define en la Reivindicacién 1 caracterizado porque la
pluralidad de elementos de pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) se
fijan mediante pernos al soporte de carga (192). 3

9.  Un meétodo para la perforacion de un pozo subterraneo que comprende las etapas fde:
identificar una direccién circunferencial no deseada asociada con un intervalo de perforacion en el pozo;

deformar uno de una pluralidad de elementos de pesas maleables (196) de un sistema de pesas ajustables en
forma dinamica (194) operativamente asociado con un soporte de carga {(192) que se monta giratoriamente
dentro de un portador de cafidén (106) para cambiar el centro de gravedad del soporte de carga (192) en relacién
al portador de cafién (106); .

posicionar el portador de cafion (106) dentro del intervalo de perforaciéon en el pozo;

1
alinear gravitacionalmente una carga conformada (102) montada en el soporte de carga {(192) en una direccion
circunferencial deseada en relacion al pozo que no corresponde con la direccién circunferencial no deseada; y

activar la carga conformada (102) para perforar el pozo en la direccién circunferencial deseada.

10. El método tal como se define en la Reivindicacién 9 caracterizado porque la pluralidad de elementos de
pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) comprende ademas una
pluralidad de elementos de pesas que se extienden en sentido longitudinal.

11. ElI método tal como se define en la Reivindicacién 9 caracterizado porque la pluralidad de elementos de
pesas maleables (196) del sistema de pesas ajustables en forma dinamica (194) comprende ademas una
pluralidad de elementos de pesas discretos distribuidos longitudinalmente.

'
l



|

12. El método tal como se define en la Reivindicacion 9 caracterizado porque la activacion de la carga
conformada (102) para perforar el pozo en la direccion circunferencial deseada comprende ademas activar una
pluralidad de cargas conformadas {102) en la direccién circunferencial deseada. 1

13. El método tal como se define en la Reivindicacion 9 caracterizado porgue la activacion de la carga
conformada (102) para perforar el pozo en la direccién circunferencial deseada comprende ademas activar una
pluralidad de cargas conformadas (102) en multiples direcciones circunferenciales que no corresponden con la

direccion circunferencial no deseada. 1



