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(87) Abstract: The present invention relates to a multichamber con-
tainer with a container housing (2) comprising at least two cham-
bers (10, 12) arranged one above the other for receiving product
components and a dosing element (14), which delivers the product
components by means of plungers (4, 8) which are assigned to the
chambers (10, 12) and can be moved in the longitudinal axis of the
container. The present invention addresses the problem of providing
a multichamber container which delivers the product components
from the chambers in an improved way. The multichamber contai-
ner according to the present invention has at least one plunger (4,
8), which is in movable engagement with an element extending in
the longitudinal axis of the container.

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betrifft einen
Mehrkammerbehélter mit einem Behéltergehduse (2) mit wenigs-
tens zwei iibereinander angeordneten Kammern (10, 12) zur Auf-
nahme von Produktkomponenten und einem Dosierelement (14),
welches mittels den Kammern (10, 12) zugeordneter und in Behal-
terlangsachse verschiebbarer Kolben (4, 8), die Produktkomponen-
ten ausfordert. Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zu-
grunde, einen Mehrkammerbehilter anzugeben, welcher auf verbes-
serte Weise die Produktkomponenten aus den Kammern ausfordert.
Der Mehrkammerbehélter nach der vorliegenden Erfindung hat we-
nigstens einen Kolben (4, 8), der mit einem sich in Behélter-
langsachse erstreckenden Element verschiebbar im Eingriff ist.
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RECIPIENTE MULTI-CAMARA

La presente invencion se refiere en particular a un recipiente multi-camara, con una
carcasa del recipiente con por lo menos dos camaras dispuestas una sobre la otra para
recibir componentes de producto. El recipiente multi-camara comprende ademas un
elemento de dosificacion que descarga los componentes de producto mediante pistones
asignados a las cdmaras y que pueden desplazarse a lo largo del eje longitudinal del

recipiente.

De la DE 20 2007 004 662 U1 se conoce, por ejemplo, un recipiente multi-camara
genérico, el cual se designa también como recipiente multi-camara, debido a por lo menos

dos camaras dispuestas una sobre la otra.

En el recipiente multi-cAmara conocido, se provee un dispositivo para generar un
diferencial de presion que descarga el primero y/o el segundo componente de producto de
la respectiva camara. El dispositivo, el cual se materializa aqui como una bomba, genera
una sobrepresién en la cdmara corriente abajo de la bomba, cuando se acciona. Esta
sobrepresién se reenvia a la siguiente camara corriente abajo, de manera que el
componente de producto contenido se descarga de ambas camaras. Una vez se han
retirado los componentes de producto, la bomba se restaura a su posicién original por un
resorte. Durante este movimiento de restauracion, se forma un vacio en ambas camaras,
que mueve los pistones de las camaras hacia la cabeza de dosificacién. Mediante un
elemento de dosificacion, montado con posibilidad de rotacién, es posible abrir o cerrar
los orificios de descarga de las camaras correspondiendo a la relaciéon de mezcla, de
manera que la relacién de los diferentes componentes de producto descargados pueda

variarse.

Constituye una desventaja en el arte previo que el movimiento de los pistones inducido
por vacio se deteriora, a medida que aumenta la viscosidad de los componentes de
producto y, con un cierto grado de viscosidad, ya no se genera en absoluto mas
movimiento. M&s aln, en un recipiente multi-camara con varias camaras, puede disminuir
igualmente la transmisibilidad de la sobrepresion/vacio de una camara a la siguiente

camara.

Es un objeto de [a presente invencion proveer un recipiente multi-caAmara que descarga
los componentes de producto de las camaras en una manera mejorada. Un recipiente
multi-camara, en el sentido de esta invencién, se define como un recipiente con por lo
menos dos, opcionalmente también tres 0 mas, camaras separadas para recibir diferentes

componentes de producto cada una.

Para lograr este objeto, la presente invencion sugiere un recipiente multi-camara con las
caracteristicas de la reivindicacién 1. Este Gltimo difiere del arte previo genérico en que
por lo menos un pistdn se acopla, con posibilidad de desplazamiento, con un elemento

que se extiende a lo largo del eje longitudinal del recipiente.



La invencion permite asimismo descargar componentes de producto de viscosidad muy
elevada. Mediante el acoplamiento directo del elemento, que se extiende a lo largo del eje
longitudinal del recipiente, es también posible conseguir una dosificacion mas precisa de

los componentes individuales de producto.

Un acoplamiento en el sentido de la invencién se define en particular como un arreglo
entre el piston y el elemento, que permite transmitir fuerzas del elemento al pistdn. El
acoplamiento se realiza aqui preferiblemente con un ajuste positivo y/o no positivo. Con
particular preferencia, se emplea una conexién positiva en la forma de una rosca o
similares. Son igualmente concebibles dispositivos de acoplamiento entre el piston y el eje
longitudinal del recipiente, que produzcan un cierto ajuste positivo debido al acufiamiento,
donde éstos, en cualquier caso, llevan a un atascamiento del pistén con el elemento que
se extiende en la direccion del eje-longitudinal del recipiente, de manera que Unicamente
es posible un movimiento relativo de los dos elementos en una direccion. Eh particular,
pueden emplearse dispositivos que hacen una incisién en (which cut into) el material del
compariero de cooperacién de acoplamiento para posicionar ambos elementos en una

manera predeterminada en relaciéon uno con otro.

La presente invencion ofrece la posibilidad de desplazar los pistones, dispuestos en el
recipiente multi-camara, para descargar los diferentes componentes de producto. El
desplazamiento de todos los pistones se hace aqui preferiblemente mediante el elemento
que se extiende a lo largo del eje del recipiente. Este elemento tiene una extension
espacial claramente mayor en la direccién longitudinal que en la transversal. Ademés, el
elemento comprende suficientes propiedades dimensionales y de material para absorber
las fuerzas de tension y/o compresidén que ocurren en el recipiente multi-camara para

poder descargar los componentes de producto.

Una camara, en el sentido de la invencion, se define también opcionalmente como un
espacio variable que es apropiado, per se o acomodando una bolsa, para recibir una
cantidad de producto, que se va a almacenar en el recipiente multi-camara y también para
ser descargada por éste ultimo. Una camara se define aqui en particular como un espacio
receptor apropiado para almacenar una cantidad suficiente del componente de producto,
de manera que el producto pueda extraerse repetidamente. El volumen almacenado es
normalmente grande, comparado con el volumen descargado durante la dosificacion, es

decir, la activacion del elemento de dosificacion.

Un elemento de dosificacién, en el sentido de la invencién, se define como un elemento
que descarga los componentes de producto de las camaras luego de la activacion. El
elemento de dosificacion se dispone preferiblemente en la cabeza del recipiente multi-
camara, pero puede, por ejemplo, incorporarse también en la base del recipiente multi-
camara. Preferiblemente, el elemento de dosificacion comprende ademas los orificios de
descarga de las diferentes camaras. Aqui, es igualmente posible mezclar los

componentes de producto individuales en el elemento de dosificacion y descargarlos



como una mezcla. El elemento de dosificacion puede incorporarse, por ejemplo, de
acuerdo con la divulgacién de DE 20 2007 004 662 U1 por el presente solicitante, cuya
divulgacion se incluye en esta solicitud por referencia. Por ejemplo, el elemento de
dosificacién puede proveerse para que sea giratorio con el fin de cerrar completa o
parcialmente uno o dos orificios de descarga de los canales, que llevan a las diferentes
camaras, para variar asi la relacion de mezcla de los componentes de producto

descargados individuales.

En una modalidad preferida del recipiente multi-camara, se forma por una arandela de
resorte una region de acoplamiento enganchada. Aqui, esta arandela de resorte coopera
usualmente con la circunferencia exterior del piston y hace una incision, durante el
movimiento relativo del pistdn a lo largo del eje longitudinal del recipiente, en el respectivo
elemento del recipiente multi-camara, que se extiende en paralelo al mismo, para
mantener el piston acoplado con este elemento. Por consiguiente, la arandela de resorte
coopera con los elementos que se extienden en la direccién del eje longitudinal del
recipiente, de manera que es posible un movimiento relativo en una direccion entre el
elemento y el pistén, mientras que, en un movimiento relativo inverso, la arandela de

resorte se traba con el elemento e impide un movimiento relativo.

Preferiblemente, la arandela de resorte se provee concéntricamente al eje longitudinal del
recipiente en la regidén de acoplamiento de por lo menos un piston del recipiente multi-
camara y se fija preferiblemente durante la fabricacion del piston mediante moideo por
inyeccion alrededor de la arandela de resorte con plastico. La arandela de resorte puede
ser una arandela de resorte de metal o plastico. Preferiblemente, la arandela de resorte se
inserta en un molde de inyeccién como un inserto y, durante la fabricacion del piston, se
sella a él moldeandola alrededor con plastico en el curso del moldeo por inyeccion. Un
actuador se proyecta preferiblemente a través de la arandela de resorte y coopera con la
arandela de resorte para transmitir fuerzas con el pistén. Un actuador, en el sentido de la
invencion, se define en particular como una varilla que realiza, aplicando una fuerza de
presion en la direccién longitudinal de la varilla, un desplazamiento en la direcciéon del eje
longitudinal del recipiente multi-camara. El actuador se fabrica preferiblemente de plastico,
aunque puéden emplearse igualmente otros materiales, v. g., metal. La superficie del
actuador puede ser lisa o proveerse con depresiones, por ejemplo en la forma de un perfil
dentado, para un acoplamiento de bloqueo de la arandela de resorte con el actuador. La
arandela de resorte se curva preferiblemente en la regién del diametro interior en la
direccién de empuje del actuador. Con ello, se admite p'or la arandela de resorte un
movimiento esencialmente de translaciéon del actuador, en relacion con el pistéon en la
direccion de empuje. En un movimiento opuesto a la direccién de empuje del actuador, la
arandela de resorte bloquea el movimiento del actuador, de manera que el actuador se
conecta positivamente con el pistén y el piston es arrastrado mediante el actuador.

El ajuste positivo descrito mas arriba se consigue por la arandela de resorte que acopla,
por ejemplo, el perfil dentado 0 que hace una incision en la superficie cuando la superficie

del actuador es lisa. En una modalidad adicional del actuador, el actuador puede incluir un



actuador exterior y por lo menos un actuador interior. Preferiblemente, estos actuadores
se acoplan en la direccién longitudinal, de manera que todos los actuadores cubran las
mismas trayectorias de empuje. No obstante, es también posible disponer el actuador
exterior con por lo menos un actuador interior para que puedan desplazarse una con
respecto al otro. Esto permite mover los pistones correspondientes a los actuadores con
diferentes longitudes de trayectoria debido a diferentes deflexiones de los actuadores.

Para que todas las camaras de un recipiente multi-camara se comuniquen con los orificios
de descarga, los actuadores que penetran a la camara y se proyectan en la siguiente
camara, se incorporan cada una como tubos ascendentes. En caso de actuadores inter-
penetrantes con diferentes didmetros, usualmente se forma un canal anular entre el

actuador exterior y el actuador interior, el cual actia como un tubo ascendente.

En una modalidad alternativa del recipiente multi-camara, el elemento se forma por un
husillo. Un husillo, en el sentido de la invencién, se define como un componente que
permite una rotacion relativa con respecto a un componente acoplado con el husillo. Este
husillo se monta con posibilidad de rotacién con respecto a la carcasa del recipiente o el
piston, respectivamente. El husillo se forma de plastico o metal y preferiblemente tiene

una rosca exterior.

El husillo se acciona desde la cabeza o la base por un mecanismo de accionamiento con
un manguito que impele un impulsor mediante un biselado guia, comprendiendo el
impulsor un dentado formado concéntricamente al eje de giro, cooperando el dentado con
un contra-dentado formado concéntricamente al eje de giro. Mediante este acoplamiento,
por consiguiente, el movimiento de giro u oscilacién del impulsor puede transmitirse al

husillo.

En otra modalidad del husillo, se provee un dentado édicional formado concéntricamente
al eje de giro, el cual engrana con un cohtra-dentado, de tal modo que se bloquea un
movimiento de giro inverso del husillo. Son también posibles modalidades de un bloqueo
de giro inverso, en el cual una o varias lengietas flexibles engranan un dentado. El
mecanismo de accionamiento del piston en el recipiente multi-camara de acuerdo con la
invencién se efectlia preferiblemente de tal manera que, una vez se han descargado los
componentes de producto de las camaras, ocurre un efecto de succion de retorno que
extrae el componente de producto del orificio de descarga de vuelta al interior del
recipiente, de manera que el componente de producto no permanezca en el orificio de
descarga o salga inadvertidamente de éste ultimo. El efecto de succién de retorno ocurre
usualmente debido a la sobrepresion en las camaras, en cualquier caso cuando los
dispositivos, que impiden que el piston salte nuevamente a su posicién original, se
disefian correspondientemente. Por consiguiente, una cierta tolerancia en el bloqueo de
giro inverso ya mencionado, o la arandela de resorte descrita mas arriba, puede permitir
tal efecto de succidn de retorno. En el mecanismo de accionamiento previsto
preferiblemente con un manguito de accionamiento con un dentado y un contra-dentado,

que coopera asimismo con el husillo, puede proveerse una tolerancia correspondiente que



permita una cierta restauracion del piston para volver a arrastrar el componente de
producto en el recipiente multi-camara. Este efecto de succiéon de retorno puede

efectuarse asimismo disefiando adecuadamente el dentado o contra-dentado.

El husillo puede comprender, por ejemplo, un husillo superior y por lo menos uno inferior.
El husillo puede comprender igualmente un husillo exterior y por lo menos un husillo
interior. El dlitimo arreglo tiene la ventaja de que un mecanismo accionamiento separado
puede asignarse a cada husillo. Estos mecanismos de accionamiento pueden disefiarse
entonces de tal manera que estos diferentes husillos se accionen con diferentes

velocidades angulares.

En una modalidad preferida, el husillo exterior se conecta con el por lo menos un husillo
interior, o el husillo superior se conecta con el por lo menos un husillo inferior,
respectivamente, en una manera a prueba de torsién. Con ello, un movimiento giratorio

" puede transmitirse igualmente a todos los husillos.

En la modalidad con el husillo, el husillo que penetra en una cdmara y se proyecta en la
siguiente camara puede incorporarse como un tubo ascendente, al igual que en la
modalidad con el actuador. Para recibir el componente de producto de la correspondiente
camara, el tubo ascendente se abre en el lado extremo. En una modalidad en la que un
husillo penetra en varias camaras, orificios de entrada pueden incorporarse en la periferia
del husillo.

Para el acoplamiento con el piston, el husillo tiene preferiblemente una rosca que coopera
con la rosca de los pistones. Alternativas son igualmente posibles, en las que el husillo
tiene una superficie lisa y los pistones comprenden elementos auto-cortantes, por ejemplo
de metal, que hacen una incision en el husillo y a lo largo de él con un ajuste positivo, por
ejemplo en la forma de una rosca. Estos elementos se fijan preferiblemente durante la
fabricacién del piston rodeandolos con el plastico que forma el pistdn mediante moldeo

por inyeccién, exactamente igual que la arandela de resorte.

Son posibles movimientos relativos entre los pistones a velocidades angulares iguales de
los husillos, cuando los husillos asignados a los pistones individuales se incorporan con
diferentes pasos de rosca, como se sugiere de acuerdo con un desarrollo adicional
preferido de la presente invencién. En este sentido, el uso de roscas izquierdas y roscas
derechas es también imaginable, v. g., para desplazar los pistones en direcciones
opuestas. Para esta modalidad, un husillo cuyas roscas corren en direcciones opuestas,
por ejemplo, seria igualmente posible. Son asimismo posibles modalidades en las que en

un husillo se incorporan segmentos con diferentes pasos de rosca.

En otra modalidad preferida de la invencién, el husillo exterior tiene una rosca interna. El
husillo interior, que se retiene en un lado extremo en un pistén en una manera a prueba
de torsion, cooperara con esta rosca interna. Con el giro del husillo exterior, en

consecuencia, el husillo exterior y el husillo interior pueden girar con uno respecto al otro.



Es igualmente posible una modalidad en la que el husillo exterior se retiene en un lado
extremo en un piston en una manera a prueba de torsion y el husillo interior se acciona

por un mecanismo de accionamiento.

Detalles adicionales de la presente invencion pueden tomarse de la siguiente descripcion

de varias modalidades en conexion con el dibujo. En este dibujo:

Fig. 1 muestra una vista en corte longitudinal de una modalidad del recipiente multi-

camara de acuerdo con la invencion,

Fig. 2 muestra una vista en corte longitudinal de una segunda modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencion,

Fig. 3 muestra una vista en corte longitudinal de una tercera modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencion,

Fig. 4 muestra una vista en corte longitudinal de una cuarta modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 5 muestra una vista en corte longitudinal de una quinta modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 6 muestra una vista en corte longitudinal de una sexta modalidad del recipiente

muiti-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 7 muestra una vista en corte longitudinal de una séptima modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 8 muestra una vista en corte longitudinal de una octava modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 9 muestra una vista en corte longitudinal de una novena modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 10 muestra una vista en corte longitudinal de una décima modalidad del recipiente

multi-cAmara de acuerdo con la invencion,

Fig. 11 muestra una vista en corte longitudinal de una undécima modalidad del recipiente

multi-camara de acuerdo con la invencién,

Fig. 12 muestra una vista en corte longitudinal de una duodécima modalidad del recipiente

multi-cAmara de acuerdo con la invencién,



Fig. 13muestra una vista lateral de una vista explotada del principal disefic de un

mecanismo de accionamiento de un husillo, y

Fig. 14 muestra una vista lateral de una vista explotada del principal disefio de otro

mecanismo de accionamiento del husillo.

Figura 1 muestra una vista en corte longitudinal para la primera modalidad de un
recipiente multi-camara con una carcasa del recipiente 2 que termina en el lado inferior
por un pistén inferior 4 alojado con posibilidad de movimiento en la carcasa del recipiente
2, y en el lado superior por una cabeza de la carcasa 6. Entre la cabeza de la carcasa 6 y
el pistdn inferior 4, se dispone con posibilidad de movimiento en el recipiente multi-camara
un piston superior 8 y divide el recipiente multi-camara en una camara inferior 10 y una

- camara superior 12.

La cabeza de la carcasa 6 comprende e incorpora un elemento de dosificacién 14 que
tiene dos orificios de descarga 16, 18, los cuales se disponen uno sobre el otro y
comunican con las dos camaras 10, 12, de manera que los componentes de producto se

descarguen separadamente de las cdmaras 10, 12.

Los pistones 4, 8 comprenden labios selladores en una manera conocida per se, los
cuales cooperan con la periferia interior de la carcasa del recipiente 2. Ademas, los
pistones 4, 8 se acoplan con un husillo 11. El husillo 11 comprende un husillo exterior 20,
para acoplamiento con el piston superior 8, y un husillo interior 22, para acoplamiento con
el pistdn inferior 4. El husillo exterior 20, el cual se conecta con el husillo interior 22 en una
manera a prueba de torsion, se disefia adicionalmente de tal manera que penetre en la
camara superior 12 y que un canal anular 24 se forme entre el husillo exterior 20 y el
husillo interior 22, de modo que el husillo exterior 20 rodee un tubo ascendente anular 26
para el componente de producto de la camara inferior 10. El acoplamiento del pistén 4, 8
se efectlia por elementos auto-cortantes 28, 30 de metal o plastico los cuales se fijan en
los pistones 4, 8 y se configuran de tal manera que corten una rosca en la periferia
exterior lisa del husillo 11.

Un mecanismo de accionamiento 31 se provee para el husillo 11, el cual convierte, luego
de la activacion del elemento de dosificacion 14, el asi efectuado movimiento de traslacién
del elemento de dosificacion 14 en un movimiento de rotacion del husillo 11. En Figura 13,
este mecanismo de accionamiento se representa para una modalidad de un husillo 11
como una alternativa a la modalidad de acuerdo con Figura 1. Para la siguiente

descripcién, Gnicamente son relevantes los detalles del mecanismo de accionamiento.

El mecanismo de accionamiento 31 tiene un manguito de accionamiento 32, el cual se fija
usualmente o se agrega a la cabeza de la carcasa 6 en una manera a prueba de torsién.
El manguito de accionamiento 32 comprende biselados guia 34, que se proveen en
paredes laterales opuestas del manguito de accionamiento 32. Los biselados guia 34 se

incorporan como surcos en el manguito de accionamiento 32. Los biselados guia 34



cooperan con levas del impulsor 36 las cuales se incorporan como un impulsor 38 que se
aloja en la cabeza de la carcasa 6 para que sea giratorio y por lo menos se pueda mover
ligeramente en la direccién longitudinal del recipiente. Este impulsor 38 tiene una brida del
impulsor 40 en su lado frontal orientado al husillo 11 cuya cara anular libre se forma como
un dentado 42.

El husillo 11 lleva un contra-dentado 44 a este dentado 42. Este contra-dentado 44 se
incorpora en una cara anular 46 de una brida del husillo 48 sobre la cual se proyecta una
proyeccion axial 50 formada integralmente en el husillo 11. Mediante esta proyeccion axial
50, el impulsor 38 se monta con posibilidad de rotacién, pero puede desplazarse en la

direccion longitudinal del husillo 11.

La vista explotada del mecanismo de accionamiento del husillo en Figura 13 muestra
ademas un resorte de presion 52 del mecanismo de accionamiento 31 que présiona el
manguito de accionamiento 32 hacia la cabeza del husillo 6, es decir, contra la gravedad
de la tierra lejos del impulsor 38.

E! mecanismo de accionamiento del husillo mostrado en Fig. 14 corresponde
esencialmente al mecanismo de accionamiento del husillo de Fig. 13 y difiere Gnicamente
en un contra-dentado adicional 51 en la cara anular 46 de la brida del husillo 48, opuesto
al contra-dentado 44. Este contra-dentado 51 coopera con un dentado adicional (no
mostrado), de manera que se bloquee un movimiento de giro inverso.

El mecanismo de accionamiento 31 mostrado en Figura 13 funciona aproximadamente
como el mecanismo de accionamiento de un boligrafo. Luego de la activacion de la
cabeza de dosificacion 6, el manguito de accionamiento 32 se presiona hacia abajo en la
direccién axial, es decir, en la direccién hacia el husilio 11. Esta fuerza de compresién se
transmite mediante el resorte de presion 52 al impulsor 38, de manera que el dentado 42
se presiona contra el contra-dentado 44. Simultdneamente, el acoplamiento positivo de
las levas del impulsor 36 en los biselados guia en forma de surco 34 lleva a un
movimiento pivotante del impulsor 38 en relacion con el manguito de accionamiento 32

que se retiene en una manera a prueba de torsion en el presente caso.

Este movimiento giratorio del impulsor 38 se transmite al husillo 11 mediante el dentado
aserrado que se forma en el dentado 42 y el contra-dentado 44. Cuando se libera la
cabeza de la carcasa 6, un resorte de reajuste, que se auto-soporta en el recipiente, por
un lado, y en la cabeza de la carcasa 6, por el otro, y se designa con el numeral de
referencia 54 en Figura 1, hace que se levante la cabeza de la carcasa 6. Con ello, se
libera el manguito de accionamiento 32. En consecuencia, el resorte de presiéon o de
reajuste 52/54 presiona el manguito de accionamiento 32 hacia arriba en la direccién
longitudinal de la carcasa del recipiente 2. Como aqui no actda resistencia axial sobre el
manguito de accionamiento 32, los dientes del dentado 42 y el contra-dentado 44 se

desacoplan. El impulsor 38 puede seguir el movimiento giratorio forzado sin que se gire el

X



husillo 11. No antes que la cabeza de la carcasa 6 se active nuevamente, el husillo 11 se

somete de nuevo a un movimiento giratorio en la manera descrita mas arriba.

Es evidente que este movimiento giratorio del husillo resuita en una subida de los pistones

4, 8 que se acoplan con el husillo 11 por medio de una rosca 55.

En la modalidad mostrada en Figura 1, la brida del husillo 48 se conecta con el husillo
exterior 20 mediante nervios en una manera a prueba de torsién. En la modalidad
mostrada, el manguito de accionamiento 32 se forma integralmente en el elemento de
dosificacién 14 de la cabeza de la carcasa. Aqui, el manguito de accionamiento incorpora
igualmente las paredes limitantes exteriores de los canales 56 a la camara superior 12,
las cuales se conectan entre si en la region superior de la cabeza de la carcasa 6 y llevan
al orificio de descarga 18. En todas las modalidades de un mecanismo de accionamiento
de acuerdo con Figura 13, el resorte de presiéon 52 se forma mas aun por el resorte de
reajuste 54 que restaura la cabeza de la carcasa 6 o un elemento de accionamiento. del

recipiente multi-camara, respectivamente, a la posicién original.

A continuacién, se ilustraran algunas modificaciones de la modalidad mostrada en Figura
1 con referencia al dibujo. Componentes idénticos se designan con numerales de

referencia iguales de la modalidad ya mencionada.

La modalidad mostrada en Figura 2 incluye la diferencia esencial de que, en ella, el husillo
11 se provee con una rosca 57 con un paso de rosca, de manera que el husillo 11 es un
husillo roscado desde el comienzo y no se vuelve uno tan solo por la accién de los
elementos auto-cortantes 28, 30, como en la modalidad de acuerdo con Figura 1. La
modalidad mostrada en Figura 2 tiene también un husillo exterior 20 que actia como un
tubo ascendente 26 y penetra en la camara superior 12, de manera que el componente de
producto desplazado de la camara inferior 10 pueda alcanzar la cabeza de la carcasa 6 y
el orificio de descarga 16. El husillo interior 22 se retiene en una manera a prueba de

torsiéon en el extremo inferior del husillo exterior 20.

La modalidad mostrada en Figura 3 representa una modificacién de la modalidad ilustrada
en Figura 2. En esta modalidad, sin embargo, la cabeza de la carcasa 6 se conecta con la
carcasa del recipiente 2 como un elemento de carcasa fijo y comprende unicamente los
canales 56 y 58 para los componentes de producto. Al igual que en la modalidad
mostrada en Figura 2, el husillo interior 22 se desarrolla como husillo inferior que se
provee en la direccién longitudinal del recipiente debajo del husillo exterior 20, el cual, en
tal medida, forma el husillo superior. Por consiguiente, aqui también el husillo superior 20

forma el tubo ascendente 26 que conduce al canal 58.

En la modalidad mostrada en Figura 3, el accionamiento se efectila mediante un extremo
inferior de la carcasa 62, el cual puede presionarse en la carcasa del recipiente 2 contra la
presion del resorte 52. Este extremo inferior de la carcasa 62 forma integralmente el

manguito de accionamiento 32 que coopera con el impulsor 38. La introduccién de fuerza
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se lleva a cabo mediante la brida del husillo 48 que se forma en el lado extremo del husillo
inferior 22 y descansa contra un disco anular 64 formado integralmente en la carcasa del
recipiente 2 y centrado en un orificio abierto alli. El disco anular 64 funciona igualmente

como limite para el resorte de presion o reajuste 52, respectivamente.

Cada una de las modalidades mostradas en Figuras 1 a 3 tienen una camara inferior 10
que se limita en la parte de arriba por el piston superior 8, de manera que con la misma
subida del husillo 11, es decir, el mismo desplazamiento axial del pistéon superior 8 y el
pistén inferior 4, en un angulo predeterminado de rotacién del husillo 11, el volumen de la
camara inferior 10 no se vuelve mas pequeiio. Con la subida del husillo exterior 20 y el
husillo interior 22, o el husillo inferior 22 y el husillo superior 20, respectivamente, o la
respectiva modalidad de los elementos auto-cortantes 28, 30, la relacion de mezcla 'puede
ajustarse, de manera que un volumen predeterminado del componente de producto
contenido en las respectivas camaras 10, 12 se descarga de ambas camaras 10, 12 en un

angulo predeterminado de rotacién del husillo 11.

Esta es diferente de la modalidad mostrada en Figura 4, en donde las respectivas
camaras 10, 12 se limitan cada una separadamente en un lado por tabiques en el lado del
recipiente, designandose el tabique superior con el numeral de referencia 66, y
designandose el tabique inferior con el numeral de referencia 68. E| tabique inferior 68
funciona simultaneamente como un cojinete para el husillo superior 20. Este dltimo se
incorpora asimismo como tubo ascendente 26. La regién localizada encima del tabique
superior 66 de la modalidad mostrada en Figura 4 corresponde a la ilustrada en Figuras 1
y 2. Incluso cuando la subida de los respectivos pasos de rosca del husillo superior 20 y el
husillo inferior 22 es igual, componentes de producto se descargan en la modalidad
mostrada en Figura 4. '

La modalidad mostrada en Figura 5 representa una modificacion de la modalidad ilustrada
en Figura 4. En esta modalidad, las respectivas camaras 10, 12 se comprimen contra una
pared de carcasa fija cuando los pistones 4, 8 se estdn moviendo. En la modalidad
mostrada en Figura 5, la carcasa del recipiente 2 se disefia como una vasija y se cierra en
la parte inferior. El husillo 11 se incorpora como un husillo unitario, donde entre los
pistones 4, 8, mostrados en sus posiciones originales en Figura 5, el paso de la rosca
cambia de una rosca izquierda a una rosca derecha, de manera que en un movimiento
giratorio del husillo 11, el piston superior 8 ascendera, y el pistén inferior 4 descendera. El
husillo 11 se disefia como un tubo ascendente 26 y se abre a la camara inferior 10 cerca
del extremo inferior.

La modalidad mostrada en Figura 6 es similar a la modalidad ilustrada en Figura 2. No
obstante, se provee un mecanismo de accionamiento separado para cada husillo 20, 22.
El numeral de referencia 70 designa un impulsor de un husillo interior 22 el cual se
conecta operacionalmente con el impulsor 70 mediante un arbol 72, que penetra en el
husillo exterior 20. Este arbol 72 soporta el contra-dentado al impulsor 70 del husillo
interior 22. El numeral de referencia 74 designa el impulsor del husillo exterior, el cual
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actua sobre el husillo exterior 20 mediante una brida del husillo 48 en la manera descrita
mas arriba con referencia a Figura 1. El numeral de referencia 76 designa el manguito de
accionamiento para accionar el husillo interior 22; el numeral de referencia 78 designa el
manguito de accionamiento para accionar el husillo exterior 20. Los dos manguitos de
accionamiento 76, 78 se forman cada uno integralmente en la cabeza de la carcasa 6 y
rodean los canales 56, 58. En la modalidad mostrada en Figura 6, la relacién de
dosificacion puede ajustarse por el tipo de dentado entre el impulsor 70, 74, y el contra-
dentado asignado. Como una altemativa o suplemento, la relacién de mezcla puede
ajustarse mediante el paso de rosca del husillo y/o el disefio del ajuste positivo entre el
manguito de accionamiento 76, 78 y el impulsor 70, 74. En Figura 6, se representa una
cabeza unitaria de la carcasa 6. No obstante, es imaginable dividir la cabeza de la
carcasa 6, de manera que un elemento de dosificacion, que se puede mover en la
direccién vertical contra la fuerza de un resorte de reajuste, se provea para cada uno de
los dos mecanismos de accionamiento para actuar opcionalmente ademas Unicamente

sobre un mecanismo de accionamiento.

Figura 7 muestra una modalidad adicional de un recipiente multi-cdmara con una carcasa
del recipiénte 2 y una cabeza de la carcasa 6, asi como un mecanismo de accionamiento
31, como ya se describié mas arriba con referencia a Figura 5. También en la modalidad
mostrada en Figura 7 los dos pistones 4, 8 se proveen directamente uno junto al otro en la
posicidn original mostrada alli y corren en direcciones opuestas para comprimir y para
descargar los componentes de producto contenidos en las camaras 10, 12. El mecanismo
de accionamiento 31 acttia sobre el husillo exterior 20. Este Gltimo tiene, en su periferia
interna, una superficie de husillo en espiral, la cual coopera con una rosca 57 del husillo
interior 22 provista correspondientemente. La periferia exterior del husillo exterior 20 se
provee por el contrario con un paso de rosca en la direccion opuesta de la periferia interior
“del husillo exterior 20. El husillo interior 22 se conecta al pistén inferior 4 en una manera a
prueba de torsion. Luego de la actuacion del mecanismo de accionamiento 31, el piston
superior 8 se desplaza con la carcasa del recipiente 2 en una manera de translacién
mediante rotacién del husillo exterior 20, mientras que el husillo interior retenido 22 sube
en relacién con el husillo exterior 20 y empuja asi hacia afuera el piston inferior 4 al
extremo inferior. El pistén inferior 4 se retiene por los labios selladores, provistos en la
periferia exterior del pistén, para adherirse a la periferia interior de la carcasa del
recipiente 2, de manera que el husillo interior 22 permanece en la carcasa del recipiente 2
en una manera a prueba de torsion. Si se requiere, la carcasa del recipiente 2 y los
pistones asignados 4, 8 pueden formarse con una base no giratoriamente simétrica, de
manera que mediante un bloqueo positivo, puede evitarse confiablemente un movimiento
relativo de los pistones 4 y 8, respectivamente, sobre el eje longitudinal de la carcasa del

recipiente 2.

Figura 8 muestra una modalidad adicional cuyo mecanismo de accionamiento 31 y los
husillos 11 corresponden esencialmente a las modalidades descritas en Figura 7. No
obstante, la superficie de la rosca provista en el husillo exterior 20 se realiza con el mismo

sentido de rotacion en la periferia interior y en la periferia exterior. En la posicion original
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mostrada en Figura 8, el piston inferior 4 se localiza en el extremo inferior de la carcasa
del recipiente 2. También en esta modalidad el husillo interior 22 se retiene en la carcasa
del recipiente 2 en una manera a prueba de torsion mediante el pistdn inferior 4. Empujar
la cabeza de la carcasa 6 tiene como resultado una activacion del mecanismo de
accionamiento 31, de manera que se gira el husillo exterior 20. Por consiguiente, el husillo
interior 22, retenido en una manera a prueba de torsion, sube en el husillo exterior 20. El
husillo interior se desarrolla como una cabeza ensanchada en un impulsor del husillo 80,
donde los orificios de entrada 82 al tubo ascendente 26 se dejan abiertos en la transicion

entre el husillo interior 22 y el impulsor del husillo 80.

Figura 9 muestra una modalidad adicional de la presente invencién con un husillo
continuo 11, teniendo un husillo superior 20 y un husillo inferior 22 diferentes pasos de
rosca, de manera que, con una magnitud angular predeterminada del husillo 11, el pistén
superior 8 se mueve con traslacion en un grado menor que el pistén inferior 4. El husillo
11 se disefia como un tubo ascendente 26 y tiene orificios de entrada 82 en el extremo del
husillo superior 20 para el componente de producto de la camara inferior 10. El husillo 11
se fija integralmente al extremo inferior de la carcasa 62, que se conecta firmemente a la
carcasa del recipiente 2. Un recipiente interno 84, que encierra las cdmaras 10, 12 y
acomoda los pistones 4, 8, se localiza en la carcasa del recipiente 2 de manera que sea
giratorio. Este recipiente interno 84 coopera con el mecanismo de accionamiento 31 y
comprende la cara anular 46 con el contra-dentado 44. Luego de la activacion de la
cabeza de la carcasa 6, el recipiente interno 84 se gira por consiguiente en [a carcasa del
recipiente 2. Los pistones 4, 8, que descansan contra la periferia interior del recipiente
interno 84, son arrastrados con este movimiento de rotacién, de manera que los p-istones

4, 8 suben a lo largo del husillo 11.

Figura 10 muestra una modalidad adicional similar a la modalidad ilustrada en Figura 3.
Sin embargo, en la modalidad mostrada en Figura 10, el mecanismo de accionamiento se
simplifica. El husillo 11, el cual se incorpora esencialmente de acuerdo con el husillo de la
modalidad 9, es parte de un elemento de extremo inferior de la carcasa 62, que se monta
prisionero, pero con posibilidad de rotacion en la direcciéon axial, en la carcasa del

recipiente 2.

Figura 11 muestra una modalidad adicional cuya carcasa del recipiente 2 es similar a la
carcasa del recipiente descrita con referencia a Figura 4. Especialmente, la carcasa del
recipiente 2 se divide por un tabique inferior 68 que separa la camara 10 de la camara 12.
Por consiguiente, los pistones 4, 8, alojados en las dos camaras 10, 12, se desplazan
cada uno contra una cubierta de carcasa fija 68 o 66, respectivamente. Sin embargo, el

mecanismo de accionamiento es diferente.

En la modalidad mostrada en Figura 11, los pistones 4, 8 comprenden cada uno una
arandela de resorte 86 en sus extremos orientados lejos del volumen asignado del
recipiente. La arandela de resorte 86 provista en el pistén superior 8 coopera con el

actuador exterior 88, mientras que la arandela de resorte 86 asignada al piston inferior 4

%
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coopera con un actuador interior 90. Los actuadores 88, 90 se conectan entre si en el
extremo superior del actuador interior 80. El extremo libre del actuador exterior 88
sobresale (grips over) de una funda 92 que se forma en el tabique inferior 68 y claramente
se proyecta sobre él en la direccion de la cabeza de la carcasa 6. Aqui, el actuador
exterior 88 sobresale de la funda 92 de manera que selle. Entre la funda 92 y el actuador
interior 90, se forma un canal anular 24 como parte del tubo ascendente 26 en la region
inferior y termina en el canal 58 formado en la carcasa del recipiente 2. Este canal 58 esta
rodeado por una pieza tubular 94 formada integralmente por la cabeza de la carcasa 6,
conectandose la pieza tubular en su lado extremo con el actuador exterior 88.

Las arandelas de resorte 86 cooperan (inicamente con los actuadores 88 con un efecto de
frenado (in an arresting manner) en una direccién. Si ahora, con la activacion de la cabeza
de la carcasa 6, ésta Ultima se presiona hacia abajo contra la fuerza de reajuste del
resorte 54, los actuadores 88, 90 se deslizan hacia abajo en relacién con los pistones 4, 8
y a lo largo de los bordes de ajuste de las arandelas de resorte 86. Estas se inclinan
ligeramente hacia el extremo inferior, de manera que en un movimiento de reajuste de los
actuadores 88, 90 debido al resorte de reajuste 54, la arandela de resorte y, en
consecuencia, los pistones 4, 8 se inter-bloquean en la periferia exterior de los actuadores
88, 90 y se acoplan con ellos. La fuerza de reajuste del resorte 54 ocasiona en
consecuencia una descarga de los componentes de producto de las respectivas camaras
10, 12 por los pistones 4, 8 que se mueven hacia arriba. Las magnitudes de recorrido de
los dos pistones 4, 8 son idénticas en esta modalidad, debido al acoplamiento de los
actuadores interior y exterior 88, 90.

Finalmente, Figura 12 muestra una modalidad similar a la ilustrada en Figura 2 y con
referencia a esta modalidad ya discutida. La particularidad de esta modalidad es el disefio
de la cabeza de la carcasa. Esta Ultima comprende un casquete 96 bloqueado con la
carcasa del recipiente 2 y que puede moverse en la direccion longitudinal de la carcasa
del recipiente 2, casquete que rodea una cabeza de ajuste 98 que deja los orificios de
descarga 16, 18 abiertos, los cuales se exponen en el lado exterior del casquete 96. El
casquete 96 se conecta con la cabeza de ajuste 98 en una manera a prueba de torsién,
de manera que una rotacién del casquete 96 en relaciéon con la carcasa del recipiente 2
lleva consigo la cabeza de ajuste 98. Por este movimiento de rotacién, puede variarse el
grado de superposicion de los orificios de descarga 16, 18 formados en la cabeza de
ajuste 98 con los huecos transversales formados, correspondientes a ellos en una
cubierta del canal 100 y, en consecuencia, la relacién de mezcla de los componentes de
producto individuales cuando éstos se descargan. La cubierta del canal 100 sobresale de
un manguito de contra-dentado 102 que forma el contra-dentado 44, el cual se bloquea en

el tabique superior 66 en una manera que sella y gira a la vez.

Una superficie de localizacion superior para un elemento retenedor de reajuste 54, que
forma el resorte de reajuste 54, se provee dentro del casquete. La activacion de un
empujador del casquete 96 lieva consigo este elemento retenedor de reajuste 104

comprimiendo asi el resorte de reajuste 54. El elemento retenedor de reajuste 104 forma

\A
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ademas el manguito de accionamiento 32 con sus patas extendiéndose hacia adentro, en
paralelo al eje longitudinal del recipiente, engranandose positivamente el manguito de
accionamiento 32 con el impulsor 38 para producir un movimiento de rotacion del impulsor

38 en un movimiento axial del elemento retenedor de reajuste 104.

Por el movimiento de rotaciéon del impulsor 38, el tubo ascendente 26 y el husillo 22,
conectado a él en una manera a prueba de torsiéon, se giran levantando asi el pistén
inferior 4. Por consiguiente, la masa de producto en la cdmara 10 se descarga mediante el
tubo ascendente 26 en la medida en que lo permite la superposicién del orificio 16 y el
hueco transversal correspondiente de la cubierta del canal 100. Iguaimente, la masa de
producto se descarga de la camara 12, corriéndose el piston de compresiéon 8 hacia
adelante por el desplazamiento de la masa de producto hacia adelante y hacia afuera de
la cdmara 10 en un grado permitido por la superposicion del orificio correspondiente 18 y
el hueco transversal de la cubierta del canal 100. Si los dos citados orificios no se
superponen, no se descargara producto de la respectiva camara asignada 10, 12 en
absoluto, y la cantidad de producto completa se descarga de la otra camara respectiva.

La modalidad descrita mas arriba a modo de ejemplo permite proveer, por un lado, un
mecanismo de accionamiento especial en el sentido de la presente invencién, el cual
convierte un movimiento axial de la cabeza de la carcasa 6 en un movimiento giratorio del
husillo 11. Mas auln, el disefio permite una variacion de la relacién de mezcla de las
sustancias descargadas de la respectiva camara 10.
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Listado de numerales de referencia

Carcasa del recipiente
Pistén inferior

Cabeza de la carcasa
Pistén superior

Camara inferior

Husillo

Camara superior
Elemento de dosificacion
Orificio de descarga
Orificio de descarga

‘Husillo exterior/husillo superior

Husillo interior/husillo inferior
Canal anular

Tubo ascendente

Elemento auto-cortante
Elemento auto-cortante
Mecanismo de accionamiento
Manguito de accionamiento
Biselado guia

Leva del impulsor

Impulsor

Brida del impulsor

Dentado

Contra-dentado

Cara anular

Brida del husillo

Proyeccion axial
Contra-dentado adicional
Resorte de presién/mecanismo de accionamiento
Resorte de reajuste/cabeza de la carcasa
Rosca

Canal

Rosca

Canal

Elemento de la carcasa
Extremo inferior de la carcasa
Disco anular

Tabique superior

Tabique inferior

Impulsor del husillo interior
Eje

2\



74
76
78
80
82
84
86
88
90
92
94
96
98
100
102
104
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Impulsor del husillo exterior

Manguito de accionamiento del husillo interior
Manguito de accionamiento del husillo exterior
Impulsor del husillo

Orificio de entrada

Recipiente interno

Arandela de resorte

Actuador exterior

Actuador interior

Funda

Pieza tubular

Casquete

Cabeza de ajuste

Cubierta del canal

Manguito de contra-dentado

Elemento retenedor de reajuste
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Reivindicaciones de Patente

Recipiente multi-cAmara con una carcasa del recipiente (2) con por lo menos dos
camaras (10, 12) dispuestas una sobre la otra para recibir componentes de producto,
y un elemento de dosificacion (14) que descarga los componentes de producto
mediante pistones (4, 8) asignados a las camaras (10, 12) y que pueden desplazarse
en el eje longitudinal del recipiente, caracterizado por que por lo menos un pistén (4,
8) se acopla con posibilidad de movimiento con un elemento que se extiende en el eje

longitudinal del recipiente.

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado por que

por lo menos un pistén (4, 8) forma una region de acoplamiento.

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacion 2, caracterizado por que la
region de acoplamiento se forma por una arandela de resorte (86).

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que el elemento es un actuador (88, 90) que puede desplazarse a
lo largo del eje longitudinal del recipiente.

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacién 4, caracterizado por que el
actuador comprende un actuador exterior (88) y por lo menos un actuador interior
(90).

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacién 5, caracterizado por que el
actuador exterior (88) y el por lo menos un actuador interior (90) se conectan

estacionariamente entre si.

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacién 4 o 5, caracterizado por
que por lo menos el actuador exterior (88) se incorpora como un tubo ascendente
(26).

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacién 1 o 2, caracterizado por

que el elemento es un husillo (11).

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacion 8, caracterizado por un
recipiente interno (84) montado con posibilidad de rotacidbn en la carcasa del
recipiente (2) que forma las camaras (10, 12), y en donde el por lo menos un husillo

(11) se fija en la carcasa del recipiente (2) en una manera a prueba de torsion.

17
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1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.
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Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacion 9, caracterizado por que el

recipiente interno (84) se fabrica de metal.

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones 8 a 10,
caracterizado por un mecanismo de accionamiento (31) con un manguito de
accionamiento (32) que acciona un impulsor (38) mediante un biselado guia (34) que
comprende un dentado (42) incorporado concéntricamente al eje del husillo, que
coopera con un contra-dentado (44) que actia sobre el husillo (11).

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones 8 a 11,

caracterizado por que el husillo (11) comprende un husillo exterior (20) y por lo

menos un husillo interior (22).

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones 8 a 11,
caracterizado por que el husillo (11) comprende un husillo superior (20) y por lo
menos un husillo inferior (22).

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicaciéon 11 o 12, caracterizado por
que se proveen por lo menos dos husillos (20, 22) a los cuales se asigna un

mecanismo de accionamiento (31) a cada uno.

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones 10 a 13,
caracterizado por que el husillo exterior (20) se conecta con el por lo menos un
husillo interior (22), o el husillo superior (20) se conecta con el por lo menos un husillo

inferior (22), respectivamente, en una manera a prueba de torsion.

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones 8 a 15,
caracterizado por que por lo menos un husillo (20, 22) se incorpora como un tubo

ascendente (26).

Recipiente multi-camara  de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que el acoplamiento es un acoplamiento positivo, auto-cortante.

Recipiente multi-cdmara de acuerdo con una de las reivindicaciones 8 a 16,

caracterizado por que la regién de acoplamiento se forma como una rosca (57, 55).

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacion 18, caracterizado por que
una rosca exterior se forma en el husillo (20, 22) el cual se engrana con posibilidad de
rotaciéon con un piston (4, 8).

D



20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

19

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacién 19, caracterizado por que

el husillo exterior (20) se acopla con posibilidad de rotacién con por lo menos un

husillo interior (22) por medio de una rosca (57).

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicaciéon 19 o 20, caracterizado por
que por lo menos una de las roscas acopladas (57) tiene un paso de rosca diferente.

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacion 20 o 21, caracterizado por
que la region de acoplamiento recibe el husillo (22) que se acopla con posibilidad de
rotacion con el husillo exterior (20) en una manera a prueba de torsion.

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que las camaras (10, 12) se separan por un tabique de la carcasa
(68).

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que por lo menos dos pistones (4, 8) realizan movimientos en
direcciones opuestas a lo largo del eje longitudinal del recipiente.

Recipiente multi-cAmara de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por por lo menos un elemento de ajuste positivo (54) de metal o

plastico.

Recipiente multi-camara de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado por que
el por lo menos un elemento de ajuste positivo (28, 30, 86) se fija mediante moldeo
por inyeccién alrededor con plastico.

Recipiente multi-camara de acuerdo con una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que la carcasa del recipiente (2) se fabrica de metal o plastico.

COLO 20134 841 001 4
Id. 240955



RESUMEN
RECIPIENTE MULTI-CAMARA

La presente invencion se refiere a un recipiente multi-caAmara con una carcasa del
recipiente (2) con por lo menos dos cdmaras (10, 12) dispuestas una sobre la otra para
recibir componentes de producto, y un elemento de dosificacion (14), que descarga los
componentes de producto mediante pistones (4, 8), asignados a las camaras (10, 12), y
que pueden moverse a lo largo del eje longitudinal del recipiente. Es un objeto de la
‘presente invencién proveer un recipiente multi-cAmara que descarga los componentes de
producto de las cdmaras en una manera mejorada. El recipiente multi-camara de acuerdo
con la presente invencion tiene por lo menos un pistén (4, 8) que se acopla con
posibilidad de movimiento con un elemento que se extiende a lo largo del eje longitudinal

del recipiente.
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