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Relatorio Descritivo da Patente de Invengdo para "MECANISMO DE MOVIMEN-
TAGAQO PARA PORTAS DE ELETRODOMESTICOS”.

Campo da Invencao

A presenle invengdo pertence ao campo dos eletrodomésticos e se refere a um
mecanismo de articulagao / pivotamento para portas, mais especificamente para porias de
maquinas de lavar roupa - em espedcial aquelas providas de tampa superior também conhe-
cidas como “top load™.

Fundamentos da Invencio

Conforme é de conhecimento geral, muilos aparelhos eletrodomésticos — dentre
eles as maquinas de lavar roupas ~ demandam a existénda de um compartimenlo intemo
de processamento (para lavagem, secagem, centrifugacéo, etc.) fechado por meio de uma
pega articulada (tampa ou porta).

Normaimente tal articulag3o é proporcionada por dobradicas consfituidas basica-
mente por dois elementos principais, sendo um deles acoplado a pega articuleda (a porta) e
oulro acoplado a contra-pega de fixagdo (o gabinete do equipamento), sendo ambos uni-
dos entre si por um eixo de articulagao fixo, ou seja, que possibilita apenas um mavimento
de abertura: o movimento rotacional/pivotante. No entanto, tal forma de construgdo (que
pode ser observada, por exemplo, no documento US 4.495.673) apresenia o inconveniente
de causar interferéncia entre as pegas, poste que a rotacdo da pega ariculada demanda
uma area livre - definida por um rasgo; canal, vao ou similar - na contra-pega de fixago
para permitir a rotaga@o do trecho distal da porta, existente além do ponto de fixacdo da do-
bradi¢a 20 redor do eixo de rotag3o. :

Na tentaliva de eliminar fal inconveniente, foram desenvolvidas dobradigas que
permitem que a abertura da pega articulada seja feits pela execucdo simultinea de movi-
mentos de roiagao e elevagdo para que 2 mesma se afaste da contra-pega durante a aber-
tura eliminando, assim, a interferéncia entre as partes O documento US 2010/0109497
exempiifica tai sistema, posto compreender um conjunto de dobradiga que possui dois bra-
s de articulagdo interligados entre si. Ocomre, porém, que o brago que efetivamente se
conecta a peca articulada possui em sua extremidade uma roidana para permitir seu movi-
mento de elevagdo . consequentemente, a abertura da porta - © que confere cerla com-
plexidade ac conjunto que, além disso, ainda demanda a existéncia de um sistema de mo-
las de compressdo para seu adequado funcionamento, Nola-se, portanlc, que se frala de
um dispositivo de construgdo extremamente complexa que, ademais, apenas pode ser ins-
talado junto as bordas da porta e, assim, ndo poderia ser utilizado em portas de maquinas
de lavar roupas com geometrias ndo quadrangulares, as quais admitem apenas uma do-
bradica instalada na regido central de sua estrutura.

J& o documento US 7.617.570 descreve um conjunto de dobradiga para acopla-
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mento a regido central da pega a ser articulada, o qual € constituido por um suporte para
painel frontal (1), um suporte para porta (2), um brago de articuiagao (3) e um brago lateral
(4) que atua como elemento de controle para determinar o ponto de parada de abertura da
porta (P). Esla forma de construgdo. no entanto, também apresenta alguns inconvenientes:
deslina-se especificamente a portas de maquinas de lavar roupas com abertura frontal
(também conhecidas como front load); possui apenas um elemento efetivamente destinado
ao pivotamento ~ o brage de articutagdo (3) - o que incorre em esforgos localizados, resul-
tande em certa limitag3o de peso de porta (P) com o qual seu funcionamento possa ser
feito de forma adequada e segura; demanda a existéncia de uma estrutura rigida (5) para
sua fixacdo na porta (P), e possui um brago de controle (4) que criz um sistema de parada
de abertura simples, no qual lodos os esforges oriundos da abertura da porta (P) incidem
sobre um Unico elemento - o brago (4) - o que acaba por elevar as possibilidades de ruptu-
ras e demandar freglentes intervengdes de manutengio efou substituigdo de pegas.

Tendo em vistz a tendéncia atual de utifizagio de elementos com geometrias dife-
renciadas e produzidos em vidro ou materiais afins, nota-se Gue o atual estado da iécnica
carece de solugdes para portas de eletrodomésticos com abertura supericr capazes de
possibilitar a adequada abertura de pegas ds qualquer conformacgio pedmetral (principal-
mente em formato circular) sem que haja interferénda entre a porta e o gabinete, propor-
cionando simuktaneamente um agradavel efeito estético com elevada resisténcia a esforgos
solicitanies, posto que as portas de vidro s3o significativamente mais pesadas que as es-
truturas piasticas e acrilicas comumente utiiizadas no atual estado da técnica.

Objetivos da Invencio .

Em vista do exposto, é um dos objetivos da presenle invengdo proporcionar um
mecanismo de movimentagdo para portas de eletrodomésticos que possa ser instalado na
regido central de pegas de conformagio geométrica qualquer.

E também um dos objetivos da invengao revelar um mecanismo de movimentagao
para porias de eletrodomésticos que atue com dois movimentos de abertura — rolagdo e
elevagdo.

Assim, € ainda um objetivo da presente inven¢lo revelar um mecanismo pelo qual
a abertura da porta seja feita sem interferéncia com a contra-pega de suslentagdo, ou seja,
sem que haja a necessidade de existéncia de cavidades, sulcos, recortes ou rebaixos na
estrutura do gabinete para permitir a movimentagéo da porta.

Outro objetivo da presenle invengdo é proporcionar um mecanisme de movimanla-
¢30 para portas de eletrodomésticos que possa ser montado diretamente em pegas de vi-
dros ou materiais afins, eliminando assim a necessidade de estruturas ou molduras para a
fixagdo do mesmo.

Ainda outro objetive da presente invengao consisle em revelar um mecanismo de
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movimentag3o para portas de eletrodomésticos no qual o elemento de parada de abertura
impeca a possibilidade de fechamento involuntaric da porta e, ademais, compreenda um
sistema de distribuicic de esforgos para evitar que o peso da porta (no caso de uma porta
redonda de vidro o peso estimado é de 1,5 kg) possa danificar 0 mecanismo a curto ou
meédio prazo.

Sumdrio da Invencao

A presente invengao atinge os objetivos acima por meio de um mecanisme de mo-
vimentacao para portas de eletrodomésticos que compreende pelo menos uma base coo-
perante com o eletrodoméslico, pelo menos um suporte articulado cooperante com a base
e com a porta; pelo menos uma estrutura frontal presa, de forma pivotante, a base e ao
suporte articulado; pelo menos uma esirutura posterior presa, de forma pivotante, 4 base e
ao suporte articulado; elementos de pivotamento cooperantes com a base, a estrutura fron-
tal, a estrutura posterior e o suporte articulado; e elementos de pivotamento (preferencial-
mente buchas cilindricas) cooperantes com a base, a estrutura frontal, a estrutura posterior
e a suporte articulado, sendo que o mecanismo possui pelo menos quatro eixos de pivota-
menlo, sendo dois eixos de pivotamento compreendidos entre a base e as estruturas fron-
tal e posterior, e dois entre o suporte articulado e as estruturas frontal e posterior.

Preferencialmente o dito mecanismo compreende meios de interface cooperanles
com a estrutura frontal e os elementos de pivotamento.

Na concretizagac preferendal da presente invengdo, a base do mecanismo com-
preende: mancais nos quais se acoplam os elemenlos de pivotamenlo que prendem a es-
trutura frental; estruturas com cavidades substancialmente cilindricas para acoplamento, de
modo pivotante, da estrutura posterior, e nervuras que se prendem ao eletrodoméstico -
preferencialmente & sua tampa fixa.

A dita estrutura frontal preferencialmente devera ser compreendida por um corpo
alongado definido per superficie central que interfiga dois cilindros longitudinais nos quais
se encaixam os meios de interface e os elementos de pivolamento que proporcionam o
travamento entre as pegas

A presente invengdo compreende meios para permitir que o processo de abertura
da porta simullaneamente gere um movimento de elevagdo e de rolagdo ou pivotamento,
sendo que 2 a distandia enlre o eixo de rotagdo da estrutura frontal com a base, e do eixo
de rotagdo da estrutura frontal com o suporte articuiado promove a elevagédo da porta du-
rante sua abertura.

Também na concrelizagdo preferendial para a invencic aqui apresentada, a estru-
lura posterior compreende uma pega alongada com hastes distais cooperantes com as
cavidades substancialmente cilindricas da base, e projecdo central com extremidades em
forma de cavidades dilindricas tipo fémes que acomodam, em seu interior, os elemenios de
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pivotamento os quais, por sua vez, prendem de forma rolacionalmente mével os elementos
de encaixe posterior do suporte articulado, sendo que as hastes distais da estrutura poste-
rior preferencialmente compreendem se¢dc transversal em formato de *H".

O suporte articulado do mecanismo de movimentagdo da presente invengdo com-
preende: um corpo de perimetro distal com conformagdo geométrica coincidente com a
conformagio geométrica da porta: elementos de encaixe poslerior cooperantes com a es-
trutura frontal e os elementos de pivotamento; elementos de encaixe anlerior cooperantes
com a eslrutura frontal, os meios de interface e os elemenlos de pivotamento, e pelo me-
ncs uma fenda longitudinai para acoplamento e fixagdo da porta.

Cabe salientar que o mecanismo de movimentagdo objeto da presente invengio
foi preferencialmente projetado para uso em eletrodomésticos com porta superior (tipo “top
load”) e para portas de vidro ou material similar.

Adicionalmente, no mecanismo de movimentagao da presente invengdo o sistema
de parada da porta compreende o assentamento da estrutura frontal e do suporte articula-
do sobre a estrutura posterior.

Ademais, o mecanismo de movimenta¢3o para portas de eletrodomésticos pode
compreender, adicionalmente, um eiemento de manuseio disposto na regido anterior da
porta.

Descricdo Resumida dos Desenhos

Figuras 1.1 e 1.2 — mostram, respectivamente, uma visia superior & uma vista late-

ral de um mecanismo de dobradica para portas frontais do atual estado da técnica, o qual é
provido de um brago de articulagio e no qual ¢ suporte da porta articulada é fixo 3 estrutu-
ra da porta.

Figura 2 — mostra uma vista em perspectiva explodida do mecanismo de movimen-
lagdo para pertas de eletrodomésticos objeto da presente invencdo. com seus elemenios
conslituinles tomados em separado.

Figura 3 — mostra o0 macanismo da Figura 1 em vista anterior.

Figura 4 - mestra o mecanismo da Figura 1 em vista posterior.

Figura 5 — mestra o mecanismo da Figura 1 em vista lateral.

Figuras 6.1, 6.2 e 6.3 mostram, em corte transversal esquematico, a disposigdo
dos bragos frontal e posterior do mecanismo ¢a presente invengio com a tampa em posi-
¢@o fechada, parciaimente aberta e completamente aberta, respeclivamenie

Figura 7 - mostra o mecanismo da Figura 2 em corie transversal ao longo dao eixo
A-A

Figura 8 - mostra o mecanismo da Figura 1 em corte transversal ao longo do eixo
B-B.

Figura 8 — mostra a configuracao final de uma porta montada com o mecanismo de
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movimenlagao da presente invengio.

Descricéo Delalhada da Invencéo

A presente invengao sera, g seguir, mais delalnadamente descrita com base nos
exemplos de execugdo representados nos desenhos apensos.

O mecanisme M de movimeniagdo para portas de eletrodomésticos objeto da pre-
sente invengdc &, como pode ser detalhadamente observado na Figura 2, compreendido
por uma base 6, uma estrutura / brago frontal 7, uma estrutura / brage postarior 8, um su-
porte articulado 9 para a tampa mdével ou porta 12, elementos de pivotamenta 10, meios de
interface ou buchas 11, e foi especialmente desenvolvido para ser utilizado em um conjun-
to tampa movel que necessite de dobradiga central — como & o caso das portas redondas,
por exemplo.

A base 6 € o elemenlo que efetivamente faz a ligagio entre o conjunto porta 12/
mecanismo M com a tampa fixa 13 do equipamento, sendc montada preferencialmente na
tampa fixa 13 por meio de trés nervuras frontais 61 que s2 engastam na mesma, também
com ¢ auxilio de pelo menos gquatro elemenlos de fixag3o (nde mostrados) que se acoplam
a orificios 62 da base 6 para garantir a robustez do conjunto e suportar todos os esforgos
solicitantes —~ incluindo ¢ pesoc da porta 12 e os esforgos oriundos de sua movimentagao. A
base 6 do mecanismo M também é responsavel pelo “stop® da porta 12 tolalmente abenta,
ou seja, para garantir que a mesma permaneca imdvel e sem risco ds fechamento involun-
tario, proporcionando assim maior sequranga ao usuario - as Figuras 6.1, 6.2 e 6.3 mos-
ram cortes transversais esquematiccs que permitem observar a interferénciz entre os di-
versos componentes do mecanismo M duranle a operagdo de aberlura da porta 12.

Salienle-se que a base 6 e a tampa fixa podem ser solidarias, acopladas de forma
fixa ou removivel.

Neste aspecto cabe esclarecer que as novas favadoras de roupas, como também
outros eletrodomeésticos, tém seguido a tendéncia de utilizar tampas ou portas de vidro, que
sdo significativamente mais pesadas que as lampas metslicas ou plésticas convencionais.
A titulo de exemplo, uma porta de vidro em formato redondo (vide Figura 8) com didmetro
pouco superior ao do ceslo de lavagem de uma lavadora de roupas convencional pesa,
aproximadamente, 1.5 kg: por tal raz3o, é necessaria a utilizacio de mecanismes mais ro-
bustos e resistentes como é o caso do objeto da presente invengdo.

A base 6 do mecanismo M possui, junlo das extremidades laterais de sua regiao
frontal, dois mancais 63 providos de cavidades longitudinais internas 64 nas quais se aco-
plam os elementos de pivotamento 10 que efelivamente prendem, de forma rotacional ou
pivotantemente movel, a2 estrutura frontal 7 - a qual € compreendida por uma haste alonga-
da definida por superficie central 71 que interliga dois cilindros longitudinais 72 nos quais
se encaixam meios de interface 11 e os referidos elementos de pivotamento 10.
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Ditos meios de interface 11 s3o pecas tipo macho-fémea que se acoplam nos di-
lindros 72, e nas quais se encaixam os elementos de pivotamento 10, sendo que sua prin-
cipal funcdo & evitar a ocomréncia de ruido entre a estrutura frontal 7 e a base 6, pois sao
preferencialmente fabricadas com o mesmo material. A geomelria das buchas ou meics de
interface 11 evita a folga excessiva entre 0s mancais 63 e a estrutura frontal 7, e facilita o
Ceslizamento com o elemento de pivotamento 10, evitando a ocorréncia de atrito entre as
pegas na articulagdo dindmica, pois a bucha ou meio de interface preferencialmente sera
produzido em um material propicio a tal fungao.

Ademais, a estrutura frontal 7 possui dupla fungao no mecanismo M aqui descrito:
confere um cardter estético adequado ao conjunto — conforme pode ser melhor observado
na Figura 3 - e suporta os esforgos dinamicos oriundos de sua utilizag3o, sendo também
responsavel pela total abertura da porta 12 na dinamica do mecanismo M.

A referida base 6 possui ainda, em sua regido posterior, duas estruturas simétricas
65 com cavidades substancialmente cilindricas 66 nas quais se acomodam, lambém de
medo rolacionalmente mével, as hastes distais 81 com segdo transversal em formato “H"
81a da barra posterior 8, a qual também & alongada e possui uma projegao central 82 com
extremidades em forma de cavidades dilindricas fipo fémea 83 que acomodam, em seu
interior, as extremidades de elementos de pivotamento 10 que, por sua vez, prendem de
forma rotacionalmente mével os elementos de encaixe posterior 91 do suporie articulado 9.

Cabe mencionar qus a dita estrutura posterior 8 tem como fun¢do principal realizar
© segundo movimento da dindmica do mecanismo M de meovimentagdo para portas aqui
apresentado - 0 movimento pivotante - e, pelo fato de situar-se em posicao oculta ao usus-
rio, ndo possui fung3o estética como ocorre com a estrutura anterior 7. Ademais, a estrutu-
ra posterior 8 - que proporciona também facilidade de montagem por meio da coopera¢do
com os elementos de pivotamento 10 em forma de pinos — preferencialmente sera produzi-
da em material especial adequado para conter folgas e ruidos.

A montagem e encaixe das diversas partes consfituintes do mecanismo M cbjeto
da presente invengéo € feita com auxilio dos elementos de pivotamento 10 que se apre-
sentam em forma de pinos tendo, preferencialmente, um batente distal 101 que se acomo-
da na extremidade do elemento tipo fémea ac qual sera acoplado — no caso, 0s mancais
63 da base 6, e os elementos de encaixe posterior 91 e anterior 92 do suporte articutado 9.

Tais elementos de pivotamento 10 tém, também, a fung¢do de suportar os esforgos
da articulagdo dinamica do mecanismo M, ser de fagil monlagem, suportar folgas entre
mancais e buchas, e ser facil para travar e destravar — para tanto, pode ser provido de a-
bas, ressaltos, cames e outros elementos quaisquer passiveis de auxiliar no adequado en-
caixe e fixa¢do da pega.

Com relacdo ao suporte articulado 9, este tem a funcdo de figar a porta 12 com o

g,
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mecanismo de movimentagZo M, além de também realizar a fungdo de prover acabamento
estético a0 mecanismo - principalmente em fungao do fato de seu perimetro distal 93 poder
ter conformagdo qualquer, preferenciaimente coincidente com a configuragdo geomélnca
da porta 12 do equipamento.

Outra fungao do suporte articulado 9 ¢ a de permitir o encaixe e acopiamento da
porta 12 em sua fenda longitudinal 94 (ver Figura 6), a qual possui drea interna suficiente
para permitir a colagem entre as pecas. Ademais, o referido suporie arficulado 9 atua tam-
bém como elemento de ligagio com as estruturas frontal 7 e posterior 8 - as quais s3o res-
ponsaveis pela articulagdo do mecanismo M - através dos elementos de pivotamento 10
em forma de pinos.

A figura 5 Huslra o mecanismo objeto da presente inveng3o em vista lateral e em
sua forma montada, pronta para o uso. Nela & possivel observar claramente o modo de
acopiamento dos elementos de pivotamento 10 na base 6 e no suporte articulado 9, permi-
tindo perceber também que a largura da superficie central 71 da estrutura anterior 7 garan-
te o afastamento entre os eixos de rotacdo da estrutura 7 e do superte articulado 9, fazen-
do com que o movimento rotativo de abertura da porta resulle também na elevagio da
mesma eliminando. dessa forma, a interferéncia com a tampa fixa 13 do aparelho.

A Figura 6.1 ilustra, de forma esquemdlica, a disposigao de alguns dos elementos
conslituintes do mecanismo M quando a porta 12 ests fechada e, portanto, o mecanismo M
enconfra-se em posig@o de repouso. Esta figura permite observar a distancia horizontal
entre o eixo de rotagdo da estrutura anterior 7 com a base 6, e o eixo de rotagéo da estru-
tura anterior 7 com o suporte articutado 9 — o que faz com que, dtirante a abertura da porta
12, 0 suporte articulado 9 se erga (vide Figuras 6.2 e 6.3).

A Figura 6.3 permite, ainda, observar claramente como é o sistema de parada ou
“stop” da porta 12: quando © mecanismo M encontra-se em posicao lotalmente aberta, a
extremidade superior da estrutura posterior 8, que proporciona o movimento pivotante da
porta 12, configura estrutura de apoio para a estrutura anterior 7. sendo que nesla posigio
também a extremidade do suporte articulado 9 se assenta na estrutura posterior 8.

As figuras 7 e 8 ilustram o mecanismo M objeto da presente invengdo seccionado
transversaimente em dois pontos dislintos, permilindo observar claramente a montagem
das estrutura anterior 7 e posterior 8 na base 8 e no suporte articulado 9.

Ja a Figura 8 mostra uma porta 12 devidamenle montada no mecanismo M de
movimenta¢3o, sendo que nesta figura é possivel visualizar também a possibilidade de
acoplamento, na regido anterior da porta 12, de um elemento de manuseio 13 que, além de
conlerir acabamento estético ao conjunto, também auxiiia na proteg@o e aumento de vida
utit da porta 12.

Cabe salientar que, embora tenha sido mostrada uma forma construtiva preferen-
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cial da presente invenglo, fica entendido que eventuais omissdes, substituigdes e altera-
¢des construtivas podem ser feitas por um técnico versado no assunlo, sem se afastar do
espirito e escopo da protegdo reguerida. E também expressamente previsto que todas as
combinagdes dos elementos que desempenham a mesma fungdo substancialmente da
mesma forma para alcangar os mesmos resultados estio dentro do escopo da invengéo.
Substituigdes de elementos de uma modalidade descrita por outros sdo também totatmente
pretendidos e contemplados.
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REIVINDICACOES
1. Mecanismo de movimentagao para portas de eletrodomésticos, sendo ditas por-
tas (12) articuladas ao eletrodoméstico, CARACTERIZADO pelo fato de o dilo mecanismo
(M) ser compreendido por:
pelo menos uma base (6) cooperante com o eletrodoméstico:

pelo menos um suporte articulado (9) cooperante com a base (6) e com a porta
(12);

pelo menos uma estrutura frontal (7) presa, de forma pivotante, & base (6) e ao
suporte articulado {9);

pelo menos uma estrutura posterior (8) presa, de forma moével, 3 base (6) e & su-
porte articulado (9), e

elementos de pivotamento (10} cocperantss com z base (8). a estrutura frontal (7),
a estrutura posterior (8) e a suporte articulado (9);

Sendo que o mecanismo (M) possui pelo menos quatro eixos de pivotamento, sen-
do dois eixos de pivotamento compreendidos entre 2 base (6) e as estruturas frontal (7) e
posterior (8), e dois entre o suporte articulado (3) e as estruturas frontal (7) e posterior (8).

2. Mecanismo de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO pelo fato de o
dito mecanismo (M) compreender meios de interfaca (11) cooperantes com a estrutura
frontal (7) e os elementos de pivotamento (1 0).

3. Mecanismo de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de a
base (6) do mecanismo (M) compreender:

mancais (63) nos quais se acoplam os elementos de pivotamento (10) que pren-
dem a estrulura frontal (7);

estruturas (65) com cavidades substancialmente cilindricas (66) para acoplamento,
de modo pivolante, da estrutura posterior (8), e

nervuras (61) que se prendem ao eletrodoméstico.

4. Mecanismo de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo falo de a
estrutura frontal (7) ser compreendida por um corpo alongado definido por superficie cen-
tral (71) que interiga dois dilindros longitudinais (72) nos quais se encaixam os meios de
interface (11) e os elementos de prvotamento (10) que proporcionam o travamento entre as
pecas.

5. Mecanismo de acorde com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de
que a dislancia enlre o eixo de rotagao da estrutura frontal (7) com a base (6), e do eixo de
rolagdo da eslrutura frontal (7) com o suporte articulado (9) premove a elevagao da porta
(12) durante sua abertura.

6. Mecanismo de acordo com as reivindicagdes 1 e 2, CARACTERIZADO pelo fato
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de a esltrutura posterior (8) compreender uma pega alongada com hastes distais (81) coo-
perantes com as cavidades substancialmente cilindricas {(66) da base (6), e proje¢do cen-
Iral (82) com extremidades em forma de cavidades cilindricas tipo fémea (83) que acomo-
dam, em seu interior, os elementos de pivotamento (10) que, por sua vez, prendem de for-
ma rotacionalmente movel os elementos de encaixs posterior (91) do suporte articulado (9)
do mecanismo (M).

7. Mecanismo de acordo com as reivindicagdes 1 e 5, CARACTERIZADO pelo fato
de as hasles distais (81) da estrutura poslerior (8) compreenderem secfo ransversal em
formato "H" (81a).

8. Mecanismo de acorde com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de o
suporte articulado (9) compreender:

corpo de perimetro distal (93) com conformagio geométrica coincidente com a
conformagdo geométrica da porta (12);

elemenlos de encaixe posterior (91) cocoperantes cam a estrutura frontal (7) e os
elemenlos de pivotamento (10):

elementos de encaixe anterior (92) cooperantes com a estrutura frontal (7), os
meios de interface (11) e os elementos de pivotamento (10), e

pelo menos uma fenda longitudinal (94) para acoplamento e fixagdo da porta (12).

9. Mecanismo de acordo com a reivindicagZo 1, CARACTERIZADO pelo fato de 2
poria (12) ser de vidro.

10. Mecanismo de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pele fato de
os coneclores compreenderem buchas cilindricas.

11. Mecanismo de acordo com a reivindica¢Zo 1, CARACTERIZADO pelo fato de ©
sislema de parada da porta (12) compreender o assentamenlo da estrutura frontal (7) e do
suporte articulado (9) sobre a estrutura posterior (8).

12. Mecanismo de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de
compreender adicionalmente um elemento de manuseio (13) na regido anterior da porta
(12).

13. Mecanismo de movimentagdo para portas de eletrodoméslicos, sendo ditas
portas (12) articuladas ao eletrodoméstico, CARACTERIZADO pelo falo de compreender
meios para pemitir que o processc de abertura da porta (12) simultaneamente gere um
movimento de elevacgio e de rotagao ou pivotamento da dita porta (12).
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RESUMO

Patente de invengdo: "MECANISMO DE MOVIMENTACAO PARA PORTAS DE
ELETRODOMESTICOS".

A presenle invenc@o pertence ao campe dos eletrodomeésticos e se refere a um
mecanismo (M) de articulagao / pivotamento para portas, mais especificamente para portas
de méaquinas de lavar roupa - em especial aquelas providas de tampa superior também
conhecidas como “fop foad™ - compreendido por pelo menos uma base (8) cooperante com
a tampa fixa (13); pelc menos um suporle arliculado (9) cooperants com a base (6) e com a
porta (12); pelo menos uma estrutura frontal (7) presa, de forma mavel, 4 base (6) e ao
suporte arficulado (3); pelo menos uma estrutura posterior (8) presa, de forma moével, a
base (6) e ao suporte articulado (3): elementos de pivotamento (10) cooperantes com a
base (6), a estrutura frontal (7). a estrutura posterior (8) e o suporte articulado (9), e meios
de interface (11) cooperantes com a estrutura frontal (7) e os elementos de pivotamenio
(10).
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Al Instituto Nacional de la Propiedad Industrial
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1. Solicitante: (71):
1.1 Nombre: WHIRLPOOL S.A.
1.2 Nacionalidad: Sociedad brasilena.
1.3 CNPJ/CPF: 59105999000186
1.4 Direccién: Avenida das Nagdes Unidas 12.995, 322 andar, Brooklin, Novo
S3o Paulo, SP 04578-000 Brasil
2. Naturaleza:  Invencién o Modelo de Utilidad o Certificado de Adicion

Tipo, que deben aplicarse, en la naturaleza de patentes deseada: Patente de Invencion

3. Titulo de la Invencion, de Modelo de Utilidad o Certificado de Adici6n (54):
“MECANISMO DE MOVIMIENTO PARA PUERTAS DE ELECTRODOMESTICOS”

6. Inventor (72):

6.1. Nombre: Diego Marcelo Pizzonia

6.2 Calificacion: Jefe de Tecnologia, Brasilero 6.3 CPF: 254.569.588-47

6.4. Direccion completa: Av. 41, 209, Apto 82, Vila Sto. Antonio, Rio Claro, SP,
Brasil.

6.5. CEP: 13501-190

9. Apoderado (74):
9.1 Nombre: CARINA S RODRIGUES
9.2 CNP J/CPF: CPF N® 28088283817 9.3 API/OAB: 206601
9.4 Direccion Completa: Rua Joaquim Floriano, 413, 132 andar, Itaim Bibi,
Sao Paulo, SP, BR
9.5 CEP: 04534-011 9.6 Teléfono: (11) 2103-9107 9.7 Fax: (11) 2103-9124
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9.8 E-mail: patents@daniel.adv.br

11. Documentos anexos (comprovar e indicar también el nimero de félios):

(Debera indicar el N° total de sélo una de las copias de cada documento)

11.1 Formulario de pago 1
11.2 Poder 1
11.5 Capitulo Descriptivo 8
11.6 Reivindicaciones 2
11.7 Dibujos 8
11.8 Resumen 1
11.9 Otros aquellos que no estan definidos en el campo 11
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12. Total de folios anexos referentes a los campos 10y 11 22

13. Declaro, so penas legales, que todas las informaciones presentadas son completas y

verdaderas,

S3o Paulo, 18 de mayo de 2012. Firma ilegible, CARINA S
RODRIGUES
OAB 206601/CPF 28088283817
DANIEL ADVOGADOS
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Informe Descriptivo de la Patente de Invencién para "MECANISMO DE MOVIMIENTO
PARA PUERTAS DE ELECTRODOMESTICOS".

Campo de la Invencion

La presente invencion pertenece al campo de los electrodomésticos y se refiere a un
mecanismo de articulacion / pivotamiento para puertas, mas especificamente para puertas
de lavadoras - en especial aquellas provistas de tapa superior conocidas también como "top

load".

Fundamentos del Invencion

Como es de conocimiento general, muchos aparatos electrodomésticos — entre ellos las
lavadoras - demandan la existencia de un compartimiento interno de procesamiento
(para lavado, secado, centrifugacion, etc.) cerrado por medio de una pieza articulada (tapa

o puerta).

Normalmente tal articulacion es proporcionada por bisagras constituidas basicamente
por dos elementos principales, siendo uno de ellos acoplado a la pieza articulada (la puerta)
y otro acoplado a la contra-pieza de fijacion (el gabinete del equipo), siendo ambos
unidos entre si por un eje de articulacién fijo, o sea, que permite apenas un movimiento
de apertura: el movimiento rot acional/pivotante. Sin embargo, tal forma de construccion
(que puede ser observada, por ejemplo, en el documento US 4.495.673) presenta el
inconveniente de causar interferencia entre las piezas, puesto que la rotacion de la pieza
articulada demanda una area libre- definida por un orificio, canal, apertura o similar-
en la contra-pieza de fijacion para permitir la rotacion del trecho distal de la puerta,

existente ademas del punto de fijacion de |a bisagra alrededor del eje de rotacion.

En el intento de eliminar tal inconveniente, s e desarrollaron bisagras que permiten que la
apertura de la pieza articulada se haga por la ejecucion simultinea de movimientos de
rotacion y elevacion para que |a misma se aleje de la contra-pieza durante | a apertura
eliminando, asi, la interferencia entre las partes. El documento US 2010/0109497

ejemplifica tal sistema, pues comprende un conjunto de bisagras que posee dos brazos de
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articulaciéon interconectados entre si. Sin embargo, ocurre que el brazo que
efectivamente se conecta a la pieza articulada posee en su extremidad una polea para
permitir su movimiento de elevacion y, consecuentemente, | a apertura de la puerta - lo
que confiere cierta complejidad al conjunto que, ademds, también demanda la
existencia de un sistema de resortes de compresion para su adecuado funcionamiento. Se
nota, por lo tanto, que se trata de un dispositivo de construccién extremamente compleja
que, ademas, apenas puede instalarse junto a los bordes de la puerta y, asi, no podria
utilizarse en puertas de lavadoras con geometrias no cuadrangulares, | as cuales admiten

apenas una bisagra instalada en la region central de su estructura.

Ya el documento US 7.617.570 describe un conjunto de bisagra para acoplamiento a la
region central de la pieza a ser articulada, que es constituido por un soporte para panel
frontal (1), un soporte para puerta (2), un brazo de articulacion (3) y un brazo lateral (4)
que actia como elemento de control para determinar el punto de parada de apertura de la
puerta (P). No obstante, esta forma de construccién, también presenta algunos
inconvenientes: se destina especificamente a puertas de lavadoras con apertura frontal
(también conocidas como front load); posee apenas un elemento efectivamente destinado
al pivotamiento - el brazo de articulacién (3) - el cual incurre e n esfuerzos localizados,
resultando en cierta limitacion de peso de p uerta (P) con que su funcionamiento pueda
hacerse de forma ade cuada y segura; demanda |a existencia de una estructura rigida (5)
para su fijacion en la puerta (P), y posee un brazo de control (4) que crea un sistema de
parada de apertura simple, en el cual todos los esfuerzos oriundos de la apertura de la
puerta (P) inciden sobre un uGnico elemento -el brazo (4) - que acaba por elevar las
posibilidades de ru pturas y demandar frecuentes intervenciones de mantenimiento y/o

reemplazode piezas.

Teniendo en vista la tendencia actual de utilizacion de elementos con geometrias
diferenciadas y producidos en vidrio o materiales afines, se nota que el actual estado de
la técnica carece de s oluciones para puertas de electrodomésticos con a pertura superior
capaces de permitir la adecuada apertura de piezas de cualquier conformacion
perimetral (principalmente en formato circular) sin que haya interferencia entre la

puertay el gabinete, proporcionando simultineamente un agradable efecto estético con

SO
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elevada resistencia a esfuerzos solicitantes, puesto que las puertas de vidrio son
significativamente mds pesadas que las estructuras plasticas y acrilicas cominmente

utilizadas en el actual estado de la técnica.

Obieti lela | in
En vista de lo expuesto, es uno de los objetivos de la presente invencién proporcionar
un mecanismo de movimiento para p uertas de electrodomésticos que se pueda instalar

en la regioncentralde piezasdeconformacion geométrica cualquier.

También es uno de los objetivos de la invencién revelar un mecanismo de movimiento
para puertas de electrodomésticos que actie con dos movimientos de apertura —

rotacion y elevacion.

Aun, es un objetivo de la presente invencion revelar un mecanismo por lo cual la apertura
de la puerta se haga sin interferencia con la contra-pieza de sustentacion, es decir, sin que
haya la necesidad de existencia de cavidades, surcos, recortes o rebajes en la estructura

del gabinete para permitir el movimiento de la puerta.

Otro objetivo de la presente invencion es proporcionar un mecanismo de movimiento para
puertas de electrodomésticos que pueda ser ensamblado directamente en piezas de
vidrios o materiales afines, eliminando asi la necesidad de estructuras o molduras para la

fijacion del mismo.

Auln hay otro objetivo de la presente invencion que consiste en revelar un mecanismo de
movimiento para puertas de electrodomésticos en el cual el elemento de parada de
apertura impida la posibilidad de cierre involuntario de la puerta y, ademads, compre nda
un sistema de distribucién de esfuerzos para evitar que el peso de la puerta (en el caso de
una puerta redonda de vidrio el peso estimado es de 1.5 kg) pueda dafiar el mecanismo

a corto o mediano plazo.

Sumario de la Invencion

3
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La presente invencién alcanza los objetivos arriba por medio de un mecanismo de
movimiento para puertas de electrodomésticos que comprende por lo menos una base
cooperante con el electrodoméstico, por lo menos un soporte articulado c ooperante con
la base y con la puerta; por lo menos u na estructura frontal presa, de forma pi votante,
a la base y al soporte articulado; por lo menos una estructura posterior presa, de forma
pivotante, a la base y al soporte articulado; elementos de pivotamiento cooperantes con la
base, la estructura frontal, la estructura posterior y el soporte articulado y, elementos de
pivotamiento (preferencialmente chazos cilindricos) cooperantes con la base, la estructura
frontal, 1a estructura posterior y el soporte articulado, siendo que el mecanismo posee al
menos cuatro ejes de pivotamiento, siendo dos ejes de pivotamiento comprendidos entre
la base y las estructuras frontal y posterior, y dos entre el soporte articulado y las
estructuras frontal y posterior.

Preferencialmente di cho mecanismo comprende medios de interfaz cooperantes con la

estructura frontal y los elementos de pivotamiento.

En la concretizacion preferencial de la presente invencion, la base del mecanismo
comprende: cojinetes en los cuales se acoplan los elementos de pivotamiento que
prenden la estructura frontal; estructuras con cavidades sustancialmente c ilindricas para
acople, de modo pivotante, de la estructura posterior, y canales que se prenden al

electrodoméstico - preferencialmente a su tapa fija.

Dicha estructura frontal preferencialmente se deberd comprender por un cuerpo
alargado definido por superficie c entral que interconecta dos cilindros longitudinales en
los cuales se encajan los medios de interfaz y los elementos de pivotamiento que

proporcionan el trabamiento entre las piezas.

La presente invencion comprende medios para permitir que el proceso de apertura de la
puerta simultaneamente genere un movimiento de elevacion y de rotacion o
pivotamiento, siendo que la distancia entre el eje de rotacion de la estructura frontal con
la base, y del eje de rotacién de la estructura frontal con el soporte articulado promueve

la elevacién de la puerta durante su apertura.
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También en la concretizacion preferencial para la invencion aqui presentada, la estructura
posterior comprende una pieza alargada con astas distales cooperantes con las
cavidades sustancialmente cilindricas de la base, y proyecciéon central con extremidades
en forma de cavidades cilindricas tipo hembra que acomodan, en su interior, los elementos
de pivotamiento los cuales, a su vez, prenden de forma rotacionalmente mévil los
elementos de encaje posterior del soporte articulado, siendo que las astas distales de la

estructura posterior preferencialmente comprenden seccion transversal en formato de "H".

El soporte articulado del mecanismo de movimiento de la presente invencion comprende:
un cuerpo de perimetro distal con conformacion geométrica coincidente con la
conformaciéon geométrica de la puerta; elementos de encaje posterior cooperantes con la
estructura frontal y los elementos de pivotamiento; elementos de encaje anterior
cooperantes con la estructura frontal, los medios de interfaz y los elementos de

pivotamiento, y al menos una ranura longitudinal para acople y fijacion de la puerta.

Es importante destacar que el mecanismo de movimiento objeto de la presente
invencion fue preferencialmente proyectado para uso en electrodomésticos con puerta

superior (tipo "top load") y para puertas de vidrio o material similar.

Adicionalmente, en el mecanismo de movimiento de la presente invencion el sistema de
parada de la puerta comprende el asentamiento de la estructura frontal y del soporte

articulado sobre la estructura posterior.

Ademas, el mecanismo de movimiento para puertas de electrodomésticos puede
comprender, adicionalmente, un elemento de manejo dispuesto en la region anterior de

la puerta.

Descripcion Resumida de los Disefios

Figuras 1.1y 1.2 - muestran, respectivamente, una vista superior y una vista lateral de un
mecanismo de bisagra para puertas frontales del actual estado de la técnica, que es
provisto de un brazo de articulacién y en el cual el soporte de la puerta articulada es fijado

a la estructurade la puerta.
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Figura 2 - muestra una vista en perspectiva explotada del mecanismo de movimiento para
puertas de electrodomésticos objeto de la presente invencién, con sus elementos

constituyentes tomados por separado.

Figura3-muestraelmecanismode laFiguralenvistaanterior.

Figurad4-muestraelmecanismode laFiguralenvistaposterior.

Figura5-muestraelmecanismode laFiguralenvistalateral.

Figuras 6.1, 6.2 e 6.3 - muestran, e n corte transversal esquematico, la disposicion de los

brazos frontal y posterior del mecanismo de la presente invencién con la tapa en posicion

cerrada, parcialmente abierta y completamente abierta, respectivamente.

Figura 7-muestra elmecanismo de la Figura 2 en corte transversal a lo largo del eje A-A.

Figura 8 - muestra el mecanismo de la Figura 1en corte transversal a lo largo del eje B-B.

Figura 8 - muestra la configuracion final de una puerta ensamblada con el mecanismo de

movimiento de la presente invencion.

Descripcion Detallada de la Invencion
La presente invencion sera, a seguir, mas detalladamente descrita con base en los

ejemplos de ejecucion representados en los disefios adjuntos.

El mecanismo M de movimiento para puertas de electrodomésticos objeto de la presente
invencion es,como se puede observar detalladamente en la Figura 2, comprendido por
una base 6, una estructura | brazo frontal 7, una estructura | brazo posterior 8, un
soporte articulado 9 para la tapa movil o puerta 12, elementos de pivotamiento 10, medios

de interfaz o chazos 11, y se desarroll6 especialmente p ara utilizarse en un conjunto tapa
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movil que necesite de bisagra central - como es el caso de las puertas redondas, por

ejemplo.

La base 6 es el elemento que efectivamente hace la conexion entre el conjunto puerta
12/ mecanismo M con la tapa fija 13 del equipo, siendo ensamblada preferencialmente en
la tapa fija 13 por medio de tres canales frontales 61 que se encajan en la misma,
también con el auxilio de al menos cuatro elementos de fijacion (no mostrados) que se
acoplan a orificios 62d e la base 6 paragarantizar la robustez del conjunto y soportar
todos los esfuerzos solicitantes - incluyendo el peso de la puerta 12 y los esfuerzos
oriundos de su movimiento. La base 6 d el mecanismo M también es responsable p or el
"stop” de la puerta 12 totalmente abierta, es decir, para garantizar que la misma
permanezca inmavil y sin riesgo de cierre involuntario, proporcionando de este modo
mayor seguridad al usuario -1as Figuras 6.1, 6.2 y 6.3 muestran cortes transversales
esquematicos que permiten observar la interferencia entre los diversos componentes del

mecanismo Mdurante |a operacion de apertura de la puerta 12.

Se destaca que labase 6 y la tapa fija pueden ser s olidarias, acopladas de forma fija o

removible.

En este aspecto se debe aclarar que las nuevas lavadoras, como también otros
electrodomésticos, han seguido kb tendencia de utilizar tapas o puertas de vidrio, que son
significativamente mas pesadas que las tapas metadlicas o plasticas convencionales. A
titulo de ejemplo, una puerta de vidrio en formato redondo (ver Figura 8) con didmetro
poco superior al del canasto de lavado de una lavadora convencional pesa,
aproximadamente, 1.5 kg; por tal razon, es necesaria la utilizacion de mecanismos mas

robustos y resistentes como es el caso del objeto de la presente invencion.

La base 6 del mecanismo M posee,junto a las extremidades laterales de su region
frontal, dos cojinetes 63 provistos de cavidades longitudinales internas 64 en las cuales se
acoplan los elementos de pivotamiento 10 que efectivamente prenden, de forma
rotacional o pivotantemente movil, b estructura frontal 7- que es comprendida por una

asta alargada definida por superficie central 71 que conecta dos cilindros lon gitudinales
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72 en los cuales se encajan medios de interfaz 11 y los referidos elementos de

pivotamiento 10.

Dichos medios de interfaz 11son piezas tipo macho-hembra que se acoplan en |los
cilindros 72, y en las cuales se encajan los elementos de pivotamiento 10, siendo que su
principal funcién es evitar que ocurra ruido entre la estructura frontal 7 y la base 6,
pues son preferencialmente fabricadas con el mismo material. La geometria de los chazos
o medios de interfaz 11 evita holgura excesiva entre los cojinetes 63 y la estructura
frontal 7,y facilita el deslizamiento con el elemento de pivotamiento 10, evitando la
ocurrencia de friccion entre las piezas en la articulacién dindmica, pues el chazo o medio

de interfaz preferencialmente serd producido en un material propicio a tal funcién.

Ademads, la estructura frontal 7 posee doble funcién en el mecanismo M aqui descrito:
confiere un caracter estético adecuado al conjunto — conforme puede observarse mejor
en la Figura 3 - y soporta los esfuerzos dindmicos oriundos de su utilizacién, siendo

también responsable por la total apertura de la puerta 12 en la dindmica del mecanismo M.

La referida base 6 posee también, en su regidn posterior, dos estructuras simétricas 65 con
cavidades sustancialmente cilindricas 66 en las cuales se acomodan, de modo
rotacionalmente movil, las astas distales 81 con seccion transversal en formato "H" 81a
de la barra posterior 8, que también es alargaday posee una proyeccién central 82 con
extremidades en forma de cavidades cilindricas tipo hembra 83 que acomodan, en su
interior, las extremidades de elementos de pivotamiento 10 que, a suvez, prenden de

forma rotacionalmente movil los elementos de encaje posterior 91 del soporte articulado 9.

Se debe mencionar que dicha estructura posterior 8 tiene como funcién principal realizar el
segundo mov imiento de la dinamica del mecanismo M de movimiento para puertas aqui
presentado- el movimiento pivotante- e, por el hecho de situarse en posicion oculta para
el usuario, no posee funcién estética como ocurre con la estructura anterior 7. Ademas, la
estructura po sterior 8 -que proporciona también facilidad de ensamblado por medio de

la cooperacion con los elementos de pivotamiento 10 en forma de pinos -

3k
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preferencialmente se producird en material especial adecuado para contener holguras y

ruidos.

El ensamblado y encaje de las diversas partes constituyentes del mecanismo M objeto de
la presente invencion es hecha con auxilio de los elementos de pivotamiento 10 que se
presentan en forma de pinos habiendo, preferencialmente, un batiente distal 101 que se
acomoda en la extremidad del elemento tipo hembra al cual serd acoplado- en el caso,
los cojinetes 63 de la base 6, y los elementos de encaje posterior 91 y anterior 92 del

soporte articulado 9.

Tales elementos de pivotamiento 10 tienen, también, la funcién de soportar los esfuerzos
de la articulacion dinamica del mecanismo M, ser de facil ensamblado, soportar
holguras entre cojinetes y chazos, y ser facil para trabar y destrabar - para tanto, puede
ser provisto de solapas, resaltes, levas y otros elementos cualquiera p osibles de auxiliar

en el adecuado encaje y fijacion de la pieza.

Con relacién al soporte articulado 9, este tiene la funcion de conectar la puerta 12 con el
mecanismo de movimiento M, ademas de realizar también la funcion de proveer acabado
estético al mecanismo - principalmente en funcién del hecho de su perimetro dis tal 93
poder tener c ualquier conformacion, preferencialmente coincidente con la configuracién

geométrica de |a puerta 12 del equipo.

Otra funcién del soporte articulado 9 es la de permitir el encaje y acople de la puerta 12
en su ranura longitudinal 94 (ver Figura 6), que posee area interna suficiente para permitir
el pegado entre las piezas. Ademas, el referido soporte articulado 9 actia también como
elemento de conexion con las estructuras frontal 7 y posterior 8 - las cuales son
responsables por la articulacion del mecanismo M — a través de los elementos de

pivotamiento 10en forma de pinos.

La figura 5 ilustra el mecanismo objeto de la presente invencién en vista lateral y en su
forma ensamblada, lista para el uso. En ella es posible observar claramente el modo de

acople de los elementos de pivotamiento 10 en la base 6 y en el soporte articulado 9,

2



permitiendo percibir también que el ancho de la superficie central 71 de la estructura
anterior 7 garantiza el alejamiento entrel os ejes de rotacion de la estructura 7 y del
soporte articulado 9, haciendo con que el movimiento rotativo de aperturad e la p uerta
resulte también en la elevacion de la misma eliminando, de esa forma, la interferencia

con la tapa fija 13 del aparato.

La Figura 6.1ilustra, de forma es quematica, | a disposicion de algunos de los elementos
constituyentes del mecanismo M cuando la puerta 12 esta cerrada y, porlo tanto, el
mecanismo M se encuentra en posicion de reposo. Esta figura permite observar la
distancia horizontal entre el eje de rotacion de la estructura anterior 7 con la base 6, y el
eje de rotacion de la estructura anterior 7 con el soporte articulado 9 -lo que hace con
que, durante la apertura de la puerta 12, el soporte articulado 9 se levante (ver Figuras 6.2

y6.3).

La Figura 6.3 permite, aun, observar c laramente como es el sistema de parada o "stop"
de la puerta 12: cuando el mecanismo M se encuentra en posicién totalmente abierta,
la extremidad superior de la estructura posterior 8, que proporciona el movimiento
pivotante de la puerta 12, configura estructura de apoyo para b estructura anterior 7,
siendo que en esta posicion también b extremidad del soporte articulado 9 se asienta en la

estructura posterior 8.

Las figuras 7y 8 ilustran el mecanismo M objeto de la presente invencién sec cionado
transversalmente en dos puntos distintos, permitiendo observar claramente el
ensamblado de la estructura anterior 7y posterior 8 en la base 6 y en el soporte articulado

9.

Ya la Figura 8 muestra una p uerta 12 debidamente ensamblada en el mecanismo M de
movimiento, siendo que en esta figura es posible visualizar también la posibilidad de
acople, en la region anterior de la puerta 12, de un elemento de manejo 13 que, ademas de
conferir acabado estético al conjunto, también auxilia en la proteccion y aumento de vida

atil de la puerta 12.

e
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Se debe destacar que, aunque se ha mostrado una forma constructiva preferen cial de la
presente invencién, queda entendido que eventuales omisiones, reemplazos vy
alteraciones constructivas se pueden hacer por un técnico experto en el asunto, sin
alejarse del espiritu y objetivo de la proteccion requerida. Estambién expresamente
previsto que todas las combinaciones de los elementos que desempefian la misma
funciéon sustancialmente de la misma forma para alcan zar |1os mismos resultados estan

dentro del objetivo de la invencion.

Sustituciones de elementos de una modalidad descrita por otros son también totalmente

pretendidas y contempladas.
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REIVINDICACIONES

1 Mecanismo de movimiento para puertas de electrodomésticos, siendo dichas
puertas (12) articuladas al electrodoméstico, CARACTERIZADO por el hecho de dicho
mecanismo (M) ser comprendido por:
— al menos una base (6) cooperante con el electrodoméstico;
— al menos un soporte articulado (9) cooperante con la base (6) y con la puerta
(12);
— al menos u na estructura frontal (7) presa, de forma pivotante, a la base (6) y al
soporte articulado (9);
— al menos una estructura posterior (8) presa, de forma movil, a la base (6) y
al soporte articulado (9), y
— elementos de pivotamiento (10) cooperantes con la base (6), la estructura frontal
(7), la estructura posterior (8) y el soporte articulado (9);
— siendo que el mecanismo (M) posee al menos cuatro ejes de pivotamiento, siendo
dos ejes de pivotamiento comprendidos e ntre la base (6) y las estructuras frontal
(7) y posterior (8), y dos entre el soporte articulado (9) y las estructuras frontal (7) y

posterior (8).

2. Mecanismo de acuerdo c on la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho de
dicho mecanismo (M) comprender medios de interfaz (11) cooperantes con la

estructura frontal (7) y los elementos de pivotamiento (10).

3. Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho de
la base (6) del mecanismo (M) comprender:
— cojinetes (63) en los cuales se acoplan los elementos de pivotamiento ( 10) que
prenden a estructura frontal (7);
— estructuras (65) con cavidades sustancialmente cilindricas (66) para acople, de
modo pivotante, de la estructura posterior(8),y

— canales (61) que se prenden al electrodoméstico.

4. Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho de

Yo
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la estructura frontal (7) ser comprendida por un cuerpo alargado definido por superficie
central (71) que conecta dos cilindros longitudinales (72) en los cuales se encajan los
medios de interfaz (11) y los elementos de pivotamiento (10) que proporcionan el

trabamiento entre las piezas.

5: Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho que
la distancia entre el eje de rotacion de la estructura frontal (7) con la base (6), y del eje de
rotaciéon de la estructura frontal (7) con el soporte articulado (9 ) promueve |a elevacion

de la puerta (12) durante su apertura.

6. Mecanismo de acuerdo con las reivindicaciones 1y 2, CARACTERIZADO por el
hecho de la estructura posterior (8) comprender una pieza alargada con astas distales
(81) cooperantes con las cavidades sustancialmente cilindricas (66) de la base (6), y
proyecciéon central (82) con extremidades en forma de cavidades cilindricas tipo
hembra (83) que acomodan, en su interior, los elementos de pivotamiento (10) que,
por su vez, prenden de forma rotacionalmente moévil los elementos de encaje posterior

(91) del soporte articulado (9) del mecanismo (M).

7. Mecanismo de acuerdo con las reivindicaciones 1y 5, CARACTERIZADO por el
hecho de las astas distales (81) de la estructura posterior (8) comprender seccién

transversal en formato "H" (81a).

8. Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho del

soporte articulado (9) comprender:

— cuerpo de perimetro distal (93) con conformacion geométrica coincidente con
la conformacion geométrica de la puerta (12);

— elementos de encaje posterior (91) cooperantes con la estructura frontal (7) y
los elementos de pivotamiento (10);

— elementos de encaje anterior (92) cooperantes con la estructura frontal (7),
l os medios de interfaz (11) y los elementos de pivotamiento (10), y

— al menos una ranura longitudinal (94) para acople y fijaciéon de la puerta (12).
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9. Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho
de la puerta (12) ser de vidrio.

10. Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho

de los conectores comprender chazos cilindricos.

11.  Mecanismo de acuerdo con la reivindicacién 1, CARACTERIZADO por el hecho del
sistema de parada de la puerta (12) comprender el asentamiento de la estructura

frontal (7) y del soporte articulado (9) sobre la estructura posterior (8).

12. Mecanismo de acuerdo con la reivindicacion 1, CARACTERIZADO por el hecho
de comprender adicionalmente un elemento de manejo (13) en la regién anterior de

la puerta (12).

13. Mecanismo de movimiento para puertas de electrodomésticos, siendo dichas
puertas (12) articuladas al electrodoméstico, CARACTERIZADO por el hecho de
comprender medios para permitir que el proceso de apertura de la puerta (12)
simultaneamente genere un movimiento de elevacion y de rotacion el pivotamiento de

dicha puerta (12).

Y2
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CORTE A-A
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RESUMEN

Patente de invencion: "MECANISMO DE MOVIMIENTO PAR A PUERTAS DE
ELECTRODOMESTICOS".
La presente invencion pertenece al campo de los electrodomésticos y se refiere a un
mecanismo (M) de articulacion | pivotamiento para puertas, mas es pecificamente para
puertas de lavadoras - en especial aquellas provistas de tapa superior también
conocidas como “top load- comprendido por al menos una base (6) cooperante con la
tapa fija (13); al menos un soporte articulado (9) cooperante con la base (6) y con la puerta
(12); al menos una estructura frontal (7) presa, de forma movil, a la base (6) y al
soporte articulado (9); al menos una estructura posterior (8 ) presa, de forma movil, a la
base (6) y al soporte articulado (9); elementos de pivotamiento (10) cooperantes con la
base (6), la estructura frontal (7), la estructura posterior (8) y el soporte articulado (9), y
medios de interfaz (11) cooperantes con la estructura frontal (7) y los elementos de

pivotamiento (10).



