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SOLICITUD DE PATENTE DE INVENCION

APARATO PARA LA RECOLECCION DE FRUTAS

El producto objeto de la presente solicitud de patente de invencién
consiste eh una herramienta de accionamiento manual, Gtil en la
agricultura, destinado a la recoleccion de frutas que no se encuentran al

alcance de la mano humana.

Durante la recoleccién de frutas se pueden producir rayaduras, golpes y
roturas que al lesionar la corteza ocasionan la penetracién de bacterias
que las descomponen perdiéndose importantes recursos alimenticios.
Las técnicas de recolecion mas conocidas son: el uso del gancho y la
horqueta, las canastillas coh ganchos, las tijeras, y, el método mas
usado de subir al arbol y arrancar la fruta con las manos. Hay que tener
en cuenta que la recoleccién de algunas especies de frutas se dificulta
mas que otras, por la altura del arbol, el tamafio de la fruta, el terreno,
etc., La técnica de recoleccién mas cuidadosa, es practicada en terrenos
llanos, y consiste en usar escaleras de tres patas, guantes, tijeras y
canasto de fondo falso, que el operario abre para soltar la fruta
recogida, en uh recipiente mayor. Este ultimo método dificiimente puede
ser usado en nuestro territorio montafioso, por ser las escaleras

pesadas, e inestables en este terreno.

El suscrito solicitante, ha obtenido anteriormente, la patente de invenclién
CO 24254, Aparato recolector para frutas de mediano y gran tamafio,
que fué solictada con radicacion 333705 et 17 de diciembre de 1990, de
la cual anexo algunas paginas, aparato que a primera vista, presenta
alguna similitud, con el que ahora se presenta, en los elementos
prensiles, y aunque el mecanismo que utiliza, es diferente y también
permite agarrar y desprender la fruta por torsién, tiene el problema de

no ser eficiente mas que con un astil corto, pues, aunque se puede



graduar la tensién de agarre, no es eficiente cuando se aumenta la
longitud del astit mas alld de tres metros aproximadamente; a mayor
longitud, mayor flexién, lo que influye directamente en la estabilidad de la
tensién de la cuerda, que se afloja con la flexién del astil, que se arquea.
Sumado a esto, el peso de ia fruta, la fuerza de la gravedad y el
movimiento causado al dirigir el aparato al recipiente de acopio para
descargar la fruta, no hacen seguro y firme el cierre de los elementos
prensiles, repito, mas que con un astil corto. Un astil grueso, podria
resolver en parte este problema, pero, como es obvio, el excesivo peso
de una vara mas gruesa y mas larga tampoco es conveniente para los
trabajadores recolectores. Pienso que este problema entre longitud y
flexion se presenta en cualquier Util que se maneje con tensién de
cuerdas. Guardando las proporciones, los instrumentos musicales, por
ejempio, no serian posibles si el mastil no fuera lo suficientemente fuerte
para evitar la flexion por la tensién de sus cuerdas. No serfa posible la

afinacion de los instrumentos de cuerda.

El principal objetivo de este aparato, es suministrar un recolector de
frutas sencilio y liviano que independientemente de la longitud del astil
garantice el agarre firme de la fruta. Otros objetivos son conservar la
integridad de la fruta, reducir la ocurrencia de accidentes laborales, v,
evitar el peso de personas ¢ escaleras recostadas sobre el arbol, pues,

esto puede dafiar las ramas productivas y disminuir la produecién futura.

Ei aparato recolector que se presenta se compone de dos partes
principales que conforman una unidad: un pequefio torno vertical con
palancas o elementos de agarre, articulados a su eje mediante una
tuerca que facliita el movimlento de ios elementos de agarre, accionado
manuaimente medlante cuerdas, que compone el dispositivo prensil del
aparato recolector, y, un astll o tormo vertical mayor, en cuyo extremo
superior se encaba el dispositivo prensil mencionado. El astll es el eje del
tomo mayor, que se apoya en un pequeffo mango y es girado

manuaimente mediante un manubrio ubicado en su extremo Iinferior, de



manera que, ademas de servir de elongacion del brazo, sirve para girar

todo el conjunto, y desprender la fruta por torsion.

El pequefio torno donde se articula el sistema o dispositivo prensil del
aparato recolector esta compuesto por tres elementos de agarre, que
funclonan a manera de palancas, articuladas por su brazo de potencla a
una tuerca que avanza y retrocede en la espira de la parte roscada del
eje del tormo, que al girar sobre si mismo, por la acclén de dos cuerdas
que se enrolian y desenrollan aternativamente, en y en contra del sentido
de fas manecillas del reloj, clerran y abren los extremos exteriores de las

palancas o elementos de agarre, para coger y soltar la fruta.

El tomo mayor o dispositivo de giro de accionamiente manual dei
aparato, tiene por funcidn producir el desprendimiento de la fruta por
torsién; esta compuesto por un eje o astil, que gira libremente, pero no
desliza longitudinalmente, dentro de un mango que fe sirve de apoyo, eje
que en su extremo Inferior, tiene un manubrio que sirve para producir el
movimiento de rotacién del aparato. En la parte superior del astil, se

encaba el dispositivo prensil del aparato recolector. .

Para comprender mejor fa estructura, funcionamiento y elementos que
conforman el aparato recolector, se presentan nueve hojas con dibujos
asi: La primera hoja, contiene la figura N° 1, que es una vista general del
aparato en perspectiva y constituye la figura caracteristica anexa a Ia
solicltud. La segunda hoja, contiene el dibujo correspondiente a la figura
N° 2., que es una vista parclal del aparato, en donde se muestra el
mecanismo en posiclon final 0 cerrade. A esta figura se le ha practicado
un corte irregular, para apreciar la disposiciéon y los componentes
Internos del mismo. La tercera hoja contiene la figura N° 3, que
representa un corte longitudinal esquematico de! aparato en posiclon
inicial o ablerto. La cuarta hoja, contlene 1a figura N° 4, que representa
un corte longitudinal del aparato y muestra en forma esquematica la
posicion final o cerrado. La quinta hoja muestra las figuras N° 5 y N° 6.

La figura nimero cinco, representa una vista inferior del aparato en la



posicion inicial 0 abierto y la figura nimero seis s una vista superior del
aparato en la posicion final o cerrado. Estas vistas estan ampliadas, -sin
escala- y para su mejor comprension, muestran unicamente el dispositivo
prensil del aparato, sin el astii ni el mango ni el manubrio. La sexta hoja
muestra las figuras nimeros 7, 8, 9, 10, 11 y 12. La figura nimero 7 ¢s
una representacion longitudinal del astil (12), la figura nimero 8 es una
vista de techo del astil (12), la figura nimero 9 es una representacion
longitudinal del mango (13), la figura nimero 10 es una vista de techo del
mango (13); la figura nimero 11 es una representacién lateral del
manubrio (14) y, la figura nimero 12 representa una vista superior del
manubrio (14). La séptima hoja, contiene las figuras numeros 12, 13, 14,
y 15. La figura numero 12, representa una vista en planta de la palanca o
elemento de agarre (1), la figura nimero 13 representa la vista lateral de
ta palanca o elemento de agarre (1), la figura nimero 14 es una vista
superior de la palanca o elemento de agarre (1) , y, la figura nimero 15
es una vista inferior de la palanca o elemento de agarre (1). La octava
hoja, contiene la figura nimero 16, que representa un corte longitudinal
del armazén tubular cilindrico (11) al cual se encuentran unidos de
manera convencional, los soportes (5) y (6) que son los apoyos donde
se monta el eje del tomo (4), la figura nimero 17 representa la vista
superior del armazén (11), fa figura nimerc 18, representa un corte de
los soportes (5) y (6), la figura nimero 19 muestra la vista superior de
los soportes (5) y (6), -se representa solamente un soporte, de dos, ya
que son iguales- la figura nimero 20 representa un corte de la tapa (2),
y, la figura nimero 21 representa la vista superior de la tapa (2). En la
hovena hoja, se representan las figuras: 22, 23, 24, 25, 26 y 27. La
figura nimero 22 muestra una vista longitudinal de! eje del torno (4), la
figura 23 que muestra una vista superior dei eje (4), la figura 24,
representa un corte de los retenedores (7) y (8), -se representa
solamente un retenedor, de dos, ya que son iguales- la figura 25 es una
vista de techo de los retenedores (7) y (8), -se representa solamente un

retenedor, de dos, ya que son iguales- la figura 26, representa un corte



de la tuerca (3), y, la figura 27 que representa la vista de techo de la

tuerca {3).

A continuacién me refiero a cada una de las diferentes partes que
componen el aparato recolector, su ublcacién, referencia y funcién. El

aparato recolector esta integrado por los siguientes elementos o partes:

Tres palancas o elementos de agarre (1) -ver las figuras N° 1, 2, 3, 4, 5,
8, 12, 13, 14 y 15- de primer género, son iguales, tienen forma de
cuchara, son de forma mixta, y estan ubicadas en el extremo superior del
mecanismo. En ellas, el brazo de potencia {(b) es recto y el brazo de
resistencia (a} es cdncavo. - ver las figuras 12, 13, 14 y 15 - El punto de
apoyo {(d) es deslizante y por tanto, variable; se encuentra entre el
brazo de potencia (b) y el brazo de resistencia (a). Las patancas (1)
tienen apoyo y deslizan sobre el borde superior del armazén cilindrico
{11) -ver tas figuras 2, 3 y 4-. El punto de aplicacién de la potencia {(c) -
ver las figuras 12, 13, 14 y 15- se encuentra en el extremo inferior del
brazo de potencia (b) de las palancas o elementos de agarre (1) por
dohde se articulan a la tuerca (3) -ver figuras 2, 3, 4, 5, 6, 26 y 27- La
funcién de la parte céncava o externa de las palancas (1) es de sujecién
0 agarTe; estas, pueden moverse desde y hacia el eje del tomo, pero no

pueden girar alrededor del mismo.

Una tapa circular (2) -ver las figuras N° 1, 2, 3, 4, 6, 20 y 21- que tiene
seis ranuras pasantes rectas (21) ubicadas a distancias iguales, que
sirven de cursoras a las palancas o elementos de agarre (1) y hacen que
estos solo puedan moverse desde y hacia el eje del torno {4) pero no
girar alrededor del mismo. La tapa (2) va unida de manera convencional
al extremo superior del cilindre de ensamble (11) por medio de tres

lenguetas {22) normales a la base.

Una tuerca (3), (ver las figuras 2, 3, 4, 5, 6, 26 y 27) que se articula a
la parte roscada (41) del eje del tomo (4). -ver figura 22- La tuerca (3)



tiene tres salientes (31) ubicadas a distancias iguales, con sendas
perforaciones pasantes (32) en donde se articulan las palancas o
elementos de agarre (1). -ver figuras 26 y 27- Dicha tuerca se desliza
longitudinaimente, sobre la parte roscada (41) del eje (4), hacia arriba y
hacia abajo, cuando, gracias a las cuerdas (9) y (10) el eje (4) -ver
figuras 3 y 4- gira en uno u ofro sentido, haciendo que las palancas (1)
reciban la fuerza del avance o retroceso de la tuerca (3), haciendo que
deslicen sobre su punto de apoyo (d) , generando la apertura y e! cierre
de las palancas o elementos de agarre (1). La tuerca (3) puede
deslizarse pero no puede girar sobre el eje (4) Vale decir: es el eje (4) el

que gira; la tuerca (3) no.

Un eje cilindrico (4). -ver las figuras N° 2, 3, 4, 5, 22 y 23- que tiene una
parte superior roscada (41) y una parte inferior lisa (42). Esta parte
lisa {42) tiene los puntos de apoyo del eje (4) en los soportes (5) y (6)
del armazén cliindrice (11). -ver figuras 2 y 16- La parte lisa del eje (42)
tiene una perforacién pasante (43) por donde se anudan las cuerdas (9)
y (10) -ver figura 2- La parte lisa (43) del eje (4) posee dos ranuras
acanaladas (44) que sirven para colocar en ellas los retenedores (7) y
(8) con lo cual se logra que el eje (4) quede a tope con los soportes (5)
y (6) ubicados en el armazén cilindrico (11). De esta forma, el eje (4)
del torno puede girar lbremente sobre si mismo, pero no puede

deslizarse longitudinaimente.

Dos soportes circulares iguales. (5) y (8) -ver las figuras N° 2, 3, 4, 16,
17, 18 y 19- respectivamente. Estos, soportes (5) y (6), poseen en su
centro, una perforacién circular pasante (61) que sirven de cojinete al
gje (4). Los soportes (5) y (6) tienen tres pequefias lengietas (52),
dispuestas a distancias iguales por medio de las cuales se fijan de

manera convencional al armazén cilindrico (11) -ver figuras 2, 3, 4 y 16-.

Dos retenedores iguales, (7) y (8), -ver las figuras 2, 3, 4, 5, 24 y 25-

que se alojan en las ranuras acanaladas (44) del eje (4) que, como se
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dijo anteriormente, tienen por finalidad retenerlo entre los soportes (5) y

(6), sin perjuicio de que el eje (4) gire sobre si mismo.

Dos cuerdas (9) y (10) -ver las figuras 1, 2, 3, 4, 5 y 6- generadas por
una cuerda doblada por la mitad, -ver figura 2- insertada por la
perforacion (43) del eje (4) -ver figura 22-. Una vez la cuerda doblada
atravieza la perforacién (43) se abre un ojo en la cuerda por donde se
introduce la parte libre de los extremos, formando las cuerdas (9 y(10)
que quedan firmemente anudadas al eje (4). -ver la figura 2-. Mientras
una se encuentra enrollada, la otra no, de manera que al halarlas
altemmativamente, se enrollan y desenrolian y hacen girar al eje (4) en un
sentido u otro. Los extremos libres de las cuerdas salen por los orificios
(113) del armazén cilindrico (11) flegando hasta el extremo inferior del
astil (12). Finalmente, el extremo de cada cuerda se anuda formando las
argollas (81) y (101) -ver figuras 1, 3 y 4- que al halarlas
altemativamente activan el mecanismo de apertura y cierre de las

palancas o elementos de agarre (1).

Un armazén tubuiar cilindrico (11) -ver las figuras N° 1, 2, 3, 4, 16 y 17-
en el cual se ensamblan las diferentes partes del tomo que constituye la
parte prensil del aparato recolector. En la parte media del armazén
citindrico (11), se encuentran dos perforaciones (113) por donde salen
las cuerdas (9) y (10). Unidos solidariamente de forma convencional ai
armazan ciilindrico (11), se encuentran los soportes (5) y (6) ubicados a
distancias iguales de fas perforaciones (113) -ver las figuras 2, 3, 4, 16,
17, 18 y 18- donde tiene puntos de apoyo el eje (4). En en la parte
inferior del cilindro, encontramos la perforacién (115) que sirve para
asegurar el aparato prensil, al astil (12), mediante un pequefio tomillo
(16).



Un astil (12) de ia longitud requerida para el tipo de arbol y fruto a
recolectar, -ver figuras 1, 2, 3, 4, 7 y 8 de forma cilindrica, en cuyo
extremo superior se encaba el mecanismo prensil. Tiene en su parte
inferior dos topes (15) para alojar el mango giratorio (13). El astil (12)
transmite mediante el manubrio (14) ubicado en su extremo inferior, el
movimiento de giro necesario para producir e! desprendimiento de la

fruta por torsion.

Un pequefio mango giratorio (13} -ver figuras 1, 3, 4, 9y 10- conformado
por un cllindro hueco insertado en la parte inferior del astil (12). El
mango (13) tiene por funcién facilitar la rotacién o giro del astil (12)
sobre su propio eje. El mango (13) esta soportade por dos pequefios
topes (15) a la altura de los bordes del mango (13} -ver dibujos, 1, 3, 4,
7 y 8- adheridos al astl (12). El mango (13) puede girar libremente
alrededor del astil (12) pero ho puede deslizarse longitudinalmente sobre

el astil {(12).

Un manubric (14) -ver figuras 1, 3, 4, 11 y 12- que se encuentra unido al
extremo inferior del astil (12) con tomillos (19) y (20) para fo cual la
placa (21) del manubrio (14) lleva las perforaciones (17} y (18). La placa
{21) tiene otra perforacion (22) mediante ia cual se une a la placa (21)
del manubrio (14) la manija (23). -ver las figuras 11 y 12-. Como se ha
dicho, el manubrio (14) sirve para generar el movimiento de rotacién del
astil (12) con lo que se consigue el desprendimiento de la fruta por
torsion.

El astit (12) con el mango (13) y el manubrio (14) constituyen un gran
toro verticai, siendo el astil (12) el gje, el mango {13) el apoye de dicho
ele y el manubrio {14) el elemento que le transmite el movimiento

circular.

Explico enseguida, la forma como funciona el aparato recolector de
frutas. Las figuras 3 y 4 muestran esquematicamente el funcionamiento

de la parte prensil y la de girc de! aparato recolector. Cada figura



representa un corte longitudinal del aparato. La figura No. 3 muestra la

posicion inicial o abierto y Ia figura No. 4, la posicién finat o cerrado.

En la posicién inicial -figura 3- vemos que las palancas (1) estan
abiertas, la tuerca (3) a la cual estan articuladas aquellas, se encuentra
en la parte superior de la parte roscada del eje (4); la cuerda (9) esta
enrollada en la parte lisa del eje (4) y su extremo libre conforma la
argolla (91). La cuerda (10) esta desenroliada y su extremo libre
conforma la argolla (101). En la posicién inicial o abierta, la cuerda (9) es

mas corta que fa cuerda (10).

La figura 4, nos muestran como llega el mecanismo a la posicién final o
cerrado. Al halar la cuerda (9), se desenrrolla, haciendo girar al eje (4),
por lo que simuitaneamente se enrolla la cuerda (10) en e! eje (4). Esto
permite que la tuerca (3) se desplace hacia abajo y que las palancas o
elementos de agarre (1) se cierren. En la posicién final, la cuerda (9), es

mas larga que {a cuerda (10).

Una vez esta cogida la fruta por los elementos de agarre (1) del aparato,
se hace girar el astl (12) sobre sf mismo alrededer del mango (13) por
accién del manubrio (14) transmitiendo e! movimiento de giro a la parte

prensil y produciendo el desprendimiento del fruto por tarsién.

A continuacién me refiero al modo de uso de! aparato recolector de
frutas. Con el aparato en posicién cerrada, para facilitar su
desplazamiento entre el follaje, el operario toma el aparato empufiando
el astil (12) con las dos manos, una en la el méngo (13) v la otra en el
manubric (14}, luego lo dirige hacia la fruta escogida. Enseguida, hala la
cuerda (10) para abrir el mecanismo y abarcar la fruta; hecho esto, hala
la’cuerda (9) para cerrar el mecanismo, quedando cogida la fruta. Acto
seguido, con una mana toma el mango (13) y con la otra da algunos
giros al manubrio (14) en un mismo sentido, produciendo el

desprendimiento de la fruta por la torsién. Finalmente, ya con la fruta



10

desprendida del arbol, dirige el aparato hacia e} cesto o lugar de acopio,
hala !a cuerda (10) abriendo el mecanismo y liberando la fruta. Luego se

repite el procedimiento.
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CAPITULO REIVINDICATORIO

1. Un aparato para la recoleccién de frutas, de accionamiento manual,
compuesto por un dispositivo prensil ensamblado en un cilindro,

encabado en el extremo superior de un astil o dispositive giratorio.

2. Un aparato para la recoleccibn de frutas segun la anterior
reivindicacién cuyo dispositivo prensil estd compuesto por tres palancas
o elementos de agarre, ubicados en su parte superior, articuladas a una
tuerca ajustada a un eje roscado montado sobre un par de soportes

espaciados, eje con un par de cuerdas enrolladas a manera de tormno.

3. Un aparato para la recoleccion de frutas segun las anteriores
reivindicaciones cuyo dispositivo giratorio estd compuesto de un astil con
un mango tubular ubicado cerca de su extremo inferior y un manubrio

unido solidariamente al extremo inferior del astil.

4. Un aparato para la recoleccibn de frutas segin las anteriores
reivindicaciones con un dispositivo prensil unido solidariamente al efe del

astil o dispositivo giratorio.

§. Un aparato para la recoleccion de frutas segun las anteriores
reivindicaciones cuyo dspositivo prensil tiene dos cuerdas unidas al eje

del dispositivo, que se prolengan hasta el extremo inferior del astil

8. Un aparato para la recolecciéh de frutas segin las anteriores
reivindicaciones con una tapa en la parte superior del cilindro donde se
ensambla el dispositivo prensil, por donde sobresalen los brazos de

resistencia de fas palancas o elementos de agarre del dispositivo.

7. Un aparato para la recoleccion de frutas segun las anteriores

reivindicaciones, cuyo dispositivo prensil posee tres palancas o

' elementos de agarre, cuyo contorno semeja una cuchara, son iguales, de
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forma mixta en las que su brazo de potencia es recto y su brazo de
resistencia curvo; el punto de apoyo es variable y se encuentra en el
brazo de potencia sobre el borde superior def cilindro en el que esta

ensamblado dicho dispositivo

8 Un aparato para la recoleccién de frutas segun las anteriores
refvindicaciones cuyo dispositivo prensil tiene un ele en ef que se enrollan

dos cuerdas en sentidos contrarios.

8. Un aparato para la recoleccién de frutas segun las anteriores
reivindicaciones, cuyo dispositivo prensit tiene una tuerca, a la cual se
articulan las palancas o elementos de agarre por el extremo de su brazo

de potencia.

10. Un aparato para ia recoleccién de frutas segun las anteriores
relvindicaciones en el que el eje del dispositivo prensil tiene dos
retenedores a la altura de los apoyos existentes en el cilindro dentro del

cual se ensambla a manera de tomo.

11. Un aparato para la recoleccién de frutas segun las anteriores
reivindicaciones en el que el asti! o dispositivo de giro posee dos topes

ubicados en los extremos del mango de dicho dispositivo.

Atenta y respetuosamente_
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@l oxpedienle jndicaso en’ la reterencia. cumple log requisitos
@ PreEvistos 8n las GiEDOsSicimnee teoales,

RESUELVE:

ARTICULO PRIMERO: Oteraar privilenio da g

atents Jde inveArisan a la
cre~,didn demntminadas

"AFARATY RECDLECTOR FARA FRUTOE OE MEDIANG ¥ GRAN TrMA~MG
Llasificacison I1PC - Decreto 753 de 19723 AQLD T3slz

Reivindicacioness { a & folio 8,

Titular: UANIEL ENFIOUE MURIDZ TORRES.

Domicilio; Santate de Eouyotd. DL - 2OLOMAY A-

Vigente desde: 17 de gic. de 1970 hasta 17 Ade dic. de 2U05%,

Inventor DANIEL ENRIAUE MUFQ? TORKES,

ARTICULO SEGUNDO: E1 titular temgys ‘os durechoy v las ootinacionus
Pstablycidos on la Depcisien I de la Conizitn det Acuerdn de
Cartunena v au privilenio goducars on las mnrdiciones wresiritas
For las dispsuicianssg leoales vigenins cabere prooledad andustrial .,

ARTICULO TERCERO: Entreant al tytular ippia auvtentica de weslka
resiziucidn tomo tivulo da olorpaminnte de }a patents de rnvene i de.,
Drevisea 1as andtaciopnwe en lon libros d2 reglotro v ol pago 3¢ los
deractos oue este titula CAVIN G,
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Hecolector para frutus de medinnp ¥ Erap tamadop

hoja 5§

CAPITULO RTIVIMDICATORTO

'« Un anarsto para la recoloccifn de frutas de zediang ¥

gran tamafio, de ansionamicnto manval, compueats por un

mecenismo preneil articolsedo, oncabado en ¢l extremo ay.
parior ce un dotil; meecanigwo qne aAe

d¢clom nar medie
de onsmnija deslizsinte que Re hall

a4 en rl otro ﬂx+reao

dal Astil a la cusl el meeanigrs estd chnactado mediantse
unz cuerda,

Un aparato psra reocolectar frutam aegfin Yn antorine
rolvindicucién, cuyo mecansemo prensil =5t4 compuesio

por tres brazos en forma de bfimersng articulados a unn

baec cilindrica 36v1l y a on gobbite cilindrico entdtico
mediunta tree barras v sun corrcapondientea ¢slahanes,

Un apsrato para rocolectar frntap cegttn lur Anteriareg
reivindicarinnee, encabado en un astil

) que se trang-
mite lu fucrza por medic de wna cuarda gue ostd cor

acta-
82 al meconicno mediante un aslabén ¥ ner sn otro axtremo

f® cnruentra conectada & ung manija mfvil ranurada, nbi-
€#dd 6n el extremo fnferior del Aatil

Un aparato segthn las anterioret reivindicuaciones cn el

que les hrazos pogcan wneg 8letag an forms de hoja sobre
¢l borde prepeil de aguellos,

Un aparate para recolectar frutas gogln lag anteriorse

reivindicacinnes cuyo Astil nogee un protcetor mapual
arriba do la menija.

Th anaratc paru recolactar frutas segfin las aaterioras
reivindicaciones en 81 que s tensifn del mecapismo pren.

01l se regula mediarnte una ranura graduada qus posce la

mani i, ¥ Un poqueiio perno que le mirve de tope ubicado
o8 el 4st1) sobro el cual Adeslizu 1a manija.
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