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Dofros 

11 FIGURA CARACTERIS11CA 

12 Solicito Ia concesión de patente, 

mORE. GERMAMOASUIRAU 

C.C. 17’017.671 T.P No. 2’978 
de Bogota del C..J. 

IInstrucclones pars la presentacl6n de los anexos, ver reverso de esta pÆgtna I 

1/ 

ZUZU4Ub (Ui-il-la) 



- -:- - -’-: 

it - i.-
- ’) __--�:.�--. ,- - - �_.: - 

.-i_ -:, --

-z - - $ - - : - - - --: -- - - - - ---r 

F 

c --

L 



SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA V COMERCIO 

NIT 800176089-2 

RECIBO OFICIAL DE CAM : 07 - 75.327 
FECHA : SEPTIEMBRE 18 DE 2007 

SUPERINTENDENJCIA DE INDUSTRIA V COMERCIO 

hIIIhOIUIHhIIII1iU[IIlIg 
No. 07-096991- -00000-0000 

Feche. 2007-09-19 14.38:08 Dep. 2020 NUECREACIONI Tra. 11 P.ATENTEIyII Eve: 378 FASENAClOrsjLI Act 411 PRESENTACION Folios: 32 

***** CONS ISNAC ION I*I** 

---------------------------------------------------------------------------------------------------

DEPOSITANTE TIPO PASO DANCO CUENTA No. PASO FECHA P60 
---------------------------------------------------------------------------------------------------

CASTILLO GRAil V ASOCIADOSCONSIGNACION BANCO POPULAR 050-00110-6 69421664 18109/2007 

Yr. PASO 

4.586.400.00 

1*It* CONCEPT 0 **1** 

CANT. RENTISTICO CONCEPTO TOTAL CONCEPTO 
----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

1 50005-01-01 SOLICITUDES 1 TRAMITES DE SOL. DE PATENTE DE IN 482.000.00 

TOTAL $ 482.000.00 

SON: CtJATROCIENTOS OCHENTA V DOS NIL PESOS 

RESPONSABLE 

RECIBO DE CAM APLICADO AL EXPEDIENTE No. 



APOSTILLE 

(Convention de La Haye du 5 octobre 1961) 

� Country: United States Of America 

2. This public document has been signed by CARRIE A MCPHERSON 

3. acting in the capacity of NOTARY PUBLIC 

bears the seal/stamp CAME A MCPHERSON, NOTARY PUBLIC, CHESTER COUNTY, COMMONWEALTH OF PENNSYLVANIA 

Certified 

5. at Harrisburg, Pennsylvania 6. The 28th day of March, 2006 

7. by Pedro A. CortØs, Secretary of the Commonwealth of Pennsylvania 

B. No: 200611898 

9. Seal/Stamp 10. Signature 

c\ --- -’.% C^ - ? t>"�?  ? 5 

Pedro A. CortØs 

Come Natma VeintiM aca cWti$o do 9Ot3M 

11 



I Applicant’s name 

2 Applicants Address 

3 Leave blank 

4 Date 

6 Applicant’s signature 

The applicant’s signature 
must be attested by a No-tary, Public through the 

L NOTARIAL CERTIFICATE: 
In the llndlviduil)". 
when the signer tsanatu-
ral person; and In the 
iCorporailons)’, when is 
a legal one. The Notary’s 

1
 

signature must then be le-
galized by a Colombian 
Consular Officer. 

La firma del solicitante 
dabs sir etestada p0, un 
Notarlo Pübilco par nio-
dlo do to DECLARACION 

1j NOTARIAL: an I. lIndivi-
sluall". cualido ul Ill 
urnillis all 5119D liINMmiJ lilt 
tural; 

y Vol In du (Suwu-
dades), cuando as una 
persona jurfdice. La firma 
del Natarlo deberÆ so, le-

Do geJizada par ci Consulado 
Colombisno. 

8932-772-026 

Castillo Grau & Associates 
LAWOFFICES 
P.O.B0X251473 
BOGOTA, COLOMBIA 

FOR PATENTS AND TRADE MARKS IN 

PODER GENERAL 

(1) SYNThES .QnbH............ 

domicialsado an 121 E]4Tstrasse .3. 
4436 Obe Su1za’ 

nombra al Dr. (3) German Castilla Gnu ye 
Adnisna CullIIo Gibson. ye Luhu Pulp, Castillo 
Gibiono ..................... 

Can oflclnu onto 
Carton 13 N" 37.43 Flee 12 an BagelS, Colombia 
coma sue representantes can potter especial 
amplio y suficiento, pars recabar de las ofici. 
n.e yautonidades Colombianas, administrati-
via. judiciales o tie policla, an primers o so-- 
gunda instancia. to obtonciSn de Pitentes de 
invenciSn. Regisiro do Marcos. do Modelos y 
do Dibujos lndust,iaini, do Nombres Corner. 
ciiiico y Ei,senus, la misuito quo traspasos, ox. 
tensiunos. renovocioutos, cambios do nomlue. 
registro de licencias tie expiotadSn y negistro 
do licenclasde uso reforentes a tales sctuecio-
nec. a cuyo efeclo lee loculta pars dir ante 
dichns autoniriarins Irnins los pesos necesa-
nos al oi,juto inchiciuio. uluvar soilcitudes, for. 
mulor doscnipclunes. enmiendas, protestas, 
decloraciones, epelacloties y reciamos, solid-
tar Is aplicación de medidas cauteiares, seep-
tar an nuestro nombre y repreaentaciOn I. Ce-
sidn cIa derechos do Invention y do patent. 
de Invention quo as nos haga per cualquier 
persona, obonar todos los impuestos, cuotas 
V psçjos cleierniinodus par Ill 1ev, recibir tados 
los documenios v valures dando 01 descargo 
respectivo, lienar cualesquiera otros requisi-
toe, deslalir y Ioniar an fin todas In medidas 
quo cr.yersn conducentes al reeguardo de 
nuostros intareses y an caso do pnesentarse 
opoelciones pars quo intervengan come do-- 
rnsntdantea o come damandados, con todas 
las demis facultade, legaies necesarhss. Eate 
poder comprende ademSs In lacultades de 
recibir, dezslir, transigir, comprometer, sushi. 
iuir, ruvocar susIitucions, recibir notificoclo-
nes y nombrar apoderados judicialee a extra-
Judidiales. 

Dade y firmado an (4) ............ 

West. Cjes.iz,. .II% ......... 

GENERAL POWER OF ATTORNEY 

do.mlciietl in (2) ................. Elmastrasse 3 
4436 ObØ*dórf,’ witŁflÆftd 
hereby appoint Dr. (3) G.rmin Caitillo Gnu 
end.or Adrian. Cuhillo Gibson. andre, Luis Felipe 
Castillo Gibsone ................. 

Vth 
otrices at Cantata 13 N’ 37.43 Piso 12 In Bogot4 
Colombia as our representatives with special, 
ample and sufficient power to obtain from the 
office, and Colombian authorities, edminla, 
trative, judicial and police, in first or in second 
instance, Privileged Patents of Invention. Re-
gistration of Trade Marks. of Models and in-
dustrial Drawing., of Commercial Names and 
ensigns, as well as assignments, extensions, 
renewals, changes of name, registration of 
iicences of expiotatlon and of licences of use 
refining to said actions, who are empowered 
to take before said authorities all of the neces-
sary steps for the purposes Indicated, to file 
applications, to formulate descriptions, co-
rrections, protests, declarations, appeals and 
claims, apply for Precautionary measures, to 
accept on our behalf and representation the 
assignment of rights of Invention and titles of 
invention that may be donate us by any per-
son, to pay all taxes, quotas and payments 
prescribed by lsw, to receive all the docu-
ments and proceeds giving the respective ac-
quitance or receipt; to fulfill any other requisi-
tes to desist and take In fact any other menu. 
res that may be deemed conducive to the U-
feguard of our Interests, and In case opposi. 
lions are presented to Interuvene as complai-
nant and defendant, with all necc.ury legal 
faculties. This power of attorney includes the 
faculties to receive, desist, COnIprOmIs., tran-
sact substitute It In all or in part, to revoke 
substitution,, to receive notification, and to 
appoint extra-judicial or judicial attorneys. 

Given and signed in (4) 
West Chester, PA 

kT151 ....  ......1 
Robert Rauker - Authoriz Agent 

Curiu,,;iu. Snui lii tin aiIuu I 

La deci.racldn Notarial a is v 

!?t5rIal acknowledgement on 



S 

DECLARACION NOTARIAL 

(Individual) 

A los. . ?. dies del mae. .!19.?6 

compared. .. . personalmente ante ml. Note-

rio Pübllco ................... 

a quien(es) doy fØ de conocer y me consta 
quo as (son) la(s) persona(s) descrita(s) y fir-
mantels) del documento qua precede, decla-
rando ante ml qua otorga(n) at mismo pare 
los fines y proposltos queen else expresan. 

El Netarlo Pübtico, 

(Socledades) 

El Infrascrito Notarlo Certifica: quo Is firma 
qua antecede y dice ............. 

Roba–. Rar............... 

as autentica; qua el signatarlo dosempeæa ac-
tualmente el cargo de ............ 
gçite,  hutoriza& ........... 
do....................... 

�srw .i*i............ 
quo tiene facultad pare otorger este poder: y 
quo dicha compaæla asia domicillada on 
E.mas.tase ............. 

6 Oberdorf, 
s- 

......  

y actualmente existe y esti organlzada de 
cu.erdo a las ieyes do ............ 
buiza 

Todos los hechos anterlores to constan par 
ha bar examinado los documentos respectivos 
y de todo ello do M. 

Dado y SI rmado en .............. 
Wst thester,� PA............ 

El Notirlo Pübllco, 

NOTARIAL CERTIFICATE 

(lndMdual) 

* bn%’fit ’ On this. day o[...29. . . . personally 
appeared before me. a Notary Public . 

to me known, and known to me to be the 
person(s) described In and who executed the 
foregoing document, and he (they) duly ack-
nowledged to me that he (they) executed 
some for the uses and purposes therein expre-
sad. 

Notary Public. 

(Corporations) 

The underslgnd Notary Public certifies; that 
the preceding signature reading 

Robert Rauker 

Is authentic; that the signer at present fills the 
postof..................... 

Authorized Agent 

of ........................ 
SYNTLIES GmbH 

and that hale empowered to grant this power; 
and that said company Is domiciled In 
�EirMstrasse 

4436 Oberdorf, Switzerland 

and actually exists and Is organized in accor-
dance with the laws of ............ 

Sç44zerland  

All the foregeolng facts are known to thfu 
tary due to his having examined the resp4Iv3 
documents to wich he, the Notary attest 

Granted and signed in ............ 
West Chester, PA 

Notary Public. 

- . 
1V2cFherjob 

C6MMONWEA1’111 DP PENNSYLVANIA 
Notmial Seal I Carrie A. McPherson, Notaiy Public 

(WIth Consulall legaVIspster Bofo. Chester County 
My Commission Expires Jan. V, 2010 

Monther. Pennsylvania Assoolatlon of Notaries 

I dim 
ast 
he 

(Con legaliziclón Consular) 



W02006/093737 PCT/US2006/006 191 

APARATO PARA LA LNSERCION DE IMPLANTES Y Mt, TODO 

DE USO 

Referencia cruzada a solicitud relacionada 

[0001] La presente solicitud reivindica prioridad sobre la Solicitud Provisional 

Estadounidense No. 60/656.707 presentada ci 25 de febrero de 2005, ci contenido 

Integro de la cual se incorpora expresarnente a la presente mediante referencia. 

Campo tØcnico 

[0002] Esta tecnologia se relaciona con dispositivos que se usan para instalar 

implantes, por ejemplo, en la columna vertebral humana. 

Antecedentes 

[0003] Un insertador de implantes espinaics es un dispositivo que instala un 

implante entre dos vØrtebras(,.ej., un par adyacente), o de mancra total o parcial dentro 

de una vertebra, en la columna vertebral humana. Dicho dispositivo por lo general se 

opera manualniente, y puede incluir una variila que ci operador usa para empujar ci 

implante vertebral dentro del cspacio intravertebral. El insertador se puede usar, por 

ejemplo, para un abordaje anterior, un abordaje posterior, un abordaje lateral, o 

cualquier variaciOn entre los mismos. 

Resumen 

[0004] Un aparato para üsar con un implante  vertebral que puede comprender una 

estructura de mango la cual puede tener un eje longitudinal y un pasaje, un vÆstago el 

cual puede ser movible dentro del pasaje y puede tener por lo inenos una porción con 

una prirnera rosca de tornillo, Un bloque de empuje ci cual puede estar conectado 

operativamente al vÆstago y puede tener una superficie delantera configurada para 

enganchar el implante vertebral, y un elcinento de cinbrague el cual puede estar 

soportado sobre la estructura de mango para entrar y salir del enganche con la primera 

rosca de tornillo del vÆstago. El aparato tambiØn puede incluir un par de Ælabes los 

cualcs pueden tener un extremo distal, un extremo proximal y se pueden proyectar desde 

ci mango. El insertador se puede usar, por ejemplo, para un abordaje anterior, un 

abordaje posterior, un abordaje lateral, o cualquier variación entre los mismos. 

[0005] La estructura de mango puede tener una rosca interna, y el vÆstago puede 

tener una segunda rosca de tornillo movible a lo largo del eje longitudinal en enganche 

con la rosca interna sobre la estructura de mango cuando el elemento de embrague estÆ 

ya sea enganchado o desenganchado con la prirnera rosca de tornillo del vÆstago. En 

algunas versiones, ci mango puede tener un rosca interna y ci vÆstago puede tener por lo 
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menos una porción la cual puede tener una primera rosca de tornillo espaciada desde la 

rosca interna de manera que el vÆstago puede deslizarse axialmente a travØs mi primer 

arco de movirniento en ci pasaje. Por lo menos una porcion diferente del vÆstago puede 

tener una segunda rosca de tornillo. La segunda rosca de tornillo puede ser móvil en 

enganche con la rosca interna de manera que ci vÆstago sOlo se puede girar travØs de un 

segundo arco de movimiento en el pasaje. El vÆstago puede estar configurado para que 

ci segundo arco de movimiento siga al primer arco de movirniento cuando ci vÆstago se 

mueve hacia delante a travØs del pasaje. 

[0006] El bloque de empuje puede ser movibie con respecto al vÆstago y estar 

vinculado a! mismo. El bloque de empuje puede tener una porcion receptora de tamaflo y 

configuración adecuados para recibir una varilla eyectora. La varilla eyectora puede 

comprender una porción central que tiene un eje longitudinal y dos brazos que se 

extienden desde la porcion central. En una versiOn, los brazos pueden ser excØntricos 

con respecto al eje longitudinal de la porción central. La porción central de la varilla 

eyectora puede comprender una pluralidad de indentaciones y un surco. El bloque de 

empuje puede tener por lo menos un elemento de sujeción para enganchar las 

indentaciones y ci surco de manera que la varilla eyectora puede girar con respecto al 

bloque de empuje. En algunas versiones, la varilla eyectora puede tener por lo menos tin 

brazo y puede estar conectada operativamente y ser desenganchable del bloque de 

empuje. En una versiOn en la cual por lo menos un Ælabe tiene una ranura, el por lo 

menos un brazo puede ser movible en la ranura entre los extremos distal y proximal del 

Ælabe. La varilla eyectora puede estar conectada de fonna liberable con el bloque de 

empuje. Por lo menos uno de los Ælabes puede comprender una abertura de manera que 

cuando la varilla eyectora se dispone en la abertura, la varilla eyectora puede ser 

desenganchable o giratoria con respecto al bloque de empuje. 

[0007] Por lo menos una porción del vÆstago puede estar localizada entre los Ælabes 

y se puede desplazar a travØs del extremo proximal de los Ælabes. Los extrelnos distales 

de los Ælabes puede ser de taniafio y configuraciOn adecuados para colocarlos entre 

vertebras adyacentes. AdernÆs, los Ælabes pueden estar configurado de manera que los 

extrernos distales de los Ælabes se inclinan juntos. El extremo proximal de los Ælabes 

puede ser de tamaflo y configuración adecuados para ser conectado operativamente al 

mango. En una versiOn, por lo menos tin Ælabe puede tener por lo menos una cresta en su 

extremo distal; la cresta puede mejorar el enganche del por lo menos un Ælabe con las 

vertebras. En algunas versiones, por lo menos un Ælabe puede tener por lo menos una 
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estructura de retØn para enganchar por to menos una vertebra, la cual por to menos una 

estructura de retØn puede estar configurada para impedir la penetración excesiva  del 

extremo distal de los Ælabes dentro de las vertebras adyacentes. Por to menos uno del par 

de Ælabes puede tener una ranura de inanera que la varilla eyectora se puede despla.zar a 

to largo de la ranura. Los Ælabes pueden estar configurados de manera que los extrernos 

distales de los Ælabes se pueden desplazar alejÆndose entre sI conforme el bloque de 

empuje se desplaza desde ci extremo proximal de los Ælabes hasta el extremo distal de 

los Ælabes. 

[0008] El elemento de embrague puede comprender una abertura a travØs del inismo 

que tiene una primera porción y una segundo porcion, en donde la primera porción 

puede comprender una porción roscada y la segunda porción puede comprender una 

porción no roscada. El elemento de embrague tambiØn puede comprender una primera 

porción lateral y cuando menos un par de bolsillos sobre la porción lateral. El mango 

puede tener un primer elemento de sujecion que puede enganchar selectivamente solo 

uno del par de bolsillos a la vez. El elemento de embrague adeinÆs puede comprender 

una segunda porciOn lateral y un segundo par de bolsillos sobre la segunda porción 

lateral. El mango puede teller un segundo elemento de sujeción que puede enganchar 

selectivamente solo uno del segundo par de bolsillos a La vez. En una version, el prilnero 

y el segundo elementos de sujeciOn pueden ser retenes de esfera dispuestos a travØs del 

mango. El elemento de embrague puede estar soportado sobre el mango para entrar y 

salir del enganche con la primera rosca de tornillo sobre ci vÆstago de manera que el 

vÆstago sOlo puede girar a travØs de un primer arco de movimiento en ci pasaje cuando 

ci elemento de embrague estÆ enganchado con La primera rosca de tornillo. El elemento 

de embrague puede estar soportado sobre la estructura de mango para moverse entre una 

primera posiciOn, en donde ci vÆstago es capaz de deslizarse dentro del mango paralelo 

at eje longitudinal, y una segunda posiciOn, en donde el vÆstago es capaz de movcrse 

dentro del mango en una segunda manera diferente del moviniiento longitudinal. La 

segunda manera diferente de movimiento puede incluir por to menos en parte la rotación 

del vÆstago. 

[0009] Un rnØtodo de insertar un implante entre vertebras adyacentes puede 

comprender proporcionar un insertador de implantes que comprende una estructura de 

mango la cual puede tener un eje longitudinal y un pasaje, un par de Ælabes los cuales se 

pueden extender desde el mango y puede tener un extremo distal y un extremo proximal, 

un vÆstago ci cual puede ser mOvil dentro del pasaje y por to menos una porciOn la cual 
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puede teller una prirnera porcion roscada, un bloque de empuje ci cual puede estar 

conectado operativarnente al vÆstago y puede tener una superficie delantera La cual 

puede estar configurada para enganchar al iinplante vertebral, y un elernento de 

embrague, por lo menos una porcion del cual puede tener roscas de tornillo para 

enganchar selectivainente a la primera porcion roscada del vÆstago. El mØtodo adernÆs 

puede comprender insertar un implante contra el bloque de empuje y en medio de los 

Æiabes, insertando los extrernos distales de los Ælabes en el rnedio de vertebras 

adyacentes, despiazando el vÆstago a travØs del pasaje del mango de manera que ci 

implante se puede desplazar hacia el extrerno distal de Los Ælabes y puede separar los 

Ælabes, y extraer los Ælabes de entre las vertebras adyacentes. AdemÆs, ci mØtodo puede 

incluir mover las roscas de tornilio del elemento de einbrague en enganche con la 

priinera porciOn roscada del vÆstago. AdernÆs, en un version en donde ci vÆstago puede 

comprender una segunda porciOn roscada y ci mango puede comprender una rosca 

interna, el mØtodo ademÆs puede comprender enganchar la segunda porciOn roscada del 

vÆstago con La rosca interna del mango y hacer girar al vÆstago con respecto al mango 

para desplazar ci bloque de empuje entre los Ælabes. Los Ælabes se pueden separar 

conforme ci implante se desplaza hacia los cxtremos distales de los Ælabes. Eli vcrsiones 

en las cuales ci insertador de implantes puede comprender una varilla eyectora conectada 

operativamente al bloque de empuje, la varilla eyectora puede ser enganchada con por lo 

menos una vertebra de manera que conforme el vÆstago gira, los extremos distales de los 

ªlabes se pueden salir de entre las vertebras adyacentes. AdemÆs, cii una versióii en la 

cual ci inscrtador de implantes puede comprender una varilla eyectora coiiectada 

operativamentc al bloque dc empuje y por lo menos uno de los Ælabcs puede comprender 

una abcrtura, ci mØtodo ademÆs puede comprender hacer girar la varilla eyectora dentro 

de la abertura. 

Breve descripción de las ilustraciones 

[0010] La invcnciOn y Los desarrollos ulteriores de la invenciOn se expiican cii mayor 

detalle en las siguientes ilustraciones ejemplares. La presente invenciOn puede ser inejor 

entcndida hacicndo refercncia a Las siguicntcs ilustraciones, en las cuales los nurnerales 

de referencia sirnilares represcntan clementos similares. Las ilustraciones aparecen 

simplemente a manera de ejemplos para niostrar ciertos rasgos que se pueden usar de 

forma singular o en combinaciOn con otros rasgos y la presente invención no deberÆ 

Limnitarse a Las versiones que se muestran. 
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[0011] La Fig. 1 es una vista en perspectiva de un insertador de implantes 

espinales con un implante vertebral; 

[0012] La Fig. 2 es una vista de un corte de una parte del insertador que se 

muestra en La FIG. 1; 

[0013] La Fig. 3 es una vista de un corte tornado sobre La linea 3-3 de La FIG. 2; 

[0014] La Fig. 4 es una vista lateral de una parte del insertador de la FIG. 1; 

[0015] La Fig. 5 es una vista agrandada del implante y partes del insertador de La 

FIG. 1; 

[0016] La Fig. 6 es una vista de un corte tornado sobre La linea 6-6 de la FIG. 5; 

[00 17] La Fig. 7 es una vista en perspectiva de una parte que se muestra en las 

Figs. 5y6; 

[0018] La Fig. 7A es una vista en perspectiva de una version alternativa de la 

parte de La FIG. 7; 

[0019] La Fig. 8 es una vista Lateral de una parte del insertador de la FIG. 1; 

[0020] La Fig. 9 es una vista superior de la parte que se muestra en La FIG. 8; 

[0021] La Fig. 10 es una vista lateral del implante y el insertador de La FIG. 1, 

con ciertas partes que se muestran en corte; 

[0022] La Fig. 11 es una vista tornada sobre La linea 11-11 de la FIG. 10; 

[0023] La Fig. 12 es una vista de un corte de una parte del insertador de la FIG. 

1; 

[0024] La Fig. 13 es una vista Lateral, tornada en corte, de una parte del 

insertador de la FIG. 1; 

[0025] La Fig. 14 es una vista superior de la parte que se muestra en la FIG. 13; 

[0026] La Fig. 15 es una vista final tornada sobre la linea 15-15 de la FIG. 13; 

[0027] La Fig. 16 es una vista final toinada sobre La linea 16-16 de la FIG. 13; 

[0028] La Fig. 17 CS una vista agrandada parcial de la parte que se muestra en la 

FIG. 13; 

[0029] La Fig. 18 es una vista de un corte tornado sobre La lInea 18-18 de La FIG. 

13; 

[0030] La Fig. 19 Cs una vista de un corte tornado sobre La linea 19-19 de la FIG. 

l3;y 

[0031] La Fig. 20 Cs una vista lateral de una parte del insertador de la FIG. 1. 

Descripción detallada 
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[0032] El aparato 10 que se muestra en las ilustraciones es un insertador de implante 

vertebral con partes que son ejemplos de los elementos estructurales mencionados en las 

reivindicaciones. El insertador 10 por tanto inciuye ejemplos de cómo la persona 

medianamente versada en la tØcnica puede hacer y usar la invencion, y se describe aqul 

para proporcionar capacidad y ci mejor n1odo de La invención sin imponer limitaciones 

que no se mencionen en las reivindicaciones. Las ilustraciones por ello muestran ci 

insertador y tienen la finalidad de servir de descripción. A este respecto, aunque ci 

aparato se describe y e ilustra con fines de insertar un implante dentro de la colunma 

vertebral, se puede usar para otros tipos de implantes que se van a impiantar en otras 

localizaciones y en animales/objetos diferentes de la especie humana. 

[0033] Las partes del insertador 10 que se muestran en La FIG. 1 incluyen un mango 

de agarre 12, un vÆstago 14, y un mango en T 16 sobre ci extremo del vÆstago 14. Un 

par de resortes distractores 18, que se pueden denominar Æiabes, se pueden proyectar 

hacia delante desde ci mango de agarre 12. El vÆstago 14 se puede extender a travØs del 

mango de agarre 12, y se puede proyectar hacia delante desde el mango de agarre 12 

entre Los Ælabes 18. 

[0034] Un bloque de empuje 20 puede ser recibido entre los Ælabes 18. El bloque de 

empuje 20 puede estar vinculado o asociado con ci vÆstago 14 para impuisarlo hacia 

delante confonne ci operador desplaza ci mango en T 16 hacia delante en dirección al 

mango de agarre 12. El bloque de empuje 20 entonces puede empujar un implante 

vertebral 22 hacia delante entre los extremos distaies 24 de los Æiabes 18, lo cuai separa 

los Ælabes 18 entre si para distraer siinultÆneamente un par de vertebras y avanzar el 

implante 22 dentro del espacio intravertebral. 

[0035] Como se inuestra por separado en las Figs. 2 y 3, ci mango de agarre 12 

puede tener una configuraciOn generalmente cilIndrica con un eje central longitudinal 

25, y puede ser ahusada radiaimente hacia dentro en dirección a sus extremos opuestos. 

Una escariadura 31 se puede extender axiaimente hacia dentro desde ci extremo 

proximal 32 del mango de agarre 12, ci cual queda a la derecha en las ilustraciones. Una 

escariadura similar 35 se puede extender axialmente hacia adentro desde ci extremo 

distal 36, ci cuai Sc encuentra a la izquierda en las ilustraciones. Las escariaduras 31,35 

y un Ænirna interna 39 juntos pueden definir un pasajc 41 que se extiende 

longitudinaimente travØs del mango de agarre 12 a lo largo del eje 25. En una version, ci 

mango 12 puede tener dc cerca de 10 cm. hasta cerca de 15 cm. de iongitud. 
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[0036] Otro pasaje 43 se puede extender transversalinente a travØs del mango de 

agarre 12. Dicho pasaje 43 puede atravesar el pasaje longitudinal 41, y puede estar 

centrado sobre un eje transversal 45 perpendicular al eje longitudinal 25. Un par de 

perforaciones estrechas roscadas 47 se pueden extender en direcciones opuestas hacia 

fuera desde el pasaje transversal 43, corno se muestra mejor en la FIG. 2. TambiØn 

extendiØndose transversalinente a travØs del mango de agarre 12 puede haber una ranura 

49 la cual, como se muestra mejor en la FIG. 1, puede ser alargada a lo largo del mango 

de agarre 12. 

[0037] El vÆstago 14 puede tener varias secciones diferentes con longitudes y 

diÆrnetros distintos. Como se muestra en La FIG. 4, las secciones pueden incluir una 

sección de extremo proximal 50 con ci diÆmetro mayor dl sobre el vÆstago 14, y una 

sección de extremo distal 52 con ci diÆmetro menor d2. La sección de extremo  proximal 

50 puede estar configurada para recibir ci mango en T 16 (Fig. 1). La sección del 

extremo distal 52 puede estar conflgurada para recibir at bloque de empuje 20 (Fig. 1). 

En una versiOn, el vÆstago 14 puede tener de cerca de 30 cm. a cerca de 40 cm. de 

longitud, en una versiOn, el insertador 10 puede teller cerca de 35 cm. a cerca de 45 cm. 

de longitud. 

[0038] Otras secciones del vÆstago 14 pueden incluir una secciOn de longitud mayor 

56 la cuai, a su vez, puede incluir una sección media 58 entre dos secciones intennedias 

60 y 62. La secciOn media 58 puede ser la mÆs larga sccciOn individual del vªstago 14, y 

puede tener una primera rosca de tornillo 64 que se extiende a lo largo de prÆcticarnente 

toda su longitud. La sección media 58 puede tener un tercer diÆmetro d3 al lado de La 

rosca de tornillo 64, y puede tener un cuarto diÆmetro d4 en la rosca de tornillo 64. Las 

secciones mtennedias 60 y 62 tambiØn pueden tener el cuarto diÆmetro M. Otra sección 

intermedia 66 con un diÆmetro mayor d5 se puede extender axialmente entre la sección 

de extremo proximal 50 y la secciOn intermedia adyacente no roscada 62. Dicha sección 

66 del vÆstago 14 puede tener una segunda rosca de tornillo 68 con ci .diªmetro mayor 

dl. 

[0039] Como se muestra en mas detalle en Las Figs. 5 y 6, ci bloque de empuje 20 

puede estar montado sobre la sección del extremo distal 52 del vÆstago 14, y puede ser 

retenida sobre ci vÆstago 14 por un anillo retenedor 80. Una superficie deiantera 82 del 

bloque de empuje 20 puede tener un contorno que se corresponde con ci contorno de una 

superficie opuesta 84 del implante vertebral 22. TambiØn se muestra en Figs. 5 y 6 una 

varilla eyectora 86 que puede estar montada sobre ci bloque de empuje 20. Como se 
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muestra por separado en La FIG. 7, la varilla eyectora 86 puede tener una porción central 

88 con un corte transversal circular y puede tener un par de brazos 90, los cuales pueden 

tener cortes transversales ovales, eiIpticos, o cualquier otro adecuado. Es de anotar que 

la varilla eyectora 86 puede tener por lo menos un brazo 90. La porción central 88 de la 

varilla eyectora 86 puede ser recibida en una perforaciOn circular 91 que se extiende a 

travØs del bloque de empuje 20, corno se muestra en La FIG. 6. Los brazos 90 se pueden 

proyectar desde el bloque de empuje 20, como se muestra en la FIG. 5. Un par de 

elementos de sujeción 92 pueden asegurar la varilla eyectora 86 sobre el bloque de 

empuje 20. 

[0040] Puede haber un Ælabe 18 o una pluralidad de Ælabes 18. En la version que 

se ilustra, ci insertador 10 tiene dos Ælabes 18. Los Ælabes 18, corno se ilustra, pueden ser 

porciones separadamente flexibles de una estructura unitaria de resorte 100, o en otra 

version, puede ser un ensamble de rnCiitipies (p.ej., dos) resortes fijados a una base. 

Como se muestra en las Figs. 8 y 9, la estructura de resorte 100 puede tener una base 

tubular 102 en su extrernoproxirnal. Los Ælabes 18 pueden ser parecidos, y pueden estar 

configurados corno resortes de hoja alargados que se inclinan transversahnente hacia 

afuera desde la base 102 y convergen en sus extremos distales 24. Por lo menos un Ælabe 

18 puede tener una ranura situada localmente 109 con una abertura en forma de ojo de 

cerradura 111 cerca de la base 102. La abertura 111 puede proporcionar un medio por el 

cual la varilla eyectora 86 se puede separar del bloque de empuje 20 de manera que se 

puede usar una varilla eyectora de reempiazo o una varilla eyectora que tiene una 

configuración  diferente con ci insertador 10. Por ejeniplo, cuando la varilla eyectora 86 

se dispone en la proximidad o dentro de La abertura 111, los elementos de sujeción 92 

pueden ser desenganchados de la varilla eyectora 86 y La varilla eyectora 86 puede ser 

extralda del bloque de empuje 20 y de La abertura 111. 

[0041] Como se muestra en la FIG. 7A, una varilla eyectora alternativa 86a se puede 

usar con el insertador 10. La varilla eyectora 86a puede tener brazos 90a y una porción 

central 88a que tiene un ejc longitudinal 86b. Es de anotar que la varilla eyectora 86a 

puede tener por to menos un brazo 90a. Los brazos 90a pueden ser excØntricos con 

respecto at eje longitudinal 86b de la porciOn central 88a. AdernÆs, La varilla eyectora 

86a puede tener una o mÆs indentaciones 89 y un surco 93. La varilla eyectora 86a puede 

ser mantenida en ci bloque de empuje 20 por elementos de sujeción 92 corno, por 

ejemplo, retenes de esfera (que no se ilustran) los cuales pueden enganchar las 

indentaciones 89. Cuando los brazos 90a se sitOan dentro de La abertura 111 de los 
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Ælabes 18, la porción central 88a puede girar dentro de La abertura 111. Un cirujano 

puede girar La varilla eyectora 86a de manera que los elementos de sujeción 92 pueden 

ser desengancliados de Las indentaciones 89 y desplazarse a lo largo del surco 93. Los 

elernentos de sujeciOn 92 entonces se pueden enganchar con otra indentaciOn 89 de 

manera que los brazos 90a estan rnÆs cerca o mÆs lejos de los extremos distales 24 de los 

ªlabes 18. Tal construcción puede pennitirle a un cirujano a controlar la profundidad del 

avelianamiento del implante 22 entre las vertebras. Por ejemplo, en una posición en la 

cual un primer lado 88b de la porción central 88a mira hacia los extremos distales 24, la 

profundidad de la avellanadura del implante 22 puede teller cerca de 3 mm, y en una 

posición en La cual un segundo iado 88c de La porciOn central 88a mira hacia los 

extremos distales 24, la profundidad de la aveilanadura del implante 22 puede ser de 

cerca de 6 nrni. Los brazos 90a pueden teller superficies 90b con indicios I que ofrecen 

una indicación visual de la profundidad de la aveiianadura del implante 22 cuando la 

varilla eyectora 86a se encuentra en una orientación diferente. 

[00421 Un par de estructura de retØn 110 se pueden proyec tar desde lados opuesto 

de la ranura 109 cerca del extremo distal 24 del Ælabe 18. Las estructuras de retØn 110 

impiden que el inset tador 10 avance dernasiado dentro del espacio intravertebral. Como 

opción adicional,  la caracterIstica de retØn puede ser ajustable para preseleccionar la 

distancia deseada de inserción. Por ejemplo, puede haber dos opciones de distancia de 

inserción efectuadas por un remache o protuberancia que puede conectarse como bisagra 

a las estructuras de retØn 110 para disponer Las estructuras de retØn 110, ya sea proximal 

o distalmente a eiección del usuario del instrurnento. 

[0043] Cada Ælabe 18 ademÆs puede tener un par de crestas paralelas estrechas 112 

que estªn espaciadas cerca unas de otras en situaciones adelante de las estructuras de 

retØn 110. Las crestas estrechas 112 pueden obrar como rasgo de retención para impedir 

que ci insertador 10 se desaloje mientras estÆ en operación, cada par de crestas 112 

puede estar interrumpido por la ranura adyacente 109, pero de otra parte puede 

extenderse completamente a travØs del respectivo Ælabe 18. En una version, los Ælabes 18 

pueden tener una longitud de cerca de 17 cm. a cerca de 27 cm. 

[0044] Como se muestra en las Figs. 10 y 11, la base 102 de la estructura de resorte 

100 puede ser recibida en la escariadura distal 35 en ci mango de agarre 12. Un elemento 

de sujeción 114 puede asegurar la base 142 en la escariadura 35. En ci otro extremo del 

mango de agarre 12, Un elemento de sujecion 116 puede asegurar una manga 120 en la 

escariadura proximal 31. Una rosca interna de tornillo 122 (Fig. 12) sobre la manga 120 
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se puede ubicar en ci pasaje 41 que se extiende a travØs del mango de agarre 12 a to 

largo del eje 25. El vÆstago 14 se puede extender y puede movibic axialmente a travØs 

del pasaje 41, con La prirnera rosca de tornillo 64 sobre ci vÆstago 14 espaciada 

radialmente hacia dentro desde la rosca interna de torniilo 122 en el pasaje 41. Los 

brazos 90 sobre la variiia eyectora 86 pueden proyectarse hacia fuera a travØs de Las 

ranuras 109 sobre los Ælabes 18 para deslizarse a to largo de las ranuras 109 conforme ci 

bloque de empuje 20 se desplaza axiahnente con ci vÆstago 14. 

[0045] El desplazamiento axial del vÆstago 14 y ci bloque de empuje 20 se puede 

lograr en cualquiera de dos modos diferentes de operación. En ci primer modo, ci 

vÆstago 14 puede deslizarse iibreinente a travØs del pasaje 41 hasta cuando la segunda 

rosca de tormilo 68 (adyacente at mango en T 16) sobre ci vÆstago 14 se despiaza hacia 

delante en enganche con La rosca interna de tornillo 122 en la manga 120 sobre el mango 

de agarre 12. El avance ulterior del bloque de empuje 20 y ci impiante 22 se puede 

lograr haciendo girar ci mango en T 16 con respecto at mango de agarre 12 para 

atorniliar ci vÆstago 14 hacia delante a to largo del cje 25. En ci segundo modo de 

operación, ci vÆstago 14 no se desliza iibremcnte a travØs del pasaje 41 en ci mango dc 

agarre 12, peru se puede desplazar axialmcnte hacia delante solo si se gira ci mango en T 

16 para atorniliar ci vÆstago 14 a travØs del pasaje 41. El operador puede despiazar ci 

insertador 10 entre Los dos modos difercntcs de operaciOn desplazando un mecanismo de 

embrague 130 que estª montado sobre ci mango dc agarre 12. 

[0046] El mecanismo de embrague 130 puede incluir un elemento dc embrague 

móvii 132 y un par de elementos de sujeción (p.ej., retencs de csfera 134) conectados 

operativamente at mango 12. Como se muestra en las Figs. 13-19, ci elemento de 

embrague 132 puede ser una parte cilindrica con superficies lateraics superior c inferior 

aplanadas 136 y 138. Las superficies terminates 140 y 142 del elemento dc embrague 

132 pueden tener indicios de actuación, como se muestra en las Figs. 15 y 16. Un par de 

superficies con muescas 144 puede estar situado (p.ej., centrahuicnte) sobre por to menos 

un iado opuesto 136 y 138. Las superficies con mucscas 144 pueden ser semejantes, y 

cada una puede teller una porción dc superficie de cara 146 (Fig. 19) que define un par 

de bolsiiios 147 y 149. Como se muestra mejor en la Fig. 14, los bolsillos 147 y 149 del 

ejemplo ilustrado pueden formas de iagrima que se extienden oponiØndose y alejÆndose 

entre si a to largo del elemento de embrague 132. 

[0047] Una superficie interna 150 del elemento de embrague 132 puede definir un 

pasaje 151. La superficie interna 150 puede tener porciones clararnente definidas 152 y 
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154 sobre lados opuestos del pasaje 151. La primera porción lateral 152 de la superficie 

interim 150 puede tener un contorno semicilindrico centrado sobre un primer eje 157. La 

segunda porción lateral 154 puede tener un contorno semicilfndrico centrado sobre un 

segundo eje 159 que estÆ espaciado del primer eje 157, y puede definir una rosca de 

tornillo 160 que se extiende en parte airededor del segundo eje 159. 

[0048] 1-laciendo referencia de nuevo a las Figs. 10 y 11, el elemento de embrague 

132 se puede extender a travØs del pasaje transversal 43 en ci mango de agarre 12. El 

pasaje 151 que se extiende a travØs del elemento de embrague 132 puede estar alineado 

con ci pasaje longitudinal 41 en el mango de agarre 12. Los retenes de esfera 134 pueden 

enganchar y retener at elemento de embrague 132 sobre el mango de agarre 12. 

Especificamente, cada retØn de esfera 134 puede tener una carcasa 164 con una rosca 

externa de tomillo 166, como se muestra en la FIG. 20. Los retenes de esfera 134 pueden 

atornillarse dentro de las perforaciones estrechas 47 (Fig. 2) en ci mango de agarre 12 

hasta posiciones en las cuales las esferas 168 en los extremos de las carcasas 164 se 

proyectan dentro del pasaje 43. Cuando ci elemento de embrague 132 se instala en ci 

pasaje 43, las esferas 168 pueden estar asentadas ya sea en ci primer o el segundo 

boisillos 147 o 149 en ci elemento de embrague 132. Al empujar alternadainente contra 

las superficies terminates 140 y 142, ci operador puede forzar las superficies de la 

cxcØntrica 146 para que se deslicen contra la resistencia de los retenes de esfera 134 para 

desplazar at elemento de embrague 132 adelante y atrÆs entre una prirnera posición en la 

cual las esferas 168 estÆn asentadas en los primeros bolsilios 147 y una segunda posición 

en la cual las esferas 168 estÆn asentadas en los scgundos bolsillos 149. 

[0049] Cuando ci elemento, de embrague 132 se encuentra en la prirncra posición, la 

superficie interna no roscada 152 puede estar situada at iado de la primcra rosca dc 

tornillo 64 sobre ci vÆstago 14, como se muestra en la Fig. 11. La rosca interna de 

tornillo 160 en ci lado opuesto del pasaje 151 se puede entonces espaciar 

transversalmente con respecto at primer tornillo 64 atorniilado sobre ci vÆstago 14. 

Scgmn esto, La rosca 160 no se corresponde con la rosca 64, y ci vÆstago 14 queda iibre 

para deslizarse a to largo del eje 25. 

[0050] Cuando ci elemento de embrague 132 se despiaza dcsde la primcra posición 

hasta la segunda posición, La superficie interna no roscada 152 del elemento de 

embrague 132 se desplaza transversalmente alejÆndose de la primera rosca de tornillo 64 

sobre ci vÆstago 14. La rosca interna de tornillo 160 sobre ci elemento de embrague 132 

puede despiazarse sirnultÆnearnente en dirección transversal en enganche con la primera 
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rosca de tornillo 64 sobre el vÆstago 14. Segün esto, cuando ci elernento de embrague 

132 se encuentra en la segunda posición,  el operador puede mover at vÆstago 14 a to 

largo del eje 25 solo haciendo girar el mango en T 16 con respecto at mango de agarre 

12 de manera que se atornilie ci vÆstago 14 a travØs del pasaje 41 en ci mango de agarre 

12. Las roscas internas de tomillo 160 y 122 pueden disponerse respectivarnente, y tener 

el mismo grado de inciinación, de manera que conlorme ci vÆstago 14 se desplaza a to 

largo del eje 25, la rosca de tornillo 64 sobre ci vÆstago 14 se corresponde at mismo 

tiempo con las roscas internas de tornillo 160 y 122. 

[0051] En el uso del insertador 10, ci operador puede desiizar manualmente ci 

implante 22 hacia deiante entre los Æiabes 18 para separarlos hasta cuando la fuerza de 

su resorte sostiene ci implante 22 en su lugar. Se puede cstabiecer una relación de tipo 

riei-surco entre los Ælabes 18 y ci implante 22 para mantener ci implante 22 en 

alineación apropiada con los Ælabes 18 confonne ci implante 22 se avanza distalmente. 

Por ejempio, cada uno de los ªiabes 18 puede tener una pluralidad (p.ej., dos) de rides 

26 para enganchar surco(s) correspondientc(s) sobre Las superficies extemas (p.ej., 

superior e inferior) del implante 22. 

[0052] El operador puede despiazar ci vÆstago 14 y ci bloque de empuje 20 

axiainiente hacia delantc hasta cuando la superficie dclantera 82 del bloque de empuje 

20 engancha la superficie compleinentaria 84 del implante 22. Con los extreinos distales 

24 de los Ælabes 18 insertados entre un par de vertebras, y con las.estructuras de retØn 

110 empaimando vertebras, ci movimiento adicional hacia dclante del bloque de empuje 

20 fuerza at implante 22 entre Los extrernos distaies 24 de los Ælabes 18. Esto hace que 

los Ælabes 18 se separen distrayendo ias vertebras de conformidad con ci grosor del 

implante 22, y at mismo tiempo desplaza at implante 22 dcntro del espacio 

intervertebral, Si ci ciemento de embrague 132 se encuentra en la primera posiciOn la 

varilla 14 y ci bloque de empuje 20 se pueden avanzar a travØs de este primer arco de 

movimiento sencillamente deslizando la varilla 14 hacia delante a to largo del eje 25 sin 

necesidad de hacer girar ci mango en 1 16. 

[0053] Sin embargo, si ci cleinento de embraguc 132 se encuentra en la segunda 

positrOn, la varilla 14 y ci bloque de empuje 20 sOlo se pueden avanzar a travØs del 

primer arco de movimiento haciendo girar ci mango cii T 16 para atornillar la varilla 14 

a travØs del mango de agarre 12, como se describió arriba. En cualquier caso, un 

segundo arco de rnoviniiento sigue conforme la segunda rosca de tornillo 68 sobre ci 

vÆstago 14 se desplaza axialinentØ en enganche con !a rosca interna de tornillo 122 en la 
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manga 120. Conlorrne ci vÆstago 14 se atornilla hacia delante a travØs del segundo arco 

de movirniento, el bloque de empuje 20 impulsa el implante 22 hacia fuera de entre los 

extrernos distales 24 de los ªlabes 18. Coiiforine ci implante 22 se desplaza rnÆs allÆ de 

los extrernos distales 24 de los Ælabes 18 y en medio de las vertebras adyacentes, los 

brazos 90,90a de la varilla eyectora 86,86a pueden enganchar las paredes externas de las 

vertebras adyacentes. La rotación del vÆstago 14 puede dar lugar a que los brazos 90,90a 

empujen contra las vertebras, con lo cual los Æiabes 18a se retiran de en medio de las 

vertebras en ci segundo arco de moviniiento. En Las versiones que se ilustran, los 

diversos arcos de movirniento roscado, efectuados Las diversas regiones roscadas, tienen 

las mismas inclinaciones respectivas que efectüan la misma velocidad o paso de 

movirniento a lo largo de las respectivas regiones. 

[0054] Aunque la anterior descripción y las ilustraciones representan las versiones 

preferidas de la presente invención, se entenderÆ que se pueden hacer varias adiciones, 

modificaciones y sustituciones a la misma sin por ello apartarse del espIritu y alcance de 

La presente invención tal como se define en las rcivindicacioncs que La acompafian. En 

particular, serÆ ciaro para la persona inedianamente versada en la tØcnica que La presente 

invenciOn puede encarnarse en otras formas, estructuras, configuraciones, proporciones 

especIficas, y con otros elementos, materiales y componentes, sin que ello implique 

apartarse del espiritu o las caracteristicas esenciales de La misma. La persona versada en 

la tØcnica apreciarÆ que La invención se puede usar con muchas modificaciones de 

estructura, configuración, proporciones, materiales, componentes y otros, que se usan en 

La prÆctica de la invención, las cuales se adaptan de modo particular a ambientes y 

requerimientos operatorios especIficos sin alejarse de los principios de la presente 

invenciOn. Las versiones que aqul se revelan, por tanto, han de ser consideradas en todos 

los aspectos corno ilustrativas y no restrictivas, y el aicance de La invención serÆ ci 

indicado por las reivindicaciones que se anexan, y no lirnitado a La anterior descripción. 
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Lo que se reivindica es: 

PCT/US2006/006 191 

I. Un aparato para usar con un implante vertebral, que comprende: 

una estructura de mango que tiene un eje longitudinal y un pasaje; 

un vÆstago movible dentro del pasaje, por lo menos una porción del vÆstago tiene 

una prirnera rosca de tornillo; 

un bloque de empuje conectado operativarnente al vÆstago y que tiene una 

superficie delantera configurada para entrar en contacto con ci implante vertebral; y 

un elemento de embrague soportado sobre la estructura de mango para entrar y 

salir de enganche con la primera rosca de tornillo del vÆstago. 

2. El aparato tal como se define en la reivindicaciónl, en donde la estructura de 

mango tiene un rosca interna, en donde la primera rosca de tornillo estÆ espaciada 

de la rosca interna de manera que el vÆstago puede deslizarse axiaimente a travØs 

de un primer arco de movimiento en el pasaje, ci vÆstago ademÆs incluye una 

segunda rosca de tornillo espaciada de La primera rosca de tornillo, la cual 

segunda rosca de tornillo define un segundo arco de movimiento, y la segunda 

rosca de tornillo es movible en enganche con la rosca interna de manera que el 

vÆstago solo puede ser girado en ci segundo arco de inovirniento. 

3. El aparato tat como se defrne en la reivindicaciOn2, en donde ci vÆstago estÆ 

configurado para que ci segundo arco de movimiento siga al ci primer arco de 

movimiento confonne ci vÆstago se desplaza a travØs del pasaje. 

4. El aparato tat como se define en las reivindicaciones 2 y 3, en donde por lo inenos 

una porción del elemento de embrague incluye roscas de tornillo de manera que 

ci vastago solo puede girar a travØs ci primer arco de movimiento en ci pasaje 

cuando ci elemento de embrague estÆ enganchado con la prirnera rosca de 

tornillo. 

5. El aparato tat como se defme en La reivindicaciOn 1, en donde la estructura dc 

mango tiene una rosca interna de tornillo y ci vÆstago tiene una segunda rosca de 

tornillo que se puede desplazar a lo largo del eje longitudinal en enganche con la 

rosca interna de tornillo sobrc la estructura de mango cuando ci elemento de 

II 
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einbrague se encuentra o bien enganchado o bien desenganchado con la primera 

rosca de tornillo del vÆstago. 

El aparato tal como se define en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que 

adernÆs comprende un par de Ælabes que se proyectan desde un extremo del 

mango, y por lo menos a porción del vªstago se encuentra situada entre los 

Ælabes. 

El aparato tal como se define en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en 

donde el bloque de empuje tiene una porción receptora, la cual porciOn receptora 

es de tamaflo y configuración adecuados para recibir una varilla eyectora. 

El aparato tal como, se define en la reivindicación 7, en donde la varilla eyectora 

comprende una porción central que tiene un eje longitudinal y dos brazos que se 

extienden desde la porcion central. 

El aparato tal como se define en La reivindicación 8, en donde los brazos son 

excØntricos con respecto al eje longitudinal de la porción central. 

El aparato tal como se define en la reivindicación 8, en donde la porción central 

de la varilla eyectora comprende una pluralidad de indentaciones y un surco, el 

bloque de empuje comprende por lo menos un sujetador para enganchar las 

indentaciones y el surco de manera que la varilla eyectora puede girar con 

respecto al bloque de empuje. 

El aparato tal como se define en la reivindicación 1, que ademÆs comprende un 

par de Ælabes que se extienden desde ci mango, los cuales Ælabes tienen un 

extremo distal y un extremo proximal, en donde el extremo distal de los Æiabes es 

de tarnaflo y coifiguraciOn adecuados para quedar dispuesto entre vertebras 

adyacentes y en donde ci extremo proximal de los Ælabes es de tainaflo y 

configuración adecuados para ser operativamente conectado al mango. 

El aparato tal como se define en la reivindicación 11, en donde por lo menos un 

Ælabe tiene por lo menos una cresta en su extremo distal. 

15 
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13. El aparato tal corno se define en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en 

donde el elemento de embrague comprende un abertura a travØs del mismo que 

tiene una primera porcion y una segunda porciOn. 

14. El aparato tal como se define en la reivindicaciOn 13, en donde la primera porción 

comprende una porcion roscada y la segunda porcion comprende una porción no 

roscada. 

15. El aparato tal como se define en las reivindicaciones 13 y 14, en donde el 

elemento de embrague comprende ademÆs una primera porción lateral y por lo 

menos un par de bolsillos sobre la porción lateral, el mango tiene un primer 

elemento de sujeción para enganchar selectivamente solo un bolsillo del par a la 

vez. 

16. El aparato tal como se define en la reivindicación 15, en donde ci elemento de 

embrague adernÆs comprende una segunda porcióæ lateral y tin segundo par de 

bolsilios sobre la segunda porcion lateral, y el mango tiene a segundo elemento de 

sujeciOn para enganchar selectivainente sOlo un bolsillo del segundo par a la vez. 

17. El aparato tat como se define en la reivindicación 16, en donde ci primero y ci 

segundo eleinentos de sujeciOn son retenes de esfera dispuestos a travØs del 

mango. 

18. El aparato tal como se define en la reivindicaciOn 11, en donde por lo menos tin 

Ælabe del par tiene una ranura. 

19. El aparato tal como se define en la reivindicaciOn 18, que ademÆs comprende una 

varitla eyectora que tiene por lo menos un brazo, en donde la varilla eyectora se 

conecta operativamente al bloque de empuje, y el por lo menos tin brazo es 

movibte en la ranura entre los extremos distal y proximal de por lo menos un 

Ælabe. 

20. El aparato tal como se define en las reivindicaciones 18 y 19, en donde los Ælabes 

estÆn configurados de manera que los extremos distales de los Ælabes se alejan 

16 



(Th 

WO 2006/093737 

21. 

22. 

23. 

24. 

25. 

27 

PCT/US2006/006191 

entre si conforme el bloque de empuje se desplaza desde el extremo proximal de 

los Ælabes hasta el extremo distal de los Ælabes. 

El aparato tal como, se define en las reivindicaciones 19 y 20, en donde la varilla 

eyectora se conecta de forrna liberable at bloque de einpuje. 

El aparato tal como se define en cualquiera de las reivindicaciones 18-21, en 

donde por to menos un Ælabe tiene por to menos una estructura de retØn para 

entrar en contacto con por to menos una vertebra, y la por to menos una estructura 

de retØn esta configurada para impedir la penetración excesiva del extremo distal 

de los Ælabes dentro de las vertebras adyacentes. 

El aparato tal como, se define en la reivindicación 1, en donde el elernento de 

embrague es de tarnaflo y configuración adecuados para desplazarse entre una 

primera posición, en donde el vÆstago es capaz de deslizarse dentro del mango 

paralelo at eje longitudinal, y una segunda posición, en donde ci vÆstago es capaz 

de desplazarse dentro del mango de una segunda manera diferente del 

longitudinal movimiento. 

El aparato tal como, se define en la reivindicaciôn 23, en donde la segunda manera 

de movirniento incluye por to menos en parte hacer girar el vÆstago. 

El aparato tal como se define en la reivindicación 11, que ademÆs comprende una 

varilla eyectora, en donde La varilla eyectora estÆ operativaniente conectada y es 

desenganchable del bloque de empuje, y los Ælabes estÆn coafigurados de manera 

que los extreinos ditaies estÆn inclinados juntos. 

El aparato tal como se define en La reivindicación 25, en donde por to menos uno 

de los Ælabes comprende una abertura de manera que cuando la varilla eyectora se 

dispone en la abertura, la varilla eyectora es desenganchable del bloque de 

einpuje. 

El aparato tal como se define en la reivindicación 25, en donde por to menos uno 

de los Ælabes comprende una abertura de manera que cuando la varilla eyectora se 
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Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el artIculo 38 de 
la Decision 486 de la Comisión de la Comunidad Aridina, artIculo 27 del Tratado de 
Cooperación en Materia de Patentes (PCT), regla 51 bis del Reglarnento y Circular 
Unica de la Superintendencia de Industria y Comercio, se le comunica que: 

1. La solicitud no contiene la copia del documento en que consta la cesiOn del 
derecho a la patente del inventor al solicitante o a su causante. (Art. 26-k) 
DecisiOn 486. Cuando se trate de documentos otorgados en el extrane’ro, deben 
legalizarse de conformidad con lo dispuesto por los artIculos 259 y 260 del COdigo 
de Procediiniento Civil. 

2. No se aceptan las modificaciones presentadas, porque no corresponden a 
modificaciones efectuadas en la fase internacional ( Art 19 y 34 del PCT) estas 
podrÆn presentarse una vez haya entrado en fase nacional, cancelando la tasa 

correspondiente. 

En cuinplimiento de lo dispuesto por el artIculo 39 de la DecisiOn 486, se le 
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En caso de no dar cumplimiento al presente requerimiento, la solicitud se 
considerarÆ abandonada y perderÆ su prelación. 

NotifIquese el presente of icio conforine a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal 

e), del capitulo quintg del tItulo primero de la Circular Unica No.10 de 2001. 

ALIX CARMENZA CEEDES DE VERGEL 
Jefe de la divijiOn de Nuevas Creaciones 

El anteriet requerimiento fue notificado por fijación en lista de 

fecha  

j fernand 


