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TITULO DE LA INVENCION

MECANISMO DE BISAGRA CON PASADOR NO CILINDRICO

CAMPO DE LA INVENCION

[0001] La invencidbn se relaciona con sistemas de butacas, y mas
especificamente con un mecanismo de bisagra con un pasador no cilindrico capaz de
permitir el ajuste y la alineaciéon de una butaca y de dar cabida a diferentes estilos de

butaca.
ANTECEDENTES DE LA INVENCION

[0002] En muchos casos es deseable que una butaca o una fila de butacas
permitan que cada asiento individual de la butaca pueda girarse hacia arriba por medio
de un mecanismo de bisagra giratorio. Esto permite mas espacio y visibilidad para la .
limpieza debajo y alrededor de la butaca. En algunos casos, cuando la butaca se
encuentra localizada en exteriores, el asiento de ia butaca esta orientado verticalmente
de modo que se evita la acumulacion de elementos, como agua, nieve y polvo, mientras

que la butaca no se encuentra ocupada o en uso.

[0003] Ademas, la distribucidén de las butacas en un auditorio o estadio puede
variar en estilo y dimension. Las anchuras de las butacas en un lugar pueden diferir de
las anchuras de las butacas de otro lugar. Dentro de un mismo auditorio, la distribucion
de las butacas puede comprender secciones tanto lineales como curvas de distribucion
de las butacas. En tal sentido, los soportes de las patas para las mencionadas butacas
se encuentran dispuestos en una orientaciéon bien sea paralela o no paralela. La
curvatura de una distribucion de butacas curva también puede variar en su grado.
Debido a las anteriores limitaciones, los mecanismos de bisagra estan disefiados para
dar cabida a un disefio o estilo especifico de distribucion de las butacas y por tal razon )
no son universales. Ademas, a causa del desgaste, las butacas a menudo requieren
mantenimiento, como ajuste y alineacion de los asientos de las butacas con respecto a

los soportes de las patas, o reemplazo de los asientos de las butacas.

[0004] Existen varios sistemas de butacas en donde cada una de las butacas
tiene bisagras para subir y bajar el asiento de la butaca. Por ejemplo, la paten‘te
estadounidense No. 5.601.335 concedida a Woods et al., revela un ensamble de

montaje de butaca que permite que la butaca sea extraida y reemplazada. El ensamble
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incluye un vastago hexagonal conectado a un marco, y un buje y un elemento de retén
montado en un extremo opuesto del vastago. Para unir a manera de pivote la butaca al
marco, la butaca se dispone hacia atras hacia el ensamble hasta cuando el buje y el
elemento de retén enganchan, respectivamente, una cavidad y un pasador de retén

montado dentro de la butaca.

[0005] La patente estadounidense No. 3.813.149 otorgada a Lawrence, il et al.,
revela un dispositivo de bisagra sustanciaimente encerrado para asegurar proteccion
contra los dafios producidos por el clima. La bisagra incluye un cerramiento que forma -
una porcion de la butaca, que se caracteriza porque un elemento de balinera esférica
montado a lo largo de un vastago circular y un elemento de canaleta esférica soportado
por el elemento de balinera produce el movimiento de pivote necesario. A medida que el
dispositivo de bisagra se gira, el vastago permanece fijo a un marco mientras que el
elemento de canaleta esférica conectado a la butaca pivotea alrededor del elemento de
la balinera. Si bien la bisagra da lugar al montaje del pivote, no esta adaptada para
usarla en diferentes estilos de butaca (p.ej., una distribuciéon curva de butacas, una

distribucion recta de butacas).

[0006] La patente estadounidense No. 3.727.975 otorgada a Anderson revela un
mecanismo de bisagra encerrado dentro de un soporte de marco de butaca y un cubo
de registro. En el interior del cubo de registro, un buje se corresponde con la cabeza
semiesférica de un perno de pivote mientras que un vastago roscado del perno de
pivote esta conectado al soporte de marco de la butaca. Con la rotacion del soporte de .
marco de la butaca, la cabeza semiesférica pivotea libremente dentro del buje. En una
modalidad, una camara de alivio cdnica que esta cerca de un extremo abierto del buje
permite la colocacion fuera del eje y el movimiento del perno para compensar cualquier
desalineacién de la butaca con respecto a los elementos de soporte laterales. Sin
embargo, la bisagra no es capaz de dar cabida a diferentes tamarios y anchuras de

butacas.

[0007] La patente estadounidense No. 2.000.172 otorgada a Hanson revela una
bisagra que tiene, entre otros componentes, un vastago tubular conectado de forma
giratoria a un elemento de soporte en un extremo y conectado a un soporte de butaca
en un extremo opuesto. El soporte de butaca esta provisto de un brazo en forma de U
que se proyecta lateralmente que abraza al vastago y esta asegurado lateralmente de
forma ajustable por un perno que pasa a través del vastago y el brazo en forma de U.
Hanson, sin embargo, revela un dispositivo complejo que comprende multiples
componentes mecanicos, que incluyen tornillos, pernos y remaches, y no da cabida al .

ajuste o extraccidén facil de la butaca.
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[0008] La solicitud de publicacion de patente estadounidense 2004/0100134 A1
otorgada a Plant et al., revela un mecanismo de bisagra que tiene una protuberancia de -
butaca al lado de una butaca insertada dentro de un montante de la protuberancia.
Entonces se pone un casquillo placed dentro de la protuberancia de butaca para
proporcionar espaciamiento entre la protuberancia de butaca y el montante de la
protuberancia. Cuando se varia la longitud del casquillo, un usuario puede ajustar la
anchura requerida entre cada butaca. No obstante, una vez que la butaca ha sido
instalada, el mecanismo de bisagra no permite la extraccién o el reemplazo del asiento

de la butaca.

[0009] Asi las cosas, aunque son diversos los mecanismos de bisagra, existe la
necesidad en el estado de la técnica de una bisagra mejorada. Es deseable que el
mecanismo de bisagra permita el ajuste y la alineacion del asiento de la butaca al
tiempo que sigue soportando el peso de un ocupante de la butaca. Ademas, el
mecanismo de bisagra deberia dar cabida a butacas de diferentes anchuras sin requerir
que se muevan o reemplacen los marcos de las patas. También es deseable -
proporcionar una bisagra que sea facilimente adaptable y ajustable para butacas que

tienen diferentes colocaciones.

[0010] También deseable que el mecanismo de bisagra de cabida tanto a la
distribucién lineal de las butacas, caracterizada porque los soportes de las patas van
montados en paralelo, como a una distribucion curva de butacas que se caracteriza
porque los soportes de las patas van montados en orientacién no paralela. Como la
curvatura de la distribucion de las butacas en un auditorio- o estadio puede diferir, un

mecanismo apropiado deberia ofrecer un intervalo de ajustes en el angulo de la bisagra.

[0011] También es deseable proporcionar un mecanismo de bisagra para la
distribucidn de las butacas que permite facilite la extraccion y el reemplazo del asiento

de una butaca.
RESUMEN DE LA INVENCION

[0012] Un objeto de la presente invencién es subsanar el problema de que las
bisagras carezcan de la capacidad de ajuste y alineacién facil con respecto a los
soportes de las patas dispuestos en orientacién paralela o en orientacidn no paralela. La
presente invencidn da cabida a una butaca con un mecanismo de bisagra que permite el
ajuste y la alineacion del asiento de la butaca al tiempo que sigue dando soporte al peso
de un ocupante. El mecanismo de bisagra da lugar a dicho ajuste cualquiera que sea la

orientacion de los soportes de fas patas.
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[0013] Un objeto adicional de la presente invencion es proporcionar una bisagra
para una distribucion de butacas con una conexion telescopica que permita anchuras y

colocaciones diferentes y variables de las butacas.

[0014] Es otro objeto de la presente invencidn proporcionar una bisagra capaz
de dar cabida a asientos de butacas que tienen diferentes anchuras sin requerir que los

marcos de las patas tengan que ser desplazados o reemplazados.

[0015] Es otro objeto de la presente invencidn proporcionar una bisagra capaz
de dar cabida a un auditorio que tiene secciones curvas o rectas de la distribucion de las

butacas.

[0016] Todavia otro objeto de la presente invencién es proporcionar una bisagra
que permita un intervalo apropiado de ajustabilidad para dar cabida a una distribucion

recta o curva de las butacas con grados variables de curvatura.

[0017] Todavia otro objeto de la presente invencion es proporcionar una bisagra
sencilla que esté adaptada para soportar clima y elementos causantes de deterioro

presentes en muchas localizaciones en exteriores, como polvo, suciedad y residuos.

[0018] Estos y otros objetos se logran proporcionando un mecanismo de bisagra
para un ensamble de butaca, que se caracteriza porque la bisagra incluye un pasador
que tiene un elemento de anillo de rodadura en su extremo distal y un vastago en su
extremo proximal, un soporte que tiene una cavidad, el cual pasador esta insertado
dentro del soporte de modo que el elemento de anillo de rodadura se aparea con la
cavidad, y una butaca que tiene una abertura dispuesta sobre un lado de la butaca. La
abertura es de tamafio adecuado para dar cabida a la porcioén del vastago del pasador
de manera que el vastago es insertado dentro de la abertura de la butaca. Con el
vastago y abertura acoplados entre si, el pasador es giratorio para permitir que la

butaca sea puesta en una posicion vertical u horizontal.

[0019] En algunas modalidades, el véstago se encuentra en conexion
telescopica con la abertura en la butaca. En algunas modalidades, la conexion
telescopica forma un arreglo ajustado a la vez que sigue proporcionando tolerancia para
el ajuste y la alineacion de la butaca. Ademas, la conexion telescépica esta adaptada

para soportar el peso de un ocupante de la butaca.

[0020] Otros objetivos de la invencién se logran al proporcionar un mecanismo

.

de bisagra que incluye un pasador alargado que tiene un elemento curvo de anillo de -
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rodadura en su extremo distal y un vastago en su extremo proximal, y un cerramiento
que tiene un cerrojo y una cavidad, que se caracteriza porque la cavidad recibe el
elemento de anillo de rodadura para formar una junta esférica, y que se caracteriza
porque el vastago es insertado dentro de un puntal tubular de la butaca creando una
conexion telescépica. El mecanismo de bisagra con su conexion telescépica pone las
superficies del vastago en contacto deslizable con las paredes internas del puntal de la
butaca, formando un arreglo ajustado. En una modalidad, el arreglo ajustado produce un
encaje cenido. En otra modalidad, la conexion telescépica proporciona tolerancia para

ajustar la alineacion de la butaca sin soportar el arreglo ajustado.

[0021] Otros objetivos se logran proporcionando un mecanismo de bisagra que
tiene un pasador, un elemento de anillo de rodadura dispuesto en un extremo distal del
pasador y un vastago dispuesto en un extremo proximal del pasador, un soporte que
tiene una cavidad la cual se aparea con el elemento de anillo de rodadura cuando el

pasador es insertado dentro del soporte, y por lo menos un soporte de las patas.

[0022] En algunas modalidades el mecanismo de bisagra ademas comprende el
soporte de las patas que tiene una placa posterior, que se caracteriza porque la placa
posterior se conecta al soporte. La conexién entre |a placa posterior y el soporte crea un
sello que impide la exposicion del pasador, el elemento de anillo de rodadura, y la

cavidad al clima o a los elementos causantes de deterioro.

[0023] En otras modalidades, la placa posterior se encuentra en contacto con el
extremo distal del pasador, el contacto comprime el elemento de anillo de rodadura
dentro de la cavidad y soporta el apareamiento continuo entre el elemento de anillo de

rodadura y la cavidad.

[0024] Otros objetivos de la invenciéon se logran proporcionando un mecanismo
de bisagra que incluye un pasador que tiene un elemento curvo de anillo de rodadura en
su extremo distal y un vastago en su extremo proximal, un soporte que tiene una
cavidad, la cual cavidad se aparea con el elemento de anillo de rodadura cuando el
pasador es insertado dentro del soporte, el cual vastago es acoplado de forma
removible con un puntal de la butaca de un fondo empotrado, y un brazo de bisagra
conectado al pasador sobre el extremo distal. Cuando el pasador se combina con el
soporte, el brazo se dispone enteramente dentro del soporte. Mas aun, el brazo puede

comprender cualquier forma plana, como una barra.

[0025] En algunas modalidades el soporte ademas incluye por lo menos un

retén que define la extension en la cual el pasador gira dentro de la cavidad. por
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ejemplo, a medida que gira el asiento de la butaca, el pasador y el brazo giran en
movimiento correspondiente hasta cuando el brazo entra en contacto con el retén en un
extremo deseado de rotacion. Cuando se establece el contacto entre el brazo y el retén,
se impide que el pasador y a continuacion el asiento de la butaca giren mas. En una
modalidad, el retén proporciona amortiguacion, regulando el movimiento giratorio del
pasador y el brazo asi como silenciando cualquier ruido creado por estos componentes

durante la rotacion.

[0026] En algunas modalidades, la forma del pasador se selecciona de entre el

grupo compuesto por triangulo, cuadrado, rectangulo y pentagono.

[0027] Otros objetivos se logran proporcionando un mecanismo de bisagra para
un ensamble de butaca, que incluye un pasador que tiene un elemento de anillo de
rodadura en su extremo distal y un vastago en su extremo proximal, un soporte que
tiene un cerrojo y una cavidad, el cual pasador esta insertado dentro del soporte de
modo que el elemento de anillo de rodadura se aparea con la cavidad, y una butaca que
tiene un puntal de la butaca, el cual puntal de la butaca tiene una abertura, la cual
abertura es de tamafo adecuado para dar cabida al vastago, que se caracteriza porque
el vastago es insertado dentro de la abertura, y el pasador es giratorio para permitir que

el asiento de la butaca sea puesto en una posicion vertical u horizontal.

[0028] En algunas modalidades, el vastago se encuentra en contacto
telescopico con la abertura en el puntal de la butaca. En otras modalidades, el contacto -
telescopico forma un arreglo ajustado a la vez que sigue proporcionando tolerancia para

el ajuste y la alineacion del asiento de la butaca.

[0029] En algunas modalidades el mecanismo de bisagra también tiene una
placa posterior, la cual placa posterior se conecta a un primer lado del soporte, que se

caracteriza porque la conexién crea un sello entre ellos.

[0030] En algunas modalidades el mecanismo de bisagra ademas incluye una
placa frontal conectada a un segundo lado del soporte, el cual segundo lado del soporte
se opone al primer lado, que se caracteriza porque la conexién crea un sello entre el
soporte y la placa frontal. Con el cerrojo, la placa posterior y la placa frontal, el soporte
se convierte en un cerramiento completamente sellado que impide cualquier exposicion

al clima o a los elementos causantes de deterioro.

[0031] En algunas modalidades el mecanismo de bisagra incluye un brazo

conectado al pasador sobre el extremo distal y una pluralidad de retenesta dispuestos
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dentro del soporte, que se caracteriza porque cada de uno de la pluralidad de retenes
define un extremo de rotaciéon deseado. Cuando el asiento de la butaca gira en una
direcciéon dada, el pasador gira de manera similar en la cavidad y el brazo gira con el
pasador. Cuando el brazo entra en contacto con uno de los retenes, se impide que el
brazo y por consiguiente el pasador y el asiento de la butaca giren mas en una direccion
dada.

[0032] Los objetivos adicionales de la invencidén se logran proporcionando un
mecanismo de bisagra para un ensamble de butaca, el cual mecanismo de bisagra
incluye un pasador que tiene un elemento curvo de anillo de rodadura en un extremo
distal del pasador y un vastago en un extremo proximal del pasador, un brazo
conectado al extremo distal, un soporte que tiene una cavidad, el cual pasador esta
insertado dentro del soporte de modo que el elemento de anillo de rodadura se aparea
con la cavidad y el brazo se dispone dentro del soporte, una butaca que tiene un puntal
de la butaca, que se caracteriza porque el puntal de la butaca tiene una abertura que es
de tamafio adecuado para dar cabida al vastago, el cual vastago esta insertado dentro
de la abertura de manera que se crea una conexion telescopica, el soporte esta
conectado a una placa posterior, que se caracteriza porque la placa posterior se
encuentra en contacto con el extremo distal, el cual contacto comprime el elemento de
anillo de rodadura dentro de la cavidad y crea un encaje cefido entre ellos, la placa
posterior esta conectada a un soporte de las patas y al pasador giratorio para permitir
gue la butaca sea puesta en una posicidn vertical u horizontal. En algunas modalidades,
la placa posterior y el soporte de las patas estan integrados juntos y forman un unico

componente.

[0033] Otros objetivos de la invencion se logran proporcionando un mecanismo
de bisagra para un ensamble de butaca, el cual mecanismo de bisagra incluye un
pasador que tiene un elemento curvo de anillo de rodadura en un extremo distal del
pasador y un vastago en un extremo proximal del pasador, por lo menos dos brazos
conectados al extremo distal, y un soporte que tiene una cavidad, que se caracteriza
porque el pasador esta adaptado para ser insertado dentro del soporte de modo que el
elemento de anillo de rodadura se aparea con la cavidad y forma una junta esférica con
ella. Los por lo menos dos brazos se extienden radialmente hacia fuera desde el
extremo distal. En algunas modalidades, los brazos se extienden en direcciones
opuestas desde el extremo distal. Ademas, el soporte comprende una carcasa superior
conectada de forma liberable a una carcasa inferior, la cual carcasa superior esta
adaptada para proporcionar una abertura para que el mencionado soporte reciba el
extremo distal del pasador cuando se desprende de la mencionada carcasa inferior.

Cuando la carcasa inferior y la carcasa superior del soporte estan conectadas entre si,

.
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adoptan una forma cilindrica con un corte transversal circular. El vastago esta adaptado
ademas para ser insertado dentro de un puntal tubular de la butaca del asiento de una

butaca lo cual crea una conexién telescépica.

[0034] En algunas modalidades el soporte incluye una pluralidad de retenes que
definen la extensién en la cual el pasador gira dentro de la cavidad. Por ejemplo, a
medida que gira el asiento de la butaca, el pasador y los brazos giran en movimiento
correspondiente hasta cuando uno de los brazos entra en contacto con un retén en un
extremo deseado de rotacion. Cuando se establece el contacto entre el brazo y el retén,
se impide que el pasador y a continuacion el asiento de la butaca giren mas. En otras
modalidades, cada uno de los brazos entra en contacto con un retén en un extremo
deseado de rotacion. cuando mdltiples brazos entran en contacto con multiples retenes
en un extremo deseado de rotacion, se proporciona un mayor control sobre la rotacion

del pasador dispuesto dentro de la cavidad.

[0035] Ademas se proporciona una fila de butacas adyacentes, cada una de las
cuales tiene soportes de las patas, asiento de butaca, y uno 0 mas mecanismos de
bisagra conectados a los soportes de las patas de manera que se crea una conexion
telescdpica entre los soportes de las patas y el asiento de la butaca. En una modalidad,
la fila de butacas adyacentes es recta, y se caracteriza porque cada mecanismo de
bisagra da lugar a ajuste y alineacion del asiento de la butaca con respecto a los

soportes de las patas dispuestos en orientacion paralela. En otra modalidad, |a fila de

butacas adyacentes es arqueada, y se caracteriza porque cada mecanismo de bisagra .

proporciona ajuste y alineacion del asiento de la butaca con respecto a los soportes de

las patas dispuestos en orientacion no paralela.

[0036] EI mecanismo de bisagra de acuerdo con la presente invencién mejora la
ajustabilidad del asiento de una butaca con respecto a un soporte de las patas sin
requerir que se desensamble la butaca y evita las desventajas/incomodidades
asociadas con las bisagras de butaca del estado de la técnica. También da cabida a
diferentes anchuras de butaca y diferentes estilos de butaca (p.€j., una distribucién recta
de butacas, una distribuciéon arqueada de butacas) al tiempo que soporta el peso de un
ocupante de la butaca. Ademas, el mecanismo de bisagra de acuerdo con la presente

invencion facilita la extraccién y el reemplazo del asiento de la butaca.

[0037] Otros objetos de la invencion y sus caracteristicas y ventajas particulares
se tornaran mas aparentes de la consideracion de los siguientes dibujos y la descripcion

detallada que los acompana.
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

[0038] La la FIG. 1 es una vista en perspectiva de un pasador de acuerdo con

una modalidad de la presente invencion.

[0039] la FIG. 2A es una vista en perspectiva de un ensamble de soporte de

acuerdo con una modalidad de la presente invencién en una configuracion cerrada.

| [0040] La FIG. 2B es una vista en perspectiva del ensamble de soporte de la
FIG. 2A en una configuracion abierta.

[0041] La FIG. 3 es una vista en perspectiva de un ensamble de bisagra que
comprende el pasador de la FIG. 1 y el soporte de la FIG. 2A de acuerdo con una

modalidad de la presente invencion.

[0042] La FIG. 4 es una vista en perspectiva de un ensamble parcial de butaca _

de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0043] La FIG. 5 es una vista en detalle de un ensamble completo de butaca de

acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0044] La FIG. 6 es una vista aérea de un ensamble completo de butaca de

acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0045] la FIG. 7 es una vista aérea de un ensamble completo de butaca de

acuerdo con una modalidad de la presente invencién.

[0046] La FIG. 8 es una vista en perspectiva de un ensamble de pasador de

acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0047] La FIG. 9 es una vista en perspectiva de un ensamble de bisagra que *

comprende el pasador de la FIG. 8 y el soporte de la FIG. 2A de acuerdo con una

modalidad de la presente invencion.

[0048] La FIG. 10 es una vista en perspectiva de la ensamble de bisagra de la

FIG. 9 de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0049] La FIG. 11 es una vista en perspectiva de la ensamble de bisagra de la

FIG. 9 de acuerdo con una modalidad de la presente invencién.
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[0050] La FIG. 12 es una vista en perspectiva de la ensamble de bisagra de la

FIG. 9 de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0051] La FIG. 13 es una vista en perspectiva de un ensamble de pasador de

acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

[0052] La FIG. 14 es una vista en perspectiva de un ensamble de soporte de

acuerdo con una modalidad de la presente invencién en una configuracion cerrada.

[0053] La FIG. 15 es una vista en perspectiva del ensamble de soporte de la

FIG. 14 en una configuracién abierta.

[0054] La FIG. 16 es una vista.en perspectiva de un ensamble de bisagra que
comprende el pasador de la FIG. 13 y el soporte de la FIG. 14 de acuerdo con una

modalidad de [a presente invencion.

[0055] La FIG. 17 es una vista en perspectiva de la ensamble de bisagra de la

FIG. 16 de acuerdo con una modalidad de la presente invencién.
DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

[0056] Haciendo referen‘cia a las figUras en detalle y primero a la FIG. 1, se
muestra una modalidad ejemplar de un pasador 100, que es un componente del
mecanismo de bisagra. La FIG. 1 ilustra el pasador 100 que tiene un vastago 101, un .
extremo distal 102 y un extremo proximal 104. El extremo distal 102 incluye un elemento
de anillo de rodadura 106 que tiene una superficie curva lisa. En una modalidad, el
elemento de anillo de rodadura 106 comprende una esfera que tiene lados opuestos
truncados en paralelo. El vastago 101 tiene un corte transversal no circular, el cual en
algunas modalidades puede ser triangular, cuadrado, rectangular, pentagonal, u otra
forma poligonal. El vastago 101 tiene una superficie de contorno 108, la cual en algunas
modalidades puede ser radiada o redondeada en la direccion del extremo proximal 104.
En una modalidad, el pasador 100 tiene una pestafia 110 dispuesta entre el elemento
de anillo de rodadura 106 y el extremo distal 102. La pestafia 110 puede ser
redondeada o formada en la direccion del extremo distal 102, de manera que el radio de
la pestafia 110 aumenta gradualmente hacia el extremo distal 102. Se entiende que
cuando sea pertinente, las superficies anguladas pueden ser redondeadas o biseladas

sin apartarse del espiritu de la presente invencion.
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[0057] Las FIGS. 2A-2B ilustran un soporte 200 de acuerdo con una modalidad

del mecanismo de bisagra. En algunas modalidades, el soporte 200 esta hecho de un ~

material metalico. En otras modalidades, el soporte 200 esta hecho de plastico. El
soporte 200 incluye carcasa 202, cerrojo 204, y cavidad 206. La cavidad 206 incluye
una primera superficie de porte de peso 208, una segunda superficie de porte de peso
210, y una tercera superficie de porte de peso 212. Una placa frontal 302 esta
permanentemente conectada a un lado de la carcasa 202, lo cual crea un sello entre los
dos elementos. Como se ilustra en la FIG. 2A, la placa frontal 302 comprende la cavidad
206. Una placa posterior 306 (FIG. 3) esta conectada de forma removible a la carcasa
202 sobre un lado opuesto a la placa frontal 302. Gracias a la capacidad de desprender
y volver a fijar la placa posterior 306 a la carcasa 202, se proporciona facil acceso al
interior de la carcasa 202. De manera parecida a la placa frontal 302, la placa posterior

306 crea un sello con la carcasa 202 para completar un cerramiento de soporte 200.

[0058] Como se muestra en la FIG. 2A, el cerrojo 204 se dispone en una

posicién cerrada y se asegura con un medio de sujecion 218. Mientras que se encuentra -

en la posicion cerrada, el cerrojo 204 entra en contacto con la carcasa 202 y crea un
sello con ella. Ademas, cuando el cerrojo 204 se encuentra en la posicion cerrada,
forma una porcién de la cavidad 206 al completar el contorno circular de la primera
superficie de porte de peso 208, |la segunda superficie de porte de peso 210, y la tercera
superficie de porte de peso 212. Como alternativa, el cerrojo 204 puede estar dispuesto
en una posicion abierta mediante la lieracion del medio de sujecion 218 y la rotacion
del cerrojo 204 alrededor del pivote 220, como se muestra en la FIG. 2B. La posiciéon
abierta proporciona acceso a la cavidad 206 para la insercidon del pasador 100 y
proporciona acceso al interior del soporte 200 para el mantenimiento (p.ej., ajuste o

alineacion del pasador 100).

[0059] El soporte 200 también comprende retenes 214, 216, los cuales sirven

como amortiguadores o parachoques y regulan el movimiento giratorio del pasador 100

cuando este se aparea con la cavidad 206. Los retenes 214, 216 pueden estar hechos

de silicona, caucho o cualquier otro material apropiado que exhibe caracteristicas de
amortiguacion. Los retenes 214, 216 también estan adaptados para ser conectados de
forma removible al interior del soporte 200. De acuerdo con lo anterior, los retenes 214,
216 pueden ser removidos faciimente del soporte 200 para reparacion o reemplazo.
Otros detalles sobre los aspectos funcionales de los retenes 214, 216 se examinan mas

adelante.

[0060] La FIG. 3 ilustra un ensamble de bisagra 300 que comprende un soporte

200 y un pasador 100, de acuerdo con algunas modalidades de la presente invencion.
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El pasador 100 puede ser ensamblado con el soporte 200 abriendo el cerrojo 204,
poniendo el elemento de anillo de rodadura 106 (FIG. 1) dentro de la cavidad 206
(FIGS. 2A-2B), y luego cerrando el cerrojo 204 para asegurar el pasador 100. Cuando el
pasador 100 y el soporte 200 se encuentran ensamblados juntos, el elemento de anillo
de rodadura 106 se aparea con la primera y la segunda superficies de porte de peso
208, 210 mientras que la pestafia 110 hace contacto con la tercera superficie de porte
de peso 212. Ademas, con el ensamble de la bisagra 300, la superficie de contorno 108

del pasador 100 se encuentra en contacto la con placa frontal 302. En algunas

modalidades la placa posterior 306 se encuentra en contacto con el extremo distal 102, -

ejerciendo presion sobre este para asegurar que hay contacto de apareamiento
constante entre el elemento de anillo de rodadura 106 y la primera y la segunda
superficies de porte de peso 208, 210. En otra modalidad, los contornos de la primera y
la segunda superficies de porte de peso 208, 210 se corresponden con la forma del
elemento de anillo de rodadura 106. Por consiguiente, las superficies de porte de peso y
el elemento de anillo de rodadura estan adaptados para formar un ajuste
complementario entre si. Este ajuste complementario sigue proporcionando tolerancia
para ajustar o alinear el pasador 100 con el ensamble de soporte 200. Las
caracteristicas geométricas de las superficies de porte de peso 208, 210 y el elemento
de anillo de rodadura 106 son de modo que el pasador 100 es mantenido de forma
segura dentro del soporte 200, pero esta libre para girar axialmente. Ademas, las
geometrias de todos los componentes del pasador del soporte 100 (elemento de anillo

de rodadura 106, superficie de contorno 108, pestafa 110) y soporte 200 (primera,

segunda y tercera superficies de porte de peso 208, 210, 212) son de modo que €l gje -

304 del pasador 100 se puede desviar de la perpendicular hacia la cavidad 206 y la
placa frontal 302 mientras que dejan al pasador 100 libre para girar. En algunas

modalidades, esta desviacidon puede ser hasta de 5 grados de la perpendicular.

[0061] La FIG. 4 ilustra un ensamble parcial de butaca 400, que se caracteriza
porque el pasador 100 esta incorporado dentro del asiento de fa butaca 401. El asiento
de la butaca 401 puede estar hecho de cualquier material apropiado para proporcionar
cojin y soporte a un ocupante de la butaca. El asiento de la butaca 401 incluye un lado
402 que tiene un puntal de la butaca 404 dispuesto en su interior. El puntal de la butaca
404 comprende una abertura que esta adaptada en forma y tamafio para dar cabida al
vastago 101 del pasador 100. Cuando el vastago 101 esta insertado dentro del puntal
de la butaca 404, por medio de movimiento lateral, los dos componentes forman una

conexion telescopica 406. Las dimensiones de la conexién telescdpica 406 son tales

que el vastago 101 mantiene un arreglo ajustado dentro del puntal de la butaca 404 a la

vez que sigue proporcionando tolerancia para ajuste y alineaciéon. Ademas, la conexién



-13-

telescopica 406 estd adaptada para soportar el peso del ocupante de la butaca. El

pasador 100 puede comprender una capa fina de pelibula termoplastica que recubre al -

vastago 101 para reducir el ruido que se puede generar por el contacto entre el vastago
101 y el puntal de la butaca 404. Ademas, la pelicula termoplastica también facilita la
insercién y remocion del vastago 101 del pasador 100 con respecto al puntal de la
butaca 404.

[6062] En mas detalle, las superficies planas del vastago 101 entran en contacto
con las superficies planas del interior del puntal de la butaca 404. Con estas superficies
planas, el vastago 101 ayuda a distribuir la carga (es decir, el peso del ocupante de la
butaca) impuesta sobre el pasador 100 y ensamblar aiin mas la bisagra 300 (FIG.3).
Ademas, estas superficies planas ayudan a detener la rotacion del asiento de la butaca

401 por igual en ambas direcciones (es decir horaria y antihoraria).

[0063] La FIG. 5 ilustra una vista en detalle de un ensamble completo de butaca

500 de acuerdo con una modalidad de la invencion. El pasador 100 esta ensamblado -

con el ensamble de soporte 200 y el asiento de la butaca 401. El asiento de la butaca
401 se muestra en una posicion horizontal para la distribucién de las butacas. E! retén
214 (la FIG. 2A) impide la rotacion del asiento de la butaca 401 mas alla de la posicién
horizontal. En una modalidad, el retén 214 esta integrado en el soporte 200, como se
muestra en FIGS. 2A-2B. En otra modalidad, el retén 214 esta integrado dentro del
asiento de la butaca 401 del ensamble de butaca 500. Todavia en otra modalidad, el
retén 214 esta integrado tanto en el soporte 200 como en el asiento de la butaca 401 o
en otro componente. Cuando el asiento de la butaca 401 no se esta usando, se puede
girar a una posicion vertical para evitar la acumulacién de precipitacion o residuos, y
para facilitar la limpieza. El retén 216 (FIG. 2A) impide la rotacion del asiento de la
butaca 401 mas alla de la posicion vertical. De manera parecida al retén 214, el retén
216 puede estar integrado en el soporte 200, el asiento de la butaca 401, o tanto el

soporte 200 como el asiento de la butaca 401. Dada la anterior configuracién, los

retenes 214, 216 definen el grado hasta el cual el asiento de la butaca 401 puede girar _

en cualquier direccion (p.ej., horaria o antihoraria). Los retenes 214, 216 también estan
adaptados para regular la velocidad a la cual gira el pasador 100 ~ y por ende el asiento
de la butaca 401. Los retenes 214, 216 tienen caracteristicas de amortiguacion para
evitar cualquier reculada, contragolpe, o vibracién del asiento de la butaca 401 cuando
este se dispone en posicion ya sea horizontal o vertical. Las caracteristicas de
amortiguacion de los retenes 214, 216 también ayudan a reducir cualquier ruido creado
por el pasador 100 o el soporte 200 cuando el asiento de la butaca 401 gira de una

posicion a la otra.
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[0064] En algunas modalidades de la presente invencion el ensamble de butaca
500 incorpora bujes dentro de algunas o todas sus partes componentes para amortiguar
mas el ruido. A semejanza de los retenes 214, 216, estos bujes pueden estar hechos de
silicona, uretano, plastico, o cualquier otro material que demuestre caracteristicas de

amortiguacién apropiadas.

[0065] La FIG. 6 ilustra una vista aérea del ensamble completo de butaca 500

de acuerdo con una modalidad del mecanismo de bisagra. El pasador 100 esta

ensamblado con el soporte 200 y el asiento de la butaca 401. El asiento de la butaca -

401 se muestra en una posicién horizontal para la distribucion de las butacas. Se
proporciona un soporte de las patas 600, el cual incluye o esta conectado a una placa
posterior 602, la cual es sustancialmente idéntica a la placa posterior 306 que se
describié arriba. La placa posterior 602 sirve como una conexion al soporte 200, y es un
componente del ensamble de la bisagra 300. Un eje 304, el cual se corresponde con el
eje del pasador 100 cuando se encuentra en conexion telescépica con el puntal de la
butaca 404 (la FIG. 4), forma un angulo 606 con el soporte de las patas 600. En una
modalidad de la invencidn, el angulo 606 es de 90 grados, como se muestra en la FIG.
6. Una configuracion similar de componentes 604 que comprenden pasador 100,
ensamble de soporte 200, soporte de las patas 600, y placa posterior 602 se
proporciona en el lado opuesto del asiento de la butaca 401. Por consiguiente, dos
configuraciones de componentes 604 estan dispuestas a ambos lados del asiento de la

butaca 401. Con la anterior configuracién (es decir, en la que el angulo 606 es de 90

grados), el ensamble completo de butaca 500 es apropiado para butacas puestas en -

una fila recta de distribucion de butacas, que se caracteriza porque cada butaca mira en
una direccion comun y los soportes de las patas 600 de cada butaca estan colocados
sustancialmente paralelos entre si. Cuando el asiento de la butaca 401 esta
ensamblado con el mecanismo de bisagra, es decir, cuando el vastago del pasador 100
esta conectado telescopicamente con el puntal de la butaca 404 (FIG. 4), el vastago del

pasador 100 se extiende perpendicularmente con la cavidad 206 (FIG. 2A).

[0066] La FIG. 7 ilustra una vista aérea de un ensamble completo de butaca 700
de acuerdo con una modalidad del mecanismo de bisagra. El ensamble completo de
butaca 700 es sustancialmente idéntico al ensamble de butaca 500 (FIGS. 5 y 6),
excepto que un angulo 702 entre el soporte de las patas 600 y el lado 402 (FIG. 4) del
asiento de la butaca 401 es mayor o menor de cero grados. En algunas modalidades, el

angulo 702 puede ser de + 5 grados. Como resultado, un angulo 706 entre el eje 304 y

el soporte 200 se desvia de la perpendicular (90 grados). En algunas modalidades, el _

angulo 706 puede ser de entre 85 y 95 grados. A pesar de que el angulo 706 se desvia

de los 90 grados, el pasador 100 sigue siendo libre de girar dentro del ensamble de
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bisagra 300. Como se muestra en la FIG. 7, el angulo 706 es mayor de 90 grados. Con

una configuracion de este tipo, el ensamble completo de butaca 700 se puede usar para
butacas dispuestas en una fila curva de distribucién de butacas, y mas especificamente
una fila concava de butacas. Si el angulo 706 es menor de 90 grados, el ensamble
completo de butaca 700 se puede usar para butacas dispuestas en una fila convexa de
distribucion de butacas. Estas dos configuraciones de distribuciones arqueadas de
butacas se caracterizan pdrque los soportes de las patas 600 estan dispuestos de forma
no paralela. Ademas, cuando el vastago del pasador 100 se encuentra en conexion
telescopica 406 con el puntal de la butaca 404 (FIG. 4), el vastago del pasador 100 se
extiende fuera de la perpendicular desde [a cavidad 206, como se muestra en la FIG. 7.
En algunas modalidades el vastago puede estar dispuesto de manera que se extiende
hasta 5 grados fuera de la perpendicular hasta la cavidad 206. Por consiguiente, el
ensamble completo de butaca 700 puede dar cabida a diferentes estilos de distribucion

de butacas.

[0067] La FIG. 8 ilustra un ensambile de pasador 800 de acuerdo con ofra *

modalidad de la presente invencion. Aqui, el pasador 800 es sustancialmente similar al
pasador 100 (FIG. 1) en que el pasador 800 comprende un vastago 801, un extremo
distal 802 y un extremo proximal 804, que se caracteriza porque el extremo distal 802
tiene un elemento de anillo de rodadura 806. El pasador 800 también incluye un brazo
812 conectado en el extremo distal 802 y adyacente a una pestafia (ver 110 en la FIG.
1) que se dispone sobre un lado del elemento de anillo de rodadura 806 opuesto a la
superficie de contorno 808. El vastago 801 y el brazo 812 estan conectados de manera
gue forman una junta universal, o una junta similar. En una modalidad, el brazo 812 se
dispone perpendicularmente con el eje 814 del vastago 801. En otras modalidades, el
brazo 812 se dispone sobre el extremo distal 802 ligeramente fuera de la perpendicular
con el eje 814. El brazo 812 puede comprender cualquier forma apropiada para
controlar la rotacion del pasador 800 cuando se encuentra dispuesto dentro del soporte

200 (FIG. 2A). En una modalidad, la forma del brazo 812 se parece a una barra.

[0068] Las FIGS. 9-10 ilustran un ensamble de bisagra 1000 de acuerdo con
una modalidad de la invencion. El ensamble de bisagra 1000 incluye un soporte 1002, el
cual es similar al soporte 200 (FIG. 2A). El pasador 800 se inserta dentro del soporte
1002 de forma similar al ensamble de bisagra 300 (FIG. 3). Ei vastago 801 del pasador
800 tiene un eje 1004 que es perpendicular a una placa frontal 1006. Sin embargo, el
pasador 800 y su eje 1004 pueden desviarse varios grados de la perpendicular sin crear
ninguna interferencia entre el soporte 1002 y el pasador 800 a medida que este gira.
Cuando el pasador 800 esta insertado dentro del soporte 1002, el brazo 812 se dispone

dentro del soporte 1002 de manera que el brazo 812 limita la rotacion del pasador 800
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alrededor del eje 1004. En algunas modalidades, el barrido total de la rotaciéon del
pasador 800 y el brazo 812 es de entre 80 y 90 grados. Como se muestra en la FIG. 9,
el pasador 800 se encuentra en un extremo tope de su barrido de rotacidon, con el brazo
812 en contacto con el reten 1008. El retén 1008 impide que el brazo 812 y a
continuacion el paéador 800 giren mas en una direccién horaria. A la inversa, como se
muestra en la FIG. 10, el pasador 800 se encuentra en el extremo opuesto de su tope
de barrido de rotacion, con el brazo 812 en contacto con el retén 1010. E! retén 1010
impide que el brazo 812 y a continuacién el pasador 800 giren mas en una direccion
antihoraria. A medida que establecen contacto con el brazo 812, los retenes 1008, 1010 )
también absorben el impacto del brazo 812 y eliminan cualquier reculada, contragolpe, o
vibraciones resultantes en el pasador 800. Ademas, los retenes 1008, 1010 amortiguan
cualquier sonido creado por el pasador 800 cuando este gira o llega hasta la detencion
completa en un tope extremo de su rotaciéon. En una modalidad, los retenes 1008, 1010
estan hechos de silicona. En otras modalidades, los retenes 1008, 1010 estan hechos
de caucho o cualquier material apropiado para proporcionar los anteriores efectos de
amortiguacion. El ensamble de bisagra 1000 con el eje 1004 perpendicular al soporte
1002 proporciona una configuracion que puede ser llevada a la practica dentro del
ensamble completo de butaca 500 como se muestra en la FIG. 6. En tal sentido, el
ensamble de bisagra 1000 se puede usar en butacas que estan dispuestas en una fila

recta de distribucién de butacas.

[0069] La FIG. 11 ilustra el ensamble de bisagra 1000 de acuerdo con otra
modalidad de la invencién. En particular, el ensamble de bisagra 1000 esta configurado -
de manera que el eje 1004 del pasador 800 esta dispuesto en un angulo 1100. En una
modalidad, el angulo 1100 es de 5 grados. En otra modalidad, el ensamble de bisagra
1000 puede ser configurado de manera que el eje 1004 esta dispuesto en un angulo
1100 que es -5 grados. Todavia en otras modalidades, el ensamble de bisagra 1000
puede ser configurado en un angulo 1100 de entre + 5 grados. Cualquiera que sea el
valor del angulo 1100, no hay interferencia entre el pasador 800, el brazo 812, y el
ensamble de soporte 1002. El pasador 800 con el vastago 801 y el brazo 812 sigue
siendo libre de girar dada cualquier configuracion que el eje 1004 pueda tener. Con el
pasador 800 dispuesto en angulo 1100, el ensamble de bisagra 1000 puede ser llevado
a la practica dentro del ensamble completo de butaca 700 como se muestra en la FIG. 7
y por ende puede dar cabida a butacas que estan situadas en una fila curva de
distribucion de butacas.

[0070] La FIG. 12 ilustra otra modalidad ejemplar del mecanismo de bisagra. El .
mecanismo de bisagra 1200 comprende soporte 1202 y pasador 1214. El soporte 1202

es similar al soporte 200 (FIG. 2A) pero ademas incluye un cuerpo 1204, una superficie
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de canal 1206, y uno o mas carriles 1210 dispuestos sobre la superficie interior de la

placa frontal 1212. Cabe anotar que el cerrojo del soporte 1202 esta oculto para facilitar
la ilustracion del mecanismo de bisagra 1200. El pasador 1214 también es similar al
pasador 800 de la FIG. 8. El pasador 1214 tiene un extremo proximal 1216 y un extremo
distal 1218, que se caracterizan porque un extremo focal 1222 del brazo 1220 esta
conectado al extremo distal 1218. La conexion entre el pasador 1214 y el brazo 1220
permite que los dos componentes sean acoplados de forma giratoria, pero parcialmente
independientes en el sentido axial. Asi las cosas, se crea una junta universal, o una
junta similar, cuando el pasador 1214 con el brazo 1220 es insertado dentro de ia
cavidad 1230. Ademas, cuando el pasador 1214 es ensamblado con el soporte 1202, el
pasador 1214 puede estar perpendicular o ligeramente fuera de la perpendicular con la
placa frontal 1212 y la cavidad 1230, sin interferir con la rotacién del brazo 1220 y el
pasador 1214. '

[0071] Cuando el pasador 1214 esta insertado dentro de la cavidad 1230, un

cuerpo 1204 se conecta de forma removible a un brazo 1220 en un extremo periférico

1224. Con esta configuracion, el cuerpo 1204 se desplaza a lo largo de una superficie
de canal 1206 a medida giran que el pasador 1214 y el brazo correspondiente 1220. El
cuerpo 1204 ademas comprende una o mas ranuras adaptadas para recibir y seguir los
carriles 1210. La combinacién de carriles 1210 y ranuras ayuda a control el movimiento
del cuerpo 1204 a lo largo de la superficie de canal 1206. Los carriles 1210 y las ranuras
del cuerpo 1204 también ayudan a regular el movimiento giratorio del pasador 1214.
Especificamente, una vez que el pasador 1214 comienza la rotacion, la friccion entre los
carriles 1210 y las ranuras desacelera el movimiento del cuerpo 1204 y por ende el
movimiento giratorio de brazo 1220 y el pasador 1214. Los carriles 1210 ademas
proporcionan amortiguacion del ruido para silenciar cualquier sonido creado por el
pasador 1214 y cualquier otro componente del mecanismo de bisagra 1200 durante |a
rotacion. Los carriles 1210 pueden comprender silicona o cualquier material apropiado

para lograr las anteriores funciones de amortiguacion.

[0072] En algunas modalidades, el cuerpo 1204 puede tener peso de manera
que el pasador 1214 tiene la tendencia a girar en una direccién dada para disponer una
butaca en posicién vertical cuando no esté en uso. Todavia en otras modalidades, el
cuerpo 1204 puede tener peso de manera que el pasador 1214 tiene la tendencia a girar

y disponer la butaca en posicién horizontal.

[0073] En algunas modalidades la superficie de canal 1206 comprende una o
mas pestafias 1208. Las pestafias 1208 sirven como amortiguadores para hacer mas

lento el movimiento giratorio del brazo 1220 y el pasador 1214 mediante la aplicacion de
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fuerza de friccion contra el cuerpo 1204. Ademas, las pestafias 1208 suavizan los
sonidos que emanan de la rotacién de todos los componentes, como el brazo 1220 y el
pasador 1214. Como los carriles 1210, las pestafias 1208 pueden comprender silicona o

cualquier material apropiado para lograr las anteriores funciones de amortiguacion.

[0074] En otras modalidades el soporte 1202 ademas comprende retenes 1226,
1228 para limitar la extension de la rotacion del pasador 1214. Especificamente, cuando
el brazo 1220 entra en contacto con uno de los retenes 1226, 1228, se impide que el
pasador 1214 gire mas en una direccién dada. Los retenes 1226, 1228 también pueden °
amortigua los sonidos que se generan cuando el pasador 1214 gira de un extremo tope
de rotacién a otro extremo tope de rotacioén (es decir, cuando la butaca se desplaza
desde la posicion horizontal hasta la posicion vertical o desde la posicion vertical hasta
fa posicién horizontal).
{
[0075] La FIG. 13 ilustra un ensamble de pasador 1300 de acuerdo con todavia
otra modalidad de la presente invencion. Como se muestra en la FIG. 13, el pasador
1300 es similar al pasador 800 en que también esta adaptado con por lo menos un
brazo. Mas especificamente, el pasador 1300 comprende un vastago 1301, un extremo
distal 1302 y un extremo proximal 1304, que se caracterizan porque el extremo distal
1302 tiene un elemento de anillo de rodadura 1306. El| vastago 1301 tiene un corte
transversal no circular, el cual en algunas modalidades puede ser triangular, cuadrado,
rectangular, pentagonal, u otra forma poligonal. El vastago 1301 tiene una superficie de
contorno 1308, la cual en algunas modalidades puede ser radiada o redondeada en la .
direccion del extremo proximal 1304. El pasador 1300 también incluye una placa de
retén 1309 conectada en el extremo distal 1302 y adyacente a una pestaria (ver 110 en
la FIG. 1) que se dispone sobre un lado del elemento de anillo de rodadura 1306
opuesto a la superficie de contorno 1308. La placa 1309 comprende por lo menos dos
brazos que se extienden radialmente desde el elemento de anillo de rodadura 1306 en
el extremo distal 1302. En la modalidad particular que se muestra en la FIG. 13, la placa
1309 comprende dos brazos 1310, 1312, que se caracterizan porque los mencionados
brazos se extienden radialmente hacia fuera desde el elemento de anillo de rodadura
1306 en direcciones opuestas. Cada uno de los brazos 1310, 1312 tiene un extremo
libre y ademas comparte un extremo comun. El extremo comun sirve como la parte de la
placa 1309 que esta montada en el extremo distal 1302. El vastago 1301 y los brazos
1310, 1312 estan conectados de manera que forman una junta universal, o una junta
similar. Ademas, los brazos 1310, 1312 estan dispuestos en el mismo plano entre si. En
una modalidad, los brazos 1310, 1312 estan dispuestos perpendicularmente con el eje .
1314 del vastago 1301. Asi pues, el vastago 1301 y los brazos 1310, 1312 toman una

configuracion en forma de T. En otras modalidades, los brazos 1310, 1312 pueden estar
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dispuestos sobre el extremo distal 1302 ligeramente fuera de la perpendicular con el eje )
1314. Cada uno de los brazos 1310, 1312 puede comprender cualquier forma apropiada
para controlar la rotacion del pasador 1300 cuando estan dispuestos dentro del soporte
1400 (FIG. 14). En una modalidad, la forma de los brazos 1310, 1312 se parece a una

barra.

[0076] Las FIGS. 14-15 ilustran un soporte 1400 de acuerdo con otra modaiidad
del mecanismo de bisagra. El soporte 1400 esta adaptado para ser un cerramiento para
el pasador 1300, y mas especificamente el extremo distal 1302 del pasador 1300. El
soporte 1400 incluye una carcasa inferior 1402 y una carcasa superior 1404 asi como
una cavidad 1408, que se caracterizan porque se forman porciones de la cavidad 1408
tanto en la carcasa inferior 1402 como en la carcasa superior 1404. La carcasa superior
1404 y |la carcasa inferior 1402 estan conectadas de forma liberable entre si para formar
el soporte 1400. Cuando las dos carcasas se combinan, adoptan una forma cilindrica
con un corte transversal sustancialmente circular, como se muestra en la FIG. 14. En
algunas modalidades, la carcasa inferior 1402 esta hecha de un material metalico. El
material metalico da lugar a una carcasa mas robusta que puede soportar el desgaste y
proporcionar mayor soporte y estabilidad a medida que el pasador 1300 gira dentro de
la cavidad 1408. Sin embargo, en otras modalidades, la carcasa inferior 1402 puede
estar hecha de plastico. De manera parecida, la carcasa superior 1404 puede estar

hecha de un material metalico o plastico.

[0077] Cuando la carcasa s'uperior 1404 se desprende de la carcasa inferior
1402, se crea una abertura para que el soporte 1400 reciba el extremo distal 1302 del
pasador 1300 (FIG. 15). De acuerdo con lo anterior, el elemento de anillo de rodadura
1306 del pasador 1300 puede ser apareado con la cavidad 1408. La cavidad 1408, en
particular, incluye una superficie de soporte 1410 el cual es contoured en
complementary forma con elemento de anillo de rodadura 1306 de modo que la
superficie del elemento de anillo de rodadura 1306 esta al ras con la superficie de
soporte 1410. El soporte 1400 ademas comprende placas frontales 1406. Una placa -
frontal 1406 estd permanentemente conectada a un lado de la carcasa inferior 1402
mientras que otra placa frontal 1406 estd permanentemente conectada a un lado
correspondiente de la carcasa superior 1404. La conexién entre las placas frontales y
cada una de las carcasas crea un sello entre ellas. Ademas, cuando la carcasa superior
1404 y la carcasa inferior 1402 estan conectadas de forma liberable entre si, las placas

frontales 1406 se combinan entre si para formar un sello entre ellas.

[0078] Como se ilustra en la FIG. 14, las placas frontales 1406 comprenden la

cavidad 1408. La cavidad 1408, por consiguiente, se forma tanto en la carcasa superior
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como en la inferior 1402, 1404, de manera que la carcasa superior 1404 comprende una
porcion de la cavidad 1408 mientras que la carcasa inferior 1402 comprende otra
porcion de la cavidad 1408. Cuando las dos porciones de la cavidad 1408 estan
enganchadas en forma correspondiente, el contorno circular de la superficie de soporte
1410 se completa (es decir, se proporciona una superficie lisa y uniforme). La porcion
de la cavidad 1408 dispuesta en la carcasa inferior 1402, designada como elemento
1418 en las FIGS. 14-15, también esta adaptada para ser conectada de forma removible
a la carcasa inferior 1402. Esto facilita la extraccion y el reemplazo de la porcion de la
cavidad 1418 en caso de reparacién y mantenimiento del soporte 1400. Por ejemplo, si ’
la superficie de soporte 1410 asociada con la porcién de la cavidad 1418 experimenta
desgaste, la porcion de la cavidad 1418 puede ser rapidamente cambiada por una
nueva porcioén de la cavidad 1418. En algunas modalidades, la porcion de la cavidad
1408 dispuesta en la carcasa superior 1404 también puede estar conectada de forma
removible con el fin de facilitar la reparacion y el reemplazo. La porcion de la cavidad
1418 puede estar hecha de plastico o cualquier material que minimice la friccion y
cualquier ruido que se pueda crear cuando un elemento metalico del anillo de rodadura
1306 gira dentro de la cavidad 1408.

[0079] En algunas modalidades, las carcasas inferior y superior 1402, 1404
también tienen placas posteriores (no se muestran para dar una vista en detalle del
interior del soporte 1400) conectadas en el lado opuesto a las placas frontales 1406. La
placas posteriores estan configuradas para ser conectadas de forma removible a las
carcasas. En otras modalidades, una unica placa posterior esta conectada de forma -
removible a ambas carcasas inferior y superior 1402, 1404 cuando se encuentran en
configuraciéon conectada. Con el fin de conectar de forma rémovib!e la(s) placa(s)
posterior(es) a las carcasas, se insertan dos medios de sujecion, como tornillos, a través
de aberturas 1430, 1432 provistas en la carcasa inferior 1402. Gracias a la capacidad
de desprender y volver a fijar la(s) placa(s) posterior(es) a las carcasas, se facilita el
acceso al interior del soporte 1400. Similar a lo que sucede con las placas frontales
1406, la(s) placa(s) posterior(es) crean un sello con las carcasas 1402, 1404. Ademas,
la placas posteriores son similares a la placa posterior 602 (FIG. 6) en que estan

adaptadas para ser conectadas a un soporte de las patas.

[0080] Con el fin de conectar la carcasa superior 1404 con la carcasa inferior
1402, la carcasa inferior 1402 esta adaptada con proyecciones 1440, 1442 dispuestas
en lados opuestos de la carcasa, como se muestra en la FIG. 15. Las proyecciones
1440, 1442 ademas comprenden muescas 1444, 1446, respectivamente. La carcasa _
superior 1404 esta provista de cerrojos 1448, 1450, los cuales forman lados opuestos

de la carcasa superior 1404. Los cerrojos 1448, 1450 respectivamente tienen ganchos
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1452, 1454 dispuesto en sus extremos, que se caracterizan porque los mencionados

ganchos se proyectan hacia dentro hacia la parte media de la carcasa superior 1404. -

Ademas, las formas de los ganchos 1452, 1454 se corresponden con las formas de las
muescas 1444, 1446, lo cual permite que los ganchos se dispongan en el interior de las
muescas y se aseguren. Un proceso de conectar la carcasa superior 1404 a la carcasa
inferior 1402 puede comprender las etapas de alinear la carcasa superior 1404 por
encima de la carcasa inferior 1402 y a continuacion comprimir las dos carcasas juntas.
Cuando se aplica presién sobre la carcasa superior 1404 hacia ta carcasa inferior 1402,
los cerrojos 1448, 1450 se doblan temporalmente fuera y alrededor de las proyecciones
1440, 1442, respectivamente. Una vez que los ganchos 1452, 1454 estan dispuestos
dentro de las muescas 1444, 1446, respectivamente, los cerrojos 1448, 1450 dejan de
estar doblados. Con este proceso particular de conexién, por lo menos los cerrojos
1448, 1450 de la carcasa superior 1404 estan hechos de un material flexible, como
plastico. Otro proceso para conectar la carcasa superior 1404 a la carcasa inferior 1402

comprende las etapas de alinear la carcasa superior 1404 cerca de la carcasa inferior

1402 y a continuacién deslizar la carcasa superior 1404 hacia la carcasa inferior 1402 °

de manera que los ganchos 1452, 1454 se deslicen dentro de las muescas 1444, 1446,
respectivamente. Con este proceso de conexiodn, los cerrojos 1448, 1450 no tienen que
ser flexibles. Con el fin de desprender la carcasa superior 1404 de la carcasa inferior
1402, uno simplemente dobla los cerrojos 1448, 1450 hacia fuera de manera que los
ganchos 1452, 1454 ya no estan dispuestos dentro de las muescas 1444, 1446, y se
levanta la carcasa superior 1404 en un movimiento ascendente sustanciaimente vertical.
Como alternativa, se puede deslizar la carcasa superior 1404 longitudinalmente con
respecto a la carcasa inferior 1402, y asi liberar los ganchos 1452, 1454 del interior de
las muescas 1444, 1446.

[0081] La carcasa superior 1404 ademas puede estar asegurada a la carcasa
inferior 1402, una vez conectada a la misma, usando un par de medios de sujecion. Un

primer medio de sujecion puede ser insertado a través de la abertura 1420 dispuesta en

el cerrojo 1450 dentro de la abertura 1424 de la proyeccion 1442 mientras que un -

segundo medio de sujecion se inserta a través de la abertura 1422 dispuesta en el
cerrojo 1448 dentro de la abertura 1424 de la proyeccion 1440 (FIG. 15). Cuando las
dos carcasas estan conectadas entre si, las aberturas 1424 se alinean con las aberturas
1420, 1422. Las aberturas 1424 ademas pueden estar provistas de roscas internas, de

manera que se pueden usar tornillos como medios de sujecion.

[0082] En la configuracidén conectada, las carcasas inferior y superior 1402,
1404 crean un cerramiento sustancialmente sellado y asi protegen el interior del soporte

1400 y cualquier componente dispuesto en su interior, como el extremo distal 1302 y los

A
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brazos 1310, 1312. El cerramiento proporciona proteccion para esos componentes
contra la exposicion al clima o a otros elementos causantes de deterioro. Cuando el
soporte 1400 se encuentra en una configuracién abierta o desconectada, es decir la
carcasa superior 1404 removida de la carcasa inferior 1402, se proporciona acceso a la
cavidad 1408 para la insercidn del pasador 1300. Ademas, al configuracion desprendida
proporciona acceso al interior del soporte 1400 para mantenimiento o reparacion, que

incluye el ajuste o la alineacion del pasador 1300 con respecto al soporte 1400.

[0083] El soporte 1400 también comprende retenes 1414, 1416, los cuales
exhiben las mismas caracteristicas de los retenes 214, 216, 1008, 1010. Los retenes
1414, 1416 regulan el movimiento giratorio del pasador 1300 con los brazos 1310, 1312
cuando el elemento de anillo de rodadura 1306 se aparea con la cavidad 1408. De
acuerdo con lo anterior, cuando el asiento de una butaca esta conectado
telescopicamente al pasador 1300 (FIGS. 4-5), el retén 1414 impide la rotacién del
asiento de la butaca mas alla de una posicidon vertical. Cuando se necesita el uso del
asiento de la butaca, esta se gira hacia una posicion horizontal. El retén 1416 impide la
rotacion del asiento de la butaca mas alla de la posicidén horizontal. Dada la anterior
configuracion, los retenes 1414, 1416 definen el grado hasta el cual el pasador 1300 y el
asiento de la butaca pueden girar en cualquier direccion (es decir, horaria o antihoraria).
Los retenes 1414, 1416 pueden regulan ademas la velocidad a la cual pasador 1300
gira y controlar asi la velocidad rotacional del asiento de la butaca. Mas aun, los retenes
1414, 1416 tienen caracteristicas de amortiguacion para evitar cualquier reculada,
contragolpe, o vibracion en el asiento de la butaca cuando esta gira de una posicion a -
otra (p.ej., posicion horizontal, posicion vertical). Las caracteristicas de amortiguacion de
los retenes 1414, 1416 también ayudan a reducir cualquier ruido creado por el pasador
1300 o el soporte 1400 cuando el asiento de la butaca gira entre diferentes posiciones.
Los retenes 1414, 1416 pueden estar hechos de silicona, caucho o cualquier material
que demuestre similares caracteristicas de amortiguacion. Ademas, los retenes 1414,
1416 estan adaptados para ser conectados de forma removible dentro de la carcasa
superior 1404. Esto facilita el reemplazo de los retenes 1414, 1416, en situaciones de
reparacion y mantenimiento, sin requerir que se desensamble el soporte 1400 de un

soporte de las patas montado a las mismas.

[0084] El soporte 1400 ademas puede comprender retenes adicionales 1426,
1428. A semejanza de los retenes 1414, 1416, los retenes 1426, 1428 ayudan a regular
el movimiento giratorio del pasador 1300, regulando la velocidad de rotacion del
pasador 1300, y proporcionando amortiguacion para evitar la reculada o el contragolpe _
durante la rotacion. En algunas modalidades, los retenes 1426, 1428 pueden estar

conectados de forma removible a la carcasa inferior 1402. En otras modalidades, los
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retenes 1426, 1428 pueden estar integrados a o formar parte de la carcasa inferior

1402, como se muestra en las FIGS. 14-15.

[0085] Las FIGS. 16-17 ilustran un ensamble de bisagra 1500 de acuerdo con
una modalidad de la invencién. El ensamble de bisagra 1500 incluye el soporte 1400 y
el pasador 1300 insertados. en su interior, de manera que el elemento de anillo de
rodadura 1306 se dispone dentro de la cavidad 1408 y el vastago 1301 se dispone por
fuera del soporte 1400. El vastago 1301 del pasador 1300 tiene un eje 1314 que es
perpendicular a las placas frontales 1406. Sin embargo, el eje 1314 pueden desviarse
varios grados dev la perpendicular sin crear ninguna interferencia entre el soporte 1400 y
el pasador 1300 cuando el pasador gira (ver la FIG. 11). Cuando el pasador 1300 esta
insertado dentro de! soporte 1400, los brazos 1310, 1312 estan dispuestos dentro del
soporte 1400 de manera que los brazos 1310, 1312 limitan la rotacién del pasador 1300
alrededor del eje 1314. En algunas modalidades, el barrido total de rotacion del pasador
1300 y los brazos 1310, 1312 es de entre 80 y 90 grados. Como se muestra en la FIG.

16, el pasador 1300 se encuentra en un extremo tope de su barrido de rotacion con el -

brazo 1310 en contacto con el retén 1414 y el brazo 1312 en contacto con el retén 1428.
Los retenes 1414 y 1428 impiden que los brazos 1310 y 1312, respectivamente, giren
mas alla en una direcciéon antihoraria. A la inversa, como se muestra en la FIG. 17, el
pasador 1300 se encuentra en el extremo opuesto de su tope de barrido de rotacion,
con el brazo 1310 en contacto con el retén 1416 y el brazo 1312 en contacto con el
retén 1426. Los retenes 1416 y 1426 impiden que los brazos 1310 y 1312,
respectivamente, giren mas en una direccion horaria. A medida que se establece el
contacto entre los brazos 1310, 1312 y los retenes 1414, 1416, 1426, 1428, los retenes
absorben el impacto de los brazos y eliminan cualquier reculada, contragolpe, o
vibraciones en el pasador 1300. Ademas, los retenes amortiguan cualquier sonido
creado por el pasador 1300 cuando este gira o llega hasta la detencién completa en un
tope extremo de su rotacion. La configuracion de mas de un brazo dispuesto en el

extremo distal 1302 del pasador 1300 proporciona un mecanismo mas fuerte de bisagra,

mayor control en la rotacion del pasador 1300, y mejores caracteristicas de .

amortiguacion de las vibraciones.

[0086] Como Io entendera la persona medianamente versada en la técnica
basada en la descripcién que antecede, la presente invencidn proporciona un novedoso
mecanismo de bisagra capaz de dar cabida a una variedad de anchuras de butaca y
permitir la extraccion y el reemplazo del asiento de una butaca asi como el ajuste
sencillo del asiento de la butaca al tiempo que sigue soportando el peso de un
ocupante. Ademas, la novedosa bisagra en la descripcion precedente da cabida a una

variedad de anchuras de butaca sin requerir que los marcos de las patas se muevan o
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reemplacen. La descripcion precedente ademas proporciona una bisagra capaz de dar
cabida a un auditorio que tiene secciones tanto rectas como curvas de distribucion de
butacas en donde algunas patas de soporte estan montadas paralelas y otras no
paralelas entre si. La bisagra de la descripcion precedente también proporciona un
intervalo apropiado de ajustabilidad para dar cabida a una distribucién arqueada de
butacas de curvatura variable. La novedosa bisagra ademas puede soportar el clima y

los elementos que pueden estar presentes en localizaciones en exteriores.

[0087] Si bien la invencion ha sido descrita en referencia a una configuracion -

particular de partes, caracteristicas y similares, estas no tienen por objeto agotar todas
tas posibles configuraciones o caracteristicas, y en verdad muchas modificaciones y
variaciones seran discernibles para la persona medianamente versada en la materia

técnica correspondiente.
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Lo que se reivindica es:

1. Un mecanismo de bisagra, que comprende:

un pasador que tiene un extremo proximal y un extremo distal, el cual extremo
proximal tiene un vastago;

un elemento de anillo de rodadura dispuesto en el mencionado extremo distal; y

un soporte que tiene una cavidad;

gue se caracteriza porque el mencionado soporte esta adaptado para recibir el
mencionado extremo distal del mencionado pasador, el mencionado elemento de anillo
de rodadura se aparea con la mencionada cavidad, y el mencionado vastago se dispone
por fuera del mencionado soporte cuando el mencionado extremo distal es recibido
dentro del mencionado soporte; y

el mencionado pasador es giratorio dentro de la mencionada cavidad.

2. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 1, que se caracteriza porque el
mencionado elemento de anillo de rodadura comprende una esfera con los lados

opuestos truncados en paralelo.

3. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 1, que ademas comprende:

un puntal de la butaca, el cual puntal de la butaca tiene una abertura;

que se caracteriza porque el mencionado puntal de la butaca esta adaptado para
recibir el mencionado vastago en la mencionada abertura y el mencionado vastago no

es giratorio dentro del mencionado puntal de la butaca.

4. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 3, que se caracteriza porque el

mencionado puntal de la butaca y el mencionado vastago dispuestos dentro de la

mencionada abertura forman uia .conexion telescopica, la cual conexion telescopica da
lugar al movimiento lateral del- mencionado vastago con respecto al mencionado puntal

de la butaca.

5. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 4, que se caracteriza porque la
mencionada conexion telescopica comprende un arreglo ajustado entre el mencionado
vastago del mencionado pasador y la mencionada abertura del mencionado puntal de la
butaca, el cual arreglo ajustado proporciona tolerancia para el ajuste y la alineacion del

mencionado pasador con respecto al mencionado puntal de la butaca.
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6. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 3, que ademas comprende el
asiento de una butaca conectado al mencionado puntal de la butaca, que se caracteriza

porque el mencionado asiento de la butaca es giratorio con el mencionado pasador.

7. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 6, que se caracteriza porque el
mencionado asiento de la butaca es giratorio entre una posicion horizontal de la

distribucion de butacas y una posicion vertical de la distribucién de butacas.

8. El mecanismo de bisagra de la reivindicaciéon 1, que ademas comprende:

una placa posterior conectada de forma removible a un primer lado del
mencionado soporte; y

una placa frontal conectada a un segundo lado del mencionado soporte opuesto
la mencionada placa posterior;

que se caracteriza porque cada una de las mencionadas placa posterior y placa
frontal forma un sello con el mencionado soporte;

las mencionadas placa posterior, placa frontal, y soporte crean un cerramiento
alrededor del mencionado extremo distal; y

la mencionada placa frontal comprende la mencionada cavidad.

9. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 8, que se caracteriza porque el
mencionado soporte comprende un cerrojo, el cual cerrojo proporciona una abertura
para que el mencionado soporte reciba el mencionado extremo distal del mencionado

pasador.

10. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 8, que ademas comprende:
un soporte de las patas, al cual esta conectada la mencionada placa posterior;
que se caracteriza porque el mencionado soporte de las patas, la placa

posterior, el soporte y el pasador estan adaptados para proporcionar soporte de peso.

11. El mecanismo de bisagra de la reivindicacién 8, que se caracteriza porque la
mencionada placa posterior entra en contacto con el mencionado extremo distal del
mencionado pasador, el cual contacto aplica presion contra el mencionado extremo
distal para asegurar apareamiento constante entre el mencionado elemento de anillo de

rodadura y la mencionada cavidad.

12. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 1, que se caracteriza porque el
mencionado vastago del mencionado pasador se extiende perpendicularmente desde la
mencionada cavidad.
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13. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 12, que se caracteriza porque el
mencionado vastago del mencionado pasador esta adaptado para extenderse hasta 5
grados de la perpendicular de la mencionada cavidad sin impedir que el mencionado

pasador sea giratorio dentro de la mencionada cavidad.

14. El mecanismo de bisagra de la reivindicacién 1, que se caracteriza porque el
mencionado vastago tiene una forma seleccionada de entre el grupo compuesto por

triangulo, cuadrado, rectangulo y pentagono.

15. Un mecanismo de bisagra, que comprende:

un pasador que tiene un extremo proximal y un extremo distal, el cual extremo
proximal tiene un vastago;

un elemento de anillo de rodadura dispuesto en el mencionado extremo distal,

un soporte q'ue tiene una cavidad, y

un asiento de la butaca que comprende por lo menos un puntal de la butaca que
tiene una abertura;

que se caracteriza porque el mencionado soporte esta adaptado para recibir el
mencionado extremo distal del mencionado pasador, el mencionado elemento de anillo
de rodadura se aparea con la mencionada cavidad y el mencionado vastago se dispone
por fuera del mencionado soporte cuando el mencionado extremo distal es recibido
dentro del mencionado soporte;

el mencionado puntal de la butaca esta adaptado para recibir el mencionado
vastago en la mencionada abertura, el cual vastago no es giratorio dentro del
mencionado puntal de la butaca, el cual puntal de la butaca y el cual vastago forman
una conexion telescopica; y

el mencionado pasador es giratorio dentro de la mencionada cavidad para
permitir que el mencionado asiento de la butaca gire dentro de una de una posicion

vertical o horizontal de la distfibucién de butacas.

16. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 15 que ademas comprende:
un brazo, el cual brazo esta montado sustancialmente adyacente al mencionado
elemento de anillo de rodadura en el mencionado extremo distal, el cual elemento de
anillo de rodadura esta dispuesto entre el mencionado brazo y el mencionado vastago;
el mencionado brazo esta dispuesto en el interior del mencionado soporte
cuando el mencionado elemento de anillo de rodadura se aparea con la mencionada
cavidad; y

el mencionado brazo es giratorio con el mencionado pasador.
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17. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 16, que se caracteriza porque el

brazo estd montado perpendicularmente al mencionado pasador.

18. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 16, que se caracteriza porque el
mencionado soporte ademas comprende por lo menos un retén, el cual retén esta
dispuesto en el interior del mencionado soporte; y

que se caracteriza porque el mencionado brazo impacta el por o menos un retén
en un limite deseado de rotacion del mencionado pasador, y cuando el mencionado
brazo impacta el mencionado retén, impide que el mencionado pasador gire mas alla del

mencionado limite deseado de rotacion.

19. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 18, que se caracteriza porque los
por lo menos un retén esta adaptado para absorber el impacto del mencionado brazo

con el mencionado retén y prevenir el contragolpe del mencionado pasador.

20. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 18, que se caracteriza porque el
limite deseado de rotaciéon define el mencionado asiento de la butaca en la mencionada

posicion horizontal de la distribucion de butacas.

21. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 18, que se caracteriza porque el
limite deseado de rotacién define el mencionado asiento de la butaca en la mencionada

posicion vertical de la distribucion de butacas.

22. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 15, que se caracteriza porque la
mencionada conexién telescopica comprende un arreglo ajustado entre el mencionado
vastago del mencionado pasador y la mencionada abertura del mencionado puntal de la
butaca, el cual arreglo ajustado proporciona tolerancia para el ajuste y la alineacion del

mencionado pasador con respecto al mencionado puntal de la butaca.

23. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 22, que se caracteriza porque el
mencionado vastago del mencionado pasador se extiende perpendicularmente desde la

mencionada cavidad.

24. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 23, que se caracteriza porque el
mencionado vastago del mencionado pasador esta adaptado para extenderse hasta 5
grados desde la perpendicular de la mencionada cavidad sin impedir que el mencionado
pasador gire dentro de la mencionada cavidad.
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25. Un mecanismo de bisagra, que comprende:

un pasador que tiene un extremo proximal y un extremo distal, el cual extremo
proximal comprende un vastago, el cual vastago tiene un corte transversal poligonal;

un elemento de anillo de rodadura dispuesto en el mencionado extremo distal,

un brazo montado sustanciaimente adyacente al mencionado elemento de anillo

~de rodadura en el mencionado extremo distal,

un soporte que tiene una cavidad y por lo menos dos retenes, los cuales retenes
estan dispuestos en el interior del mencionado soporte; y

un asiento de la butaca que comprende por lo menos un puntal de la butaca que
tiene una abertura;

que se caracteriza porque el mencionado soporte esta adaptado para recibir el
mencionado extremo distal del mencionado pasador;

el mencionado elemento de anillo de rodadura se aparea con la mencionada
cavidad, el mencionado brazo se dispone en el interior del mencionado soporte y el
mencionado vastago se dispone por fuera del mencionado soporte cuando el
mencionado extremo distal es recibido dentro del mencionado soporte;

el mencionado puntal de la butaca estd adaptado para recibir el mencionado
vastago en la mencionada abertura, el cual vastago no es giratorio dentro del
mencionado puntal de la butaca, el cual puntal de la butaca y el cual vastago forman
una conexién telescopica,

el mencionado pasador es giratorio dentro de la mencionada cavidad y el
mencionado brazo es giratorio con el mencionado pasador para permitir la rotacién del
mencionado asiento de la butaca;

el mencionado vastago esta adaptado para extenderse de 0 a 5 grados desde
una perpendicular de la mencionada cavidad sin impedir que el mencionado pasador
gire dentro de la mencionada cavidad,

el mencionado pasador es giratorio hasta cuando el mencionado brazo impacta
uno de los por lo menos dos retenes en un limite deseado de rotacion, el cual uno de los
por lo menos dos retenes impide que el mencionado pasador gire mas alla del
mencionado limite deseado de rotacion, el cual limite deseado de rotaciéon define una

posicion de la butaca.

26. El mecanismo de bisagra de la reivindicacién 25, que se caracteriza porque los
mencionados por lo menos dos retenes estan adaptados para absorber el impacto del
mencionado brazo con los mencionados retenes y prevenir el contragolpe del

mencionado brazo.
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27. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 25, que ademas comprende:

una placa posterior conectada de forma removible a un primer lado del
mencionado soporte; y

una placa frontal conectada a un segundo lado del mencionado soporte opuesto
a la mencionada placa posterior,;

las mencionadas placa posterior, placa frontal, y soporte crean un cerramiento
alrededor del mencionado extremo distal; y

la mencionada placa frontal comprende la mencionada cavidad.

28. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 27, que se caracteriza porque el
mencionado soporte comprende un cerrojo, el cual cerrojo proporciona una abertura
para que el mencionado soporte reciba el mencionado extremo distal del mencionado

pasador.

29. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 27, que ademas comprende:

un cuerpo conectado de forma removible al mencionado brazo en un extremo
mas alejado de un punto de rotacion del mencionado brazo;

por lo menos un carril dispuestos sobre una superficie interna de la mencionada
placa frontal; y

el mencionado cuerpo comprende por lo menos una ranura adaptada para recibir
el mencionado por lo menos un carril;

que se caracteriza porque la mencionado ranura y el mencionado carril
desaceleran el movimiento giratorio de los mencionados cuerpo, brazo, pasador, y

asiento de la butaca.

30. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 29, que ademas comprende:

una superficie de canal dispuesta en el interior del mencionado soporte, la cual
superficie de canal proporciona un canal en el cual giran el mencionado brazo y el
mencionado cuerpo;

el mencionado superficie de canal que comprende por lo menos una pestaiia, la
cual pestafia estd adaptada para desacelerar el movimiento giratorio de los

mencionados cuerpo, brazo, pasador y asiento de la butaca.

31. Un mecanismo de bisagra, que comprende:
un pasador que tiene un extremo proximal y un extremo distal, el cual extremo
proximal tiene un vastago;

un elemento de anillo de rodadura dispuesto en el mencionado extremo distal;
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por lo menos dos brazos montados sustancialmente adyacentes al mencionado
elemento de anillo de rodadura en el mencionado extremo distal, los cuales brazos se
extienden radialmente desde el mencionado elemento de anillo de rodadura; y

un soporte que tiene una cavidad,

que se caracteriza porque el mencionado soporte esta adaptado para recibir el
mencionado extremo distal del mencionado pasador, el cual elemento de anillo de
rodadura se aparea con la mencionada cavidad, y el mencionado vastago se dispone
por fuera del mencionado soporte cuando el mencionado extremo distal es recibido
dentro del mencionado soporte; y

el mencionado pasador es giratorio dentro de la mencionada cavidad.

32. El mecanismo de bisagra de la reivindicacién 31, que se caracteriza porque los

mencionados brazos estan montados perpendicularmente con el mencionado pasador.

33. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 31, que se caracteriza porque el
mencionado soporte comprende una carcasa superior conectada de forma liberable a
una carcasa inferior, la cual carcasa superior esta adaptada para proporcionar una
abertura para que el mencionado soporte reciba el mencionado extremo distal del

mencionado pasador cuando se desprende de la mencionada carcasa inferior.

34. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 33, que se caracteriza porque:

las mencionadas carcasa superior y carcasa inferior del mencionado soporte
adoptan una forma circular; y

la cual carcasa inferior incluye una primera porcioén de la mencionada cavidad y
la cual carcasa superior incluye una segunda porcién de la mencionada cavidad, las
mencionadas primera porcién y segunda porcion se enganchan entre si para formar la

mencionada cavidad.

35. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 34, que se caracteriza porque la
mencionada primera porcion de la mencionada cavidad esta conectada de forma

liberable a la mencionada carcasa inferior.

36. El mecanismo de bisagra de la reivindicaciéon 31, que se caracteriza porque los
mencionados brazos estan dispuestos en el interior del mencionado soporte cuando el
mencionado elemento de anillo de rodadura se aparea con la mencionada cavidad, y los

mencionados brazos son giratorios con el mencionado pasador.
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37. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 31, que se caracteriza porque el
mencionado soporte ademas comprende por lo menos dos retenes, los cuales retenes
estan conectados de forma liberable en el interior del mencionado soporte; y

el mencionado pasador es giratorio hasta cuando por lo menos uno de los
mencionados brazos impacta uno de los por lo menos dos retenes en un limite deseado
de rotacion, el mencionado uno de los por lo menos dos retenes impide que el

mencionado pasador gire mas alla del mencionado limite deseado de rotacion.

38. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 37, que se caracteriza porque el
mencionado pasador es giratorio hasta cuando cada uno de los mencionados brazos
impacta uno de los por lo menos dos retenes, los cuales retenes impactados por el
mencionado brazos impiden que el mencionado pasador gire mas alla del mencionado
limite deseado de rotacion.

39. El mecanismo de bisagra de la reivindicacion 31, que ademas comprende un
puntal de la butaca, el cual puntal de la butaca tiene una abertura;

que se caracteriza porque el mencionado puntal de la butaca esta adaptado para
recibir el mencionado vastago en la mencionada abertura, el cual puntal de la butaca y
el cual vastago estan dispuestos dentro de la mencionada abertura formando una
conexion telescopica, y la mencionada conexién telescopica proporciona movimiento
lateral del mencionado vastago con respecto al mencionado puntal de la butaca; y

que se caracteriza porque el mencionado vastago no es giratorio dentro del

mencionado puntal de la butaca.

40. Una fila de butacas, que comprende;
dos o0 mas butacas;
cada una de las cuales butacas comprende el asiento de una butaca que tiene
por lo menos un puntal de la butaca, por lo menos un soporte de las patas que tiene una
placa posterior, y por lo menos un mecanismo de bisagra conectado de forma removible
a la mencionada placa posterior; |
el cual mecanismo de bisagra comprende:
un pasador que tiene un extremo proximal y un extremo distal, el cual
extremo proximal tiene un vastago;
un elemento de anillo de rodadura dispuesto en el mencionado extremo
distal; y

un soporte que tiene una cavidad;

que se caracteriza porque el mencionado soporte esta adaptado para .

recibir el cual extremo distal del mencionado pasador, el mencionado elemento
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de anillo de rodadura se aparea con la mencionada cavidad y el mencionado
vastago se dispone por fuera del mencionado soporte cuando el mencionado
extremo distal es recibido dentro del mencionado soporte;

el mencionado puntal de la butaca esta adaptado para recibir el
mencionado vastago, el cual vastago no es giratorio dentro del mencionado
puntal de la butaca, el cual puntal de la butaca y el cual vastago forman una
conexion telescopica;

la mencionada conexidn telescopica comprende un arreglo ajustado entre
el mencionado pasador y el mencionado puntal de la butaca, el cual arreglo
ajustado proporciona tolerancia para el ajuste y la alineacién del mencionado
pasador con respecto al mencionado puntal de la butaca; y

el mencionado pasador es giratorio dentro de la mencionada cavidad
para permitir que el mencionado asiento de la butaca gire dentro de uno de una

posicion vertical u horizontal de la distribucién de butacas.

41, La fila de butacas de la reivindicacion 40, que se caracteriza porque las
mencionadas butacas estan dispuestos sustancialmente adyacentes entre si y estan
dispuestas en una configuracién linéal; y

la cual configuracion lineal comprende las mencionadas butacas que miran hacia
la misma direccion y los mencionados por lo menos un soporte de las patas de cada

butaca estan dispuestos sustancialmente paralelos entre si.

42. La fila de butacas de la reivindicacién 41, que se caracteriza porque el
mencionado vastago del mencionado pasador se extiende perpendicularmente desde la

mencionada cavidad.

43. La fila de butacas de la reivindicacion 40, que se caracteriza porque las
mencionadas butacas estan dispuestos sustancialmente adyacentes entre si y estan
dispuestas en una configuraciéon arqueada;

La mencionada configuracién arqueada comprende que los mencionados por lo
menos un soporte de las patas de cada butaca estan dispuestos de forma no paralela

entre si.

44, La fila de butacas de la reivindicacién 43, que se caracteriza porque el
mencionado vastago se extiende fuera de la perpendicular desde la mencionada

cavidad sin impedir que el mencionado pasador gire dentro de la mencionada cavidad.

—~
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45, La fila de butacas de la reivindicacion 40, que se caracteriza porque el
mencionado soporte ademas comprende un cerrojo, el cual cerrojo proporciona una
abertura para la insercion removible del mencionado extremo distal del mencionado

pasador dentro del mencionado soporte;

La mencionada abertura permite la extraccion y el reemplazo del mencionado
asiento de la butaca.
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ABSTRACT

Una bisagra mejorada para la distribucion de butacas que incluye un pasador
que tiene un elemento de anillo de rodadura en un extremo distal y un vastago en un
extremo proximal, y un soporte que tiene una cavidad, que se caracteriza porque el
pasador se inserta dentro del soporte de modo que el elemento de anillo de rodadura se
encuentra en contacto con la cavidad, el vastago se proyecta desde la cavidad, y el
pasador es giratorio dentro de la cavidad. La bisagra para butacas ademas incluye una
conexion telescopica que da cabida a varias anchuras y colocaciones de butaca. El
ajuste o la alineacion del asiento de la butaca se pueden realizar sin requerir que la pata
del soporte se mueva o reemplaée. La bisagra puede dar cabida a un auditorio que tiene
tanto secciones rectas de distribucion de butacas como secciones curvas de distribucion
de butacas con grados variables de curvatura, en donde algunas patas de soporte estan
montadas paralelas y otras no paralelas entre si. El disefio de la bisagra es capaz de

soportar el clima y los elementos presentes en muchas localizaciones en exteriores.



1118

104




220, A2 2; 5 20(,))

218

g7 4




(/"g;f»



£



10/

gL/q



6/18







818




802

800




118




1118

1002

800 80/

/

Lo






1210

A
1208




14/18

1304












8888888




SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO

NIT : 800.176.089-2
.-

4

z

(¢

RECIBO DE CAJA

No. 14 - 0036699

Industria y Comercio
SUPERINTENDENCIA

Bogota D.C., Abril 04 de 2014 - 13:12:13

RECIBIDO DE : CASTILLO GRAU & ASOCIADOS LTDA.

NI 800.098.704

*** Soporte del Pago ***
TIPQ PAGO

BANCO CUENTA No PAGO FECHA PAGO VR PAGO
RECIBO DE CA 999999999 33011 26/03/2014 506.000.00
CONSIGNACION BANCO DE BOGOTA 062754387 533960534 04/04/2014 1.039.000.00

*kk CnnrpptoeLEagadnq ol

1 50005-01-01 SOLICITUDES 1 m/émg%s DE SOL. DE PATENTE DE 515.000.00 $21 288888
Zz‘i:::n::b(:%licado al Expediente No.
0M§\\\RC\
su PER\N NDE \\ \\\\\\\\\\\\\\\\ﬁ\\\\é\\\\\%\\ﬁ\\\ E\IASC

Sede Centro: Carrera 13 No. 27 - 00 Pisos 3,4,5 y 10 Bogot4, D.C.- Colombia

Web: www.sic.gov.co e-mai: info@sic.gov.co Conmutador: (§571) 5870000 Fax: (571) 5870284 Li
, Abrll 4 de 2014 - 13:12:13

nea: 018000-910165 Call Center: (571) 6513240

RE




Castillo
]
o0 Grau & Ass
. ociates

L
AW OFFICES

P.O.

BOG
OTA, COLOMBIA

suP grINT

No.

L

A >.o.3.
A )@.NN)m
gve: 2

mZOmZO

\A pE!

ZOCmA RIAY C

¢AS
05" 58

Dep:
Y&
Fol

C

Oz,mﬂQO

ﬂizcm/\

ASCR

AL




Industria y Comercio

|NDUSTRIA Y COMERCIO

WWWWWWWWWWWW s <8

7- -0000
SUPERINTENDENCIA NUEVASCR
Dep, 2020 DIR.
. Tra. Fohos
PATENTE DE INVENCION | | MODE  Act 411 PResENTAC\ON el

EnnNN

Indicacion que se solicita una patente.

Datos de identificacién del solicitante o de la persona que presenta la solicitud
Descripcién de la invencién

Dibujos de ser estos pertinentes

Comprobante de pago de las tasas establecidas (De ser el caso formato de descuento)

Completa D Incompleta l___l

PATENTE DE INVENCION PCT I:I MODELO DE UTILIDAD PCT l:l Art.33 Decision 486/00, Circular Unica

D0 OO

Indicacion que se solicita una PCT

Copia de la solicitud en espafiol, tal como fue presentada inicialmente (capitulo descriptivo,
reivindicatorio, resumen)

Dibujos de ser estos pertinentes

Comprobante de pago de las tasas establecidas (de ser el caso formato de descuento)

Completa I:I Incompleta I:I

DISENO INDUSTRIAL | ] (Art. 119 Decision 486/00)

L]
[]

[]
[]

Indicacion que se solicita Disefio industrial

Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta la solicitud

Representacion grafica y fotografica del Disefio industrial 0 muestra del material que incorpora el
disenio

Comprobante de pago de las tasas establecidas

Completa I:I Incompleta D

ESQUEMA DE TRAZADO [ | (Art. 92 Decision 486/00)

0oo0

Indicacién que se solicita un esquema de trazado
Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta la solicitud
Representacién grafica de un esquema de trazado

Comprobante de pago de las tasas establecidas

Completa l:] Incompleta I:I

P102-F08 (200-11-18)




