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Respetado Doctor:

RAFAEL CORTES LASSO, identificado como aparece al pie de mi firma, obrando
como apoderado de la CORPORACION UNIVERSITARIA REPUBLICANA, de
manera respetuosa y encontrandome dentro del término legal, me permito dar Respuesta al
Requerimiento del articulo 45 de la Decision 486, efectuado por su Despacho mediante
Oficio 10468 notificado por fijacion en lista del 2014-08-26.

De acuerdo con el requerimiento efectuado es necesario modificar la reivindicacion 6
indicando que, <<La reivindicacion 6 define “(..) caracterizada por trabajar en cualquier
disposicion tanto vertical como horizontal...”. La invencion reclamada no se puede caracterizada
por la posicion de trabajo, debe ser caracterizada por lo componentes estructurales. Se requiere a
la solicitante hacer la respectiva correccion. La reivindicacion 6 no define, ni se puede identificar
inequivocamente alguna caracteristica técnica esencial>>.

Segun lo exprcsado en su requerimiento, solicitamos eliminar la reivindicacién nimero 6,
por lo cual, el capitulo reivindicatorio de la patente de modelo de utilidad solicitada quedara
de la siguiente manera:

“REIVINDICACIONES

1. Pinza de Manipulacién accionada con alambres flexibles que comprende:
- Dos articulaciones superiores (2)

- Dos articulaciones inferiores (1)

- Alambres flexibles (5) (6)

- Pieza en forma de T (3)

- Pernos para sujetar las articulaciones (7)
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- Base de la Pinza (4)

2. Pinza de Manipulacion accionada con alambres flexibles, conforme a la reivindicacion 1,
caracterizada porque al energizar el alambre flexible (5) ubicado entre las articulaciones inferiores
(1) se genera el movimiento de cierre y al desenergizar el alambre flexible (5) se genera el
movimiento de apertura de la pinza.

3. Pinza de Manipulacién accionada con alambres flexibles, conforme a las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizada porque al energizar los alambres flexibles (6) ubicados al costado de cada articulacién
superior (2) se genera el movimiento de apertura de la pinza para soltar objetos y al desenergizar los
alambres flexibles (6) se genera el movimiento de cierre para sujetar los objetos.

4. Pinza de Manipulacion accionada con alambres flexibles, segin reivindicacién 1, y caracterizada
ademas porque las dos articulaciones inferiores (1) estin ubicadas a los lados superiores de la pieza
en forma de T (3).

5. Pinza de Manipulacion accionada con alambres flexibles, segin la reivindicacion 4, caracterizada

por tener una pieza en forma de T (3) alojada en el interior de la base de la pinza (4) la cual es
acoplada desde la parte inferior y sujetada por un tomillo (8)”.

Esperamos asi haber satisfecho el requerimiento efectuado, por lo que respetuosamente
solicitamos continuar el tramite de concesion de la patente de modelo de utilidad.

Agradezco su amable atencion.

Cordialmente,
e aphel =
RAFAEL CORTES LASSO
C.C. No. 79.556.166 de Bogoti
T.P.112.683 C.S.dela J.
Anexo:

1. Hoja con el capitulo reivindicatorio
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REIVINDICACIONES

1. Pinza de Manipulacion accionada con alambres flexibles que comprende:

- Dos articulaciones superiores (2)

- Dos articulaciones inferiores (1)

- Alambres flexibles (5) (6)

- Piezaen forma de T (3)

- Pernos para sujetar las articulaciones (7)

- Base de 1a Pinza (4)

2. Pinza de Manipulacion accionada con alambres flexibles, conforme a la reivindicacion 1,
caracterizada porque al energizar el alambre flexible (5) ubicado entre las articulaciones
inferiores (1) se genera el movimiento de cierre y al desenergizar el alambre flexible (5) se
genera el movimiento de apertura de la pinza.

3. Pinza de Manipulacién accionada con alambres flexibles, conforme a las reivindicaciones
1 y 2, caracterizada porque al energizar los alambres flexibles (6) ubicados al costado de
cada articulacién superior (2) se genera el movimiento de apertura de la pinza para soltar
objetos y al desenergizar los alambres flexibles (6) se genera el movimiento de cierre para
sujetar los objetos.

4. Pinza de Manipulacién accionada con alambres flexibles, segin reivindicacién 1, y
caracterizada ademas porque las dos articulaciones inferiores (1) estan ubicadas a los lados
superiores de la pieza en forma de T (3).

5. Pinza de Manipulacion accionada con alambres flexibles, segin la reivindicacion 4,

caracterizada por tener una pieza en forma de T (3) alojada en el interior de la base de la
pinza (4) la cual es acoplada desde la parte inferior y sujetada por un tornillo (8).
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