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SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
DIVISION DIE NUEVAS CREACIONES

Re:

Y&

S. D.

Lxpediente No. 14.107.178
Solicitud de patente a nombre de UNIVERSIDAD MILITAR NUEVA
GRANADA

CAROLINA DAZA MONTAILVO identficada como aparcce al pie de mi

firma, domiciliada en la Carrera 11 No. 86-53, piso 6, obrando como apoderada
sustituta de acuerdo con la sustitucion adjunta de la Sociedad UNIVERSIDAD
MILITAR NUEVA GRANADA, domiciliada en Bogotd, Colombia, solicitante

de la patente de la referencia, en t:cspl.wsta al oficio No. 8910 notficado por

fijacion en lista ¢! 4 de agosto de 2015, relacionado con concepto técnico de

fondo, me permito manifestar:

1.

2.1

2

2.3

©n

Con fundamento en la facultad que confiere el articulo 34 de la Decision
486 al solicitante para modificar la solicitud de patente en cualquicer
momento del tramite, presento junto con este memorial nuevo capitulo
revindicatorio, ¢l cual consta de 5 reivindicaciones v reemplaza

completamente ¢l capitulo presentado anteriormente.
Claridad

Respecto al requerimiento del examinador solicitando una modificacion al
titulo de la presente solicitud, se solicita amablemente que dicho titulo sca
reemplazado  por: “DISPOSTITVO  EXOESQUELETICO  DFE
REHABILITACION PARA EL DEDO INDICE DE LA MANO”.

Como primera medida, se climinaron las expresiones referidas a resultados a
alcanzar de la reivindicacion 1, tal como fue sugerido por ¢l seior
examinador.

in cuanto a los términos “sistema clectronico”, “medio de reeulacion de
! f

voltaje” ¢ “instrucciones” de las reivindicaciones 1, 4 y 5 por ser generales,
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la Solicitante desea manifestar respetuosamente su desacuerdo con dicha
objecion ya que estos términos son términos ampliamente conocidos, por lo
cual una persona versada en la materia puede entender claramente a que
hacen referencia. Ademas, se encuentran claramente definidos en ¢l capitulo
descriptivo. Por lo tanto, se solicita amablemente que s¢ mantengan dentro

del capitulo reivindicatorio.

2.4 Se modifico la reivindicacion 5 climinando lo referente al dispositivo y
dejando la reivindicacion claramente definida por los pasos del método

reclamado de acuerdo con las sugerencias del sefor examinador.

lin cuanto a estas modificaciones, me permito decir que las mismas no amplian

de ninguna mancra la materia objeto de la presente solicitud v se realizaron con cl

animo de superar las objeciones de claridad planteadas por el senor examinador

C1n su C()nccpm téenico.

[in consccuencia, nos permitimos informar que las nuevas retvindicaciones 1 a 5

sc ajustan a las disposiciones del articulo 30 de la Decision 486.

Fin cuanto al nimero de reivindicaciones, atentamente nos permitimos decir que
no sc adjunta tasa por rewvindicaciones adicionales, toda vez que ¢l nuevo
capitulo reivindicatorio tiene ¢l mismo nimero de cliusulas que cl originalmente

presentado v en esencia es ol mismo objeto pero més limitado.
3.  Patentabilidad

[l senor examinador establece en su concepto téenico que no se encontraron
documentos que afecten las caractetisticas de patentabilidad, lo que muestra que

la invencion es nueva y tience nivel inventivo asi como aplicacion industrial,
4. Conclusionces

Habiendo atendido cabalmente las objeciones presentadas pot cse despacho,
atentamente solicitamos se conceda el privilegio de patente de invencion a la
solicitud en estudio o si el senor examinador considera que subsisten razones
para objetar la presente invencion, rogamos expedir otro examen de fondo con
los debidos motivos y razones que sustenten su objecion con el fin de que

nuestro mandante tenga la posibilidad de exponer sus atgumentos con base en la
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interpretacion de los articulos 45 de la Decision 486 -¢l cual otorga la facultad al

examinador para emitir los examenes de fondo-, 35 y 59 del Codigo Contencioso
Administrativo que senala ques “babindose dado oportinidad a lys interesados para
expresar sis opiniones, y con base en las priebas ¢ informes disponibles, se tomard la decisidn
qite serd motivada al menos en forma sumaria si afecta a particnlares”y “(.) deberd proferirse
la decision definitiva. Lista se_molivard en sus aspectos de hecho y de derecho, y en los de

conventencia si es ef caso”, respectivamente (Fl subrayado es nuestro).

Fn consccuencia, solicitamos a ese despacho pronunciatse en relacion con todos
los argumentos presentados en este memorial dando  estricta aplicacion  al
principio del debido proceso consagrado en el articulo 29 de la Constitucion
Nacional.

Scenor Superintendente,

& K&S\ QU) \\Eﬂ&fmwo

CAROLINA DAZA
. 66.783.790 de Palmira Valle
'[‘P—'I 41563 (,\.\]

notificaciones(@clarkemodet.com.co
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SUPERINTENDENTE DE INDUSTRIA'Y COMERCIO
DIVISION DE NULEVAS CREACIONES

BBy

S. D.

Re:  Expediente No. 14-107.178

—SILVANA

Solicitud de patente a nombre de UNIVERSIDAD MILITAR NUEVA GRANADA

RESPUESTA ACCION OFICIAL

Yo, SILVANA MARIA LOPEZ DIAZ, identificada como aparece al pic de mi
[irma, domiciliada en Bogota, atentamente informo a usted que sustituyo
el poder con que obro, a la doctora CAROLINA DAZA MONTALVO,
domiciliada en Bogota, identificada con la Cédula de Ciudadania
N0.66.783.790 de Palmira Valle y portadora de la tarjeta profesional
No.TP-141563 del CS], con las mismas facultades que me fucron

conferidas para este caso.

Muy alentamente,

ARIA LOPE
C.C.No. 22.468.787
TP- 147463 CS]

Z

Acepto sustitucion

7

™ \
%&S{“U/\ IV
CA LINA DAZ/S NTALVO
C.C. 66.783.790 de Palmira Valle

TP-141563 C§]
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ANEXOS

- Nuevo capitulo rewvindicatorio,
- Sustitucion de poder conferida a mi favor por la apoderada

principal SILVANA MARIA LOPLE/.

P-3538
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positive exocesquelético de rehabilitacién (1) para el
dedo 1indice que comprende un cuerpo conformado por una
manopla (6) y un sistema de barras o falanges que
comprende las falanges proximal (2), media (3) y distal
(4), las cuales se impulsan por medic de motores

independientes controlados a través de un sistema

electrénice de control, en donde 21 dispositivo (1) esta

/

caracterizado porque:

La falange preximal (2) estd conformada por una placa
superior (Z2a) y una placa trasera (2b), en donde la placa
superior (2a)} permanece fija por medio de tornilles a un
soporte rigide (6a) de la manopla (6), un primer motor

(2e) se fija a la placa trasera (2b) de manera gue un

L,

pifndén (21) unido a su eje se acopla a una cremallera (27)
localizada en la parte externa de la placa superiocr (2a);
el movimiento de la placa superior (2a) estéd limitado por
dos fines de carrera (2g9) y (2d), las placas superior (2a)
y trasera (2b) se unen en un punto de rotacién (2c); dicha

falange proximal (2) se fija a la manopla (6) por medio de

un soporte que presenta una serie de ranuras (2f);

la falange media (3) se sitlla entre las falanges proximal
(2) y la falange distal (4), acoplada a la placa superior
(2a) de la falange proximal (2) por medio de tornillos
pasantes (/) que acoplan las ranuras pasantes (2h) con la
ranura (3f) de la placa trasera (3b); un segundo motor
(3e) estd ubicado en el costado inferior de la placa
trasera (3b) y cuenta con un pifndén (3i) gque mueve una
cremallera externa (3]j) ubicada en el costado de la placa
superior (3a); el movimiento de esta placa estd limitado
por dos finales de carrera (3d) y (3g), los cuales se

encuentran ubicados en los extremos de la cremzallera (33} 3



(p]

P-3538
Rvs modificadas
Octubre 26, 2015

la falange distal (4) se encuentra situada después de la
falange media (3), y estd unida por medio de las ranuras
(4f) de la placa trasera (4b) y la ranura (3h) de la placa
supericr (3a); dicha falange comprende un motor (4e) que
se encuentra a un costado de la placa trasera (4b) vy
sobre su eje se acomoda un pifién (41i) el cual encaja en la
ranura (4h) de la placa trasera (4b); el pifdén (41) se
desliza por una cremallera externa (4]) ubicada en la
placa superior (4a); en los extremos de la cremallera (47)
se ubican dos fines de carrera, uno de flexién (4d) y otro
de extension (4g), los cuales limitan el 4&ngulo de
apertura entre la placa superior (4da) y la placa trasera

(4b} ;

en donde el sistema electrénico de control (8) comprende
una tarjeta de control (Bb) conformada por un
microprocesador con un mbédule de comunicacién @ USB,
potencidmetros digitales, interruptores de fin de carrera,

amplificadores operacicnales y transistores de potencia, .

Un dispositivo exoesquelético de rehabilitacién (1) para
el dedo 1ndice de acuerdo a la reivindicacién 1 en donde
la manopla (6) tiene tres aberturas, una para el dedo
pulgar (6c), otra para los dedos restantes (6d), y una
ultima (6b) para el ingreso de la manoc dentro de la
manopla. Igualmente la manopla comprende un soporte fijo

(6a) donde se sujeta la falange proximal (2).

Un dispositive excesquelético de rehabilitacidn (1) para
el dede indice de acuerdo a la reivindicacidén 1 en donde
el eje de los motores es cilindrico con una parte plana

formando un perfil tipo D (5b).

Un dispositivo exoesquelético de rehabilitacidén (1) para

el dedc indice de acuerdo a la reivindicacién 1 donde el




S

P-3538
Rvs modificadas
Octubre 26, 2015

Cin

d

sistema electrénico (8) es alimentado por medio de un
regulador de voltaje en el cual se implementan filtros de

ruido a la entrada y la salida.

Un método para controlar el movimiento de flexién -
extensidn a través de un dispositivo exoesquelético para
rehabilitacién (1) del dedo indice caracterizado porque

comprende las etapas de:

conectar el dispositivo (1) a una computadora por medio de

la interfaz USE;

revisar las instrucciones enviadas desde la computadora
tales Como la velocidad, nimero de flexiones o

instrucciones de reinicio;

regresar las falanges (2, 3, 4) a la posicién extendida vy
apagar los motores si se encuentra una instruccidn de

reinicio;

evaluar el numero de [lexiones de acuerdo a la instruccién

enviada;

. enviar la instruccidén (%h) a la falange a flexionar;

. apagar los motores al alcanzar el numerc de flexiones

programado;

encender los motores hasta llegar a la posicién inicial
(91) (falanges en la posicidn extendida) cuando el

movimiento no sea de flexién;

encender los motores hasta que el dispositive llegue a la

posicién final (9k), cuando el movimiento sea de flexidn;
enviar pulsos de voltaje a las resistencias digitales (9m)

para controlar la velocidad del movimiento de los motores

(5) .



