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@ [X] Patente de Invencion. [J Patente de Modelo de Utilidad.
X] Capitulo |. [ capitulo 1.
@ Nombre: SYNTHES GMBH ~
Isocneddadscgnstltuuda y existente bajo las IDENTIFICACION
SOLICITANTE | ‘€Yes desulza.
1) C.C. O NIT O
Direccién: Eimattstrasse 3,
Oberdorf 4436, CE. o Otro ]
Suiza Cual
Domicilio: Oberdorf 4436, Numero -
Suiza
Nombre: EMILIO FERRERO IDENTIFICACION
Direccion: Carrera 4°. No. 72-35 C.C. NIT D
Teléfono: 347 36 11
REPRESENTANTE| .. C.E. ] Otro O
0 APODERADO Fax: 21186 50 _
E-mail: clientes@cavelier.com. Cual
Domicitio: Bogota, Colombia. Numero 438.019 T.P 31.929
1. Markus HANNI, 2. Peter TOGGWILER
@ Bolgenstrasse 14, Lengmatta 5,
7270 Davos, 7276 Davos Frauenkirch,
INVENTOR (ES) Suiza Suiza
(72) 3. Norbert SUHM
Casa Colonia,
7265 Davos Wolfgang,
Suiza
PCT (86)
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10 de ’octubre de 2005
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Comprobante de pago No.: 08-23 424
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Anexos:

Comprobante de pago de la tasa de presentacion de la solicitud por $ 501 .000.00.

Comprobante de pago bor reivindicacién de prioridad. ’

Documento que acredita la existencia y representacion legal cuando el solicitante sea persona

juridica. ' :

Poderes, si fuere el caso.

Documento de cesion del inventor al solicitante o a su causante.

Declaraciones. _ _

Copia de la solicitud internacional. (Resumen, descripcion, reivindicaciones, dibujos) o vl
|

EEHZIe

X

Traduccién de la solicitud internacional al castellano. (Resumen, descripcién, reivindicaciones,
dibujos)

Copia del examen preliminar efectuado por la IPEA.

Traduccion del examen preliminar efectuado por la IPEA.

De ser el caso, copia del contrato de acceso.

De ser el caso, documento que acredite la licencia o autorizacién de uso de conocimientos
tradicionales de las comunidades indigenas.

De ser el caso, cerlificado de depdsito del material 'biolégi'co. _
Arte final 12x12 ' ' _ o
De ser el caso, informacion sobre otras solicitudes de patente o titulos obtenidos en el i

extranjero por el mismo titular o su causante, relacionadas parcial o totalmente con la invencion
de esta solicitud.

Otros: VER HOJA DE DOCUMENTOS ANEXOS . '”..:.
FIGURA CARACTERISTICA I
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@ Solicito la concesion de la patente,

NOMBRE: , EMILIO FERRERO !
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DOCUMENTOS ANEXOS

1. Publicacién Internacional WO 2007/041880 A1
Descripcion:
Paginas 11 en el idioma original
Paginas 16 en espafol
Reivindicaciones: Numero (s) 35

Figuras: Namero (s) 9
2. (XI Forma PCT/ISA/210. Informe de Busqueda Internacional.

3. XExtracto de publicacion.

NO SE REALIZARON MODIFICACIONES EN LA FASE
INTERNACIONAL
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w OOQ(OCY -
por/ty 5
Pirma Signatme
"Helene Schaub, LLM , MAES Mamas Noesberger
Manager Legal Depariment VP Operations ”

piiigaIN gitanisy
rNGHbladisW

NOTARIAL CERTIFICATION

© CAVELIER ABOGADOS
WACHS 13304019

The undersigned Notary certifies: That the preceding signatures of Helene Schaub
and Matthias Noesberger are authentic, that the signatures currently act in the

position of Manager Legal Department / director and VP Operations.of the company.,.,
Synthes GmbH, a company currently existing and organuzed”pf&ér‘tﬁgm’*é‘of“'“‘“"“’

TS AR QUEv LA

Swntzerland that the adress is Elmattstrasse 3, 4436 Oberqdf'f

corresponding documents.
Given and signed in 4437 Waldenburg, Switzerland

On august 10, 2006

lic.iur. SIMUN &igmineg,

Notar { Q.K
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TRADUCCION OFICIAL No. 01/09.06 preparada por Maria Elvira
Marteio, traductora oficial aprobada por el Ministerio de
Justicia mediante Resolucidn No. 2879 de 1995 y reconocida por el

Ministerio de Relaciones Exteriores.

A continuacidn se traducen los sellos y 1legalizaciones de un
documento escrito en inglés y espafiol, por el cual SYNTES GMB,
domiciliada en Eimattstrasse 3, Oberdcrf - 4436, Suiza, otorga
poder a EMILIO FERRERO, GONZALQO PERDOMO, LUZ CLEMENCIA DE PAEZ y
DANIEL PENA.

Dado y firmado el 10 de agosto de 2006, En Oberdorf
Firma:

[Firma ilegible] [Firma ilegible])
Helene Schaub, LL.M, MAES Matthias Noesberger
Gerente Departamento Juridico Vicepresidente de Operaciones

CERTIFICACION NOTARIAL

El suscrito Notario certifica: gue las firmas que anteceden de
Helene Schaub y Matthias Noesberger son auténticas, que,
actualmente ocupan los cargos de Gerente del Departamento
Juridico / Director vy Vicepresidente de Operaciones de la
Compafiia Synthes GmbH, una sociedad existente y organizada bajo
las leyes de Suiza, que la direccidén es Eimattstrasse 3, 4436
Oberdorf, Suiza y que los firmantes estan facultados para otorgar
este documento.

£1 Notario Publico conoce y certifica los hechos antericres con
base en su examen de los documentos correspondientes.

Dado y firmado en 4437 Waldenburg, 3uiza

seserae

"y .u.;-\-)...a..w mogpers s VNN

; D NOTARIY SAXTO {3 94 nwtcum!‘
£7 CE BOGUTA, BAGG COMAYAR GUE L °
[FOTOCOAIA COINTIDE EOM L1, taBIRAL &
Qe 1T FENION A LA VIETA

(Firma ilegible] g
)
(Titulo ilegible) E o, sz

5imon Stemmer, Notarlo

~



APOSTILLA
{Convencién de La Haya del 5 de octubre de 1961)

l. Pais: Suiza

Este documento pablico _

2. ha sido firmado por Simon Stemmer

3. Actuando en su capacidad de Notar

é. Lleva el sello/timbre de Bezirksschereliderei Waldenburg

CERTIFICADO

5. En Liestal 6. el 15/8/2006

7. Por la Cancilleria de Estado del Cantén de Basel-Landshaft

8. No. 2677 WL 3

. Sello: Cancilleria de Estado, Basel - Laﬁé?chéf} / %%E

10, Firma: [firma ilegiblel 'EI b i§§}
Cornelia Kissling - ?Eﬁ;

. e

Weibeldienst :—"_:‘

Es traduccién fiel y completa de la cual se deja copia en esta

oficina para su confrontacidn.

COLO 15153-841-015-1

QL‘LT\O{ 2 QIFC':)\O‘ )

WPC 15138 - ID 153 TRADUCCION No. l/Q‘iO(D
MARIA ELVIRA MARTELO
SEP 7/06 Troductora s Interprete Oficlal

Inglés - Espadiol - Inglés | -
Res. No. 26879 Min. Justicla - - 57
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(12) INTERNATIONAL APPLICATION PUBLISHED UNDER THE PATENT COOPERATION TREATY (PCT)

’ . P
(19) World Intellectual Property Organization £&7]
' International Burean

(43) International Publication Date
19 April 2007 (19.04,.2007)

'E | 00T L

4 (10) International i’uhlicaﬁon Number

WO 2007/041880 Al

(51) Internatlonal Patent Classiflcution:
ASIB I7/17 (2006.01)

(21) Ioternatlonal Application Number:
PCT/CHZ006/000545

{22) International Filing Date: 5 October 2006 (05.[0.20&55

(25) Filing l.anguage: English

(26) Publication Languupe: Eunglish

(30) Prlority Data:

202005015975.1 10 October 2005 (10.10.2005) DE

(71) Applicant (for all designated Statey except UJS): SYN-
THES GMBH [CH/CH|; Eimanstrusse 3, CH-4436 Ober-
darf (CH).

(72) loveators; and .

(75) InventorsiApplicants (for (S only): HANNI, Markus
[CIUCH]); Bolgenstrasse 14, C11-7270 Davos (CH). TOG-
GWILKER, Peter [CII/CH]; Lengmata 5, CH-7276 Davos
Franenkirch (CI1). SUHM, Norbert {CH/CH]; Casa Colo-
nia, CI1-7265 Davos Wal{gang (CII).

(74) Agent: LUSUARDI, Werther, Dr. Lusvardi AG,
Kreuzhiihisirasse 8, CH-8008 Zirich (CH).

(81) Designated Stutes (unless otherwise indicazed, for cvery
kind of natlonal protection available): AB, AG, Al., AM,
AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CIH, CN,
CO, CR, CU, CZ. DE, DK, DM, DZ, EC, EE, EG, ES, Fl,
GB, GD, GE, GH, GM, HN, HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP,
KE, KG, KM, KN, KP, KR, KZ LA.LC, LK, LR, |.§, LT,
LU, LV, LY, MA, MD, MG, MK, MN, MW, MX, MY, MZ,
NA, NG, NI, NO,-NZ, OM, PG, PH, PL, PT, RO, RS, RU,
SC, SD, SE, $G, SK, SI., SM, 5V, §Y, TJ. TM, TN, TR,
TT. TZ, UA, UG, US, UZ VC, VN, ZA, ZM, ZW.

(84) Designated States (unless otherwise indicaled, for avery
kind of regional protection avalluble): ARIPO (BW, GH,
GM, KE, LS, MW, MZ, NA, SD, 8L, SZ, TZ, UG, ZM,
ZW), Eurasian (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RUJ, 1], TM),
European (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DI, DK, EE, ES, F1,
FR, GB, GR. HVU, IE, IS, IT, LT, LU, LV, MC, NL, PL, PT,
RO, SE, 81, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA,
GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TQ).

Published:
—  with international search repor

For swa-leier codes and other abbrevilions, refer 1o the "Guid-
ance Notes on Codes and Abbreviations™ appearing al the begin-
ning of each regular issue of the PCT Guzernre.

(54) Title: AIMING DEVICE

{57) Abstract: The invention relates o an wiming deviee (15) for the placement of Kirschner-wires in orthopaedics/raumatology.
The aiming device (15) comprises un adjustable aiming block (10) which is disploceubly artached to a forceps (20). The fixation of

& the aiming device at the bone (30) can be.varied by clamping the forceps (20) more or less srongly. The aiming block {10) can he
& displaced to the periost (31) and be fixed. The aiming device (15) uccording to the inventiva allows the alignment of the guidance
A () of the Kimschner-wire (1) abouat an axis of rulation ( 12). Before the Kirschner-wire (1) is inserted in the bona (30) its position
and direction can be intracperatively represented and afigned in at least two non-paralle] planes of projection (PL, P2) by means
of fleoroscopy andior nuvigation. Repeated drilling and misteken posidoning of the Kinchner-wire (1) can so he avaided. Thus,
allowing to reduce the time of vperation and the expasure of the paticnt to rudiation. T

=
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WO 2007/041880 PCT/CH2006/000545

Alming device

FIELD OF THE INVENTION .

The invention relates to an aiming device for insertion of one or more Kirschner-wires
according to the preambles of claims 1 and 8, a bone forceps provided with an aiming
device according to the preamble of claim 33 and fo a method for the applicatioﬁ of an
aiming device according to the preamble of claim 26.

DESCRIPTION OF THE PRIOR ART

Minimal invasive operation practice is freqﬁenﬂy performed in combination with
cannulated screws in case of screw-osteosyntheses, e.g. at the proximal femur or at the
pelvis. In this case a Kirschner-wire has to be correétly inserted in the bone through a
puncture incision in the soft tissue. Only after the Kirschner-wires correct pasition is
confirmed via Intraoperative fluoroscopy the thick cannulated screw Is screwed in over
the previously correctly positioned Kirschner-wire.

From US-A-4,341,206 “Device for producing a hole in a bone” published on 27.7.1982 a
device for preducing a hole in é bone is known. An aiming device with a plate is placed
at a femur, said plate being in contact with the bone. By means of a handle the surgeon
can rigidly urge the plate against the bone and determine the- position of the plate. A
guide tube, respectively a guide sleeve arranged at an angle has a bore Hole wherein a
Kirschner-wire may be inserted In a fitting manner. The position of the Kirschner-wire is
verified by means of X-ray radiation. An adjustment of the entry angle of the Kirschner-
wire is not possible in case of this device.

JP-A-200/000257 “Cup Installation anglé sefter for artificial hip joint replacement
arthroplasty” published on June 28, 1996 discloses a further state of the art, wherein a
fixation member for an aiming guide which contacts the bone is manually held. At this
fixation member a tiltable guide sleeve for a Kirschner-wire is attached. Therewith the
position of the guide sleeve and the entry anglle of the Kirschner-wire relative to the
bone is fixable.

CH-A-892023 “Instrument for percutaneous bone joint screw bonding” published on
January 15, 2002 discloses how two Kirschner-wires are poslitioned at a fixation device

“
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in ane plane. At the same fixation device a mounting is attached via a ball-joint,
whareby this mounting is provided with a guide sleeve for a further Kirschner-wire.

WO-A-0119265 “Repositioning devica for bone fragments” published on Mgfch 22,"2001
discloses a device for repositioning bone fragments at tha pelvis or at tubular bones.
The first clamping member abuts the bone. The second clamping member is provided

with bore holes parallel to the first clamping member, said bore holes being suitable for |
receiving a Kirschner-wire.

DE--U1:-203E)DQBB “Drifling tool for bones, particularly for the praximal femur’® published
on March 8, 2003 discloses g drilling tool, particularly for a proximal femur with a drill bit
and a Kirschner-wire. The objective of this inveniion is that the surgeon can detect
without X-ray verification if the Kirschiner-wire jams during forwarding the drilling tool.

W0-A-88/04203 “Crthopaedic aystem allowing alignment of bones or fracture reduction”
published on February 5, 1998 discloses an instrument for alignment of an Instrument
with régard to a bone structure under virtual reality conditions. It can be used e.g. to
insert .a Kirschner-wire without trial drilling, This also allows t¢ reduce the radiation
exposure for the patient. The system consists of four parts: an aiming device, &
calibrating device, a measuring device and & regulator. This permits a reprasentation of
the actual al:gnmem status in two planes in virtual reality aftar e. g. X-ray images have
been acquired and stored in a computer. The basfs for this is that the instrument to be
insertéd can be exadly positloned with regard to its target if one aligns two planes at the
body o be examined, The high measuring and cumputmg effort appears
tisadva ntageous In this embodifent.

JP-A-11/019095 “Positioning utensil for perforation for knee joint ligament bridging”
published on Januétry 28, 1889 discloses a fube with & channel wherein .a Kirschner-
wire E:'s.guided. Furthermore, 3 handls is disclesed which Is connected to one end of the
tube and a securing device at the other end of the tube for fixation at a femur. The front

end of the tuba and the securing device for the femur are provided with a surface that
prevents sliding. -
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JP-A-7/288079 “2 Row nail guide device for positioning of end screw hole of nail for
mutual fixation” published on November 14, 1995 discloses a two row nail guide device
for positioning of screw holes and a tibia where adjustable rods are attached to. At one
rod an eccentric guide sleeve for a Kirschner-wire s attached.

US 2002/0099309 A1 “Kirschner-wire with a holding devibe for surgical procedures”
published on July 25, 2002 discloses a Kirschner-wire with a holding device. An aiming

ring placed on an insertion device allows the placement of a Kirschner-wire using X-ray
radiation.

Furthermore, from the state of the art in osteosynithesis forceps with springs for opening
the legs of the forceps and with locking screws and locking ratchets for fixing the
clamping forces are known. Examples for this can be found e.g. in the internet on the
" homepages of manufacturers of medical forceps.

In order to determine the correct spatial position of a Kirschner-wire in the body the
Kfrschner—wire’has previously to be represented intraoperatively in at least two non-
parallel planes of projection by means of fluoroscopy. Practically, the entry point and
entry angle of the Kirschner-wire in the bone are already corrected under repeatad
radlation until the starting point and the direction of the bore holes are correct in both
planes of projection. '

For this ptirpose two C-arms can be simultaneously positioned around. the patient.
Alternatively, a-single C-arm can be used in altemating planes of projection. As a matter
of principle using a single C-arm results in the disadvantage that in case of a correct
alignment of the wire in one plane a simuitaneous chack in the second plane is not
- possible. When the position and direction of the wires must be corrected In the second
plane of projection no supervision is possible about the alignment in the first plane. The
information concerning the position in the first plane is not automatically transferred into
the second plane of projection each. Thus, the correct alignment of the Kirschner-wire
requires an iterative procedure including numerous alternations of the plane of
projection and repeated insertion of Kirschner-wires in slightly varied position. This can
be cumbersome for> the patleAnt and time consuming for the‘surgeon.
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SUMMARY OF THE INVENTION

It is a first object of the invention to provide an aiming device for the insertion of one or '

more Kirschner-wires and which is clampable to a bone by means of a forceps. Said
aiming device oorhprising an aiming block for one or more Kirschner-wires, whereby
~ said aiming block can be put against a bone ahd whérein said aiming block is
connected to a fixing device, which is configured as a forceps clampable to a bone.

In a preferred'embodime‘nt the forceps comprise a securing function, preferably a
ratchet fixation for the clamping legs of the forceps.

In another embodiment the foréeps comprise handles or levers suitable for single hand
use of the forceps. ‘

In-a further embodiment the aiming block is adjustable in a first plane E1 relative to a .

bone.

in again a further embodiment a guidance which is moveable in a second plane E2 is
attached to the aiming block.

In still another embodiment the guidance for the Kirschner-wire is pivotable in the
aiming block about an axis of rotation, which preferably cuts a longitudinal axis of the
guidance.

In a further embecdiment a frictional engagement is provided between the guidance and
the aiming block, preferably in the range of the axis of rotation, sc that the guidance is
kept at a selected defined angle within the alming block in a self-locking manner.

It is a second object of the invention to provide an aiming device for the insertion of one
or more Kirscﬁner-Wires and which is provided with a pivotable guidance for said one or
more Kirschner-wires. Sald aiming device comprlsing an aiming block for one or more
Kirschner-wires, whereby said aiming block can be put against a.bone and wherein said
alming block is connected to a fixing device which is clampéble to a bone. Furthermore,
said guidance is pivotébly attached to the aiming block. -

\
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In another embodiment the guidance for the Kirschner-wire Is pivotable in the aiming

" block about an axis of roiatlon, which preférab[y cuts a longitudinal axis of the guidance.

- |0 a further embadiment the aiming biock is adjustahle in a first plane E1 relative t(} a
~ bone.

in yet a further embodiment the guidance Is moveable in 2 second plane E2,
* In stil another embodiment a frictional engagemant is provided hetween the guidahce
and the aiming block, preferabily in the range of the axis of rotation; so that the guidance

is kept'at a selected defined angle within the aiming black in a sélf—lncking manner,

in a furthar amb@dlment the fixing dawca is confi gured as a forcaps with a securing
function, preferably a ratchet fixation for the dlamping legs.

In another erhb'c:dimant» the alming plock is adjustable in a third plane relative to a bone

and the fixing device.

In yet ancther embodiment the first and second plane E1, E2 and preferably the third
plane E3 aro at an angle between 90° and 1607 relative to each other.

Iiv a further embadiment the aiming block is displacsable relative to the fixing device and

parallel to the third plane E3.

In still a further embodiment the forceps comprisa clamping legs which are preferably
curved or cranked.

In another embodimént'tha forceps comprise clamping legs which are provided with
rough or structured surfaces at their surfaces abutting & bone.

In & further embodiment the aiming block Is aftached to a rall, which Is guided and

fixable preferably in the range of the pivoting point of the clamping legs and particulasty
in & recess. '

ol
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In still a further embodiment the rail is fixable at the forceps by means of a fixation
means, pi'eferably a knurled screw. A

In another émbodiment the aiming block is longitudinally andfor transversely
displaceable and/or rotatable relative to the rail if necessary and fixable-at the front end
of the rail. ' '

In & further embodiment the rall is guided in a rear section parallef to the forceps in the
plane E3, and wherein the front section of the rail is configured at an angle W with

respect to the fear section, whereby the angled proximal section is guidable parallel to
the external contour of a bone.

In still a further embodiment the angle W Is adjustable or fixed and is in a range
between 90 and 160 °, typicatly about 150°.

In another embodiment the aiming block and/or the guidance are made of a radiolucent
material, preferably PEEK. '

It is a third object of the invention to provide a bone forceps with a locking means, e.g. a
ratchet fixation and clamping legs for abutment at a bone, whereby the bone forceps is

provided with an aiming device for one or mare Kirschner-wires.

In a further émbodiment the aiming device comprises an-aiming block and at least one

guidance for at least one Kirschner-wire, said guidance being pivotable in the aiming -

block.

In another embodiment the aiming block is adjustable by means of a displaceable rail at
the bone forceps.

Brief description of the application of the Invention

The preferred application is the exact positioning of Kiischner-wires, which are suitable
as guiding elerhent_s for cannulated screws in the range of the proximal femur or at the
pelvis.. '

U
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At the beginning of the operation the Kirschner-wire is inserted in the aiming block, so
~ that the tip of the wire is visible at the remote end of the bore hole of the gﬁide sleeve.
Subsequently, the direction of the Kirschner-wire and of the aiming block as well is
adjusted in the first plane 'of prpjection and checked by means of radiation
perpendicularly to this plane and eventually corrected. ‘

As soon as the direction of the Kirschner-wire is adjusted in the first plane the
positioning in the second plane of projection is realisad accordingly to the desired
direction. Again the position of the Kirschner-wire should be checked by means of
radiation and a na\)igation device and corrected, if necessary.

After being positioned by means of the aiming device the Kirschner-wire can be inserted
in a positional correct manner and without further supervision.

In a preferred embodiment of the methad for the use of a forceps with an aiming device
the forcéps are put agaiﬁst a bone so that the rail is éppmximately parallet to a bone.
Subsequently the rail is dlsplag}ed relative to the forceps in the direction of a bone such
that the aiming block abuts the periost. ‘

In another embodiment the aiming block is displaced and/or pivoted"at the front saction
of the rail relative to the same and fixed.

In a further embodiment the guidance for the Kirschner-wire in the aiming block is tilted _

about its axis of rotation, respectively aligned by means of X-ray observation.

In.yet a further embodiment an X-ray projection is proifided perpendicularly to the first
and second plane E1, E2 each in order to achieve an optimal alignment. '

“In another.embodiment a navigation device is provided, by means of which the spatial
position of the Kirschner-wire is determinable and dispiayable befbra' insertion in a
bene. '

In a further embodiment the navigation device also comprises 2 — 3 markers M at a
bone.

<
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‘In yet a further embodiment markers M are also attached to the forceps and/or the
Kirschner-wire.

In another embodiment markers M are attached to the forceps and also fo the guidance
for the Kirschner-wire.

Advantages of the sblution‘ according to the invention

. Through avoiding repeated drilling due to mistaken positlonihg of the wire under similar
" angles a precise placement can be achieved. After repeated drilling with slightly aitered
ahg!es in osteoporotic bones as in case of conventional procedures the Kirschner-wire
disadvantageously ‘might ‘run into a an already prdduced drill channel- due to low
resistance such complicating or preventing a positional correct positioning. Due to the
restriction to two planes of correction only the time of radiation and accordingly the
exposure to radiation can be reduced.

A BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS
‘Fig. 1 illustrates an aiming device fixed at a femur,

Fig. 2 illustrates the possible planes allowing positioning of the aiming device at a
femur, '

Fig. 3 illustrates a fop vjew on the aiming device;

Fig. 4 illustrates a schematic representation of the aiming device;

Fig. 5 illustrates a top view on a bone with a forceps with aiming block;
Fig. 6 illustrates a lateral view on a bone with a forceps with aiming b!oc!(;
Fig. 7 illustrates an oscillating saw blade for osteotomles;

Fig. 8 illustrates a saw block having a guide plane for an osclilating saw blade;

¥
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l|fig. g illustrates a latoral view of 3 saw block with saw blade.

The aiming device shown in fig. 1 consista of a radicluceni central aiming block 10,
Imateria! e.g. Polyetheretherketons (PEEK) with a high radlclucence, which is

‘displaceably mounted at a forceps 20 {material e.g. instrument steel). The forceps 20

has clamping legs 25; 26 and is provided with a rafchet 22, so that the instrument is
kept in its actual position when being clamped to 2 bone 30. In an exarmplary way some
'markers M are shown in fig, 1. These may be positioned at other iacations or in anather
rumber as well. - _ '

Tha fixation at the bone 30 may be varied, by closing the farceps 20 more or less
, powerfully. Princlpaiiy, the spatial position of the forceps 20 with respeci to the bone 20
'is defined in all planes. By means of the knurled screw 6 {matedal e.g. instrument stsel)
,“in the range of the axis 28 of the forceps the aiming block 10 may be pushed on a rail 5
as far as the perlosteum 31 and secured in two planes T1;E3 (see fig. 2), The first
portion 5a.of the rail § lies on or is parallel to the line of intersection of the planes E2/E3,
the secong portion Bb of the rail 5 lies in the plane E2. The axis of rotation 12 in ihe
alming block 10 is defined with regard to its position reiative to the bone 30 by means of

the displacement of the rail 5.

Before insertion of the. Kirschner-wire 1 in the bone 30, its position and direction in iwo
planes ¢an be checked and adjusted by means of the path of the rays and a navigation
device. Thé displaceabillty of the guidance 2 for the Klrschner-wire 1 Is preferably self-
tocking. The.rail 5 can be fixed by means of the knurlsd screw B in the range of the
pivoting point 23 of the for-::ep_é. The guldance 2 for the Kirschner-wire 1 is pivotable
about the axis of rotation 12. The remote end of the bora hole 11 of the guidanca 2 of
the Kirschner-wire 1 abuts the bone 30, whereby the tip of the Kirschner-wire 1 ebn;acts

tha bane 30, see fig. 3.

Fig. 4 illustrates a sci;nematic view of an aiming davice for a fixation by means of bone
screws 17. The guidance 2 for the Kirschner-wire 1 s pivatable in the plane E2 in the
aiming block 10, the aiming block 10 is attached pivctably in the plane £1 at tha end 7
of the rall 5h. The axis of rotation 12 is brought in cantact close _tcu the periost 31 pf:the

bone 30,
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- Flgs. & and § Ylustrate schematlc dlagrams for a forceps. 20 with a dispiaceably aitached

#alming block 10, wherehy the aiming block 10 is displaceably connected with the-
forceps 20 via the rail seclions 5a, 5b. The guidance 2 is pivatable in the aiming block
I'HJ The alm!ng block 10 is pivotably as well as displacsably atiached to.the rall section
5b. For the fixation: of the aiming blm:k 10 locking screws 16 are used.

(Embodiments are 1rnagmable which are not provided with a fixation, since the alming

i black 10 e.g. is not pivetably configured.

|

|

A possibility for the apphcatmn of the aiming device 15 i illustrated in fi gs ? 8 and 9

The Eﬂmlng device 15 permits t'na matching insertion of Kirschner-wires 1a, 1b e.g.in
the form that two Kirachner-wires are driven parallel in the bone 30. on these parailel
Kirschner-wires 1a, 1b a saw block 42 is guided. The oscillatmg saw blade 41 is put

against the guide pkanes 43.

liis advantagéﬂus for the function according 1e the invention tha; in case of each X-ray
projection the path of the rays is perpendicular to the respectlve plane E1, E2 of the

aiﬁing block.

Only after having the aiming block 10 in a dasired élignment the Kirschrer-wire 1 Is
inserted in the bone 30. Such only ene perforation of the bone 30 is necessary.

The navigation device comprises - as commonly known — also 2 — 3 markers M-at the
hane 30.
~ Markers M are also attached to the forceps 20, to the Kirschner-wire 1 and also tc the
" aiming block 10 andfor 1o the guidance 2 for the Kirschner-wire 1. The navigation device
is configured such that it detects the markers thus aliowing a mutual spatial allocation of
the pars relative fo the bone. By means of this allccation the computer ¢an
suhseqhenﬂy generate a virtual representation of the Kirschner-wire in the bone,
allowing to visualize lts final position alieady bafors he wire is inserted,

By means of the clamping éﬂect of the forcaps 20 the navigation markers M ara fixed,

and with two markers M at the guldance 2 and/or at the 'i(|rschner-wlre 1 tha direcﬂon of

the Kirschner-wire 1 Is then exacti:f detenninable

i@
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The guidance for the Kirschner-wire 1 can also be configured multipart, such compflsing
'guide bores e.g. for two or more Kirschner-wires. Two or more guidances 2 could be
'mounted in a parallel manner at the aiming block 10, so that two or more Kirschner-
wires could be inserted In the ‘bone correctly positioned and In a mutual spatial
allocation simultaneously or subsequently via one or more alignments. This can be
useful in case where e.g. the bone has multipart fragments which must be connected to
each other or when the Kirschner-wires are not to be used for cannulated screws but as
a guidance for other tools, e.g. for saws for the osteotomy. In such a case a
fdisplaceable guidance as a saw holding guidance might be mounted to the Kirschner-
wires, whereon a saw can be guided in a longitudinally displaceable manner relative fo
the Kirs‘c:hner;wires.' Particularty, the saw holding guidance can be configured as a block
with two parallel guide bores for Kirschner-wires 1. These parallel gulde bores would
then be approximately congruent with the two guidances 2 in the aiming block 10.

~In an advanced development of the invention the aiming bfock 10 itseff is used as a saw
holding guidance, whereby the guidances 2 mutate to the guide bores of the block. In
this embodiment the aiming block 10 is removable as a whole from the rail 5b and is
-subsequently displaceable parallel in the direction of the_ previously inserted Kirschner-
wires 1.



WO 2007041880 | - PCTFCH2006/000545
12 '

What is clalmed is:

1. An alming device (15) for the insertion of one or more Kirschner-wires (1), comprising

:1 _alming'bloc}_r. {10} far one or more Kirschner-wires (1), whereby said aiming biogk
- {10) can bs put.against a bone (30), whersin '

the aiming block (3D} is connectad to a fixing device, which is configured as a forceps

(20} clampable to & bone (30).

'2. The aiming device (15) according to claim 1, wherein the forceps (20) comprise a

securing funclion, preferably a ralchet fixation for the clamping legs (25, 26).

3. The aiming device (15) according to claim 1 or 2, wherein the forceps (20) comprise
handles or levers suitable for single hand use of the forceps {20).

4, The aiming device (15) according to one of the dlaims 1 10 3, characterized in that the

aiming block {10} is adjustable in a first plane (E1) relative to a bone (307},

5. The aiming device {15) according to one .of the claims 1 to '4.' characierzed in that a

' guidance {2) which is moveable in a second plane (E2) is attached to the aiming biock
(10}, '

6. The aiming devh'::.e {15) according to clalm 5, characterized in that the guidance {zj for
the Kirschner-wire (1) is pivotable in the aiming block (10) about a axis of rotation (12),
which preferably cuts a longitudinai axis of the guidance {2). '

7. The aiming device (15) according to claim 5-or 6, -characterized in that a frictional
engagement is provided hatween tha guidance (2) and the aiming block (10}, preferably

in the rangs of the axis of rotation (12}, so that tha guidance {2} is kepi at a selecied

defined &ngle within the aiming block (10) in & self-locking manner.

8. An aiming device (15} for the insertion of one or more Kirschner-wires (1}, comprising
A} an aiming black (10) for one or mere Kirschner-wires (1), whareby said alming block
{10} can be put-against a bone {30}, and ' :
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B) a guidance (2) for one or more Kirschner-wires (1) pivotably attached to the aiming
block {30), wherein

C) the aiming block (30) is connected to a fixing device (20), which is clampable to a
bone (30). |

9. The aiming device (15) according to clalm 8, wherein the guidance (2) for the
Kirschner-wire (1) is- pivotable in the aiming block (10) about a axis of rotation (12),
which preferably cuts a longitudinal axis of the guidance (2).

10. The aiming device (15) according to claim 8 or 9, characterized in that the aiming
block (10) Is adjustable in a first plane (E1) relative to a bone (30).

11. The aiming device (15) acco'rding to one of the claims 8 to 10, wherein t_he guidance
(2) is moveable in a second plane (E2). '

12. The aiming device (15) according to one of the claims 8 to 11, characterized in that
a frictional engagement is provigied between the guidance (2) and the aiming blbck (10),
preferably in the range of the axis of rotation (12), so that the guidance (2) is kept af a
selected defined angle within the aiming block (10) in a self-locking manner.

13; The aiming device (15) according to one of the claims 8 to 12, characterized in that
the fixing device (20) is configured as a forceps (20) with a securing function, preferably
a ratchet fixation for the clamping legs (25, 26).

14. The aiming device (15) according to one of the claims 1 to 13, characterized in that
the aiming block (10) is adjustable in a third piane (E3) relative to a bone (30) and the
fixing device (20). . '

15. The aiming device (15) according to one of the claims 1 tc 14, characterized in that
the first and second plane (E1, E2) and preferably the third plane (E3) are at an angle
betwaen 90° and 160° relative to each other.

)
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16. The aiming device (15) according tc one of the claims 1 to 15, chatacterized in that
the alming block (10} is displaceable relative to the fixing device (20} and parallel to the
third plane (E3). | | |

7. The aiming device {15) according to one of the claims 1 fo 1€, characterized in that
the forceps (20) comprise clamping legs {25, 28) which are preferably curved of
- cranked.

. 18.The airhing device {15} according to one of the cia:’rﬁs 1 to 16, charactarized in that
the forceps (20) camprise clamping legs (25, 26) which are provided with a rough or
struztured surfaces (22} at their surface abutting a bone (30).-

19. The aiming device (15) according to one of the claims 1 to 18, characterized in that
the aimiAng hioi:k {10) '15,3ttachad 10 a rail {5), which is guided and fixable praferably in

"thé range (23) of the pﬁoting point {21} of the clamping legs {25, 26) and particulardy in
a recess (24). | '

20. The aitming device (15) according to claim 18, characterized in that the rail {5) ls
fixable by means of a fixation means, preferably a knurled screw (@) at the forceps (20).

: 21. The ajming device (15) accarding to claim 12 or 20, characterized in that the aiming
block (10) is lengitudinally andfor transversely displaceabie and/or rotatable relative to
the rail (5} if necessary and fixable at the front end (7) of the ail (5).

| 22. The aimiﬁg device'(15] according to one of tha claims 18 to 21, characfedzed in that
the rail (8) is guided, in & rear section (5a) parallel io the forceps (20) in the plane {E3),
and wherein the frant section (5b} of the rail (5) is configured at an angle (W) with
respact to the rear saction (5a), whereby the angled proximal section (5b) is guidable
paraliel to the axtemal contour of a bone (30).

23. The aiming device {15) according to clalm 22, charactsrized.in that the angle (W) is
adjustable of fixed and is In a range between 90° and 160 °.

(e
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24. The aiming device (15) according to one of the claims 1 to 23, characterizéd in that

@he_aiming block (10) andfor the guidance (2) are made of a radlolucent matarial,
preferably PEEK.

25. Method for the use of a forceps (20) with an aiming device (15) according to one of
ihe claims 8 10 24, characletized in that the forceps (20} are put against a bone (30} so

that the rail (5) is approximateiy paraliel to a bona (30%; and by subseguently displacing -

tha rail () relative to the forceps {20) in the direction of a bone {30} such that the aiming
~ ‘block {10) abuts the periost {31).

26, Methnﬂ.fdr the aﬁplin::atiun of an alming davics (15) accordirig 1o one of the claims
19 o 25, charasterized in that the aiming block (10) is displaced andfer pivoted at the
front section {5b) of the rail {3) relative to the same and fixed.

97, Method for the application of an alming device (15) according o one of the claims 5

to 24, characterized in that the guldance.{2) for the Kirschneréwire {1) in the aiming
block {10} is tlitad about its exds of rotation (12}, raspectively aligned by means of X-ray
gbservation. ' '

28. Method for the applicatlon of an aiming device {15) according fo ons of the claims &
" tp 24, characterized in that in order 10 achieve an optimal alignment an X—rag._r-pmjeci'inn
is provided perpendicularly 1o the first and second plane (E1, EZ) sach.

29. Method for the application of an aiming devica (15) according to ane of the claims 1
to 24, characterized in that a navigation device is provided, by means af which the
' gpatial position of the Kirsohner-wire (1) is determinable and displayable before
- insartion In a bone (30). ' '

| 30, Method for the application of an aiming device {15) according tn claim 29,
characterized In that the navigation device also comprises 2 — 3 markers (M) at a bone
(30). ' '

31. Method . according to claim 29 or 30, characterized in that markers (M) are also
attached to the forceps (20) and/or the Kirschner-wira {1).

0
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32 Method of any a-::acordmg to claims 30 to 31, characterized in that markers (M} are
attached to the fc-rneps (20} and also to the guidance (2) for the Kirschnerwire (1).

33. Bone forcaps (20} with a locklng means (27}, eg. 2 ratchet fixation and clamping
legs {25, 26) for abutment at a bone (30), characterized in that the bone forceps (20) is
provided with an alming device {15) for ane or mora Kirschner-wires (1)

34. Bone forceps (20) accoiding to claim 33, characterized in that the aiming device
{18} comprises an aiming block (10} and at least one guidance (2) for at lsast ane
Kirschnar-wire (1) and being pivotable in the giming block {10}.

35 Bone forceps (20) according to clairm 33 or 34, chara::tanzed in that the atming block
{10} is adjustabie by means of a displaceable rail (5} at the bone forceps (20).

'/m.



07

WO 2007/ IHIERD PCTICHING/00U545

14

FIG 1




b

WO 2188 FCTICHZO0G/000545

%4

FIG 3

FG 4




3/4L

- 20

26 23 5Sa

YEARAN

L
21lll|,_|l.||l“_‘._ f-/b
| \4 4 =
o Evd/
-—

; =
ol owr o
o " M
Ll_

- 20




1

WO 2007441580 _ - POT/CH2G00US 45

bl b




W

WO 2007/041880 1 PCT/CH2006/000545

DISPOSITIVO DE ALINEAMIENTO

" CAMPO DE LA INVENCION

La invencidn se relaciona con un dispositivo de alineamiento para la insercion de
uno o mas alambres Kirschner de acuerdo con los preambulos de las
reivindicaciones 1 y 8, un fbrqeps para hueso previsto con un dispositivo de
alineamiento de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 33 y a un método

para la aplicacién de un dispositivo de alineamiento de acuerdo con el preambulo

de la reivindicacion 26.

DESCRIPCION DEL ARTE PREVIO

La practica de la operacion invasiva minima se lleva a cabo frecuentemente en
combinacién con tornillos canulados en casos de osteosintesis de tornillo, por
ejemplo, en el fémur proximo o en |a pelvis. En este caso un alambre Kirschner
tiene que ser insertado correctamente en el hueso por una incision de porcién en
el tejido suave. Solamente después de que la posicion correcta de los alambres es
confirmada via la fluoroscopia intraoperativa el tornillo canulado grueso se atornilla

sobre el alambre Kirschner previamente posicionado de manera correcta.

De la US-A-4,341, 206 “Dispositivo para producir un agujero en un hueso”

publicado el 27.7.1982 se conoce un dispositivo para producir un agujero en un _

hueso. Un dispositivo para alineacién con una placa se coloca en un fémur, dicha
placa estd en contacto con el hueso. Mediante una manija el cirujano puede
empujar de manera rigida la placa con el hueso y determinar la posicién de la

placa. Un tubo de gufa, respectivamente un manguito de guia dispuesto a un

19
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angulo tiene un agujero taladrado en donde un alambre Kirschner puede ser
insertado de una manera ajustada. La posicion del alambre Kirschner es verificada
mediante rayos X. Un ajuste del angulo de entrada del alambre Kirschner no es

posible en el caso de este dispositivo.

La JP-A-200/000257 “Copa ajustadora de angulo de instalaciéon para uniones de
cadera artificiales por reemplazo de artroplastia” publicado en Junio 28, 1996
describe un estado de la técnica adicional en donde un miembro de fijacion para
una guia de alineamiento que hace contacto con el hueso es sbstenida
manualmehte. En este miembro de fijacién un manguito de guia inclinable para un
alambre Kirschner se ha sujetado. En el la posicion en el manguito de guia y el

angulo de entrada de! alambre Kirschner con relacién al hueso es fijable.

CH-A-692023 ‘Instrumento para pegar tornillos para unién de huesos
percutaneos” publicado en Enero 15, 2002 describe come dos alambres Kirschner
sin posicionados en un dispositivo de fijacion en un plano. En el mismo dispositivo
de fijacién un montaje es sujetado mediante una unién de bola, en donde este

montaje esta provisto con un manguito de guia para un alambre Kirschner

adicional.

WO-A-0119265 “Dispositivo de reposicionamiento para fragmentos de huesos”
publicado en marzo 22, 2001 describe un dispositivo para reposicionar fragmentos
de hueso en la pelvis 0 en huesos tubulares. El primer miembro de sujecion hace
contacto con el hueso. El segundo miembro de sujecion esta provisto con agujeros
paralelos al primer miembro de sujecion, dichos agujeros son adecuados para

recibir un alambre Kirschner.

e
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DE-U1-20300988 “Herramienta de taladrado para huesos, particutarmente para el
fémur proximal® publicado en Marzo 8, 2003 describe una herramienta de
taladrado, particularmente para un fémur proximal con una punta de taladro y un
alambre Kirschner. El objetivo de esta invencidén es que el cirujano pueda detectar
sin la verificacion de rayos X si el alambre Kirschner se atora durante el uso de la

herramienta de taladrado.

WO-A-98/04203 “Sistema ortopédico que permite la alineacion de los huesos o la
reduccion de la fractura” publicado en Febrero 5, 1998 describe un instrumento
para la aliheacién con respecto a una estructura de hueso bajo condiciones de
realidad virtual. Este puede ser usado por ejemplo para insertar un alambre
Kirschner sin el ensayo de taladrado. Esto también permite reducir la exposicién a
la radiacion al paciente. El sistema -consiste de 4 partes: un dispositivo de
alineamiento, un dispositivo de medida y un regulador. Este permite una
representacion del estado de alineamiento real en dos planos en realidad virtual
después por ejemplo imagenes de rayos X después de que las imagenes de rayos
X han sido adquiridas y almacenadas en un computador. La base para este es que
el instrumento para ser insertado puede se reposicionado exactamente con
respecto a su objetivo si uno aliena dos planos en el cuerpo que va a ser
examinado. El esfuerzo grande de medicién por calculo por computadora parece

desventajoso en esta modalidad.

JP-A-11/0190956 “Utensilio de posicionamiento para la perforacion de los puentes '
de ligamento de las articulaciones de rodilla” publicado en Enero 26, 1999
describe un tubo con un canal en donde un alambre Kirschner es guiado. Mas
aun, se describe una manija que estd conectada a un extremo del tubo y un

dispositivo de aseguramiento en el otro extremo del tube para la fijacion en un
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fémur. El extremo delantero del tubo y el dispositivo de aseguramiento para el

fémur estan provistos con una superficie que impide el deslizamiento.

JP-A-7/299079 “un dispositivo de guia para puntila de dos filas para el
posicionamiento de la puntilla en un agujero en el extremo de un tornillo para una
fijaciébn mutua” publicado en Noviembre 14, 1995 describe un disppsitivo de guia
para puntilla de dos filas para posicionar agujeros de tornilla y una tibia en donde

las varillas ajustables se sujetan. Un manguito de guia excéntrico para un alambre

Kirschner en una varilla es sujetado.

US 2002/0099309 A1 “Alambre Kirschner con un dispositivo de sujecién para
procedimientos quirurgicos” publicado en Julio 25, 2002 describe un alambre
Kirschner con un dispositivo de sujecion. Un anillo de guia o para alineamiento

colocado sobre un dispositivo de insercidn permite la colocacién de un alambre

Kirschner usando radiacion con rayos X.

Mas adn, a partir del estado de la técnica de forceps de osteosintesis con resortes
para abrir las patas de los forceps y se conoce con tornillos de aseguramiento y
trinquetes de bloqueo para fijar las fuerzas de sujecion. Ejemplos' de este se

pueden encontrar por ejemplo en Internet en las paginas de los fabricantes de

forceps médicos.

Para poder determinar la posicion espacial correcta de un alambre Kirschner en el
cuerpo. EI alambre Kirschner debe ser previamente representado
intraoperativamente en por lo menos dos planos no paralelos de proyeccion por
medio de fluoroscopia. Practicamente, el punto de entrada y el angulo de entrada

del alambre Kirschner en el hueso son corregidos ya bajo radiacion repetida hasta
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que el punto de partida y la direccién de los agujeros taladrados sean correctos en

ambos planos de proyeccién.

Para este propositos dos brazos C pueden ser posicionados simultaneamente
alrededor del paciente. Alternativamente, un brazo C dGnico se puede utilizar en
planos alternos de proyeccidn. Como asunto de principios usando un solo brazo C
resulta en la desventaja de que en caso de una alineacién correcta del alambre en
un plano una verificacién simultanea en el segundo plano no es posible. Cuando la
posicion y la direccion de los alambres debe ser corregida en el segundo plano de
proyeccion no ha supervision posible airededor del alineamiento en el primer
plano. La informaciéon concerniente a la posicion en el primer plano no es
transferida automaticamente al segundo plano de proyeccién cada vez. Asi, la
alineacién correcta del alambre Kirschner requiere un procedimiento iterativo que
incluye alternaciones numerosas del plano de proyeccion e insercion repetida del
alambre Kirschner en posiciones ligeramente variadas. Esto puede ser

problematico para el paciente y consumidor de tiempo para el cirujano.

RESUMEN DE LA INVENCION

Es un primer objetivo de la invencibén suministrar un dispositivo de alineamiento
para la inserciéon de uno o mas alambres Kirschner y que es sujetable a un hueso
mediante un férceps. Dicho dispositivo de alineamiento comprende un bloque de
alineamiento para uno o mas alambres Kirschner, en donde dicho bloque de
alineamiento se puede colocar contra un hueso y en donde dicho bloque de
alineamiento esta conectado a un dispositivo de fijacién, que es configurado como

forceps ajustable a un hueso,

~
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En una modalidad preferida los férceps comprende una funciéon de aseguramiento,

preferidémente una fijacién de trinquete para las patas de sujecion de los forceps.

En otra modalidad los férceps comprenden manijas o planazas adecuadas para

uso manual unico de los foérceps.

En una modalidad adicional el bloque de alineamiento es ajustable en un primer

planc E1 con relacién a un hueso.

Nuevamente una modalidad adicional es una guia que es movible en un segundo

plano E2 sujetado al bloque de alineamiento.

Todavia en otra medalidad la guia para el alambre Kirschner es girable en el
blogue de alineamiento alrededor de un eje de rotacion, que preferidamente corta

un eje longitudinal de la guia.

En una modalidad adicional un aceplamiento friccional se suministra entre la guia

y el bloque de alineamiento, preferidamente en el rango
En otra modalidad la guia el alambre Kirschner es girable en el bloque de
alineamiento alrededor de un eje de rotacion, que preferidamente corta un eje

longitudinal de la guia.

En una modalidad adicional el bloque de alineamiento es ajustable en un primer

plano E1 con relacién al hueso.

Todavia otra modalidad la guia es movible en un segundo plano E2.
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Todavia en otra modalidad un acoplamiento friccicnal se suministra entre la guia y

“el bloque de alineamiento, preferidamente en el rango del eje de rotacion, de

modo que la guia se mantiene en un angulo seleccionado definido dentro del

bloque de alineamiento de una manera auto bloqueante.

En una modalidad adicional el dispositivo de fijacion esta configurado como un
férceps con una funcidon se aseguramiento, preferidamente una fijacién por

trinquete para las patas de sujecion.

En otra modalidad el bloque de alineamiento es ajustable en un tercer plano con

relacion a un hueso y al dispositivo de fijacion.

Todavia en otra modalidad el primero y segundo planos, E1, E2 y preferidamente

el tercer plano E3 estan en un angulo entre 90 y 160° en relacién unos con otros.

En una modalidad adicional el bloque de alineamiento es desplazable con relacion

al dispositivo de fijacion y paralelo al tercer plano E3.

Todavia en otra modalidad los férceps comprenden patas de sujecion que

preferidamente son curvadas o en forma de manubrio.

En otra modalidad los forceps comprenden patas de sujecion que estan provistas
con superficies rugosas o estructuradas en sus superficies que hacen contacto

con un hueso.
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En una modalidad adicional e! bloque de alineamiento esta sujetado a un riel, que
es guiado y fijado preferidamente en el rango del punto de giro de las patas de

sujecion y particularmente en un receso.

Todavia en otra modalidad el rie! es fijable a los forceps por medio de medios de

fijacién, preferidamente un tornillo moleteado.

En ofra modalidad el bloque de alineamiento es desplazable yfo girable

longitudinal y/o transversalmente con relacién al riel si es necesario, y fijable en el

extremo delantero del riel.

En una modalidad adicional el riel es guiado a una seccién trasera paralela a los
forceps en el plano E3, y en donde {a seccion delantera del riel esta configurada a
un angulo W con respecto a la seccion trasera. Los cual la seccidn proximal

angulada es guiable paralela al contorne externo de un hueso.

Todavia en otra modalidad el angulo W es ajustable y fijado y estd en un rango

entre 90 y 160°, tipicamente alrededor de 150°.

En otra modalidad el bloque de alineamiento y/o la guia son hechas de un material

radicllicido, preferidamente PEEK.

Es un tercer objetive de la invencidon suministrar un férceps para huesos con
medios de blaqueo, por ejemplo una fijacion por trinquete y patas de sujecion para
entrar en contacto con un hueso, en donde los forceps para hueso estan provistos

con un dispositivo de alineamiento para uno o mas de alambres Kirschner.

YUy
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£n una modalidad adicional el dispositivo de alineamiento comprende un bloque
de alineamiento y por lo menos una guia para por lo menos un alambre Kirschner,

dicha guia es girable en el bloque de alineamiento.

En otra modalidad el bloque de alineamiento es ajustable por medio de un riel

desplazable en el forceps para hueso.
Breve Descripcién de la Solicitud de la Invencion

La solicitud preferida es el posicionamiento exacto de los alambres Kirschner, que
son adecuados como elementos de guia para tornillos canulados en el rango del

fémur proximal o en la pelvis.

Al comienzo de la operacion el alambre Kirschner es insertado en el blodue de
alineamiento, de modo que la punta del alambre es visible en el extremo distante
del agujero taladrado del manguito de guia. Subsiguientemente, la direccién del
alambre Kirschner y del bloque de alineamiento también es ajustada en el primer
plano de proyeccion y verificada por medio de radiacidn perpendicularmente a

este plano y eventuaimente corregida.

Tan pronte como la direccion del alambre Kirschner es ajustada en el primer plano
el posicionamiento en el segundo planc de proyeccion es realizado de acuerdo
con la direccién deseada. Nuevamente la posicién del alambre Kirschner debe ser
verificada mediante radiaciéon y un dispositivo de navegacion y corregida, si es

necesario.

L2



WO 2007/041880 10 PCT/CH2006/000545

Después de ser posicionada por medio del dispositivo de alineamiento el alambre

Kirschner puede ser insertado de una manera correcta en cuanto a su posicién y

sin supervision adicional.

En una modalidad preferida del método para el uso de unos forceps con un
dispositivo de alineamiento los férceps se colocan contra un hueso de modo que
un riel estd aproximadamente paralelo a un hueso. Subsiguientemente el riel es

desplazado con relacién a los férceps con relacion de un hueso tal que el bloque

de alineamiento hace contacto con el peridstico,

En otra modalidad el bloque de alineamiento es desplazado y/o girado en la

seccion delantera del riel con relaciéon al mismo vy fijado.

En una modalidad adicional la guia del alambre Kirschner en el bloque de
alineamiento es inclinada alrededor de su eje de rotacion, alineado

respectivamente mediante la observacion por rayos X.

Todavia en otra modalidad una proyeccion de rayos X se suministra de manera

perpendicular al primero y segundo planos E1, E2 cada uno para poder lograr una

alineacion optima.

En otra modalidad un dispositivo de navegacion se ha suministrado, mediante el
cual la posicion espacial del alambre Kirschner es determinable y visualizable

antes de la insercion en un hueso,

En una modalidad adicional el dispositivo de navegacion también comprende dos

a tres marcadores M en un hueso.

5
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En otra modalidad adicional los marcadores M también se sujetan a los forceps y/o

al alambre Kirschner.

En otra modalidad los marcadores M estan sujetados a los férceps y también a la

guia para el alambre Kirschner.
Ventajas de la solucion de acuerdo con la invencidon

Mediante évitar el taladrado repetido debido a los errores de posicionamiento del
alambre bajo angulos similares se puede lograr una colocacion precisa. Después
de taladrados repetidos con angulos ligeramente alterados en huesos
osteopordsicos como en el caso de los procedimientos convencionales del
alambre Kirschner desventajosamente se puede correr en un canal de taladrado
producido ya debido a la baja resistencia de modo que complique o impida un
posicionamiento correcto. Debido a la restriccidon a dos planos de correccién

solamente el tiempo de radiacion y de acuerdo a lo anterior la exposicion a la
radiacidn se puede reducir,
UNA BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 ilustra un dispositivo de alineamiento fijado a un fémur;

La figura 2 ilustra los posibles planos que permiten el posicionamiento del

dispositivo de alineamiento en un fémur,

La figura 3 ilustra una vista superior del dispositivo de alineamiento;
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La figura 4 ilustra una representacién esquematica del dispositivo de alineamiento;

La figura § ilustra una vista superior de un hueso con un forceps con el bloque de

alineamiento:

La figura 6 ilustra un vista lateral de un hueso con un férceps con bloque de

alineamiento;
La figura 7 ilustra una cuchilla de cierre oscilante para osteotomias.

La figura 8 ilustra un bloque de sierra que tiene un plano de guia para una cuchilla

de sierra oscilante;

La figura 9 ilustra un vista lateral de un bloque de sierra con una cuchilla de sierra.

El dispositivo de alineamiento mostrado en la figura 1 consiste de un bloque de
alineamiento central radiolicido 10, material por ejemplo polietercetona (PEEK)
con alta radioluscencia, que es montado desplazablemente en un férceps 20
(material por ejemplo acero quirdrgico). El forceps 20 tiene patas de sujecion 25;
26 y estd provisto con un trinquete 22, de modo que el instrumento es mantenido
en su posicién real cuando esta siendo sujetado a un huese 30. Como un ejemplo
algunos marcadores M se muestran en [a figura 1. Estos pueden estar

posicionados en otras localizaciones o en otra cantidad también.

La fijacion al hueso 30 puede ser variada, mediante cerrar los férceps 20 mas o

menos fuertemente. Principalmente, la posicién espacial de los férceps 20 con
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réspectq al hueso 30 esta definida en todos lo planos. Mediante el tornillo

moleteado 6 (material por ejemplo acero quirurgico) en el rango del eje 23 de los

“ férceps el bloque de alineamiento 10 puede ser empujado sobre un rie! 5 tan lejos

como el periésteo 31 y asegurado en dos planos E1; E3 (ver figura 2). La primera
porcidn 5a del riel 5 descansa sobre o es paralela a la linea de interseccion de los
planos E2/E3, la segunda porcién 5b del riel 5 descansa en el plano E2. El eje de
rotacion 12 en el bloque de alineamiento 10 estd definido con respecto a su

posicion relativa en el hueso 30 mediante el desplazamiento del riel 5.

Antes de la insercion del alambre Kirschner 1 en el hueso 30, su posicion y
direccion en dos planos puede ser verificada y'ajusfada mediante el trayecto de
los rayos y un dispositivo de navegacion. La desplazabilidad de la guia 2 para el
alambre Kirschner 1 es preferidamente auto bloqueante. El riel 5 se puede fijar por
medio del tornillo moleteado 6 en el rango del punto de pivote 23 de los forceps.
La guia 2 para el alambre Kiréchner 1 es girable alrededor del eje de rotacion 12.
El extremo remoto del agujero 11 de la guia 2 del alambre Kirschner 1 entra en
contacto con el hueso 30, por lo cual la punta del alambre Kirschner 1 hace

contacto con el hueso 30, ver figura 3.

La figura 4 ilustra una vista esquematica de un dispositivc de alineamiento para
una fijacion por medio de tornillos para hueso 17. La guia 2 para el alambre
Kirschner 1 es girable en el plano E2 en el bloque de alineamiento 10, el bloque de
alineamiento esta sujetado de manera girable en el plano E1 en el extremo 7 del
riel 5b. El eje de rotacitn 12 es puesto en contacto cercano con el periéstico 31 del

hueso 30.

i
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Las figuras 5 y 6 ilustran diagramas esquemadticos para un férceps 20 con un

blogue de alineamiento sujetado de manera desplazable 10, por lo cual el bloque

"de alineamiento 10 esta conectado de manera desplazable con los férceps 20

mediante las secciones de riel 5a, 5b. La guia 2 es girable en el bloque de
alineamiento 10, el bloque de alineamiento 10 es girable también cuando esta
sujetado de manera desplazable a la seccidn de riel 5b. Para la fijacién del bloque
de alineamiento 10 se usan los tornillos de sujecién 16. Las modalidades son
imaginables las cuales no estan provistas con una fijacién, ya que el bloque de

alineamiento 10 por ejemplo no esta configurado de manera girable.

Una posibilidad para la aplicacidén del dispositivd de élineamiento 15 es ilustra&a
en las figuras 7, 8 y 9. El dispositive de alineamiento 15 permite la insercion
cazada de alambres Kirschner, 1a, 1b por ejemplo en la forma de dos alambres
Kirschner que son dirigidos paralelos en el hueso 30. Sobre estos alambres
Kirschner paralelos 1a, 1b un bloque de sierra 42 es guiado. La cuchilla de sierra

oscilante 41 se pone contra los planos de guia 43.

Es ventajoso para la funcién de acuerdo con la invencion que en el caso de cada
proyeccién de rayos X el trayecto de los rayos es perpendicular al plano respectivo
E1, E2 del bloque de alineamiento. Solamente después de tener el bloque de
alineamiento 10 en una alineacion deseado el alambre Kirschner 1 es insertado en

el hueso 30. De modo que una sola perforacion del hueso 30 es necesaria.

£l dispositivo de navegacién comprende, COmo se conoce usualmente, también

dos a tres marcadores M en el hueso 30.

47
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Los marcadores M también se sujetan al forceps 20, al alambre Kirschner 1 Yy

también al bloque de alineamiento 10 y/o a la guia 2 para el alambre Kirschner 1.

" El dispositivo de navegacion esta configurado de modo que este detecta los

marcadores permitiendo asi una alocacién espacial mutua de estas partes con
relacion al hueso. Por medio de esta alocacién el computador puede generara
subsiguientemente una representacién virtual del alambre Kirschner en el hueso,

pemmitiendo visualizar su posicion final ya antes de que el alambre sea insertado.

Por medio del efecto de sujecidn de los forceps 20 los marcadores M de
navegacion son fijados, y con dos marcadores M en la guia 2 y/o en el alambre

Kirschner 1 la direccion del alambre Kirschner 1 es determinable de manera

exacta.

La guia para el alambre Kirschner 1 también se puede configurar como muitiples
partes, de modo que comprende agujeros para guia por ejemplo para dos o mas
alambres Kirschner. Dos ¢ mas guias 2 pudieron ser montadas de una manera
paralela en el bloque de alineamiento 10, de modo que dos o mas alambres
Kirschner pudieran ser insertados en el hueso posicionados de manera correcta y
en una alocacién éSpacial mutua simultaneamente o subsiguientemente mediante
uno o mas alineamientos. Esto puede ser util en el caso en donde por ejemplo el
hueso tiene fragmentos multipartes que deben se conectados uno al otro o cuando
los alambres Kirschner no son utilizados para tornillos canulados sino como una
guia para otras herramientas, por ejemplo para sierras para la osteotomia. En tal
caso una guia desplazable como una guia que sujeta una sierra puede ser
montada a los alambres Kirschner, por lo cual una sierra se puede guiar de una
manera longitudinalmente desplazable con relacion a los alambres Kirschner.

Particularmente, la guia se sujeciéon de sierra puede ser configurada como un

s
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bloque con dos agujeros de guia paralelos para los alambres Kirschner 1. Estos

agujeros de guia paralelos podrian entonces ser aproximadamente congruentes

" con las dos guias 2 en el bloque de alineamiento 10.

En un desarrollo avanzado de la invencién el blogue de alineamiento 10 en si
mismo'es usado como una guia de sujecién de sierra, por lo cual las guias 2
mutan a los agujeros de guia en el blogue. En esta modalidad el bloque de
alineamiento 10 es removible en su totalidad del riel Sb y es desplazable

subsiguientemente paralelo en la direccion de los alambres Kirschner 1

previamente insertados.

A
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REIVINDICACIONES

Lo que se reivindica es:

Un dispositivo de alineamiento (15) para la insercién de uno 0 mas
alambres Kirschner (1), comprende un blogue de alineamiento (10) para
uno o mas alambres Kirschner (1), en donde dicho bloque de

alineamiento (10) puede ser colocado contra un hueso (30), en donde

El bloque de alineamiento (30) esta conectado a un dispositivo de fijacién, el

cual esta configurado como un férceps (20) sujetable a un hueso (30).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en donde el férceps (20) comprende una funcidn de aseguramiento,
preferidamente una fijacion mediante trinquete para las patas de

sujecion (25, 26).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicaciéon 1 o
2, en donde el férceps (20) comprenden manijas o palancas adecuadas

para uso manual unico de los forceps (20).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 3, caracterizade en que el bloque de alineamiento

{10) es sujetable en un primer plano (E1) con relacién a un hueso (30).

E! dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las

reivindicaciones 1 a 4, caracterizado en que una gula (2) que es

IS
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movible en un segundo plano (E2) es sujetada al blogque de

alineamiento (10).

El dispositivo de alineamiento {(15) de acuerdo con la reivindicacion 5,
caracterizado en que la guia (2) para el alambre Kirschner (1) es girable
en el bloque de alineamiento (10) alrededor de un eje de rotacién (12),

que preferidamente corta un eje longitudinal de la guia (2).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicaéibn,s 0
6, caracterizado en que un acoplamiento friccional se suministra entre la
guia (2) y el bloque de alineamiento (10), preferidamente en el rango
del eje de rotacién (12), e modo que la guia (2) se mantiene en un
angulo seleccionado definido dentro del bloque de alineamiento (10) de

una manera auto blogueante.

Un dispositivo de alineamiento (15) para la insercién de uno o mas

alambres Kirschner (1), comprende

A} Un bloque de alineamiento (10) para unoc o mas alambres Kirschner (1),

en donde dicho blogue de alineamiento {10) se puede colocar contra un

hueso (30), ¥

B) Una guia (2) para uno o mas alambres Kirschner (1) sujetada

girablemente al bloque de alineamiento (30), en donde

C) El blaque de alineamiento (30) esta conectado a un dispositivo de fijacion

{20), que es sujetable al hueso (30).

Yo
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10

11.

12.

13.

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicacion 8,
en donde la guia (2) para el alambre Kirschner (1) es girable en el
bloque de alineamiento (10) alrededor de un eje de rotacién (12), que

preferidamente corta un eje longitudinal de la guia (2).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicacion 8 o
9, caracterizado en que el bloque de alineamiento (1) es ajustable en un

primer plano (E1) con relacion a un hueso (30).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerde con una de las

reivindicaciones 8 a 10, en donde la guia (2} es movible en un segundo

plano (E2).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 8 a 11, caracterizado en que un acoplamiento friccional
se suministra entre la guia (2) y el bloque de alineamiento (10),
preferidamente en el rango del eje de rotacidn (12), de modo que la
guia (2) es mantenida a un angulo definido seleccionado dentro del

bloque de alineamiento (10) de una manera auto bloqueante.

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 8 a 12, caracterizado en que el dispositivo de fijacion
(2) estd configurade como un férceps (20) con una porcion de
aseguramiento, preferidamente una fijacion de trinquete para las patas

de sujecién (25, 26).

£y
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14.

15.

16.

17.

18.

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 13 caracterizado en que el bloque de alineamiento

(10) es ajustable en un tercer plano (E3) en relacion a un hueso (30) y

el dispositive de fijacion (20).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 14, caracterizado en que el primero y segundo

planos (E1 E2), y preferidamente el tercer plano (E3) estan en un

angulo entre 90 y 160° uno con relacién a los otros.

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 15, caracterizado en que el bloque de alineamiento
(10)n es desplazable con relacidon al dispositivo de fijacién (20) y

paralelo al tercer plano (E3).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 16, caracterizado en que los férceps (20)
comprende patas de sujecion (25, 26) que son preferidamente curvadas

o en forma de manubrio.

El dispositivo de alineamiento‘(15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 16, caracterizado en que los forceps (20)
comprende patas de sujecidon (25, 26) que estan provistas con
superficies rugosas o estructuradas (22) en sus superficies de contacto

con un hueso (30).

e
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19.

20.

21.

22.

23.

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 18, paracteﬁzado en que el bloque de alineamiento
(10) es sujetado a un riel (5) que es guiado y fijado preferidameﬁte en el
rango (23) del punto de pivote (21) de las patas de sujecion (25, 26) y

particularmente en un receso (24).

El dispositivo de aline_amiento (15) de acuerdo con la reivindicacion 19,
caracterizado en que el riel (5) es fijable mediante un medio de fijacion,

preferidamente un tornillo moleteado (6) en los forceps (20).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicacién 19 o
20, caracterizado en que el bloque de alineamiento (10) es desplazable
longitudinal y/o transversalmente y/o girable con relacion al riel (5) si es

necesario y fijable en el extremo delantero (7) del riel (5).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 19 a 21, caracterizado en que el riel (5) es guiado en
una seccion trasera (5a) paralelo a los forceps (20) en el plano (E3); y
en donde la seccion delantera (5b) del riel (5) esta configurada a un
angulo (W) con respecto a la seccion trasera (5), en donde la seccion
proximal angulada (5b) es guiable paralela al contorno externo de un

hueso {30).

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la reivindicacién 22,
caracterizado en que el angulo (W) es ajustable o fijo y esta en un

rango entre 90° y 160°.

£
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25.

25.

27.

28.

El dispositivo de alineamiento (15) de acuerde con 'una de las
reivindicaciones 1 a 23, caracterizado en gua el bloque de alineamiento

{10} y/0 la guia {2} estdn hechas de un material radioluscente,

preferidamente PEEK.

Un métode para uso de unos férceps (EDj con un di.spnsitiw:: de
alineamiento (15} de acuerdo con una de las reivind-icaciones 8 a 24,
caracterizadc en que los forceps (20) se colocan contra un hueso (30)
de modo que..el rig! {B) es aproximadamente paralelo a un huesﬁ:- (30): vy
mediante desplazar subsiguientemente el riel (5) con relacion a los
forceps (20) en la direccidn de un hueso {30) de modo que &l blogque de

alineamiento (10) hace contacta con el periostio (31).

Un meétodo para la aplicacién de un dispositivo de alineamiento {15) de
acuerdo con una de las reivindicacionas 19 a 25, caracterizado en que
el blogque de alineamiento (10) es despiazade yf/o girado en la seccién

delantera {5b) del riel {5) con relacion al misma y fijado.

Un método para {a aplicacién de un dispositivo de alineamiento (15) de
acuerdo con una de las reivindicaciones 5 a 24, caracterizado en que la
guia {2) para el alambre Kirschner (1) en el bloque de alineamiento {10)
s¢ inclina alrededor de su  eje de rotacion (12), alineado

respectivamente mediante observacién con rayos X.

Un meétedo para la aplicacién de un dispositivo de alineamiento (15) de

acuerdo con una de las reivindicaciones & a 24, caracterizado en que

_para poder legrar un alineamiento &ptimo una proyeccion de rayos X se
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29.

30.

31.

32.

33.

suministra perpendicularmente al primero y segundo planos (E1, E2)

respectivamente.

Un método para la aplicacion de un dispositive de alineamiento (15) de
acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 24, caracterizado en que el
dispositivo de navegacion esta provisto, mediante el cual la posicion
espacial del alambre Kirschner (1) es determinable y visualizable antes

de la insercién en un hueso (30).

Un método para la aplicacion de un dispositivo de alineamiento (15) de
acuerdo con la reivindicacion 29, caracterizado en gque el dispositivo de
navegacion también comprende dos a tres marcadores (M) en un hueso

(30).

El método de acuerdo con las reivindicaciones 29 o 30, caracterizado

en que los marcadores (M) también estan sujetados a los férceps (20)

y/o al alambre Kirschner (1).

El método de acuerde con una de las reivindicaciones 30 a 31,
caracterizado en que los marcadores (M) estan sujetados a los forceps

(20) y también a la guia (2) para el alambre Kirschner (1). -

Férceps para hueso (20) con un medio de blogueo (27), por ejemplo,
una fijacion por trinquete y patas de sujecion (25, 26) para entrar en
contacto con un hueso (30) caracterizado en que los férceps para
hueso (20) estan provistos como un dispositivo de alineamiento (15)

para unc o mas alambres Kirschner (1).

&)\
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34.

35.

Los férceps para huesc (20) de acuerdo con la reivindicacion 33,
caracterizado en que el dispositivo de alineamiento (15) comprende un
blogue de alineamiento (10) y por lo menos una guia (2) para por lo
menos un alambre Kirschner (1) y es girable en el bloque de

alineamiento (10).

Los forceps para hueso (20) de acuerdo con la reivindicacion 33 o 34,
caracterizado en que el bloque de alineamiento (10) es ajustable por

medio de un riel desplazable (5) en los forceps para hueso (20).

L
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DISPOSITIVO DE ALINEAMIENTO

La invencion se relaciona con un dispositivo de alineamiento (15) para colocar
alambres Kirschner en ortopédicos/traumatologia. El dispositivo de alineamiento
(15) comprende un bloque de alineamiento ajustable {10) que es sujetado de
manera desplazable a un forceps (20). La fijacion el dispositivo de alineamiento al
hueso (30) puede variar mediante sujetar los férceps (20) mas o menos
fuertemente. El bloque de alineamiento (10) se puede desplazar al periéstico (31)
y ser fijado. El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con {a invencion
permite Ja alineacion de la guia (2) del alambre Kirschner (1) alrededor de un eje
de rotacién (12). Antes de que el alambre Kirschner (1) se inserte en el hueso (30)
su posicién y direccion puede ser intraoperativamente representada y alineada en
por lo menos dos planos no paralelos de proyeccion (p1, p2) mediante
fluoroscopia y/o navegacién. E| taladrado repetido y los errores de
posicionamiento del alambre Kirschner (1) pueden ser evitados. Asi, permitir la

reduccion del tiempo de operacion y la exposicion del paciente a la radiacion.

52
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Reivindicacién(es): 4, £l dispositivo de alineamiento {15) de acuerdo con

1. Un dispositivo de alineamiento (15} para la insercién de uno o
mas alambres Kirschner (1), oomprende un bloque de
alineamiento (10) para uno o méas alambres Kirschner (1), en
donde dicho blogue de alineamiento {10) puede ser calocado

contra un hueso (30}, en donde

El bleque de alineamiento (30) esta conectado a un dispositivo de
fijacion, el cual esta configurado como un foreeps (20) sujetable a

un hueso (30).

2. El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con Ia
reivindicacion 1, en donde el farceps (20) comprende una funcion
de aseguramiento, preferidamente una fijacidn mediante tinquete

para las patas de sujecion (25, 26).

3. El dispositivo de alineamiento (15) de acuerde con la
reivindicacion 1 o 2, en donde el forceps (20) comprenden
manijas o palancas adecuadas para uso manual Unico de los

forceps (20).

una de las reivindicaciones 1 a 3, caraclerizade en que el
bloque de alineamiento (10) es sujetable en un primer plano

{E1) con relacidn a un hueso {30).

5. El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con
una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado en que tina guia
{2} que es movible en un segundo plano (E2) es sujetada al

blogue de alineamiento (10).

8. El dispositivo de alineamiento (15) de acuerdo con la
feivindicacion S, caracterizado en que la guia (2) para el
alambre Kirschner (1) es girable en el bloque de alineamiento
(10) alrededor de un eje de rotacion (12), que preferidamente

corta un eje longitudinal de la guia (2).
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REQUISITOS MINIMOS PARA ADMISION A TRAMITE
PCT

PATENTE DE INVENCION . ( MODELO DE UTILIDAD [ ]

¢ Indicacién de que se solicita la concesién de una patente :

4 Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta la solicitud [ ,]/

¢ Descripcién de fa invencion . T (1

4 Dibujos de ser estos pertinentes A Ly

4 Comprobante de pago de las tasas establecidas A
e .

COMPLETA }] - . . INCOMPLETA [ ]

DISENO INDUSTRIAL [ ]

¢ Indicacion de que se solicita el registro de Disefio Industrial [ 1]
¢ Datos de identificacion del solicitante o de la persona que presenta fa solicitud [ ]
¢ Representacmn grafica y fotogréf_lca ‘del Disefio Industnal 0 muestra del (]
material que incorpora el disefic  -* - ;‘__,’ AR
4 Comprébante de pago de las tasas estat_alec:das £ [ ]
COMPLETA [ ) o INCOMPLETA [ |}
e
' 3\1:; . ' i '
: ',N t‘
ESQUEMA DE TRAZADO [ ] Y “x _
0 Indicacion de.que se sohcuta el reglstro de un. Esquema de Trazado - ( .]
4 Datos de identificacion del solicitante © de la persona que presenta ia solicitud [ )
2 Rep(esentaclén grafica del esquema trazado (]
4 Comprobante de pago de las tasas establecidas [ ]
COMPLETA [ ] - ' i INCOMPLETA [ }

\AKD W“U i =

Firma Responsable

Fecha_ 08 ABR: 2008

Carrera 13 No. 27-00 Plsg 5, 7 y 10
Conmutador: 3 82 08 40
Fax: 3505220
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REPUBLICA DE COLOMBIA
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Bogotad,
2020

Doctor (a)

FERRERO EMILTO

hpoderado({a) y/o Representante de
SYNTHES GMBH

REFERENCIA Radicacidn No. 8 35236
Solicitud internacional PCT/CH2D06/000545
Fecha inicio fase nacional 10/05/2008
Tramite 11
Evento 378
Acturacidn 430
Oficio No. 73/3

Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el articulo 38 de
la Decisidén 486 de la Comisidén de la Comunidad Andina, articulo 27 del Tratado de
Cooperacidn en Materia de Patentes {(PCT), regla 51 bis del Reglamento y Circular
Unica de la Superintendencia de Industria y Comercio, se le comunica que:

1. La solicitud no contiene la copia del documento en gue consta la cesién del
dererho a 1a patente del inventor al solicitante 0 a su causante. (Art. 26-k)
Decisibn 486.

2. El solicitante debe presentar un nuevo titulo que permita identificar la materia
de la cual trata la solicitud, ya que el titulo relacionado no se encuentra con la
precisidn necesaria para identificar claramente el objeto de la solicitud de
patente. (Regla 4.3 PCT, Art 26-27 D-486, Circular Unica 5.2.9)

En  cumplimiento de 1lo dispuesto por el articulo 39 de la Decisidn 486, se le
reguiere para gue dentro del término de dos meses siguientes a la fecha de
notificacidén del preésente oficio, complete 1os requisitos anteriormente enunciados.
En casc de no dar cumplimiento al presente requerimiento, la wsolicitud se
considerard abandonada y perder relacion.

Notifiguese el presente o
e}, del capitulo quinto d

1forme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal
titulo/ primero de la Circular Unica No.1l0 de 2001.

ALIX CARMENZA CEPPEDES DE VERGEL
Jefe de la divigidén de Nuevas Creaciones

El anteri requerimiento fue notificado por fijacidn en lista de

fech ‘N A 1. nana?
fernana 0 O-dun 2008




