














IMPLEMENTO PARA EL CUIDADO ORAL 

 

CAMPO DE LA INVENCION 

 La presente invención se refiere a un implemento para el 

cuidado oral, y más particularmente a un implemento para el 5 

cuidado oral tal como un cepillo de dientes que tiene un 

dispositivo auxiliar y un mecanismo para operar el 

dispositivo auxiliar. El dispositivo auxiliar puede ser una 

bomba para bombear un fluido desde una salida del implemento 

 10 

ANTECEDENTES DE LA INVENCION 

 Los implementos para el cuidado oral tal como los 

cepillos de dientes se usan típicamente junto con un 

dentífrico o un producto similar para el cuidado oral para 

limpiar los dientes y/o los tejidos blandos en la cavidad 15 

oral. El dentífrico u otro producto similar puede contener 

uno o más ingredientes los cuales, cuando se administran con 

el implemento para el cuidado oral generalmente mediante la 

acción de cepillado o frotamiento, proveen un beneficio para 

la salud oral del usuario, como la remoción de la placa y 20 

otros desechos de la superficie de los dientes y/o encías, 

puliendo y blanqueando los dientes, reduciendo la 

sensibilidad, reduciendo las poblaciones superficiales de 

bacterias en la cavidad oral, y otros beneficios. Sin 
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embargo, a menudo es ventajoso cuando uno se cepilla los 

dientes o cuando se frotan los tejidos blandos de la cavidad 

oral propia, suplementar el (los) beneficio(s) del cuidado 

oral al dispensar uno o más productos adicionales para el 

cuidado oral en la forma de un fluido en la cavidad oral, o 5 

también al estimular los tejidos blandos, para optimizar el 

régimen de cuidado oral.  

 Las Patentes US2010/278582 y US2005/238412 revelan 

respectivamente cepillos de dientes eléctricos, cada uno con 

dos motores. Uno de los motores es para el movimiento de 10 

accionamiento de un cabezal de un cepillo de dientes, 

mientras el otro de los motores es para accionar una bomba. 

La Patente US5142723 describe un cepillo de dientes con un 

motor que acciona conjuntamente un cabezal de cepillo y una 

bomba. La Patente US2010/0284728 revela un cepillo de dientes 15 

eléctrico con un cabezal removible de cepillo, una bomba para 

bombear fluido al cabezal del cepillo, y un motor. La 

rotación del motor en cualquier dirección acciona el 

movimiento del cabezal del cepillo, y la bomba opera 

solamente en una dirección de rotación del motor.   20 

 Cada uno de estos cepillos de dientes anteriores tiene 

problemas inherentes, tales como que son voluminosos y/o 

pesados, tienen mucho gasto de fluido para el cuidado oral, o 

inconvenientes para su uso.  
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 Por consiguiente, es deseable un implemento mejorado 

para el cuidado oral, tal como un cepillo de dientes capaz de 

dispensar un fluido en la cavidad oral, o estimular los 

tejidos blandos. 

 5 

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION 

 Un primer aspecto de la presente invención puede proveer 

un implemento para el cuidado oral, tal como un cepillo de 

dientes que comprende: un cuerpo, un elemento portador 

conectado al cuerpo y movible con relación al cuerpo, 10 

acarreando el elemento portador uno o más elementos de 

limpieza; un mecanismo de accionamiento portador para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla 15 

selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante 

la operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo 

de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el 

movimiento del elemento portador con relación al cuerpo.   

 Preferiblemente, el mecanismo de accionamiento del 20 

dispositivo auxiliar se engancha selectivamente con el 

mecanismo de accionamiento portador a través del movimiento 

relativo de al menos parte del mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar y al menos parte del mecanismo de 
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accionamiento portador. Más preferiblemente, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se engancha 

selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a 

través del movimiento de al menos parte del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar con relación al cuerpo 5 

y relativo al menos a parte del mecanismo de accionamiento 

portador. Preferiblemente el implemento para el cuidado oral 

comprende un embrague que es operable por un usuario para 

acoplar selectivamente el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar con el mecanismo de accionamiento 10 

portador.   

 Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador 

comprende una primera parte movible y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda 

parte movible, donde la operación del mecanismo de 15 

accionamiento del elemento portador ocasiona el movimiento de 

la primera parte movible, y donde la segunda parte movible se 

acopla selectivamente con la primera parte movible durante el 

movimiento de la primera parte movible.   

 La primera parte movible puede ser una primera parte 20 

giratoria y el movimiento de la primera parte movible 

comprende la rotación de la primera parte giratoria.  

 La segunda parte movible puede ser una segunda parte 

giratoria. Preferiblemente la primera parte giratoria gira 
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alrededor de un primer eje y la segunda parte giratoria, gira 

alrededor de un segundo eje.   

 La segunda parte giratoria se puede acoplar 

selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una 

distancia entre el primer eje y el segundo eje. Por ejemplo, 5 

la segunda parte giratoria se puede acoplar selectivamente 

con la primera parte giratoria al reducir una distancia entre 

el primer eje y el segundo eje.  

El primer eje puede ser paralelo al segundo eje o no-

paralelo, tal como perpendicular, al segundo eje.  10 

El primero y el segundo ejes pueden ser coaxiales, en 

cuyo caso la primera parte giratoria se puede acoplar 

selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una 

distancia entre la primera y la segunda partes giratorias en 

una dirección paralela a los ejes.  15 

Preferiblemente la primera parte giratoria comprende un 

primer engranaje y la segunda parte giratoria comprende un 

segundo engranaje.   

 Opcionalmente, una de las primeras partes movibles y la 

segunda parte movible comprenden un elemento giratorio y la 20 

otra de las primeras partes movibles y la segunda parte 

movible comprenden un elemento flexible alargado. El elemento 

giratorio puede comprender uno de una polea y un volante 

dentado, y el elemento flexible alargado puede comprender uno 
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de una correa, una cadena, un alambre y un cable.   

 Preferiblemente el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar está sesgado fuera de acoplamiento con 

el mecanismo de accionamiento portador.   

 Preferiblemente el implemento para el cuidado oral 5 

comprende un selector que es operable por un usuario para 

hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se acople con el mecanismo de accionamiento 

portador. El selector se puede mover entre la primera 

posición y la segunda. Preferiblemente el selector se sesga 10 

hacia la primera posición, donde, cuando el selector está en 

la primera posición, el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar se desacopla del mecanismo de 

accionamiento portador, y, cuando el selector está en la 

segunda posición, el mecanismo de accionamiento del 15 

dispositivo auxiliar se acopla con el mecanismo de 

accionamiento portador.  

 El implemento para el cuidado oral puede comprender un 

electroimán y un miembro ferromagnético o metálico, donde 

cuando el electroimán se energiza, el electroimán y el 20 

miembro se mueven en relación uno al otro para dar lugar a 

que el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se 

acople con el mecanismo de accionamiento portador.   

 El implemento para el cuidado oral puede comprender un 
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temporizador configurado para medir un período de tiempo 

predeterminado desde el acoplamiento del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de 

accionamiento del elemento portador, donde el implemento se 

configura de tal modo que cuando el temporizador ha medido el 5 

lapso del período de tiempo predeterminado, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se desacople del 

mecanismo de accionamiento portador.   

 Preferiblemente, el dispositivo auxiliar comprende una 

bomba, preferiblemente una bomba peristáltica, y más 10 

preferiblemente una bomba peristáltica rotatoria.   

 El implemento para el cuidado oral puede comprender un 

depósito para contener un fluido, una o más salidas que se 

abren en una superficie del cuerpo, y un fluido que fluye por 

el canal que une el depósito a una o más salidas, donde la 15 

bomba se opera para bombear fluido desde el depósito hasta 

una o más salidas vía el canal de flujo del fluido.   

 Preferiblemente, la bomba comprende una bomba 

peristáltica y el canal de flujo del fluido comprende un tubo 

comprimible, siendo comprimida una primera porción del tubo 20 

entre dos componentes de la bomba peristáltica, donde la 

operación de la bomba peristáltica comprende el movimiento de 

al menos uno de los dos componentes relativos a la primera 

porción del tubo, de modo que la compresión de la primera 
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porción del tubo se relaje y de modo que una segunda porción 

diferente del tubo, cuya segunda porción está más cerca que 

la primera porción del tubo a una o más salidas, se comprima 

entre dos componentes, donde el fluido se pueda bombear a lo 

largo del tubo hacia una o más salidas. Preferiblemente, la 5 

bomba peristáltica comprime una bomba peristáltica rotatoria 

en la cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor 

de un eje.   

 Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador 

comprende un motor y uno o más elementos que acoplan el motor 10 

al elemento portador, donde la rotación del eje de salida del 

motor acciona el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo. El implemento para el cuidado oral puede 

comprender una o más baterías conectadas eléctricamente al 

motor. Preferiblemente el cuerpo comprende una carcasa y el 15 

depósito se localiza en un espacio entre una pared exterior 

de la carcasa y una de una o más baterías.   

 Un segundo aspecto de la presente invención puede 

proveer un juego de partes para un implemento de cuidado 

oral, tal como un cepillo de dientes; este juego de partes 20 

comprende: un mango; y un cabezal conectable al mango, 

comprendiendo el cabezal un elemento portador que es movible 

con relación al mango cuando el cabezal se conecta al mango, 

llevando el elemento portador uno o más elementos de 
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limpieza; donde el mango comprende: un mecanismo de 

accionamiento portador que opera para el movimiento de 

accionamiento del elemento portador relativo al mango cuando 

el cabezal se conecta al mango; un dispositivo auxiliar; y un 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar que se 5 

conecta selectivamente al mecanismo de accionamiento portador 

durante la operación del mecanismo de accionamiento portador, 

a modo de operar selectivamente el dispositivo auxiliar 

durante el movimiento del elemento portador en relación al 

mango.  10 

 Un tercer aspecto de la presente invención puede proveer 

un método de operación de un implemento para el cuidado oral, 

tal como un cepillo de dientes, comprendiendo dicho 

implemento para el cuidado oral un cuerpo; un elemento 

portador conectado al cuerpo y movible con relación al 15 

cuerpo; llevando el elemento portador uno o más elementos de 

limpieza; un mecanismo de accionamiento portador que opera 

para el movimiento de accionamiento del elemento portador con 

relación al cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla 20 

selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante 

la operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo 

de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el 

movimiento del elemento portador con relación al cuerpo; en 
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donde el método comprende: la operación del mecanismo de 

accionamiento portador con relación al cuerpo; y la conexión 

selectiva del mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar al mecanismo de accionamiento portador durante la 

operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo de 5 

operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el 

movimiento del elemento portador con relación al cuerpo.  

 Un cuarto aspecto de la presente invención puede proveer 

un implemento de cuidado oral, que comprende: un cuerpo, una 

o más salidas que se forman en una superficie del cuerpo; una 10 

bomba peristáltica rotativa dispuesta dentro del cuerpo; y un 

canal de fluido de flujo que conecta la bomba a una o más 

salidas, donde la bomba se opera para bombear fluido a una o 

más salidas vía el canal de flujo fluido; donde el canal de 

flujo fluido comprende un tubo comprimible; donde la bomba 15 

comprende un rotor y una carcasa, una primera porción del 

tubo comprimible está comprimido entre el rotor y la carcasa; 

y donde el rotor gira alrededor de un eje que está en una 

posición fija con relación al cuerpo.  

 El implemento para el cuidado oral del cuarto aspecto 20 

puede comprender un elemento portador conectado al cuerpo y 

movible en relación al cuerpo; llevando el elemento portador 

uno o más elementos de limpieza; un mecanismo de 

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento 
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del elemento portador en relación al cuerpo; y un mecanismo 

de accionamiento de bomba que se acopla con el mecanismo de 

accionamiento del elemento portador, a modo de operar la 

bomba durante el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo. Preferiblemente, el mecanismo de 5 

accionamiento de la bomba se acopla selectivamente con el 

mecanismo de accionamiento del elemento portador durante la 

operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo de 

operar selectivamente la bomba durante el movimiento del 

elemento portador con relación al cuerpo.   10 

 Un quinto aspecto de la presente invención puede proveer 

un juego de partes para un implemento para el cuidado oral, 

comprendiendo este juego de partes: un mango; y un cabezal 

que se conecta al mango, donde el cabezal comprende uno o más 

elementos de limpieza y un primer canal de flujo de fluido, 15 

donde una o más aberturas se forman en una superficie del 

cabezal, y el primer canal de flujo de fluido está en 

comunicación fluida con una o más salidas; donde el mango 

comprende una carcasa, dentro de la cual se disponen: una 

bomba peristáltica rotatoria, y un segundo canal de flujo de 20 

fluido que acopla al primer canal de flujo de fluido cuando 

el cabezal se conecta al mango, a modo de enlazar la bomba a 

una o más salidas cuando el cabezal se conecta al mango, 

donde la bomba se opera para bombear fluido a una o más 
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salidas vía el primero y el segundo canales de flujo de 

fluido; donde el segundo canal de flujo de fluido comprende 

un tubo comprimible; donde la bomba comprende un rotor y una 

carcasa, estando comprimida una primera porción del tubo 

comprimible entre el rotor y la carcasa; y donde el rotor es 5 

giratorio alrededor de un eje que está en una posición fija 

con relación a la carcasa del mango.   

En el juego de partes del quinto aspecto, el cabezal 

comprende preferiblemente un elemento portador que sea 

movible con relación al mango cuando el cabezal se conecta al 10 

mango, llevando el elemento portador uno o más elementos de 

limpieza. Preferiblemente el mango comprende un mecanismo de 

accionamiento portador que se opera para accionar el 

movimiento del elemento portador con relación al mango cuando 

el cabezal se conecta al mango, y un mecanismo de 15 

accionamiento de la bomba que se acopla con el mecanismo de 

accionamiento portador de modo que la bomba se opera durante 

el movimiento del elemento portador en relación al mango. 

 

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS 20 

 La figura 1 es una vista de una sección transversal 

longitudinal de un implemento para el cuidado oral de acuerdo 

a una primera modalidad de la presente invención;  

 La figura 2A es una vista de una sección transversal de 
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una bomba del implemento para el cuidado oral de la figura 1;  

 La figura 2B es una vista de una sección transversal de 

una bomba de un implemento para el cuidado oral de acuerdo 

con una modalidad alternativa de la presente invención;   

 La figura 2C es una vista de una sección transversal de 5 

una bomba de un implemento para el cuidado oral de acuerdo 

con otra modalidad alternativa de la presente invención; 

 La figura 3A es una vista parcial en perspectiva del 

interior del implemento para el cuidado oral de la primera 

modalidad de la presente invención;   10 

 Las figuras 3B y 3C son vistas parciales en perspectiva 

de los interiores de los implementos para el cuidado oral de 

otras modalidades respectivas de la presente invención;  

 La figura 3D es una vista de una sección transversal 

lateral de parte de un implemento para el cuidado oral de 15 

acuerdo a otra modalidad alternativa de la presente 

invención;   

 La figura 4 es una vista parcial en perspectiva de un 

interior de un implemento para el cuidado oral para otra 

modalidad más de la presente invención; y 20 

La figura 5 es una vista de una sección transversal 

lateral del implemento para el cuidado oral de la figura 1. 
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DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION  

La siguiente descripción de las modalidades preferidas es 

meramente ejemplar en su naturaleza y de ninguna manera 

intenta limitar la invención, su aplicación, o usos.   

 La descripción de modalidades ilustrativas de acuerdo 5 

con principios de la presente invención se pretende que se 

lea en conexión con los dibujos que la acompañan, los cuales 

se consideran parte de la descripción total escrita. 

Cualquier referencia a dirección u orientación en la 

descripción de modalidades de la invención revelada en este 10 

documento, tiene solo el objeto de la conveniencia de la 

descripción y no se intenta en ningún momento limitar el 

alcance de la presente invención. Términos relativos como 

“superior”, “inferior”, “horizontal”, “vertical”, “arriba”, 

“abajo”, “superior”, “inferior”, “tope”, y “fondo” así como 15 

sus derivados (por ejemplo, “horizontalmente”, “hacia abajo”, 

“hacia arriba”, etc.) se deberán interpretar para referirse a 

la orientación de lo que se describe o a lo que se muestra en 

el dibujo en discusión. Estos términos relativos son para la 

conveniencia de la descripción solamente y no requieren que 20 

el aparato sea construido u operado en una orientación 

particular, a menos que se indique explícitamente. Términos 

tales como “anexo”, “fijo”, “conectado”, “acoplado”, 

“interconectado” y similares, se refieren a una relación 
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donde las estructuras se aseguran o se anexan se adhieren una 

a otra directa o indirectamente a través de estructuras 

intermedias, así como accesorios móviles o rígidos o 

relaciones, a menos que se describa expresamente de otro 

modo. Además, las características y beneficios de la 5 

invención se ilustran como referencia a las modalidades 

preferidas. Por lo tanto, la invención como tal no se debe 

limitar expresamente a dichas modalidades preferidas que 

ilustran alguna combinación posible no-limitante de 

características que pueden existir solas o en otras 10 

combinaciones de características; el alcance de la invención 

se define por las reivindicaciones en el apéndice de este 

trabajo. 

 En la siguiente descripción, la invención se discute en 

términos de un cepillo de dientes, pero podría ser en la 15 

forma de otro implemento para el cuidado oral, por ejemplo, 

como un implemento para la limpieza de un tejido blando. El 

implemento para el cuidado oral preferiblemente se 

autocontiene, es portátil y se puede sostiene en la mano. 

Además, se entiende que se pueden utilizar otras modalidades 20 

y que se pueden hacer modificaciones estructurales y 

funcionales sin apartarse del alcance de la presente 

invención, como se define en las reivindicaciones.   

 La figura 1 ilustra un cepillo de dientes de acuerdo a 
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una modalidad de la presente invención, generalmente 

designada con el número de referencia 1.  Generalmente el 

cepillo de dientes 1 comprende un cuerpo 100 que comprende un 

mango 110, un cabezal 120, y un cuello 140 que conecta el 

mango 110 al cabezal 120. El cabezal 120 es aquella parte del 5 

cepillo de dientes 1 que se debe insertar en la boca de un 

usuario durante su uso, aunque en la práctica al menos parte 

del cuello 140 también se puede insertar en la boca del 

usuario durante el uso del cepillo. El cepillo de dientes 1 

tiene un eje longitudinal L, el cual también se puede 10 

considerar un eje longitudinal L del cabezal 120 y del cuello 

140. 

 El cabezal 120 comprende un soporte 122 y un elemento 

portador 130, cada uno de los cuales se puede hacer de un 

material rígido, tal como polipropileno. El soporte 122 tiene 15 

un lado frontal de cepillado o superficie 124, un lado 

posterior opuesto o superficie 125, y dos lados laterales 

opuestos 126, 127 que unen los lados frontal y posterior o 

las superficies 124, 125. Una distancia entre los lados 

laterales 126, 127 define un ancho del cabezal 120. La forma 20 

de las superficies frontales y posteriores 124 y 125 

respectivamente puede ser generalmente plana/llana, curva, o 

cualquier otra combinación. La superficie frontal de 

cepillado 124 de preferencia es sustancialmente paralela al 
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eje longitudinal L del cabezal 120.  

 El elemento portador 130 se conecta al soporte 122 y es 

movible en relación al soporte 122 y en relación al cuerpo 

100 del cepillo de dientes 1. En esta modalidad, el elemento 

portador 130 es giratorio con relación al soporte 122 5 

alrededor de un eje C que es sustancialmente perpendicular al 

eje longitudinal L del cabezal 120 y que es sustancialmente 

perpendicular al ancho del cabezal 120. En modalidades en las 

cuales la superficie frontal de cepillado 124 es plana, el 

eje C es preferiblemente normal al plano en el cual se 10 

encuentra la superficie frontal de cepillado 124.  

 El elemento portador 130 transporta uno o más elementos 

de limpieza 134. Los elementos para la limpieza 134 se 

extienden desde una cara frontal 132 del elemento portador 

130, cuya cara frontal 132 encara en la misma dirección como 15 

la superficie frontal de cepillado 124 del soporte 122. La 

cara frontal 132 del elemento portador 130 y la superficie 

frontal de cepillado 124 son preferiblemente co-planarios. 

Los elementos de limpieza 134 preferiblemente comprenden 

elementos para la limpieza de los dientes, pero también 20 

pueden contener en su lugar o adicionalmente elementos para 

la limpieza de los tejidos blandos. Tales elementos de 

limpieza de los dientes se pueden conectar al elemento 

portador 130 por cualquier método de sujeción convencional 
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adecuado usado en este campo de trabajo, incluyendo, sin 

limitación, anclaje libre de los mechones (AFT por sus siglas 

en inglés), mechones en molde (IFT por sus siglas en inglés) 

y engrapado/anclado. Los elementos para la limpieza de los 

dientes pueden incluir una variedad de cerdas y/o elementos 5 

de limpieza elastoméricos flexibles y/o elementos para 

pulimento. Se debe notar que los elementos para limpieza 134 

en los dibujos se ilustran sustancialmente en bloque sin 

detallar los hilos de cerdas individualmente, para 

conveniencia y claridad a modo de no oscurecer otras 10 

estructuras en el cabezal 120. Como se muestra en la FIG. 1, 

los elementos para la limpieza 134 definen colectivamente una 

altura máxima total H medida hacia arriba y transversal a la 

cara frontal 132 del elemento portador 130 y definen una 

referencia nominal imaginaria del plano de cepillado BP. El 15 

plano de cepillado BP se define aproximadamente por los 

extremos libres superiores de los elementos para la limpieza 

134 (estando los extremos fijos inferiores adheridos a la 

cara frontal 132) y sale de la cara frontal 132 (con alguna 

variación que permite variar las alturas de algunos de los 20 

elementos para la limpieza 134).  

 Cualesquiera cerdas provistas es preferible que sean 

hechas de nilón, aunque se pudieran usar otros materiales. 

Preferiblemente también, las cerdas tienen forma transversal 
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generalmente circular, pero también podrían tener otra forma 

transversal. El diámetro de las cerdas puede variar 

dependiendo de la acción de limpieza deseada de las cerdas. 

Cualquier elemento(s) de limpieza para tejidos blandos 

provisto se hace preferiblemente de un elastómero, tal como 5 

un elastómero termoplástico (TPE), o goma. Los elementos para 

la limpieza de tejidos blandos pueden comprender uno o más 

elementos que entran en contacto con los tejidos, tales como 

elementos de limpieza alargados, los cuales pueden ser 

lineales o no-lineales, y/o una o más protuberancias.   10 

 Como se usa en todo este documento, una “protuberancia” 

generalmente pretende incluir una protuberancia en forma de 

columna (sin limitación a la forma transversal de la 

protuberancia) la cual sobresale de una superficie base. En 

sentido general, la protuberancia, en la construcción 15 

preferida, tiene una altura mayor que el ancho en la base de 

la protuberancia (medida en la dirección más larga). Sin 

embargo, las protuberancias podrían incluir proyecciones 

donde los anchos y las alturas son aproximadamente los mismos 

o donde las alturas son algo más pequeñas que los anchos de 20 

la base. Además, en algunas circunstancias (por ejemplo, 

donde la protuberancia se estrecha hacia la punta o incluye 

una porción base que se estrecha hacia un saliente más 

pequeño), el ancho de la base puede ser sustancialmente mayor 
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que la altura.   

 Los elementos de limpieza 134 transportados por el 

elemento portador 130 se pueden distribuir siguiendo 

cualquier patrón adecuado y la invención no se limita por 

ninguna distribución, forma, tipo, y/o número de elementos de 5 

limpieza 134 en particular que se provean. 

 En algunas modalidades, cualquiera de una o más de las 

mismas superficies frontales de cepillado 124, la superficie 

posterior 125, y los dos lados laterales opuestos 126, 127 

del cabezal 120 pueden incluir un limpiador de lengua 10 

elastomérico y/u otros elementos limpiadores de tejidos 

blandos o de dientes (no mostrados), de cualquiera de las 

formas discutidas anteriormente. Por ejemplo, como se muestra 

en la figura 1, un número de elementos limpiadores de los 

dientes 128 se extiende desde la superficie frontal de 15 

cepillado 124 y rodea el elemento portador 130. El cabezal 

del cepillo de dientes 120 puede tener forma elíptica 

alargada u oval visto desde arriba; sin embargo, en otras 

modalidades el cabezal 120 puede ser redondo visto desde 

arriba.    20 

 El mango 110 es un miembro que se dimensiona de tal 

manera que un usuario puede agarrar y manipular el cepillo 1 

rápidamente. El mango 110 puede tener cualquier configuración 

adecuada ergonómica y estéticamente dimensionada para ser 
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agarrado por el usuario, y no se limita a la apariencia 

ilustrada en los dibujos incluidos.   

 El mango 110 comprende una cáscara externa o carcasa 

112, que preferiblemente se hace de un material plástico 

relativamente rígido, tal como el polipropileno. Dentro de la 5 

carcasa 112 se aloja un motor 202 y un par de baterías 203. 

Un interruptor 201 operado por el usuario, tal como un 

interruptor de palanca, se dispone en un lado exterior de la 

carcasa 112. El interruptor 201 está configurado de tal 

manera que, cuando un usuario opera el interruptor 201, el 10 

motor 202 se conecta eléctricamente a las baterías 203, de 

modo que el motor 202 se energiza por las baterías 203 para 

causar la rotación de un eje de salida del motor 202 con 

relación a la carcasa 112. El interruptor 201 comprende una 

superficie 201a contactable por el usuario, la cual en esta 15 

modalidad es una superficie en forma de domo, y un 

interruptor eléctrico 201b dentro de la carcasa 112. La 

superficie 201a y el interruptor eléctrico 201b se disponen 

relativamente de modo que, cuando un usuario aplica una 

fuerza a la superficie 201a, el interruptor eléctrico 201b se 20 

hace que cambie de un estado abierto, en el cual un circuito 

eléctrico 205 que comprende el motor 202 y las baterías 203 

es incompleto, a un estado cerrado, en el cual el circuito 

205 se completa y la corriente fluye a través del motor 202.  
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 El interruptor 201 no necesita ser de la forma 

específica ilustrada en la figura 1, sino que podría tomar 

cualquier forma adecuada para ser operado por un usuario para 

provocar el funcionamiento del motor 202.   

 Aunque en esta modalidad solamente se provee un par de 5 

baterías 203, en otras modalidades se pueden proveer más de 

dos baterías 203 para lo cual el motor 202 se conecta 

eléctricamente cuando un usuario opera el interruptor 201, o 

solo una única batería 203.   

 El eje de salida del motor 202 se conecta a un primer 10 

extremo de un elemento de accionamiento 208. En esta 

modalidad, el elemento de accionamiento 208 comprende un eje 

de accionamiento que se monta dentro del cepillo de dientes 1 

para que sea giratorio alrededor de un eje longitudinal D del 

elemento de accionamiento 208 con relación al cuerpo 100, 15 

cuyo eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208 es 

sustancialmente paralelo al eje longitudinal L del cepillo de 

dientes 1. Un primer extremo del eje de accionamiento 208 se 

localiza dentro de la carcasa 112 del mango 110, y el eje de 

accionamiento 208 se extiende hasta dentro del soporte 122 20 

del cabezal 120.  

 Un segundo extremo del eje de accionamiento 208, el cual 

se localiza dentro del cabezal 120, se conecta al elemento 

portador 130 en esta modalidad por un par de engranajes que 
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engranan (no mostrados). Uno de los engranajes se monta 

sobre, o se integra, con el eje de accionamiento 208 y es 

giratorio alrededor del eje longitudinal D del eje de 

accionamiento 208, y el otro de los engranajes se monta 

sobre, o se integra con, el elemento portador 130 y es 5 

giratorio alrededor del eje C de rotación del elemento 

portador 130. Los engranajes que engranan pueden ser, por 

ejemplo, un par de engranajes cónicos engranados o un gusano 

y una rueda. La invención no se limita al uso de engranajes 

que engranan para conectar el elemento portador 130 y el eje 10 

de accionamiento 208, sino que abarca cualquier distribución 

adecuada y operativa para conectar el elemento portador 130 y 

el eje de accionamiento 208 de modo tal que el movimiento del 

eje de accionamiento 208 relativo al cuerpo 100 se traduce en 

movimiento del elemento portador 130 con relación al cuerpo 15 

100. 

 Así como en la modalidad ilustrada, el elemento de 

accionamiento 208 actúa sobre el elemento portador 130 para 

girar el elemento portador 130 continuamente (es decir, sobre 

un ángulo de más de 360°), en modalidades alternativas, el 20 

elemento de accionamiento 208 y el elemento portador 130 se 

pueden conectar adecuadamente de modo que el movimiento del 

elemento de accionamiento 208 accione el elemento portador 

130 para oscilar el elemento portador 130 hacia atrás y hacia 
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adelante en dos direcciones rotacionales opuestas alrededor 

de su eje C de rotación sobre un ángulo total que es menor de 

360°. Esta conexión adecuada puede comprender, por ejemplo, 

un extremo doblado del elemento de accionamiento giratorio 

208 acoplando una muesca que se forma en el elemento portador 5 

130, de modo que el extremo doblado y la muesca se acoplen 

como un mecanismo de leva-seguidor. Además, la invención no 

se limita de modo que dicho movimiento del elemento portador 

130 relativo al soporte 122 y al cuerpo 100 como un todo es 

necesariamente un movimiento rotacional. En algunas 10 

modalidades, el elemento de accionamiento 208 acciona el 

elemento portador 130 para trasladar el elemento portador 130 

en relación al soporte 122 y al cuerpo 100. En modalidades 

alternativas, el elemento de accionamiento 208 acciona el 

elemento portador 130 para mecer el elemento portador 130 con 15 

relación al soporte 122 y al cuerpo 100.  

 Montado sobre, o integralmente con, otra parte del eje 

de accionamiento 208 que está más cerca al motor 202, está un 

engranaje 204, el cual se refiere en este documento como un 

primer engranaje 204. El primer engranaje 204 rota alrededor 20 

del eje longitudinal D del eje de accionamiento 208 cuando 

rota el eje de accionamiento 208. Juntos, el motor 202, el 

eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 se 

refieren en todo este documento como un ejemplo de un 
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“mecanismo de accionamiento portador” 200. La rotación del 

eje de salida del motor 202 acciona la rotación del eje de 

accionamiento 208 (y el primer engranaje 204), el cual a su 

vez acciona la rotación del elemento portador 130. Es decir, 

que el mecanismo de accionamiento portador 200 se opera para 5 

accionar el movimiento, en este caso de rotación, del 

elemento portador 130 con relación al cuerpo 100 del cepillo 

de dientes 1. El primer engranaje 204 se refiere en este 

documento como una parte movible del mecanismo de 

accionamiento portador 200, y más particularmente como una 10 

parte giratoria del mecanismo de accionamiento portador 200.  

 El cepillo de dientes 1 también comprende un dispositivo 

auxiliar 400. En esta modalidad, el dispositivo auxiliar 400 

comprende una bomba, y más específicamente una bomba de 

desplazamiento positivo en la forma de una bomba peristáltica 15 

400. La bomba 400 en esta modalidad está dispuesta dentro de 

la carcasa 112 del mango 110 y se describe con más detalles 

más adelante.   

 El cepillo de dientes 1 comprende además un sistema de 

transporte de fluido 500. El sistema de transporte de fluido 20 

500 comprende un depósito 502 que contiene, o para contener, 

un fluido, una salida 510 que se forma en la superficie 

frontal de cepillado 124 del soporte 122 del cabezal 120, y 

un canal para que fluya un fluido que une el depósito 502 a 
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la salida 510. El canal de flujo de fluido comprende una 

porción de un primer canal 504 en comunicación fluida directa 

con el depósito 502 y dispuesta dentro de la carcasa 112, una 

tercera porción de canal 508 en comunicación fluida directa 

con la salida 510 y dispuesta en el cuello 140, y una segunda 5 

porción de canal 506 que se conecta fluidamente a la primera 

y a la tercera porciones de canal 504, 508. En esta 

modalidad, cada una de la primera y tercera porciones de 

canal 504, 508, son tubos flexibles. En modalidades alternas, 

las porciones primera y tercera de los canales 504, 508 10 

pueden ser canales formados integralmente con la carcasa 112 

y el cuello 140, respectivamente, durante el moldeo de la 

carcasa 112 y el cuello 140. La bomba peristáltica 400 se 

opera para bombear fluido desde el depósito 502 hasta la 

salida 510 vía el canal de flujo de fluido, como se 15 

describirá más adelante con mayor detalle.   

 Mientras en la modalidad ilustrada la salida 510 se 

forma en la superficie frontal de cepillado 124 del soporte 

122, en otras modalidades la salida 510 se puede formar en 

cualquier sitio del cabezal 120, tal como en una de la 20 

superficie posterior opuesta 125, y los dos lados laterales 

opuestos 126, 127. En algunas modalidades, se puede proveer 

una pluralidad de salidas 510 en el cabezal 120, estando cada 

una de las salidas 510 en comunicación fluida con la tercera 
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porción de canal 508. En algunas modalidades, alternativa o 

adicionalmente a la provisión de una o más salidas 510 en el 

cabezal 210, se puede proveer una o más de dichas salidas 510 

en cualquier punto del cuerpo 100 del implemento 1, tal como 

en el cuello 140.  5 

 El depósito 502 se hace de un material suave, tal como 

una película plástica de sellado térmico, y se configura para 

colapsar a fin de evitar la presión negativa del fluido 

cuando sea bombeado fuera del depósito 502 mediante la bomba 

400. El depósito 502 podría, por ejemplo, tener la forma de 10 

una bolsa plegable, una bolsita pequeña o una bolsa de 

fuelle. En cualquier caso, el depósito 502 se deforma a 

medida que disminuye la cantidad de fluido que contiene. El 

depósito plegable 502 se dispone dentro de la carcasa 112 del 

mango 110. Más específicamente, el depósito 502 se dispone en 15 

un espacio entre una pared externa de la carcasa 112 y una o 

más de la baterías 203 que energizan el motor 202, como se 

muestra por ejemplo en la figura 5. Este espacio se puede 

considerar un espacio de forma irregular, sin embargo, la 

naturaleza flexible del material del depósito 502 es tal que 20 

el depósito 502 se conforma al espacio disponible entre la 

carcasa 112 y las baterías 203. 

 El depósito 502 se puede hacer de cualquier material 

deformable y colapsable. Sin embargo, el material 
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seleccionado debe ser compatible con el agente para el 

cuidado oral o el fluido que se va almacenar dentro del 

depósito 502 y preferiblemente no se debe corroer, agrietar, 

quebrar, o degradar por los agentes para el cuidado oral o 

fluidos durante el almacenamiento en el mismo durante un 5 

período razonable de tiempo.  

 El fluido contenido en el depósito preferiblemente es un 

fluido para el cuidado oral. El fluido puede contener uno o 

más agentes activos o inactivos para el cuidado oral, y/o 

puede ser de cualquier sustancia viscosa adecuada, en el 10 

rango de pastas moderadamente viscosas/geles o composiciones 

líquidas menos viscosas hasta líquidos muy viscosos, siempre 

que el fluido se pueda transportar desde el depósito 502, a 

través del canal de flujo de fluido y dispensar desde las 

salidas 510 por la bomba 400 como se ha descrito en este 15 

documento.   

 Se puede usar cualquier agente adecuado para el cuidado 

oral activo o inactivo en modalidades de la presente 

invención. Por ejemplo, el agente para el cuidado oral puede 

incluir agentes blanqueadores, incluyendo sin limitación, 20 

composiciones blanqueadoras de los dientes que contienen 

peróxido. En la Patente de los Estados Unidos Con Número de 

Serie 11/403,372, del 13 de Abril de 2006, la totalidad de la 

cual se incorpora en este documento como referencia, se 
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revelan al presente cesionario composiciones adecuadas 

blanqueadoras de los dientes que contienen peróxidos. En 

tanto que en la presente invención se puede usar como agente 

un agente blanqueador de los dientes, cualesquiera otros 

agentes orales adecuados se pueden usar y almacenar dentro 5 

del depósito 502. Los agentes para el cuidado oral 

contemplados como posibles incluyen sin limitación, agentes 

antibacterianos; agentes oxidantes o blanqueadores; agentes 

fortalecedores o de reparación del esmalte; agentes que 

previenen la erosión de los dientes; ingredientes anti-10 

sensibilidad de los dientes; activos para la salud de las 

encías; ingredientes nutricionales; ingredientes para el 

control del sarro o anti-manchas; enzimas; ingredientes de 

sensación; ingredientes de sabor o saborizantes; ingredientes 

refrescantes del aliento; agentes reductores del mal olor 15 

oral; agentes anti-adherentes o selladores; soluciones de 

diagnóstico; agentes ocluyentes; ingredientes para aliviar la 

resequedad de la boca; catalizadores para mejorar la 

actividad de cualquiera de estos agentes; ingredientes 

colorantes o estéticos; y sus combinaciones.  El agente para 20 

el cuidado oral puede comprender pasta de dientes. Sin 

embargo, preferiblemente el fluido está libre de (es decir, 

no es) pasta de dientes. En su lugar, se pretende que el 

agente para el cuidado oral provea beneficios suplementarios 
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para el cuidado oral además de solamente cepillar los 

dientes.  

 El depósito 502 puede ser reemplazable. El depósito 502 

se puede fijar a modo desmontable a la primera porción del 

canal 504 a través de cualquier medio convencional adecuado 5 

de acoplamiento mecánico no-permanente que incluye sin 

limitación una conexión de rosca, liberada por fricción o 

presión, u otro. En una modalidad preferida ejemplar, se usó 

una conexión de rosca, donde el depósito 502 está adherido de 

forma giratoria a la primera porción del canal 504. Por lo 10 

tanto, un acoplamiento del extremo distal del depósito 502 

puede incluir un cuello que tenga una rosca macho que se 

acopla giratoriamente con un enchufe hembra dispuesto en la 

primera porción del canal 504. Se puede usar cualquier 

configuración de acople siempre que el depósito se pueda 15 

fijar a modo desmontable a la primera porción del canal 504.  

En otras modalidades posibles contempladas, el cuello del 

depósito tiene un enchufe de rosca hembra el cual se acopla 

giratoriamente con un cuello de rosca macho en la primera 

porción del canal 504. Por consiguiente, la invención no se 20 

limita a cualquiera de las construcciones presentes de rosca 

u otros arreglos. La carcasa 112 del mango 110 puede incluir 

una abertura, la cual se puede cubrir y descubrir con una 

puerta, a través de la cual un usuario puede acceder al 
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depósito 502 para conectar inicialmente, o para reemplazar 

después, el depósito 502.  

 En algunas modalidades, el depósito 502 es rellenable 

mientras esté conectado a la primera porción del canal 504. 

En estas modalidades, el depósito puede incluir una válvula o 5 

un cierre que se puede abrir, a través del cual se puede 

inyectar un fluido al interior del depósito 502 desde el 

exterior de la carcasa 112.  

 Las formas y posiciones posibles del depósito 502 

discutidas anteriormente no son limitantes en el alcance de 10 

la invención, a menos que se especifique de otra manera en 

las reivindicaciones.   

 En esta modalidad, la bomba 400 es una bomba 

peristáltica rotativa que toma la forma mostrada en la figura 

2A. La bomba 400 comprende dos componentes, una carcasa-bomba 15 

410 y un rotor 420, cada uno de los cuales se fabrica de un 

material rígido, o sustancialmente rígido. Preferiblemente la 

carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 se hacen de un 

material que es más rígido que el material del cual se hace 

la segunda porción de canal 506. La segunda porción de canal 20 

506 comprende un tubo comprimible deformable elásticamente al 

estirarlo, en tanto que la carcasa de la bomba 410 y el rotor 

420 son preferiblemente de un material relativamente duro tal 

como un material metálico o plástico.  
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 El rotor 420 se localiza dentro de la carcasa de la 

bomba 410 y se monta a la carcasa de la bomba 410 por 

rotación alrededor de un eje R del rotor con relación al tubo 

comprimible 506 y a la carcasa de la bomba 410. El eje R del 

rotor se fija relativamente a la carcasa de la bomba 410 y es 5 

paralelo al eje longitudinal D del eje de accionamiento 208, 

es decir, el eje de rotación del primer engranaje 204.   

 El rotor 420 comprende un miembro que es un anillo 421 y 

cuatro brazos 422 que se extienden radialmente desde una 

circunferencia externa del anillo miembro 421. Se disponen 10 

respectivamente una zapata o limpiador 423 en el extremo 

radial de cada uno de los brazos 422. El tubo comprimible 506 

se localiza entre la carcasa de la bomba 410 y las zapatas 

423 del rotor 420. Si se mide en una dirección radial desde 

el eje R alrededor del cual rota el rotor 420, un espacio 15 

vacío G entre la carcasa de la bomba 410 y el lado radial 

externo de cada una de las zapatas 423 es más pequeño que el 

diámetro o ancho del tubo comprimible 506 en la misma 

dirección. Por lo tanto, una o más porciones del tubo 

comprimible 506 se comprimen (es decir, se aprietan) entre la 20 

carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 en cualquier punto en 

el tiempo. A medida que el rotor 420 rota en relación al tubo 

comprimible 506 y con relación a la carcasa de la bomba 410, 

la compresión de cualquier porción del tubo comprimible 506 
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que inicialmente es comprimida por una de las zapatas 423, se 

relaja y en su lugar se comprime una segunda porción del tubo 

comprimible 506. La segunda porción del tubo comprimible 506 

está más cerca de la tercera porción del canal 508 que la 

primera porción del tubo comprimible 506, así que el fluido 5 

en el tubo comprimible 506 corriente abajo de la porción 

comprimida del tubo comprimible 506 es empujada por la zapata 

423 hacia la tercera porción del canal 508 y luego hacia la 

salidas 510. Es decir, cuando el rotor 420 rota, una porción 

del tubo 506 se tapa o se cierra, forzando así el fluido a 10 

través del tubo 506. Adicionalmente, a medida que la fuerza 

de compresión en la porción del tubo 506 se relaja y a la 

porción del tubo 506 se le permite recuperarse a, o hacia, su 

estado natural más abierto después del paso de la zapata 423, 

el flujo del fluido se induce desde el depósito 502 hasta el 15 

tubo comprimible 506 vía la primera porción del canal 504. De 

acuerdo con esto, la bomba 400 actúa para bombear fluido 

desde el depósito 502 a las salidas 510 por peristálsis.  

 Se apreciará que la velocidad a la cual el fluido es 

bombeado por la bomba 400 es proporcional a cada uno de: (a) 20 

el área de sección transversal interior del tubo 506, (b) el 

diámetro de la carcasa de la bomba 410, y (c) la velocidad de 

rotación del rotor 420.  

 En la modalidad ilustrada en la figura 2A, el rotor 420 
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tiene cuatro brazos 422 y zapatas asociadas 423 dispuestas a 

intervalos iguales alrededor de la circunferencia del 

elemento de anillo 421. Esto es, las zapatas 423 se espacian 

circunferencialmente a 90°, de modo que el espaciamiento 

circunferencial entre cualquiera de las dos de las zapatas 5 

423 es igual al espaciamiento circunferencial entre 

cualesquiera otras dos de las zapatas 423. Este espaciado 

igual provee una acción de bombeo regular y relativamente 

suave del fluido hacia las salidas 510. En otras modalidades, 

los espaciamientos no necesitan ser iguales. En algunas 10 

modalidades, el anillo miembro 421 también incluye una 

abertura a través de la cual se extiende el elemento de 

accionamiento 208. La abertura del anillo miembro 421 es 

suficientemente grande para permitir la rotación del anillo 

miembro 421 sin interferencia o fricción del elemento de 15 

accionamiento 208 el cual se extiende desde el motor 202 a 

través de la abertura (no se muestra) y hasta el elemento 

portador 130.  

 En la modalidad ilustrada en la figura 2A, el rotor 420 

tiene cuatro zapatas 423. Sin embargo, en otras modalidades, 20 

el rotor 420 puede tener más o menos zapatas 423. Por 

ejemplo, la figura 2B muestra una modalidad en la cual el 

rotor 420 tiene solamente tres brazos 422 y zapatas 423 

igualmente espaciadas a intervalos de 120°, y la figura 2C 
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muestra una modalidad en la cual el rotor 420 tiene solamente 

dos brazos 422 y zapatas 423 igualmente espaciadas a 

intervalos de 180° (es decir, diametralmente opuestos). Se 

puede concebir que, en otras modalidades, el rotor 420 puede 

tener solamente un brazo 422 y una zapata asociada 423, o 5 

puede tener más de cuatro brazos 422 y zapatas 423.  

 En las modalidades ilustradas, las zapatas o limpiadores 

423 son cada una inamovible en relación con el anillo miembro 

421 del rotor 420, de modo que las zapatas o limpiadores se 

deslicen a lo largo de la superficie interior del tubo 506 a 10 

medida que rota el rotor 420. Sin embargo, en otras 

modalidades, algunas o todas las zapatas 423 se pueden 

reemplazar por rodillos que se monten giratoriamente a sus 

respectivos brazos 422, de modo que los rodillos roten con 

relación al rotor 420 a medida que el rotor 420 gira con 15 

relación al tubo comprimible 506. Tal distribución reduce las 

pérdidas por fricción en la bomba 400, porque los rodillos 

ruedan sobre la superficie del tubo 506 al tiempo que el 

rotor 420 gira.  

 En la modalidad mostrada en la figura 2A, el elemento de 20 

anillo 421 del rotor 420 comprende un engranaje 424 interno, 

o anular, que tiene un anillo de dientes circular 425, cuyos 

dientes están todos espaciados de manera equidistante del eje 

del rotor R. También se provee un engranaje de piñón 434 con 
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dientes 435 que se engranan con los dientes 425 del engranaje 

interno 424.    

 El engranaje de piñón 434 se monta a la carcasa de la 

bomba 410 por rotación alrededor de un eje de piñón P con 

relación a la carcasa de la bomba 410. El eje de piñón P es 5 

paralelo a, desplazado de, y fijo con relación al eje del 

rotor R. La rotación del engranaje de piñón 434 acciona la 

rotación del engranaje interno 424 con relación al tubo 

comprimible 506. El engranaje de piñón 434 tiene menos 

dientes que el engranaje interno 424, de modo que la 10 

velocidad de rotación del engranaje interno 424 y del rotor 

420 es menor que la velocidad de rotación del engranaje de 

piñón 434, y es tal que los engranajes 424 y 434 actúan como 

torque multiplicador cuando el engranaje interno 424 es 

accionado por el engranaje de piñón 434.  15 

 Como se muestra en la figura 3A, el engranaje de piñón 

434 se conecta a un engranaje de accionamiento 604, 

montándose dicho engranaje de accionamiento 604 por rotación 

alrededor del mismo eje de piñón P como el engranaje de piñón 

434. El engranaje de accionamiento 604 y el engranaje de 20 

piñón 434 generalmente se pueden formar integralmente, o uno 

se puede fijar-rotacionalmente sobre un eje con el cual el 

otro está formado integralmente, o ambos pueden estar fijados 

rotacionalmente sobre un eje. En cualquier caso, la rotación 
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del engranaje de accionamiento 604 causa la rotación del 

engranaje de piñón 434. Como el eje del piñón P se fija con 

relación a la carcasa de la bomba 410, se podrá apreciar que 

el centro del engranaje de accionamiento 604 se fija con 

relación a la carcasa de la bomba 410. 5 

 El engranaje de accionamiento 604 se refiere en este 

documento como que está comprendido en un “mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar” 600. En esta 

modalidad, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 se considera que comprende el engranaje de 10 

accionamiento 604 y el elemento (no mostrado) al cual se 

conecta el engranaje de accionamiento 604 y alrededor del 

cual éste rota. Además, el engranaje de accionamiento 604 se 

refiere en este documento a una parte movible del mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600, más 15 

particularmente a una parte movible del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600, más 

particularmente una parte giratoria del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600.  

 La figura 3A muestra al segundo engranaje 604 separado 20 

del primer engranaje 204 del mecanismo de accionamiento 

portador 200. Esto es, el primero y el segundo engranajes 

204, 604 están desacoplados uno del otro. Por lo tanto, 

cuando el cepillo de dientes 1 está en el estado ilustrado en 
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la figura 3A, la rotación del eje de salida del motor 202 no 

produce la rotación de accionamiento del rotor 420 vía el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Sin 

embargo, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 es selectivamente acoplable con el mecanismo de 5 

accionamiento portador 200 durante la operatividad del 

mecanismo de accionamiento portador 200 (es decir, mientras 

el eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 son 

rotados por el motor 202), de manera a operar selectivamente 

el dispositivo auxiliar 400 mientras el elemento portador 130 10 

se mueve en relación al cuerpo 100, como se describirá más 

adelante con más detalles. 

 La carcasa de la bomba 410 se monta sobre la carcasa 122 

pero es movible con relación a la carcasa 112. Por ejemplo, 

la carcasa de la bomba 410 puede ser deslizable con relación 15 

a la carcasa 112. Por otra parte, la posición del eje 

longitudinal D del eje de accionamiento 208 es fija con 

relación a la carcasa 112 y al cuerpo 100 como un todo.  

 Como se ilustra en las figuras 1 y 3A, el cepillo de 

dientes 1 comprende un selector 114 que es operable por un 20 

usuario a fin de lograr que el segundo engranaje 604 se 

acople con el primer engranaje 204, lo cual resulta en que el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se 

acople con el mecanismo de accionamiento portador 200. Un 
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usuario puede mover al selector 114 entre una primera 

posición o estado, mostrado en la figura 3A, y una segunda 

posición o estado (que no se muestra), en el cual el primero 

y el segundo engranajes 204, 604 se acoplan y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de 5 

accionamiento portador 200 están acoplados. Un primer extremo 

del selector 114 sobresale a través de un hueco 116 en la 

carcasa 112 del mango 110 desde el interior de la carcasa 112 

hasta el exterior de la carcasa 112, mientras un segundo 

extremo opuesto del selector 114 se fija a la carcasa de la 10 

bomba 410 directa o indirectamente y es movible en relación a 

la carcasa 112. Una cubierta flexible 117 se fija a la 

superficie exterior de la carcasa 112 sobre el hueco 116 y 

sobre el primer extremo del selector 114. La cubierta 117 

previene que el polvo o la humedad entren al interior del 15 

mango 110 a través de la abertura 116.  

 El selector 114 está sesgado desde su segunda posición a 

su primera posición por un elemento flexible 115, el cual en 

la presente modalidad comprende un resorte en espiral, como 

se muestra en la figura 3A. El elemento flexible 115 se 20 

conecta entre la carcasa de la bomba 410 y la carcasa 112, se 

sesga el segundo engranaje 604 alejado del primer engranaje 

204, y de esta forma actúa para sesgar el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 fuera del 
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engranaje con el mecanismo de accionamiento portador 200.  

 Cuando un usuario desea limpiar sus dientes usando los 

elementos de limpieza 134 llevados en el elemento portador 

movible 130, se aplica una fuerza a la superficie 201a del 

interruptor 201, lo cual ocasiona que el interruptor 5 

eléctrico 201b adopte su estado cerrado. Esto completa el 

circuito eléctrico 205, la corriente fluye a través del motor 

202, el eje de salida del motor 202 rota. A su vez, el eje de 

accionamiento 208 se mueve, lo cual acciona el elemento 

portador 130 para que se mueva en relación al cuerpo 100.  10 

 Cuando el usuario posteriormente desea aplicar el fluido 

contenido en el depósito 502 a su cavidad oral, es decir, 

sobre sus dientes o encías, él mueve el selector 114 desde su 

primer estado a su segundo estado contra la fuerza sesgante 

del elemento flexible 115. Debido a que la posición del eje P 15 

de rotación del segundo engranaje 604 se fija con relación a 

la carcasa de la bomba 410, y debido a que la carcasa de la 

bomba 410 se induce a moverse cuando el selector 114 se 

mueve, el movimiento del selector 114 desde su primer estado 

a su segundo estado ocasiona que la carcasa de la bomba 410 y 20 

el segundo engranaje 604 se muevan con relación al cuerpo 100 

y con relación al mecanismo de accionamiento portador 200 en 

dirección hacia el mecanismo de accionamiento portador 200. 

Esto ocasiona que la distancia entre el eje D de rotación del 
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primer engranaje 204, y el eje P de rotación del segundo 

engranaje 604, el cual es paralelo al eje D de rotación del 

primer engranaje 204, se reduzca hasta que el primer y el 

segundo engranajes 204, 604 se engranan. Debido a que el 

primer engranaje 204 ya esta rotando alrededor de su eje D de 5 

rotación, el acople del primer y segundo engranajes 204, 604 

causa la rotación del segundo engranaje 604 alrededor de su 

eje P de rotación, y así la operación de la bomba 400 para 

bombear fluido desde el depósito 502 a través de las salidas 

510 y dentro de la boca del usuario.   10 

 Cuando el usuario posteriormente desea detener la 

aplicación de fluido a su cavidad oral, se libera el selector 

114, el cual regresa a su primer estado bajo el efecto de 

empuje del elemento flexible 115. Esto ocasiona que la 

carcasa de la bomba 410 y el mecanismo de accionamiento del 15 

dispositivo auxiliar 600 se muevan con relación al cuerpo 100 

y con relación al mecanismo de accionamiento portador 200 en 

una dirección alejada del mecanismo de accionamiento portador 

200, de manera que la distancia entre el eje D de rotación 

del primer engranaje 204 y el eje P de rotación del segundo 20 

engranaje 604 aumenta hasta que se desacoplan el primer y 

segundo engranajes 204, 604. Por lo tanto, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de 

accionamiento portador 200 se desacoplan y cesa la operación 
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de la bomba.  

 En cada una de las modalidades mostradas en las figuras 

2B y 2C, el rotor 420 no comprende un engranaje interno. Más 

bien, el rotor 420 gira alrededor de su eje R sobre un eje 

(que no se muestra) que se monta a la carcasa de la bomba 5 

410. Ya sea que se monte sobre un engranaje equivalente al 

engranaje de piñón 434 antes analizado, o que se integre con 

el eje y se engrane directamente (o indirectamente vía otros 

engranajes) con un engranaje equivalente al segundo engranaje 

604, o el segundo engranaje 604 se monta por sí mismo sobre, 10 

o se integra con el eje.  

 En la modalidad descrita arriba, el elemento flexible 

115 comprende un resorte en espiral. En modalidades 

alternativas, el elemento flexible 115 puede comprender una 

forma diferente de resorte. El elemento flexible puede 15 

comprender una membrana deformable elásticamente (tal como se 

muestra en la figura 3B) o una o más columnas deformables 

elásticamente conectadas entre la carcasa de la bomba 410 y 

la carcasa 112 del mango 110. Cuando el selector 114 está en 

su segundo estado, la membrana o columna(s) se deforman desde 20 

un estado de equilibrio natural, el primero y segundo 

engranajes 204, 604 se engranan y así el mecanismo de 

accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar 600 se acoplan. La liberación 
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subsecuente del selector 114 por el usuario, permite que la 

membrana o columna(s) se relajen a su estado de equilibrio, 

el cual se indica en la línea de puntos en la figura 3B para 

la modalidad utilizando una membrana 115. Se apreciará que la 

relajación del elemento flexible 115 ocasiona que el 5 

mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se desacoplan, y 

así cesa la operación de la bomba.  

 Otra modalidad de la presente invención se ilustra en la 

figura 3C. En esta modalidad, el selector 114 comprende un 10 

interruptor eléctrico que es accionado por un usuario (es 

decir, presionando el interruptor) entre un primer estado, en 

el cual un circuito eléctrico de accionamiento de la bomba 

que comprende el interruptor eléctrico 114, una o más 

baterías y un electroimán 118, está incompleto o abierto, y 15 

un segundo estado en el cual el circuito eléctrico de 

accionamiento de la bomba está completo o cerrado. Las 

baterías son preferiblemente las baterías 203 que se usan 

para energizar el motor 202. El electroimán se fija 

directamente o indirectamente a una de las carcasas 112 y el 20 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Por 

otra parte, un elemento ferromagnético 119 se fija directa o 

indirectamente a la otra de las carcasas 112 y el mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. El electroimán 
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118 y el elemento ferromagnético 119 se distribuyen 

relativamente, cuando el electroimán 118 no se energiza, de 

modo que la energización subsiguiente del electroimán 118 

pudiera resultar en un movimiento relativo entre el 

electroimán 118 y el elemento ferromagnético 119 para 5 

ocasionar el movimiento del mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 con relación a la carcasa 112 en 

dirección hacia el mecanismo de accionamiento portador 200. 

 Por lo tanto, como se apreciará, cuando un usuario desea 

operar la bomba 400 para expeler fluido desde las salidas 510 10 

durante el movimiento de accionamiento del elemento portador 

130, pasará el interruptor al selector 114 desde su primer 

estado a su segundo estado para cerrar el circuito eléctrico 

de accionamiento de bomba, lo que ocasiona una corriente que 

fluye a través del electroimán 118. Esto da origen al 15 

movimiento relativo entre el electroimán 118 y el elemento 

ferromagnético 119, y por lo tanto el movimiento del 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 con 

relación a la carcasa 112. Dado que el eje D longitudinal del 

primer engranaje 204 se fija con relación a la carcasa 112, 20 

esta operación origina el movimiento de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 hacia el mecanismo de accionamiento 

portador 200, lo que causa el acoplamiento del primer y 

segundo engranajes 204, 604 de los mecanismos de 
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accionamiento 200, 600 respectivos, y por consiguiente la 

operación de la bomba 400. 

 La conmutación subsiguiente del selector 114 a su 

primera posición abre el circuito eléctrico y desenergiza el 

electroimán 118. Un elemento flexible 115 conectado entre el 5 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y la 

carcasa 112, empuja el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 en una dirección alejada del 

mecanismo de accionamiento portador 200 de modo que aumenta 

la distancia entre los ejes D, P de rotación del primer y 10 

segundo engranajes 204, 604 de modo que el primer y segundo 

engranajes se desacoplan y cesan la operación de la bomba. 

 La conmutación del selector 114 a su primera posición 

puede ser efectuada manualmente por el usuario. 

Alternativamente, el electroimán 118 se puede energizar 15 

automáticamente durante un período de tiempo predeterminado, 

después del cual se desenergiza. Por ejemplo, el cepillo de 

dientes 1 puede contener un temporizador (que no se muestra) 

y un circuito de control (que no se muestra) que se conecten 

al circuito eléctrico accionador de la bomba. El temporizador 20 

se configura para medir un período de tiempo predeterminado 

desde un punto en el tiempo en el cual se estima que el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el 

mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan primero 
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siguiendo la conmutación del selector 114 a su segunda 

posición. Este punto en el tiempo se puede estimar que sea el 

punto en el tiempo en el cual se cierra el circuito eléctrico 

para el accionamiento de la bomba, o un punto en el tiempo 

muy corto después de esto. El período de tiempo 5 

predeterminado es preferiblemente entre 1 y 30 segundos, más 

preferiblemente entre 2 y 15 segundos, y más preferiblemente 

entre 3 y 7 segundos. Se puede proporcionar una interfase de 

usuario, tal como un disco, a través de la cual un usuario es 

capaz de seleccionar la duración del período de tiempo 10 

predeterminado.   

 Cuando el temporizador haya medido la expiración del 

período de tiempo predeterminado, el circuito de control 

controla el interruptor 114 para que se mueva a su primer 

estado, lo cual ocasiona que el accionamiento del circuito 15 

eléctrico de la bomba sea incompleto. A su vez, esto causa la 

desenergización del electroimán 118, y el posterior desacople 

del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 

desde el mecanismo de accionamiento portador 200 a través de 

la influencia de desviación antes descrita del elemento 20 

flexible 115.   

 Por consiguiente, el implemento 1 para el cuidado oral 

de la presente invención puede comprender un temporizador que 

mida un período de tiempo predeterminado desde un punto en el 
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tiempo cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se 

acoplan, y un controlador que cause el desacoplamiento del 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el 

mecanismo de accionamiento portador 200 después que el 5 

temporizador haya determinado que el período de tiempo 

predeterminado ha finalizado. Por consiguiente, el implemento 

para el cuidado oral 1 de la presente invención puede 

comprender un temporizador que mida un período de tiempo 

predeterminado desde un punto en el tiempo cuando el 10 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el 

mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan, y un 

controlador que cause el desacople del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de 

accionamiento portador 200, después que el temporizador haya 15 

determinado que el período de tiempo predeterminado ha 

expirado. Alternativamente, un temporizador y un circuito de 

control (que no se muestran) se pueden conectar al 

interruptor 201. El temporizador se configura para medir un 

período de tiempo predeterminado desde un punto en el tiempo 20 

al cual se estima que el mecanismo de accionamiento portador 

se ha activado.  El punto en el tiempo se puede estimar como 

el punto en el tiempo al cual el interruptor 201b se pone en 

un estado cerrado, en el que se completa el circuito 205. 
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Después que expira el primer período de tiempo 

predeterminado, el electroimán 118 se puede energizar 

automáticamente por un segundo período predeterminado de 

tiempo, después del cual se desenergiza. En esta modalidad, 

el temporizador controla cuándo el mecanismo de accionamiento 5 

del dispositivo auxiliar 600 se acopla y opera para dispensar 

un fluido, luego continúa el acoplamiento por un segundo 

período de tiempo predeterminado, y entonces se desacopla 

automáticamente. Por consiguiente la dispensación del fluido 

se hace automáticamente y el usuario no necesita presionar 10 

otra cosa que no sea el interruptor inicial 201.   

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el segundo engranaje 604 gira alrededor de un eje P que es 

paralelo al eje D de rotación del primer engranaje 204.  Sin 

embargo, en modalidades alternativas, estos dos ejes P, D 15 

pueden no ser paralelos. En algunas modalidades, uno de los 

primeros y segundos engranajes 204, 604, puede comprender un 

engranaje externo y el otro del primero y segundo engranajes 

204, 604 pueden comprender un engranaje cooperante de gusano, 

como se muestra por vía de ejemplo en la figura 4, de modo 20 

que estos dos ejes P, D son perpendiculares uno al otro. En 

algunas modalidades, uno de los primeros y segundos 

engranajes 204, 604, puede comprender engranajes cooperantes 

cónicos que giran con respecto a ejes no paralelos, tales 
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como ejes que son perpendiculares el uno al otro. Otras 

distribuciones de engranajes acoplables cooperantes que giran 

alrededor de los respectivos ejes no paralelos serán posibles 

para la persona experta en este campo de trabajo.  

 En las modalidades descritas anteriormente, el primero y 5 

el segundo engranajes 204, 604 se mueven con relación uno al 

otro de tal manera que una distancia entre sus ejes P, D de 

rotación se reduzca para acoplar los mecanismos de 

accionamiento 200, 600. En otras modalidades, éste no tiene 

que ser el caso. Por ejemplo, en algunas modalidades, el 10 

segundo engranaje 604 se puede mover en una dirección 

paralela a su eje P de rotación y paralelo al eje 

longitudinal D del eje de accionamiento 208, para acoplar el 

segundo engranaje 604 con el primer engranaje 204 para 

acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600. Por lo 15 

tanto, la distancia entre los ejes P, D de rotación permanece 

sin cambios.  

 En modalidades alternativas, la distancia entre los ejes 

P, D de rotación aumenta para acoplar los mecanismos de 

accionamiento 200, 600. Por ejemplo, el primer engranaje 204 20 

puede contener un engranaje interno. El eje de rotación del 

segundo engranaje 604 se puede localizar cerca al eje de 

rotación del primer engranaje 204 cuando el primer y el 

segundo engranajes 204, 604 se desacoplan. El movimiento 
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posterior del eje de rotación del segundo engranaje 604 lejos 

del eje de rotación del primer engranaje 204 podría dar 

origen al acoplamiento del primer y segundo engranajes 204, 

604, y así acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600.  

 En una variación a las modalidades discutidas 5 

anteriormente, el engranaje 204 en el eje de accionamiento 

208 puede no ser el engranaje que el segundo engranaje 604 

acopla y desacopla. Por ejemplo, el engranaje 204 en el eje 

de accionamiento 208 se puede acoplar permanentemente con un 

tercer engranaje (que no se muestra) que sea parte del 10 

mecanismo de accionamiento portador 200 y que se haga girar 

mediante el mecanismo de accionamiento portador 200. En este 

caso, puede ser con este tercer engranaje que el segundo 

engranaje 604 del mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 se acopla y desacopla para acoplar y desacoplar 15 

los mecanismos de accionamiento 200, 600.  

 De manera similar, en algunas modalidades el engranaje 

604 montado para que rote sobre el mismo eje P como el 

engranaje de piñón 440 puede no ser el engranaje con el cual 

el engranaje del mecanismo de accionamiento portador se 20 

acople y desacople. Por ejemplo, el engranaje 604 puede estar 

acoplado permanentemente con otro engranaje (que no se 

muestra), y es con este otro engranaje que un engranaje del 

mecanismo de accionamiento portador 200 (esté o no montado el 
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engranaje 204 sobre el eje de accionamiento 208) se acople y 

desacople. 

 En efecto, se puede proveer cualquier número de 

engranajes como un tren de engranaje rompible configurado 

para transmitir selectivamente el movimiento del mecanismo de 5 

accionamiento portador 200 al dispositivo auxiliar 400. Esto 

es, el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

600 puede comprender un primer tren de engranajes conectado 

indirectamente al dispositivo auxiliar 400 y el mecanismo de 

accionamiento portador 200 puede comprender un segundo tren 10 

de engranajes conectados indirectamente al motor 202, y se 

puede configurar uno o más de los primeros trenes de 

engranajes para acoplar y desacoplar selectivamente uno o más 

del segundo tren de engranajes, para operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante la operación del motor 202.  15 

 En todas las modalidades descritas anteriormente, la 

primera y la segunda partes giratorias del mecanismo de 

accionamiento portador 200 y del mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables 

al primer y segundo engranajes 204, 604, respectivamente. Sin 20 

embargo, la presente invención no se limita al empleo de la 

primera y segunda partes giratorias que se acoplan que 

necesariamente son engranajes. Por ejemplo, en algunas 

modalidades, las primera y segunda partes giratorias pueden 
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comprender sus ruedas respectivas con superficies que se 

pueden acoplar una con otra y posteriormente se pueden 

desacoplar, para trasmitir selectivamente la rotación de la 

primera parte giratoria a la segunda parte giratoria. Las 

superficies tendrían sus respectivos coeficientes de fricción 5 

suficiente, tales que, cuando las superficies de las ruedas 

se acerquen al engranaje, la rotación de accionamiento de la 

primera parte giratoria del mecanismo de accionamiento 

portador 200 se trasmita al menos parcialmente a la segunda 

parte giratoria del mecanismo de accionamiento del 10 

dispositivo auxiliar 600, en un grado suficiente para operar 

la bomba u otro dispositivo auxiliar 400 proporcionado. Las 

superficies pueden ser superficies circunferenciales de la 

primera y segunda partes giratorias respectivamente, caras 

del extremo axial respectivo de la primera y la segunda 15 

partes giratorias, o una superficie circunferencial de una de 

las partes giratorias y una cara del extremo axial de la otra 

de la primera y segunda partes giratorias.  

 En todas las modalidades descritas anteriormente, la 

primera y la segunda partes movibles del mecanismo de 20 

accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables a 

la primera y segunda partes giratorias, respectivamente. Sin 

embargo, la presente invención no se limita al empleo del 
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acoplamiento de la primera y segunda partes movibles que son 

necesariamente giratorias. Por ejemplo, en algunas 

modalidades, una de la primera y segunda partes movibles 

acoplables comprende una cremallera, y la otra de la primera 

y segunda partes movibles acoplables comprende un piñón que 5 

se acopla selectivamente con la cremallera. En estas 

modalidades, se puede mover el piñón en dirección paralela a, 

o perpendicular a, su eje de rotación para acoplar y 

desacoplar la cremallera. 

 La cremallera se puede montar sobre el elemento de 10 

accionamiento 208, en cuyo caso el elemento de accionamiento 

208 puede ser accionado por el motor 202 en dirección axial a 

lo largo del eje longitudinal D del elemento de accionamiento 

208. Por ejemplo, el primer extremo del elemento de 

accionamiento 208 se puede conectar al eje de salida del 15 

motor 202 vía un primer enlace adecuado, tal como un arreglo 

de leva-seguidor, de modo que la rotación del eje de salida 

del motor 202 se traslade en el movimiento axial hacia 

adelante y hacia atrás del eje de accionamiento 208. El 

segundo extremo del elemento de accionamiento 208 se conecta 20 

al elemento portador 130 vía un segundo enlace adecuado para 

convertir el movimiento axial hacia adelante y hacia atrás 

del elemento de accionamiento 208 en el movimiento del 

elemento portador 130. Si el elemento portador 130 gira con 
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relación al soporte 122, el segundo enlace puede comprender 

un arreglo de leva-seguidor dispuesto de tal manera que el 

movimiento axial hacia adelante y hacia atrás del elemento de 

accionamiento 208, se convierte en rotación del elemento 

portador 130. Alternativamente, si el elemento portador 130 5 

es movible linealmente en una dirección paralela al eje 

longitudinal D del elemento de accionamiento 208, el elemento 

portador 130 se puede fijar directa o indirectamente al 

elemento de accionamiento 208, de modo que el elemento 

portador 130 sigue el movimiento axial hacia adelante y hacia 10 

atrás del elemento de accionamiento 208.   

 En una modalidad alternativa, la cremallera puede ser 

parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

600, y el piñón se monta sobre, o se integra con el elemento 

de accionamiento 208, y el elemento de accionamiento 208 15 

puede girar alrededor de su eje longitudinal D.  

 En una variación de estas modalidades, la cremallera se 

reemplaza por una superficie plana y el piñón se reemplaza 

por una rueda con una superficie circunferencial. Las 

superficies deberán tener sus respectivos coeficientes de 20 

fricción suficientes para trasmitir movimiento entre la 

superficie plana y la rueda. La superficie plana y la 

superficie circunferencial se pueden acoplar selectivamente 

con una u otra y posteriormente se pueden desacoplar, para 
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trasmitir selectivamente el movimiento lineal de la 

superficie plana a la rueda o viceversa, dependiendo a cual 

de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600 pertenece 

cada una de las superficies.  

 En otras modalidades, una de la primera y segunda partes 5 

movibles puede ser un elemento giratorio, tal como una polea 

o una rueda, y la otra de la primera y la segunda partes 

movibles puede ser un elemento flexible alargado, tal como 

una correa, una cadena, un cable o un alambre, que se acoplan 

selectivamente al elemento giratorio. Por ejemplo, en la 10 

modalidad mostrada en la figura 3D, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende una 

polea 606 y una correa 608. El mecanismo de accionamiento 

portador 200 comprende una polea 206 montada sobre, o 

integrada con el eje de accionamiento 208. La polea de 15 

accionamiento 206 rota con el eje de accionamiento 208. La 

correa 608 inicialmente no se ajusta en las poleas 602, 606. 

Esto es, cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se 

desacoplan, la correa no está acoplada con una o con ambas 20 

poleas de accionamiento 206 y la polea 606. El movimiento 

relativo posterior de la polea de accionamiento 206 y la 

polea 606 en una forma que la distancia entre la polea de 

accionamiento 206 y la polea 606 aumenta hasta que la correa 
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608 se acopla con ambas de las poleas 206, 606 resulta en el 

acoplamiento de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. 

El movimiento puede comprender movimiento del eje de rotación 

de una de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606 con 

relación a la carcasa 112, mientras que el eje de rotación de 5 

la otra de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606 

permanecen fijas con relación a la carcasa 112. 

Alternativamente, el movimiento puede comprender movimiento 

de los ejes de rotación de ambas de las poleas 206, 606 con 

relación a la carcasa 112.  10 

 En una variación a la modalidad ilustrada en la figura 

3D, las poleas se pueden reemplazar con ruedas dentadas 

respectivamente y el elemento flexible alargado comprende una 

cadena con enlaces acoplados con los dientes de las ruedas 

dentadas.  15 

 En otras modalidades más de la presente invención, 

ninguno de las dos primera y segunda partes movibles del 

mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son partes 

giratorias. Por ejemplo, en variaciones respectivas a cada 20 

una de las modalidades descritas anteriormente, el elemento 

de accionamiento 208 puede ser movido hacia delante y hacia 

atrás por el motor 202 en direcciones axiales a lo largo de 

su eje longitudinal D de manera similar a la descrita 
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anteriormente. El elemento de accionamiento 208 comprende un 

primer elemento movible macho o hembra que sigue el 

movimiento del elemento del accionamiento 208. El mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende un 

segundo elemento movible macho o hembra que se acopla 5 

selectivamente con el primer elemento movible para acoplar 

los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. Cuando el 

primer y segundo elementos movibles se acoplan, el segundo 

elemento movible se mueve hacia atrás y hacia adelante a lo 

largo de una vía lineal por el movimiento axial hacia 10 

adelante y hacia atrás del primer elemento movible paralelo 

al eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208.  

 En todas las modalidades descritas anteriormente, el 

movimiento del segundo elemento movible del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600, cuando es 15 

accionado por el primer elemento movible del mecanismo de 

accionamiento portador 200, se traduce en el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 en un movimiento 

adecuado para accionar el dispositivo auxiliar 400, tal como 

una bomba.  20 

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el elemento de accionamiento 208 comprende un solo elemento 

alargado sustancialmente lineal. En variaciones respectivas 

para cada una de las modalidades, el elemento de 
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accionamiento 208 puede contener más bien uno o más 

elementos, cada uno de los cuales puede ser lineal o no-

lineal, que une el eje externo del motor 202 al elemento 

portador 130. No se debe considerar que la forma del elemento 

de accionamiento 208 esté limitada a cualquiera de las formas 5 

discutidas anteriormente, a menos que se especifique de otro 

modo en las reivindicaciones.  

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

al menos parte del mecanismo de accionamiento auxiliar 600 se 

mueve con relación a la carcasa 112 y con relación al 10 

mecanismo de accionamiento portador 200 para acoplar y 

desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. En 

variaciones respectivas para cada una de las modalidades 

descritas anteriormente, el mecanismo de accionamiento 

portador 200 se puede mover en lugar o adicionalmente con 15 

relación a la carcasa 112 para acoplar y desacoplar los dos 

mecanismos de accionamiento 200, 600.  

 En muchas de las modalidades descritas anteriormente, la 

carcasa de la bomba 410 se mueve con relación a la carcasa 

112 y con relación al mecanismo de accionamiento portador 200 20 

para acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 

200, 600. En variaciones respectivas a estas modalidades, la 

carcasa de la bomba 410 puede estar fija con relación a la 

carcasa 112, y cualquiera de los dos de (a) al menos parte 
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del mecanismo de accionamiento portador 200 y (b) al menos 

parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

600 se pueden mover con relación a la carcasa 112 para 

acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200, 

600. En estas variaciones respectivas, el segundo extremo del 5 

selector 114 se puede conectar a uno de los mecanismos de 

accionamiento 200, 600 que está configurado para moverse en 

relación a la carcasa 112 durante el acople/desacople de los 

mecanismos de accionamiento 200, 600, antes que a la carcasa 

de la bomba 410.   10 

 Por ejemplo, en una primera variación a la modalidad de 

las figuras 1 y 3A, la carcasa de la bomba 410 y el eje 

longitudinal D del elemento de accionamiento 208 se fijan con 

relación a la carcasa 112. El mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 comprende el engranaje 604 y otro 15 

engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje 

de rotación que es movible con relación al engranaje 604 en 

un arco alrededor del eje P de rotación del engranaje 604 

mientras se mantiene el acople de los dientes del otro 

engranaje y del engranaje 604. A través de este movimiento 20 

del eje de rotación del otro engranaje, el otro engranaje se 

acopla y se desacopla con el primer engranaje 204 sobre el 

elemento de accionamiento 208.   

 En una segunda variación a la modalidad de las figuras 1 
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y 3A, la carcasa de la bomba 410 se fija con relación a la 

carcasa 112 (de modo que el eje del rotor A se fija en 

posición relativa a la carcasa 112), y el mecanismo de 

accionamiento portador 200 comprende el engranaje 204 y otro 

engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje 5 

de rotación que se mueve con relación al engranaje 204 en un 

arco alrededor del eje D de rotación del engranaje 204 

mientras que se mantiene el engranaje de los dientes del otro 

engranaje y del engranaje 204. A través de este movimiento 

del eje de rotación del otro engranaje, el otro engranaje se 10 

acopla y se desacopla con el engranaje 604 del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600.  

 En cada una de estas dos variaciones, el selector 114 se 

conecta al eje del otro engranaje y está sesgado por un 

elemento flexible 115 a su primera posición, de modo que los 15 

mecanismos de accionamiento 200, 600 se devuelven a una 

posición con relación en la cual se desacoplan.   

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el rotor 420 de la bomba 400 gira alrededor de un eje R que 

es paralelo al eje longitudinal L del implemento 1. En 20 

modalidades alternativas, como la mostrada en la figura 4, el 

rotor 420 gira alrededor de un eje que es no-paralelo, que es 

perpendicular, al eje longitudinal L del implemento 1. En 

dichas modalidades alternativas, el rotor 420 puede asumir 
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cualquiera de las formas descritas en este documento, por 

ejemplo cualquiera de aquellas mostradas en las figuras 2A a 

2C.   

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba. En las 5 

respectivas variaciones a cada una de estas modalidades, el 

dispositivo auxiliar no comprende una bomba. Preferiblemente, 

el dispositivo auxiliar es un dispositivo auxiliar accionable 

mecánicamente. El dispositivo auxiliar podría comprender, por 

ejemplo, un elemento para masaje de los tejidos blandos o un 10 

elemento que cause la vibración del cabezal 120.  

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el cabezal 120 se forma integralmente con el mango 110. En 

variaciones respectivas a cada una de las modalidades arriba 

mencionadas, el cabezal 120 se puede conectar de manera 15 

separable al mango 110. En dichas modalidades alternativas, 

la invención proporciona un juego de partes para un 

implemento para el cuidado oral 1, dicho juego de partes 

comprende un mango 110 y uno o más cabezales 120 que es/son 

conectables, preferiblemente separables, al mango 110. El 20 

cuello 140 puede estar formado integralmente con el cabezal 

120 y se puede remover del mango 110 junto con el cabezal 

120. Alternativamente, el cuello 140 puede estar formado 

integralmente con el mango 110, y el cabezal 120 se puede 
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remover desde ambos el cuello 140 y el mango 110.   

 El juego de partes puede comprender uno o más depósitos 

502, los cuales son conectables a la primera porción del 

canal 504 del sistema de transporte de fluido 500, y los 

cuales están empacados y se proveen a un usuario o consumidor 5 

por fuera del mango 110. Uno o más depósitos 502 pueden 

contener cada uno fluidos de la misma o de diferentes 

composiciones.   

 En cada una de las modalidades antes descritas, el 

mecanismo de accionamiento portador 200 se conecta 10 

permanentemente al elemento portador 130 y se opera para 

accionar el movimiento del elemento portador 130 con relación 

al cuerpo 100. En variaciones respectivas para cada una de 

las modalidades, se puede, en cambio conectar y desconectar 

selectivamente el mecanismo de accionamiento portador 200 al 15 

elemento portador 130 y se puede operar, cuando se conecta al 

elemento portador, para accionar el movimiento del elemento 

portador 130 con relación al cuerpo 100.   

 En cada una de las modalidades antes descritas, el 

mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de 20 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son acoplables 

selectivamente uno con otro. En variaciones respectivas para 

cada una de las modalidades descritas, los mecanismos de 

accionamiento 200, 600 se pueden acoplar permanentemente uno 
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al otro, de modo que el motor 202, cuando se conecta 

eléctricamente a las baterías 203, siempre acciona el 

movimiento del elemento portador 130 y la operación del 

dispositivo auxiliar 400. En tales escenarios, cuando el 

dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba peristáltica 5 

rotativa, el eje de rotación del rotor 420 se fija 

preferiblemente en posición relativa a la carcasa 112 y al 

cuerpo 100 generalmente.  

 En una modalidad alternativa de la presente invención, 

el implemento para el cuidado oral 1 comprende un cuerpo 100, 10 

una o más salidas 510 que se forman en una superficie del 

cuerpo 100, y preferiblemente en una superficie del cabezal 

120 del cuerpo 100. Dispuestos dentro del cuerpo 100, y 

preferiblemente dentro del mango 110 del cuerpo 100, están 

una bomba peristáltica rotativa 400 y un canal de flujo de 15 

fluido 506, 508 que une la bomba 400 a una o más salidas 510, 

de manera muy parecida al mismo modo analizado anteriormente.  

Como se analizó anteriormente, la bomba 400 opera para 

bombear fluido a una o más salidas 510 vía el canal de flujo 

de fluido 506, 508. Preferiblemente el flujo se bombea desde 20 

un depósito 502 dispuesto dentro del mango 110, como se 

expuso anteriormente. El canal de flujo de fluido comprende 

un tubo comprimible 506, y la bomba 400 comprende un rotor 

420 y una carcasa de bomba 410, como ya se analizó 
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anteriormente. El rotor 420 gira alrededor de un eje R que se 

fija en una posición relativa al mango 110 y relativa al 

cuerpo 100 como un todo.  

 En una modalidad más de la presente invención, se provee 

un juego de partes para un implemento para el cuidado oral, 5 

comprendiendo el juego de partes: un mango 110; y un cabezal 

120 que se conecta al mango 110, donde el cabezal 120 

comprende uno o más elementos de limpieza 134 y un primer 

canal de flujo de fluido 508, donde una o más salidas 510 se 

forman en una superficie del cabezal 120, y el primer canal 10 

de flujo de fluido 508 se comunica fluidamente con una o más 

salidas. El mango 110 comprende una carcasa 112, dentro de la 

cual se dispone una bomba peristáltica rotativa 400 y un 

segundo canal de flujo de fluido 506 que acopla el primer 

canal de flujo de fluido 508 cuando el cabezal 120 se conecta 15 

al mango 110 a modo de unir la bomba 400 a una o más salidas 

510 cuando el cabezal 120 se conecte al mango 110. La bomba 

400 se opera para bombear fluido a una o más salidas 510 vía 

el primero y segundo canales de flujo de fluido 506, 508. 

Como ya se analizó anteriormente, el segundo canal de flujo 20 

de fluido comprende un tubo comprimible 506, y la bomba 400 

comprende un rotor 420 y una carcasa de bomba 410, donde una 

primera porción del tubo comprimible 506 se comprime entre el 

rotor 420 y la carcasa 410. El rotor 420 gira alrededor de un 
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eje R que se fija en posición con relación a la carcasa 112 

del mango 110.   

Otras modificaciones a las modalidades descritas serán 

aparentes para aquellos expertos en la técnica y están dentro 

del alcance de la invención, como se define en las 5 

reivindicaciones anexas. 
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NOVEDAD DE LA INVENCION 

Habiendo descrito la presente invención, se considera como 

una novedad y, por lo tanto, se reclama como propiedad lo 

contenido en las siguientes: 

 5 

REIVINDICACIONES 

 1.- Un implemento para el cuidado oral que comprende: 

un cuerpo; 

un elemento portador conectado al cuerpo y movible con 

relación al cuerpo, transportando el elemento portador uno o 10 

más elementos para limpieza;   

un mecanismo de accionamiento portador que se opera para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo;  

un dispositivo auxiliar;  y  15 

un mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

que se acopla selectivamente con el mecanismo de 

accionamiento portador durante la operación del mecanismo de 

accionamiento portador, de manera a operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento 20 

portador con relación al cuerpo.    

 2.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 1, caracterizado porque el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla 
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selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a 

través del movimiento relativo de al menos parte del 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar y al 

menos parte del mecanismo de accionamiento portador.   

 3.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 5 

con la reivindicación 2, caracterizado porque el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla 

selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a 

través del movimiento de al menos parte del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar relativo al cuerpo y 10 

relativo a al menos parte del mecanismo de accionamiento 

portador.   

 4.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador 15 

comprende una primera parte movible y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda 

parte movible;   

en donde la operación del mecanismo de accionamiento 

portador da origen al movimiento de la primera parte movible, 20 

y  

en donde la segunda parte movible se acopla 

selectivamente con la primera parte movible durante el 

movimiento de la primera parte movible.   
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 5.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 4, caracterizado porque la primera 

parte movible es una primera parte giratoria y el movimiento 

de la primera parte movible comprende la rotación de la 

primera parte giratoria.   5 

 6.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 5, caracterizado porque la segunda 

parte movible es una segunda parte giratoria, en donde la 

primera parte giratoria gira alrededor de un primer eje y la 

segunda parte giratoria gira alrededor de un segundo eje.   10 

 7.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 6, caracterizado porque la segunda 

parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte 

giratoria al cambiar una distancia entre el primer eje y el 

segundo eje.   15 

 8.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 7, caracterizado porque la segunda 

parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte 

giratoria al reducir una distancia entre el primer eje y el 

segundo eje.   20 

 9.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 7 u 8, caracterizado porque el primer 

eje es paralelo al segundo eje.    

 10.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 
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con la reivindicación 7 u 8, caracterizado porque el primer 

eje no es paralelo al segundo eje.   

 11.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 6, caracterizado porque el primer y 

segundo ejes son coaxiales, y la primera parte giratoria se 5 

acopla selectivamente con la primera parte giratoria al 

cambiar una distancia entre la primera y la segunda partes 

giratorias en dirección paralela a los ejes.    

 12.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones 6 a 10, caracterizado 10 

porque la primera parte giratoria comprende un primer 

engranaje y la segunda parte giratoria comprende un segundo 

engranaje.    

 13.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 5, caracterizado porque una de la 15 

primera parte movible y la segunda parte movible comprende un 

elemento giratorio y la otra de la primera parte movible y la 

segunda parte movible comprende un elemento flexible 

alargado. 

 14.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 20 

con la reivindicación 13, caracterizado porque el elemento 

giratorio comprende uno de una polea y una rueda dentada, y 

el elemento flexible alargado comprende una correa, una 

cadena, un alambre y un cable.   



 70 

 15.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el mecanismo de accionamiento del  

dispositivo auxiliar se sesga fuera del acoplamiento con el 

mecanismo de accionamiento portador.     5 

 16.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que además 

comprende un selector que es operado por un usuario para 

hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se acople con el mecanismo de accionamiento 10 

portador. 

 17.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 16, caracterizado porque el selector es 

movible entre la primera y la segunda posiciones y se sesga 

para la primera posición, y   15 

en donde, cuando el selector está en la primera 

posición, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento 

portador, y, cuando el selector está en la segunda posición, 

el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se 20 

acopla con el mecanismo de accionamiento portador.   

 18.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que además 

comprende un electroimán y un elemento ferromagnético, donde 
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cuando se energiza el electroimán, el electroimán y el 

elemento se mueven con relación uno a otro para hacer que el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se acople 

con el mecanismo de accionamiento portador.   

 19.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 5 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que además 

comprende un temporizador configurado para medir un período 

de tiempo predeterminado del acoplamiento del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de 

accionamiento portador,     10 

donde el implemento se configura de tal manera, que 

cuando el temporizador ha medido el período de tiempo 

predeterminado, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento 

portador.    15 

 20.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 18, que además comprende un 

temporizador configurado para medir un primer período de 

tiempo predeterminado desde el comienzo de la operación del 

mecanismo de accionamiento portador y un segundo período de 20 

tiempo predeterminado, donde el implemento se configura de 

tal manera que, cuando el temporizador haya medido el primer 

período de tiempo predeterminado, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se acople con el 
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mecanismo de accionamiento portador y cuando el temporizador 

haya medido el segundo período de tiempo predeterminado, el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se 

desacople del mecanismo de accionamiento portador.  

 21.- El implemento  para el cuidado oral de conformidad 5 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el dispositivo auxiliar comprende una 

bomba, preferiblemente una bomba peristáltica.   

 22.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 21, que además comprende un depósito 10 

para contener un fluido, una o más salidas formadas en una 

superficie del cuerpo, y un canal de flujo de fluido que 

enlaza el depósito a una o más salidas, en donde la bomba se 

opera para bombear fluido desde el depósito para una o más de 

las salidas vía el canal de flujo de fluido.   15 

 23.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 22, caracterizado porque la bomba 

comprende una bomba peristáltica y el canal de flujo de 

fluido comprende un tubo comprimible, una primera porción del 

tubo se comprime entre dos componentes de la bomba 20 

peristáltica,    

en donde la operación de la bomba peristáltica comprende 

el movimiento de al menos uno de los dos componentes 

relativos a la primera porción del tubo, de modo que la 
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compresión de la primera porción del tubo se relaje y de modo 

que una segunda porción diferente del tubo, estando dicha 

segunda porción más cerca que la primera porción del tubo a 

una o más salidas, se comprima entre dos componentes, en 

donde el fluido se bombea a lo largo del tubo hacia una o más 5 

salidas.    

 24.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 23, caracterizado porque la bomba 

peristáltica comprende una bomba peristáltica rotativa en la 

cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor de un 10 

eje.   

 25.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador 

comprende un motor y uno o más elementos que acoplan el motor 15 

al elemento portador, en donde la rotación de un eje de 

salida del motor acciona el movimiento del elemento portador 

con relación al cuerpo.    

 26.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 25, cuando depende de cualquiera de las 20 

reivindicaciones 22 a 24, que además comprende una o más 

baterías conectadas eléctricamente al motor, en donde el 

cuerpo comprende una carcasa y donde el depósito se localiza 

en un espacio entre una pared exterior de la carcasa y una o 



 74 

más baterías. 

 27.- Un juego de partes para un implemento del cuidado 

oral, el juego de partes comprende:  

 un mango; y  

 un cabezal conectable al mango, el cabezal comprende un 5 

elemento portador que es movible con relación al mango cuando 

el cabezal está conectado al mango, el elemento portador 

lleva uno o más elementos de limpieza; 

 en donde el mango comprende: 

 un mecanismo de accionamiento portador operable para 10 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

mango cuando el cabezal está conectado al mango; 

 un dispositivo auxiliar; y 

 un mecanismo de accionamiento de dispositivo auxiliar 

que es selectivamente conectable al mecanismo de 15 

accionamiento portador durante la operación del mecanismo de 

accionamiento portador, a fin de operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento 

portador con relación al mango. 

 28.- Un método para operar un implemento para el cuidado 20 

oral, dicho implemento para el cuidado oral comprende un 

cuerpo; un elemento portador conectado al cuerpo y movible 

con relación al cuerpo, el elemento portador lleva uno o más 

elementos de limpieza; un mecanismo de accionamiento portador 
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operable para accionar el movimiento del elemento portador 

con relación al cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar que es 

selectivamente acoplable con el mecanismo de accionamiento 

portador durante la operación del mecanismo de accionamiento 5 

portador para operar selectivamente el dispositivo auxiliar 

durante el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo; 

 en donde el método comprende: 

 operar el mecanismo de accionamiento portador para 10 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo; y 

 conectar selectivamente el mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar al mecanismo de accionamiento 

portador durante la operación del mecanismo de accionamiento 15 

portador, a fin de operar selectivamente el dispositivo 

auxiliar durante el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo.  

 29.- Un implemento para el cuidado oral, que comprende: 

 un cuerpo, una o más salidas están formadas en una 20 

superficie del cuerpo;  

 una bomba peristáltica rotativa colocada dentro del 

cuerpo; y 

 un canal de flujo de fluido que une la bomba a una o más 
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salidas, en donde la bomba opera para bombear fluido a una o 

más salidas a través del canal de flujo de fluido;  

 en donde el canal de flujo de fluido comprende un tubo 

compresible;  

 en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una 5 

primera porción del tubo compresible es comprimida entre el 

rotor y la carcasa; y 

 en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que 

está en una posición fija con relación al cuerpo. 

 30.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 10 

con la reivindicación 29, que además comprende: 

 un elemento portador conectado al cuerpo y movible con 

relación al cuerpo, el elemento portador lleva uno o más 

elementos de limpieza;  

 un mecanismo de accionamiento portador operable para 15 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo; y 

 un mecanismo de accionamiento de bomba que está acoplado 

con el mecanismo de accionamiento portador, para operar la 

bomba durante el movimiento del elemento portador con 20 

relación al cuerpo.  

 31.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 30, caracterizado porque el mecanismo 

de accionamiento de bomba es selectivamente acoplable con el 
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mecanismo de accionamiento portador durante la operación del 

mecanismo de accionamiento portador, para operar 

selectivamente la bomba durante el movimiento del elemento 

portador con relación al cuerpo.  

 32.- Un juego de partes para un implemento para el 5 

cuidado oral, el juego de partes comprende: 

 un mango; y 

 una cabeza conectable al mango, en donde la cabeza 

comprende uno o más elementos de limpieza y un primer canal 

de flujo de fluido, en donde una o más salidas están formadas 10 

en una superficie de la cabeza, y el primer canal de flujo de 

fluido está en comunicación de fluido con una o más salidas;  

 en donde el mango comprende una carcasa, dentro de la 

cual están colocados: 

 una bomba peristáltica rotatoria; y 15 

 un segundo canal de flujo de fluido que acopla el primer 

canal de flujo de fluido cuando el cabezal está conectado al 

mango para unir la bomba a una o más salidas cuando el cabeza 

está conectado al mango, en donde la bomba opera para bombear 

fluido a una o más salidas a través del primer y segundo 20 

canales de flujo de fluido;  

 en donde el segundo canal de flujo de fluido comprende 

un tubo compresible;  

 en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una 
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primera porción del tubo compresible es comprimida entre el 

rotor y la carcasa; y 

 en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que 

está en una posición fija con relación a la carcasa del 

mango. 5 

 33.- El juego de partes de conformidad con la 

reivindicación 32, caracterizado porque el cabezal comprende 

un elemento portador que es movible con relación al mango 

cuando el cabezal está conectado al mango, el elemento 

portador lleva uno o más elementos de limpieza; y 10 

 en donde el mango comprende un mecanismo de 

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento 

de elemento portador con relación al mango cuando el cabezal 

está conectado al mango, y un mecanismo de accionamiento de 

bomba que está acoplado con el mecanismo de accionamiento 15 

portador de manera que la bomba es operada durante el 

movimiento del elemento portador con relación al mango. 
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RESUMEN DE LA INVENCION 

Se provee un implemento para el cuidado oral (1) que 

comprende: un cuerpo (100); un elemento portador (130) 

conectado al cuerpo (100) y movible con relación al cuerpo 

(100), transportando el elemento portador uno o más elementos 5 

para la limpieza (134); un mecanismo de accionamiento 

portador (200) que opera para accionar el movimiento del 

elemento portador (130) con relación al cuerpo (100); un 

dispositivo auxiliar (400); y un mecanismo de accionamiento 

de un dispositivo auxiliar (600) que se acopla selectivamente 10 

con el mecanismo de accionamiento portador (200) durante la 

operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo de 

operar selectivamente el dispositivo auxiliar (400) durante 

el movimiento del elemento portador (130) con relación al 

cuerpo (100); también se provee un método para la operación 15 

del implemento para el cuidado oral (1), y un juego de partes 

para un implemento para el cuidado oral.  
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IMPLEMENTO PARA EL CUIDADO ORAL 

 

CAMPO DE LA INVENCION 

 La presente invención se refiere a un implemento para el 

cuidado oral, y más particularmente a un implemento para el 5 

cuidado oral tal como un cepillo de dientes que tiene un 

dispositivo auxiliar y un mecanismo para operar el 

dispositivo auxiliar. El dispositivo auxiliar puede ser una 

bomba para bombear un fluido desde una salida del implemento 

 10 

ANTECEDENTES DE LA INVENCION 

 Los implementos para el cuidado oral tal como los 

cepillos de dientes se usan típicamente junto con un 

dentífrico o un producto similar para el cuidado oral para 

limpiar los dientes y/o los tejidos blandos en la cavidad 15 

oral. El dentífrico u otro producto similar puede contener 

uno o más ingredientes los cuales, cuando se administran con 

el implemento para el cuidado oral generalmente mediante la 

acción de cepillado o frotamiento, proveen un beneficio para 

la salud oral del usuario, como la remoción de la placa y 20 

otros desechos de la superficie de los dientes y/o encías, 

puliendo y blanqueando los dientes, reduciendo la 

sensibilidad, reduciendo las poblaciones superficiales de 

bacterias en la cavidad oral, y otros beneficios. Sin 
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embargo, a menudo es ventajoso cuando uno se cepilla los 

dientes o cuando se frotan los tejidos blandos de la cavidad 

oral propia, suplementar el (los) beneficio(s) del cuidado 

oral al dispensar uno o más productos adicionales para el 

cuidado oral en la forma de un fluido en la cavidad oral, o 5 

también al estimular los tejidos blandos, para optimizar el 

régimen de cuidado oral.  

 Las Patentes US2010/278582 y US2005/238412 revelan 

respectivamente cepillos de dientes eléctricos, cada uno con 

dos motores. Uno de los motores es para el movimiento de 10 

accionamiento de un cabezal de un cepillo de dientes, 

mientras el otro de los motores es para accionar una bomba. 

La Patente US5142723 describe un cepillo de dientes con un 

motor que acciona conjuntamente un cabezal de cepillo y una 

bomba. La Patente US2010/0284728 revela un cepillo de dientes 15 

eléctrico con un cabezal removible de cepillo, una bomba para 

bombear fluido al cabezal del cepillo, y un motor. La 

rotación del motor en cualquier dirección acciona el 

movimiento del cabezal del cepillo, y la bomba opera 

solamente en una dirección de rotación del motor.   20 

 Cada uno de estos cepillos de dientes anteriores tiene 

problemas inherentes, tales como que son voluminosos y/o 

pesados, tienen mucho gasto de fluido para el cuidado oral, o 

inconvenientes para su uso.  
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 Por consiguiente, es deseable un implemento mejorado 

para el cuidado oral, tal como un cepillo de dientes capaz de 

dispensar un fluido en la cavidad oral, o estimular los 

tejidos blandos. 

 5 

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION 

 Un primer aspecto de la presente invención puede proveer 

un implemento para el cuidado oral, tal como un cepillo de 

dientes que comprende: un cuerpo, un elemento portador 

conectado al cuerpo y movible con relación al cuerpo, 10 

acarreando el elemento portador uno o más elementos de 

limpieza; un mecanismo de accionamiento portador para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla 15 

selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante 

la operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo 

de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el 

movimiento del elemento portador con relación al cuerpo.   

 Preferiblemente, el mecanismo de accionamiento del 20 

dispositivo auxiliar se engancha selectivamente con el 

mecanismo de accionamiento portador a través del movimiento 

relativo de al menos parte del mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar y al menos parte del mecanismo de 
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accionamiento portador. Más preferiblemente, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se engancha 

selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a 

través del movimiento de al menos parte del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar con relación al cuerpo 5 

y relativo al menos a parte del mecanismo de accionamiento 

portador. Preferiblemente el implemento para el cuidado oral 

comprende un embrague que es operable por un usuario para 

acoplar selectivamente el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar con el mecanismo de accionamiento 10 

portador.   

 Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador 

comprende una primera parte movible y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda 

parte movible, donde la operación del mecanismo de 15 

accionamiento del elemento portador ocasiona el movimiento de 

la primera parte movible, y donde la segunda parte movible se 

acopla selectivamente con la primera parte movible durante el 

movimiento de la primera parte movible.   

 La primera parte movible puede ser una primera parte 20 

giratoria y el movimiento de la primera parte movible 

comprende la rotación de la primera parte giratoria.  

 La segunda parte movible puede ser una segunda parte 

giratoria. Preferiblemente la primera parte giratoria gira 
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alrededor de un primer eje y la segunda parte giratoria, gira 

alrededor de un segundo eje.   

 La segunda parte giratoria se puede acoplar 

selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una 

distancia entre el primer eje y el segundo eje. Por ejemplo, 5 

la segunda parte giratoria se puede acoplar selectivamente 

con la primera parte giratoria al reducir una distancia entre 

el primer eje y el segundo eje.  

El primer eje puede ser paralelo al segundo eje o no-

paralelo, tal como perpendicular, al segundo eje.  10 

El primero y el segundo ejes pueden ser coaxiales, en 

cuyo caso la primera parte giratoria se puede acoplar 

selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una 

distancia entre la primera y la segunda partes giratorias en 

una dirección paralela a los ejes.  15 

Preferiblemente la primera parte giratoria comprende un 

primer engranaje y la segunda parte giratoria comprende un 

segundo engranaje.   

 Opcionalmente, una de las primeras partes movibles y la 

segunda parte movible comprenden un elemento giratorio y la 20 

otra de las primeras partes movibles y la segunda parte 

movible comprenden un elemento flexible alargado. El elemento 

giratorio puede comprender uno de una polea y un volante 

dentado, y el elemento flexible alargado puede comprender uno 
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de una correa, una cadena, un alambre y un cable.   

 Preferiblemente el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar está sesgado fuera de acoplamiento con 

el mecanismo de accionamiento portador.   

 Preferiblemente el implemento para el cuidado oral 5 

comprende un selector que es operable por un usuario para 

hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se acople con el mecanismo de accionamiento 

portador. El selector se puede mover entre la primera 

posición y la segunda. Preferiblemente el selector se sesga 10 

hacia la primera posición, donde, cuando el selector está en 

la primera posición, el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar se desacopla del mecanismo de 

accionamiento portador, y, cuando el selector está en la 

segunda posición, el mecanismo de accionamiento del 15 

dispositivo auxiliar se acopla con el mecanismo de 

accionamiento portador.  

 El implemento para el cuidado oral puede comprender un 

electroimán y un miembro ferromagnético o metálico, donde 

cuando el electroimán se energiza, el electroimán y el 20 

miembro se mueven en relación uno al otro para dar lugar a 

que el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se 

acople con el mecanismo de accionamiento portador.   

 El implemento para el cuidado oral puede comprender un 
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temporizador configurado para medir un período de tiempo 

predeterminado desde el acoplamiento del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de 

accionamiento del elemento portador, donde el implemento se 

configura de tal modo que cuando el temporizador ha medido el 5 

lapso del período de tiempo predeterminado, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se desacople del 

mecanismo de accionamiento portador.   

 Preferiblemente, el dispositivo auxiliar comprende una 

bomba, preferiblemente una bomba peristáltica, y más 10 

preferiblemente una bomba peristáltica rotatoria.   

 El implemento para el cuidado oral puede comprender un 

depósito para contener un fluido, una o más salidas que se 

abren en una superficie del cuerpo, y un fluido que fluye por 

el canal que une el depósito a una o más salidas, donde la 15 

bomba se opera para bombear fluido desde el depósito hasta 

una o más salidas vía el canal de flujo del fluido.   

 Preferiblemente, la bomba comprende una bomba 

peristáltica y el canal de flujo del fluido comprende un tubo 

comprimible, siendo comprimida una primera porción del tubo 20 

entre dos componentes de la bomba peristáltica, donde la 

operación de la bomba peristáltica comprende el movimiento de 

al menos uno de los dos componentes relativos a la primera 

porción del tubo, de modo que la compresión de la primera 
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porción del tubo se relaje y de modo que una segunda porción 

diferente del tubo, cuya segunda porción está más cerca que 

la primera porción del tubo a una o más salidas, se comprima 

entre dos componentes, donde el fluido se pueda bombear a lo 

largo del tubo hacia una o más salidas. Preferiblemente, la 5 

bomba peristáltica comprime una bomba peristáltica rotatoria 

en la cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor 

de un eje.   

 Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador 

comprende un motor y uno o más elementos que acoplan el motor 10 

al elemento portador, donde la rotación del eje de salida del 

motor acciona el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo. El implemento para el cuidado oral puede 

comprender una o más baterías conectadas eléctricamente al 

motor. Preferiblemente el cuerpo comprende una carcasa y el 15 

depósito se localiza en un espacio entre una pared exterior 

de la carcasa y una de una o más baterías.   

 Un segundo aspecto de la presente invención puede 

proveer un juego de partes para un implemento de cuidado 

oral, tal como un cepillo de dientes; este juego de partes 20 

comprende: un mango; y un cabezal conectable al mango, 

comprendiendo el cabezal un elemento portador que es movible 

con relación al mango cuando el cabezal se conecta al mango, 

llevando el elemento portador uno o más elementos de 
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limpieza; donde el mango comprende: un mecanismo de 

accionamiento portador que opera para el movimiento de 

accionamiento del elemento portador relativo al mango cuando 

el cabezal se conecta al mango; un dispositivo auxiliar; y un 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar que se 5 

conecta selectivamente al mecanismo de accionamiento portador 

durante la operación del mecanismo de accionamiento portador, 

a modo de operar selectivamente el dispositivo auxiliar 

durante el movimiento del elemento portador en relación al 

mango.  10 

 Un tercer aspecto de la presente invención puede proveer 

un método de operación de un implemento para el cuidado oral, 

tal como un cepillo de dientes, comprendiendo dicho 

implemento para el cuidado oral un cuerpo; un elemento 

portador conectado al cuerpo y movible con relación al 15 

cuerpo; llevando el elemento portador uno o más elementos de 

limpieza; un mecanismo de accionamiento portador que opera 

para el movimiento de accionamiento del elemento portador con 

relación al cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla 20 

selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante 

la operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo 

de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el 

movimiento del elemento portador con relación al cuerpo; en 
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donde el método comprende: la operación del mecanismo de 

accionamiento portador con relación al cuerpo; y la conexión 

selectiva del mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar al mecanismo de accionamiento portador durante la 

operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo de 5 

operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el 

movimiento del elemento portador con relación al cuerpo.  

 Un cuarto aspecto de la presente invención puede proveer 

un implemento de cuidado oral, que comprende: un cuerpo, una 

o más salidas que se forman en una superficie del cuerpo; una 10 

bomba peristáltica rotativa dispuesta dentro del cuerpo; y un 

canal de fluido de flujo que conecta la bomba a una o más 

salidas, donde la bomba se opera para bombear fluido a una o 

más salidas vía el canal de flujo fluido; donde el canal de 

flujo fluido comprende un tubo comprimible; donde la bomba 15 

comprende un rotor y una carcasa, una primera porción del 

tubo comprimible está comprimido entre el rotor y la carcasa; 

y donde el rotor gira alrededor de un eje que está en una 

posición fija con relación al cuerpo.  

 El implemento para el cuidado oral del cuarto aspecto 20 

puede comprender un elemento portador conectado al cuerpo y 

movible en relación al cuerpo; llevando el elemento portador 

uno o más elementos de limpieza; un mecanismo de 

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento 



 11 

del elemento portador en relación al cuerpo; y un mecanismo 

de accionamiento de bomba que se acopla con el mecanismo de 

accionamiento del elemento portador, a modo de operar la 

bomba durante el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo. Preferiblemente, el mecanismo de 5 

accionamiento de la bomba se acopla selectivamente con el 

mecanismo de accionamiento del elemento portador durante la 

operación del mecanismo de accionamiento portador, a modo de 

operar selectivamente la bomba durante el movimiento del 

elemento portador con relación al cuerpo.   10 

 Un quinto aspecto de la presente invención puede proveer 

un juego de partes para un implemento para el cuidado oral, 

comprendiendo este juego de partes: un mango; y un cabezal 

que se conecta al mango, donde el cabezal comprende uno o más 

elementos de limpieza y un primer canal de flujo de fluido, 15 

donde una o más aberturas se forman en una superficie del 

cabezal, y el primer canal de flujo de fluido está en 

comunicación fluida con una o más salidas; donde el mango 

comprende una carcasa, dentro de la cual se disponen: una 

bomba peristáltica rotatoria, y un segundo canal de flujo de 20 

fluido que acopla al primer canal de flujo de fluido cuando 

el cabezal se conecta al mango, a modo de enlazar la bomba a 

una o más salidas cuando el cabezal se conecta al mango, 

donde la bomba se opera para bombear fluido a una o más 
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salidas vía el primero y el segundo canales de flujo de 

fluido; donde el segundo canal de flujo de fluido comprende 

un tubo comprimible; donde la bomba comprende un rotor y una 

carcasa, estando comprimida una primera porción del tubo 

comprimible entre el rotor y la carcasa; y donde el rotor es 5 

giratorio alrededor de un eje que está en una posición fija 

con relación a la carcasa del mango.   

En el juego de partes del quinto aspecto, el cabezal 

comprende preferiblemente un elemento portador que sea 

movible con relación al mango cuando el cabezal se conecta al 10 

mango, llevando el elemento portador uno o más elementos de 

limpieza. Preferiblemente el mango comprende un mecanismo de 

accionamiento portador que se opera para accionar el 

movimiento del elemento portador con relación al mango cuando 

el cabezal se conecta al mango, y un mecanismo de 15 

accionamiento de la bomba que se acopla con el mecanismo de 

accionamiento portador de modo que la bomba se opera durante 

el movimiento del elemento portador en relación al mango. 

 

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS 20 

 La figura 1 es una vista de una sección transversal 

longitudinal de un implemento para el cuidado oral de acuerdo 

a una primera modalidad de la presente invención;  

 La figura 2A es una vista de una sección transversal de 



 13 

una bomba del implemento para el cuidado oral de la figura 1;  

 La figura 2B es una vista de una sección transversal de 

una bomba de un implemento para el cuidado oral de acuerdo 

con una modalidad alternativa de la presente invención;   

 La figura 2C es una vista de una sección transversal de 5 

una bomba de un implemento para el cuidado oral de acuerdo 

con otra modalidad alternativa de la presente invención; 

 La figura 3A es una vista parcial en perspectiva del 

interior del implemento para el cuidado oral de la primera 

modalidad de la presente invención;   10 

 Las figuras 3B y 3C son vistas parciales en perspectiva 

de los interiores de los implementos para el cuidado oral de 

otras modalidades respectivas de la presente invención;  

 La figura 3D es una vista de una sección transversal 

lateral de parte de un implemento para el cuidado oral de 15 

acuerdo a otra modalidad alternativa de la presente 

invención;   

 La figura 4 es una vista parcial en perspectiva de un 

interior de un implemento para el cuidado oral para otra 

modalidad más de la presente invención; y 20 

La figura 5 es una vista de una sección transversal 

lateral del implemento para el cuidado oral de la figura 1. 
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DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION  

La siguiente descripción de las modalidades preferidas es 

meramente ejemplar en su naturaleza y de ninguna manera 

intenta limitar la invención, su aplicación, o usos.   

 La descripción de modalidades ilustrativas de acuerdo 5 

con principios de la presente invención se pretende que se 

lea en conexión con los dibujos que la acompañan, los cuales 

se consideran parte de la descripción total escrita. 

Cualquier referencia a dirección u orientación en la 

descripción de modalidades de la invención revelada en este 10 

documento, tiene solo el objeto de la conveniencia de la 

descripción y no se intenta en ningún momento limitar el 

alcance de la presente invención. Términos relativos como 

“superior”, “inferior”, “horizontal”, “vertical”, “arriba”, 

“abajo”, “superior”, “inferior”, “tope”, y “fondo” así como 15 

sus derivados (por ejemplo, “horizontalmente”, “hacia abajo”, 

“hacia arriba”, etc.) se deberán interpretar para referirse a 

la orientación de lo que se describe o a lo que se muestra en 

el dibujo en discusión. Estos términos relativos son para la 

conveniencia de la descripción solamente y no requieren que 20 

el aparato sea construido u operado en una orientación 

particular, a menos que se indique explícitamente. Términos 

tales como “anexo”, “fijo”, “conectado”, “acoplado”, 

“interconectado” y similares, se refieren a una relación 
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donde las estructuras se aseguran o se anexan se adhieren una 

a otra directa o indirectamente a través de estructuras 

intermedias, así como accesorios móviles o rígidos o 

relaciones, a menos que se describa expresamente de otro 

modo. Además, las características y beneficios de la 5 

invención se ilustran como referencia a las modalidades 

preferidas. Por lo tanto, la invención como tal no se debe 

limitar expresamente a dichas modalidades preferidas que 

ilustran alguna combinación posible no-limitante de 

características que pueden existir solas o en otras 10 

combinaciones de características; el alcance de la invención 

se define por las reivindicaciones en el apéndice de este 

trabajo. 

 En la siguiente descripción, la invención se discute en 

términos de un cepillo de dientes, pero podría ser en la 15 

forma de otro implemento para el cuidado oral, por ejemplo, 

como un implemento para la limpieza de un tejido blando. El 

implemento para el cuidado oral preferiblemente se 

autocontiene, es portátil y se puede sostiene en la mano. 

Además, se entiende que se pueden utilizar otras modalidades 20 

y que se pueden hacer modificaciones estructurales y 

funcionales sin apartarse del alcance de la presente 

invención, como se define en las reivindicaciones.   

 La figura 1 ilustra un cepillo de dientes de acuerdo a 
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una modalidad de la presente invención, generalmente 

designada con el número de referencia 1.  Generalmente el 

cepillo de dientes 1 comprende un cuerpo 100 que comprende un 

mango 110, un cabezal 120, y un cuello 140 que conecta el 

mango 110 al cabezal 120. El cabezal 120 es aquella parte del 5 

cepillo de dientes 1 que se debe insertar en la boca de un 

usuario durante su uso, aunque en la práctica al menos parte 

del cuello 140 también se puede insertar en la boca del 

usuario durante el uso del cepillo. El cepillo de dientes 1 

tiene un eje longitudinal L, el cual también se puede 10 

considerar un eje longitudinal L del cabezal 120 y del cuello 

140. 

 El cabezal 120 comprende un soporte 122 y un elemento 

portador 130, cada uno de los cuales se puede hacer de un 

material rígido, tal como polipropileno. El soporte 122 tiene 15 

un lado frontal de cepillado o superficie 124, un lado 

posterior opuesto o superficie 125, y dos lados laterales 

opuestos 126, 127 que unen los lados frontal y posterior o 

las superficies 124, 125. Una distancia entre los lados 

laterales 126, 127 define un ancho del cabezal 120. La forma 20 

de las superficies frontales y posteriores 124 y 125 

respectivamente puede ser generalmente plana/llana, curva, o 

cualquier otra combinación. La superficie frontal de 

cepillado 124 de preferencia es sustancialmente paralela al 
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eje longitudinal L del cabezal 120.  

 El elemento portador 130 se conecta al soporte 122 y es 

movible en relación al soporte 122 y en relación al cuerpo 

100 del cepillo de dientes 1. En esta modalidad, el elemento 

portador 130 es giratorio con relación al soporte 122 5 

alrededor de un eje C que es sustancialmente perpendicular al 

eje longitudinal L del cabezal 120 y que es sustancialmente 

perpendicular al ancho del cabezal 120. En modalidades en las 

cuales la superficie frontal de cepillado 124 es plana, el 

eje C es preferiblemente normal al plano en el cual se 10 

encuentra la superficie frontal de cepillado 124.  

 El elemento portador 130 transporta uno o más elementos 

de limpieza 134. Los elementos para la limpieza 134 se 

extienden desde una cara frontal 132 del elemento portador 

130, cuya cara frontal 132 encara en la misma dirección como 15 

la superficie frontal de cepillado 124 del soporte 122. La 

cara frontal 132 del elemento portador 130 y la superficie 

frontal de cepillado 124 son preferiblemente co-planarios. 

Los elementos de limpieza 134 preferiblemente comprenden 

elementos para la limpieza de los dientes, pero también 20 

pueden contener en su lugar o adicionalmente elementos para 

la limpieza de los tejidos blandos. Tales elementos de 

limpieza de los dientes se pueden conectar al elemento 

portador 130 por cualquier método de sujeción convencional 
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adecuado usado en este campo de trabajo, incluyendo, sin 

limitación, anclaje libre de los mechones (AFT por sus siglas 

en inglés), mechones en molde (IFT por sus siglas en inglés) 

y engrapado/anclado. Los elementos para la limpieza de los 

dientes pueden incluir una variedad de cerdas y/o elementos 5 

de limpieza elastoméricos flexibles y/o elementos para 

pulimento. Se debe notar que los elementos para limpieza 134 

en los dibujos se ilustran sustancialmente en bloque sin 

detallar los hilos de cerdas individualmente, para 

conveniencia y claridad a modo de no oscurecer otras 10 

estructuras en el cabezal 120. Como se muestra en la FIG. 1, 

los elementos para la limpieza 134 definen colectivamente una 

altura máxima total H medida hacia arriba y transversal a la 

cara frontal 132 del elemento portador 130 y definen una 

referencia nominal imaginaria del plano de cepillado BP. El 15 

plano de cepillado BP se define aproximadamente por los 

extremos libres superiores de los elementos para la limpieza 

134 (estando los extremos fijos inferiores adheridos a la 

cara frontal 132) y sale de la cara frontal 132 (con alguna 

variación que permite variar las alturas de algunos de los 20 

elementos para la limpieza 134).  

 Cualesquiera cerdas provistas es preferible que sean 

hechas de nilón, aunque se pudieran usar otros materiales. 

Preferiblemente también, las cerdas tienen forma transversal 
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generalmente circular, pero también podrían tener otra forma 

transversal. El diámetro de las cerdas puede variar 

dependiendo de la acción de limpieza deseada de las cerdas. 

Cualquier elemento(s) de limpieza para tejidos blandos 

provisto se hace preferiblemente de un elastómero, tal como 5 

un elastómero termoplástico (TPE), o goma. Los elementos para 

la limpieza de tejidos blandos pueden comprender uno o más 

elementos que entran en contacto con los tejidos, tales como 

elementos de limpieza alargados, los cuales pueden ser 

lineales o no-lineales, y/o una o más protuberancias.   10 

 Como se usa en todo este documento, una “protuberancia” 

generalmente pretende incluir una protuberancia en forma de 

columna (sin limitación a la forma transversal de la 

protuberancia) la cual sobresale de una superficie base. En 

sentido general, la protuberancia, en la construcción 15 

preferida, tiene una altura mayor que el ancho en la base de 

la protuberancia (medida en la dirección más larga). Sin 

embargo, las protuberancias podrían incluir proyecciones 

donde los anchos y las alturas son aproximadamente los mismos 

o donde las alturas son algo más pequeñas que los anchos de 20 

la base. Además, en algunas circunstancias (por ejemplo, 

donde la protuberancia se estrecha hacia la punta o incluye 

una porción base que se estrecha hacia un saliente más 

pequeño), el ancho de la base puede ser sustancialmente mayor 
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que la altura.   

 Los elementos de limpieza 134 transportados por el 

elemento portador 130 se pueden distribuir siguiendo 

cualquier patrón adecuado y la invención no se limita por 

ninguna distribución, forma, tipo, y/o número de elementos de 5 

limpieza 134 en particular que se provean. 

 En algunas modalidades, cualquiera de una o más de las 

mismas superficies frontales de cepillado 124, la superficie 

posterior 125, y los dos lados laterales opuestos 126, 127 

del cabezal 120 pueden incluir un limpiador de lengua 10 

elastomérico y/u otros elementos limpiadores de tejidos 

blandos o de dientes (no mostrados), de cualquiera de las 

formas discutidas anteriormente. Por ejemplo, como se muestra 

en la figura 1, un número de elementos limpiadores de los 

dientes 128 se extiende desde la superficie frontal de 15 

cepillado 124 y rodea el elemento portador 130. El cabezal 

del cepillo de dientes 120 puede tener forma elíptica 

alargada u oval visto desde arriba; sin embargo, en otras 

modalidades el cabezal 120 puede ser redondo visto desde 

arriba.    20 

 El mango 110 es un miembro que se dimensiona de tal 

manera que un usuario puede agarrar y manipular el cepillo 1 

rápidamente. El mango 110 puede tener cualquier configuración 

adecuada ergonómica y estéticamente dimensionada para ser 
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agarrado por el usuario, y no se limita a la apariencia 

ilustrada en los dibujos incluidos.   

 El mango 110 comprende una cáscara externa o carcasa 

112, que preferiblemente se hace de un material plástico 

relativamente rígido, tal como el polipropileno. Dentro de la 5 

carcasa 112 se aloja un motor 202 y un par de baterías 203. 

Un interruptor 201 operado por el usuario, tal como un 

interruptor de palanca, se dispone en un lado exterior de la 

carcasa 112. El interruptor 201 está configurado de tal 

manera que, cuando un usuario opera el interruptor 201, el 10 

motor 202 se conecta eléctricamente a las baterías 203, de 

modo que el motor 202 se energiza por las baterías 203 para 

causar la rotación de un eje de salida del motor 202 con 

relación a la carcasa 112. El interruptor 201 comprende una 

superficie 201a contactable por el usuario, la cual en esta 15 

modalidad es una superficie en forma de domo, y un 

interruptor eléctrico 201b dentro de la carcasa 112. La 

superficie 201a y el interruptor eléctrico 201b se disponen 

relativamente de modo que, cuando un usuario aplica una 

fuerza a la superficie 201a, el interruptor eléctrico 201b se 20 

hace que cambie de un estado abierto, en el cual un circuito 

eléctrico 205 que comprende el motor 202 y las baterías 203 

es incompleto, a un estado cerrado, en el cual el circuito 

205 se completa y la corriente fluye a través del motor 202.  
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 El interruptor 201 no necesita ser de la forma 

específica ilustrada en la figura 1, sino que podría tomar 

cualquier forma adecuada para ser operado por un usuario para 

provocar el funcionamiento del motor 202.   

 Aunque en esta modalidad solamente se provee un par de 5 

baterías 203, en otras modalidades se pueden proveer más de 

dos baterías 203 para lo cual el motor 202 se conecta 

eléctricamente cuando un usuario opera el interruptor 201, o 

solo una única batería 203.   

 El eje de salida del motor 202 se conecta a un primer 10 

extremo de un elemento de accionamiento 208. En esta 

modalidad, el elemento de accionamiento 208 comprende un eje 

de accionamiento que se monta dentro del cepillo de dientes 1 

para que sea giratorio alrededor de un eje longitudinal D del 

elemento de accionamiento 208 con relación al cuerpo 100, 15 

cuyo eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208 es 

sustancialmente paralelo al eje longitudinal L del cepillo de 

dientes 1. Un primer extremo del eje de accionamiento 208 se 

localiza dentro de la carcasa 112 del mango 110, y el eje de 

accionamiento 208 se extiende hasta dentro del soporte 122 20 

del cabezal 120.  

 Un segundo extremo del eje de accionamiento 208, el cual 

se localiza dentro del cabezal 120, se conecta al elemento 

portador 130 en esta modalidad por un par de engranajes que 
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engranan (no mostrados). Uno de los engranajes se monta 

sobre, o se integra, con el eje de accionamiento 208 y es 

giratorio alrededor del eje longitudinal D del eje de 

accionamiento 208, y el otro de los engranajes se monta 

sobre, o se integra con, el elemento portador 130 y es 5 

giratorio alrededor del eje C de rotación del elemento 

portador 130. Los engranajes que engranan pueden ser, por 

ejemplo, un par de engranajes cónicos engranados o un gusano 

y una rueda. La invención no se limita al uso de engranajes 

que engranan para conectar el elemento portador 130 y el eje 10 

de accionamiento 208, sino que abarca cualquier distribución 

adecuada y operativa para conectar el elemento portador 130 y 

el eje de accionamiento 208 de modo tal que el movimiento del 

eje de accionamiento 208 relativo al cuerpo 100 se traduce en 

movimiento del elemento portador 130 con relación al cuerpo 15 

100. 

 Así como en la modalidad ilustrada, el elemento de 

accionamiento 208 actúa sobre el elemento portador 130 para 

girar el elemento portador 130 continuamente (es decir, sobre 

un ángulo de más de 360°), en modalidades alternativas, el 20 

elemento de accionamiento 208 y el elemento portador 130 se 

pueden conectar adecuadamente de modo que el movimiento del 

elemento de accionamiento 208 accione el elemento portador 

130 para oscilar el elemento portador 130 hacia atrás y hacia 
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adelante en dos direcciones rotacionales opuestas alrededor 

de su eje C de rotación sobre un ángulo total que es menor de 

360°. Esta conexión adecuada puede comprender, por ejemplo, 

un extremo doblado del elemento de accionamiento giratorio 

208 acoplando una muesca que se forma en el elemento portador 5 

130, de modo que el extremo doblado y la muesca se acoplen 

como un mecanismo de leva-seguidor. Además, la invención no 

se limita de modo que dicho movimiento del elemento portador 

130 relativo al soporte 122 y al cuerpo 100 como un todo es 

necesariamente un movimiento rotacional. En algunas 10 

modalidades, el elemento de accionamiento 208 acciona el 

elemento portador 130 para trasladar el elemento portador 130 

en relación al soporte 122 y al cuerpo 100. En modalidades 

alternativas, el elemento de accionamiento 208 acciona el 

elemento portador 130 para mecer el elemento portador 130 con 15 

relación al soporte 122 y al cuerpo 100.  

 Montado sobre, o integralmente con, otra parte del eje 

de accionamiento 208 que está más cerca al motor 202, está un 

engranaje 204, el cual se refiere en este documento como un 

primer engranaje 204. El primer engranaje 204 rota alrededor 20 

del eje longitudinal D del eje de accionamiento 208 cuando 

rota el eje de accionamiento 208. Juntos, el motor 202, el 

eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 se 

refieren en todo este documento como un ejemplo de un 
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“mecanismo de accionamiento portador” 200. La rotación del 

eje de salida del motor 202 acciona la rotación del eje de 

accionamiento 208 (y el primer engranaje 204), el cual a su 

vez acciona la rotación del elemento portador 130. Es decir, 

que el mecanismo de accionamiento portador 200 se opera para 5 

accionar el movimiento, en este caso de rotación, del 

elemento portador 130 con relación al cuerpo 100 del cepillo 

de dientes 1. El primer engranaje 204 se refiere en este 

documento como una parte movible del mecanismo de 

accionamiento portador 200, y más particularmente como una 10 

parte giratoria del mecanismo de accionamiento portador 200.  

 El cepillo de dientes 1 también comprende un dispositivo 

auxiliar 400. En esta modalidad, el dispositivo auxiliar 400 

comprende una bomba, y más específicamente una bomba de 

desplazamiento positivo en la forma de una bomba peristáltica 15 

400. La bomba 400 en esta modalidad está dispuesta dentro de 

la carcasa 112 del mango 110 y se describe con más detalles 

más adelante.   

 El cepillo de dientes 1 comprende además un sistema de 

transporte de fluido 500. El sistema de transporte de fluido 20 

500 comprende un depósito 502 que contiene, o para contener, 

un fluido, una salida 510 que se forma en la superficie 

frontal de cepillado 124 del soporte 122 del cabezal 120, y 

un canal para que fluya un fluido que une el depósito 502 a 
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la salida 510. El canal de flujo de fluido comprende una 

porción de un primer canal 504 en comunicación fluida directa 

con el depósito 502 y dispuesta dentro de la carcasa 112, una 

tercera porción de canal 508 en comunicación fluida directa 

con la salida 510 y dispuesta en el cuello 140, y una segunda 5 

porción de canal 506 que se conecta fluidamente a la primera 

y a la tercera porciones de canal 504, 508. En esta 

modalidad, cada una de la primera y tercera porciones de 

canal 504, 508, son tubos flexibles. En modalidades alternas, 

las porciones primera y tercera de los canales 504, 508 10 

pueden ser canales formados integralmente con la carcasa 112 

y el cuello 140, respectivamente, durante el moldeo de la 

carcasa 112 y el cuello 140. La bomba peristáltica 400 se 

opera para bombear fluido desde el depósito 502 hasta la 

salida 510 vía el canal de flujo de fluido, como se 15 

describirá más adelante con mayor detalle.   

 Mientras en la modalidad ilustrada la salida 510 se 

forma en la superficie frontal de cepillado 124 del soporte 

122, en otras modalidades la salida 510 se puede formar en 

cualquier sitio del cabezal 120, tal como en una de la 20 

superficie posterior opuesta 125, y los dos lados laterales 

opuestos 126, 127. En algunas modalidades, se puede proveer 

una pluralidad de salidas 510 en el cabezal 120, estando cada 

una de las salidas 510 en comunicación fluida con la tercera 
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porción de canal 508. En algunas modalidades, alternativa o 

adicionalmente a la provisión de una o más salidas 510 en el 

cabezal 210, se puede proveer una o más de dichas salidas 510 

en cualquier punto del cuerpo 100 del implemento 1, tal como 

en el cuello 140.  5 

 El depósito 502 se hace de un material suave, tal como 

una película plástica de sellado térmico, y se configura para 

colapsar a fin de evitar la presión negativa del fluido 

cuando sea bombeado fuera del depósito 502 mediante la bomba 

400. El depósito 502 podría, por ejemplo, tener la forma de 10 

una bolsa plegable, una bolsita pequeña o una bolsa de 

fuelle. En cualquier caso, el depósito 502 se deforma a 

medida que disminuye la cantidad de fluido que contiene. El 

depósito plegable 502 se dispone dentro de la carcasa 112 del 

mango 110. Más específicamente, el depósito 502 se dispone en 15 

un espacio entre una pared externa de la carcasa 112 y una o 

más de la baterías 203 que energizan el motor 202, como se 

muestra por ejemplo en la figura 5. Este espacio se puede 

considerar un espacio de forma irregular, sin embargo, la 

naturaleza flexible del material del depósito 502 es tal que 20 

el depósito 502 se conforma al espacio disponible entre la 

carcasa 112 y las baterías 203. 

 El depósito 502 se puede hacer de cualquier material 

deformable y colapsable. Sin embargo, el material 
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seleccionado debe ser compatible con el agente para el 

cuidado oral o el fluido que se va almacenar dentro del 

depósito 502 y preferiblemente no se debe corroer, agrietar, 

quebrar, o degradar por los agentes para el cuidado oral o 

fluidos durante el almacenamiento en el mismo durante un 5 

período razonable de tiempo.  

 El fluido contenido en el depósito preferiblemente es un 

fluido para el cuidado oral. El fluido puede contener uno o 

más agentes activos o inactivos para el cuidado oral, y/o 

puede ser de cualquier sustancia viscosa adecuada, en el 10 

rango de pastas moderadamente viscosas/geles o composiciones 

líquidas menos viscosas hasta líquidos muy viscosos, siempre 

que el fluido se pueda transportar desde el depósito 502, a 

través del canal de flujo de fluido y dispensar desde las 

salidas 510 por la bomba 400 como se ha descrito en este 15 

documento.   

 Se puede usar cualquier agente adecuado para el cuidado 

oral activo o inactivo en modalidades de la presente 

invención. Por ejemplo, el agente para el cuidado oral puede 

incluir agentes blanqueadores, incluyendo sin limitación, 20 

composiciones blanqueadoras de los dientes que contienen 

peróxido. En la Patente de los Estados Unidos Con Número de 

Serie 11/403,372, del 13 de Abril de 2006, la totalidad de la 

cual se incorpora en este documento como referencia, se 
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revelan al presente cesionario composiciones adecuadas 

blanqueadoras de los dientes que contienen peróxidos. En 

tanto que en la presente invención se puede usar como agente 

un agente blanqueador de los dientes, cualesquiera otros 

agentes orales adecuados se pueden usar y almacenar dentro 5 

del depósito 502. Los agentes para el cuidado oral 

contemplados como posibles incluyen sin limitación, agentes 

antibacterianos; agentes oxidantes o blanqueadores; agentes 

fortalecedores o de reparación del esmalte; agentes que 

previenen la erosión de los dientes; ingredientes anti-10 

sensibilidad de los dientes; activos para la salud de las 

encías; ingredientes nutricionales; ingredientes para el 

control del sarro o anti-manchas; enzimas; ingredientes de 

sensación; ingredientes de sabor o saborizantes; ingredientes 

refrescantes del aliento; agentes reductores del mal olor 15 

oral; agentes anti-adherentes o selladores; soluciones de 

diagnóstico; agentes ocluyentes; ingredientes para aliviar la 

resequedad de la boca; catalizadores para mejorar la 

actividad de cualquiera de estos agentes; ingredientes 

colorantes o estéticos; y sus combinaciones.  El agente para 20 

el cuidado oral puede comprender pasta de dientes. Sin 

embargo, preferiblemente el fluido está libre de (es decir, 

no es) pasta de dientes. En su lugar, se pretende que el 

agente para el cuidado oral provea beneficios suplementarios 
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para el cuidado oral además de solamente cepillar los 

dientes.  

 El depósito 502 puede ser reemplazable. El depósito 502 

se puede fijar a modo desmontable a la primera porción del 

canal 504 a través de cualquier medio convencional adecuado 5 

de acoplamiento mecánico no-permanente que incluye sin 

limitación una conexión de rosca, liberada por fricción o 

presión, u otro. En una modalidad preferida ejemplar, se usó 

una conexión de rosca, donde el depósito 502 está adherido de 

forma giratoria a la primera porción del canal 504. Por lo 10 

tanto, un acoplamiento del extremo distal del depósito 502 

puede incluir un cuello que tenga una rosca macho que se 

acopla giratoriamente con un enchufe hembra dispuesto en la 

primera porción del canal 504. Se puede usar cualquier 

configuración de acople siempre que el depósito se pueda 15 

fijar a modo desmontable a la primera porción del canal 504.  

En otras modalidades posibles contempladas, el cuello del 

depósito tiene un enchufe de rosca hembra el cual se acopla 

giratoriamente con un cuello de rosca macho en la primera 

porción del canal 504. Por consiguiente, la invención no se 20 

limita a cualquiera de las construcciones presentes de rosca 

u otros arreglos. La carcasa 112 del mango 110 puede incluir 

una abertura, la cual se puede cubrir y descubrir con una 

puerta, a través de la cual un usuario puede acceder al 
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depósito 502 para conectar inicialmente, o para reemplazar 

después, el depósito 502.  

 En algunas modalidades, el depósito 502 es rellenable 

mientras esté conectado a la primera porción del canal 504. 

En estas modalidades, el depósito puede incluir una válvula o 5 

un cierre que se puede abrir, a través del cual se puede 

inyectar un fluido al interior del depósito 502 desde el 

exterior de la carcasa 112.  

 Las formas y posiciones posibles del depósito 502 

discutidas anteriormente no son limitantes en el alcance de 10 

la invención, a menos que se especifique de otra manera en 

las reivindicaciones.   

 En esta modalidad, la bomba 400 es una bomba 

peristáltica rotativa que toma la forma mostrada en la figura 

2A. La bomba 400 comprende dos componentes, una carcasa-bomba 15 

410 y un rotor 420, cada uno de los cuales se fabrica de un 

material rígido, o sustancialmente rígido. Preferiblemente la 

carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 se hacen de un 

material que es más rígido que el material del cual se hace 

la segunda porción de canal 506. La segunda porción de canal 20 

506 comprende un tubo comprimible deformable elásticamente al 

estirarlo, en tanto que la carcasa de la bomba 410 y el rotor 

420 son preferiblemente de un material relativamente duro tal 

como un material metálico o plástico.  
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 El rotor 420 se localiza dentro de la carcasa de la 

bomba 410 y se monta a la carcasa de la bomba 410 por 

rotación alrededor de un eje R del rotor con relación al tubo 

comprimible 506 y a la carcasa de la bomba 410. El eje R del 

rotor se fija relativamente a la carcasa de la bomba 410 y es 5 

paralelo al eje longitudinal D del eje de accionamiento 208, 

es decir, el eje de rotación del primer engranaje 204.   

 El rotor 420 comprende un miembro que es un anillo 421 y 

cuatro brazos 422 que se extienden radialmente desde una 

circunferencia externa del anillo miembro 421. Se disponen 10 

respectivamente una zapata o limpiador 423 en el extremo 

radial de cada uno de los brazos 422. El tubo comprimible 506 

se localiza entre la carcasa de la bomba 410 y las zapatas 

423 del rotor 420. Si se mide en una dirección radial desde 

el eje R alrededor del cual rota el rotor 420, un espacio 15 

vacío G entre la carcasa de la bomba 410 y el lado radial 

externo de cada una de las zapatas 423 es más pequeño que el 

diámetro o ancho del tubo comprimible 506 en la misma 

dirección. Por lo tanto, una o más porciones del tubo 

comprimible 506 se comprimen (es decir, se aprietan) entre la 20 

carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 en cualquier punto en 

el tiempo. A medida que el rotor 420 rota en relación al tubo 

comprimible 506 y con relación a la carcasa de la bomba 410, 

la compresión de cualquier porción del tubo comprimible 506 
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que inicialmente es comprimida por una de las zapatas 423, se 

relaja y en su lugar se comprime una segunda porción del tubo 

comprimible 506. La segunda porción del tubo comprimible 506 

está más cerca de la tercera porción del canal 508 que la 

primera porción del tubo comprimible 506, así que el fluido 5 

en el tubo comprimible 506 corriente abajo de la porción 

comprimida del tubo comprimible 506 es empujada por la zapata 

423 hacia la tercera porción del canal 508 y luego hacia la 

salidas 510. Es decir, cuando el rotor 420 rota, una porción 

del tubo 506 se tapa o se cierra, forzando así el fluido a 10 

través del tubo 506. Adicionalmente, a medida que la fuerza 

de compresión en la porción del tubo 506 se relaja y a la 

porción del tubo 506 se le permite recuperarse a, o hacia, su 

estado natural más abierto después del paso de la zapata 423, 

el flujo del fluido se induce desde el depósito 502 hasta el 15 

tubo comprimible 506 vía la primera porción del canal 504. De 

acuerdo con esto, la bomba 400 actúa para bombear fluido 

desde el depósito 502 a las salidas 510 por peristálsis.  

 Se apreciará que la velocidad a la cual el fluido es 

bombeado por la bomba 400 es proporcional a cada uno de: (a) 20 

el área de sección transversal interior del tubo 506, (b) el 

diámetro de la carcasa de la bomba 410, y (c) la velocidad de 

rotación del rotor 420.  

 En la modalidad ilustrada en la figura 2A, el rotor 420 
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tiene cuatro brazos 422 y zapatas asociadas 423 dispuestas a 

intervalos iguales alrededor de la circunferencia del 

elemento de anillo 421. Esto es, las zapatas 423 se espacian 

circunferencialmente a 90°, de modo que el espaciamiento 

circunferencial entre cualquiera de las dos de las zapatas 5 

423 es igual al espaciamiento circunferencial entre 

cualesquiera otras dos de las zapatas 423. Este espaciado 

igual provee una acción de bombeo regular y relativamente 

suave del fluido hacia las salidas 510. En otras modalidades, 

los espaciamientos no necesitan ser iguales. En algunas 10 

modalidades, el anillo miembro 421 también incluye una 

abertura a través de la cual se extiende el elemento de 

accionamiento 208. La abertura del anillo miembro 421 es 

suficientemente grande para permitir la rotación del anillo 

miembro 421 sin interferencia o fricción del elemento de 15 

accionamiento 208 el cual se extiende desde el motor 202 a 

través de la abertura (no se muestra) y hasta el elemento 

portador 130.  

 En la modalidad ilustrada en la figura 2A, el rotor 420 

tiene cuatro zapatas 423. Sin embargo, en otras modalidades, 20 

el rotor 420 puede tener más o menos zapatas 423. Por 

ejemplo, la figura 2B muestra una modalidad en la cual el 

rotor 420 tiene solamente tres brazos 422 y zapatas 423 

igualmente espaciadas a intervalos de 120°, y la figura 2C 
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muestra una modalidad en la cual el rotor 420 tiene solamente 

dos brazos 422 y zapatas 423 igualmente espaciadas a 

intervalos de 180° (es decir, diametralmente opuestos). Se 

puede concebir que, en otras modalidades, el rotor 420 puede 

tener solamente un brazo 422 y una zapata asociada 423, o 5 

puede tener más de cuatro brazos 422 y zapatas 423.  

 En las modalidades ilustradas, las zapatas o limpiadores 

423 son cada una inamovible en relación con el anillo miembro 

421 del rotor 420, de modo que las zapatas o limpiadores se 

deslicen a lo largo de la superficie interior del tubo 506 a 10 

medida que rota el rotor 420. Sin embargo, en otras 

modalidades, algunas o todas las zapatas 423 se pueden 

reemplazar por rodillos que se monten giratoriamente a sus 

respectivos brazos 422, de modo que los rodillos roten con 

relación al rotor 420 a medida que el rotor 420 gira con 15 

relación al tubo comprimible 506. Tal distribución reduce las 

pérdidas por fricción en la bomba 400, porque los rodillos 

ruedan sobre la superficie del tubo 506 al tiempo que el 

rotor 420 gira.  

 En la modalidad mostrada en la figura 2A, el elemento de 20 

anillo 421 del rotor 420 comprende un engranaje 424 interno, 

o anular, que tiene un anillo de dientes circular 425, cuyos 

dientes están todos espaciados de manera equidistante del eje 

del rotor R. También se provee un engranaje de piñón 434 con 
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dientes 435 que se engranan con los dientes 425 del engranaje 

interno 424.    

 El engranaje de piñón 434 se monta a la carcasa de la 

bomba 410 por rotación alrededor de un eje de piñón P con 

relación a la carcasa de la bomba 410. El eje de piñón P es 5 

paralelo a, desplazado de, y fijo con relación al eje del 

rotor R. La rotación del engranaje de piñón 434 acciona la 

rotación del engranaje interno 424 con relación al tubo 

comprimible 506. El engranaje de piñón 434 tiene menos 

dientes que el engranaje interno 424, de modo que la 10 

velocidad de rotación del engranaje interno 424 y del rotor 

420 es menor que la velocidad de rotación del engranaje de 

piñón 434, y es tal que los engranajes 424 y 434 actúan como 

torque multiplicador cuando el engranaje interno 424 es 

accionado por el engranaje de piñón 434.  15 

 Como se muestra en la figura 3A, el engranaje de piñón 

434 se conecta a un engranaje de accionamiento 604, 

montándose dicho engranaje de accionamiento 604 por rotación 

alrededor del mismo eje de piñón P como el engranaje de piñón 

434. El engranaje de accionamiento 604 y el engranaje de 20 

piñón 434 generalmente se pueden formar integralmente, o uno 

se puede fijar-rotacionalmente sobre un eje con el cual el 

otro está formado integralmente, o ambos pueden estar fijados 

rotacionalmente sobre un eje. En cualquier caso, la rotación 
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del engranaje de accionamiento 604 causa la rotación del 

engranaje de piñón 434. Como el eje del piñón P se fija con 

relación a la carcasa de la bomba 410, se podrá apreciar que 

el centro del engranaje de accionamiento 604 se fija con 

relación a la carcasa de la bomba 410. 5 

 El engranaje de accionamiento 604 se refiere en este 

documento como que está comprendido en un “mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar” 600. En esta 

modalidad, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 se considera que comprende el engranaje de 10 

accionamiento 604 y el elemento (no mostrado) al cual se 

conecta el engranaje de accionamiento 604 y alrededor del 

cual éste rota. Además, el engranaje de accionamiento 604 se 

refiere en este documento a una parte movible del mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600, más 15 

particularmente a una parte movible del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600, más 

particularmente una parte giratoria del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600.  

 La figura 3A muestra al segundo engranaje 604 separado 20 

del primer engranaje 204 del mecanismo de accionamiento 

portador 200. Esto es, el primero y el segundo engranajes 

204, 604 están desacoplados uno del otro. Por lo tanto, 

cuando el cepillo de dientes 1 está en el estado ilustrado en 
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la figura 3A, la rotación del eje de salida del motor 202 no 

produce la rotación de accionamiento del rotor 420 vía el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Sin 

embargo, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 es selectivamente acoplable con el mecanismo de 5 

accionamiento portador 200 durante la operatividad del 

mecanismo de accionamiento portador 200 (es decir, mientras 

el eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 son 

rotados por el motor 202), de manera a operar selectivamente 

el dispositivo auxiliar 400 mientras el elemento portador 130 10 

se mueve en relación al cuerpo 100, como se describirá más 

adelante con más detalles. 

 La carcasa de la bomba 410 se monta sobre la carcasa 122 

pero es movible con relación a la carcasa 112. Por ejemplo, 

la carcasa de la bomba 410 puede ser deslizable con relación 15 

a la carcasa 112. Por otra parte, la posición del eje 

longitudinal D del eje de accionamiento 208 es fija con 

relación a la carcasa 112 y al cuerpo 100 como un todo.  

 Como se ilustra en las figuras 1 y 3A, el cepillo de 

dientes 1 comprende un selector 114 que es operable por un 20 

usuario a fin de lograr que el segundo engranaje 604 se 

acople con el primer engranaje 204, lo cual resulta en que el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se 

acople con el mecanismo de accionamiento portador 200. Un 
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usuario puede mover al selector 114 entre una primera 

posición o estado, mostrado en la figura 3A, y una segunda 

posición o estado (que no se muestra), en el cual el primero 

y el segundo engranajes 204, 604 se acoplan y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de 5 

accionamiento portador 200 están acoplados. Un primer extremo 

del selector 114 sobresale a través de un hueco 116 en la 

carcasa 112 del mango 110 desde el interior de la carcasa 112 

hasta el exterior de la carcasa 112, mientras un segundo 

extremo opuesto del selector 114 se fija a la carcasa de la 10 

bomba 410 directa o indirectamente y es movible en relación a 

la carcasa 112. Una cubierta flexible 117 se fija a la 

superficie exterior de la carcasa 112 sobre el hueco 116 y 

sobre el primer extremo del selector 114. La cubierta 117 

previene que el polvo o la humedad entren al interior del 15 

mango 110 a través de la abertura 116.  

 El selector 114 está sesgado desde su segunda posición a 

su primera posición por un elemento flexible 115, el cual en 

la presente modalidad comprende un resorte en espiral, como 

se muestra en la figura 3A. El elemento flexible 115 se 20 

conecta entre la carcasa de la bomba 410 y la carcasa 112, se 

sesga el segundo engranaje 604 alejado del primer engranaje 

204, y de esta forma actúa para sesgar el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 fuera del 
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engranaje con el mecanismo de accionamiento portador 200.  

 Cuando un usuario desea limpiar sus dientes usando los 

elementos de limpieza 134 llevados en el elemento portador 

movible 130, se aplica una fuerza a la superficie 201a del 

interruptor 201, lo cual ocasiona que el interruptor 5 

eléctrico 201b adopte su estado cerrado. Esto completa el 

circuito eléctrico 205, la corriente fluye a través del motor 

202, el eje de salida del motor 202 rota. A su vez, el eje de 

accionamiento 208 se mueve, lo cual acciona el elemento 

portador 130 para que se mueva en relación al cuerpo 100.  10 

 Cuando el usuario posteriormente desea aplicar el fluido 

contenido en el depósito 502 a su cavidad oral, es decir, 

sobre sus dientes o encías, él mueve el selector 114 desde su 

primer estado a su segundo estado contra la fuerza sesgante 

del elemento flexible 115. Debido a que la posición del eje P 15 

de rotación del segundo engranaje 604 se fija con relación a 

la carcasa de la bomba 410, y debido a que la carcasa de la 

bomba 410 se induce a moverse cuando el selector 114 se 

mueve, el movimiento del selector 114 desde su primer estado 

a su segundo estado ocasiona que la carcasa de la bomba 410 y 20 

el segundo engranaje 604 se muevan con relación al cuerpo 100 

y con relación al mecanismo de accionamiento portador 200 en 

dirección hacia el mecanismo de accionamiento portador 200. 

Esto ocasiona que la distancia entre el eje D de rotación del 
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primer engranaje 204, y el eje P de rotación del segundo 

engranaje 604, el cual es paralelo al eje D de rotación del 

primer engranaje 204, se reduzca hasta que el primer y el 

segundo engranajes 204, 604 se engranan. Debido a que el 

primer engranaje 204 ya esta rotando alrededor de su eje D de 5 

rotación, el acople del primer y segundo engranajes 204, 604 

causa la rotación del segundo engranaje 604 alrededor de su 

eje P de rotación, y así la operación de la bomba 400 para 

bombear fluido desde el depósito 502 a través de las salidas 

510 y dentro de la boca del usuario.   10 

 Cuando el usuario posteriormente desea detener la 

aplicación de fluido a su cavidad oral, se libera el selector 

114, el cual regresa a su primer estado bajo el efecto de 

empuje del elemento flexible 115. Esto ocasiona que la 

carcasa de la bomba 410 y el mecanismo de accionamiento del 15 

dispositivo auxiliar 600 se muevan con relación al cuerpo 100 

y con relación al mecanismo de accionamiento portador 200 en 

una dirección alejada del mecanismo de accionamiento portador 

200, de manera que la distancia entre el eje D de rotación 

del primer engranaje 204 y el eje P de rotación del segundo 20 

engranaje 604 aumenta hasta que se desacoplan el primer y 

segundo engranajes 204, 604. Por lo tanto, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de 

accionamiento portador 200 se desacoplan y cesa la operación 
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de la bomba.  

 En cada una de las modalidades mostradas en las figuras 

2B y 2C, el rotor 420 no comprende un engranaje interno. Más 

bien, el rotor 420 gira alrededor de su eje R sobre un eje 

(que no se muestra) que se monta a la carcasa de la bomba 5 

410. Ya sea que se monte sobre un engranaje equivalente al 

engranaje de piñón 434 antes analizado, o que se integre con 

el eje y se engrane directamente (o indirectamente vía otros 

engranajes) con un engranaje equivalente al segundo engranaje 

604, o el segundo engranaje 604 se monta por sí mismo sobre, 10 

o se integra con el eje.  

 En la modalidad descrita arriba, el elemento flexible 

115 comprende un resorte en espiral. En modalidades 

alternativas, el elemento flexible 115 puede comprender una 

forma diferente de resorte. El elemento flexible puede 15 

comprender una membrana deformable elásticamente (tal como se 

muestra en la figura 3B) o una o más columnas deformables 

elásticamente conectadas entre la carcasa de la bomba 410 y 

la carcasa 112 del mango 110. Cuando el selector 114 está en 

su segundo estado, la membrana o columna(s) se deforman desde 20 

un estado de equilibrio natural, el primero y segundo 

engranajes 204, 604 se engranan y así el mecanismo de 

accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar 600 se acoplan. La liberación 
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subsecuente del selector 114 por el usuario, permite que la 

membrana o columna(s) se relajen a su estado de equilibrio, 

el cual se indica en la línea de puntos en la figura 3B para 

la modalidad utilizando una membrana 115. Se apreciará que la 

relajación del elemento flexible 115 ocasiona que el 5 

mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se desacoplan, y 

así cesa la operación de la bomba.  

 Otra modalidad de la presente invención se ilustra en la 

figura 3C. En esta modalidad, el selector 114 comprende un 10 

interruptor eléctrico que es accionado por un usuario (es 

decir, presionando el interruptor) entre un primer estado, en 

el cual un circuito eléctrico de accionamiento de la bomba 

que comprende el interruptor eléctrico 114, una o más 

baterías y un electroimán 118, está incompleto o abierto, y 15 

un segundo estado en el cual el circuito eléctrico de 

accionamiento de la bomba está completo o cerrado. Las 

baterías son preferiblemente las baterías 203 que se usan 

para energizar el motor 202. El electroimán se fija 

directamente o indirectamente a una de las carcasas 112 y el 20 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Por 

otra parte, un elemento ferromagnético 119 se fija directa o 

indirectamente a la otra de las carcasas 112 y el mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. El electroimán 
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118 y el elemento ferromagnético 119 se distribuyen 

relativamente, cuando el electroimán 118 no se energiza, de 

modo que la energización subsiguiente del electroimán 118 

pudiera resultar en un movimiento relativo entre el 

electroimán 118 y el elemento ferromagnético 119 para 5 

ocasionar el movimiento del mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 con relación a la carcasa 112 en 

dirección hacia el mecanismo de accionamiento portador 200. 

 Por lo tanto, como se apreciará, cuando un usuario desea 

operar la bomba 400 para expeler fluido desde las salidas 510 10 

durante el movimiento de accionamiento del elemento portador 

130, pasará el interruptor al selector 114 desde su primer 

estado a su segundo estado para cerrar el circuito eléctrico 

de accionamiento de bomba, lo que ocasiona una corriente que 

fluye a través del electroimán 118. Esto da origen al 15 

movimiento relativo entre el electroimán 118 y el elemento 

ferromagnético 119, y por lo tanto el movimiento del 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 con 

relación a la carcasa 112. Dado que el eje D longitudinal del 

primer engranaje 204 se fija con relación a la carcasa 112, 20 

esta operación origina el movimiento de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 hacia el mecanismo de accionamiento 

portador 200, lo que causa el acoplamiento del primer y 

segundo engranajes 204, 604 de los mecanismos de 
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accionamiento 200, 600 respectivos, y por consiguiente la 

operación de la bomba 400. 

 La conmutación subsiguiente del selector 114 a su 

primera posición abre el circuito eléctrico y desenergiza el 

electroimán 118. Un elemento flexible 115 conectado entre el 5 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y la 

carcasa 112, empuja el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 en una dirección alejada del 

mecanismo de accionamiento portador 200 de modo que aumenta 

la distancia entre los ejes D, P de rotación del primer y 10 

segundo engranajes 204, 604 de modo que el primer y segundo 

engranajes se desacoplan y cesan la operación de la bomba. 

 La conmutación del selector 114 a su primera posición 

puede ser efectuada manualmente por el usuario. 

Alternativamente, el electroimán 118 se puede energizar 15 

automáticamente durante un período de tiempo predeterminado, 

después del cual se desenergiza. Por ejemplo, el cepillo de 

dientes 1 puede contener un temporizador (que no se muestra) 

y un circuito de control (que no se muestra) que se conecten 

al circuito eléctrico accionador de la bomba. El temporizador 20 

se configura para medir un período de tiempo predeterminado 

desde un punto en el tiempo en el cual se estima que el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el 

mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan primero 
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siguiendo la conmutación del selector 114 a su segunda 

posición. Este punto en el tiempo se puede estimar que sea el 

punto en el tiempo en el cual se cierra el circuito eléctrico 

para el accionamiento de la bomba, o un punto en el tiempo 

muy corto después de esto. El período de tiempo 5 

predeterminado es preferiblemente entre 1 y 30 segundos, más 

preferiblemente entre 2 y 15 segundos, y más preferiblemente 

entre 3 y 7 segundos. Se puede proporcionar una interfase de 

usuario, tal como un disco, a través de la cual un usuario es 

capaz de seleccionar la duración del período de tiempo 10 

predeterminado.   

 Cuando el temporizador haya medido la expiración del 

período de tiempo predeterminado, el circuito de control 

controla el interruptor 114 para que se mueva a su primer 

estado, lo cual ocasiona que el accionamiento del circuito 15 

eléctrico de la bomba sea incompleto. A su vez, esto causa la 

desenergización del electroimán 118, y el posterior desacople 

del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 

desde el mecanismo de accionamiento portador 200 a través de 

la influencia de desviación antes descrita del elemento 20 

flexible 115.   

 Por consiguiente, el implemento 1 para el cuidado oral 

de la presente invención puede comprender un temporizador que 

mida un período de tiempo predeterminado desde un punto en el 
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tiempo cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se 

acoplan, y un controlador que cause el desacoplamiento del 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el 

mecanismo de accionamiento portador 200 después que el 5 

temporizador haya determinado que el período de tiempo 

predeterminado ha finalizado. Por consiguiente, el implemento 

para el cuidado oral 1 de la presente invención puede 

comprender un temporizador que mida un período de tiempo 

predeterminado desde un punto en el tiempo cuando el 10 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el 

mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan, y un 

controlador que cause el desacople del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de 

accionamiento portador 200, después que el temporizador haya 15 

determinado que el período de tiempo predeterminado ha 

expirado. Alternativamente, un temporizador y un circuito de 

control (que no se muestran) se pueden conectar al 

interruptor 201. El temporizador se configura para medir un 

período de tiempo predeterminado desde un punto en el tiempo 20 

al cual se estima que el mecanismo de accionamiento portador 

se ha activado.  El punto en el tiempo se puede estimar como 

el punto en el tiempo al cual el interruptor 201b se pone en 

un estado cerrado, en el que se completa el circuito 205. 
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Después que expira el primer período de tiempo 

predeterminado, el electroimán 118 se puede energizar 

automáticamente por un segundo período predeterminado de 

tiempo, después del cual se desenergiza. En esta modalidad, 

el temporizador controla cuándo el mecanismo de accionamiento 5 

del dispositivo auxiliar 600 se acopla y opera para dispensar 

un fluido, luego continúa el acoplamiento por un segundo 

período de tiempo predeterminado, y entonces se desacopla 

automáticamente. Por consiguiente la dispensación del fluido 

se hace automáticamente y el usuario no necesita presionar 10 

otra cosa que no sea el interruptor inicial 201.   

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el segundo engranaje 604 gira alrededor de un eje P que es 

paralelo al eje D de rotación del primer engranaje 204.  Sin 

embargo, en modalidades alternativas, estos dos ejes P, D 15 

pueden no ser paralelos. En algunas modalidades, uno de los 

primeros y segundos engranajes 204, 604, puede comprender un 

engranaje externo y el otro del primero y segundo engranajes 

204, 604 pueden comprender un engranaje cooperante de gusano, 

como se muestra por vía de ejemplo en la figura 4, de modo 20 

que estos dos ejes P, D son perpendiculares uno al otro. En 

algunas modalidades, uno de los primeros y segundos 

engranajes 204, 604, puede comprender engranajes cooperantes 

cónicos que giran con respecto a ejes no paralelos, tales 
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como ejes que son perpendiculares el uno al otro. Otras 

distribuciones de engranajes acoplables cooperantes que giran 

alrededor de los respectivos ejes no paralelos serán posibles 

para la persona experta en este campo de trabajo.  

 En las modalidades descritas anteriormente, el primero y 5 

el segundo engranajes 204, 604 se mueven con relación uno al 

otro de tal manera que una distancia entre sus ejes P, D de 

rotación se reduzca para acoplar los mecanismos de 

accionamiento 200, 600. En otras modalidades, éste no tiene 

que ser el caso. Por ejemplo, en algunas modalidades, el 10 

segundo engranaje 604 se puede mover en una dirección 

paralela a su eje P de rotación y paralelo al eje 

longitudinal D del eje de accionamiento 208, para acoplar el 

segundo engranaje 604 con el primer engranaje 204 para 

acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600. Por lo 15 

tanto, la distancia entre los ejes P, D de rotación permanece 

sin cambios.  

 En modalidades alternativas, la distancia entre los ejes 

P, D de rotación aumenta para acoplar los mecanismos de 

accionamiento 200, 600. Por ejemplo, el primer engranaje 204 20 

puede contener un engranaje interno. El eje de rotación del 

segundo engranaje 604 se puede localizar cerca al eje de 

rotación del primer engranaje 204 cuando el primer y el 

segundo engranajes 204, 604 se desacoplan. El movimiento 
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posterior del eje de rotación del segundo engranaje 604 lejos 

del eje de rotación del primer engranaje 204 podría dar 

origen al acoplamiento del primer y segundo engranajes 204, 

604, y así acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600.  

 En una variación a las modalidades discutidas 5 

anteriormente, el engranaje 204 en el eje de accionamiento 

208 puede no ser el engranaje que el segundo engranaje 604 

acopla y desacopla. Por ejemplo, el engranaje 204 en el eje 

de accionamiento 208 se puede acoplar permanentemente con un 

tercer engranaje (que no se muestra) que sea parte del 10 

mecanismo de accionamiento portador 200 y que se haga girar 

mediante el mecanismo de accionamiento portador 200. En este 

caso, puede ser con este tercer engranaje que el segundo 

engranaje 604 del mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 se acopla y desacopla para acoplar y desacoplar 15 

los mecanismos de accionamiento 200, 600.  

 De manera similar, en algunas modalidades el engranaje 

604 montado para que rote sobre el mismo eje P como el 

engranaje de piñón 440 puede no ser el engranaje con el cual 

el engranaje del mecanismo de accionamiento portador se 20 

acople y desacople. Por ejemplo, el engranaje 604 puede estar 

acoplado permanentemente con otro engranaje (que no se 

muestra), y es con este otro engranaje que un engranaje del 

mecanismo de accionamiento portador 200 (esté o no montado el 
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engranaje 204 sobre el eje de accionamiento 208) se acople y 

desacople. 

 En efecto, se puede proveer cualquier número de 

engranajes como un tren de engranaje rompible configurado 

para transmitir selectivamente el movimiento del mecanismo de 5 

accionamiento portador 200 al dispositivo auxiliar 400. Esto 

es, el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

600 puede comprender un primer tren de engranajes conectado 

indirectamente al dispositivo auxiliar 400 y el mecanismo de 

accionamiento portador 200 puede comprender un segundo tren 10 

de engranajes conectados indirectamente al motor 202, y se 

puede configurar uno o más de los primeros trenes de 

engranajes para acoplar y desacoplar selectivamente uno o más 

del segundo tren de engranajes, para operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante la operación del motor 202.  15 

 En todas las modalidades descritas anteriormente, la 

primera y la segunda partes giratorias del mecanismo de 

accionamiento portador 200 y del mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables 

al primer y segundo engranajes 204, 604, respectivamente. Sin 20 

embargo, la presente invención no se limita al empleo de la 

primera y segunda partes giratorias que se acoplan que 

necesariamente son engranajes. Por ejemplo, en algunas 

modalidades, las primera y segunda partes giratorias pueden 
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comprender sus ruedas respectivas con superficies que se 

pueden acoplar una con otra y posteriormente se pueden 

desacoplar, para trasmitir selectivamente la rotación de la 

primera parte giratoria a la segunda parte giratoria. Las 

superficies tendrían sus respectivos coeficientes de fricción 5 

suficiente, tales que, cuando las superficies de las ruedas 

se acerquen al engranaje, la rotación de accionamiento de la 

primera parte giratoria del mecanismo de accionamiento 

portador 200 se trasmita al menos parcialmente a la segunda 

parte giratoria del mecanismo de accionamiento del 10 

dispositivo auxiliar 600, en un grado suficiente para operar 

la bomba u otro dispositivo auxiliar 400 proporcionado. Las 

superficies pueden ser superficies circunferenciales de la 

primera y segunda partes giratorias respectivamente, caras 

del extremo axial respectivo de la primera y la segunda 15 

partes giratorias, o una superficie circunferencial de una de 

las partes giratorias y una cara del extremo axial de la otra 

de la primera y segunda partes giratorias.  

 En todas las modalidades descritas anteriormente, la 

primera y la segunda partes movibles del mecanismo de 20 

accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables a 

la primera y segunda partes giratorias, respectivamente. Sin 

embargo, la presente invención no se limita al empleo del 
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acoplamiento de la primera y segunda partes movibles que son 

necesariamente giratorias. Por ejemplo, en algunas 

modalidades, una de la primera y segunda partes movibles 

acoplables comprende una cremallera, y la otra de la primera 

y segunda partes movibles acoplables comprende un piñón que 5 

se acopla selectivamente con la cremallera. En estas 

modalidades, se puede mover el piñón en dirección paralela a, 

o perpendicular a, su eje de rotación para acoplar y 

desacoplar la cremallera. 

 La cremallera se puede montar sobre el elemento de 10 

accionamiento 208, en cuyo caso el elemento de accionamiento 

208 puede ser accionado por el motor 202 en dirección axial a 

lo largo del eje longitudinal D del elemento de accionamiento 

208. Por ejemplo, el primer extremo del elemento de 

accionamiento 208 se puede conectar al eje de salida del 15 

motor 202 vía un primer enlace adecuado, tal como un arreglo 

de leva-seguidor, de modo que la rotación del eje de salida 

del motor 202 se traslade en el movimiento axial hacia 

adelante y hacia atrás del eje de accionamiento 208. El 

segundo extremo del elemento de accionamiento 208 se conecta 20 

al elemento portador 130 vía un segundo enlace adecuado para 

convertir el movimiento axial hacia adelante y hacia atrás 

del elemento de accionamiento 208 en el movimiento del 

elemento portador 130. Si el elemento portador 130 gira con 
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relación al soporte 122, el segundo enlace puede comprender 

un arreglo de leva-seguidor dispuesto de tal manera que el 

movimiento axial hacia adelante y hacia atrás del elemento de 

accionamiento 208, se convierte en rotación del elemento 

portador 130. Alternativamente, si el elemento portador 130 5 

es movible linealmente en una dirección paralela al eje 

longitudinal D del elemento de accionamiento 208, el elemento 

portador 130 se puede fijar directa o indirectamente al 

elemento de accionamiento 208, de modo que el elemento 

portador 130 sigue el movimiento axial hacia adelante y hacia 10 

atrás del elemento de accionamiento 208.   

 En una modalidad alternativa, la cremallera puede ser 

parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

600, y el piñón se monta sobre, o se integra con el elemento 

de accionamiento 208, y el elemento de accionamiento 208 15 

puede girar alrededor de su eje longitudinal D.  

 En una variación de estas modalidades, la cremallera se 

reemplaza por una superficie plana y el piñón se reemplaza 

por una rueda con una superficie circunferencial. Las 

superficies deberán tener sus respectivos coeficientes de 20 

fricción suficientes para trasmitir movimiento entre la 

superficie plana y la rueda. La superficie plana y la 

superficie circunferencial se pueden acoplar selectivamente 

con una u otra y posteriormente se pueden desacoplar, para 
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trasmitir selectivamente el movimiento lineal de la 

superficie plana a la rueda o viceversa, dependiendo a cual 

de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600 pertenece 

cada una de las superficies.  

 En otras modalidades, una de la primera y segunda partes 5 

movibles puede ser un elemento giratorio, tal como una polea 

o una rueda, y la otra de la primera y la segunda partes 

movibles puede ser un elemento flexible alargado, tal como 

una correa, una cadena, un cable o un alambre, que se acoplan 

selectivamente al elemento giratorio. Por ejemplo, en la 10 

modalidad mostrada en la figura 3D, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende una 

polea 606 y una correa 608. El mecanismo de accionamiento 

portador 200 comprende una polea 206 montada sobre, o 

integrada con el eje de accionamiento 208. La polea de 15 

accionamiento 206 rota con el eje de accionamiento 208. La 

correa 608 inicialmente no se ajusta en las poleas 602, 606. 

Esto es, cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se 

desacoplan, la correa no está acoplada con una o con ambas 20 

poleas de accionamiento 206 y la polea 606. El movimiento 

relativo posterior de la polea de accionamiento 206 y la 

polea 606 en una forma que la distancia entre la polea de 

accionamiento 206 y la polea 606 aumenta hasta que la correa 
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608 se acopla con ambas de las poleas 206, 606 resulta en el 

acoplamiento de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. 

El movimiento puede comprender movimiento del eje de rotación 

de una de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606 con 

relación a la carcasa 112, mientras que el eje de rotación de 5 

la otra de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606 

permanecen fijas con relación a la carcasa 112. 

Alternativamente, el movimiento puede comprender movimiento 

de los ejes de rotación de ambas de las poleas 206, 606 con 

relación a la carcasa 112.  10 

 En una variación a la modalidad ilustrada en la figura 

3D, las poleas se pueden reemplazar con ruedas dentadas 

respectivamente y el elemento flexible alargado comprende una 

cadena con enlaces acoplados con los dientes de las ruedas 

dentadas.  15 

 En otras modalidades más de la presente invención, 

ninguno de las dos primera y segunda partes movibles del 

mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son partes 

giratorias. Por ejemplo, en variaciones respectivas a cada 20 

una de las modalidades descritas anteriormente, el elemento 

de accionamiento 208 puede ser movido hacia delante y hacia 

atrás por el motor 202 en direcciones axiales a lo largo de 

su eje longitudinal D de manera similar a la descrita 
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anteriormente. El elemento de accionamiento 208 comprende un 

primer elemento movible macho o hembra que sigue el 

movimiento del elemento del accionamiento 208. El mecanismo 

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende un 

segundo elemento movible macho o hembra que se acopla 5 

selectivamente con el primer elemento movible para acoplar 

los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. Cuando el 

primer y segundo elementos movibles se acoplan, el segundo 

elemento movible se mueve hacia atrás y hacia adelante a lo 

largo de una vía lineal por el movimiento axial hacia 10 

adelante y hacia atrás del primer elemento movible paralelo 

al eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208.  

 En todas las modalidades descritas anteriormente, el 

movimiento del segundo elemento movible del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600, cuando es 15 

accionado por el primer elemento movible del mecanismo de 

accionamiento portador 200, se traduce en el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 en un movimiento 

adecuado para accionar el dispositivo auxiliar 400, tal como 

una bomba.  20 

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el elemento de accionamiento 208 comprende un solo elemento 

alargado sustancialmente lineal. En variaciones respectivas 

para cada una de las modalidades, el elemento de 
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accionamiento 208 puede contener más bien uno o más 

elementos, cada uno de los cuales puede ser lineal o no-

lineal, que une el eje externo del motor 202 al elemento 

portador 130. No se debe considerar que la forma del elemento 

de accionamiento 208 esté limitada a cualquiera de las formas 5 

discutidas anteriormente, a menos que se especifique de otro 

modo en las reivindicaciones.  

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

al menos parte del mecanismo de accionamiento auxiliar 600 se 

mueve con relación a la carcasa 112 y con relación al 10 

mecanismo de accionamiento portador 200 para acoplar y 

desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. En 

variaciones respectivas para cada una de las modalidades 

descritas anteriormente, el mecanismo de accionamiento 

portador 200 se puede mover en lugar o adicionalmente con 15 

relación a la carcasa 112 para acoplar y desacoplar los dos 

mecanismos de accionamiento 200, 600.  

 En muchas de las modalidades descritas anteriormente, la 

carcasa de la bomba 410 se mueve con relación a la carcasa 

112 y con relación al mecanismo de accionamiento portador 200 20 

para acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 

200, 600. En variaciones respectivas a estas modalidades, la 

carcasa de la bomba 410 puede estar fija con relación a la 

carcasa 112, y cualquiera de los dos de (a) al menos parte 



 59 

del mecanismo de accionamiento portador 200 y (b) al menos 

parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

600 se pueden mover con relación a la carcasa 112 para 

acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200, 

600. En estas variaciones respectivas, el segundo extremo del 5 

selector 114 se puede conectar a uno de los mecanismos de 

accionamiento 200, 600 que está configurado para moverse en 

relación a la carcasa 112 durante el acople/desacople de los 

mecanismos de accionamiento 200, 600, antes que a la carcasa 

de la bomba 410.   10 

 Por ejemplo, en una primera variación a la modalidad de 

las figuras 1 y 3A, la carcasa de la bomba 410 y el eje 

longitudinal D del elemento de accionamiento 208 se fijan con 

relación a la carcasa 112. El mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar 600 comprende el engranaje 604 y otro 15 

engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje 

de rotación que es movible con relación al engranaje 604 en 

un arco alrededor del eje P de rotación del engranaje 604 

mientras se mantiene el acople de los dientes del otro 

engranaje y del engranaje 604. A través de este movimiento 20 

del eje de rotación del otro engranaje, el otro engranaje se 

acopla y se desacopla con el primer engranaje 204 sobre el 

elemento de accionamiento 208.   

 En una segunda variación a la modalidad de las figuras 1 
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y 3A, la carcasa de la bomba 410 se fija con relación a la 

carcasa 112 (de modo que el eje del rotor A se fija en 

posición relativa a la carcasa 112), y el mecanismo de 

accionamiento portador 200 comprende el engranaje 204 y otro 

engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje 5 

de rotación que se mueve con relación al engranaje 204 en un 

arco alrededor del eje D de rotación del engranaje 204 

mientras que se mantiene el engranaje de los dientes del otro 

engranaje y del engranaje 204. A través de este movimiento 

del eje de rotación del otro engranaje, el otro engranaje se 10 

acopla y se desacopla con el engranaje 604 del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600.  

 En cada una de estas dos variaciones, el selector 114 se 

conecta al eje del otro engranaje y está sesgado por un 

elemento flexible 115 a su primera posición, de modo que los 15 

mecanismos de accionamiento 200, 600 se devuelven a una 

posición con relación en la cual se desacoplan.   

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el rotor 420 de la bomba 400 gira alrededor de un eje R que 

es paralelo al eje longitudinal L del implemento 1. En 20 

modalidades alternativas, como la mostrada en la figura 4, el 

rotor 420 gira alrededor de un eje que es no-paralelo, que es 

perpendicular, al eje longitudinal L del implemento 1. En 

dichas modalidades alternativas, el rotor 420 puede asumir 
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cualquiera de las formas descritas en este documento, por 

ejemplo cualquiera de aquellas mostradas en las figuras 2A a 

2C.   

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba. En las 5 

respectivas variaciones a cada una de estas modalidades, el 

dispositivo auxiliar no comprende una bomba. Preferiblemente, 

el dispositivo auxiliar es un dispositivo auxiliar accionable 

mecánicamente. El dispositivo auxiliar podría comprender, por 

ejemplo, un elemento para masaje de los tejidos blandos o un 10 

elemento que cause la vibración del cabezal 120.  

 En cada una de las modalidades descritas anteriormente, 

el cabezal 120 se forma integralmente con el mango 110. En 

variaciones respectivas a cada una de las modalidades arriba 

mencionadas, el cabezal 120 se puede conectar de manera 15 

separable al mango 110. En dichas modalidades alternativas, 

la invención proporciona un juego de partes para un 

implemento para el cuidado oral 1, dicho juego de partes 

comprende un mango 110 y uno o más cabezales 120 que es/son 

conectables, preferiblemente separables, al mango 110. El 20 

cuello 140 puede estar formado integralmente con el cabezal 

120 y se puede remover del mango 110 junto con el cabezal 

120. Alternativamente, el cuello 140 puede estar formado 

integralmente con el mango 110, y el cabezal 120 se puede 
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remover desde ambos el cuello 140 y el mango 110.   

 El juego de partes puede comprender uno o más depósitos 

502, los cuales son conectables a la primera porción del 

canal 504 del sistema de transporte de fluido 500, y los 

cuales están empacados y se proveen a un usuario o consumidor 5 

por fuera del mango 110. Uno o más depósitos 502 pueden 

contener cada uno fluidos de la misma o de diferentes 

composiciones.   

 En cada una de las modalidades antes descritas, el 

mecanismo de accionamiento portador 200 se conecta 10 

permanentemente al elemento portador 130 y se opera para 

accionar el movimiento del elemento portador 130 con relación 

al cuerpo 100. En variaciones respectivas para cada una de 

las modalidades, se puede, en cambio conectar y desconectar 

selectivamente el mecanismo de accionamiento portador 200 al 15 

elemento portador 130 y se puede operar, cuando se conecta al 

elemento portador, para accionar el movimiento del elemento 

portador 130 con relación al cuerpo 100.   

 En cada una de las modalidades antes descritas, el 

mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de 20 

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son acoplables 

selectivamente uno con otro. En variaciones respectivas para 

cada una de las modalidades descritas, los mecanismos de 

accionamiento 200, 600 se pueden acoplar permanentemente uno 
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al otro, de modo que el motor 202, cuando se conecta 

eléctricamente a las baterías 203, siempre acciona el 

movimiento del elemento portador 130 y la operación del 

dispositivo auxiliar 400. En tales escenarios, cuando el 

dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba peristáltica 5 

rotativa, el eje de rotación del rotor 420 se fija 

preferiblemente en posición relativa a la carcasa 112 y al 

cuerpo 100 generalmente.  

 En una modalidad alternativa de la presente invención, 

el implemento para el cuidado oral 1 comprende un cuerpo 100, 10 

una o más salidas 510 que se forman en una superficie del 

cuerpo 100, y preferiblemente en una superficie del cabezal 

120 del cuerpo 100. Dispuestos dentro del cuerpo 100, y 

preferiblemente dentro del mango 110 del cuerpo 100, están 

una bomba peristáltica rotativa 400 y un canal de flujo de 15 

fluido 506, 508 que une la bomba 400 a una o más salidas 510, 

de manera muy parecida al mismo modo analizado anteriormente.  

Como se analizó anteriormente, la bomba 400 opera para 

bombear fluido a una o más salidas 510 vía el canal de flujo 

de fluido 506, 508. Preferiblemente el flujo se bombea desde 20 

un depósito 502 dispuesto dentro del mango 110, como se 

expuso anteriormente. El canal de flujo de fluido comprende 

un tubo comprimible 506, y la bomba 400 comprende un rotor 

420 y una carcasa de bomba 410, como ya se analizó 
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anteriormente. El rotor 420 gira alrededor de un eje R que se 

fija en una posición relativa al mango 110 y relativa al 

cuerpo 100 como un todo.  

 En una modalidad más de la presente invención, se provee 

un juego de partes para un implemento para el cuidado oral, 5 

comprendiendo el juego de partes: un mango 110; y un cabezal 

120 que se conecta al mango 110, donde el cabezal 120 

comprende uno o más elementos de limpieza 134 y un primer 

canal de flujo de fluido 508, donde una o más salidas 510 se 

forman en una superficie del cabezal 120, y el primer canal 10 

de flujo de fluido 508 se comunica fluidamente con una o más 

salidas. El mango 110 comprende una carcasa 112, dentro de la 

cual se dispone una bomba peristáltica rotativa 400 y un 

segundo canal de flujo de fluido 506 que acopla el primer 

canal de flujo de fluido 508 cuando el cabezal 120 se conecta 15 

al mango 110 a modo de unir la bomba 400 a una o más salidas 

510 cuando el cabezal 120 se conecte al mango 110. La bomba 

400 se opera para bombear fluido a una o más salidas 510 vía 

el primero y segundo canales de flujo de fluido 506, 508. 

Como ya se analizó anteriormente, el segundo canal de flujo 20 

de fluido comprende un tubo comprimible 506, y la bomba 400 

comprende un rotor 420 y una carcasa de bomba 410, donde una 

primera porción del tubo comprimible 506 se comprime entre el 

rotor 420 y la carcasa 410. El rotor 420 gira alrededor de un 
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eje R que se fija en posición con relación a la carcasa 112 

del mango 110.   

Otras modificaciones a las modalidades descritas serán 

aparentes para aquellos expertos en la técnica y están dentro 

del alcance de la invención, como se define en las 5 

reivindicaciones anexas. 
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NOVEDAD DE LA INVENCION 

Habiendo descrito la presente invención, se considera como 

una novedad y, por lo tanto, se reclama como propiedad lo 

contenido en las siguientes: 

 5 

REIVINDICACIONES 

 1.- Un implemento para el cuidado oral que comprende: 

un cuerpo; 

un elemento portador conectado al cuerpo y movible con 

relación al cuerpo, transportando el elemento portador uno o 10 

más elementos para limpieza;  

un mecanismo de accionamiento portador que se opera para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo;  

un dispositivo auxiliar que comprende una bomba; y  15 

un mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 

que se acopla selectivamente con el mecanismo de 

accionamiento portador durante la operación del mecanismo de 

accionamiento portador, a fin de operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento 20 

portador con relación al cuerpo.   

 2.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 1, caracterizado porque el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla 
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selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a 

través del movimiento relativo de al menos parte del 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar y al 

menos parte del mecanismo de accionamiento portador.  

 3.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 5 

con la reivindicación 2, caracterizado porque el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla 

selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a 

través del movimiento de al menos parte del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar relativo al cuerpo y 10 

relativo al menos a parte del mecanismo de accionamiento 

portador.  

 4.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador 15 

comprende una primera parte movible y el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda 

parte movible;  

en donde la operación del mecanismo de accionamiento 

portador da origen al movimiento de la primera parte movible, 20 

y  

en donde la segunda parte movible se acopla 

selectivamente con la primera parte movible durante el 

movimiento de la primera parte movible.  
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 5.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 4, caracterizado porque la primera 

parte movible es una primera parte giratoria y el movimiento 

de la primera parte movible comprende la rotación de la 

primera parte giratoria.  5 

 6.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 5, caracterizado porque la segunda 

parte movible es una segunda parte giratoria, en donde la 

primera parte giratoria gira alrededor de un primer eje y la 

segunda parte giratoria gira alrededor de un segundo eje.  10 

 7.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 6, caracterizado porque la segunda 

parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte 

giratoria al cambiar una distancia entre el primer eje y el 

segundo eje.  15 

 8.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 7, caracterizado porque la segunda 

parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte 

giratoria al reducir una distancia entre el primer eje y el 

segundo eje.  20 

 9.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 7 u 8, caracterizado porque el primer 

eje es paralelo al segundo eje.   

 10.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 
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con la reivindicación 7 u 8, caracterizado porque el primer 

eje no es paralelo al segundo eje.  

 11.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 6, caracterizado porque el primer y 

segundo ejes son coaxiales, y la primera parte giratoria se 5 

acopla selectivamente con la primera parte giratoria al 

cambiar una distancia entre la primera y la segunda partes 

giratorias en una dirección paralela a los ejes.   

 12.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones 6 a 10, caracterizado 10 

porque la primera parte giratoria comprende un primer 

engranaje y la segunda parte giratoria comprende un segundo 

engranaje.   

 13.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 5, caracterizado porque una de la 15 

primera parte movible y la segunda parte movible comprende un 

elemento giratorio y la otra de la primera parte movible y la 

segunda parte movible comprende un elemento flexible 

alargado. 

 14.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 20 

con la reivindicación 13, caracterizado porque el elemento 

giratorio comprende uno de una polea y una rueda dentada, y 

el elemento flexible alargado comprende una correa, una 

cadena, un alambre y un cable.  
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 15.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el mecanismo de accionamiento del 

dispositivo auxiliar se sesga fuera del acoplamiento con el 

mecanismo de accionamiento portador.   5 

 16.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que además 

comprende un selector que es operado por un usuario para 

hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se acople con el mecanismo de accionamiento 10 

portador. 

 17.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 16, caracterizado porque el selector es 

movible entre la primera y la segunda posiciones y se sesga 

para la primera posición, y  15 

en donde, cuando el selector está en la primera 

posición, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento 

portador, y, cuando el selector está en la segunda posición, 

el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se 20 

acopla con el mecanismo de accionamiento portador.  

 18.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que además 

comprende un electroimán y un elemento ferromagnético, en 
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donde cuando se energiza el electroimán, el electroimán y el 

elemento se mueven con relación uno a otro para hacer que el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se acople 

con el mecanismo de accionamiento portador.  

 19.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 5 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que además 

comprende un temporizador configurado para medir un período 

de tiempo predeterminado del acoplamiento del mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de 

accionamiento portador,   10 

en donde el implemento se configura de tal manera que, 

cuando el temporizador ha medido el período de tiempo 

predeterminado, el mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento 

portador.   15 

 20.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 18, que además comprende un 

temporizador configurado para medir un primer período de 

tiempo predeterminado desde el comienzo de la operación del 

mecanismo de accionamiento portador y un segundo período de 20 

tiempo predeterminado, en donde el implemento se configura de 

tal manera que, cuando el temporizador ha medido el primer 

período de tiempo predeterminado, el mecanismo de 

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla con el 
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mecanismo de accionamiento portador y cuando el temporizador 

ha medido el segundo período de tiempo predeterminado, el 

mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se 

desacopla del mecanismo de accionamiento portador.  

 21.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 5 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque la bomba comprende una bomba 

peristáltica.  

 22.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 21, que además comprende un depósito 10 

para contener un fluido, una o más salidas formadas en una 

superficie del cuerpo, y un canal de flujo de fluido que 

enlaza el depósito a una o más salidas, en donde la bomba 

opera para bombear fluido desde el depósito para una o más de 

las salidas vía el canal de flujo de fluido.  15 

 23.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 22, caracterizado porque la bomba 

comprende una bomba peristáltica y el canal de flujo de 

fluido comprende un tubo comprimible, una primera porción del 

tubo se comprime entre dos componentes de la bomba 20 

peristáltica,   

en donde la operación de la bomba peristáltica comprende 

el movimiento de al menos uno de los dos componentes 

relativos a la primera porción del tubo, de modo que la 
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compresión de la primera porción del tubo se relaje y de modo 

que una segunda porción diferente del tubo, la cual está más 

cerca que la primera porción del tubo de una o más salidas, 

se comprima entre dos componentes, donde el fluido se bombea 

a lo largo del tubo hacia una o más salidas.   5 

 24.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 23, caracterizado porque la bomba 

peristáltica comprende una bomba peristáltica rotativa en la 

cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor de un 

eje.  10 

 25.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador 

comprende un motor y uno o más elementos que acoplan el motor 

al elemento portador, en donde la rotación de un eje de 15 

salida del motor acciona el movimiento del elemento portador 

con relación al cuerpo.   

 26.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 25, cuando depende de cualquiera de las 

reivindicaciones 22 a 24, que comprende una o más baterías 20 

conectadas eléctricamente al motor, en donde el cuerpo 

comprende una carcasa y donde el depósito se localiza en un 

espacio entre una pared exterior de la carcasa y una o más 

baterías. 
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 27.- Un juego de partes para un implemento del cuidado 

oral, el juego de partes comprende:  

 un mango; y  

 un cabezal que se puede conectar al mango, el cabezal 

comprende un elemento portador que es movible con relación al 5 

mango cuando el cabezal está conectado al mango, el elemento 

portador lleva uno o más elementos de limpieza; 

 en donde el mango comprende: 

 un mecanismo de accionamiento portador operable para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 10 

mango cuando el cabezal está conectado al mango; 

 un dispositivo auxiliar que comprende una bomba; y 

 un mecanismo de accionamiento de dispositivo auxiliar 

que es selectivamente conectable al mecanismo de 

accionamiento portador durante la operación del mecanismo de 15 

accionamiento portador, a fin de operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento 

portador con relación al mango. 

 28.- Un método para operar un implemento para el cuidado 

oral, dicho implemento para el cuidado oral comprende un 20 

cuerpo; un elemento portador conectado al cuerpo y movible 

con relación al cuerpo, el elemento portador lleva uno o más 

elementos de limpieza; un mecanismo de accionamiento portador 

operable para accionar el movimiento del elemento portador 



 75 

con relación al cuerpo; un dispositivo auxiliar que comprende 

una bomba; y un mecanismo de accionamiento del dispositivo 

auxiliar que es selectivamente acoplable con el mecanismo de 

accionamiento portador durante la operación del mecanismo de 

accionamiento portador para operar selectivamente el 5 

dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento 

portador con relación al cuerpo; 

 en donde el método comprende: 

 operar el mecanismo de accionamiento portador para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 10 

cuerpo; y 

 conectar selectivamente el mecanismo de accionamiento 

del dispositivo auxiliar al mecanismo de accionamiento 

portador durante la operación del mecanismo de accionamiento 

portador, a fin de operar selectivamente el dispositivo 15 

auxiliar durante el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo.  

 29.- Un implemento para el cuidado oral, que comprende: 

 un cuerpo, una o más salidas están formadas en una 

superficie del cuerpo;  20 

 una bomba peristáltica rotativa colocada dentro del 

cuerpo; y 

 un canal de flujo de fluido que une la bomba a una o más 

salidas, en donde la bomba opera para bombear fluido a una o 
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más salidas a través del canal de flujo de fluido;  

 en donde el canal de flujo de fluido comprende un tubo 

compresible;  

 en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una 

primera porción del tubo compresible es comprimida entre el 5 

rotor y la carcasa;  

 en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que 

está en una posición fija con relación al cuerpo; y 

 en donde el rotor tiene una pluralidad de zapatas o 

rodillos separados en forma circunferencial para moverse a lo 10 

largo de una superficie de la primera porción del tubo 

compresible. 

 30.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 29, que además comprende: 

 un elemento portador conectado al cuerpo y movible con 15 

relación al cuerpo, el elemento portador lleva uno o más 

elementos de limpieza;  

 un mecanismo de accionamiento portador operable para 

accionar el movimiento del elemento portador con relación al 

cuerpo; y 20 

 un mecanismo de accionamiento de bomba que está acoplado 

con el mecanismo de accionamiento portador, para operar la 

bomba durante el movimiento del elemento portador con 

relación al cuerpo.  
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 31.- El implemento para el cuidado oral de conformidad 

con la reivindicación 30, caracterizado porque el mecanismo 

de accionamiento de bomba es selectivamente acoplable con el 

mecanismo de accionamiento portador durante la operación del 

mecanismo de accionamiento portador, para operar 5 

selectivamente la bomba durante el movimiento del elemento 

portador con relación al cuerpo.  

 32.- Un juego de partes para un implemento para el 

cuidado oral, el juego de partes comprende: 

 un mango; y 10 

 una cabeza conectable al mango, en donde la cabeza 

comprende uno o más elementos de limpieza y un primer canal 

de flujo de fluido, en donde una o más salidas están formadas 

en una superficie de la cabeza, y el primer canal de flujo de 

fluido está en comunicación de fluido con una o más salidas;  15 

 en donde el mango comprende una carcasa, dentro de la 

cual están colocados: 

 una bomba peristáltica rotatoria; y 

 un segundo canal de flujo de fluido que acopla el primer 

canal de flujo de fluido cuando el cabezal está conectado al 20 

mango para unir la bomba a una o más salidas cuando el cabeza 

está conectado al mango, en donde la bomba opera para bombear 

fluido a una o más salidas a través del primer y segundo 

canales de flujo de fluido;  
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 en donde el segundo canal de flujo de fluido comprende 

un tubo compresible;  

 en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una 

primera porción del tubo compresible es comprimida entre el 

rotor y la carcasa; 5 

 en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que 

está en una posición fija con relación a la carcasa del 

mango; y 

 en donde el rotor tiene una pluralidad de zapatas 

circunferencialmente separadas o rodillos para moverse a lo 10 

largo de una superficie de la primera porción del tubo 

compresible. 

 33.- El juego de partes de conformidad con la 

reivindicación 32, caracterizado porque el cabezal comprende 

un elemento portador que es movible con relación al mango 15 

cuando el cabezal está conectado al mango, el elemento 

portador lleva uno o más elementos de limpieza; y 

 en donde el mango comprende un mecanismo de 

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento 

de elemento portador con relación al mango cuando el cabezal 20 

está conectado al mango, y un mecanismo de accionamiento de 

bomba que está acoplado con el mecanismo de accionamiento 

portador de manera que la bomba es operada durante el 

movimiento del elemento portador con relación al mango. 
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RESUMEN DE LA INVENCION 

Se provee un implemento para el cuidado oral que comprende: 

un cuerpo; un elemento portador conectado al cuerpo y movible 

con relación al cuerpo, transportando el elemento portador 

uno o más elementos para la limpieza; un mecanismo de 5 

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento 

del elemento portador con relación al cuerpo; un dispositivo 

auxiliar; y un mecanismo de accionamiento de un dispositivo 

auxiliar que se acopla selectivamente con el mecanismo de 

accionamiento portador durante la operación del mecanismo de 10 

accionamiento portador, a modo de operar selectivamente el 

dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento 

portador con relación al cuerpo; también se provee un método 

para la operación del implemento para el cuidado oral, y un 

juego de partes para un implemento para el cuidado oral.  15 
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Expediente del Apoderado No. 9539-00-TB 

 

 

CESION 

CONSIDERANDO QUE, Yo, Donghui Wu (a continuación referido como el 

CEDENTE), con domicilio respectivamente, tal como se establece en lo sucesivo, he hecho 

una invención para la cual la solicitud del Título de Patente de los Estados Unidos fue 

presentada ante la Oficina de Patentes y Marcas de los Estados Unidos en la Oficina de 

Recepción Internacional para la Solicitud Internacional No. PCT/US2011/66594, 

presentada el 21 de Diciembre de 2011, mencionando al CEDENTE como el inventor y 

titulada, “IMPLEMENTO PARA EL CUIDADO ORAL” y 

 

CONSIDERANDO QUE, Colgate-Palmolive Company, una corporación 

debidamente organizada y existente bajo las leyes del  Estado de Delaware, Estados Unidos 

de América y con oficinas y lugar de negocios en 300 Park Avenue, New York, New York 

10022, y oficinas y lugar de negocios en 909 River Road, Piscataway, New Jersey 08854 (a 

continuación referido como “CESIONARIO”), está deseoso de obtener todo derecho, título 

e interés en y para la invención antes mencionada y solicitud de Patente así como derechos 

de patente correspondientes a nivel mundial; 

 

AHORA, POR LO TANTO, conforme a una consideración buena y valiosa, cuya 

recepción y suficiencia se reconocen por medio del presente, el CEDENTE(S), por la 

presente vende, cede y transfiere al CESIONARIO, el completo y exclusivo derecho, título 

e interés en y para la invención antes mencionada, la Solicitud de Patente de los Estados 

Unidos antes mencionada y todas las solicitudes de Patente extranjeras correspondientes, 

todas las solicitudes de Patente de los Estados Unidos divisionales, de continuación, 

continuación-en-parte, reexpedición, reexaminación, y cualesquiera adicionales, mismas 

que reclamen prioridad a la Solicitud de los Estados Unidos antes mencionada, y todos los 

Títulos de Patente o derechos comparables que se expidan sobre la misma en los Estados 

Unidos y en todos los Países extranjeros, junto con los derechos de prioridad bajo la 

Convención Internacional para la Protección de Propiedad Industrial, Convención 



Interamericana relacionada con Patentes, Diseños y Modelos Industriales, y cualquier otro 

acuerdo internacional al cual se adhieran los Estados Unidos de América, y el 

CEDENTE(S) por la presente autoriza y solicita al Comisionado de la Oficina de Patentes y 

Marcas de los Estados Unidos y todas las Oficinas de Patente Extranjeras a expedir todos 

los Títulos de Patente o derechos comparables en cualquier solicitud como se mencionó 

anteriormente al CESIONARIO, o a sus sucesores, asignados o representantes legales; 

 

EL CEDENTE(S), por la presente conviene que el CEDENTE(S) tiene el completo 

derecho para conferir el interés total aquí cedido, y que el CEDENTE(S) no ha ejecutado, y 

no ejecutará, ningún acuerdo en conflicto con el presente; 

 

EL CEDENTE(S) acuerda comunicar al CESIONARIO o sus sucesores, asignados, 

o representantes legales cualquiera y todos los hechos conocidos  por ellos o cualquiera de 

ellos respecto a dicha invención, y sin mayor remuneración para testificar en cualquier 

proceso legal, firmar todos los documentos legales, ejecutar todas las solicitudes 

divisionales, de continuación, continuaciones-en-parte, reexpediciones y reexaminaciones, 

hacer todos los juramentos y generalmente hacer todos los actos legales para ayudar al 

CESIONARIO o sus sucesores, asignados o representantes legales a obtener y hacer valer 

la protección apropiada de la patente para dicha invención en todos los países y mejorar o 

perfeccionar el derecho del CESIONARIO en y para la invención y derechos de patente del 

mismo. 

 

EL CEDENTE(S) por la presente autoriza a los abogados para que el 

CESIONARIO ingrese en este documento cualquier número de serie aplicable y fechas de 

presentación después de la ejecución de este documento por parte del CEDENTE(S). 

 

Esta Cesión tiene vigencia a partir del 21 de Diciembre de 2011 
       (fecha de presentación) 
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EN TESTIMONIO DE LO CUAL, Yo, he puesto mi firma y sello este día _21_ de 
Diciembre de  2011. 

 
     _[Rúbrica]______________________ 
     Donghui Wu 
 
     Dirección:  3 Hughes Road 
       Bridgewater, NJ 08807 
 
    
 
Estado de New Jersey 
Condado de Middlesex 

En este día _21__ de Diciembre de  2011, ante mí, un Notario Público en y para el 
Estado y País antes mencionados, personalmente compareció el arriba firmante, sabido por 
mí que es la persona de ese nombre, quien ejecutó el instrumento anterior en mi presencia. 

 
    _[Rúbrica]_____________ 

   NOTARIO PÚBLICO 
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EMILY R. RHODEN 
NOTARIO PUBLICO DE NEW JERSEY 

MI COMISION VENCE EL 28/7/2015 

 






