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IMPLEMENTO PARA EL CUIDADO ORAL

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere a un implemento para el
cuidado oral, y mas particularmente a un implemento para el
cuidado oral tal como un cepillo de dientes que tiene un
dispositivo auxiliar y un mecanismo para operar el
dispositivo auxiliar. El dispositivo auxiliar puede ser una

bomba para bombear un fluido desde una salida del implemento

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Los implementos para el cuidado oral tal como |los
cepillos de dientes se wusan tipicamente junto con un
dentifrico o un producto similar para el cuidado oral para
limpiar los dientes y/o los tejidos blandos en la cavidad
oral. El dentifrico u otro producto similar puede contener
uno o mas ingredientes los cuales, cuando se administran con
el implemento para el cuidado oral generalmente mediante la
accion de cepillado o frotamiento, proveen un beneficio para
la salud oral del usuario, como la remocién de la placa y
otros desechos de la superficie de los dientes y/0 encias,
puliendo Yy blanqueando los dientes, reduciendo la
sensibilidad, reduciendo las poblaciones superficiales de

bacterias en 1la cavidad oral, y otros beneficios. Sin
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embargo, a menudo es ventajoso cuando uno se cepilla los
dientes o cuando se frotan los tejidos blandos de la cavidad
oral propia, suplementar el (los) beneficio(s) del cuidado
oral al dispensar uno o mas productos adicionales para el
cuidado oral en la forma de un fluido en la cavidad oral, o
también al estimular los tejidos blandos, para optimizar el
régimen de cuidado oral.

Las Patentes US2010/278582 y US2005/238412 revelan
respectivamente cepillos de dientes eléctricos, cada uno con
dos motores. Uno de los motores es para el movimiento de
accionamiento de wun cabezal de un cepillo de dientes,
mientras el otro de los motores es para accionar una bomba.
La Patente US5142723 describe un cepillo de dientes con un
motor que acciona conjuntamente un cabezal de cepillo y una
bomba. La Patente US2010/0284728 revela un cepillo de dientes
eléctrico con un cabezal removible de cepillo, una bomba para
bombear fluido al cabezal del cepillo, y un motor. La
rotacion del motor en cualquier direccidon acciona el
movimiento del cabezal del cepillo, y 1la bomba opera
solamente en una direccion de rotacion del motor.

Cada uno de estos cepillos de dientes anteriores tiene
problemas 1inherentes, tales como que son voluminosos y/o
pesados, tienen mucho gasto de fluido para el cuidado oral, o

Inconvenientes para Su uso.
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Por consiguiente, es deseable un 1implemento mejorado
para el cuidado oral, tal como un cepillo de dientes capaz de
dispensar un fluido en la cavidad oral, o estimular |los

tejidos blandos.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

Un primer aspecto de la presente invencion puede proveer
un implemento para el cuidado oral, tal como un cepillo de
dientes que comprende: un cuerpo, un elemento portador
conectado al cuerpo y movible con relacién al cuerpo,
acarreando el elemento portador uno o mas elementos de
limpieza; un mecanismo de accionamiento portador para
accionar el movimiento del elemento portador con relacién al
cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla
selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante
la operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo
de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el
movimiento del elemento portador con relaciéon al cuerpo.

Preferiblemente, el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se engancha selectivamente con el
mecanismo de accionamiento portador a través del movimiento
relativo de al menos parte del mecanismo de accionamiento del

dispositivo auxiliar y al menos parte del mecanismo de
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accionamiento portador. Mas preferiblemente, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar se engancha
selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a
través del movimiento de al menos parte del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar con relacion al cuerpo
y relativo al menos a parte del mecanismo de accionamiento
portador. Preferiblemente el 1mplemento para el cuidado oral
comprende un embrague que es operable por un usuario para
acoplar selectivamente el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar con el mecanismo de accionamiento
portador.

Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador
comprende una primera parte movible y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda
parte movible, donde [la operacion del mecanismo de
accionamiento del elemento portador ocasiona el movimiento de
la primera parte movible, y donde la segunda parte movible se
acopla selectivamente con la primera parte movible durante el
movimiento de la primera parte movible.

La primera parte movible puede ser una primera parte
giratoria y el movimiento de la primera parte movible
comprende la rotacion de la primera parte giratoria.

La segunda parte movible puede ser una segunda parte

giratoria. Preferiblemente la primera parte giratoria gira



10

15

20

5
alrededor de un primer eje y la segunda parte giratoria, gira
alrededor de un segundo eje.

La segunda parte giratoria se puede acoplar
selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una
distancia entre el primer eje y el segundo eje. Por ejemplo,
la segunda parte giratoria se puede acoplar selectivamente
con la primera parte giratoria al reducir una distancia entre
el primer eje y el segundo eje.

ElI primer eje puede ser paralelo al segundo eje o no-
paralelo, tal como perpendicular, al segundo eje.

ElI primero y el segundo ejes pueden ser coaxiales, en
cuyo caso la primera parte giratoria se puede acoplar
selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una
distancia entre la primera y la segunda partes giratorias en
una direccion paralela a los ejes.

Preferiblemente la primera parte giratoria comprende un
primer engranaje y la segunda parte giratoria comprende un
segundo engranaje.

Opcionalmente, una de las primeras partes movibles y la
segunda parte movible comprenden un elemento giratorio y la
otra de las primeras partes movibles y la segunda parte
movible comprenden un elemento flexible alargado. El elemento
giratorio puede comprender uno de una polea y un volante

dentado, y el elemento flexible alargado puede comprender uno



10

15

20

6
de una correa, una cadena, un alambre y un cable.

Preferiblemente el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar estd sesgado fuera de acoplamiento con
el mecanismo de accionamiento portador.

Preferiblemente el 1i1mplemento para el cuidado oral
comprende un selector que es operable por un usuario para
hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar se acople con el mecanismo de accionamiento
portador. EI selector se puede mover entre [la primera
posicion y la segunda. Preferiblemente el selector se sesga
hacia la primera posicion, donde, cuando el selector esta en
la primera posicion, el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se desacopla del mecanismo de
accionamiento portador, y, cuando el selector esta en Ila
segunda posicion, el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se acopla con el mecanismo de
accionamiento portador.

ElI implemento para el cuidado oral puede comprender un
electroiman y un miembro ferromagnético o metalico, donde
cuando el electroiman se energiza, el electroiman y el
miembro se mueven en relaciéon uno al otro para dar lugar a
que el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se
acople con el mecanismo de accionamiento portador.

ElI implemento para el cuidado oral puede comprender un
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temporizador configurado para medir un periodo de tiempo
predeterminado desde el acoplamiento del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de
accionamiento del elemento portador, donde el iImplemento se
configura de tal modo que cuando el temporizador ha medido el
lapso del periodo de tiempo predeterminado, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar se desacople del
mecanismo de accionamiento portador.

Preferiblemente, el dispositivo auxiliar comprende una
bomba, preferiblemente wuna bomba peristaltica, y mas
preferiblemente una bomba peristaltica rotatoria.

ElI implemento para el cuidado oral puede comprender un
depdésito para contener un fluido, una o mas salidas que se
abren en una superficie del cuerpo, y un fluido que fluye por
el canal que une el depdsito a una o mas salidas, donde la
bomba se opera para bombear fluido desde el depdsito hasta
una o mas salidas via el canal de flujo del fluido.

Preferiblemente, la bomba comprende una bomba
peristaltica y el canal de flujo del fluido comprende un tubo
comprimible, siendo comprimida una primera porcién del tubo
entre dos componentes de la bomba peristaltica, donde Ila
operacion de la bomba peristaltica comprende el movimiento de
al menos uno de los dos componentes relativos a la primera

porcién del tubo, de modo que la compresiéon de la primera
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porcion del tubo se relaje y de modo que una segunda porcion
diferente del tubo, cuya segunda porcién estd mas cerca que
la primera porcion del tubo a una o mads salidas, se comprima
entre dos componentes, donde el fluido se pueda bombear a lo
largo del tubo hacia una o mas salidas. Preferiblemente, la
bomba peristaltica comprime una bomba peristaltica rotatoria
en la cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor
de un eje.

Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador
comprende un motor y uno o mas elementos que acoplan el motor
al elemento portador, donde la rotacidn del eje de salida del
motor acciona el movimiento del elemento portador con
relaciéon al cuerpo. El implemento para el cuidado oral puede
comprender una o mas baterias conectadas eléctricamente al
motor. Preferiblemente el cuerpo comprende una carcasa y el
deposito se localiza en un espacio entre una pared exterior
de la carcasa y una de una o mas baterias.

Un segundo aspecto de la presente 1invencion puede
proveer un juego de partes para un implemento de cuidado
oral, tal como un cepillo de dientes; este juego de partes
comprende: un mango; Yy un cabezal conectable al mango,
comprendiendo el cabezal un elemento portador que es movible
con relacion al mango cuando el cabezal se conecta al mango,

Ilevando el elemento portador uno o mas elementos de
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accionamiento portador que opera para el movimiento de
accionamiento del elemento portador relativo al mango cuando
el cabezal se conecta al mango; un dispositivo auxiliar; y un
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar que se
conecta selectivamente al mecanismo de accionamiento portador
durante la operacidon del mecanismo de accionamiento portador,
a modo de operar selectivamente el dispositivo auxiliar
durante el movimiento del elemento portador en relacion al
mango .

Un tercer aspecto de la presente invencion puede proveer
un método de operacidon de un implemento para el cuidado oral,
tal como un cepillo de dientes, comprendiendo dicho
implemento para el cuidado oral un cuerpo; un elemento
portador conectado al cuerpo y movible con relacion al
cuerpo; llevando el elemento portador uno o mas elementos de
limpieza; un mecanismo de accionamiento portador que opera
para el movimiento de accionamiento del elemento portador con
relacion al cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo
de accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla
selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante
la operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo
de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el

movimiento del elemento portador con relacién al cuerpo; en
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donde el método comprende: H0la operacion del mecanismo de
accionamiento portador con relacién al cuerpo; y la conexion
selectiva del mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar al mecanismo de accionamiento portador durante la
operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo de
operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el
movimiento del elemento portador con relacién al cuerpo.

Un cuarto aspecto de la presente invencion puede proveer
un implemento de cuidado oral, que comprende: un cuerpo, una
o mas salidas que se forman en una superficie del cuerpo; una
bomba peristaltica rotativa dispuesta dentro del cuerpo; y un
canal de fluido de flujo que conecta la bomba a una o mas
salidas, donde la bomba se opera para bombear fluido a una o
mas salidas via el canal de flujo fluido; donde el canal de
flujo fluido comprende un tubo comprimible; donde la bomba
comprende un rotor y una carcasa, una primera porcion del
tubo comprimible estd comprimido entre el rotor y la carcasa;
y donde el rotor gira alrededor de un eje que esta en una
posicion fFija con relacion al cuerpo.

El implemento para el cuidado oral del cuarto aspecto
puede comprender un elemento portador conectado al cuerpo y
movible en relacidon al cuerpo; llevando el elemento portador
uno o mas elementos de limpieza; un mecanismo de

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento
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del elemento portador en relacion al cuerpo; y un mecanismo
de accionamiento de bomba que se acopla con el mecanismo de
accionamiento del elemento portador, a modo de operar la
bomba durante el movimiento del elemento portador con
relacion al cuerpo. Preferiblemente, el mecanismo de
accionamiento de la bomba se acopla selectivamente con el
mecanismo de accionamiento del elemento portador durante la
operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo de
operar selectivamente la bomba durante el movimiento del
elemento portador con relacion al cuerpo.

Un quinto aspecto de la presente invencion puede proveer
un juego de partes para un implemento para el cuidado oral,
comprendiendo este juego de partes: un mango; Yy un cabezal
que se conecta al mango, donde el cabezal comprende uno o mas
elementos de limpieza y un primer canal de flujo de fluido,
donde una o mas aberturas se forman en una superficie del
cabezal, y el primer canal de flujo de fluido esta en
comunicacion fluida con una o mas salidas; donde el mango
comprende una carcasa, dentro de la cual se disponen: una
bomba peristaltica rotatoria, y un segundo canal de flujo de
fluido que acopla al primer canal de flujo de fluido cuando
el cabezal se conecta al mango, a modo de enlazar la bomba a
una o mas salidas cuando el cabezal se conecta al mango,

donde la bomba se opera para bombear fluido a una o mas
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salidas via el primero y el segundo canales de flujo de
fluido; donde el segundo canal de flujo de fluido comprende
un tubo comprimible; donde la bomba comprende un rotor y una
carcasa, estando comprimida una primera porcion del tubo
comprimible entre el rotor y la carcasa; y donde el rotor es
giratorio alrededor de un eje que estd en una posicion fija
con relacidén a la carcasa del mango.

En el jJuego de partes del quinto aspecto, el cabezal
comprende preferiblemente un elemento portador que sea
movible con relacién al mango cuando el cabezal se conecta al
mango, llevando el elemento portador uno o mas elementos de
limpieza. Preferiblemente el mango comprende un mecanismo de
accionamiento portador que se opera para accionar el
movimiento del elemento portador con relacion al mango cuando
el cabezal se <conecta al mango, Yy un mecanismo de
accionamiento de la bomba que se acopla con el mecanismo de
accionamiento portador de modo que la bomba se opera durante

el movimiento del elemento portador en relacion al mango.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La figura 1 es una vista de una seccion transversal
longitudinal de un implemento para el cuidado oral de acuerdo
a una primera modalidad de la presente invencion;

La figura 2A es una vista de una seccioéon transversal de
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una bomba del implemento para el cuidado oral de la figura 1;

La figura 2B es una vista de una seccioéon transversal de
una bomba de un Implemento para el cuidado oral de acuerdo
con una modalidad alternativa de la presente invencion;

La figura 2C es una vista de una seccion transversal de
una bomba de un Implemento para el cuidado oral de acuerdo
con otra modalidad alternativa de la presente invencion;

La figura 3A es una vista parcial en perspectiva del
interior del implemento para el cuidado oral de la primera
modalidad de la presente invenciodn;

Las figuras 3B y 3C son vistas parciales en perspectiva
de los interiores de los implementos para el cuidado oral de
otras modalidades respectivas de la presente invencion;

La figura 3D es una vista de una seccidén transversal
lateral de parte de un implemento para el cuidado oral de
acuerdo a otra modalidad alternativa de la presente
invencion;

La figura 4 es una vista parcial en perspectiva de un
interior de un 1implemento para el cuidado oral para otra
modalidad mas de la presente invencioén; y

La figura 5 es una vista de una seccion transversal

lateral del implemento para el cuidado oral de la figura 1.
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DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La siguiente descripcion de las modalidades preferidas es
meramente ejemplar en su naturaleza y de ninguna manera
intenta limitar la invencion, su aplicacion, 0 usos.

La descripcion de modalidades ilustrativas de acuerdo
con principios de la presente invencidén se pretende que se
lea en conexidén con los dibujos que la acompafan, los cuales
se consideran parte de la descripcion total escrita.
Cualquier referencia a direccidon u orientaciéon en la
descripcion de modalidades de la invencidon revelada en este
documento, tiene solo el objeto de la conveniencia de la
descripcion y no se intenta en ningun momento limitar el
alcance de la presente invencion. Términos relativos como
“superior”, “inferior”, ‘“horizontal”, *“vertical”, “arriba”,
“abajo”, “superior”’, “inferior”, “tope”, y “fondo” asi como
sus derivados (por ejemplo, “horizontalmente”, “hacia abajo”,
“hacia arriba”, etc.) se deberan interpretar para referirse a
la orientacion de lo que se describe o a 1o que se muestra en
el dibujo en discusion. Estos términos relativos son para la
conveniencia de la descripciéon solamente y no requieren que
el aparato sea construido u operado en una orientacion
particular, a menos que se iIndique explicitamente. Términos
tales como  “‘anexo”, “fijo”, ““conectado”, “acoplado”,

“interconectado” y similares, se refieren a una relaciodn



10

15

20

15

donde las estructuras se aseguran o se anexan se adhieren una
a otra directa o indirectamente a través de estructuras
intermedias, asi como accesorios moéviles o rigidos o
relaciones, a menos que se describa expresamente de otro
modo. Ademas, las caracteristicas Yy beneficios de Ila
invencién se ilustran como referencia a las modalidades
preferidas. Por lo tanto, la invencién como tal no se debe
limitar expresamente a dichas modalidades preferidas que
1lustran alguna combinacion posible no-limitante de
caracteristicas que pueden existir solas o0 en otras
combinaciones de caracteristicas; el alcance de la invencion
se define por las reivindicaciones en el apéndice de este
trabajo.

En la siguiente descripcion, la invencidén se discute en
términos de un cepillo de dientes, pero podria ser en la
forma de otro implemento para el cuidado oral, por ejemplo,
como un implemento para la limpieza de un tejido blando. EI
implemento para el cuidado oral preferiblemente se
autocontiene, es portatil y se puede sostiene en la mano.
Ademas, se entiende que se pueden utilizar otras modalidades
y que se pueden hacer modificaciones estructurales vy
funcionales sin apartarse del alcance de la presente
invencion, como se define en las reivindicaciones.

La figura 1 i1lustra un cepillo de dientes de acuerdo a
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una modalidad de 1la presente invencidon, generalmente
designada con el numero de referencia 1. Generalmente el
cepillo de dientes 1 comprende un cuerpo 100 que comprende un
mango 110, un cabezal 120, y un cuello 140 que conecta el
mango 110 al cabezal 120. El cabezal 120 es aquella parte del
cepillo de dientes 1 que se debe i1nsertar en la boca de un
usuario durante su uso, aunque en la practica al menos parte
del cuello 140 también se puede iInsertar en la boca del
usuario durante el uso del cepillo. ElI cepillo de dientes 1
tiene un eje longitudinal L, el cual también se puede
considerar un eje longitudinal L del cabezal 120 y del cuello
140.

El cabezal 120 comprende un soporte 122 y un elemento
portador 130, cada uno de los cuales se puede hacer de un
material rigido, tal como polipropileno. EIl soporte 122 tiene
un lado frontal de cepillado o superficie 124, un lado
posterior opuesto o superficie 125, y dos Hlados laterales
opuestos 126, 127 que unen los lados frontal y posterior o
las superficies 124, 125. Una distancia entre los lados
laterales 126, 127 define un ancho del cabezal 120. La forma
de las superficies frontales y posteriores 124 vy 125
respectivamente puede ser generalmente plana/llana, curva, o
cualquier otra combinacion. La superficie frontal de

cepillado 124 de preferencia es sustancialmente paralela al
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eje longitudinal L del cabezal 120.

El elemento portador 130 se conecta al soporte 122 y es
movible en relacion al soporte 122 y en relacion al cuerpo
100 del cepillo de dientes 1. En esta modalidad, el elemento
portador 130 es giratorio con vrelacion al soporte 122
alrededor de un eje C que es sustancialmente perpendicular al
eje longitudinal L del cabezal 120 y que es sustancialmente
perpendicular al ancho del cabezal 120. En modalidades en las
cuales la superficie frontal de cepillado 124 es plana, el
eje C es preferiblemente normal al plano en el cual se
encuentra la superficie frontal de cepillado 124.

El elemento portador 130 transporta uno o mas elementos
de Qlimpieza 134. Los elementos para la Hlimpieza 134 se
extienden desde una cara frontal 132 del elemento portador
130, cuya cara frontal 132 encara en la misma direccidén como
la superficie frontal de cepillado 124 del soporte 122. La
cara frontal 132 del elemento portador 130 y la superficie
frontal de cepillado 124 son preferiblemente co-planarios.
Los elementos de Ulimpieza 134 preferiblemente comprenden
elementos para la limpieza de los dientes, pero también
pueden contener en su lugar o adicionalmente elementos para
la limpieza de 1los tejidos blandos. Tales elementos de
limpieza de 1los dientes se pueden conectar al elemento

portador 130 por cualquier método de sujecidén convencional
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adecuado usado en este campo de trabajo, incluyendo, sin
limitacion, anclaje libre de los mechones (AFT por sus siglas
en inglés), mechones en molde (IFT por sus siglas en inglés)
y engrapado/anclado. Los elementos para la limpieza de los
dientes pueden incluir una variedad de cerdas y/o elementos
de limpieza elastoméricos flexibles y/o elementos para
pulimento. Se debe notar que los elementos para limpieza 134
en los dibujos se 1ilustran sustancialmente en bloque sin
detallar los hilos de cerdas individualmente, para
conveniencia y claridad a modo de no oscurecer otras
estructuras en el cabezal 120. Como se muestra en la FIG. 1,
los elementos para la limpieza 134 definen colectivamente una
altura maxima total H medida hacia arriba y transversal a la
cara frontal 132 del elemento portador 130 y definen una
referencia nominal imaginaria del plano de cepillado BP. EI
plano de cepillado BP se define aproximadamente por los
extremos libres superiores de los elementos para la limpieza
134 (estando los extremos TfTijos inferiores adheridos a la
cara frontal 132) y sale de la cara frontal 132 (con alguna
variacion que permite variar las alturas de algunos de los
elementos para la limpieza 134).

Cualesquiera cerdas provistas es preferible que sean
hechas de nildén, aunque se pudieran usar otros materiales.

Preferiblemente también, las cerdas tienen forma transversal
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generalmente circular, pero también podrian tener otra forma
transversal. El didmetro de las cerdas puede variar
dependiendo de la accién de limpieza deseada de las cerdas.
Cualquier elemento(s) de Ilimpieza para tejidos blandos
provisto se hace preferiblemente de un elastomero, tal como
un elastémero termoplastico (TPE), o goma. Los elementos para
la limpieza de tejidos blandos pueden comprender uno o mas
elementos que entran en contacto con los tejidos, tales como
elementos de Jlimpieza alargados, los cuales pueden ser
lineales o no-lineales, y/o0 una o mas protuberancias.

Como se usa en todo este documento, una “protuberancia”
generalmente pretende incluir una protuberancia en forma de
columna (sin limitacion a la forma transversal de Ila
protuberancia) la cual sobresale de una superficie base. En
sentido general, la protuberancia, en la construccion
preferida, tiene una altura mayor que el ancho en la base de
la protuberancia (medida en 1la direccién mas larga). Sin
embargo, las protuberancias podrian incluir proyecciones
donde los anchos y las alturas son aproximadamente los mismos
o donde las alturas son algo mas pequefas que los anchos de
la base. Ademads, en algunas circunstancias (por ejemplo,
donde la protuberancia se estrecha hacia la punta o incluye
una porcion base que se estrecha hacia un saliente mas

pequefio), el ancho de la base puede ser sustancialmente mayor
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que la altura.

Los elementos de limpieza 134 transportados por el
elemento portador 130 se pueden distribuir siguiendo
cualquier patron adecuado y la invencion no se limita por
ninguna distribucion, forma, tipo, y/o numero de elementos de
limpieza 134 en particular que se provean.

En algunas modalidades, cualquiera de una o mas de las
mismas superficies frontales de cepillado 124, la superficie
posterior 125, y los dos lados laterales opuestos 126, 127
del cabezal 120 pueden incluir un Jlimpiador de [lengua
elastomérico y/u otros elementos Ilimpiadores de tejidos
blandos o de dientes (nho mostrados), de cualquiera de las
formas discutidas anteriormente. Por ejemplo, como se muestra
en la figura 1, un numero de elementos limpiadores de los
dientes 128 se extiende desde 1la superficie frontal de
cepillado 124 y rodea el elemento portador 130. El cabezal
del cepillo de dientes 120 puede tener forma eliptica
alargada u oval visto desde arriba; sin embargo, en otras
modalidades el cabezal 120 puede ser redondo visto desde
arriba.

ElI mango 110 es un miembro que se dimensiona de tal
manera que un usuario puede agarrar y manipular el cepillo 1
rapidamente. EI mango 110 puede tener cualquier configuracion

adecuada ergonémica y estéticamente dimensionada para ser
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agarrado por el usuario, y no se limita a la apariencia
i1lustrada en los dibujos incluidos.

El mango 110 comprende una cascara externa o0 carcasa
112, que preferiblemente se hace de un material plastico
relativamente rigido, tal como el polipropileno. Dentro de la
carcasa 112 se aloja un motor 202 y un par de baterias 203.
Un 1nterruptor 201 operado por el usuario, tal como un
interruptor de palanca, se dispone en un lado exterior de la
carcasa 112. EI interruptor 201 estd configurado de tal
manera que, cuando un usuario opera el interruptor 201, el
motor 202 se conecta eléctricamente a las batertas 203, de
modo que el motor 202 se energiza por las baterias 203 para
causar la rotaciéon de un eje de salida del motor 202 con
relacién a la carcasa 112. El interruptor 201 comprende una
superficie 20la contactable por el usuario, la cual en esta
modalidad es wuna superficie en forma de domo, Yy un
interruptor eléctrico 201b dentro de la carcasa 112. La
superficie 20la y el interruptor eléctrico 201b se disponen
relativamente de modo que, cuando un usuario aplica una
fuerza a la superficie 201a, el interruptor eléctrico 201b se
hace que cambie de un estado abierto, en el cual un circuito
eléctrico 205 que comprende el motor 202 y las baterias 203
es incompleto, a un estado cerrado, en el cual el circuito

205 se completa y la corriente fluye a través del motor 202.
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EI  interruptor 201 no necesita ser de la forma
especifica ilustrada en la figura 1, sino que podria tomar
cualquier forma adecuada para ser operado por un usuario para
provocar el funcionamiento del motor 202.

Aunque en esta modalidad solamente se provee un par de
baterias 203, en otras modalidades se pueden proveer mas de
dos baterias 203 para lo cual el motor 202 se conecta
eléctricamente cuando un usuario opera el interruptor 201, o
solo una uUnica bateria 203.

El eje de salida del motor 202 se conecta a un primer
extremo de un elemento de accionamiento 208. En esta
modalidad, el elemento de accionamiento 208 comprende un eje
de accionamiento que se monta dentro del cepillo de dientes 1
para que sea giratorio alrededor de un eje longitudinal D del
elemento de accionamiento 208 con relacion al cuerpo 100,
cuyo eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208 es
sustancialmente paralelo al eje longitudinal L del cepillo de
dientes 1. Un primer extremo del eje de accionamiento 208 se
localiza dentro de la carcasa 112 del mango 110, y el eje de
accionamiento 208 se extiende hasta dentro del soporte 122
del cabezal 120.

Un segundo extremo del eje de accionamiento 208, el cual
se localiza dentro del cabezal 120, se conecta al elemento

portador 130 en esta modalidad por un par de engranajes que
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engranan (no mostrados). Uno de 1los engranajes se monta
sobre, o0 se iIntegra, con el eje de accionamiento 208 y es
giratorio alrededor del eje longitudinal D del eje de
accionamiento 208, y el otro de los engranajes se monta
sobre, o se integra con, el elemento portador 130 y es
giratorio alrededor del eje C de rotaciéon del elemento
portador 130. Los engranajes que engranan pueden ser, por
ejemplo, un par de engranajes conicos engranados o un gusano
y una rueda. La invencidén no se limita al uso de engranajes
que engranan para conectar el elemento portador 130 y el eje
de accionamiento 208, sino que abarca cualquier distribucion
adecuada y operativa para conectar el elemento portador 130 y
el eje de accionamiento 208 de modo tal que el movimiento del
eje de accionamiento 208 relativo al cuerpo 100 se traduce en
movimiento del elemento portador 130 con relaciéon al cuerpo
100.

Asi como en Qla modalidad ilustrada, el elemento de
accionamiento 208 actua sobre el elemento portador 130 para
girar el elemento portador 130 continuamente (es decir, sobre
un angulo de mas de 360°), en modalidades alternativas, el
elemento de accionamiento 208 y el elemento portador 130 se
pueden conectar adecuadamente de modo que el movimiento del
elemento de accionamiento 208 accione el elemento portador

130 para oscilar el elemento portador 130 hacia atras y hacia
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adelante en dos direcciones rotacionales opuestas alrededor
de su eje C de rotacidén sobre un angulo total que es menor de
360°. Esta conexidn adecuada puede comprender, por ejemplo,
un extremo doblado del elemento de accionamiento giratorio
208 acoplando una muesca que se forma en el elemento portador
130, de modo que el extremo doblado y la muesca se acoplen
como un mecanismo de leva-seguidor. Ademas, la iInvencién no
se limita de modo que dicho movimiento del elemento portador
130 relativo al soporte 122 y al cuerpo 100 como un todo es
necesariamente un movimiento rotacional. En algunas
modalidades, el elemento de accionamiento 208 acciona el
elemento portador 130 para trasladar el elemento portador 130
en relacién al soporte 122 y al cuerpo 100. En modalidades
alternativas, el elemento de accionamiento 208 acciona el
elemento portador 130 para mecer el elemento portador 130 con
relacion al soporte 122 y al cuerpo 100.

Montado sobre, o iIntegralmente con, otra parte del eje
de accionamiento 208 que esta mas cerca al motor 202, esta un
engranaje 204, el cual se refiere en este documento como un
primer engranaje 204. El primer engranaje 204 rota alrededor
del eje longitudinal D del eje de accionamiento 208 cuando
rota el eje de accionamiento 208. Juntos, el motor 202, el
eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 se

refieren en todo este documento como un ejemplo de un
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“mecanismo de accionamiento portador” 200. La rotacion del
eje de salida del motor 202 acciona la rotacién del eje de
accionamiento 208 (y el primer engranaje 204), el cual a su
vez acciona la rotacion del elemento portador 130. Es decir,
que el mecanismo de accionamiento portador 200 se opera para
accionar el movimiento, en este caso de rotacion, del
elemento portador 130 con relaciéon al cuerpo 100 del cepillo
de dientes 1. El primer engranaje 204 se refiere en este
documento como una parte movible del mecanismo de
accionamiento portador 200, y mas particularmente como una
parte giratoria del mecanismo de accionamiento portador 200.

ElI cepillo de dientes 1 también comprende un dispositivo
auxiliar 400. En esta modalidad, el dispositivo auxiliar 400
comprende una bomba, y mas especificamente una bomba de
desplazamiento positivo en la forma de una bomba peristaltica
400. La bomba 400 en esta modalidad esta dispuesta dentro de
la carcasa 112 del mango 110 y se describe con mas detalles
mas adelante.

ElI cepillo de dientes 1 comprende ademas un sistema de
transporte de fluido 500. El sistema de transporte de fluido
500 comprende un depoésito 502 que contiene, 0 para contener,
un TFfluido, una salida 510 que se forma en la superficie
frontal de cepillado 124 del soporte 122 del cabezal 120, y

un canal para que fluya un fluido que une el depdésito 502 a
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la salida 510. El canal de flujo de fluido comprende una
porcién de un primer canal 504 en comunicacion fluida directa
con el depdésito 502 y dispuesta dentro de la carcasa 112, una
tercera porcion de canal 508 en comunicacion fluida directa
con la salida 510 y dispuesta en el cuello 140, y una segunda
porcién de canal 506 que se conecta fluidamente a la primera
y a la tercera porciones de canal 504, 508. En esta
modalidad, cada una de la primera y tercera porciones de
canal 504, 508, son tubos flexibles. En modalidades alternas,
las porciones primera y tercera de los canales 504, 508
pueden ser canales formados iIntegralmente con la carcasa 112
y el cuello 140, respectivamente, durante el moldeo de la
carcasa 112 y el cuello 140. La bomba peristaltica 400 se
opera para bombear fluido desde el depésito 502 hasta la
salida 510 via el canal de flujo de fluido, como se
describira mas adelante con mayor detalle.

Mientras en la modalidad 1lustrada la salida 510 se
forma en la superficie frontal de cepillado 124 del soporte
122, en otras modalidades la salida 510 se puede formar en
cualquier sitio del cabezal 120, tal como en una de la
superficie posterior opuesta 125, y los dos lados laterales
opuestos 126, 127. En algunas modalidades, se puede proveer
una pluralidad de salidas 510 en el cabezal 120, estando cada

una de las salidas 510 en comunicacién Ffluida con la tercera
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porcion de canal 508. En algunas modalidades, alternativa o
adicionalmente a la provision de una o mas salidas 510 en el
cabezal 210, se puede proveer una o mas de dichas salidas 510
en cualquier punto del cuerpo 100 del implemento 1, tal como
en el cuello 140.

El depdsito 502 se hace de un material suave, tal como
una pelicula pléastica de sellado térmico, y se configura para
colapsar a fin de evitar la presion negativa del fluido
cuando sea bombeado fuera del depdésito 502 mediante la bomba
400. El depésito 502 podria, por ejemplo, tener la forma de
una bolsa plegable, una bolsita pequefia o una bolsa de
fuelle. En cualquier caso, el depésito 502 se deforma a
medida que disminuye la cantidad de fluido que contiene. EI
depdsito plegable 502 se dispone dentro de la carcasa 112 del
mango 110. Mas especificamente, el depdsito 502 se dispone en
un espacio entre una pared externa de la carcasa 112 y una o
mas de la baterias 203 que energizan el motor 202, como se
muestra por ejemplo en la figura 5. Este espacio se puede
considerar un espacio de forma irregular, sin embargo, la
naturaleza flexible del material del depdsito 502 es tal que
el depdsito 502 se conforma al espacio disponible entre la
carcasa 112 y las baterias 203.

El depdsito 502 se puede hacer de cualquier material

deformable y colapsable. Sin embargo, el material
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seleccionado debe ser compatible con el agente para el
cuidado oral o el fTluido que se va almacenar dentro del
depdsito 502 y preferiblemente no se debe corroer, agrietar,
quebrar, o degradar por los agentes para el cuidado oral o
fluidos durante el almacenamiento en el mismo durante un
periodo razonable de tiempo.

ElI fluido contenido en el depésito preferiblemente es un
fluido para el cuidado oral. ElI fluido puede contener uno o
mas agentes activos o0 inactivos para el cuidado oral, y/o
puede ser de cualquier sustancia viscosa adecuada, en el
rango de pastas moderadamente viscosas/geles o0 composiciones
ITquidas menos viscosas hasta liquidos muy viscosos, siempre
que el fluido se pueda transportar desde el depésito 502, a
través del canal de flujo de fluido y dispensar desde las
salidas 510 por la bomba 400 como se ha descrito en este
documento.

Se puede usar cualquier agente adecuado para el cuidado
oral activo o inactivo en modalidades de la presente
invencion. Por ejemplo, el agente para el cuidado oral puede
incluir agentes blanqueadores, incluyendo sin limitacion,
composiciones blanqueadoras de 1los dientes que contienen
peroxido. En la Patente de los Estados Unidos Con Numero de
Serie 11/403,372, del 13 de Abril de 2006, la totalidad de la

cual se 1ncorpora en este documento como referencia, se
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revelan al presente cesionario composiciones adecuadas
blanqueadoras de los dientes que contienen peroéxidos. En
tanto que en la presente invencidn se puede usar como agente
un agente blanqueador de los dientes, cualesquiera otros
agentes orales adecuados se pueden usar y almacenar dentro
del depésito 502. Los agentes para el cuidado oral
contemplados como posibles incluyen sin limitacién, agentes
antibacterianos; agentes oxidantes o blanqueadores; agentes
fortalecedores o0 de reparaciéon del esmalte; agentes que
previenen la erosion de los dientes; ingredientes anti-
sensibilidad de los dientes; activos para la salud de las
encias; 1ingredientes nutricionales; ingredientes para el
control del sarro o anti-manchas; enzimas; ingredientes de
sensacion; ingredientes de sabor o saborizantes; ingredientes
refrescantes del aliento; agentes reductores del mal olor
oral; agentes anti-adherentes o selladores; soluciones de
diagndéstico; agentes ocluyentes; ingredientes para aliviar la
resequedad de [la boca; catalizadores para mejorar la
actividad de cualquiera de estos agentes; iIngredientes
colorantes o estéticos; y sus combinaciones. El agente para
el cuidado oral puede comprender pasta de dientes. Sin
embargo, preferiblemente el fluido estd libre de (es decir,
no es) pasta de dientes. En su lugar, se pretende que el

agente para el cuidado oral provea beneficios suplementarios
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para el cuidado oral ademas de solamente cepillar los
dientes.

El depdsito 502 puede ser reemplazable. El depdésito 502
se puede fijar a modo desmontable a la primera porcion del
canal 504 a través de cualquier medio convencional adecuado
de acoplamiento mecanico no-permanente que incluye sin
limitacion una conexién de rosca, liberada por friccidon o
presion, u otro. En una modalidad preferida ejemplar, se uso
una conexién de rosca, donde el depésito 502 esta adherido de
forma giratoria a la primera porcion del canal 504. Por lo
tanto, un acoplamiento del extremo distal del depdsito 502
puede incluir un cuello que tenga una rosca macho que se
acopla giratoriamente con un enchufe hembra dispuesto en la
primera porcién del canal 504. Se puede usar cualquier
configuracion de acople siempre que el depésito se pueda
fijar a modo desmontable a la primera porcion del canal 504.
En otras modalidades posibles contempladas, el cuello del
deposito tiene un enchufe de rosca hembra el cual se acopla
giratoriamente con un cuello de rosca macho en la primera
porcién del canal 504. Por consiguiente, la invencidn no se
limita a cualquiera de las construcciones presentes de rosca
u otros arreglos. La carcasa 112 del mango 110 puede incluir
una abertura, la cual se puede cubrir y descubrir con una

puerta, a través de la cual un usuario puede acceder al
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deposito 502 para conectar inicialmente, o para reemplazar
después, el depdésito 502.

En algunas modalidades, el depdsito 502 es rellenable
mientras esté conectado a la primera porcion del canal 504.
En estas modalidades, el deposito puede incluir una valvula o
un cierre que se puede abrir, a través del cual se puede
inyectar un fluido al interior del depdsito 502 desde el
exterior de la carcasa 112.

Las formas y posiciones posibles del depésito 502
discutidas anteriormente no son limitantes en el alcance de
la invencidn, a menos que se especifique de otra manera en
las reivindicaciones.

En esta modalidad, 1la bomba 400 es wuna bomba
peristaltica rotativa que toma la forma mostrada en la figura
2A. La bomba 400 comprende dos componentes, una carcasa-bomba
410 y un rotor 420, cada uno de los cuales se fabrica de un
material rigido, o sustancialmente rigido. Preferiblemente la
carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 se hacen de un
material que es mas rigido que el material del cual se hace
la segunda porcidén de canal 506. La segunda porcién de canal
506 comprende un tubo comprimible deformable elasticamente al
estirarlo, en tanto que la carcasa de la bomba 410 y el rotor
420 son preferiblemente de un material relativamente duro tal

como un material metdlico o plastico.
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ElI rotor 420 se localiza dentro de la carcasa de la
bomba 410 y se monta a la carcasa de la bomba 410 por
rotaciéon alrededor de un eje R del rotor con relacion al tubo
comprimible 506 y a la carcasa de la bomba 410. El eje R del
rotor se fija relativamente a la carcasa de la bomba 410 y es
paralelo al eje longitudinal D del eje de accionamiento 208,
es decir, el eje de rotacidon del primer engranaje 204.

ElI rotor 420 comprende un miembro que es un anillo 421 y
cuatro brazos 422 que se extienden radialmente desde una
circunferencia externa del anillo miembro 421. Se disponen
respectivamente una zapata o limpiador 423 en el extremo
radial de cada uno de los brazos 422. ElI tubo comprimible 506
se localiza entre la carcasa de la bomba 410 y las zapatas
423 del rotor 420. Si se mide en una direccion radial desde
el eje R alrededor del cual rota el rotor 420, un espacio
vacio G entre la carcasa de la bomba 410 y el lado radial
externo de cada una de las zapatas 423 es mas pequefio que el
diametro o ancho del tubo comprimible 506 en la misma
direccion. Por [lo tanto, una o mas porciones del tubo
comprimible 506 se comprimen (es decir, se aprietan) entre la
carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 en cualquier punto en
el tiempo. A medida que el rotor 420 rota en relacidon al tubo
comprimible 506 y con relaciéon a la carcasa de la bomba 410,

la compresiéon de cualquier porcion del tubo comprimible 506
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que inicialmente es comprimida por una de las zapatas 423, se
relaja y en su lugar se comprime una segunda porcién del tubo
comprimible 506. La segunda porcion del tubo comprimible 506
estd mas cerca de la tercera porcion del canal 508 que la
primera porcion del tubo comprimible 506, asi que el fluido
en el tubo comprimible 506 corriente abajo de la porcidn
comprimida del tubo comprimible 506 es empujada por la zapata
423 hacia la tercera porcion del canal 508 y luego hacia la
salidas 510. Es decir, cuando el rotor 420 rota, una porcion
del tubo 506 se tapa o se cierra, forzando asi el fluido a
través del tubo 506. Adicionalmente, a medida que la fuerza
de compresion en la porcion del tubo 506 se relaja y a la
porcién del tubo 506 se le permite recuperarse a, o hacia, su
estado natural mas abierto después del paso de la zapata 423,
el flujo del fluido se induce desde el depésito 502 hasta el
tubo comprimible 506 via la primera porcion del canal 504. De
acuerdo con esto, la bomba 400 actua para bombear fluido
desde el depodsito 502 a las salidas 510 por peristalsis.

Se apreciara que la velocidad a la cual el fluido es
bombeado por la bomba 400 es proporcional a cada uno de: (a)
el area de seccidn transversal interior del tubo 506, (b) el
diametro de la carcasa de la bomba 410, y (c) la velocidad de
rotacion del rotor 420.

En la modalidad i1lustrada en la figura 2A, el rotor 420
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tiene cuatro brazos 422 y zapatas asociadas 423 dispuestas a
intervalos i1guales alrededor de [la circunferencia del
elemento de anillo 421. Esto es, las zapatas 423 se espacian
circunferencialmente a 90°, de modo que el espaciamiento
circunferencial entre cualquiera de las dos de las zapatas
423 es igual al espaciamiento circunferencial entre
cualesquiera otras dos de las zapatas 423. Este espaciado
igual provee una accion de bombeo regular y relativamente
suave del fluido hacia las salidas 510. En otras modalidades,
los espaciamientos no necesitan ser 1iguales. En algunas
modalidades, el anillo miembro 421 también incluye una
abertura a través de la cual se extiende el elemento de
accionamiento 208. La abertura del anillo miembro 421 es
suficientemente grande para permitir la rotacién del anillo
miembro 421 sin interferencia o friccion del elemento de
accionamiento 208 el cual se extiende desde el motor 202 a
través de la abertura (no se muestra) y hasta el elemento
portador 130.

En la modalidad ilustrada en la figura 2A, el rotor 420
tiene cuatro zapatas 423. Sin embargo, en otras modalidades,
el rotor 420 puede tener mas o menos zapatas 423. Por
ejemplo, la figura 2B muestra una modalidad en la cual el
rotor 420 tiene solamente tres brazos 422 y zapatas 423

igualmente espaciadas a intervalos de 120°, y la figura 2C
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muestra una modalidad en la cual el rotor 420 tiene solamente
dos brazos 422 vy zapatas 423 1i1gualmente espaciadas a
intervalos de 180° (es decir, diametralmente opuestos). Se
puede concebir que, en otras modalidades, el rotor 420 puede
tener solamente un brazo 422 y una zapata asociada 423, o
puede tener mas de cuatro brazos 422 y zapatas 423.

En las modalidades ilustradas, las zapatas o limpiadores
423 son cada una inamovible en relacion con el anillo miembro
421 del rotor 420, de modo que las zapatas o limpiadores se
deslicen a lo largo de la superficie interior del tubo 506 a
medida que vrota el rotor 420. Sin embargo, en otras
modalidades, algunas o todas las zapatas 423 se pueden
reemplazar por rodillos que se monten giratoriamente a sus
respectivos brazos 422, de modo que los rodillos roten con
relacion al rotor 420 a medida que el rotor 420 gira con
relacion al tubo comprimible 506. Tal distribucidon reduce las
pérdidas por fricciéon en la bomba 400, porque los rodillos
ruedan sobre la superficie del tubo 506 al tiempo que el
rotor 420 gira.

En la modalidad mostrada en la figura 2A, el elemento de
anillo 421 del rotor 420 comprende un engranaje 424 interno,
o anular, que tiene un anillo de dientes circular 425, cuyos
dientes estan todos espaciados de manera equidistante del eje

del rotor R. También se provee un engranaje de pifion 434 con
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dientes 435 que se engranan con los dientes 425 del engranaje
interno 424.

El engranaje de pifion 434 se monta a la carcasa de la
bomba 410 por rotacidon alrededor de un eje de piAdon P con
relacion a la carcasa de la bomba 410. El eje de pifion P es
paralelo a, desplazado de, y fijo con relacion al eje del
rotor R. La rotacidon del engranaje de pifidn 434 acciona la
rotacion del engranaje 1interno 424 con relacion al tubo
comprimible 506. ElI engranaje de pifidbn 434 tiene menos
dientes que el engranaje interno 424, de modo que la
velocidad de rotacidéon del engranaje interno 424 y del rotor
420 es menor que la velocidad de rotacion del engranaje de
pifibn 434, y es tal que los engranajes 424 y 434 actuan como
torque multiplicador cuando el engranaje 1iInterno 424 es
accionado por el engranaje de pifidn 434.

Como se muestra en la figura 3A, el engranaje de piiodn
434 se conecta a un engranaje de accionamiento 604,
montandose dicho engranaje de accionamiento 604 por rotacion
alrededor del mismo eje de piidén P como el engranaje de pifioén
434. El engranaje de accionamiento 604 y el engranaje de
pifion 434 generalmente se pueden formar integralmente, o uno
se puede TFTijar-rotacionalmente sobre un eje con el cual el
otro esta formado integralmente, o ambos pueden estar fijados

rotacionalmente sobre un eje. En cualquier caso, la rotacidn
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del engranaje de accionamiento 604 causa la rotacion del
engranaje de pifnén 434. Como el eje del piindon P se fija con
relacién a la carcasa de la bomba 410, se podra apreciar que
el centro del engranaje de accionamiento 604 se fija con
relacion a la carcasa de la bomba 410.

El engranaje de accionamiento 604 se refiere en este
documento como que esta comprendido en un “mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar’ 600. En esta
modalidad, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiltar 600 se considera que comprende el engranaje de
accionamiento 604 y el elemento (no mostrado) al cual se
conecta el engranaje de accionamiento 604 y alrededor del
cual éste rota. Ademas, el engranaje de accionamiento 604 se
refiere en este documento a una parte movible del mecanismo
de accionamiento del dispositivo auxiliar 600, mas
particularmente a wuna parte movible del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600, mas
particularmente wuna parte giratoria del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600.

La figura 3A muestra al segundo engranaje 604 separado
del primer engranaje 204 del mecanismo de accionamiento
portador 200. Esto es, el primero y el segundo engranajes
204, 604 estan desacoplados uno del otro. Por lo tanto,

cuando el cepillo de dientes 1 esta en el estado ilustrado en
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la figura 3A, la rotacion del eje de salida del motor 202 no
produce la rotacién de accionamiento del rotor 420 via el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Sin
embargo, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 es selectivamente acoplable con el mecanismo de
accionamiento portador 200 durante [la operatividad del
mecanismo de accionamiento portador 200 (es decir, mientras
el eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 son
rotados por el motor 202), de manera a operar selectivamente
el dispositivo auxiliar 400 mientras el elemento portador 130
se mueve en relacion al cuerpo 100, como se describira mas
adelante con mas detalles.

La carcasa de la bomba 410 se monta sobre la carcasa 122
pero es movible con relacion a la carcasa 112. Por ejemplo,
la carcasa de la bomba 410 puede ser deslizable con relacion
a la carcasa 112. Por otra parte, la posicion del egje
longitudinal D del eje de accionamiento 208 es fija con
relacion a la carcasa 112 y al cuerpo 100 como un todo.

Como se ilustra en las figuras 1 y 3A, el cepillo de
dientes 1 comprende un selector 114 que es operable por un
usuario a fin de lograr que el segundo engranaje 604 se
acople con el primer engranaje 204, lo cual resulta en que el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se

acople con el mecanismo de accionamiento portador 200. Un
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usuario puede mover al selector 114 entre una primera
posicién o estado, mostrado en la figura 3A, y una segunda
posicion o estado (que no se muestra), en el cual el primero
y el segundo engranajes 204, 604 se acoplan y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de
accionamiento portador 200 estan acoplados. Un primer extremo
del selector 114 sobresale a través de un hueco 116 en la
carcasa 112 del mango 110 desde el interior de la carcasa 112
hasta el exterior de la carcasa 112, mientras un segundo
extremo opuesto del selector 114 se fija a la carcasa de la
bomba 410 directa o indirectamente y es movible en relacion a
la carcasa 112. Una cubierta flexible 117 se fija a la
superficie exterior de la carcasa 112 sobre el hueco 116 y
sobre el primer extremo del selector 114. La cubierta 117
previene que el polvo o la humedad entren al interior del
mango 110 a través de la abertura 116.

El selector 114 esta sesgado desde su segunda posicidén a
sSu primera posicion por un elemento flexible 115, el cual en
la presente modalidad comprende un resorte en espiral, como
se muestra en la fTigura 3A. El elemento flexible 115 se
conecta entre la carcasa de la bomba 410 y la carcasa 112, se
sesga el segundo engranaje 604 alejado del primer engranaje
204, y de esta forma actua para sesgar el mecanismo de

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 fuera del
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engranaje con el mecanismo de accionamiento portador 200.

Cuando un usuario desea limpiar sus dientes usando los
elementos de limpieza 134 Illevados en el elemento portador
movible 130, se aplica una fuerza a la superficie 20la del
interruptor 201, Mlo cual ocasiona que el 1interruptor
eléctrico 201b adopte su estado cerrado. Esto completa el
circuito eléctrico 205, la corriente fluye a través del motor
202, el eje de salida del motor 202 rota. A su vez, el eje de
accionamiento 208 se mueve, lo cual acciona el elemento
portador 130 para que se mueva en relacidon al cuerpo 100.

Cuando el usuario posteriormente desea aplicar el fluido
contenido en el depdsito 502 a su cavidad oral, es decir,
sobre sus dientes o encias, €l mueve el selector 114 desde su
primer estado a su segundo estado contra la fuerza sesgante
del elemento flexible 115. Debido a que la posiciéon del eje P
de rotacion del segundo engranaje 604 se fija con relacion a
la carcasa de la bomba 410, y debido a que la carcasa de la
bomba 410 se 1induce a moverse cuando el selector 114 se
mueve, el movimiento del selector 114 desde su primer estado
a su segundo estado ocasiona que la carcasa de la bomba 410 y
el segundo engranaje 604 se muevan con relacién al cuerpo 100
y con relacion al mecanismo de accionamiento portador 200 en
direccion hacia el mecanismo de accionamiento portador 200.

Esto ocasiona que la distancia entre el eje D de rotacién del
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primer engranaje 204, y el eje P de rotacion del segundo
engranaje 604, el cual es paralelo al eje D de rotacion del
primer engranaje 204, se reduzca hasta que el primer y el
segundo engranajes 204, 604 se engranan. Debido a que el
primer engranaje 204 ya esta rotando alrededor de su eje D de
rotacién, el acople del primer y segundo engranajes 204, 604
causa la rotacidon del segundo engranaje 604 alrededor de su
eje P de rotacion, y asi la operacion de la bomba 400 para
bombear fluido desde el depdésito 502 a través de las salidas
510 y dentro de la boca del usuario.

Cuando el usuario posteriormente desea detener Ila
aplicacion de fluido a su cavidad oral, se libera el selector
114, el cual regresa a su primer estado bajo el efecto de
empuje del elemento flexible 115. Esto ocasiona que la
carcasa de la bomba 410 y el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 se muevan con relacién al cuerpo 100
y con relaciéon al mecanismo de accionamiento portador 200 en
una direccion alejada del mecanismo de accionamiento portador
200, de manera que la distancia entre el eje D de rotaciodn
del primer engranaje 204 y el eje P de rotaciéon del segundo
engranaje 604 aumenta hasta que se desacoplan el primer y
segundo engranajes 204, 604. Por lo tanto, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de

accionamiento portador 200 se desacoplan y cesa la operacion
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de la bomba.

En cada una de las modalidades mostradas en las figuras
2B y 2C, el rotor 420 no comprende un engranaje interno. Mas
bien, el rotor 420 gira alrededor de su eje R sobre un eje
(que no se muestra) que se monta a la carcasa de la bomba
410. Ya sea que se monte sobre un engranaje equivalente al
engranaje de pifion 434 antes analizado, o0 que se integre con
el eje y se engrane directamente (o indirectamente via otros
engranajes) con un engranaje equivalente al segundo engranaje
604, o el segundo engranaje 604 se monta por si mismo sobre,
0 se integra con el eje.

En la modalidad descrita arriba, el elemento flexible
115 comprende un resorte en espiral. En modalidades
alternativas, el elemento flexible 115 puede comprender una
forma diferente de resorte. ElI elemento flexible puede
comprender una membrana deformable elasticamente (tal como se
muestra en la figura 3B) o una o mas columnas deformables
elasticamente conectadas entre la carcasa de la bomba 410 y
la carcasa 112 del mango 110. Cuando el selector 114 esta en
su segundo estado, la membrana o columna(s) se deforman desde
un estado de equilibrio natural, el primero y segundo
engranajes 204, 604 se engranan Yy asi el mecanismo de
accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento

del dispositivo auxiliar 600 se acoplan. La [liberacion
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subsecuente del selector 114 por el usuario, permite que la
membrana o columna(s) se relajen a su estado de equilibrio,
el cual se indica en la linea de puntos en la figura 3B para
la modalidad utilizando una membrana 115. Se apreciara que la
relajacion del elemento flexible 115 ocasiona que el
mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se desacoplan, y
asi cesa la operacion de la bomba.

Otra modalidad de la presente invencion se ilustra en la
figura 3C. En esta modalidad, el selector 114 comprende un
interruptor eléctrico que es accionado por un usuario (es
decir, presionando el interruptor) entre un primer estado, en
el cual un circuito eléctrico de accionamiento de la bomba
que comprende el interruptor eléctrico 114, una o0 mas
baterias y un electroiman 118, esta incompleto o abierto, y
un segundo estado en el cual el circuito eléctrico de
accionamiento de [la bomba esta completo o0 cerrado. Las
baterias son preferiblemente las baterias 203 que se usan
para energizar el motor 202. ElI electroiman se fTija
directamente o indirectamente a una de las carcasas 112 y el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Por
otra parte, un elemento ferromagnético 119 se fija directa o
indirectamente a la otra de las carcasas 112 y el mecanismo

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. EI electroiman
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118 y el elemento ferromagnético 119 se distribuyen
relativamente, cuando el electroiman 118 no se energiza, de
modo que la energizaciéon subsiguiente del electroiman 118
pudiera resultar en un movimiento relativo entre el
electroiman 118 vy el elemento ferromagnético 119 para
ocasionar el movimiento del mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 con relacion a la carcasa 112 en
direccion hacia el mecanismo de accionamiento portador 200.

Por lo tanto, como se apreciara, cuando un usuario desea
operar la bomba 400 para expeler fluido desde las salidas 510
durante el movimiento de accionamiento del elemento portador
130, pasara el interruptor al selector 114 desde su primer
estado a su segundo estado para cerrar el circuito eléctrico
de accionamiento de bomba, lo que ocasiona una corriente que
fluye a través del electroiman 118. Esto da origen al
movimiento relativo entre el electroiman 118 y el elemento
ferromagnético 119, y por [lo tanto el movimiento del
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 con
relacion a la carcasa 112. Dado que el eje D longitudinal del
primer engranaje 204 se fija con relacién a la carcasa 112,
esta operaciéon origina el movimiento de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 hacia el mecanismo de accionamiento
portador 200, lo que causa el acoplamiento del primer vy

segundo engranajes 204, 604 de los mecanismos de
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accionamiento 200, 600 respectivos, Yy por consiguiente la
operacion de la bomba 400.

La conmutacidén subsiguiente del selector 114 a su
primera posicion abre el circuito eléctrico y desenergiza el
electroiman 118. Un elemento flexible 115 conectado entre el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y la
carcasa 112, empuja el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 en wuna direccion alejada del
mecanismo de accionamiento portador 200 de modo que aumenta
la distancia entre los ejes D, P de rotaciéon del primer y
segundo engranajes 204, 604 de modo que el primer y segundo
engranajes se desacoplan y cesan la operacion de la bomba.

La conmutacion del selector 114 a su primera posicion
puede ser efectuada manualmente por el usuario.
Alternativamente, el electroiman 118 se puede energizar
automaticamente durante un periodo de tiempo predeterminado,
después del cual se desenergiza. Por ejemplo, el cepillo de
dientes 1 puede contener un temporizador (que no se muestra)
y un circuito de control (que no se muestra) que se conecten
al circuito eléctrico accionador de la bomba. El temporizador
se configura para medir un periodo de tiempo predeterminado
desde un punto en el tiempo en el cual se estima que el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el

mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan primero
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siguiendo la conmutacion del selector 114 a su segunda
posicion. Este punto en el tiempo se puede estimar que sea el
punto en el tiempo en el cual se cierra el circuito eléctrico
para el accionamiento de la bomba, o un punto en el tiempo
muy corto después de esto. El periodo de tiempo
predeterminado es preferiblemente entre 1 y 30 segundos, mas
preferiblemente entre 2 y 15 segundos, y mas preferiblemente
entre 3 y 7 segundos. Se puede proporcionar una interfase de
usuario, tal como un disco, a través de la cual un usuario es
capaz de seleccionar la duracidon del periodo de tiempo
predeterminado.

Cuando el temporizador haya medido la expiracion del
periodo de tiempo predeterminado, el circuito de control
controla el interruptor 114 para que se mueva a Su primer
estado, lo cual ocasiona que el accionamiento del circuito
eléctrico de la bomba sea incompleto. A su vez, esto causa la
desenergizacion del electroiman 118, y el posterior desacople
del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600
desde el mecanismo de accionamiento portador 200 a través de
la influencia de desviacion antes descrita del elemento
flexible 115.

Por consiguiente, el implemento 1 para el cuidado oral
de la presente invencion puede comprender un temporizador que

mida un periodo de tiempo predeterminado desde un punto en el
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tiempo cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se
acoplan, y un controlador que cause el desacoplamiento del
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el
mecanismo de accionamiento portador 200 después que el
temporizador haya determinado que el periodo de tiempo
predeterminado ha finalizado. Por consiguiente, el implemento
para el cuidado oral 1 de 1la presente invencion puede
comprender un temporizador que mida un periodo de tiempo
predeterminado desde un punto en el tiempo cuando el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el
mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan, y un
controlador que <cause el desacople del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de
accionamiento portador 200, después que el temporizador haya
determinado que el periodo de tiempo predeterminado ha
expirado. Alternativamente, un temporizador y un circuito de
control (que no se muestran) se pueden conectar al
interruptor 201. El temporizador se configura para medir un
periodo de tiempo predeterminado desde un punto en el tiempo
al cual se estima que el mecanismo de accionamiento portador
se ha activado. EI punto en el tiempo se puede estimar como
el punto en el tiempo al cual el interruptor 201b se pone en

un estado cerrado, en el que se completa el circuito 205.
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Después que expira el primer periodo de tiempo
predeterminado, el electroimdn 118 se puede energizar
automaticamente por un segundo periodo predeterminado de
tiempo, después del cual se desenergiza. En esta modalidad,
el temporizador controla cuando el mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar 600 se acopla y opera para dispensar
un TFfluido, Qluego continua el acoplamiento por un segundo
periodo de tiempo predeterminado, y entonces se desacopla
automaticamente. Por consiguiente la dispensacion del fluido
se hace automaticamente y el usuario no necesita presionar
otra cosa que no sea el interruptor inicial 201.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el segundo engranaje 604 gira alrededor de un eje P que es
paralelo al eje D de rotacién del primer engranaje 204. Sin
embargo, en modalidades alternativas, estos dos ejes P, D
pueden no ser paralelos. En algunas modalidades, uno de los
primeros y segundos engranajes 204, 604, puede comprender un
engranaje externo y el otro del primero y segundo engranajes
204, 604 pueden comprender un engranaje cooperante de gusano,
como se muestra por via de ejemplo en la figura 4, de modo
que estos dos ejes P, D son perpendiculares uno al otro. En
algunas modalidades, wuno de los primeros Yy segundos
engranajes 204, 604, puede comprender engranajes cooperantes

conicos que giran con respecto a ejes no paralelos, tales
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como ejes que son perpendiculares el uno al otro. Otras
distribuciones de engranajes acoplables cooperantes que giran
alrededor de los respectivos ejes no paralelos seran posibles
para la persona experta en este campo de trabajo.

En las modalidades descritas anteriormente, el primero y
el segundo engranajes 204, 604 se mueven con relacién uno al
otro de tal manera que una distancia entre sus ejes P, D de
rotacion se reduzca para acoplar Qlos mecanismos de
accionamiento 200, 600. En otras modalidades, éste no tiene
que ser el caso. Por ejemplo, en algunas modalidades, el
segundo engranaje 604 se puede mover en una direccion
paralela a su eje P de rotacion y paralelo al eje
longitudinal D del eje de accionamiento 208, para acoplar el
segundo engranaje 604 con el primer engranaje 204 para
acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600. Por 1lo
tanto, la distancia entre los ejes P, D de rotacidn permanece
sin cambios.

En modalidades alternativas, la distancia entre los ejes
P, D de rotacion aumenta para acoplar los mecanismos de
accionamiento 200, 600. Por ejemplo, el primer engranaje 204
puede contener un engranaje interno. El eje de rotacién del
segundo engranaje 604 se puede localizar cerca al eje de
rotacion del primer engranaje 204 cuando el primer y el

segundo engranajes 204, 604 se desacoplan. ElI movimiento
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posterior del eje de rotacidon del segundo engranaje 604 lejos
del eje de rotaciéon del primer engranaje 204 podria dar
origen al acoplamiento del primer y segundo engranajes 204,
604, y asi acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600.

En una variacion a las modalidades discutidas
anteriormente, el engranaje 204 en el eje de accionamiento
208 puede no ser el engranaje que el segundo engranaje 604
acopla y desacopla. Por ejemplo, el engranaje 204 en el eje
de accionamiento 208 se puede acoplar permanentemente con un
tercer engranaje (que no se muestra) que sea parte del
mecanismo de accionamiento portador 200 y que se haga girar
mediante el mecanismo de accionamiento portador 200. En este
caso, puede ser con este tercer engranaje que el segundo
engranaje 604 del mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 se acopla y desacopla para acoplar y desacoplar
los mecanismos de accionamiento 200, 600.

De manera similar, en algunas modalidades el engranaje
604 montado para que rote sobre el mismo eje P como el
engranaje de piinon 440 puede no ser el engranaje con el cual
el engranaje del mecanismo de accionamiento portador se
acople y desacople. Por ejemplo, el engranaje 604 puede estar
acoplado permanentemente con otro engranaje (que no se
muestra), y es con este otro engranaje que un engranaje del

mecanismo de accionamiento portador 200 (esté o no montado el
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engranaje 204 sobre el eje de accionamiento 208) se acople y
desacople.

En efecto, se puede proveer cualquier numero de
engranajes como un tren de engranaje rompible configurado
para transmitir selectivamente el movimiento del mecanismo de
accionamiento portador 200 al dispositivo auxiliar 400. Esto
es, el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
600 puede comprender un primer tren de engranajes conectado
indirectamente al dispositivo auxiliar 400 y el mecanismo de
accionamiento portador 200 puede comprender un segundo tren
de engranajes conectados indirectamente al motor 202, y se
puede configurar uno o mas de los primeros trenes de
engranajes para acoplar y desacoplar selectivamente uno o mas
del segundo tren de engranajes, para operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante la operacion del motor 202.

En todas las modalidades descritas anteriormente, la
primera y la segunda partes giratorias del mecanismo de
accionamiento portador 200 y del mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables
al primer y segundo engranajes 204, 604, respectivamente. Sin
embargo, la presente invencién no se limita al empleo de la
primera Yy segunda partes giratorias que se acoplan que
necesariamente son engranajes. Por ejemplo, en algunas

modalidades, las primera y segunda partes giratorias pueden
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comprender sus ruedas respectivas con superficies que se
pueden acoplar una con otra Yy posteriormente se pueden
desacoplar, para trasmitir selectivamente la rotacién de la
primera parte giratoria a la segunda parte giratoria. Las
superficies tendrian sus respectivos coeficientes de friccion
suficiente, tales que, cuando las superficies de las ruedas
se acerquen al engranaje, la rotacién de accionamiento de la
primera parte giratoria del mecanismo de accionamiento
portador 200 se trasmita al menos parcialmente a la segunda
parte giratoria del mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600, en un grado suficiente para operar
la bomba u otro dispositivo auxiliar 400 proporcionado. Las
superficies pueden ser superficies circunferenciales de la
primera y segunda partes giratorias respectivamente, caras
del extremo axial respectivo de la primera y la segunda
partes giratorias, o una superficie circunferencial de una de
las partes giratorias y una cara del extremo axial de la otra
de la primera y segunda partes giratorias.

En todas las modalidades descritas anteriormente, la
primera y la segunda partes movibles del mecanismo de
accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables a
la primera y segunda partes giratorias, respectivamente. Sin

embargo, la presente invencion no se limita al empleo del
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acoplamiento de la primera y segunda partes movibles que son
necesariamente giratorias. Por ejemplo, en algunas
modalidades, una de la primera y segunda partes movibles
acoplables comprende una cremallera, y la otra de la primera
y segunda partes movibles acoplables comprende un pifidén que
se acopla selectivamente con [la cremallera. En estas
modal idades, se puede mover el pifdn en direccién paralela a,
o perpendicular a, su eje de rotacion para acoplar vy
desacoplar la cremallera.

La cremallera se puede montar sobre el elemento de
accionamiento 208, en cuyo caso el elemento de accionamiento
208 puede ser accionado por el motor 202 en direccion axial a
lo largo del eje longitudinal D del elemento de accionamiento
208. Por ejemplo, el primer extremo del elemento de
accionamiento 208 se puede conectar al eje de salida del
motor 202 via un primer enlace adecuado, tal como un arreglo
de leva-seguidor, de modo que la rotacién del eje de salida
del motor 202 se traslade en el movimiento axial hacia
adelante y hacia atras del eje de accionamiento 208. ElI
segundo extremo del elemento de accionamiento 208 se conecta
al elemento portador 130 via un segundo enlace adecuado para
convertir el movimiento axial hacia adelante y hacia atras
del elemento de accionamiento 208 en el movimiento del

elemento portador 130. Si el elemento portador 130 gira con
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relacion al soporte 122, el segundo enlace puede comprender
un arreglo de leva-seguidor dispuesto de tal manera que el
movimiento axial hacia adelante y hacia atras del elemento de
accionamiento 208, se convierte en rotacion del elemento
portador 130. Alternativamente, si el elemento portador 130
es movible linealmente en una direccién paralela al eje
longitudinal D del elemento de accionamiento 208, el elemento
portador 130 se puede Tfijar directa o indirectamente al
elemento de accionamiento 208, de modo que el elemento
portador 130 sigue el movimiento axial hacia adelante y hacia
atras del elemento de accionamiento 208.

En una modalidad alternativa, la cremallera puede ser
parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
600, y el pifidén se monta sobre, o se integra con el elemento
de accionamiento 208, y el elemento de accionamiento 208
puede girar alrededor de su eje longitudinal D.

En una variacion de estas modalidades, la cremallera se
reemplaza por una superficie plana y el pifion se reemplaza
por wuna rueda con wuna superficie circunferencial. Las
superficies deberan tener sus respectivos coeficientes de
friccion suficientes para trasmitir movimiento entre la
superficie plana y la rueda. La superficie plana y la
superficie circunferencial se pueden acoplar selectivamente

con una u otra y posteriormente se pueden desacoplar, para
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trasmitir selectivamente el movimiento lineal de la
superficie plana a la rueda o viceversa, dependiendo a cual
de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600 pertenece
cada una de las superficies.

En otras modalidades, una de la primera y segunda partes
movibles puede ser un elemento giratorio, tal como una polea
O una rueda, y la otra de la primera y la segunda partes
movibles puede ser un elemento flexible alargado, tal como
una correa, una cadena, un cable o un alambre, que se acoplan
selectivamente al elemento giratorio. Por ejemplo, en la
modalidad mostrada en la figura 3D, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende una
polea 606 y una correa 608. El mecanismo de accionamiento
portador 200 comprende una polea 206 montada sobre, o
integrada con el eje de accionamiento 208. La polea de
accionamiento 206 rota con el eje de accionamiento 208. La
correa 608 i1nicialmente no se ajusta en las poleas 602, 606.
Esto es, cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se
desacoplan, la correa no esta acoplada con una o con ambas
poleas de accionamiento 206 y la polea 606. El movimiento
relativo posterior de la polea de accionamiento 206 y la
polea 606 en una forma que la distancia entre la polea de

accionamiento 206 y la polea 606 aumenta hasta que la correa
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608 se acopla con ambas de las poleas 206, 606 resulta en el
acoplamiento de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600.
ElI movimiento puede comprender movimiento del eje de rotacion
de una de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606 con
relacion a la carcasa 112, mientras que el eje de rotacion de
la otra de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606
permanecen fijas con relacioén a la carcasa 112.
Alternativamente, el movimiento puede comprender movimiento
de los ejes de rotacidon de ambas de las poleas 206, 606 con
relacion a la carcasa 112.

En una variacion a la modalidad ilustrada en la figura
3D, Hlas poleas se pueden reemplazar con ruedas dentadas
respectivamente y el elemento flexible alargado comprende una
cadena con enlaces acoplados con los dientes de las ruedas
dentadas.

En otras modalidades mas de la presente invencion,
ninguno de las dos primera y segunda partes movibles del
mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son partes
giratorias. Por ejemplo, en variaciones respectivas a cada
una de las modalidades descritas anteriormente, el elemento
de accionamiento 208 puede ser movido hacia delante y hacia
atras por el motor 202 en direcciones axiales a lo largo de

su eje longitudinal D de manera similar a la descrita
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anteriormente. ElI elemento de accionamiento 208 comprende un
primer elemento movible macho o hembra que sigue el
movimiento del elemento del accionamiento 208. El mecanismo
de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende un
segundo elemento movible macho o hembra que se acopla
selectivamente con el primer elemento movible para acoplar
los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. Cuando el
primer y segundo elementos movibles se acoplan, el segundo
elemento movible se mueve hacia atras y hacia adelante a lo
largo de una via lineal por el movimiento axial hacia
adelante y hacia atras del primer elemento movible paralelo
al eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208.

En todas Qlas modalidades descritas anteriormente, el
movimiento del segundo elemento movible del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600, cuando es
accionado por el primer elemento movible del mecanismo de
accionamiento portador 200, se traduce en el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 en un movimiento
adecuado para accionar el dispositivo auxiliar 400, tal como
una bomba.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el elemento de accionamiento 208 comprende un solo elemento
alargado sustancialmente lineal. En variaciones respectivas

para cada wuna de las modalidades, el elemento de
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accionamiento 208 puede contener mas bien uno o mas
elementos, cada uno de los cuales puede ser lineal o no-
lineal, que une el eje externo del motor 202 al elemento
portador 130. No se debe considerar que la forma del elemento
de accionamiento 208 esté limitada a cualquiera de las formas
discutidas anteriormente, a menos que se especifique de otro
modo en las reivindicaciones.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
al menos parte del mecanismo de accionamiento auxiliar 600 se
mueve con relacion a la carcasa 112 y con relacion al
mecanismo de accionamiento portador 200 para acoplar vy
desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. En
variaciones respectivas para cada una de las modalidades
descritas anteriormente, el mecanismo de accionamiento
portador 200 se puede mover en lugar o adicionalmente con
relacion a la carcasa 112 para acoplar y desacoplar los dos
mecanismos de accionamiento 200, 600.

En muchas de las modalidades descritas anteriormente, la
carcasa de la bomba 410 se mueve con relaciéon a la carcasa
112 y con relacién al mecanismo de accionamiento portador 200
para acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento
200, 600. En variaciones respectivas a estas modalidades, la
carcasa de la bomba 410 puede estar fija con relacion a la

carcasa 112, y cualquiera de los dos de (a) al menos parte
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del mecanismo de accionamiento portador 200 y (b) al menos
parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
600 se pueden mover con relacion a la carcasa 112 para
acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200,
600. En estas variaciones respectivas, el segundo extremo del
selector 114 se puede conectar a uno de los mecanismos de
accionamiento 200, 600 que esta configurado para moverse en
relacion a la carcasa 112 durante el acople/desacople de los
mecanismos de accionamiento 200, 600, antes que a la carcasa
de la bomba 410.

Por ejemplo, en una primera variacion a la modalidad de
las figuras 1 y 3A, la carcasa de la bomba 410 y el egje
longitudinal D del elemento de accionamiento 208 se fijan con
relacion a la carcasa 112. El mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 comprende el engranaje 604 y otro
engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje
de rotacidén que es movible con relacion al engranaje 604 en
un arco alrededor del eje P de rotacion del engranaje 604
mientras se mantiene el acople de 1los dientes del otro
engranaje y del engranaje 604. A través de este movimiento
del eje de rotacion del otro engranaje, el otro engranaje se
acopla y se desacopla con el primer engranaje 204 sobre el
elemento de accionamiento 208.

En una segunda variacion a la modalidad de las figuras 1
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y 3A, la carcasa de la bomba 410 se fija con relacion a la
carcasa 112 (de modo que el eje del rotor A se fija en
posicion relativa a la carcasa 112), y el mecanismo de
accionamiento portador 200 comprende el engranaje 204 y otro
engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje
de rotacidon que se mueve con relacion al engranaje 204 en un
arco alrededor del eje D de rotaciéon del engranaje 204
mientras que se mantiene el engranaje de los dientes del otro
engranaje y del engranaje 204. A través de este movimiento
del eje de rotaciéon del otro engranaje, el otro engranaje se
acopla y se desacopla con el engranaje 604 del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600.

En cada una de estas dos variaciones, el selector 114 se
conecta al eje del otro engranaje y estd sesgado por un
elemento flexible 115 a su primera posicion, de modo que los
mecanismos de accionamiento 200, 600 se devuelven a una
posicion con relacion en la cual se desacoplan.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el rotor 420 de la bomba 400 gira alrededor de un eje R que
es paralelo al eje longitudinal L del implemento 1. En
modal idades alternativas, como la mostrada en la figura 4, el
rotor 420 gira alrededor de un eje que es no-paralelo, que es
perpendicular, al eje longitudinal L del implemento 1. En

dichas modalidades alternativas, el rotor 420 puede asumir
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cualquiera de las formas descritas en este documento, por
ejemplo cualquiera de aquellas mostradas en las figuras 2A a
2C.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba. En las
respectivas variaciones a cada una de estas modalidades, el
dispositivo auxiliar no comprende una bomba. Preferiblemente,
el dispositivo auxiliar es un dispositivo auxiliar accionable
mecanicamente. EIl dispositivo auxiliar podria comprender, por
ejemplo, un elemento para masaje de los tejidos blandos o un
elemento que cause la vibracion del cabezal 120.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el cabezal 120 se forma integralmente con el mango 110. En
variaciones respectivas a cada una de las modalidades arriba
mencionadas, el cabezal 120 se puede conectar de manera
separable al mango 110. En dichas modalidades alternativas,
la invencién proporciona un juego de partes para un
implemento para el cuidado oral 1, dicho juego de partes
comprende un mango 110 y uno o mas cabezales 120 que es/son
conectables, preferiblemente separables, al mango 110. EI
cuello 140 puede estar formado integralmente con el cabezal
120 y se puede remover del mango 110 junto con el cabezal
120. Alternativamente, el cuello 140 puede estar formado

integralmente con el mango 110, y el cabezal 120 se puede
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remover desde ambos el cuello 140 y el mango 110.

El juego de partes puede comprender uno o mas depoésitos
502, los cuales son conectables a la primera porcién del
canal 504 del sistema de transporte de fluido 500, y los
cuales estan empacados y se proveen a un usuario o consumidor
por fuera del mango 110. Uno o mas depdsitos 502 pueden
contener cada uno Tfluidos de la misma o de diferentes
composiciones.

En cada una de las modalidades antes descritas, el
mecanismo de accionamiento portador 200 se conecta
permanentemente al elemento portador 130 y se opera para
accionar el movimiento del elemento portador 130 con relacion
al cuerpo 100. En variaciones respectivas para cada una de
las modalidades, se puede, en cambio conectar y desconectar
selectivamente el mecanismo de accionamiento portador 200 al
elemento portador 130 y se puede operar, cuando se conecta al
elemento portador, para accionar el movimiento del elemento
portador 130 con relacion al cuerpo 100.

En cada una de las modalidades antes descritas, el
mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son acoplables
selectivamente uno con otro. En variaciones respectivas para
cada una de las modalidades descritas, los mecanismos de

accionamiento 200, 600 se pueden acoplar permanentemente uno
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al otro, de modo que el motor 202, cuando se conecta
eléctricamente a las baterias 203, siempre acciona el
movimiento del elemento portador 130 y la operaciéon del
dispositivo auxiliar 400. En tales escenarios, cuando el
dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba peristaltica
rotativa, el eje de rotacién del rotor 420 se fija
preferiblemente en posiciéon relativa a la carcasa 112 y al
cuerpo 100 generalmente.

En una modalidad alternativa de la presente invencion,
el implemento para el cuidado oral 1 comprende un cuerpo 100,
una o mas salidas 510 que se forman en una superficie del
cuerpo 100, y preferiblemente en una superficie del cabezal
120 del cuerpo 100. Dispuestos dentro del cuerpo 100, vy
preferiblemente dentro del mango 110 del cuerpo 100, estan
una bomba peristaltica rotativa 400 y un canal de flujo de
fluido 506, 508 que une la bomba 400 a una o mas salidas 510,
de manera muy parecida al mismo modo analizado anteriormente.
Como se analizé anteriormente, la bomba 400 opera para
bombear fluido a una o mas salidas 510 via el canal de flujo
de fluido 506, 508. Preferiblemente el flujo se bombea desde
un depdsito 502 dispuesto dentro del mango 110, como se
expuso anteriormente. El canal de flujo de fluido comprende
un tubo comprimible 506, y la bomba 400 comprende un rotor

420 y una carcasa de bomba 410, como ya se analizé
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anteriormente. El rotor 420 gira alrededor de un eje R que se
fija en una posicion relativa al mango 110 y relativa al
cuerpo 100 como un todo.

En una modalidad mas de la presente iInvencidon, se provee
un juego de partes para un implemento para el cuidado oral,
comprendiendo el juego de partes: un mango 110; y un cabezal
120 que se conecta al mango 110, donde el cabezal 120
comprende uno o mas elementos de limpieza 134 y un primer
canal de flujo de fluido 508, donde una o mas salidas 510 se
forman en una superficie del cabezal 120, y el primer canal
de flujo de fluido 508 se comunica fluidamente con una o0 mas
salidas. ElI mango 110 comprende una carcasa 112, dentro de la
cual se dispone una bomba peristaltica rotativa 400 y un
segundo canal de flujo de fluido 506 que acopla el primer
canal de flujo de fluido 508 cuando el cabezal 120 se conecta
al mango 110 a modo de unir la bomba 400 a una o mas salidas
510 cuando el cabezal 120 se conecte al mango 110. La bomba
400 se opera para bombear fluido a una o mas salidas 510 via
el primero y segundo canales de flujo de fluido 506, 508.
Como ya se analizé anteriormente, el segundo canal de flujo
de fluido comprende un tubo comprimible 506, y la bomba 400
comprende un rotor 420 y una carcasa de bomba 410, donde una
primera porcion del tubo comprimible 506 se comprime entre el

rotor 420 y la carcasa 410. El rotor 420 gira alrededor de un
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eje R que se fija en posicion con relaciéon a la carcasa 112
del mango 110.
Otras modificaciones a las modalidades descritas seran
aparentes para aquellos expertos en la técnica y estan dentro
del alcance de la 1invencion, como se define en las

reivindicaciones anexas.
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NOVEDAD DE LA INVENCION

Habiendo descrito la presente invencidén, se considera como
una novedad y, por lo tanto, se reclama como propiedad lo

contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.- Un implemento para el cuidado oral que comprende:

un cuerpo;

un elemento portador conectado al cuerpo y movible con
relaciéon al cuerpo, transportando el elemento portador uno o
mas elementos para limpieza;

un mecanismo de accionamiento portador que se opera para
accionar el movimiento del elemento portador con relacién al
cuerpo;

un dispositivo auxiliar; vy

un mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
que se acopla selectivamente con el mecanismo de
accionamiento portador durante la operacion del mecanismo de
accionamiento portador, de manera a operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento
portador con relacion al cuerpo.

2.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 1, caracterizado porque el mecanismo de

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla
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selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a
través del movimiento relativo de al menos parte del
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar y al
menos parte del mecanismo de accionamiento portador.

3.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 2, caracterizado porque el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla
selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a
través del movimiento de al menos parte del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar relativo al cuerpo y
relativo a al menos parte del mecanismo de accionamiento
portador.

4_- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador
comprende una primera parte movible y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda
parte movible;

en donde la operacion del mecanismo de accionamiento
portador da origen al movimiento de la primera parte movible,
y

en donde la segunda parte movible se acopla
selectivamente con [la primera parte movible durante el

movimiento de la primera parte movible.
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5.- ElI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 4, caracterizado porque la primera
parte movible es una primera parte giratoria y el movimiento
de Hla primera parte movible comprende la rotaciéon de la
primera parte giratoria.

6.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 5, caracterizado porque la segunda
parte movible es una segunda parte giratoria, en donde la
primera parte giratoria gira alrededor de un primer eje y la
segunda parte giratoria gira alrededor de un segundo eje.

7.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 6, caracterizado porque la segunda
parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte
giratoria al cambiar una distancia entre el primer eje y el
segundo eje.

8.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 7, caracterizado porque la segunda
parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte
giratoria al reducir una distancia entre el primer eje y el
segundo eje.

9.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 7 u 8, caracterizado porque el primer
eje es paralelo al segundo eje.

10.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
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con la reivindicacion 7 u 8, caracterizado porque el primer
eje no es paralelo al segundo eje.

11.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 6, caracterizado porque el primer y
segundo ejes son coaxiales, y la primera parte giratoria se
acopla selectivamente con la primera parte giratoria al
cambiar una distancia entre la primera y la segunda partes
giratorias en direccion paralela a los ejes.

12.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones 6 a 10, caracterizado
porque [la primera parte giratoria comprende un primer
engranaje y la segunda parte giratoria comprende un segundo
engranaje.

13.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 5, caracterizado porque una de la
primera parte movible y la segunda parte movible comprende un
elemento giratorio y la otra de la primera parte movible y la
segunda parte movible comprende un elemento flexible
alargado.

14_.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 13, caracterizado porque el elemento
giratorio comprende uno de una polea y una rueda dentada, Yy
el elemento Tflexible alargado comprende una correa, una

cadena, un alambre y un cable.
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15.- ElI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se sesga fuera del acoplamiento con el
mecanismo de accionamiento portador.

16.- ElI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que ademas
comprende un selector que es operado por un usuario para
hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxilitar se acople con el mecanismo de accionamiento
portador.

17.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 16, caracterizado porque el selector es
movible entre la primera y la segunda posiciones y se sesga
para la primera posicion, y

en donde, cuando el selector esta en la primera
posicion, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento
portador, y, cuando el selector esta en la segunda posicion,
el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se
acopla con el mecanismo de accionamiento portador.

18.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que ademas

comprende un electroiman y un elemento ferromagnético, donde
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cuando se energiza el electroiman, el electroiman y el
elemento se mueven con relacidon uno a otro para hacer que el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se acople
con el mecanismo de accionamiento portador.

19.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que ademas
comprende un temporizador configurado para medir un periodo
de tiempo predeterminado del acoplamiento del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de
accionamiento portador,

donde el implemento se configura de tal manera, que
cuando el temporizador ha medido el periodo de tiempo
predeterminado, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento
portador.

20.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 18, que ademas comprende un
temporizador configurado para medir un primer periodo de
tiempo predeterminado desde el comienzo de la operacion del
mecanismo de accionamiento portador y un segundo periodo de
tiempo predeterminado, donde el 1mplemento se configura de
tal manera que, cuando el temporizador haya medido el primer
periodo de tiempo predeterminado, el mecanismo de

accionamiento del dispositivo auxiliar se acople con el
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mecanismo de accionamiento portador y cuando el temporizador
haya medido el segundo periodo de tiempo predeterminado, el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se
desacople del mecanismo de accionamiento portador.

21.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el dispositivo auxiliar comprende una
bomba, preferiblemente una bomba peristaltica.

22_.- EI 1mplemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 21, que ademads comprende un depésito
para contener un Tfluido, una o mas salidas formadas en una
superficie del cuerpo, y un canal de flujo de fluido que
enlaza el depodsito a una o mas salidas, en donde la bomba se
opera para bombear fluido desde el depdésito para una o mas de
las salidas via el canal de flujo de fluido.

23.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 22, caracterizado porque [la bomba
comprende una bomba peristaltica y el canal de flujo de
fluido comprende un tubo comprimible, una primera porcion del
tubo se comprime entre dos componentes de la bomba
peristaltica,

en donde la operacion de la bomba peristaltica comprende
el movimiento de al menos uno de los dos componentes

relativos a la primera porciéon del tubo, de modo que Ila
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compresion de la primera porcion del tubo se relaje y de modo
que una segunda porciéon diferente del tubo, estando dicha
segunda porcidon mas cerca que la primera porciéon del tubo a
una o mas salidas, se comprima entre dos componentes, en
donde el fluido se bombea a lo largo del tubo hacia una o mas
salidas.

24_- El 1mplemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 23, caracterizado porque [la bomba
peristaltica comprende una bomba peristaltica rotativa en la
cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor de un
eje.

25.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador
comprende un motor y uno o mas elementos que acoplan el motor
al elemento portador, en donde la rotacion de un eje de
salida del motor acciona el movimiento del elemento portador
con relacidon al cuerpo.

26.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 25, cuando depende de cualquiera de las
reivindicaciones 22 a 24, que ademas comprende una O mas
baterias conectadas eléctricamente al motor, en donde el
cuerpo comprende una carcasa y donde el depdsito se localiza

en un espacio entre una pared exterior de la carcasa y una o
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mas baterias.

27.- Un juego de partes para un implemento del cuidado
oral, el juego de partes comprende:

un mango; Yy

un cabezal conectable al mango, el cabezal comprende un
elemento portador que es movible con relacién al mango cuando
el cabezal esta conectado al mango, el elemento portador
Ileva uno o mas elementos de limpieza;

en donde el mango comprende:

un mecanismo de accionamiento portador operable para
accionar el movimiento del elemento portador con relacion al
mango cuando el cabezal esta conectado al mango;

un dispositivo auxiliar; y

un mecanismo de accionamiento de dispositivo auxiliar
que es selectivamente conectable al mecanismo de
accionamiento portador durante la operacion del mecanismo de
accionamiento portador, a Tfin de operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento
portador con relacion al mango.

28.- Un método para operar un implemento para el cuidado
oral, dicho implemento para el cuidado oral comprende un
cuerpo; un elemento portador conectado al cuerpo y movible
con relacion al cuerpo, el elemento portador Ileva uno o mas

elementos de limpieza; un mecanismo de accionamiento portador



10

15

20

75

operable para accionar el movimiento del elemento portador
con relaciéon al cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar que es
selectivamente acoplable con el mecanismo de accionamiento
portador durante la operacion del mecanismo de accionamiento
portador para operar selectivamente el dispositivo auxiliar
durante el movimiento del elemento portador con relacion al
cuerpo;

en donde el método comprende:

operar el mecanismo de accionamiento portador para
accionar el movimiento del elemento portador con relacion al
cuerpo; y

conectar selectivamente el mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar al mecanismo de accionamiento
portador durante la operacion del mecanismo de accionamiento
portador, a fin de operar selectivamente el dispositivo
auxiliar durante el movimiento del elemento portador con
relacion al cuerpo.

29.- Un implemento para el cuidado oral, que comprende:

un cuerpo, una o mas salidas estan formadas en una
superficie del cuerpo;

una bomba peristaltica rotativa colocada dentro del
cuerpo; y

un canal de flujo de fluido que une la bomba a una o mas



10

15

20

76

salidas, en donde la bomba opera para bombear fluido a una o
mas salidas a través del canal de flujo de fluido;

en donde el canal de flujo de fluido comprende un tubo
compresible;

en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una
primera porcion del tubo compresible es comprimida entre el
rotor y la carcasa; y

en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que
estd en una posicion fFija con relaciéon al cuerpo.

30.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 29, que ademas comprende:

un elemento portador conectado al cuerpo y movible con
relacion al cuerpo, el elemento portador lIleva uno o mas
elementos de limpieza;

un mecanismo de accionamiento portador operable para
accionar el movimiento del elemento portador con relacion al
cuerpo; y

un mecanismo de accionamiento de bomba que estd acoplado
con el mecanismo de accionamiento portador, para operar la
bomba durante el movimiento del elemento portador con
relacion al cuerpo.

31.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 30, caracterizado porque el mecanismo

de accionamiento de bomba es selectivamente acoplable con el
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mecanismo de accionamiento portador durante la operacion del
mecanismo de accionamiento portador, para operar
selectivamente la bomba durante el movimiento del elemento
portador con relacidon al cuerpo.

32.- Un juego de partes para un implemento para el
cuidado oral, el juego de partes comprende:

un mango; Yy

una cabeza conectable al mango, en donde la cabeza
comprende uno o mas elementos de limpieza y un primer canal
de flujo de fluido, en donde una o mas salidas estan formadas
en una superficie de la cabeza, y el primer canal de flujo de
fluido estd en comunicacion de fluido con una o mas salidas;

en donde el mango comprende una carcasa, dentro de la
cual estan colocados:

una bomba peristaltica rotatoria; y

un segundo canal de flujo de fluido que acopla el primer
canal de flujo de fluido cuando el cabezal estad conectado al
mango para unir la bomba a una o mas salidas cuando el cabeza
estad conectado al mango, en donde la bomba opera para bombear
fluido a una o mas salidas a través del primer y segundo
canales de flujo de fluido;

en donde el segundo canal de flujo de fluido comprende
un tubo compresible;

en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una
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primera porcion del tubo compresible es comprimida entre el
rotor y la carcasa; y

en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que
estd en una posicion fija con relacion a la carcasa del
mango .

33.- El juego de partes de conformidad con la
reivindicacion 32, caracterizado porque el cabezal comprende
un elemento portador que es movible con relacién al mango
cuando el cabezal estd conectado al mango, el elemento
portador lleva uno o mas elementos de limpieza; y

en donde el mango comprende un mecanismo de
accionamiento portador que opera para accionar el movimiento
de elemento portador con relacion al mango cuando el cabezal
estd conectado al mango, y un mecanismo de accionamiento de
bomba que esta acoplado con el mecanismo de accionamiento
portador de manera que la bomba es operada durante el

movimiento del elemento portador con relacién al mango.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Se provee un iImplemento para el cuidado oral (1) que
comprende: un cuerpo (100); un elemento portador (130)
conectado al cuerpo (100) y movible con relaciéon al cuerpo
(100), transportando el elemento portador uno o mas elementos
para la limpieza (134); un mecanismo de accionamiento
portador (200) que opera para accionar el movimiento del
elemento portador (130) con relacion al cuerpo (100); un
dispositivo auxiliar (400); y un mecanismo de accionamiento
de un dispositivo auxiliar (600) que se acopla selectivamente
con el mecanismo de accionamiento portador (200) durante la
operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo de
operar selectivamente el dispositivo auxiliar (400) durante
el movimiento del elemento portador (130) con relaciéon al
cuerpo (100); también se provee un método para la operacion
del implemento para el cuidado oral (1), y un juego de partes

para un implemento para el cuidado oral.
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superseding sheets contain an amendment that goes beyond the disclosure in the international application
as filed, or the superseding sheets were not accompanied by a letter indicating the basis for the
amendments in the application as filed, as indicated in item 4 of Box No. | and the Supplemental Box (see
Rule 70.16(b)).

b. O (sent to the International Bureau only) a total of (indicate type and number of electronic carrier(s)) , containing a
sequence listing, in electronic form only, as indicated in the Supplemental Box Relating to Sequence Listing (see
paragraph 3bis of Annex C of the Administrative Instructions).

4.  This report

contains indications relating to the following items:

X Box No. | Basis of the report
O Box No.ll  Priority
O Box No. lll  Non-establishment of opinion with regard to novelty, inventive step and industrial applicability
Box No. IV Lack of unity of invention
@ BoxNo.V  Reasoned statement under Article 35(2) with regard to novelty, inventive step or industrial
applicability; citations and explanations supporting such statement
O Box No. VI Certain documents cited
Box No. VIl Certain defects in the international application
Xl Box No. VIIl Certain observations on the international application
Date of submission of the demand Date of completion of this report
21.10.2013 03.02.2014
Name and mailing address of the infernational Authorized officer
preliminary examining authority: o,
European Patent Office "‘!’ %
: , - %
@ D-80298 Munich Wirth, Christian i :0)) ;
Tel. +49892399 -0 %
—>=_ Fax: +49 89 2399 - 4465 Telephone No. +49 89 2399-8264 Mo a0
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Box No.| Basis of the report

1. With regard to the language, this report is based on
X the international application in the language in which it was filed

O atranslation of the international application into , which is the language
of a translation furnished for the purposes of:

O international search (under Rules 12.3(a) and 23.1(b))
O publication of the international application (under Rule 12.4(a))
O international preliminary examination (under Rules 55.2(a) and/or 55.3(a) and (b))

2. With regard to the elements* of the international application, this report is based on (replacement sheets which
have been furnished to the receiving Office in response to an invitation under Article 14 are referred to in this
report as "originally filed" and are not annexed to this report).

Description, Pages
1-33 as originally filed

Claims, Numbers
1-33 filed with the letter of 18-10-2013

Drawings, Sheets
16-6/6 as originally filed

O asequence listing - see Supplemental Box Relating to Sequence Listing.

3. O The amendments have resulted in the cancellation of:

O the description, pages

O the claims, Nos.

O the drawings, sheetsfigs

0 the sequence listing (specify):

0O any table(s) related to sequence listing (specify).

4. O This report has been established as if (some of) the amendments annexed to this report and listed below
had not been made, since either they are considered to go beyond the disclosure as filed, or they were not
accompanied by a letter indicating the basis for the amendments in the application as filed, as indicated in the
Supplemental Box (Rules 70.2(c) and (c-bis)):

O the description, pages

O the claims, Nos.

O the drawings, sheetsfigs

O the sequence listing (specify):

5. O This report has been established:

O taking into account the rectification of an obvious mistake authorized by or notified to this Authority
under Rule 91 (Rules 66.1(d-bis) and 70.2(e)).

O without taking into account the rectification of an obvious mistake authorized by or notified to this
Authority under Rule 91(Rules 66.4bis and 70.2(e)).
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6. O Supplementary international search report(s) from Authority(ies) hashave been received and taken into
account in establishing this report (Rule 45bis.8(b) and (c)).

Box No. IV Lack of unity of invention

1. O In response to the invitation to restrict or pay additional fees, the applicant has, within the applicable time
limit:

O restricted the claims.

O paid additional fees.

O paid additional fees under protest and, where applicable, the protest fee.

O paid additional fees under protest but the applicable protest fee was not paid.
O neither restricted the claims nor paid additional fees.

2. O This Authority found that the requirement of unity of invention is not complied with and chose, according to
Rule 68.1, not to invite the applicant to restrict or pay additional fees.

3. This Authority considers that the requirement of unity of invention in accordance with Rules 13.1, 13.2 and 13.3
is:

O complied with.
not complied with for the following reasons:

see separate sheet
4. Consequently, this report has been established in respect of the following parts of the international application:

O all parts.

O the parts relating to claims Nos. .
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Box No.V  Reasoned statement under Article 35(2) with regard to novelty, inventive step or industrial
applicability; citations and explanations supporting such statement

1. Statement

Novelty (N) Yes: Claims
No: Claims 1-4, 16, 25, 27-29

Inventive step (IS) Yes: Claims

No: Claims 15,17
Industrial applicability (IA) Yes: Claims 1-33

No: Claims

2. Citations and explanations (Rule 70.7):

see separate sheet

Box No. VIl Certain defects in the international application

The following defects in the form or contents of the international application have been noted:

see separate sheet

Box No. VIil Certain observations on the international application

The following observations on the clarity of the claims, description, and drawings or on the question whether the
claims are fully supported by the description, are made:

see separate sheet
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Reference is made to the following document:

D4 US 2005/271531 A1 (BROWN WILLIAM R JR [US] ET AL) 8 December
2005 (2005-12-08)

The following documents were not cited in the international search report. Copies of
the documents are appended hereto.

D5 DE 199 35 067 A1 (MOSER ELEKTROGERAETE GMBH [DE]) 8
February 2001 (2001-02-08)

D6 WO 03/101365 A1 (HEGEMANN KENNETH J [US]) 11 December 2003
(2003-12-11)
D7 EP 1 825 827 A2 (WATER PIK INC [US]) 29 August 2007 (2007-08-29)
D8 DE 27 35 427 A1 (HUEBNER OTTO) 15 February 1979 (1979-02-15)
Item IV

Lack of unity of invention

This authority considers that the application still does not meet the requirements of
unity of invention and that there are two inventions covered by the five independent
claims 1, 27, 28, 29, 32.

The reasons for which the inventions are not so linked as to form a single general
inventive concept, as required by Rule 13.1 PCT, are as follows:

The single general concept (common same / corresponding technical feature)
between these independent claims is an oral care implement with a body/handle, and
a pump, which is known from document D7 (see Fig. 1 and para. [0009], [0010]).

Claims 1, 27 and 28 are related to.an oral care implement corresponding to a
toothbrush comprising a pump and to a method of operating such an implement. The
subject-matter of claims 1, 27 and 28 solves the problem of enhancing the cleaning
effect to the oral cavity by a combined action of brushing and rinsing.

Claims 29 and 32 are related to an oral care implement corresponding to an oral
irrigator comprising a rotary peristaltic pump. The subject-matter of claims 29 and 32
solves the problem of conveying a continuous and steady stream of liquid to the oral
cavity during the irrigation action.
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Since there are two different problems solved which cannot be considered as to be
corresponding, there is no single general inventive concept between the independent
claims 1, 27, 28 and independent claims 29, 32.

The application, hence does not meet the requirements of unity of invention as
defined in Rules 13.1 and 13.2 PCT.

Item V

Reasoned statement with regard to novelty, inventive step or industrial
applicability; citations and explanations supporting such statement

1 Independent claim 1 - Novelty

The present application does not meet the criteria of Article 33(1) PCT, because the
subject-matter of amended claim 1 is not new in the sense of Article 33(2) PCT.

Document D5 (see Fig. 1-6) discloses an oral care implement (see col. 1, lines 3-9),
comprising: a body (1) (see also col. 4, lines 21-24); a carrier (6) connected to the
body (1) and movable relative to the body (see claim 6), the carrier (6) carrying one or
more cleaning elements (24); a carrier drive mechanism (20, 22) operable to drive
movement of the carrier relative to the body (see claim 6); an auxiliary device
comprising a pump (11); and an auxiliary device drive mechanism (21) that is
selectively engageable with the carrier drive mechanism during operation of the carrier
drive mechanism, so as to selectively operate the auxiliary device during movement of
the carrier relative to the body (see col. 2, line 49 to col. 3, line 18).

Therefore the subject-matter of claim 1 is not new and said claim does not meet the
requirement of the PCT concerning novelty (Art. 33(2) PCT).

2 Independent claim 27 - Novelty

The present application does not meet the criteria of Article 33(1) PCT, because the
subject-matter of amended claim 27 is not new in the sense of Article 33(2) PCT.

Document D5 (see Fig. 1-6) discloses a kit of parts for an oral care implement (see
col. 1, lines 3-9), the kit of parts comprising: a handle (1); and a head (5) connectable
to the handle (1), the head (5) comprising a carrier (6) that is movable relative to the
handle (see claim 6) when the head is connected to the handle, the carrier carrying
one or more cleaning elements (24); wherein the handle comprises: a carrier drive
mechanism (20, 22) operable to drive movement of the carrier relative to the handle
when the head is connected to the handle (see claim 6); an auxiliary device
comprising a pump (11); and an auxiliary device drive mechanism (21) that is
selectively connectable to the carrier drive mechanism (20, 22) during operation of the
carrier drive mechanism, so as to selectively operate the auxiliary device during
movement of the carrier relative to the handle (see col. 2, line 49 to col. 3, line 18).
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Therefore the subject-matter of claim 27 is not new and said claim does not meet the
requirement of the PCT concerning novelty (Art. 33(2) PCT).

3 Independent claim 28 - Novelty

The present application does not meet the criteria of Article 33(1) PCT, because the
subject-matter of claim 28 is not new in the sense of Article 33(2) PCT.

Document D5 (see Fig. 1-6) discloses a method of operating an oral care implement
(see col. 1, lines 3-9), which oral care implement comprises a body (1); a carrier (6)
connected to the body (1) and movable relative to the body (see claim 6), the carrier
(6) carrying one or more cleaning elements (24); a carrier drive mechanism (20, 22)
operable to drive movement of the carrier relative to the body (see claim 6); an
auxiliary device comprising a pump (11); and an auxiliary device drive mechanism
(21) that is selectively engageable with the carrier drive mechanism (20, 22) during
operation of the carrier drive mechanism, so as to selectively operate the auxiliary
device during movement of the carrier relative to the body (see col. 2, line 49 to col. 3,
line 18); wherein the method comprises: operating the carrier drive mechanism (20,
22) to drive movement of the carrier (6) relative to the body; and selectively
connecting the auxiliary device drive mechanism (21) to the carrier drive mechanism
during operation of the carrier drive mechanism, so as to selectively operate the
auxiliary device during movement of the carrier relative to the body (see col. 2, line 49
to col. 3, line 18).

Therefore the subject-matter of claim 28 is not new and said claim does not meet the
requirement of the PCT concerning novelty (Art. 33(2) PCT).

4 Independent claim 29 - Novelty

The present application does not meet the criteria of Article 33(1) PCT, because the
subject-matter of amended claim 29 is not new in the sense of Article 33(2) PCT.

Document D6 (see Fig. 4-8) discloses an oral care implement (see page 1, lines 3-7),
comprising:

a body (22), an outlet being formed in a surface of the body (22);

a rotary peristaltic pump (80) being disposed within the body (22) (see page 24, line
24 to page 25, line 4); and a fluid flow channel that links the pump to the one outlet,
wherein the pump is operable to pump fluid to the one outlet via the fluid flow channel
(see Fig. 6 and 7 and page 25, lines 11-15);

wherein the fluid flow channel comprises a compressible tube (see Fig. 6 and 7 and
page 25, lines 11-15);

wherein the pump comprises a rotor and a housing, a first portion of the compressible
tube being compressed between the rotor and the housing (see Fig. 6, 7, 13A, 13B);
and
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wherein the rotor is rotatable about an axis (69) (see page 25, line 20) that is in a fixed
position relative to the body (22); and wherein the rotor has a plurality of
circumferentially spaced apart shoes or rollers (81, 82) for moving along a surface of
the first portion of the compressible tube (see page 23, lines 10-13).

Therefore the subject-matter of claim 29 is not new and said claim does not meet the
requirement of the PCT concerning novelty (Art. 33(2) PCT).

The subject-matter of claim 29 is also known from D8 (see page 5, line 19 to pages 6,
line 23).

5 Independent claim 32
5.1 Document D4 is considered as being the closest prior art.

Document D4 (see Fig. 2A-4A, 18A-18B) discloses a kit of parts (see para. [0097],
[0098]) for an oral care implement, the kit of parts comprising:

a handle (22); and

a head connectable to the handle, wherein the head comprises one or more cleaning
elements (20) and a first fluid flow channel (82) (see Fig. 12), wherein one outlet is
formed in a surface of the head, and the first fluid flow channel (82) is in fluid
communication with the one outlet (see Fig. 12);

wherein the handle (22) comprises a housing, within which are disposed:

a rotary peristaltic pump (see para. [0074] and Fig. 4A, 4B); and

a second fluid flow channel (40) (see Fig. 3A-4A) that engages the first fluid flow
channel (82) (see Fig. 12, 18A, 18B) when the head is connected to the handle so as
to link the pump to the one outlet when the head is connected to the handle (see para.
[0098], [0099]), whereby the pump is operable to pump fluid to the one outlet via the
first and second fluid flow channels;

wherein the second fluid flow channel (40) comprises a compressible tube (see para.
[0013], [0074];

wherein the pump comprises a rotor (48) and a housing, a first portion of the
compressible tube being compressed between the rotor and the housing (see para.
[0074], [0083], [0084] and Fig. 4A-9); and

wherein the rotor is rotatable about an axis that is in a fixed position relative to the
housing of the handle (see para. [0074] and Fig. 4A, 4B).

The subject-matter of claim 32 differs therefrom in that the rotor has a plurality of
circumferentially spaced apart shoes or rollers for moving along a surface of the first
portion of the compressible tube.

Therefore the subject-matter of claim 32 presently seems to meet the requirement of
the PCT concerning novelty (Art. 33(2) PCT).

5.2 Inventive Step
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The problem to be solved by the differentiating features may be formulated as how to
provide an oral care implement with an alternative pump. D4 does not teach towards a
peristaltic pump with a rotor that has a plurality of circumferentially spaced apart shoes
or rollers for moving along a surface of the first portion of the compressible tube.
Therefore the subject-matter of claim 32 presently seems to meet the requirement of
the PCT concerning inventive step (Art. 33(3) PCT).

6 Dependent claims - Novelty

The features of claims 2, 3, 4, 16 and 25 are also known from D5:

Claim 2, 3: see Fig. 4-6, col. 3, lines 41 to col. 4, line 10;

Claim 4: see col. 4, lines 32-35, first part (20), second part (21);
Claim 16: see Fig. 4-6;

Claim 25: see Fig. 1;

Therefore claims 2, 3, 4, 16 and 25 do not meet the requirement of the PCT
concerning novelty (Art. 33(2) PCT).

7 Dependent claims - Inventive step

Document D5 is considered as the closest prior art concerning claims 15 and 17:

Claim 15: The feature that the auxiliary device drive mechanism s biased out of
engagement with the carrier drive mechanism comes within the scope of the
customary practice followed by persons skilled in the art, especially as the advantages
thus achieved can readily be foreseen. Consequently, the subject-matter of claim 15
lacks an inventive step.

Claim 17: D5 (see Fig. 4-6) discloses an oral care implement according to claim 16,
wherein the selector (17) is movable between first and second positions, and wherein,
when the selector is in the first position, the auxiliary device drive mechanism (21) is
disengaged from the carrier drive mechanism, and, when the selector is in the second
position, the auxiliary device drive mechanism is engaged with the carrier drive
mechanism (see col. 3, line 41 to col. 4, line 20). A biasing to the first position comes
within the scope of the customary practice followed by persons skilled in the art.

Therefore the dependent claims 15 and 17 do not contain any additional features
which, in combination with the features of any claim to which they refer, meet the
requirements of the PCT in respect of inventive step.

8 Dependent claims 5-14. 18-24. 26. 30, 31 and 33 - Novel

The subject-matter of claims 5-14, 18-24, 26, 30, 31 and 33 is not known from prior art
and therefore, at present appears to be new.

9 Dependent claims - Inventive step
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9.1 Claim 5: The feature of claim 5 is considered as an alternative way of enabling the
engagement of the auxiliary device drive mechanism with the carrier drive
mechanism. Therefore, the feature of claim 5 in combination with the features of the
claims to which it refers, seems at present to meet the requirements of the PCT in
respect of inventive step (Article 33(3) PCT).

9.2 Claims 6-14 are directly or indirectly dependent on claim 5 and therefore, these
claims also seem to meet the requirements of the PCT in respect of inventive step
(Article 33(3) PCT).

9.3 Claim 18: The feature of claim 18 enables the electro-magnetically induced
engagement of the auxiliary device drive mechanism with the carrier drive
mechanism. Therefore, the feature of claim 18 in combination with the features of the
claims to which it refers, seems at present to meet the requirements of the PCT in
respect of inventive step (Article 33(3) PCT).

9.4 Claims 19, 20: Although the features of claims 19 and 20, seem at present to meet
the requirements of the PCT in respect of inventive step (Article 33(3) PCT), they are
not clear (see section VII).

9.5 Claim 21: The feature "the auxiliary device comprises a peristaltic pump" allows to
pressurize liquids to be used during the use of the oral care device. Therefore, the
feature of claim 21 in combination with the features of the claims to which it refers,
seems at present to meet the requirements of the PCT in respect of inventive step
(Article 33(3) PCT).

9.6 Claims 22-24 are directly or indirectly dependent on claim 21 and therefore, these
claims also seem to meet the requirements of the PCT in respect of inventive step
(Article 33(3) PCT).

9.7 Claim 26 is indirectly dependent on claim 22 and therefore at present also seems
to meet the requirements of the PCT in respect of inventive step (Article 33(3) PCT).

9.8 Claim 30: The features of claim 30 that the oral care implement further comprises:
a carrier connected to the body and movable relative to the body, the carrier carrying
one or more cleaning elements; a carrier drive mechanism operable to drive
movement of the carrier relative to the body; and a pump drive mechanism that is
engaged with the carrier drive mechanism, so as to operate the pump during
movement of the carrier relative to the body allows to drive the pump and the carrier
with a single motor. Therefore, the feature of claim 30 in combination with the features
of the claim 29 to which it refers, seems at present to meet the requirements of the
PCT in respect of inventive step (Article 33(3) PCT).
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9.9 Claim 31: Claim 31 is directly dependent on claim 30 and therefore at present also
seems to meet the requirements of the PCT in respect of inventive step (Article 33(3)
PCT).

9.10 Claim 33 is dependent on claim 32 and therefore, seems at present to meet the
requirements of the PCT in respect of inventive step (Article 33(3) PCT).

10 Industrial applicability

Claims 1-33 are related to oral care implements and to a method to operate an oral
care implement and are thus industrially applicable (Article 33(4) PCT).

Item VII
Certain defects in the international application

1. Contrary to the requirements of Rule 5.1(a)(ii) PCT, the relevant background art
disclosed in D2, D3, D4, D5 and D6 is not mentioned in the description, nor is this
document identified therein.

2. The features of the claims, are not provided with reference signs placed in
parentheses (Rule 6.2(b) PCT).

3. The description must be brought into conformity with the amended claims.
Item VIii
Certain observations on the international application

1. Claim 1 does not meet the requirements of Article 6 PCT because the matter for
which protection is sought is not clearly defined. By the wording "an auxiliary device
drive mechanism that is selectively engageable with the carrier drive mechanism
during operation of the carrier drive mechanism, so as to selectively operate the
auxiliary device during movement of the carrier relative to the body", the claim
attempts to define the subject-matter in terms of the result to be achieved, which
merely amounts to a statement of the underlying problem, without providing the
technical features necessary for achieving this resulit.

The objection can be overcome by using the formulation "an auxiliary device drive
mechanism that is configured to be selectively engageable with the carrier drive
mechanism during operation of the carrier drive mechanism, so as to selectively
operate the auxiliary device during movement of the carrier relative to the body".

2. Claims 19 and 20 do not meet the requirements of Article 6 PCT because the
matter for which protection is sought is not clearly defined. By the passages "the
implement is configured such that, when the timer has measured elapse of the
predetermined period of time, the auxiliary device drive mechanism is disengaged
from the carrier drive mechanism" and "wherein the implement is configured such that,
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when the timer has measured elapse of the first predetermined period of time, the
auxiliary device drive mechanism is engaged with the carrier drive mechanism and
when the timer has measured elapse of the second predetermined period of time, the
auxiliary device drive mechanism is disengaged from the carrier drive mechanism” the
claims attempt to define the subject-matter in terms of the result to be achieved, which
merely amounts to a statement of the underlying problem, without providing the
technical features necessary for achieving this result. However, the description (see
para. [0092], [0093]) convey the impression that this function can only be carried out
in a particular way, namely by use of an electromagnet, and no alternative means are
envisaged.

In his letter from 18th October 2013, the applicant argues that a controller could cause
the engagement/disengagement instead of a timer. However, also in this case it is not
clear, how the controller alone can cause the engagement/disengagement of
mechanical parts, since controllers only provide electrical signals. Therefore, even if a
controller is involved to cause the engagement/disengagement, it still requires a
further component, i.e. an electromagnet, which is energized/de-energized by
electrical signals from the controller. The same applies mutatis mutandis to the case
where a timer is used instead of a controller. Therefore, the argumentation of the
applicant cannot be followed.

Hence, claims 19 and 20 are not supported by the description as required by Article 6
PCT.
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International Preliminary Examining Authority,
European Patent OfRice,

P.B. Box 5818 Patentlaan, 2,
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Netherlands.

Dear Sirs,

International Patont Application No, PCT/US2011/066594
Colgate-Palmolive Company

‘Wa refor to tho Written Opinion of the International Searching Authority dated
25 March 2013 issued for the above-referenced patent application.

We file herewith amended pages of claims to replace the existing pages of
olaims presently on flle.

Amgndments

Claim 1 has been amonded to recite that the auxiliary device “comprises a
pump”, on the basis of claim 21. Comesponding amendments bave been made
to independent claims 27 and 28,

Claims 29 and 32 have been amended to recite that “she rotor has a plurality of'
circumferentially spaced apart shoes or rollers for moving along a surface of
the first portion of the compressible rube", on the basis of paragraphs [0072] to
[0074] of the original disclosure,

Claim 11 has been corrected to recite that the first rotatable part is selectively
engagable with the gecond rotatable part, as the skilled person would readily and
unambiguousty recognise was the intention of the applicant.

iration: 21.10.2013 13:36:31 - 21.10.2013 13:42:48. This page 6 of 17 was completed at 21.10.2013 13:38:57
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‘We would prefer to postpone making amendments to the description uatil after the application
enters the national/regional phase.

Clagity

With reference to the objection raised in section VIII — | of the Written Opinion, we respectfully
gubmit that the auxiliary device drive mechanism being “selectively engagable with the carrier
drive mechanism during operation of the carrier drive mechanism” i3 a clear and unambiguous
atructural tochnical feature of the claimed oml care implement. The skilled person would
xmmedlately understand that claim 1 covern oral care implements in whioh the auxiliary device
drive mechanism is engageble with the carrier drive mechanism when the carrier drive
mechaniem iy operating.

Tho further recitation in claim 1 of “so ar o selectively operate the auxiliary device during
movement of the carrier relative to the body” is a furthor technical feature of the claimed oral

care implement, The skilled person would immediately understand that the oral care implement -

is configured so that auxiliary device drive mechanism operates the auxiliary device when the
auxiliary dovice drive mechaniam is engaged with the carrier drive mechanismm. As discussed
earlier in tho olaim, the auxiliary device drive mechanism is selectively engagable with the
carrier drive mechanism, so it follows that the auxiliary device drive mechanism selectively
operates the auxiliary device during movement of the carrier relative to the body as a result of
the sclective cogagement of the euxilinry device drive mechanism with the carrier drive
mechanism.

Therefore, we submit that amended claim 1 does not define subject-matter in terms of a result to
be achicved and that amended claim 1 is clear when read as a wholp,

With reference to the objection raised in section VIIT ~ 2 of the Written Opinion, we respectfully
submit that claims 19 and 20 recite solely technical features of the claimed oral care implement,
Each claim recites that the “implement (s configured such that...”, which clearly indicates that
the implement itself bhas a physical and technical conflguradon that results in the
engagement/disengagement action recited later in each respective ¢laim. Paragraphs [0092) and

iration: 21.10.2013 13:36:31 - 21.10.2013 13:42:48. This page 7 of 17 was completed at 21.10.2013 13:39:20
R+eived at the EPO on Oct 21, 2013 13:42:48. Page 7 of 17
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[0093] are part of the description that merely describes examples of how the claimed invention
can be implemented. There is nothing in the original disclosurc that states that the functions
discussed in claims 19 and 20 can only be carried out in a particular way. Indeed, paragraph
(0039] expressly states that the description from paragraph [0040] onwards is not intended to
limit the invention. That the description does not discuss an alternative to the use of an
electromagnet is immaterial. In light of the disclosure of the present application, the skilled
person could readily conceive of other mechanisms for implementing the implements of claima
19 and 20. For example, the skilled person would understand that a controller could be used to
monitor an output of the claimed timer and to cause the engagement/disengagement of the
auxiliary device drive mechanism with the carrior drive mechanism in dependence on the output
of the timer.

Therefore, wo submit that claims 19 and 20 do not define subject-matter in tarms of a result to be
achieved and that these claims are clear when read as a whole.

We trust that the above-desoribed correction to claim 11 overcomes the objection raised in
section VIII - 3 of the Written Opinion.

P bil

Tho Examiner acknowledges the novelty and inventive step of old claim 21, the features of
which are now recited in amended olaims 1, 27 and 28. Accordingly, we submit that amended
claims 1, 27 and 28 are patentable in light of the available prior art.

The Examiner objects that claims 29 and 32 lack novelty in light of US2005/0271531 (D4). We
respectfully submit that amended claims 29 and 32 are novel in light of D4, at least since D4 is
silent as to an oral care implement in which a rotor has a plurality of circumferentially spaced
apart shoes or rollers for moving along a surface of a first portion of a compressible tube.

Taking D4 as the closest prior art to claims 29 and 32, the objective technical problem is
formulated as how to provide an oral care implemeont with an alternative pump.
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The objective technical problem is solved in accordance with the present invention through the
provision of the above-described features that distinguish amended claims 29 and 32 from D4.

We submit that the claimed solution is rot obvious in light of the available prior art,

In D4, the compressible regicn of the tube expressly is not semi-circular (see D4, paragraph
(0003]), and preferably is not generally circular, and the pump assembly uses a screw shaped
¢lement to compress the compressible region. D4 is silent as to circumferentially spaced apart
shoes or rollers for moving along a surface of a first portion of a compressible tube. Indeed, D4
teaches away from the provision of such features at the end of paragraph (0076).

Given that none of the other cited documentz even hint at the claimed solution, we submit that
amended claims 29 and 32 would not have been obvious to the skilled person at the filing date of
tha present application in light of the available prior art.

In view of the above, it is respectfully submitted that amended claims 29 and 32 involve an
inveative step.

We look forward to receiving a favourable IPRP,
Yours faithfully

Colgate-Palmolive Compﬁy

By: Michael F. Morgan
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WHAT IS CLAIMED 1S:

1 An oral care implement, comprising:

abedy;

a carrier connacted to the body and movable relative to the body, the camxer
carrying one or more cleaning eiemem;;

a carrier drive mechanism operable to drive movement of the carrier relative
to the body;

an auxiliary device comprising a pump; and

an auxiliary device drive mechanism that is selectively engagable with the
carrier drive mechanism during operation of the carrier drive mechanism, so as to
selectively operate the auxiliary device during movement of the carrier relative to
the body.

2. The oral care implement of claim 1, wherein the auxiliary device drive
mechanism is selectively engagable with the carrier drive mechaniam through
relative movement of at least part of the auxiliary device drive mechanism and at
least part of the carrier drive mechanism,

3.  The oral care implement of claim 2, wherein the auxiliary device drive
mechanism is selectively engagable with the carrier drive mechanism through
movement of at least part of the auxiliary device drive mechanism relative to the
body and relative to at least part of the carrier drive mechanism,

4 The oral care implement of any preceding claim, wherein the carrder drive
mechanism comprises a first movable part and the auxiliary device drive mechanism
comprises a second movable part,

wherein the operation of the carrier drive mechanism causes movement of the
first movable part, and

34
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wherein the second moveable part is selectively engagable with the first
movable part during the movement of the first movable part.

5, The oral care implement of claim 4, wherain the first movable part is a first
rotatable part and the movement of the first movable part comprizes rotation of the
first rotatable part.

6. The oral care implement of claim 5, wherein the second movable part isa
second rotatable part, wherein the first rotatable part is rotatable about a fixst axis
and the second rotatable part is rotatable about a second axis,

7.  The oral care implement of claim 6, wherein the second rotatable part is
selectively engagable with the first rotatable part by changing a distance between the
firat axds and the second axis.

8.  The oral care implement of claim 7, wherein the second rotatable part is
selectively engagable with the first rotatable part by reducing a distance between the
first axis and the second axis.

9.  The oral care implement of claim 7 or claim 8, wherein the first axis is parallel
to the second axis.

10.  The oral care implement of claim 7 or claim 8, wherein the first axis is non-
paralle! to the second axis.

11.  The oral care implement of claim 6, wherein the first and second axes are
coaxial, and the fixst rotatable part is selectively engagable with the second rotatable
part by changing a distance between the first and second rotatable parts in a
direction parallel to the axes,

as
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12.  The oral care implement of any one of claims 6 to 10, wherein the first
rotatable part comprises a first gear and the second rotatable part comprises a
second gear.

13.  The oral care implement of claim 5, wherein one of the firat movable part and
the second movable part comprises a rotatable element and the other of the first
movable part and the second movable part comprises an elongate flexible element.

14.  The oral care implement of claim 13, wherein the rotatable element comprises
one of a pulley and a toothed wheel, and the elongate flexible element compriges one
of a belt, a chain, a wire and a cable.

15.  The oral care implement of any preceding claim, wherein the auxiliary device
drive mechanism is blased out of engagement with the carrier drive mechanism,

16.  The oral care implement of any preceding claim, comprising a selector that is
operable by a user to cause the auxiliary device drive mechanism to engage with the
carrier drive mechanism.

17.  The oral care implement of claim 16, wherein the selector is movable between
first and second positions and is biased to the firgt position, and

wherein, when the selector is in the first position, the auxiliary device drive
mechanism is disengaged from the carrier drive mechanism, and, when the selector
is in the second position, the auxiliary device drive mechanism is engaged with the
carrier drive mechanism.

18.  The oral care implement of any preceding claim, comprising an electzomagnet
and a ferromagnetic member, wherein when the electromagnet is energized, the
electromagnet and the member move relative to one another to cause the auxiliary
device drive mechanism to engage with the carrier drive mechanism, .

36
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19. The oral cere implement of any preceding claim, comprising a timer
configured to measure a predetermined period of time from engagement of the
auxillary device drive mechanism with the carrier drive mechanism,

wherein the implement is configured such that, when the timer has measured
elapse of the predetermined period of time, the auxliary device drive mechanism is
disengaged from the carrler drive mechanism.

20, The oral care implement of claim 18, comprising a timer configured to measure a
first predetermined period of time from the start of operation of the carrier drive
mechanism arid a second predetermined period of time, wherein the implement is
configured such that, when the timer has measured elapse of the first predetermined
perlod of time, the auxiliary device drive mechanism is engaged with the carrier
drive mechanism and when the timer has measured elapse of the second
predetermined period of time, the auxiliary device drive mechanism is disengaged
from the carrier drive mechanism.

2l.  The oral care implement of any preceding claim, wherein the pump comprises
a peristaltic pump.

22. The oral care implement of claim 21, comprising a reservoir for holding a
fluid, one or more outlets formed in a surface of the body, and a fluid flow channel
that links the reservoir to the one or more outlets, wherein the pump is operable to
pump fluid from the reservoir to the one or more outlets via the fluid flow channel.

23. The oral care implement of claim 22, wherein the pump comprises a
peristaltic pump and the fluld flow chanmel comprises a compressible tube, a first
portion of the tube being compressed between two components of the peristaltic

pump,

37
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wherein operation of the peristaltic pump comprises movement of at least one
of the two components relative to the first portion of the tube, such that compression
of the first portion of the tube is relaxed and such that a second, different portion of
the tube, which second portion is closer than the first portion of the tube to the one
or more outlets, becomes compressed between two components, whereby fluid is
pumpable along the tube towards the one or more outlets,

24, The oral care implement of claim 23, wherein the peristaltdic pump comprises
. a rotary peristaltic pump in which at least one of the two components is rotatable
about an axis,

25. The oral care implement of any preceding claim, wherein the carrier drive
mechanism comprises a motor and one or more elements coupling the motor to the
carrier, wherein rotation of an output shaft of the motor drives movement of the
carrier relative to the body.

26.  The oral care implement of clatm 25, when dependent on any one of claims 22
to 24, comprising one or more batteries electrically connected to the motor, wherein
the body comprises a housing and whereln the reservoir is located in a space
between an outer wall of the housing and one of the one or more batteries,

27,  AKkitof paris for an oral care implement, the kit of parts comprising:

a handle; and

a head connectable to the handle, the head comprising a carrier that is
movable relative to the handle when the head is connected to the handle, the carrier
carrying ane or more cleaning elements;

wherein the handle comprises:

a carrier drive mechanism operable to drive movement of the carrier relative
to the handle when the head is connected to the handle;

an auxiliary device comprising a pump; and
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an auxiliary device drive mechanism that is selectively connectable to the
carrier drive mechanism during operation of the carrier drive mechanism, so as to
selectively operate the auxiliary device during movement of the carrier relative to
the handle,

28, A method of operating an oral care implement, which oral care implement
comprises a body; a carrier connected to the body and movable relative to the body,
the carrier carrying one or more cleaning elements; a carrier drive mechanism
operable to drive movement of the carrier relative to the body; an auxiliary device
comprising a pump; and an auxiliary device drive mechanism that is selectively
engagable with the carver drive mechanism during operation of the carrier drive
mechanism, so as to selectively operate the auxiliary device during movement of the
carrler relative to the body;

wherein the method comprises:

operating the carrier drive mechanism to drive movement of the carrier
relative to the body; and

gselectively connecting the awdliary device drive mechanism to the carrier
drive mechanism during operation of the carrier drive mechanism, so as to
selectively operate the auxiliary device during movement of the carrier relative to
the body.

29.  Anoral care implement, comprising:

a body, one or more outlets being formed in a surface of the body;

a rotary peristaltic pump being disposed within the body; and

a fluid flow channel that links the pump to the one or more outlets, wherein
the pump is operable to pump fluid to the one or more outlets via the fluid flow
channel;

wherein the fluid fow channel comprises a compressible tube;

wherein the pump comprises a rotor and a housing, a first portion of the
compressible tube being compressed between the rotor and the housing;

39
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wherein the rotor is rotatable about an axis that ig in a fixed position relative
to the body; and

wherein the rotor has a plurality of circumferentially spaced apart shoes or
rollers for moving along a surface of the first portion of the compressible tube.

30. The oral care implement of claim 29, further comprising:

a carrier connected to the body and movable relative to the body, the carrier
carrying one or more cleaning elements;

a carrier drive mechanism operable to drive movement of the carrier relative
to the body; and

a pump drive mechanism that is engaged with the carrier drive mechanism,
80 a8 to operate the pump during movement of the carrier relative to the body.

31.  The oral care implement of claim 30, wherein the pump drive mechanism is
gelectively engagable with the carrler drive mechanism during operation of the
carrier drive mechanism, s0 as to selectively operate the pump during movement of
the carrier relative to the body.

32.  Akitof parts for an oral care implement, the kit of parts comprising:

a handle; and

a head connectable to the handle, wherein the head comprises one or more
cleaning elements and a first fluid flow channel, wherein one or more outlets are
formed in a surface of the head, and the first fluid flow channel is in fluid
communication with the one or more outlets;

wherein the handle comprises a housing, within which are disposed:

a rotary peristaltic pump; and

a second fluid flow channel that engnges the first fluid flow channel when the
head is connected to the handle s0 as to link the pump to the one or more outlets
when the head s connected to the handle, whereby the pump is operable to pump
fluid to the one or more outlets via the first and second fluid flow channels;

40
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wherein the second fluld flow channel comprises a compressible tube;

wherein the pump comprises a rotor and a hmislng, a first portion of the
compressible tube being compressed between the rotor and the housing;

wherein the rotor is rotatable about an axis that is in a fixed position relative
to the housing of the handle; and

wherein the rotor has a plurality of circumferentially spaced apart shoes or
rollers for moving along a surface of the first portion of the compressible tube.

33. The kit of parts of claim 32, wherein the head comprises a carrier that is
movable relative to the handle when the head is connected to the handle, the carrier
carrying the one or more cleaning elements; and

wherein the handle comprises a carrier drive mechanism that is operable to
drive movement of the carrier relative to the handle when the head is connected to
the handle, and a pump drive mechanism that is engaged with the carrier drive
mechanism so that the pump is operated during movement of the carrier relative to
the handle,

41
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IMPLEMENTO PARA EL CUIDADO ORAL

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere a un implemento para el
cuidado oral, y mas particularmente a un implemento para el
cuidado oral tal como un cepillo de dientes que tiene un
dispositivo auxiliar y un mecanismo para operar el
dispositivo auxiliar. El dispositivo auxiliar puede ser una

bomba para bombear un fluido desde una salida del implemento

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Los implementos para el cuidado oral tal como |los
cepillos de dientes se wusan tipicamente junto con un
dentifrico o un producto similar para el cuidado oral para
limpiar los dientes y/o los tejidos blandos en la cavidad
oral. El dentifrico u otro producto similar puede contener
uno o mas ingredientes los cuales, cuando se administran con
el implemento para el cuidado oral generalmente mediante la
accion de cepillado o frotamiento, proveen un beneficio para
la salud oral del usuario, como la remocién de la placa y
otros desechos de la superficie de los dientes y/0 encias,
puliendo Yy blanqueando los dientes, reduciendo la
sensibilidad, reduciendo las poblaciones superficiales de

bacterias en 1la cavidad oral, y otros beneficios. Sin
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embargo, a menudo es ventajoso cuando uno se cepilla los
dientes o cuando se frotan los tejidos blandos de la cavidad
oral propia, suplementar el (los) beneficio(s) del cuidado
oral al dispensar uno o mas productos adicionales para el
cuidado oral en la forma de un fluido en la cavidad oral, o
también al estimular los tejidos blandos, para optimizar el
régimen de cuidado oral.

Las Patentes US2010/278582 y US2005/238412 revelan
respectivamente cepillos de dientes eléctricos, cada uno con
dos motores. Uno de los motores es para el movimiento de
accionamiento de wun cabezal de un cepillo de dientes,
mientras el otro de los motores es para accionar una bomba.
La Patente US5142723 describe un cepillo de dientes con un
motor que acciona conjuntamente un cabezal de cepillo y una
bomba. La Patente US2010/0284728 revela un cepillo de dientes
eléctrico con un cabezal removible de cepillo, una bomba para
bombear fluido al cabezal del cepillo, y un motor. La
rotacion del motor en cualquier direccidon acciona el
movimiento del cabezal del cepillo, y 1la bomba opera
solamente en una direccion de rotacion del motor.

Cada uno de estos cepillos de dientes anteriores tiene
problemas 1inherentes, tales como que son voluminosos y/o
pesados, tienen mucho gasto de fluido para el cuidado oral, o

Inconvenientes para Su uso.
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Por consiguiente, es deseable un 1implemento mejorado
para el cuidado oral, tal como un cepillo de dientes capaz de
dispensar un fluido en la cavidad oral, o estimular |los

tejidos blandos.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

Un primer aspecto de la presente invencion puede proveer
un implemento para el cuidado oral, tal como un cepillo de
dientes que comprende: un cuerpo, un elemento portador
conectado al cuerpo y movible con relacién al cuerpo,
acarreando el elemento portador uno o mas elementos de
limpieza; un mecanismo de accionamiento portador para
accionar el movimiento del elemento portador con relacién al
cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla
selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante
la operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo
de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el
movimiento del elemento portador con relaciéon al cuerpo.

Preferiblemente, el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se engancha selectivamente con el
mecanismo de accionamiento portador a través del movimiento
relativo de al menos parte del mecanismo de accionamiento del

dispositivo auxiliar y al menos parte del mecanismo de
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accionamiento portador. Mas preferiblemente, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar se engancha
selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a
través del movimiento de al menos parte del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar con relacion al cuerpo
y relativo al menos a parte del mecanismo de accionamiento
portador. Preferiblemente el 1mplemento para el cuidado oral
comprende un embrague que es operable por un usuario para
acoplar selectivamente el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar con el mecanismo de accionamiento
portador.

Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador
comprende una primera parte movible y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda
parte movible, donde [la operacion del mecanismo de
accionamiento del elemento portador ocasiona el movimiento de
la primera parte movible, y donde la segunda parte movible se
acopla selectivamente con la primera parte movible durante el
movimiento de la primera parte movible.

La primera parte movible puede ser una primera parte
giratoria y el movimiento de la primera parte movible
comprende la rotacion de la primera parte giratoria.

La segunda parte movible puede ser una segunda parte

giratoria. Preferiblemente la primera parte giratoria gira
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alrededor de un primer eje y la segunda parte giratoria, gira
alrededor de un segundo eje.

La segunda parte giratoria se puede acoplar
selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una
distancia entre el primer eje y el segundo eje. Por ejemplo,
la segunda parte giratoria se puede acoplar selectivamente
con la primera parte giratoria al reducir una distancia entre
el primer eje y el segundo eje.

ElI primer eje puede ser paralelo al segundo eje o no-
paralelo, tal como perpendicular, al segundo eje.

ElI primero y el segundo ejes pueden ser coaxiales, en
cuyo caso la primera parte giratoria se puede acoplar
selectivamente con la primera parte giratoria al cambiar una
distancia entre la primera y la segunda partes giratorias en
una direccion paralela a los ejes.

Preferiblemente la primera parte giratoria comprende un
primer engranaje y la segunda parte giratoria comprende un
segundo engranaje.

Opcionalmente, una de las primeras partes movibles y la
segunda parte movible comprenden un elemento giratorio y la
otra de las primeras partes movibles y la segunda parte
movible comprenden un elemento flexible alargado. El elemento
giratorio puede comprender uno de una polea y un volante

dentado, y el elemento flexible alargado puede comprender uno



10

15

20

6
de una correa, una cadena, un alambre y un cable.

Preferiblemente el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar estd sesgado fuera de acoplamiento con
el mecanismo de accionamiento portador.

Preferiblemente el 1i1mplemento para el cuidado oral
comprende un selector que es operable por un usuario para
hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar se acople con el mecanismo de accionamiento
portador. EI selector se puede mover entre [la primera
posicion y la segunda. Preferiblemente el selector se sesga
hacia la primera posicion, donde, cuando el selector esta en
la primera posicion, el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se desacopla del mecanismo de
accionamiento portador, y, cuando el selector esta en Ila
segunda posicion, el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se acopla con el mecanismo de
accionamiento portador.

ElI implemento para el cuidado oral puede comprender un
electroiman y un miembro ferromagnético o metalico, donde
cuando el electroiman se energiza, el electroiman y el
miembro se mueven en relaciéon uno al otro para dar lugar a
que el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se
acople con el mecanismo de accionamiento portador.

ElI implemento para el cuidado oral puede comprender un
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temporizador configurado para medir un periodo de tiempo
predeterminado desde el acoplamiento del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de
accionamiento del elemento portador, donde el iImplemento se
configura de tal modo que cuando el temporizador ha medido el
lapso del periodo de tiempo predeterminado, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar se desacople del
mecanismo de accionamiento portador.

Preferiblemente, el dispositivo auxiliar comprende una
bomba, preferiblemente wuna bomba peristaltica, y mas
preferiblemente una bomba peristaltica rotatoria.

ElI implemento para el cuidado oral puede comprender un
depdésito para contener un fluido, una o mas salidas que se
abren en una superficie del cuerpo, y un fluido que fluye por
el canal que une el depdsito a una o mas salidas, donde la
bomba se opera para bombear fluido desde el depdsito hasta
una o mas salidas via el canal de flujo del fluido.

Preferiblemente, la bomba comprende una bomba
peristaltica y el canal de flujo del fluido comprende un tubo
comprimible, siendo comprimida una primera porcién del tubo
entre dos componentes de la bomba peristaltica, donde Ila
operacion de la bomba peristaltica comprende el movimiento de
al menos uno de los dos componentes relativos a la primera

porcién del tubo, de modo que la compresiéon de la primera
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porcion del tubo se relaje y de modo que una segunda porcion
diferente del tubo, cuya segunda porcién estd mas cerca que
la primera porcion del tubo a una o mads salidas, se comprima
entre dos componentes, donde el fluido se pueda bombear a lo
largo del tubo hacia una o mas salidas. Preferiblemente, la
bomba peristaltica comprime una bomba peristaltica rotatoria
en la cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor
de un eje.

Opcionalmente, el mecanismo de accionamiento portador
comprende un motor y uno o mas elementos que acoplan el motor
al elemento portador, donde la rotacidn del eje de salida del
motor acciona el movimiento del elemento portador con
relaciéon al cuerpo. El implemento para el cuidado oral puede
comprender una o mas baterias conectadas eléctricamente al
motor. Preferiblemente el cuerpo comprende una carcasa y el
deposito se localiza en un espacio entre una pared exterior
de la carcasa y una de una o mas baterias.

Un segundo aspecto de la presente 1invencion puede
proveer un juego de partes para un implemento de cuidado
oral, tal como un cepillo de dientes; este juego de partes
comprende: un mango; Yy un cabezal conectable al mango,
comprendiendo el cabezal un elemento portador que es movible
con relacion al mango cuando el cabezal se conecta al mango,

Ilevando el elemento portador uno o mas elementos de
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accionamiento portador que opera para el movimiento de
accionamiento del elemento portador relativo al mango cuando
el cabezal se conecta al mango; un dispositivo auxiliar; y un
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar que se
conecta selectivamente al mecanismo de accionamiento portador
durante la operacidon del mecanismo de accionamiento portador,
a modo de operar selectivamente el dispositivo auxiliar
durante el movimiento del elemento portador en relacion al
mango .

Un tercer aspecto de la presente invencion puede proveer
un método de operacidon de un implemento para el cuidado oral,
tal como un cepillo de dientes, comprendiendo dicho
implemento para el cuidado oral un cuerpo; un elemento
portador conectado al cuerpo y movible con relacion al
cuerpo; llevando el elemento portador uno o mas elementos de
limpieza; un mecanismo de accionamiento portador que opera
para el movimiento de accionamiento del elemento portador con
relacion al cuerpo; un dispositivo auxiliar; y un mecanismo
de accionamiento del dispositivo auxiliar que se acopla
selectivamente al mecanismo de accionamiento portador durante
la operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo
de operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el

movimiento del elemento portador con relacién al cuerpo; en
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donde el método comprende: H0la operacion del mecanismo de
accionamiento portador con relacién al cuerpo; y la conexion
selectiva del mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar al mecanismo de accionamiento portador durante la
operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo de
operar selectivamente el dispositivo auxiliar durante el
movimiento del elemento portador con relacién al cuerpo.

Un cuarto aspecto de la presente invencion puede proveer
un implemento de cuidado oral, que comprende: un cuerpo, una
o mas salidas que se forman en una superficie del cuerpo; una
bomba peristaltica rotativa dispuesta dentro del cuerpo; y un
canal de fluido de flujo que conecta la bomba a una o mas
salidas, donde la bomba se opera para bombear fluido a una o
mas salidas via el canal de flujo fluido; donde el canal de
flujo fluido comprende un tubo comprimible; donde la bomba
comprende un rotor y una carcasa, una primera porcion del
tubo comprimible estd comprimido entre el rotor y la carcasa;
y donde el rotor gira alrededor de un eje que esta en una
posicion fFija con relacion al cuerpo.

El implemento para el cuidado oral del cuarto aspecto
puede comprender un elemento portador conectado al cuerpo y
movible en relacidon al cuerpo; llevando el elemento portador
uno o mas elementos de limpieza; un mecanismo de

accionamiento portador que opera para accionar el movimiento
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del elemento portador en relacion al cuerpo; y un mecanismo
de accionamiento de bomba que se acopla con el mecanismo de
accionamiento del elemento portador, a modo de operar la
bomba durante el movimiento del elemento portador con
relacion al cuerpo. Preferiblemente, el mecanismo de
accionamiento de la bomba se acopla selectivamente con el
mecanismo de accionamiento del elemento portador durante la
operacion del mecanismo de accionamiento portador, a modo de
operar selectivamente la bomba durante el movimiento del
elemento portador con relacion al cuerpo.

Un quinto aspecto de la presente invencion puede proveer
un juego de partes para un implemento para el cuidado oral,
comprendiendo este juego de partes: un mango; Yy un cabezal
que se conecta al mango, donde el cabezal comprende uno o mas
elementos de limpieza y un primer canal de flujo de fluido,
donde una o mas aberturas se forman en una superficie del
cabezal, y el primer canal de flujo de fluido esta en
comunicacion fluida con una o mas salidas; donde el mango
comprende una carcasa, dentro de la cual se disponen: una
bomba peristaltica rotatoria, y un segundo canal de flujo de
fluido que acopla al primer canal de flujo de fluido cuando
el cabezal se conecta al mango, a modo de enlazar la bomba a
una o mas salidas cuando el cabezal se conecta al mango,

donde la bomba se opera para bombear fluido a una o mas
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salidas via el primero y el segundo canales de flujo de
fluido; donde el segundo canal de flujo de fluido comprende
un tubo comprimible; donde la bomba comprende un rotor y una
carcasa, estando comprimida una primera porcion del tubo
comprimible entre el rotor y la carcasa; y donde el rotor es
giratorio alrededor de un eje que estd en una posicion fija
con relacidén a la carcasa del mango.

En el jJuego de partes del quinto aspecto, el cabezal
comprende preferiblemente un elemento portador que sea
movible con relacién al mango cuando el cabezal se conecta al
mango, llevando el elemento portador uno o mas elementos de
limpieza. Preferiblemente el mango comprende un mecanismo de
accionamiento portador que se opera para accionar el
movimiento del elemento portador con relacion al mango cuando
el cabezal se <conecta al mango, Yy un mecanismo de
accionamiento de la bomba que se acopla con el mecanismo de
accionamiento portador de modo que la bomba se opera durante

el movimiento del elemento portador en relacion al mango.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La figura 1 es una vista de una seccion transversal
longitudinal de un implemento para el cuidado oral de acuerdo
a una primera modalidad de la presente invencion;

La figura 2A es una vista de una seccioéon transversal de
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una bomba del implemento para el cuidado oral de la figura 1;

La figura 2B es una vista de una seccioéon transversal de
una bomba de un Implemento para el cuidado oral de acuerdo
con una modalidad alternativa de la presente invencion;

La figura 2C es una vista de una seccion transversal de
una bomba de un Implemento para el cuidado oral de acuerdo
con otra modalidad alternativa de la presente invencion;

La figura 3A es una vista parcial en perspectiva del
interior del implemento para el cuidado oral de la primera
modalidad de la presente invenciodn;

Las figuras 3B y 3C son vistas parciales en perspectiva
de los interiores de los implementos para el cuidado oral de
otras modalidades respectivas de la presente invencion;

La figura 3D es una vista de una seccidén transversal
lateral de parte de un implemento para el cuidado oral de
acuerdo a otra modalidad alternativa de la presente
invencion;

La figura 4 es una vista parcial en perspectiva de un
interior de un 1implemento para el cuidado oral para otra
modalidad mas de la presente invencioén; y

La figura 5 es una vista de una seccion transversal

lateral del implemento para el cuidado oral de la figura 1.
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DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La siguiente descripcion de las modalidades preferidas es
meramente ejemplar en su naturaleza y de ninguna manera
intenta limitar la invencion, su aplicacion, 0 usos.

La descripcion de modalidades ilustrativas de acuerdo
con principios de la presente invencidén se pretende que se
lea en conexidén con los dibujos que la acompafan, los cuales
se consideran parte de la descripcion total escrita.
Cualquier referencia a direccidon u orientaciéon en la
descripcion de modalidades de la invencidon revelada en este
documento, tiene solo el objeto de la conveniencia de la
descripcion y no se intenta en ningun momento limitar el
alcance de la presente invencion. Términos relativos como
“superior”, “inferior”, ‘“horizontal”, *“vertical”, “arriba”,
“abajo”, “superior”’, “inferior”, “tope”, y “fondo” asi como
sus derivados (por ejemplo, “horizontalmente”, “hacia abajo”,
“hacia arriba”, etc.) se deberan interpretar para referirse a
la orientacion de lo que se describe o a 1o que se muestra en
el dibujo en discusion. Estos términos relativos son para la
conveniencia de la descripciéon solamente y no requieren que
el aparato sea construido u operado en una orientacion
particular, a menos que se iIndique explicitamente. Términos
tales como  “‘anexo”, “fijo”, ““conectado”, “acoplado”,

“interconectado” y similares, se refieren a una relaciodn
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donde las estructuras se aseguran o se anexan se adhieren una
a otra directa o indirectamente a través de estructuras
intermedias, asi como accesorios moéviles o rigidos o
relaciones, a menos que se describa expresamente de otro
modo. Ademas, las caracteristicas Yy beneficios de Ila
invencién se ilustran como referencia a las modalidades
preferidas. Por lo tanto, la invencién como tal no se debe
limitar expresamente a dichas modalidades preferidas que
1lustran alguna combinacion posible no-limitante de
caracteristicas que pueden existir solas o0 en otras
combinaciones de caracteristicas; el alcance de la invencion
se define por las reivindicaciones en el apéndice de este
trabajo.

En la siguiente descripcion, la invencidén se discute en
términos de un cepillo de dientes, pero podria ser en la
forma de otro implemento para el cuidado oral, por ejemplo,
como un implemento para la limpieza de un tejido blando. EI
implemento para el cuidado oral preferiblemente se
autocontiene, es portatil y se puede sostiene en la mano.
Ademas, se entiende que se pueden utilizar otras modalidades
y que se pueden hacer modificaciones estructurales vy
funcionales sin apartarse del alcance de la presente
invencion, como se define en las reivindicaciones.

La figura 1 i1lustra un cepillo de dientes de acuerdo a
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una modalidad de 1la presente invencidon, generalmente
designada con el numero de referencia 1. Generalmente el
cepillo de dientes 1 comprende un cuerpo 100 que comprende un
mango 110, un cabezal 120, y un cuello 140 que conecta el
mango 110 al cabezal 120. El cabezal 120 es aquella parte del
cepillo de dientes 1 que se debe i1nsertar en la boca de un
usuario durante su uso, aunque en la practica al menos parte
del cuello 140 también se puede iInsertar en la boca del
usuario durante el uso del cepillo. ElI cepillo de dientes 1
tiene un eje longitudinal L, el cual también se puede
considerar un eje longitudinal L del cabezal 120 y del cuello
140.

El cabezal 120 comprende un soporte 122 y un elemento
portador 130, cada uno de los cuales se puede hacer de un
material rigido, tal como polipropileno. EIl soporte 122 tiene
un lado frontal de cepillado o superficie 124, un lado
posterior opuesto o superficie 125, y dos Hlados laterales
opuestos 126, 127 que unen los lados frontal y posterior o
las superficies 124, 125. Una distancia entre los lados
laterales 126, 127 define un ancho del cabezal 120. La forma
de las superficies frontales y posteriores 124 vy 125
respectivamente puede ser generalmente plana/llana, curva, o
cualquier otra combinacion. La superficie frontal de

cepillado 124 de preferencia es sustancialmente paralela al
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eje longitudinal L del cabezal 120.

El elemento portador 130 se conecta al soporte 122 y es
movible en relacion al soporte 122 y en relacion al cuerpo
100 del cepillo de dientes 1. En esta modalidad, el elemento
portador 130 es giratorio con vrelacion al soporte 122
alrededor de un eje C que es sustancialmente perpendicular al
eje longitudinal L del cabezal 120 y que es sustancialmente
perpendicular al ancho del cabezal 120. En modalidades en las
cuales la superficie frontal de cepillado 124 es plana, el
eje C es preferiblemente normal al plano en el cual se
encuentra la superficie frontal de cepillado 124.

El elemento portador 130 transporta uno o mas elementos
de Qlimpieza 134. Los elementos para la Hlimpieza 134 se
extienden desde una cara frontal 132 del elemento portador
130, cuya cara frontal 132 encara en la misma direccidén como
la superficie frontal de cepillado 124 del soporte 122. La
cara frontal 132 del elemento portador 130 y la superficie
frontal de cepillado 124 son preferiblemente co-planarios.
Los elementos de Ulimpieza 134 preferiblemente comprenden
elementos para la limpieza de los dientes, pero también
pueden contener en su lugar o adicionalmente elementos para
la limpieza de 1los tejidos blandos. Tales elementos de
limpieza de 1los dientes se pueden conectar al elemento

portador 130 por cualquier método de sujecidén convencional
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adecuado usado en este campo de trabajo, incluyendo, sin
limitacion, anclaje libre de los mechones (AFT por sus siglas
en inglés), mechones en molde (IFT por sus siglas en inglés)
y engrapado/anclado. Los elementos para la limpieza de los
dientes pueden incluir una variedad de cerdas y/o elementos
de limpieza elastoméricos flexibles y/o elementos para
pulimento. Se debe notar que los elementos para limpieza 134
en los dibujos se 1ilustran sustancialmente en bloque sin
detallar los hilos de cerdas individualmente, para
conveniencia y claridad a modo de no oscurecer otras
estructuras en el cabezal 120. Como se muestra en la FIG. 1,
los elementos para la limpieza 134 definen colectivamente una
altura maxima total H medida hacia arriba y transversal a la
cara frontal 132 del elemento portador 130 y definen una
referencia nominal imaginaria del plano de cepillado BP. EI
plano de cepillado BP se define aproximadamente por los
extremos libres superiores de los elementos para la limpieza
134 (estando los extremos TfTijos inferiores adheridos a la
cara frontal 132) y sale de la cara frontal 132 (con alguna
variacion que permite variar las alturas de algunos de los
elementos para la limpieza 134).

Cualesquiera cerdas provistas es preferible que sean
hechas de nildén, aunque se pudieran usar otros materiales.

Preferiblemente también, las cerdas tienen forma transversal
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generalmente circular, pero también podrian tener otra forma
transversal. El didmetro de las cerdas puede variar
dependiendo de la accién de limpieza deseada de las cerdas.
Cualquier elemento(s) de Ilimpieza para tejidos blandos
provisto se hace preferiblemente de un elastomero, tal como
un elastémero termoplastico (TPE), o goma. Los elementos para
la limpieza de tejidos blandos pueden comprender uno o mas
elementos que entran en contacto con los tejidos, tales como
elementos de Jlimpieza alargados, los cuales pueden ser
lineales o no-lineales, y/o0 una o mas protuberancias.

Como se usa en todo este documento, una “protuberancia”
generalmente pretende incluir una protuberancia en forma de
columna (sin limitacion a la forma transversal de Ila
protuberancia) la cual sobresale de una superficie base. En
sentido general, la protuberancia, en la construccion
preferida, tiene una altura mayor que el ancho en la base de
la protuberancia (medida en 1la direccién mas larga). Sin
embargo, las protuberancias podrian incluir proyecciones
donde los anchos y las alturas son aproximadamente los mismos
o donde las alturas son algo mas pequefas que los anchos de
la base. Ademads, en algunas circunstancias (por ejemplo,
donde la protuberancia se estrecha hacia la punta o incluye
una porcion base que se estrecha hacia un saliente mas

pequefio), el ancho de la base puede ser sustancialmente mayor
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que la altura.

Los elementos de limpieza 134 transportados por el
elemento portador 130 se pueden distribuir siguiendo
cualquier patron adecuado y la invencion no se limita por
ninguna distribucion, forma, tipo, y/o numero de elementos de
limpieza 134 en particular que se provean.

En algunas modalidades, cualquiera de una o mas de las
mismas superficies frontales de cepillado 124, la superficie
posterior 125, y los dos lados laterales opuestos 126, 127
del cabezal 120 pueden incluir un Jlimpiador de [lengua
elastomérico y/u otros elementos Ilimpiadores de tejidos
blandos o de dientes (nho mostrados), de cualquiera de las
formas discutidas anteriormente. Por ejemplo, como se muestra
en la figura 1, un numero de elementos limpiadores de los
dientes 128 se extiende desde 1la superficie frontal de
cepillado 124 y rodea el elemento portador 130. El cabezal
del cepillo de dientes 120 puede tener forma eliptica
alargada u oval visto desde arriba; sin embargo, en otras
modalidades el cabezal 120 puede ser redondo visto desde
arriba.

ElI mango 110 es un miembro que se dimensiona de tal
manera que un usuario puede agarrar y manipular el cepillo 1
rapidamente. EI mango 110 puede tener cualquier configuracion

adecuada ergonémica y estéticamente dimensionada para ser



10

15

20

21

agarrado por el usuario, y no se limita a la apariencia
i1lustrada en los dibujos incluidos.

El mango 110 comprende una cascara externa o0 carcasa
112, que preferiblemente se hace de un material plastico
relativamente rigido, tal como el polipropileno. Dentro de la
carcasa 112 se aloja un motor 202 y un par de baterias 203.
Un 1nterruptor 201 operado por el usuario, tal como un
interruptor de palanca, se dispone en un lado exterior de la
carcasa 112. EI interruptor 201 estd configurado de tal
manera que, cuando un usuario opera el interruptor 201, el
motor 202 se conecta eléctricamente a las batertas 203, de
modo que el motor 202 se energiza por las baterias 203 para
causar la rotaciéon de un eje de salida del motor 202 con
relacién a la carcasa 112. El interruptor 201 comprende una
superficie 20la contactable por el usuario, la cual en esta
modalidad es wuna superficie en forma de domo, Yy un
interruptor eléctrico 201b dentro de la carcasa 112. La
superficie 20la y el interruptor eléctrico 201b se disponen
relativamente de modo que, cuando un usuario aplica una
fuerza a la superficie 201a, el interruptor eléctrico 201b se
hace que cambie de un estado abierto, en el cual un circuito
eléctrico 205 que comprende el motor 202 y las baterias 203
es incompleto, a un estado cerrado, en el cual el circuito

205 se completa y la corriente fluye a través del motor 202.
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EI  interruptor 201 no necesita ser de la forma
especifica ilustrada en la figura 1, sino que podria tomar
cualquier forma adecuada para ser operado por un usuario para
provocar el funcionamiento del motor 202.

Aunque en esta modalidad solamente se provee un par de
baterias 203, en otras modalidades se pueden proveer mas de
dos baterias 203 para lo cual el motor 202 se conecta
eléctricamente cuando un usuario opera el interruptor 201, o
solo una uUnica bateria 203.

El eje de salida del motor 202 se conecta a un primer
extremo de un elemento de accionamiento 208. En esta
modalidad, el elemento de accionamiento 208 comprende un eje
de accionamiento que se monta dentro del cepillo de dientes 1
para que sea giratorio alrededor de un eje longitudinal D del
elemento de accionamiento 208 con relacion al cuerpo 100,
cuyo eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208 es
sustancialmente paralelo al eje longitudinal L del cepillo de
dientes 1. Un primer extremo del eje de accionamiento 208 se
localiza dentro de la carcasa 112 del mango 110, y el eje de
accionamiento 208 se extiende hasta dentro del soporte 122
del cabezal 120.

Un segundo extremo del eje de accionamiento 208, el cual
se localiza dentro del cabezal 120, se conecta al elemento

portador 130 en esta modalidad por un par de engranajes que
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engranan (no mostrados). Uno de 1los engranajes se monta
sobre, o0 se iIntegra, con el eje de accionamiento 208 y es
giratorio alrededor del eje longitudinal D del eje de
accionamiento 208, y el otro de los engranajes se monta
sobre, o se integra con, el elemento portador 130 y es
giratorio alrededor del eje C de rotaciéon del elemento
portador 130. Los engranajes que engranan pueden ser, por
ejemplo, un par de engranajes conicos engranados o un gusano
y una rueda. La invencidén no se limita al uso de engranajes
que engranan para conectar el elemento portador 130 y el eje
de accionamiento 208, sino que abarca cualquier distribucion
adecuada y operativa para conectar el elemento portador 130 y
el eje de accionamiento 208 de modo tal que el movimiento del
eje de accionamiento 208 relativo al cuerpo 100 se traduce en
movimiento del elemento portador 130 con relaciéon al cuerpo
100.

Asi como en Qla modalidad ilustrada, el elemento de
accionamiento 208 actua sobre el elemento portador 130 para
girar el elemento portador 130 continuamente (es decir, sobre
un angulo de mas de 360°), en modalidades alternativas, el
elemento de accionamiento 208 y el elemento portador 130 se
pueden conectar adecuadamente de modo que el movimiento del
elemento de accionamiento 208 accione el elemento portador

130 para oscilar el elemento portador 130 hacia atras y hacia
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adelante en dos direcciones rotacionales opuestas alrededor
de su eje C de rotacidén sobre un angulo total que es menor de
360°. Esta conexidn adecuada puede comprender, por ejemplo,
un extremo doblado del elemento de accionamiento giratorio
208 acoplando una muesca que se forma en el elemento portador
130, de modo que el extremo doblado y la muesca se acoplen
como un mecanismo de leva-seguidor. Ademas, la iInvencién no
se limita de modo que dicho movimiento del elemento portador
130 relativo al soporte 122 y al cuerpo 100 como un todo es
necesariamente un movimiento rotacional. En algunas
modalidades, el elemento de accionamiento 208 acciona el
elemento portador 130 para trasladar el elemento portador 130
en relacién al soporte 122 y al cuerpo 100. En modalidades
alternativas, el elemento de accionamiento 208 acciona el
elemento portador 130 para mecer el elemento portador 130 con
relacion al soporte 122 y al cuerpo 100.

Montado sobre, o iIntegralmente con, otra parte del eje
de accionamiento 208 que esta mas cerca al motor 202, esta un
engranaje 204, el cual se refiere en este documento como un
primer engranaje 204. El primer engranaje 204 rota alrededor
del eje longitudinal D del eje de accionamiento 208 cuando
rota el eje de accionamiento 208. Juntos, el motor 202, el
eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 se

refieren en todo este documento como un ejemplo de un
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“mecanismo de accionamiento portador” 200. La rotacion del
eje de salida del motor 202 acciona la rotacién del eje de
accionamiento 208 (y el primer engranaje 204), el cual a su
vez acciona la rotacion del elemento portador 130. Es decir,
que el mecanismo de accionamiento portador 200 se opera para
accionar el movimiento, en este caso de rotacion, del
elemento portador 130 con relaciéon al cuerpo 100 del cepillo
de dientes 1. El primer engranaje 204 se refiere en este
documento como una parte movible del mecanismo de
accionamiento portador 200, y mas particularmente como una
parte giratoria del mecanismo de accionamiento portador 200.

ElI cepillo de dientes 1 también comprende un dispositivo
auxiliar 400. En esta modalidad, el dispositivo auxiliar 400
comprende una bomba, y mas especificamente una bomba de
desplazamiento positivo en la forma de una bomba peristaltica
400. La bomba 400 en esta modalidad esta dispuesta dentro de
la carcasa 112 del mango 110 y se describe con mas detalles
mas adelante.

ElI cepillo de dientes 1 comprende ademas un sistema de
transporte de fluido 500. El sistema de transporte de fluido
500 comprende un depoésito 502 que contiene, 0 para contener,
un TFfluido, una salida 510 que se forma en la superficie
frontal de cepillado 124 del soporte 122 del cabezal 120, y

un canal para que fluya un fluido que une el depdésito 502 a
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la salida 510. El canal de flujo de fluido comprende una
porcién de un primer canal 504 en comunicacion fluida directa
con el depdésito 502 y dispuesta dentro de la carcasa 112, una
tercera porcion de canal 508 en comunicacion fluida directa
con la salida 510 y dispuesta en el cuello 140, y una segunda
porcién de canal 506 que se conecta fluidamente a la primera
y a la tercera porciones de canal 504, 508. En esta
modalidad, cada una de la primera y tercera porciones de
canal 504, 508, son tubos flexibles. En modalidades alternas,
las porciones primera y tercera de los canales 504, 508
pueden ser canales formados iIntegralmente con la carcasa 112
y el cuello 140, respectivamente, durante el moldeo de la
carcasa 112 y el cuello 140. La bomba peristaltica 400 se
opera para bombear fluido desde el depésito 502 hasta la
salida 510 via el canal de flujo de fluido, como se
describira mas adelante con mayor detalle.

Mientras en la modalidad 1lustrada la salida 510 se
forma en la superficie frontal de cepillado 124 del soporte
122, en otras modalidades la salida 510 se puede formar en
cualquier sitio del cabezal 120, tal como en una de la
superficie posterior opuesta 125, y los dos lados laterales
opuestos 126, 127. En algunas modalidades, se puede proveer
una pluralidad de salidas 510 en el cabezal 120, estando cada

una de las salidas 510 en comunicacién Ffluida con la tercera
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porcion de canal 508. En algunas modalidades, alternativa o
adicionalmente a la provision de una o mas salidas 510 en el
cabezal 210, se puede proveer una o mas de dichas salidas 510
en cualquier punto del cuerpo 100 del implemento 1, tal como
en el cuello 140.

El depdsito 502 se hace de un material suave, tal como
una pelicula pléastica de sellado térmico, y se configura para
colapsar a fin de evitar la presion negativa del fluido
cuando sea bombeado fuera del depdésito 502 mediante la bomba
400. El depésito 502 podria, por ejemplo, tener la forma de
una bolsa plegable, una bolsita pequefia o una bolsa de
fuelle. En cualquier caso, el depésito 502 se deforma a
medida que disminuye la cantidad de fluido que contiene. EI
depdsito plegable 502 se dispone dentro de la carcasa 112 del
mango 110. Mas especificamente, el depdsito 502 se dispone en
un espacio entre una pared externa de la carcasa 112 y una o
mas de la baterias 203 que energizan el motor 202, como se
muestra por ejemplo en la figura 5. Este espacio se puede
considerar un espacio de forma irregular, sin embargo, la
naturaleza flexible del material del depdsito 502 es tal que
el depdsito 502 se conforma al espacio disponible entre la
carcasa 112 y las baterias 203.

El depdsito 502 se puede hacer de cualquier material

deformable y colapsable. Sin embargo, el material
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seleccionado debe ser compatible con el agente para el
cuidado oral o el fTluido que se va almacenar dentro del
depdsito 502 y preferiblemente no se debe corroer, agrietar,
quebrar, o degradar por los agentes para el cuidado oral o
fluidos durante el almacenamiento en el mismo durante un
periodo razonable de tiempo.

ElI fluido contenido en el depésito preferiblemente es un
fluido para el cuidado oral. ElI fluido puede contener uno o
mas agentes activos o0 inactivos para el cuidado oral, y/o
puede ser de cualquier sustancia viscosa adecuada, en el
rango de pastas moderadamente viscosas/geles o0 composiciones
ITquidas menos viscosas hasta liquidos muy viscosos, siempre
que el fluido se pueda transportar desde el depésito 502, a
través del canal de flujo de fluido y dispensar desde las
salidas 510 por la bomba 400 como se ha descrito en este
documento.

Se puede usar cualquier agente adecuado para el cuidado
oral activo o inactivo en modalidades de la presente
invencion. Por ejemplo, el agente para el cuidado oral puede
incluir agentes blanqueadores, incluyendo sin limitacion,
composiciones blanqueadoras de 1los dientes que contienen
peroxido. En la Patente de los Estados Unidos Con Numero de
Serie 11/403,372, del 13 de Abril de 2006, la totalidad de la

cual se 1ncorpora en este documento como referencia, se
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revelan al presente cesionario composiciones adecuadas
blanqueadoras de los dientes que contienen peroéxidos. En
tanto que en la presente invencidn se puede usar como agente
un agente blanqueador de los dientes, cualesquiera otros
agentes orales adecuados se pueden usar y almacenar dentro
del depésito 502. Los agentes para el cuidado oral
contemplados como posibles incluyen sin limitacién, agentes
antibacterianos; agentes oxidantes o blanqueadores; agentes
fortalecedores o0 de reparaciéon del esmalte; agentes que
previenen la erosion de los dientes; ingredientes anti-
sensibilidad de los dientes; activos para la salud de las
encias; 1ingredientes nutricionales; ingredientes para el
control del sarro o anti-manchas; enzimas; ingredientes de
sensacion; ingredientes de sabor o saborizantes; ingredientes
refrescantes del aliento; agentes reductores del mal olor
oral; agentes anti-adherentes o selladores; soluciones de
diagndéstico; agentes ocluyentes; ingredientes para aliviar la
resequedad de [la boca; catalizadores para mejorar la
actividad de cualquiera de estos agentes; iIngredientes
colorantes o estéticos; y sus combinaciones. El agente para
el cuidado oral puede comprender pasta de dientes. Sin
embargo, preferiblemente el fluido estd libre de (es decir,
no es) pasta de dientes. En su lugar, se pretende que el

agente para el cuidado oral provea beneficios suplementarios
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para el cuidado oral ademas de solamente cepillar los
dientes.

El depdsito 502 puede ser reemplazable. El depdésito 502
se puede fijar a modo desmontable a la primera porcion del
canal 504 a través de cualquier medio convencional adecuado
de acoplamiento mecanico no-permanente que incluye sin
limitacion una conexién de rosca, liberada por friccidon o
presion, u otro. En una modalidad preferida ejemplar, se uso
una conexién de rosca, donde el depésito 502 esta adherido de
forma giratoria a la primera porcion del canal 504. Por lo
tanto, un acoplamiento del extremo distal del depdsito 502
puede incluir un cuello que tenga una rosca macho que se
acopla giratoriamente con un enchufe hembra dispuesto en la
primera porcién del canal 504. Se puede usar cualquier
configuracion de acople siempre que el depésito se pueda
fijar a modo desmontable a la primera porcion del canal 504.
En otras modalidades posibles contempladas, el cuello del
deposito tiene un enchufe de rosca hembra el cual se acopla
giratoriamente con un cuello de rosca macho en la primera
porcién del canal 504. Por consiguiente, la invencidn no se
limita a cualquiera de las construcciones presentes de rosca
u otros arreglos. La carcasa 112 del mango 110 puede incluir
una abertura, la cual se puede cubrir y descubrir con una

puerta, a través de la cual un usuario puede acceder al
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deposito 502 para conectar inicialmente, o para reemplazar
después, el depdésito 502.

En algunas modalidades, el depdsito 502 es rellenable
mientras esté conectado a la primera porcion del canal 504.
En estas modalidades, el deposito puede incluir una valvula o
un cierre que se puede abrir, a través del cual se puede
inyectar un fluido al interior del depdsito 502 desde el
exterior de la carcasa 112.

Las formas y posiciones posibles del depésito 502
discutidas anteriormente no son limitantes en el alcance de
la invencidn, a menos que se especifique de otra manera en
las reivindicaciones.

En esta modalidad, 1la bomba 400 es wuna bomba
peristaltica rotativa que toma la forma mostrada en la figura
2A. La bomba 400 comprende dos componentes, una carcasa-bomba
410 y un rotor 420, cada uno de los cuales se fabrica de un
material rigido, o sustancialmente rigido. Preferiblemente la
carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 se hacen de un
material que es mas rigido que el material del cual se hace
la segunda porcidén de canal 506. La segunda porcién de canal
506 comprende un tubo comprimible deformable elasticamente al
estirarlo, en tanto que la carcasa de la bomba 410 y el rotor
420 son preferiblemente de un material relativamente duro tal

como un material metdlico o plastico.
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ElI rotor 420 se localiza dentro de la carcasa de la
bomba 410 y se monta a la carcasa de la bomba 410 por
rotaciéon alrededor de un eje R del rotor con relacion al tubo
comprimible 506 y a la carcasa de la bomba 410. El eje R del
rotor se fija relativamente a la carcasa de la bomba 410 y es
paralelo al eje longitudinal D del eje de accionamiento 208,
es decir, el eje de rotacidon del primer engranaje 204.

ElI rotor 420 comprende un miembro que es un anillo 421 y
cuatro brazos 422 que se extienden radialmente desde una
circunferencia externa del anillo miembro 421. Se disponen
respectivamente una zapata o limpiador 423 en el extremo
radial de cada uno de los brazos 422. ElI tubo comprimible 506
se localiza entre la carcasa de la bomba 410 y las zapatas
423 del rotor 420. Si se mide en una direccion radial desde
el eje R alrededor del cual rota el rotor 420, un espacio
vacio G entre la carcasa de la bomba 410 y el lado radial
externo de cada una de las zapatas 423 es mas pequefio que el
diametro o ancho del tubo comprimible 506 en la misma
direccion. Por [lo tanto, una o mas porciones del tubo
comprimible 506 se comprimen (es decir, se aprietan) entre la
carcasa de la bomba 410 y el rotor 420 en cualquier punto en
el tiempo. A medida que el rotor 420 rota en relacidon al tubo
comprimible 506 y con relaciéon a la carcasa de la bomba 410,

la compresiéon de cualquier porcion del tubo comprimible 506
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que inicialmente es comprimida por una de las zapatas 423, se
relaja y en su lugar se comprime una segunda porcién del tubo
comprimible 506. La segunda porcion del tubo comprimible 506
estd mas cerca de la tercera porcion del canal 508 que la
primera porcion del tubo comprimible 506, asi que el fluido
en el tubo comprimible 506 corriente abajo de la porcidn
comprimida del tubo comprimible 506 es empujada por la zapata
423 hacia la tercera porcion del canal 508 y luego hacia la
salidas 510. Es decir, cuando el rotor 420 rota, una porcion
del tubo 506 se tapa o se cierra, forzando asi el fluido a
través del tubo 506. Adicionalmente, a medida que la fuerza
de compresion en la porcion del tubo 506 se relaja y a la
porcién del tubo 506 se le permite recuperarse a, o hacia, su
estado natural mas abierto después del paso de la zapata 423,
el flujo del fluido se induce desde el depésito 502 hasta el
tubo comprimible 506 via la primera porcion del canal 504. De
acuerdo con esto, la bomba 400 actua para bombear fluido
desde el depodsito 502 a las salidas 510 por peristalsis.

Se apreciara que la velocidad a la cual el fluido es
bombeado por la bomba 400 es proporcional a cada uno de: (a)
el area de seccidn transversal interior del tubo 506, (b) el
diametro de la carcasa de la bomba 410, y (c) la velocidad de
rotacion del rotor 420.

En la modalidad i1lustrada en la figura 2A, el rotor 420
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tiene cuatro brazos 422 y zapatas asociadas 423 dispuestas a
intervalos i1guales alrededor de [la circunferencia del
elemento de anillo 421. Esto es, las zapatas 423 se espacian
circunferencialmente a 90°, de modo que el espaciamiento
circunferencial entre cualquiera de las dos de las zapatas
423 es igual al espaciamiento circunferencial entre
cualesquiera otras dos de las zapatas 423. Este espaciado
igual provee una accion de bombeo regular y relativamente
suave del fluido hacia las salidas 510. En otras modalidades,
los espaciamientos no necesitan ser 1iguales. En algunas
modalidades, el anillo miembro 421 también incluye una
abertura a través de la cual se extiende el elemento de
accionamiento 208. La abertura del anillo miembro 421 es
suficientemente grande para permitir la rotacién del anillo
miembro 421 sin interferencia o friccion del elemento de
accionamiento 208 el cual se extiende desde el motor 202 a
través de la abertura (no se muestra) y hasta el elemento
portador 130.

En la modalidad ilustrada en la figura 2A, el rotor 420
tiene cuatro zapatas 423. Sin embargo, en otras modalidades,
el rotor 420 puede tener mas o menos zapatas 423. Por
ejemplo, la figura 2B muestra una modalidad en la cual el
rotor 420 tiene solamente tres brazos 422 y zapatas 423

igualmente espaciadas a intervalos de 120°, y la figura 2C
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muestra una modalidad en la cual el rotor 420 tiene solamente
dos brazos 422 vy zapatas 423 1i1gualmente espaciadas a
intervalos de 180° (es decir, diametralmente opuestos). Se
puede concebir que, en otras modalidades, el rotor 420 puede
tener solamente un brazo 422 y una zapata asociada 423, o
puede tener mas de cuatro brazos 422 y zapatas 423.

En las modalidades ilustradas, las zapatas o limpiadores
423 son cada una inamovible en relacion con el anillo miembro
421 del rotor 420, de modo que las zapatas o limpiadores se
deslicen a lo largo de la superficie interior del tubo 506 a
medida que vrota el rotor 420. Sin embargo, en otras
modalidades, algunas o todas las zapatas 423 se pueden
reemplazar por rodillos que se monten giratoriamente a sus
respectivos brazos 422, de modo que los rodillos roten con
relacion al rotor 420 a medida que el rotor 420 gira con
relacion al tubo comprimible 506. Tal distribucidon reduce las
pérdidas por fricciéon en la bomba 400, porque los rodillos
ruedan sobre la superficie del tubo 506 al tiempo que el
rotor 420 gira.

En la modalidad mostrada en la figura 2A, el elemento de
anillo 421 del rotor 420 comprende un engranaje 424 interno,
o anular, que tiene un anillo de dientes circular 425, cuyos
dientes estan todos espaciados de manera equidistante del eje

del rotor R. También se provee un engranaje de pifion 434 con
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dientes 435 que se engranan con los dientes 425 del engranaje
interno 424.

El engranaje de pifion 434 se monta a la carcasa de la
bomba 410 por rotacidon alrededor de un eje de piAdon P con
relacion a la carcasa de la bomba 410. El eje de pifion P es
paralelo a, desplazado de, y fijo con relacion al eje del
rotor R. La rotacidon del engranaje de pifidn 434 acciona la
rotacion del engranaje 1interno 424 con relacion al tubo
comprimible 506. ElI engranaje de pifidbn 434 tiene menos
dientes que el engranaje interno 424, de modo que la
velocidad de rotacidéon del engranaje interno 424 y del rotor
420 es menor que la velocidad de rotacion del engranaje de
pifibn 434, y es tal que los engranajes 424 y 434 actuan como
torque multiplicador cuando el engranaje 1iInterno 424 es
accionado por el engranaje de pifidn 434.

Como se muestra en la figura 3A, el engranaje de piiodn
434 se conecta a un engranaje de accionamiento 604,
montandose dicho engranaje de accionamiento 604 por rotacion
alrededor del mismo eje de piidén P como el engranaje de pifioén
434. El engranaje de accionamiento 604 y el engranaje de
pifion 434 generalmente se pueden formar integralmente, o uno
se puede TFTijar-rotacionalmente sobre un eje con el cual el
otro esta formado integralmente, o ambos pueden estar fijados

rotacionalmente sobre un eje. En cualquier caso, la rotacidn
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del engranaje de accionamiento 604 causa la rotacion del
engranaje de pifnén 434. Como el eje del piindon P se fija con
relacién a la carcasa de la bomba 410, se podra apreciar que
el centro del engranaje de accionamiento 604 se fija con
relacion a la carcasa de la bomba 410.

El engranaje de accionamiento 604 se refiere en este
documento como que esta comprendido en un “mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar’ 600. En esta
modalidad, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiltar 600 se considera que comprende el engranaje de
accionamiento 604 y el elemento (no mostrado) al cual se
conecta el engranaje de accionamiento 604 y alrededor del
cual éste rota. Ademas, el engranaje de accionamiento 604 se
refiere en este documento a una parte movible del mecanismo
de accionamiento del dispositivo auxiliar 600, mas
particularmente a wuna parte movible del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600, mas
particularmente wuna parte giratoria del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600.

La figura 3A muestra al segundo engranaje 604 separado
del primer engranaje 204 del mecanismo de accionamiento
portador 200. Esto es, el primero y el segundo engranajes
204, 604 estan desacoplados uno del otro. Por lo tanto,

cuando el cepillo de dientes 1 esta en el estado ilustrado en
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la figura 3A, la rotacion del eje de salida del motor 202 no
produce la rotacién de accionamiento del rotor 420 via el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Sin
embargo, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 es selectivamente acoplable con el mecanismo de
accionamiento portador 200 durante [la operatividad del
mecanismo de accionamiento portador 200 (es decir, mientras
el eje de accionamiento 208 y el primer engranaje 204 son
rotados por el motor 202), de manera a operar selectivamente
el dispositivo auxiliar 400 mientras el elemento portador 130
se mueve en relacion al cuerpo 100, como se describira mas
adelante con mas detalles.

La carcasa de la bomba 410 se monta sobre la carcasa 122
pero es movible con relacion a la carcasa 112. Por ejemplo,
la carcasa de la bomba 410 puede ser deslizable con relacion
a la carcasa 112. Por otra parte, la posicion del egje
longitudinal D del eje de accionamiento 208 es fija con
relacion a la carcasa 112 y al cuerpo 100 como un todo.

Como se ilustra en las figuras 1 y 3A, el cepillo de
dientes 1 comprende un selector 114 que es operable por un
usuario a fin de lograr que el segundo engranaje 604 se
acople con el primer engranaje 204, lo cual resulta en que el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se

acople con el mecanismo de accionamiento portador 200. Un
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usuario puede mover al selector 114 entre una primera
posicién o estado, mostrado en la figura 3A, y una segunda
posicion o estado (que no se muestra), en el cual el primero
y el segundo engranajes 204, 604 se acoplan y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de
accionamiento portador 200 estan acoplados. Un primer extremo
del selector 114 sobresale a través de un hueco 116 en la
carcasa 112 del mango 110 desde el interior de la carcasa 112
hasta el exterior de la carcasa 112, mientras un segundo
extremo opuesto del selector 114 se fija a la carcasa de la
bomba 410 directa o indirectamente y es movible en relacion a
la carcasa 112. Una cubierta flexible 117 se fija a la
superficie exterior de la carcasa 112 sobre el hueco 116 y
sobre el primer extremo del selector 114. La cubierta 117
previene que el polvo o la humedad entren al interior del
mango 110 a través de la abertura 116.

El selector 114 esta sesgado desde su segunda posicidén a
sSu primera posicion por un elemento flexible 115, el cual en
la presente modalidad comprende un resorte en espiral, como
se muestra en la fTigura 3A. El elemento flexible 115 se
conecta entre la carcasa de la bomba 410 y la carcasa 112, se
sesga el segundo engranaje 604 alejado del primer engranaje
204, y de esta forma actua para sesgar el mecanismo de

accionamiento del dispositivo auxiliar 600 fuera del
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engranaje con el mecanismo de accionamiento portador 200.

Cuando un usuario desea limpiar sus dientes usando los
elementos de limpieza 134 Illevados en el elemento portador
movible 130, se aplica una fuerza a la superficie 20la del
interruptor 201, Mlo cual ocasiona que el 1interruptor
eléctrico 201b adopte su estado cerrado. Esto completa el
circuito eléctrico 205, la corriente fluye a través del motor
202, el eje de salida del motor 202 rota. A su vez, el eje de
accionamiento 208 se mueve, lo cual acciona el elemento
portador 130 para que se mueva en relacidon al cuerpo 100.

Cuando el usuario posteriormente desea aplicar el fluido
contenido en el depdsito 502 a su cavidad oral, es decir,
sobre sus dientes o encias, €l mueve el selector 114 desde su
primer estado a su segundo estado contra la fuerza sesgante
del elemento flexible 115. Debido a que la posiciéon del eje P
de rotacion del segundo engranaje 604 se fija con relacion a
la carcasa de la bomba 410, y debido a que la carcasa de la
bomba 410 se 1induce a moverse cuando el selector 114 se
mueve, el movimiento del selector 114 desde su primer estado
a su segundo estado ocasiona que la carcasa de la bomba 410 y
el segundo engranaje 604 se muevan con relacién al cuerpo 100
y con relacion al mecanismo de accionamiento portador 200 en
direccion hacia el mecanismo de accionamiento portador 200.

Esto ocasiona que la distancia entre el eje D de rotacién del
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primer engranaje 204, y el eje P de rotacion del segundo
engranaje 604, el cual es paralelo al eje D de rotacion del
primer engranaje 204, se reduzca hasta que el primer y el
segundo engranajes 204, 604 se engranan. Debido a que el
primer engranaje 204 ya esta rotando alrededor de su eje D de
rotacién, el acople del primer y segundo engranajes 204, 604
causa la rotacidon del segundo engranaje 604 alrededor de su
eje P de rotacion, y asi la operacion de la bomba 400 para
bombear fluido desde el depdésito 502 a través de las salidas
510 y dentro de la boca del usuario.

Cuando el usuario posteriormente desea detener Ila
aplicacion de fluido a su cavidad oral, se libera el selector
114, el cual regresa a su primer estado bajo el efecto de
empuje del elemento flexible 115. Esto ocasiona que la
carcasa de la bomba 410 y el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 se muevan con relacién al cuerpo 100
y con relaciéon al mecanismo de accionamiento portador 200 en
una direccion alejada del mecanismo de accionamiento portador
200, de manera que la distancia entre el eje D de rotaciodn
del primer engranaje 204 y el eje P de rotaciéon del segundo
engranaje 604 aumenta hasta que se desacoplan el primer y
segundo engranajes 204, 604. Por lo tanto, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de

accionamiento portador 200 se desacoplan y cesa la operacion



10

15

20

42
de la bomba.

En cada una de las modalidades mostradas en las figuras
2B y 2C, el rotor 420 no comprende un engranaje interno. Mas
bien, el rotor 420 gira alrededor de su eje R sobre un eje
(que no se muestra) que se monta a la carcasa de la bomba
410. Ya sea que se monte sobre un engranaje equivalente al
engranaje de pifion 434 antes analizado, o0 que se integre con
el eje y se engrane directamente (o indirectamente via otros
engranajes) con un engranaje equivalente al segundo engranaje
604, o el segundo engranaje 604 se monta por si mismo sobre,
0 se integra con el eje.

En la modalidad descrita arriba, el elemento flexible
115 comprende un resorte en espiral. En modalidades
alternativas, el elemento flexible 115 puede comprender una
forma diferente de resorte. ElI elemento flexible puede
comprender una membrana deformable elasticamente (tal como se
muestra en la figura 3B) o una o mas columnas deformables
elasticamente conectadas entre la carcasa de la bomba 410 y
la carcasa 112 del mango 110. Cuando el selector 114 esta en
su segundo estado, la membrana o columna(s) se deforman desde
un estado de equilibrio natural, el primero y segundo
engranajes 204, 604 se engranan Yy asi el mecanismo de
accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento

del dispositivo auxiliar 600 se acoplan. La [liberacion
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subsecuente del selector 114 por el usuario, permite que la
membrana o columna(s) se relajen a su estado de equilibrio,
el cual se indica en la linea de puntos en la figura 3B para
la modalidad utilizando una membrana 115. Se apreciara que la
relajacion del elemento flexible 115 ocasiona que el
mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 se desacoplan, y
asi cesa la operacion de la bomba.

Otra modalidad de la presente invencion se ilustra en la
figura 3C. En esta modalidad, el selector 114 comprende un
interruptor eléctrico que es accionado por un usuario (es
decir, presionando el interruptor) entre un primer estado, en
el cual un circuito eléctrico de accionamiento de la bomba
que comprende el interruptor eléctrico 114, una o0 mas
baterias y un electroiman 118, esta incompleto o abierto, y
un segundo estado en el cual el circuito eléctrico de
accionamiento de [la bomba esta completo o0 cerrado. Las
baterias son preferiblemente las baterias 203 que se usan
para energizar el motor 202. ElI electroiman se fTija
directamente o indirectamente a una de las carcasas 112 y el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. Por
otra parte, un elemento ferromagnético 119 se fija directa o
indirectamente a la otra de las carcasas 112 y el mecanismo

de accionamiento del dispositivo auxiliar 600. EI electroiman
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118 y el elemento ferromagnético 119 se distribuyen
relativamente, cuando el electroiman 118 no se energiza, de
modo que la energizaciéon subsiguiente del electroiman 118
pudiera resultar en un movimiento relativo entre el
electroiman 118 vy el elemento ferromagnético 119 para
ocasionar el movimiento del mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 con relacion a la carcasa 112 en
direccion hacia el mecanismo de accionamiento portador 200.

Por lo tanto, como se apreciara, cuando un usuario desea
operar la bomba 400 para expeler fluido desde las salidas 510
durante el movimiento de accionamiento del elemento portador
130, pasara el interruptor al selector 114 desde su primer
estado a su segundo estado para cerrar el circuito eléctrico
de accionamiento de bomba, lo que ocasiona una corriente que
fluye a través del electroiman 118. Esto da origen al
movimiento relativo entre el electroiman 118 y el elemento
ferromagnético 119, y por [lo tanto el movimiento del
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 con
relacion a la carcasa 112. Dado que el eje D longitudinal del
primer engranaje 204 se fija con relacién a la carcasa 112,
esta operaciéon origina el movimiento de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 hacia el mecanismo de accionamiento
portador 200, lo que causa el acoplamiento del primer vy

segundo engranajes 204, 604 de los mecanismos de
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accionamiento 200, 600 respectivos, Yy por consiguiente la
operacion de la bomba 400.

La conmutacidén subsiguiente del selector 114 a su
primera posicion abre el circuito eléctrico y desenergiza el
electroiman 118. Un elemento flexible 115 conectado entre el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y la
carcasa 112, empuja el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 en wuna direccion alejada del
mecanismo de accionamiento portador 200 de modo que aumenta
la distancia entre los ejes D, P de rotaciéon del primer y
segundo engranajes 204, 604 de modo que el primer y segundo
engranajes se desacoplan y cesan la operacion de la bomba.

La conmutacion del selector 114 a su primera posicion
puede ser efectuada manualmente por el usuario.
Alternativamente, el electroiman 118 se puede energizar
automaticamente durante un periodo de tiempo predeterminado,
después del cual se desenergiza. Por ejemplo, el cepillo de
dientes 1 puede contener un temporizador (que no se muestra)
y un circuito de control (que no se muestra) que se conecten
al circuito eléctrico accionador de la bomba. El temporizador
se configura para medir un periodo de tiempo predeterminado
desde un punto en el tiempo en el cual se estima que el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el

mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan primero
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siguiendo la conmutacion del selector 114 a su segunda
posicion. Este punto en el tiempo se puede estimar que sea el
punto en el tiempo en el cual se cierra el circuito eléctrico
para el accionamiento de la bomba, o un punto en el tiempo
muy corto después de esto. El periodo de tiempo
predeterminado es preferiblemente entre 1 y 30 segundos, mas
preferiblemente entre 2 y 15 segundos, y mas preferiblemente
entre 3 y 7 segundos. Se puede proporcionar una interfase de
usuario, tal como un disco, a través de la cual un usuario es
capaz de seleccionar la duracidon del periodo de tiempo
predeterminado.

Cuando el temporizador haya medido la expiracion del
periodo de tiempo predeterminado, el circuito de control
controla el interruptor 114 para que se mueva a Su primer
estado, lo cual ocasiona que el accionamiento del circuito
eléctrico de la bomba sea incompleto. A su vez, esto causa la
desenergizacion del electroiman 118, y el posterior desacople
del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600
desde el mecanismo de accionamiento portador 200 a través de
la influencia de desviacion antes descrita del elemento
flexible 115.

Por consiguiente, el implemento 1 para el cuidado oral
de la presente invencion puede comprender un temporizador que

mida un periodo de tiempo predeterminado desde un punto en el
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tiempo cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se
acoplan, y un controlador que cause el desacoplamiento del
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el
mecanismo de accionamiento portador 200 después que el
temporizador haya determinado que el periodo de tiempo
predeterminado ha finalizado. Por consiguiente, el implemento
para el cuidado oral 1 de 1la presente invencion puede
comprender un temporizador que mida un periodo de tiempo
predeterminado desde un punto en el tiempo cuando el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el
mecanismo de accionamiento portador 200 se acoplan, y un
controlador que <cause el desacople del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 y el mecanismo de
accionamiento portador 200, después que el temporizador haya
determinado que el periodo de tiempo predeterminado ha
expirado. Alternativamente, un temporizador y un circuito de
control (que no se muestran) se pueden conectar al
interruptor 201. El temporizador se configura para medir un
periodo de tiempo predeterminado desde un punto en el tiempo
al cual se estima que el mecanismo de accionamiento portador
se ha activado. EI punto en el tiempo se puede estimar como
el punto en el tiempo al cual el interruptor 201b se pone en

un estado cerrado, en el que se completa el circuito 205.



10

15

20

48

Después que expira el primer periodo de tiempo
predeterminado, el electroimdn 118 se puede energizar
automaticamente por un segundo periodo predeterminado de
tiempo, después del cual se desenergiza. En esta modalidad,
el temporizador controla cuando el mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar 600 se acopla y opera para dispensar
un TFfluido, Qluego continua el acoplamiento por un segundo
periodo de tiempo predeterminado, y entonces se desacopla
automaticamente. Por consiguiente la dispensacion del fluido
se hace automaticamente y el usuario no necesita presionar
otra cosa que no sea el interruptor inicial 201.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el segundo engranaje 604 gira alrededor de un eje P que es
paralelo al eje D de rotacién del primer engranaje 204. Sin
embargo, en modalidades alternativas, estos dos ejes P, D
pueden no ser paralelos. En algunas modalidades, uno de los
primeros y segundos engranajes 204, 604, puede comprender un
engranaje externo y el otro del primero y segundo engranajes
204, 604 pueden comprender un engranaje cooperante de gusano,
como se muestra por via de ejemplo en la figura 4, de modo
que estos dos ejes P, D son perpendiculares uno al otro. En
algunas modalidades, wuno de los primeros Yy segundos
engranajes 204, 604, puede comprender engranajes cooperantes

conicos que giran con respecto a ejes no paralelos, tales
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como ejes que son perpendiculares el uno al otro. Otras
distribuciones de engranajes acoplables cooperantes que giran
alrededor de los respectivos ejes no paralelos seran posibles
para la persona experta en este campo de trabajo.

En las modalidades descritas anteriormente, el primero y
el segundo engranajes 204, 604 se mueven con relacién uno al
otro de tal manera que una distancia entre sus ejes P, D de
rotacion se reduzca para acoplar Qlos mecanismos de
accionamiento 200, 600. En otras modalidades, éste no tiene
que ser el caso. Por ejemplo, en algunas modalidades, el
segundo engranaje 604 se puede mover en una direccion
paralela a su eje P de rotacion y paralelo al eje
longitudinal D del eje de accionamiento 208, para acoplar el
segundo engranaje 604 con el primer engranaje 204 para
acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600. Por 1lo
tanto, la distancia entre los ejes P, D de rotacidn permanece
sin cambios.

En modalidades alternativas, la distancia entre los ejes
P, D de rotacion aumenta para acoplar los mecanismos de
accionamiento 200, 600. Por ejemplo, el primer engranaje 204
puede contener un engranaje interno. El eje de rotacién del
segundo engranaje 604 se puede localizar cerca al eje de
rotacion del primer engranaje 204 cuando el primer y el

segundo engranajes 204, 604 se desacoplan. ElI movimiento
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posterior del eje de rotacidon del segundo engranaje 604 lejos
del eje de rotaciéon del primer engranaje 204 podria dar
origen al acoplamiento del primer y segundo engranajes 204,
604, y asi acoplar los mecanismos de accionamiento 200, 600.

En una variacion a las modalidades discutidas
anteriormente, el engranaje 204 en el eje de accionamiento
208 puede no ser el engranaje que el segundo engranaje 604
acopla y desacopla. Por ejemplo, el engranaje 204 en el eje
de accionamiento 208 se puede acoplar permanentemente con un
tercer engranaje (que no se muestra) que sea parte del
mecanismo de accionamiento portador 200 y que se haga girar
mediante el mecanismo de accionamiento portador 200. En este
caso, puede ser con este tercer engranaje que el segundo
engranaje 604 del mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 se acopla y desacopla para acoplar y desacoplar
los mecanismos de accionamiento 200, 600.

De manera similar, en algunas modalidades el engranaje
604 montado para que rote sobre el mismo eje P como el
engranaje de piinon 440 puede no ser el engranaje con el cual
el engranaje del mecanismo de accionamiento portador se
acople y desacople. Por ejemplo, el engranaje 604 puede estar
acoplado permanentemente con otro engranaje (que no se
muestra), y es con este otro engranaje que un engranaje del

mecanismo de accionamiento portador 200 (esté o no montado el
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engranaje 204 sobre el eje de accionamiento 208) se acople y
desacople.

En efecto, se puede proveer cualquier numero de
engranajes como un tren de engranaje rompible configurado
para transmitir selectivamente el movimiento del mecanismo de
accionamiento portador 200 al dispositivo auxiliar 400. Esto
es, el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
600 puede comprender un primer tren de engranajes conectado
indirectamente al dispositivo auxiliar 400 y el mecanismo de
accionamiento portador 200 puede comprender un segundo tren
de engranajes conectados indirectamente al motor 202, y se
puede configurar uno o mas de los primeros trenes de
engranajes para acoplar y desacoplar selectivamente uno o mas
del segundo tren de engranajes, para operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante la operacion del motor 202.

En todas las modalidades descritas anteriormente, la
primera y la segunda partes giratorias del mecanismo de
accionamiento portador 200 y del mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables
al primer y segundo engranajes 204, 604, respectivamente. Sin
embargo, la presente invencién no se limita al empleo de la
primera Yy segunda partes giratorias que se acoplan que
necesariamente son engranajes. Por ejemplo, en algunas

modalidades, las primera y segunda partes giratorias pueden
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comprender sus ruedas respectivas con superficies que se
pueden acoplar una con otra Yy posteriormente se pueden
desacoplar, para trasmitir selectivamente la rotacién de la
primera parte giratoria a la segunda parte giratoria. Las
superficies tendrian sus respectivos coeficientes de friccion
suficiente, tales que, cuando las superficies de las ruedas
se acerquen al engranaje, la rotacién de accionamiento de la
primera parte giratoria del mecanismo de accionamiento
portador 200 se trasmita al menos parcialmente a la segunda
parte giratoria del mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600, en un grado suficiente para operar
la bomba u otro dispositivo auxiliar 400 proporcionado. Las
superficies pueden ser superficies circunferenciales de la
primera y segunda partes giratorias respectivamente, caras
del extremo axial respectivo de la primera y la segunda
partes giratorias, o una superficie circunferencial de una de
las partes giratorias y una cara del extremo axial de la otra
de la primera y segunda partes giratorias.

En todas las modalidades descritas anteriormente, la
primera y la segunda partes movibles del mecanismo de
accionamiento portador 200 y el mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar 600 son respectivamente acoplables a
la primera y segunda partes giratorias, respectivamente. Sin

embargo, la presente invencion no se limita al empleo del
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acoplamiento de la primera y segunda partes movibles que son
necesariamente giratorias. Por ejemplo, en algunas
modalidades, una de la primera y segunda partes movibles
acoplables comprende una cremallera, y la otra de la primera
y segunda partes movibles acoplables comprende un pifidén que
se acopla selectivamente con [la cremallera. En estas
modal idades, se puede mover el pifdn en direccién paralela a,
o perpendicular a, su eje de rotacion para acoplar vy
desacoplar la cremallera.

La cremallera se puede montar sobre el elemento de
accionamiento 208, en cuyo caso el elemento de accionamiento
208 puede ser accionado por el motor 202 en direccion axial a
lo largo del eje longitudinal D del elemento de accionamiento
208. Por ejemplo, el primer extremo del elemento de
accionamiento 208 se puede conectar al eje de salida del
motor 202 via un primer enlace adecuado, tal como un arreglo
de leva-seguidor, de modo que la rotacién del eje de salida
del motor 202 se traslade en el movimiento axial hacia
adelante y hacia atras del eje de accionamiento 208. ElI
segundo extremo del elemento de accionamiento 208 se conecta
al elemento portador 130 via un segundo enlace adecuado para
convertir el movimiento axial hacia adelante y hacia atras
del elemento de accionamiento 208 en el movimiento del

elemento portador 130. Si el elemento portador 130 gira con
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relacion al soporte 122, el segundo enlace puede comprender
un arreglo de leva-seguidor dispuesto de tal manera que el
movimiento axial hacia adelante y hacia atras del elemento de
accionamiento 208, se convierte en rotacion del elemento
portador 130. Alternativamente, si el elemento portador 130
es movible linealmente en una direccién paralela al eje
longitudinal D del elemento de accionamiento 208, el elemento
portador 130 se puede Tfijar directa o indirectamente al
elemento de accionamiento 208, de modo que el elemento
portador 130 sigue el movimiento axial hacia adelante y hacia
atras del elemento de accionamiento 208.

En una modalidad alternativa, la cremallera puede ser
parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
600, y el pifidén se monta sobre, o se integra con el elemento
de accionamiento 208, y el elemento de accionamiento 208
puede girar alrededor de su eje longitudinal D.

En una variacion de estas modalidades, la cremallera se
reemplaza por una superficie plana y el pifion se reemplaza
por wuna rueda con wuna superficie circunferencial. Las
superficies deberan tener sus respectivos coeficientes de
friccion suficientes para trasmitir movimiento entre la
superficie plana y la rueda. La superficie plana y la
superficie circunferencial se pueden acoplar selectivamente

con una u otra y posteriormente se pueden desacoplar, para
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trasmitir selectivamente el movimiento lineal de la
superficie plana a la rueda o viceversa, dependiendo a cual
de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600 pertenece
cada una de las superficies.

En otras modalidades, una de la primera y segunda partes
movibles puede ser un elemento giratorio, tal como una polea
O una rueda, y la otra de la primera y la segunda partes
movibles puede ser un elemento flexible alargado, tal como
una correa, una cadena, un cable o un alambre, que se acoplan
selectivamente al elemento giratorio. Por ejemplo, en la
modalidad mostrada en la figura 3D, el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende una
polea 606 y una correa 608. El mecanismo de accionamiento
portador 200 comprende una polea 206 montada sobre, o
integrada con el eje de accionamiento 208. La polea de
accionamiento 206 rota con el eje de accionamiento 208. La
correa 608 i1nicialmente no se ajusta en las poleas 602, 606.
Esto es, cuando el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar 600 y el mecanismo de accionamiento portador 200 se
desacoplan, la correa no esta acoplada con una o con ambas
poleas de accionamiento 206 y la polea 606. El movimiento
relativo posterior de la polea de accionamiento 206 y la
polea 606 en una forma que la distancia entre la polea de

accionamiento 206 y la polea 606 aumenta hasta que la correa
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608 se acopla con ambas de las poleas 206, 606 resulta en el
acoplamiento de los dos mecanismos de accionamiento 200, 600.
ElI movimiento puede comprender movimiento del eje de rotacion
de una de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606 con
relacion a la carcasa 112, mientras que el eje de rotacion de
la otra de las poleas de accionamiento 206 y la polea 606
permanecen fijas con relacioén a la carcasa 112.
Alternativamente, el movimiento puede comprender movimiento
de los ejes de rotacidon de ambas de las poleas 206, 606 con
relacion a la carcasa 112.

En una variacion a la modalidad ilustrada en la figura
3D, Hlas poleas se pueden reemplazar con ruedas dentadas
respectivamente y el elemento flexible alargado comprende una
cadena con enlaces acoplados con los dientes de las ruedas
dentadas.

En otras modalidades mas de la presente invencion,
ninguno de las dos primera y segunda partes movibles del
mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son partes
giratorias. Por ejemplo, en variaciones respectivas a cada
una de las modalidades descritas anteriormente, el elemento
de accionamiento 208 puede ser movido hacia delante y hacia
atras por el motor 202 en direcciones axiales a lo largo de

su eje longitudinal D de manera similar a la descrita
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anteriormente. ElI elemento de accionamiento 208 comprende un
primer elemento movible macho o hembra que sigue el
movimiento del elemento del accionamiento 208. El mecanismo
de accionamiento del dispositivo auxiliar 600 comprende un
segundo elemento movible macho o hembra que se acopla
selectivamente con el primer elemento movible para acoplar
los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. Cuando el
primer y segundo elementos movibles se acoplan, el segundo
elemento movible se mueve hacia atras y hacia adelante a lo
largo de una via lineal por el movimiento axial hacia
adelante y hacia atras del primer elemento movible paralelo
al eje longitudinal D del elemento de accionamiento 208.

En todas Qlas modalidades descritas anteriormente, el
movimiento del segundo elemento movible del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600, cuando es
accionado por el primer elemento movible del mecanismo de
accionamiento portador 200, se traduce en el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 en un movimiento
adecuado para accionar el dispositivo auxiliar 400, tal como
una bomba.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el elemento de accionamiento 208 comprende un solo elemento
alargado sustancialmente lineal. En variaciones respectivas

para cada wuna de las modalidades, el elemento de
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accionamiento 208 puede contener mas bien uno o mas
elementos, cada uno de los cuales puede ser lineal o no-
lineal, que une el eje externo del motor 202 al elemento
portador 130. No se debe considerar que la forma del elemento
de accionamiento 208 esté limitada a cualquiera de las formas
discutidas anteriormente, a menos que se especifique de otro
modo en las reivindicaciones.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
al menos parte del mecanismo de accionamiento auxiliar 600 se
mueve con relacion a la carcasa 112 y con relacion al
mecanismo de accionamiento portador 200 para acoplar vy
desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200, 600. En
variaciones respectivas para cada una de las modalidades
descritas anteriormente, el mecanismo de accionamiento
portador 200 se puede mover en lugar o adicionalmente con
relacion a la carcasa 112 para acoplar y desacoplar los dos
mecanismos de accionamiento 200, 600.

En muchas de las modalidades descritas anteriormente, la
carcasa de la bomba 410 se mueve con relaciéon a la carcasa
112 y con relacién al mecanismo de accionamiento portador 200
para acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento
200, 600. En variaciones respectivas a estas modalidades, la
carcasa de la bomba 410 puede estar fija con relacion a la

carcasa 112, y cualquiera de los dos de (a) al menos parte
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del mecanismo de accionamiento portador 200 y (b) al menos
parte del mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
600 se pueden mover con relacion a la carcasa 112 para
acoplar y desacoplar los dos mecanismos de accionamiento 200,
600. En estas variaciones respectivas, el segundo extremo del
selector 114 se puede conectar a uno de los mecanismos de
accionamiento 200, 600 que esta configurado para moverse en
relacion a la carcasa 112 durante el acople/desacople de los
mecanismos de accionamiento 200, 600, antes que a la carcasa
de la bomba 410.

Por ejemplo, en una primera variacion a la modalidad de
las figuras 1 y 3A, la carcasa de la bomba 410 y el egje
longitudinal D del elemento de accionamiento 208 se fijan con
relacion a la carcasa 112. El mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar 600 comprende el engranaje 604 y otro
engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje
de rotacidén que es movible con relacion al engranaje 604 en
un arco alrededor del eje P de rotacion del engranaje 604
mientras se mantiene el acople de 1los dientes del otro
engranaje y del engranaje 604. A través de este movimiento
del eje de rotacion del otro engranaje, el otro engranaje se
acopla y se desacopla con el primer engranaje 204 sobre el
elemento de accionamiento 208.

En una segunda variacion a la modalidad de las figuras 1
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y 3A, la carcasa de la bomba 410 se fija con relacion a la
carcasa 112 (de modo que el eje del rotor A se fija en
posicion relativa a la carcasa 112), y el mecanismo de
accionamiento portador 200 comprende el engranaje 204 y otro
engranaje (que no se muestra). El otro engranaje tiene un eje
de rotacidon que se mueve con relacion al engranaje 204 en un
arco alrededor del eje D de rotaciéon del engranaje 204
mientras que se mantiene el engranaje de los dientes del otro
engranaje y del engranaje 204. A través de este movimiento
del eje de rotaciéon del otro engranaje, el otro engranaje se
acopla y se desacopla con el engranaje 604 del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600.

En cada una de estas dos variaciones, el selector 114 se
conecta al eje del otro engranaje y estd sesgado por un
elemento flexible 115 a su primera posicion, de modo que los
mecanismos de accionamiento 200, 600 se devuelven a una
posicion con relacion en la cual se desacoplan.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el rotor 420 de la bomba 400 gira alrededor de un eje R que
es paralelo al eje longitudinal L del implemento 1. En
modal idades alternativas, como la mostrada en la figura 4, el
rotor 420 gira alrededor de un eje que es no-paralelo, que es
perpendicular, al eje longitudinal L del implemento 1. En

dichas modalidades alternativas, el rotor 420 puede asumir
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cualquiera de las formas descritas en este documento, por
ejemplo cualquiera de aquellas mostradas en las figuras 2A a
2C.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba. En las
respectivas variaciones a cada una de estas modalidades, el
dispositivo auxiliar no comprende una bomba. Preferiblemente,
el dispositivo auxiliar es un dispositivo auxiliar accionable
mecanicamente. EIl dispositivo auxiliar podria comprender, por
ejemplo, un elemento para masaje de los tejidos blandos o un
elemento que cause la vibracion del cabezal 120.

En cada una de las modalidades descritas anteriormente,
el cabezal 120 se forma integralmente con el mango 110. En
variaciones respectivas a cada una de las modalidades arriba
mencionadas, el cabezal 120 se puede conectar de manera
separable al mango 110. En dichas modalidades alternativas,
la invencién proporciona un juego de partes para un
implemento para el cuidado oral 1, dicho juego de partes
comprende un mango 110 y uno o mas cabezales 120 que es/son
conectables, preferiblemente separables, al mango 110. EI
cuello 140 puede estar formado integralmente con el cabezal
120 y se puede remover del mango 110 junto con el cabezal
120. Alternativamente, el cuello 140 puede estar formado

integralmente con el mango 110, y el cabezal 120 se puede
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remover desde ambos el cuello 140 y el mango 110.

El juego de partes puede comprender uno o mas depoésitos
502, los cuales son conectables a la primera porcién del
canal 504 del sistema de transporte de fluido 500, y los
cuales estan empacados y se proveen a un usuario o consumidor
por fuera del mango 110. Uno o mas depdsitos 502 pueden
contener cada uno Tfluidos de la misma o de diferentes
composiciones.

En cada una de las modalidades antes descritas, el
mecanismo de accionamiento portador 200 se conecta
permanentemente al elemento portador 130 y se opera para
accionar el movimiento del elemento portador 130 con relacion
al cuerpo 100. En variaciones respectivas para cada una de
las modalidades, se puede, en cambio conectar y desconectar
selectivamente el mecanismo de accionamiento portador 200 al
elemento portador 130 y se puede operar, cuando se conecta al
elemento portador, para accionar el movimiento del elemento
portador 130 con relacion al cuerpo 100.

En cada una de las modalidades antes descritas, el
mecanismo de accionamiento portador 200 y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar 600 son acoplables
selectivamente uno con otro. En variaciones respectivas para
cada una de las modalidades descritas, los mecanismos de

accionamiento 200, 600 se pueden acoplar permanentemente uno
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al otro, de modo que el motor 202, cuando se conecta
eléctricamente a las baterias 203, siempre acciona el
movimiento del elemento portador 130 y la operaciéon del
dispositivo auxiliar 400. En tales escenarios, cuando el
dispositivo auxiliar 400 comprende una bomba peristaltica
rotativa, el eje de rotacién del rotor 420 se fija
preferiblemente en posiciéon relativa a la carcasa 112 y al
cuerpo 100 generalmente.

En una modalidad alternativa de la presente invencion,
el implemento para el cuidado oral 1 comprende un cuerpo 100,
una o mas salidas 510 que se forman en una superficie del
cuerpo 100, y preferiblemente en una superficie del cabezal
120 del cuerpo 100. Dispuestos dentro del cuerpo 100, vy
preferiblemente dentro del mango 110 del cuerpo 100, estan
una bomba peristaltica rotativa 400 y un canal de flujo de
fluido 506, 508 que une la bomba 400 a una o mas salidas 510,
de manera muy parecida al mismo modo analizado anteriormente.
Como se analizé anteriormente, la bomba 400 opera para
bombear fluido a una o mas salidas 510 via el canal de flujo
de fluido 506, 508. Preferiblemente el flujo se bombea desde
un depdsito 502 dispuesto dentro del mango 110, como se
expuso anteriormente. El canal de flujo de fluido comprende
un tubo comprimible 506, y la bomba 400 comprende un rotor

420 y una carcasa de bomba 410, como ya se analizé
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anteriormente. El rotor 420 gira alrededor de un eje R que se
fija en una posicion relativa al mango 110 y relativa al
cuerpo 100 como un todo.

En una modalidad mas de la presente iInvencidon, se provee
un juego de partes para un implemento para el cuidado oral,
comprendiendo el juego de partes: un mango 110; y un cabezal
120 que se conecta al mango 110, donde el cabezal 120
comprende uno o mas elementos de limpieza 134 y un primer
canal de flujo de fluido 508, donde una o mas salidas 510 se
forman en una superficie del cabezal 120, y el primer canal
de flujo de fluido 508 se comunica fluidamente con una o0 mas
salidas. ElI mango 110 comprende una carcasa 112, dentro de la
cual se dispone una bomba peristaltica rotativa 400 y un
segundo canal de flujo de fluido 506 que acopla el primer
canal de flujo de fluido 508 cuando el cabezal 120 se conecta
al mango 110 a modo de unir la bomba 400 a una o mas salidas
510 cuando el cabezal 120 se conecte al mango 110. La bomba
400 se opera para bombear fluido a una o mas salidas 510 via
el primero y segundo canales de flujo de fluido 506, 508.
Como ya se analizé anteriormente, el segundo canal de flujo
de fluido comprende un tubo comprimible 506, y la bomba 400
comprende un rotor 420 y una carcasa de bomba 410, donde una
primera porcion del tubo comprimible 506 se comprime entre el

rotor 420 y la carcasa 410. El rotor 420 gira alrededor de un



65
eje R que se fija en posicion con relaciéon a la carcasa 112
del mango 110.
Otras modificaciones a las modalidades descritas seran
aparentes para aquellos expertos en la técnica y estan dentro
del alcance de la 1invencion, como se define en las

reivindicaciones anexas.
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NOVEDAD DE LA INVENCION

Habiendo descrito la presente invencidén, se considera como
una novedad y, por lo tanto, se reclama como propiedad lo

contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.- Un implemento para el cuidado oral que comprende:

un cuerpo;

un elemento portador conectado al cuerpo y movible con
relaciéon al cuerpo, transportando el elemento portador uno o
mas elementos para limpieza;

un mecanismo de accionamiento portador que se opera para
accionar el movimiento del elemento portador con relacién al
cuerpo;

un dispositivo auxiliar que comprende una bomba; y

un mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar
que se acopla selectivamente con el mecanismo de
accionamiento portador durante la operacion del mecanismo de
accionamiento portador, a fin de operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento
portador con relacion al cuerpo.

2.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 1, caracterizado porque el mecanismo de

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla
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selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a
través del movimiento relativo de al menos parte del
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar y al
menos parte del mecanismo de accionamiento portador.

3.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 2, caracterizado porque el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla
selectivamente con el mecanismo de accionamiento portador a
través del movimiento de al menos parte del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar relativo al cuerpo y
relativo al menos a parte del mecanismo de accionamiento
portador.

4_- ElI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador
comprende una primera parte movible y el mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar comprende una segunda
parte movible;

en donde la operacion del mecanismo de accionamiento
portador da origen al movimiento de la primera parte movible,
y

en donde la segunda parte movible se acopla
selectivamente con [la primera parte movible durante el

movimiento de la primera parte movible.
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5.- ElI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 4, caracterizado porque la primera
parte movible es una primera parte giratoria y el movimiento
de Hla primera parte movible comprende la rotaciéon de la
primera parte giratoria.

6.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 5, caracterizado porque la segunda
parte movible es una segunda parte giratoria, en donde la
primera parte giratoria gira alrededor de un primer eje y la
segunda parte giratoria gira alrededor de un segundo eje.

7.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 6, caracterizado porque la segunda
parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte
giratoria al cambiar una distancia entre el primer eje y el
segundo eje.

8.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 7, caracterizado porque la segunda
parte giratoria se acopla selectivamente con la primera parte
giratoria al reducir una distancia entre el primer eje y el
segundo eje.

9.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 7 u 8, caracterizado porque el primer
eje es paralelo al segundo eje.

10.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
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con la reivindicacion 7 u 8, caracterizado porque el primer
eje no es paralelo al segundo eje.

11.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 6, caracterizado porque el primer y
segundo ejes son coaxiales, y la primera parte giratoria se
acopla selectivamente con la primera parte giratoria al
cambiar una distancia entre la primera y la segunda partes
giratorias en una direccion paralela a los ejes.

12.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones 6 a 10, caracterizado
porque [la primera parte giratoria comprende un primer
engranaje y la segunda parte giratoria comprende un segundo
engranaje.

13.- El implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 5, caracterizado porque una de la
primera parte movible y la segunda parte movible comprende un
elemento giratorio y la otra de la primera parte movible y la
segunda parte movible comprende un elemento flexible
alargado.

14_.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 13, caracterizado porque el elemento
giratorio comprende uno de una polea y una rueda dentada, Yy
el elemento flexible alargado comprende una correa, una

cadena, un alambre y un cable.
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15.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el mecanismo de accionamiento del
dispositivo auxiliar se sesga fuera del acoplamiento con el
mecanismo de accionamiento portador.

16.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que ademas
comprende un selector que es operado por un usuario para
hacer que el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxilitar se acople con el mecanismo de accionamiento
portador.

17.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 16, caracterizado porque el selector es
movible entre la primera y la segunda posiciones y se sesga
para la primera posicion, y

en donde, cuando el selector esta en la primera
posiciéon, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento
portador, y, cuando el selector esta en la segunda posicion,
el mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se
acopla con el mecanismo de accionamiento portador.

18.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que ademas

comprende un electroiman y un elemento ferromagnético, en
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donde cuando se energiza el electroiman, el electroiman y el
elemento se mueven con relacidon uno a otro para hacer que el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se acople
con el mecanismo de accionamiento portador.

19.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que ademas
comprende un temporizador configurado para medir un periodo
de tiempo predeterminado del acoplamiento del mecanismo de
accionamiento del dispositivo auxiliar con el mecanismo de
accionamiento portador,

en donde el implemento se configura de tal manera que,
cuando el temporizador ha medido el periodo de tiempo
predeterminado, el mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar se desacopla del mecanismo de accionamiento
portador.

20.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 18, que ademas comprende un
temporizador configurado para medir un primer periodo de
tiempo predeterminado desde el comienzo de la operacion del
mecanismo de accionamiento portador y un segundo periodo de
tiempo predeterminado, en donde el implemento se configura de
tal manera que, cuando el temporizador ha medido el primer
periodo de tiempo predeterminado, el mecanismo de

accionamiento del dispositivo auxiliar se acopla con el
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mecanismo de accionamiento portador y cuando el temporizador
ha medido el segundo periodo de tiempo predeterminado, el
mecanismo de accionamiento del dispositivo auxiliar se
desacopla del mecanismo de accionamiento portador.

21.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque la bomba comprende una bomba
peristaltica.

22_.- EI 1mplemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 21, que ademds comprende un depésito
para contener un Tfluido, una o mas salidas formadas en una
superficie del cuerpo, y un canal de flujo de fluido que
enlaza el depdsito a una o mas salidas, en donde la bomba
opera para bombear fluido desde el depésito para una o mas de
las salidas via el canal de flujo de fluido.

23.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 22, caracterizado porque [la bomba
comprende una bomba peristaltica y el canal de flujo de
fluido comprende un tubo comprimible, una primera porcion del
tubo se comprime entre dos componentes de la bomba
peristaltica,

en donde la operacion de la bomba peristaltica comprende
el movimiento de al menos uno de los dos componentes

relativos a la primera porciéon del tubo, de modo que la
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compresion de la primera porcion del tubo se relaje y de modo
que una segunda porciéon diferente del tubo, la cual esta méas
cerca que la primera porcion del tubo de una o mas salidas,
se comprima entre dos componentes, donde el fluido se bombea
a lo largo del tubo hacia una o mas salidas.

24_- ElI 1mplemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicaciéon 23, caracterizado porque [la bomba
peristaltica comprende una bomba peristaltica rotativa en la
cual al menos uno de los dos componentes gira alrededor de un
eje.

25.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el mecanismo de accionamiento portador
comprende un motor y uno o mas elementos que acoplan el motor
al elemento portador, en donde la rotacion de un eje de
salida del motor acciona el movimiento del elemento portador
con relacién al cuerpo.

26.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 25, cuando depende de cualquiera de las
reivindicaciones 22 a 24, que comprende una o0 mas baterias
conectadas eléctricamente al motor, en donde el cuerpo
comprende una carcasa y donde el deposito se localiza en un
espacio entre una pared exterior de la carcasa y una o0 mas

baterias.
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27.- Un juego de partes para un implemento del cuidado
oral, el juego de partes comprende:

un mango; Yy

un cabezal que se puede conectar al mango, el cabezal
comprende un elemento portador que es movible con relacion al
mango cuando el cabezal estd conectado al mango, el elemento
portador lleva uno o mas elementos de limpieza;

en donde el mango comprende:

un mecanismo de accionamiento portador operable para
accionar el movimiento del elemento portador con relacién al
mango cuando el cabezal esta conectado al mango;

un dispositivo auxiliar que comprende una bomba; y

un mecanismo de accionamiento de dispositivo auxiliar
que es selectivamente conectable al mecanismo de
accionamiento portador durante la operacion del mecanismo de
accionamiento portador, a fin de operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento
portador con relacion al mango.

28.- Un método para operar un implemento para el cuidado
oral, dicho implemento para el cuidado oral comprende un
cuerpo; un elemento portador conectado al cuerpo y movible
con relacion al cuerpo, el elemento portador Ileva uno o mas
elementos de limpieza; un mecanismo de accionamiento portador

operable para accionar el movimiento del elemento portador
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con relacion al cuerpo; un dispositivo auxiliar que comprende
una bomba; y un mecanismo de accionamiento del dispositivo
auxiliar que es selectivamente acoplable con el mecanismo de
accionamiento portador durante la operacion del mecanismo de
accionamiento portador para operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento
portador con relacién al cuerpo;

en donde el método comprende:

operar el mecanismo de accionamiento portador para
accionar el movimiento del elemento portador con relacién al
cuerpo; y

conectar selectivamente el mecanismo de accionamiento
del dispositivo auxiliar al mecanismo de accionamiento
portador durante la operaciéon del mecanismo de accionamiento
portador, a fin de operar selectivamente el dispositivo
auxiliar durante el movimiento del elemento portador con
relacion al cuerpo.

29.- Un implemento para el cuidado oral, que comprende:

un cuerpo, una o mas salidas estan formadas en una
superficie del cuerpo;

una bomba peristaltica rotativa colocada dentro del
cuerpo; y

un canal de flujo de fluido que une la bomba a una o mas

salidas, en donde la bomba opera para bombear fluido a una o
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mas salidas a través del canal de flujo de fluido;

en donde el canal de flujo de fTluido comprende un tubo
compresible;

en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una
primera porcion del tubo compresible es comprimida entre el
rotor y la carcasa;

en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que
estad en una posicion fija con relacion al cuerpo; y

en donde el rotor tiene una pluralidad de zapatas o
rodillos separados en forma circunferencial para moverse a lo
largo de wuna superficie de la primera porcion del tubo
compresible.

30.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacién 29, que ademas comprende:

un elemento portador conectado al cuerpo y movible con
relacion al cuerpo, el elemento portador lIleva uno o mas
elementos de limpieza;

un mecanismo de accionamiento portador operable para
accionar el movimiento del elemento portador con relacion al
cuerpo; y

un mecanismo de accionamiento de bomba que estd acoplado
con el mecanismo de accionamiento portador, para operar la
bomba durante el movimiento del elemento portador con

relacion al cuerpo.
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31.- EI implemento para el cuidado oral de conformidad
con la reivindicacion 30, caracterizado porque el mecanismo
de accionamiento de bomba es selectivamente acoplable con el
mecanismo de accionamiento portador durante la operacion del
mecanismo de accionamiento portador, para operar
selectivamente la bomba durante el movimiento del elemento
portador con relacion al cuerpo.

32.- Un juego de partes para un implemento para el
cuidado oral, el juego de partes comprende:

un mango; Yy

una cabeza conectable al mango, en donde la cabeza
comprende uno o mas elementos de limpieza y un primer canal
de flujo de fluido, en donde una o mas salidas estan formadas
en una superficie de la cabeza, y el primer canal de flujo de
fluido esta en comunicacion de fluido con una o mas salidas;

en donde el mango comprende una carcasa, dentro de la
cual estan colocados:

una bomba peristaltica rotatoria; y

un segundo canal de flujo de fluido que acopla el primer
canal de flujo de fluido cuando el cabezal estad conectado al
mango para unir la bomba a una o mas salidas cuando el cabeza
estad conectado al mango, en donde la bomba opera para bombear
fluido a una o mas salidas a través del primer y segundo

canales de flujo de fluido;
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en donde el segundo canal de flujo de fluido comprende
un tubo compresible;

en donde la bomba comprende un rotor y una carcasa, una
primera porcion del tubo compresible es comprimida entre el
rotor y la carcasa;

en donde el rotor es rotatorio alrededor de un eje que
esta en una posicion fija con relacion a la carcasa del
mango; Yy

en donde el rotor tiene una pluralidad de zapatas
circunferencialmente separadas o rodillos para moverse a lo
largo de wuna superficie de la primera porcion del tubo
compresible.

33.- El juego de partes de conformidad con la
reivindicacion 32, caracterizado porque el cabezal comprende
un elemento portador que es movible con relacién al mango
cuando el cabezal estd conectado al mango, el elemento
portador lleva uno o mas elementos de limpieza; y

en donde el mango comprende un mecanismo de
accionamiento portador que opera para accionar el movimiento
de elemento portador con relacion al mango cuando el cabezal
estd conectado al mango, y un mecanismo de accionamiento de
bomba que esta acoplado con el mecanismo de accionamiento
portador de manera que la bomba es operada durante el

movimiento del elemento portador con relacién al mango.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Se provee un implemento para el cuidado oral que comprende:
un cuerpo; un elemento portador conectado al cuerpo y movible
con relacion al cuerpo, transportando el elemento portador
uno o mas elementos para la limpieza; un mecanismo de
accionamiento portador que opera para accionar el movimiento
del elemento portador con relacién al cuerpo; un dispositivo
auxiliar; y un mecanismo de accionamiento de un dispositivo
auxiliar que se acopla selectivamente con el mecanismo de
accionamiento portador durante la operacion del mecanismo de
accionamiento portador, a modo de operar selectivamente el
dispositivo auxiliar durante el movimiento del elemento
portador con relacién al cuerpo; también se provee un método
para la operacion del implemento para el cuidado oral, y un

juego de partes para un implemento para el cuidado oral.
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Yo (nosatros), abujo lirmante(s)

en mi {nuestro) cardeler de representantes) legales de

COLGATE-PALMOLIVE COMPANY

una saciedad organizada y existente de acuerdo con las leyes de

y enactual cumplimiento de su objeto social, con domicilio en 360
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América
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22468787 de Bamanguilla, v tp. 147463 ywo CAROLINA
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3) ljercer acciones de oposicion, ohservacidn, reclamos, reconsideracion,
reposicion, apelacidn, cancelacion adnrinistaliva o judicial, nulidad,
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T (we), the undersigned
Michael ¥. Morgan

legal representative(s) of

COLGATE-PALMOLIVE COMPANY
ar organization existing uader the laws of
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Attorney Docket No.: 9539-00-TB

ASSIGNMENT

WHEREAS, 1, Donghui Wu, (below referred to as ASSIGNOR(S)), residing, as set forth
hereinafter, have made an invention for which application for Letters Patent was filed in the
United States Patent and Trademark Office as International Receiving Office for International
Application No. _PCT/US2011/66594 _, filed December 21, 2011 | naming the ASSIGNOR(S) as
inventor(s), and entitled “ORAL CARE IMPLEMENT”’; and

WHEREAS, Colgate-Palmolive Company, a corporation duly organized and existing
under the laws of the State of Delaware, United States of America and having its principal office
and place of business at 300 Park Avenue, New York, New York 10022, and offices and place of
business at 909 River Road, Piscataway, New Jersey 08854 (below referred to as “ASSIGNEE”),
is desirous of obtaining the entire right, title and interest in and to the aforesaid invention and
patent application and corresponding patent rights worldwide;

NOW, THEREFORE, in consideration of good and valuable consideration, the receipt
and sufficiency of which is hereby acknowledged, ASSIGNOR(S), by these presents do sell,
assign and transfer to ASSIGNEE, the full and exclusive right, title and interest in and to the
aforesaid invention, the aforesaid International Patent Application and all corresponding foreign
patent applications, all divisional, continuation, continuation-in-part, reissue, reexamination, and
any additional United States Patent applications which claim priority to the aforesaid
International application, and all Letters Patent or comparable rights issuing thereon in the United
States and in all foreign countries, together with the right(s) of priority under the International
Convention for the Protection of Industrial Property, Inter-American Convention Relating to
Patents, Designs and Industrial Models, and any other international agreements to which the
United States of America adheres, and the ASSIGNOR(S) hereby authorize and request the
United States Commissioner of Patents and Trademarks and all foreign Patent Offices to issue all
Letters Patent or comparable rights issuing on any application as aforesaid to ASSIGNEE, or to
its successors, assigns or legal representatives;

ASSIGNOR(S) hereby covenant that ASSIGNOR(S) have full right to convey the entire
interest herein assigned, and that ASSIGNOR(S) have not executed, and will not execute, any
agreement in conflict herewith;

ASSIGNOR(S) agree to communicate to ASSIGNEE or to its successors, assigns or legal
representatives any and all facts known to them or any of them respecting said invention, and
without further remuneration to testify in any legal proceeding, sign all lawful papers, execute all
divisional, continuation, continuation-in-part, reissue and reexamination applications, make all
rightful oaths and generally do all lawful acts to aid ASSIGNEE or its successors, assigns or legal
representatives to obtain and enforce proper patent protection for said invention in all countries
and to enhance or perfect ASSIGNEE's title in and to the invention and patent rights therein.

ASSIGNOR(S) hereby authorize attorneys for ASSIGNEE to enter on this document any
applicable serial numbers and filing dates after ASSIGNOR(S’) execution of this document.

This Assignment is effective as of: December 21, 2011
(date of filing)
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Attorney Docket No.: 9539-00-TB

IN TESTIMONY WHEREOF, I hereunto set my hand and seal this 2/ fé = 8 dayol

Dﬁm? e 4 20.(1.
/ Q/
EMILY R. RHODEN ~“Donghui Wu
NOTARY PUBLIC OF NEW JERSEY
My Commission Expires 7/28/2015 Address: 3 Hughes Road
Bridgewater, NJ 08807

State of Vlﬁ\/ 7&4’2/
County of
On this _Z /%~ d1y of F.DL(MA QOM before me, a Notary Public in

and for the State and County aforesaid, personally appeared the above signatory, known to me to

be the person of that name, who executed the I01e%9931rtlmellt in my presence.

NOTARY PUBLIC
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Expediente del Apoderado No. 9539-00-TB

CESION
CONSIDERANDO QUE, Yo, Donghui Wu (a continuacion referido como el
CEDENTE), con domicilio respectivamente, tal como se establece en lo sucesivo, he hecho
una invencion para la cual la solicitud del Titulo de Patente de los Estados Unidos fue
presentada ante la Oficina de Patentes y Marcas de los Estados Unidos en la Oficina de

Recepcion Internacional para la Solicitud Internacional No. PCT/US2011/66594,

presentada el 21 de Diciembre de 2011, mencionando al CEDENTE como el inventor y
titulada, “IMPLEMENTO PARA EL CUIDADO ORAL”y

CONSIDERANDO QUE, Colgate-Palmolive Company, una corporacion
debidamente organizada y existente bajo las leyes del Estado de Delaware, Estados Unidos
de Ameérica y con oficinas y lugar de negocios en 300 Park Avenue, New York, New York
10022, y oficinas y lugar de negocios en 909 River Road, Piscataway, New Jersey 08854 (a
continuacion referido como “CESIONARIQO”), esta deseoso de obtener todo derecho, titulo
e interés en y para la invencidn antes mencionada y solicitud de Patente asi como derechos

de patente correspondientes a nivel mundial,

AHORA, POR LO TANTO, conforme a una consideracion buena y valiosa, cuya
recepcion y suficiencia se reconocen por medio del presente, el CEDENTE(S), por la
presente vende, cede y transfiere al CESIONARIO, el completo y exclusivo derecho, titulo
e interés en y para la invencién antes mencionada, la Solicitud de Patente de los Estados
Unidos antes mencionada y todas las solicitudes de Patente extranjeras correspondientes,
todas las solicitudes de Patente de los Estados Unidos divisionales, de continuacion,
continuacién-en-parte, reexpedicion, reexaminacion, y cualesquiera adicionales, mismas
que reclamen prioridad a la Solicitud de los Estados Unidos antes mencionada, y todos los
Titulos de Patente o derechos comparables que se expidan sobre la misma en los Estados
Unidos y en todos los Paises extranjeros, junto con los derechos de prioridad bajo la
Convencién Internacional para la Proteccion de Propiedad Industrial, Convencién



Interamericana relacionada con Patentes, Disefios y Modelos Industriales, y cualquier otro
acuerdo internacional al cual se adhieran los Estados Unidos de América, y el
CEDENTE(S) por la presente autoriza y solicita al Comisionado de la Oficina de Patentes y
Marcas de los Estados Unidos y todas las Oficinas de Patente Extranjeras a expedir todos
los Titulos de Patente o derechos comparables en cualquier solicitud como se menciond
anteriormente al CESIONARIQO, 0 a sus sucesores, asignados o representantes legales;

EL CEDENTE(S), por la presente conviene que el CEDENTE(S) tiene el completo
derecho para conferir el interés total aqui cedido, y que el CEDENTE(S) no ha ejecutado, y

no ejecutara, ningun acuerdo en conflicto con el presente;

EL CEDENTE(S) acuerda comunicar al CESIONARIO o sus sucesores, asignados,
o0 representantes legales cualquiera y todos los hechos conocidos por ellos o cualquiera de
ellos respecto a dicha invencion, y sin mayor remuneracion para testificar en cualquier
proceso legal, firmar todos los documentos legales, ejecutar todas las solicitudes
divisionales, de continuacion, continuaciones-en-parte, reexpediciones y reexaminaciones,
hacer todos los juramentos y generalmente hacer todos los actos legales para ayudar al
CESIONARIO o sus sucesores, asignados o representantes legales a obtener y hacer valer
la proteccidn apropiada de la patente para dicha invencion en todos los paises y mejorar o
perfeccionar el derecho del CESIONARIO en y para la invencién y derechos de patente del

mismo.

EL CEDENTE(S) por la presente autoriza a los abogados para que el
CESIONARIO ingrese en este documento cualquier nimero de serie aplicable y fechas de

presentacion después de la ejecucion de este documento por parte del CEDENTE(S).

Esta Cesion tiene vigencia a partir del 21 de Diciembre de 2011
(fecha de presentacién)
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Expediente del Apoderado No. 9539-00-TB

EN TESTIMONIO DE LO CUAL, Yo, he puesto mi firma y sello este dia 21 de
Diciembre de 2011.

[Rubrica]
Donghui Wu
EMILY R. RHODEN . .,
NOTARIO PUBLICO DE NEW JERSEY Direccion: 3 Hughes Road
MI COMISION VENCE EL 28/7/2015 Bridgewater, NJ 08807

Estado de New Jersey
Condado de Middlesex

En este dia _21  de Diciembre de 2011, ante mi, un Notario Publico en y para el
Estado y Pais antes mencionados, personalmente comparecio el arriba firmante, sabido por
mi que es la persona de ese nombre, quien ejecutd el instrumento anterior en mi presencia.

[Rubrical
NOTARIO PUBLICO
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