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En el presente documento, se incluyo en el capitulo descriptivo el subtitulo de
mejor forma de realizar la invencion, y se modifico el capitulo reivindicatorio
para superar las objeciones hechas por novedad, en donde se aclararon algunas
ubicaciones o posiciones de elementos que dan la novedad con respecto al
documento DE 20312348; los cuales se observan en las figuras del documento
inicialmente presentado, y que por tal razon no se constituyen en ampliacion
de materia, en el nuevo capitulo reivindicatorio, se muestra claramente la
novedad del invento y lo que lo diferencia ’ del enunciado en el documento D1,
a su vez, el nivel inventivo que este tiene supera las objccionés formuladas,
quedando asi la nucva reivindicacion 1:



“EI Generador de Energia Mecinica de Rotacion aprovechando el
ascenso y descenso de las mareas y las olas que comprende: un bote o barco
flotante; con anclajes en el fondo del mar, anclajes, cables y una rueda
dentada; soporte, ftrinquetes, poleas, pesas, servomotores, y carretes
caracterizado por un bote o barco flotante (1); con cuatro anclajes (2.1)
ubicados en cada una de las esquinas del bote o barco flotante (1), y los
anclajes (2.2) por pares, siendo como minimo 2 de acuerdo a la extension del
bote o barco flotante (1), estos anclajes (2.2) van verticales los cuales forman
una perpendicular, con igual nimero de cables tractores (3.2), y cuatro cables
estabilizadores (3.1) ubicados en cada una de las esquinas del bote o barco
flotante (1); ruedas dentadas (4) ubicadas sobre la linea longitudinal del bote o
barco flotante (1) las cuales pueden ir de frente o a 90° donde se produce la
Energia Mecanica de Rotacién; un soporte (11.1) que sostiene el eje (6) de la
rueda dentada (4) el cual va perpendicular a la rueda dentada (4) para recibir
su giro; dos trinquetes (5) por cada rueda dentada (4) que engranan con ella,
en donde dichos trinquetes (5) accionados por los cables tractores (3.2) hacen
girar la rueda dentada (4) de forma continua y en el mismo sentido, durante el
movimiento ascendente o descendente del barco (1), contiguo tres poleas (7)
por cada rueda dentada (4) que se mueven con ella, las cuales van dos por
encima y una por debajo del ¢je (6) de la rueda dentada (4); dos pesas (8)
por cada rueda dentada (4) que se mueven con ella; cuatro servomotores
electromecanicos (9) ubicados en cada una de las cuatro esquinas del bote o
barco flotante (1) por medio de cuatro soportes (11.2) con cuatro carretes (10)
los cuales también van ubicados en cada una de las cuatro esquinas; donde
enrollan y desenrollan los cables estabilizadores (3.1).”

De donde también se observa otra diferencia como que normalmente en las
aplicactones practicas existentes, el mecanismo de los trinquetes y la rueda
dentada tipo trinquete, se emplea para producir un movimiento intermitente, o
también para impedir que la rueda dentada tipo trinquete rote en un mismo
sentido.



APARTES PARA INCLUIR AL CAPITULO DESCRIPTIVO
MEJOR FORMA DE DE REALIZAR LA INVENCION:

Esta invencion del Generador de Energia Mecanica de Rotacion aprovechando
el ascenso y descenso de las mareas v las olas que comprende: un bote o barco
flotante; con anclajes en el fondo del mar, anclajes, cables y una rueda
dentada; soporte, trinquetes, poleas, pesas, servomotores, y carretes.

Se lleva a cabo de la siguiente forma: el bote o barco flotante (1) lleva: cuatro
anclajes (2.1) ubicados en cada una de las esquinas del bote o barco flotante
(1), v los anclajes (2.2) por pares, siendo como minimo 2 de acuerdo a la
extensidon del bote o barco flotante (1), estos anclajes (2.2) van verticales los
cuales forman una perpendicular, con igual mimero de cables tractores (3.2), y
cuatro cables estabilizadores (3.1) ubicados en cada una de las esquinas del
bote o barco flotante (1); ruedas dentadas (4) ubicadas sobre la linea
longitudinal del bote o barco flotante (1) las cuales pueden ir de frente o a 90°
donde se produce la Energia Mecanica de Rotacion; un soporte (11.1) que
sostiene el eje (6) de la rueda dentada (4) el cual va perpendicular a la rueda
dentada (4) para recibir su giro; dos trinquetes (5) por cada rueda dentada (4)
que engranan con clla, en donde dichos trinquetes (5) accionados por los
cables tractores (3.2) hacen girar la rueda dentada (4) de forma continua y en
el mismo sentido, durante ¢l movimiento ascendente o descendente del barco
(1), contiguo tres poleas (7) por cada rueda dentada (4) que se mueven con
ella, las cuales van, dos por encima y una por debajo del eje (6) de la rueda
dentada (4); dos pesas (8) por cada rueda dentada (4) que se mueven con ella;
cuatro servomotores electromecanicos (9) ubicados en cada una de las cuatro
esquinas del bote o barco flotante (1) por medio de cuatro soportes (11.2) con
cuatro carretes (10) los cuales también van ubicados en cada una de la cuatro
esquinas; donde enrollan y desenrollan los cables estabilizadores (3.1).



En donde para mantener el barco en posicidn, se usan cuatro cables
estabilizadores (3.1). El extremo inferior de cada cable estabilizador (3.1), se
une al anclaje (2.1) en el fondo del mar, y el extremo superior del cable
estabilizador (3.1), se une a un carrete (10) que se apoya sobre un soporte
(11.1). El carrete 10 se acopla a un servomotor electromecanico (9), que hace
que el cable estabilizador (3.1), se enrolle o desenrolle en el carrete (10),
durante el descenso o ascenso del barco (1), respectivamente.

En donde los trinquetes (5) accionados por los cables tractores (3.2) hacen
girar la rueda dentada (4) de forma continua y en el mismo sentido, durante el
movimiento ascendente o descendente del barco (1). El trinquete (5) que opera
durante €l movimiento ascendente, engrana en los dientes de la rueda dentada
(4), y hala de ella haciéndola rotar sobre su eje (6); mientras que el trinquete
(5) que opera durante ¢l movimiento descendente, por su disposiciéon y la
orientacion de los dientes de la rueda dentada (4), resbala, solo engrana la
rueda dentada (4) cuando se produce un movimiento descendente, y la hace
rotar en el mismo sentido que el trinquete (5) que engrana y la hace rotar
durante el movimiento ascendente.

En donde el soporte (11.1) del eje (6) de la rueda dentada (4) esta fijo al barco
(1), para que se produzca un movimiento relativo entre la rueda dentada (4) y
los trinquetes (5), de manera que estos engranen y halen de la rueda dentada
(4), haciéndola rotar a ¢ella y a su ¢je (6) durante el ascenso o descenso del
barco (1).

En donde la fuerza de flotacion (empuje) ejercida por el agua sobre el casco
del barco (1), sostiene el barco sobre la superficie del mar.

En donde se colocan dos pesas (8), en el extremo superior de los cables
tractores (3.2), que pasando previamente cada uno de ellos, por una polea fija
(7), ubicada por encima de la rueda dentada (4), y de su eje (6), mantienen
tensionados los cables tractores (3.2) en conjuncion con la fuerza de flotacion
y los dos anclajes (2.2), cuando el barco asciende o desciende sobre la
superficie del mar.



En donde las poleas fijas (7) ubicadas por encima de la rueda dentada (4) y de
su eje (6), cambian la direccidn de los cables tractores (3.2), el cambio de
direccion, hace que estos, halen los trinquetes, para hacer girar la rueda
dentada (4), cuando el barco asciende o desciende sobre la superficie del mar;
el cambio de direccion del cable duplica la fuerza ejercida sobre las poleas
fijas (7), ubicadas por encima de la rueda dentada (4) y de su eje (6).

En donde se coloca una polea (7) por debajo del eje (6) de la rueda dentada
(4), para que durante el movimiento descendente del barco (1), el trinquete (5)
engrane la rueda dentada (4), y el cable tractor (3.2), pueda halar el trinquete
(5) y hacer rotar ¢l eje (6) de la rueda dentada (4).

En donde para accionar los trinquetes (5) durante el ascenso o descenso del
barco (1), se pueden sustituir los cables tractores (3.2) y las pesas (8), por dos
varillas o barras rigidas, soportadas lateralmente por las poleas (7) , que para
el movimiento descendente se colocan sobre una misma vertical y que
servirdn de guia a las varillas o barras rigidas, las cuales a su vez se articulan
en los anclajes (2.2) en el fondo del mar ; para el movimiento ascendente se
coloca una sola polea (7).

En donde se puede multiplicar la Energia Mecanica de Rotacion del eje (6)
que sostiene la rueda dentada (4), acoplando al eje (6), a una serie de ruedas
dentadas (4), con sus anclajes (2.2), cables tractores (3.2) (o varillas rigidas)
trinquetes (5), poleas (7) y pesas (8).



NUEVO CAPITULO REIVINDICATORIO

GENERADOR DE ENERGIA MECANICA DE ROTACION
APROVECHANDO EL ASCENSO Y DESCENSO DE LAS MAREAS Y
LAS OLAS.

1. EI Generador de Energia Mecanica de Retacion aprovechando el
ascenso y descenso de las mareas y las olas que comprende: un bote o barco
flotante; con anclajes en el fondo del mar, anclajes, cables y una rueda
dentada; soporte, trinquetes, poleas, pesas, servomotores, y carretes
caracterizado por un bote o barco flotante (1); con cuatro anclajes (2.1)
ubicados en cada una de las esquinas del bote o barco flotante (1), y los
anclajes (2.2) por pares, siendo como minimo 2 de acuerdo a la extension del
bote o barco flotante (1), estos anclajes (2.2) van verticales los cuales forman
una perpendicular, con igual numero de cables tractores (3.2), y cuatro cables
estabilizadores (3.1) ubicados en cada una de las esquinas del bote o barco
flotante (1); ruedas dentadas (4) ubicadas sobre la linea longitudinal de! bote o
barco flotante (1) las cuales pueden ir de frente 0 a 90° donde se produce la
Energia Mecénica de Rotacion; un soporte (11.1) que sostiene el eje (6) de la
rueda dentada (4) el cual va perpendicular a la rueda dentada (4) para recibir
su giro; dos trinquetes (5) por cada rueda dentada (4) que engranan con ella,
en donde dichos trinquetes (5) accionados por los cables tractores (3.2) hacen
girar la rueda dentada (4) de forma continua y en el mismo sentido, durante el
movimiento ascendente o descendente del barco (1), contiguo tres poleas (7)
por cada rueda dentada (4) que se mueven con ella, las cuales van dos por
encima y una por debajo del eje (6) de la rueda dentada (4); dos pesas (8)
por cada rueda dentada (4) que se mueven con ella; cuatro servomotores
electromecanicos (9) ubicados en cada una de las cuatro esquinas del bote o
barco flotante (1) por medio de cuatro soportes (11.2) con cuatro carretes (10)
los cuales también van ubicados en cada una de las cuatro esquinas; donde
enrollan y desenrollan los cables estabilizadores (3.1).



2. Generador de Energia Mecanica de Rotacion de acuerde con Ila
reivindicacién 1 caracterizade porque para mantener el barco en posicién,
se usan cuatro cables estabilizadores (3.1). El extremo inferior de cada cable
estabilizador (3.1), se une al anclaje (2.1) en el fondo del mar, y el extremo
superior del cable estabilizador (3.1), se une a un carrete (10) que se apoya
sobre un soporte (11.1). El carrete (10) se acopla a un servomotor
electromecdnico (9), que hace que el cable estabilizador (3.1), se enrolle o
desenrolle en el carrete (10), durante el descenso o ascenso del barco (1),
respectivamente.

3. Generador de Energia Mecinica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacion 1 earacterizade porque los trinquetes (5) accionados por los
cables tractores (3.2) hacen girar la rueda dentada (4) de forma continua y en
el mismo sentido, durante el movimiento ascendente o descendente del barco
(1). El trinquete (5) que opera durante el movimiento ascendente, engrana en
los dientes de la rueda dentada (4), y hala de ella haciéndola rotar sobre su eje
(6); mientras que el trinquete (5) que opera durante el movimiento
descendente, por su disposicion y la orientacidon de los dientes de la rueda
dentada (4), resbala, solo engrana la rueda dentada (4) cuando se produce un
movimiento descendente, y la hace rotar en el mismo sentido que el trinquete
(5) que engrana y la hace rotar durante el movimiento ascendente.

4. Generador de Energia Mecinica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacion 1 caracterizado porque el soporte (11.1) del eje (6) de la
rueda dentada (4) esta fijo al barco (1), para que se produzca un movimiento
relativo entre la rueda dentada (4) y los trinquetes (5), de manera gque estos
engranen y halen de la rueda dentada (4), haciéndola rotar a ella y a su eje (6)
durante el ascenso o descenso del barco (1).

5. Generador de Energia Mecinica de Retacion de acuerdo con la
reivindicaciéon 1 caracterizado porque la fuerza de flotacién (empuje)
ejercida por el agua sobre el casco del barco (1), sostiene el barco sobre la
superficie del mar.



6. Generador de Energia Mecinica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacién 1 caracterizado porque se colocan dos pesas (8), en el
extremo superior de los cables tractores (3.2), que pasando previamente cada
uno de ellos, por una polea fija (7), ubicada por encima de la rueda dentada(4),
y de su eje (6), mantienen tensionados los cables tractores (3.2) en conjuncion
con la fuerza de flotaciéon y los dos anclajes (2.2), cuando el barco asciende o
desciende sobre Ia superficie del mar.

7. Generador de Energia Mecinica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacion 1 caracterizado porque las poleas fijas (7) ubicadas por
encima de la rueda dentada (4) y de su eje (6), cambian Ja direccion de los
cables tractores (3.2), el cambio de direccion, hace que estos, halen los
trinquetes, para hacer girar la rueda dentada (4), cuando el barco asciende o
desciende sobre la superficie del mar; el cambio de direccion del cable duplica
la fuerza ejercida sobre las poleas fijas (7), ubicadas por encima de la rueda
dentada (4) y de su eje (6).

8. Generador de Energia Mecanica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacion 1 caracterizado porque se coloca una polea (7) por debajo del
eje (6) de la rueda dentada (4), para que durante el movimiento descendente
del barco (1), el trinquete (5) engrane la rueda dentada (4), y el cable tractor
(3.2), pueda halar el trinquete (5) y hacer rotar el eje (6) de la rueda dentada

(4).

9. Generador de Energia Mecinica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacion 1 caracterizado porque para accionar los trinquetes (5)
durante el ascenso o descenso del barco (1), se pueden sustituir los cables
tractores (3.2) y las pesas (8), por dos varillas o barras rigidas, soportadas
lateralmente por las poleas (7) , que para el movimiento descendente se
colocan sobre una misma vertical y que serviran de guia a las varillas o barras
rigidas, las cuales a su vez se articulan en los anclajes (2.2) en el fondo del
mar ; para el movimiento ascendente se coloca una sola polea (7).



10. Generador de Energia Mecanica de Rotacion de acuerdo con la
reivindicacién 1 caracterizado porque se puede multiplicar la Energia
Mecanica de Rotacion del eje (6) que sostiene la rueda dentada (4), acoplando
al eje (6), a una serie de ruedas dentadas (4), con sus anclajes (2.2), cables
tractores (3.2) (o varillas rigidas) trinquetes (5), poleas (7) y pesas (8).
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