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Dispositif d’entrainement d’une poulie destinée a entrainer un céable de

traction d’un téléphérique, notamment un télésiége ou télécabine

Domaine technique de I'invention

L’invention concerne I'entrainement d’une poulie destinée a entrainer un
cable de traction d’un téléphérique, notamment un télésiége ou télécabine.

Etat de la technique

Actuellement, les cables aériens des téléphériques, tels des remontées
mécaniques du type télésiége ou télécabine, sont entrainés par une poulie
motrice mise en mouvement par un moteur d'entrainement. Les remontés
mécaniques peuvent également comprendre un deuxiéme moteur pour
garantir I'entrainement de la poulie motrice. De maniere générale, chacun
des moteurs est couplé a un arbre d’entrainement de la poulie motrice par
lintermédiaire d'un systéme de transmission débrayable. Ainsi, une station
d’embarquement dédiée a entrainer la poulie motrice comporte deux moteurs
couplés respectivement a deux systémes de transmission débrayables. Ces
systémes de transmission sont complexes et nécessitent des étapes de
maintenance qui peuvent étre longues, privant les usagers d'utiliser la

remontée mécanique pendant un certain temps.
Objet de l'invention

L'objet de linvention consiste a remédier a ces inconvénients, et plus
particuliérement & fournir un dispositif d’entrainement d’un cable de traction
d’un téléphérique qui soit plus simple d'utilisation, notamment pour offrir une

sécurité et une fiabilité améliorée du transport des personnes.
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Selon un aspect de l'invention, i est propoSé un dispositif d’entrainement
d'une poulie destinée a entrainer un cable de traction d'un téléphérique,
notamment un .télésiége ou télécabine, comprenant un moteur principal
pouvant entrainer en rotation un arbre principal muni d’'un premier pignon, un
moteur secondaire pouvant entrainer en rotation un arbre secondaire muni
d’'un deuxiéme pignon, et un moyen de transmission de couple moteur

comportant une couronne d’entrainement montée sur la poulie.

Le moyen de transmission comporte un troisiéme pignon engrenant la
couronne d’entrainement de la poulie, le troisiéme pignon étant mobile en
translation entre une premiére position dans laguelle le troisi€me pignon est
engrené par le premier pignon et une deuxiéme position dans laquelle le

troisieme pignon est engrené par le deuxieme pignon.

Ainsi on fournit un dispositif ayant un unique systéme de transmission pour
transmettre un couple moteur a la poulie a partir d’'un ou plusieurs moteurs.
Un tel dispositif d’entrainement est simple d’utilisation et nécessite peu de

réglages et un nombre d'étapes de calibration réduit.

Le troisiéme pignon peut étre dans une position intermédiaire dans laquelle
le troisiéme pignon est engrené simultanément par les premier et deuxiéme

pignons.
On augmente ainsi facilement le couple moteur fourni a la poulie motrice.
Le troisitme pignon peut comporter une premiére couronne de dentures

internes pour s’engrener avec le premier pignon, et une deuxiéme couronne

de dentures internes pour s’engrener avec le deuxiéme pignon.
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Le troisiéme pignon peut comporter une couronne de dentures externes pour

engrener la couronne d’entrainement de la poulie.

L’arbre principal et I'arbre secondaire peuvent étre coaxiaux et le troisieme

pignon est mobile en translation le long des arbres principal et secondaire.

Le moyen de transmission peut comporter au moins une barre de guidage et
le troisiéme pignon est solidaire d’un cylindre creux intermédiaire comportant
une paroi munie d’au moins un évidement pour le coulissement de la barre
de guidage.

Le dispositif peut en outre comprendre un organe de roulement monté sur le
deuxiéme pignon, le premier pignon ayant une partie en saillie logée a

l'intérieur de l'organe de roulement.
Description sommaire des dessins

D'autres avantages et caractéristiques ressortiront plus clairement de la

description qui va suivre de modes particuliers de réalisation de l'invention

donnés a titre d'exemples non limitatifs et représentés aux dessins annexés,

dans lesquels :

- lafigure 1, illustre schématiquement un mode de réalisation d’un dispositif
d’entrainement d’une poulie selon l'invention ; et

- les figures 2 et 3, illustrent schématiquement deux vues en coupe d'un

moyen de transmission de couple moteur selon 'invention.
Description détaillée
Sur la figure 1, on a représenté de fagon schématique un dispositif

d’entrainement 1 d’une poulie 2 motrice destinée a entrainer un cable 3 de

traction d’un téléphérique.
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De maniére classique, dans une installation de remontée mécanique, le
céble 3 auquel sont attachés des véhicules (cabines, siéges, funiculaire)
transportant les passagers est entrainé par la poulie motrice 2. Le dispositif
d’entrainement 1 comporte un moteur principal 4 pouvant entrainer en
rotation un arbre principal 5 destiné a fournir un couple du moteur principal 4
a ia poulie motrice 2. Le moteur principal 4 peut étre un moteur thermiqué ou
électrique. Il peut entrainer I'arbre principal 5, soit directement, soit par
I'intermédiaire d’arbres intermédiaires 6 a 8. Comme illustré sur la figure 1, le
moteur principal 4 entraine directement le premier arbre intermédiaire 6. Le
premier arbre intermédiaire 6 entraine les deuxiéme et troisiéme arbres
intermédiaires 7, 8. Les arbres intermédiaires 6 a 8 sont globalement
coaxiaux selon un axe principal A. En utilisation normale de l'installation de
remontée mécanique, I'axe principal A est sensiblement paraliéle au sol 11.
Les arbres intermédiaires 6 a 8 peuvent étre également décalés les uns par
rapport aux autres par l'intermédiaire de premier et deuxiéme cardans 9,10
situés respectivement a chaque extrémité du deuxiéme arbre intermédiaire 7.
Par ailleurs, le troisitme arbre intermédiaire 8 est sensiblement
perpendiculaire & I'arbre principal 5. En utilisation normale, I'arbre principal 5
s’étend globalement perpendiculairement au sol 11.

Le dispositif 1 comporte en outre un moteur secondaire 12 pouvant entrainer
en rotation un arbre secondaire 13 destiné a fournir un couple du moteur
secondaire 12 a la poulie motrice 2. Le moteur secondaire 12 peut étre un
moteur thermique ou électrique. Il peut entrainer I'arbre secondaire 13, soit
directement, soit par lintermédiaire d’arbres primaires 14 & 16 et d’arbres
auxiliaires 17, 18. Comme illustré sur la figure 1, le moteur secondaire 12
entraine directement le premier arbre primaire 14. Le premier arbre primaire
14 entraine les deuxiéme et troisiéme arbres primaires 15, 16. Les arbres
primaires 14 a 16 sont globalement coaxiaux selon un axe secondaire B. En

utilisation normale de l'installation de remontée mécanique, I'axe secondaire
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B est sensiblement paralléle au sol 11. Les arbres primaires 14 & 16 peuvent
étre également décalés les uns par rapport aux autres par l'intermédiaire de
troisieme et quatrieme cardans 19, 20 situés respectivement & chaque
extrémité du deuxiéeme arbre primaire 15. Par ailleurs, le troisiéme arbre
primaire 16 est sensiblement perpendiculaire au premier arbre auxiliaire 17.
Le troisitme arbre primaire 16 entraine en rotation le premier arbre auxiliaire
17 qui entraine, quant a lui, le deuxieme arbre auxiliaire 18. Les arbres
auxiliaires 17, 18 sont sensiblement coaxiaux et s’étendent globalement
perpendiculairement au sol 11. En outre, le deuxieme arbre auxiliaire 18
comprend des cinquiéme et sixieme cardans 21, 22 situés respectivement a
ses extrémités. Le cinquiéme cardan 21 permet de coupler le deuxiéme
arbre auxiliaire 18 au premier arbre auxiliaire 17, et le sixieme cardan 22
permet de coupler le deuxiéme arbre auxiliaire 18 a 'arbre secondaire 13.
L’arbre secondaire 13 s’étend globalement perpendiculairement au so! 11, et

est coaxial a I'arbre principal 5.

Le dispositif d’entrainement 1 comporte également un moyen de
transmission 23 d’au moins un couple moteur a la poulie motrice 2. En
particulier le moyen de transmission 23 est configuré pour transmettre, soit le
couple du moteur principal 14 & la poulie motrice 2, soit le couple du moteur

secondaire 12 a la poulie motrice 2, soit les deux couples simultanément.

Sur les figures 2 et 3, on a représenté deux vues en coupe du moyen de
transmission 23 de couple moteur du dispositif d’entrainement 1 tel que
défini a la figure 1. On a également reporté sur les figures 2 et 3 les
références de certains éléments décrits a la figure 1. Le moyen de
transmission 23 comporte un premier pignon 24 monté fixe sur l'arbre
principal 5, un deuxieme pighon 25 monté fixe sur I'arbre secondaire 13, une
couronne d’entrainement 26 montée fixe sur la poulie motrice 2, et un
troisieme pignon 27 monté mobile. En patrticulier, le premier pignon 24 est

monté a une extrémité de I'arbre principal 5 opposée a I'extrémité couplée au
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troisiéme arbre intermédiaire 8. Le deuxiéme pignon 25 est quant & lui monté
a une extrémité de l'arbre secondaire 13 opposée a I'extrémité couplée au
deuxiéme arbre auxiliaire 18. L'arbre principal 5 et I'arbre secondaire 13 sont
coaxiaux selon un axe C s’étendant sensiblement perpendiculairement au sol
11. Chaque arbre 5, 13 est entrainé en rotation par le moteur 4, 12 auquel il
est couplé. Chaque arbre 5,13 peut avoir une vitesse de rotation propre. En
outre un arbre 5,13 peut étre entrainé en rotation tandis que l'autre est
immobile. Selon un autre mode de réalisation, les deux arbres peuvent étre
entrainés en rotation a la méme vitesse. En outre, le sens de rotation de
P’arbre principal 5 peut étre identique ou inverse par rapport a celui de I'arbre
secondaire 13. En particulier, le deuxiéme pignon 25 comporte un logement
28 centré sur I'axe C et le premier pignon 24 comporte une partie cylindrique
29 centrée sur 'axe C faisant saillie dans le logement 28 du deuxiéme
pignon. Le dispositif d’entrainement 1 peut en outre comporter un roulement
30 monté dans le logement 28 du deuxiéeme pignon 25 et autour de la partie
cylindrique 29 du premier pignon 24 afin de faciliter la rotation de I'arbre
principal 5 par rapport a I'arbre secondaire 13. Les premier et deuxiéme
pignons 24, 25 ont une forme globalement cylindrique et possédent
respectivement des dentures externes 31, 32 situées sur leurs
circonférences externes. La couronne d’entrainement 26 a la forme globale
d'un cylindre creux et posséde des dentures internes 33 situées sur sa
circonférence interne. La couronne d’entrainement 26 comporte en outre une
premiére face 34 montée fixe sur la poulie motrice 2. Le troisi€me pignon 27
a la forme globale d’'un cylindre creux, il comporte des dentures externes 35
situées sur sa circonférence externe et configurées pour coopérer avec les
dentures internes 33 de la couronne d’entrainement 26 afin d’engrener celle-
ci. En outre, le troisieme pignon 27 comporte, sur sa circonférence interne,
une premiére couronne de dentures internes 36 et une deuxiéme couronne

de dentures internes 37.
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Le moyen de transmission 23 comporte également un compartiment 38 pour
permettre un déplacement longitudinal du troisiéme pignon 27, c’est-a-dire
un déplacement en translation le long de I'axe C des arbres principal et
secondaire 5, 13. Le compartiment 38 est situé entre les dentures externes
31, 32 des premier et deuxiéme pignons 24, 25 et les dentures internes 33
de la couronne d'entrainement 26. Le troisiéme pignon 27 est mobile en
translation le long de I'axe C, entre une premiére position P dans laquelle il
permet & 'arbre principal 5 d’entrainer en rotation la poulie motrice 2, et une
deuxiéme position Q dans laguelle il permet a l'arbre secondaire 13
d’entrainer en rotation la poulie motrice 2. En outre, le troisiéme pignon 27
peut également étre dans une position intermédiaire dans laquelle il permet a
I'arbre principal 5 et a I'arbre secondaire 13 d’entrainer simultanément en

rotation la poulie motrice 2.

Sur la figure 2, on a représenté le troisiéme pignon 27 dans la premiére
position P, dans laquelle, les dentures internes 36 de la premiere couronne
du troisieme pignon .27 coopérent avec les dentures externes 31 du premier
pignon 24, et le premier pignon 24 engrene le troisieme pignon 27. En outre,
les dentures internes 37 de la deuxiéme couronne du troisiéme pignon 27 ne
coopérent avec aucune dentures des premier et deuxieme pignons 24, 25.
Dans la premiére position P, le moyen de transmission 23 permet de faire
transiter le couple du moteur principal 4 par successivement, I'arbre principal
5, le premier pignon 24, le troisiéme pignon 27, la couronne d’entrainement

26 et la poulie motrice 2.

Sur la figure 3, on a représenté le troisitme pignon 27 dans la deuxiéme
position Q, dans laquelle, les dentures internes 37 de la deuxiéme couronne
du troisieme pignon 27 coopérent avec les dentures externes 32 du
deuxiéme pignon 25, et le deuxiéeme pignon 25 engréne le troisiéme pignon
27. En outre, les dentures internes 36 de la premiére couronne du troisiéme
pignon 27 ne coopéerent avec aucune dentures des premier et deuxiéme
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pignons 24, 25. Dans la deuxieme position Q, le moyen de transmission 23
permet de faire ftransiter le couple du moteur secondaire 12 par
successivement, l'arbre secondaire 13, le deuxiéme pignon 25, le troisiéme

pignon 27, la couronne d’entrainement 26 et la poulie motrice 2.

Le moyen de ftransmission 23 comporte en outre des moyens de
déplacement 40 configurés pour déplacer, en translation le long de I'axe C et
au sein du compartiment 38, le troisitme pignon 27‘entre les premiére et
deuxieme positions P, Q. Les moyens de déplacement 40 comprennent un
disque creux 41, un cylindre creux intermédiaire 42, plusieurs barres de
guidage 43, 44, une goupille 45 et un double cylindre creux 46. Le double
cylindre creux 46 est monté fixe sur la couronne d’entrainement 26 et
entoure l'arbre secondaire 13. Le double cylindre creux 46 comporte un
cylindre creux supérieur 47 monté fixe sur la deuxiéme face de la couronne
d’entrainement 26, et un cylindre creux inférieur 48 ayant un diameétre
externe inférieur au diameétre externe du cylindre creux supérieur 47. Le
moyen de transmission 23 comporte également des paliers 49, 50 pour
permettre une rotation du double cylindre creux 46 par rapport a l'arbre
secondaire 13. Les paliers 49, 50 sont montés fixes sur la partie interne du
cylindre creux inférieur 48. Le cylindre creux supérieur 47 délimite un espace
interne 51 contigu au compartiment 38. Les barres de guidage 43, 44 sont
montées fixes sur une extrémité 52 du cylindre creux supérieur 47 et
s'étendent longitudinalement dans l'espace interne 51. Ainsi, le double
cylindre creux 46 et les barres de guidage 43, 44 sont solidaires de la
couronne d'entrainement 26 et se déplacent en rotation autour de I'axe C
lorsque la couronne d’entrainement 26 est entrainée en rotation autour de

I'axe C.

Par ailleurs, le cylindre creux intermédiaire 42 posséde une premiére
extrémité montée fixe sur le troisiéme pignon 27 et une deuxiéme extrémité

libre située dans un évidemment 53 prévu sur une face du disque creux 41.
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En d’autres termes, I'ensemble comprenant le cylindre creux intermédiaire 42
et le troisiéme pignon 27 est mobile en translation le long de I'axe C. En
outre, le cylindre creux intermédiaire 42 posséde une paroi comportant
plusieurs évidements 54, 55 pour un glissement des barres de guidage 43,
44 afin de guider le cylindre creux intermédiaire 42 en translation le long de

['axe C.

Lorsqu'on souhaite déplacer le troisieme pignon 27 en translation d’une
position a l'autre, le moteur principal 4 et le moteur secondaire 12 sont
arrétés. Dans le cas ou les moteurs 4, 12 sont arrétés, on déplace, de facon
manuelle ou a l'aide d’un troisitme moteur non représenté sur les figures a
des fins de simplification, le troisieme pignon 27 a l'aide notamment du
disque creux 41. Afin de faciliter le déplacement en translation du troisiéme
pignon 27, le cylindre creux inférieur 48 posséde un filetage externe 56 qui
coopére avec un filetage interne 57 situé sur la circonférence interne du
disque creux 41. Le disque creux 41 se déplace en rotation autoUr du
cylindre creux inférieur 48, et gréce a la coopération des filetages externe 56
et interne 57, le disque creux 41 se déplace simultanémeht en translation le
long de I'axe C. Ainsi, lorsque le disque creux 41 est animé en rotation selon
un premier sens de rotation, le disque creux 41 se déplace vers l'arbre
principal 5 et déplace en translation le cylindre creux intermédiaire 42 le long
de I'axe C et vers I'arbre principal 5. Dans ce cas, le troisieme pignhon 27 se
déplace en translation le long de I'axe C depuis la deuxiéme position Q vers
la premiére position P. Par ailleurs, lorsque le disque creux 41 est animé en -
rotation selon un deuxiéme sens de rotation inverse par rapport au premier
sens de rotation, le disque creux 41 se dépléce en translation vers l'arbre
secondaire 13 et le cylindre creux intermédiaire 42 se déplace en translation
vers I'arbre secondaire 13 par l'effet de la gravité. Dans ce cas, le troisiéme
pignon 27 se déplace en translation le long de I'axe C depuis la premiére
position P vers la deuxiéme position Q. L'évidemment 53 prévu sur une face
du disque creux 41 autorise la rotation du disque creux 41 autour de I'axe C
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tout en permettant un déplacement simultané du disque creux 41 en
translation le long de I'axe C. La goupille 45 permet de maintenir le troisiéme
pignon 27 dans une position parmi les trois positions possibles, la premiére

P, la deuxiéeme Q et la position intermédiaire.

La position intermédiaire du troisiéme pignon 27, non représentée a des fins
de simplification, est une position dans laquelle les dentures internes 36 de la
premiére couronne du troisiéme pignon 27 coopérent avec les dentures
externes 32 du deuxiéme pignon 25 et les dentures internes 37 de la
deuxiéme couronne du troisiéme pignon 27 coopérent avec les dentures
externes 31 du premier pignon 24. Dans la position intermédiaire, les premier
et deuxiéme pignons 24, 25 engrénent simultanément le troisiéme pignon 27.
Dans la position intermédiaire, le moteur principal 4 et le moteur secondaire
12 peuvent étre en fonctionnement simultanément. Dans ce cas, l'arbre
principal 5 et I'arbre secondaire 13 tournent autour de I'axe C & la méme
vitesse, dans le méme sens de rotation, et les couples des deux moteurs

sont transmis simultanément a la poulie 2.

Par exemple, en fonctionnement normal, le moteur principal 4 est en
fonctionnement et le moteur secondaire 12 est a I'arrét. Le troisiéme pignon
27 est dans la premiére position P, et le moteur principal 4 entraine en
rotation la poulie motrice 2. Lorsqu’on souhaite arréter le moteur principal 4,
soit pour des raisons de maintenance soit pour un défaut de fonctionnement,
tout en souhaitant garantir 'entrainement en rotation de la poulie motrice 2,
on arréte le moteur principal 4, on déplace le troisiéme pignon 27 dans la
deuxiéme position Q, puis on démarre le moteur secondaire 12.

Avantageusement, on peut, a partir de la premiére position P, ou & partir de
la deuxiéme position Q, déplacer le troisiéme pignon 27 dans la position

intermédiaire afin d’ajouter un couple moteur a la poulie motrice 2. Dans la
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position intermédiaire, les deux moteurs 5, 12 fournissent deux couples
moteurs a la poulie motrice 2.

Gréace au dispositif d’entrainement qui vient d’étre décrit, on offre un moyen
pour garantir une rotation de la poulie motrice d'un téléphérique lorsque le

moteur principal est a 'arrét.
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Revendications

1. Dispositif d’entrainement d’'une poulie (2) destinée & entrainer un cable

de traction d'un téléphérique, notamment un télésieége ou télécabine,
comprenant un moteur principal pouvant entrainer en rotation un arbre
principal (5) muni d’'un premier pignon (24), un moteur secondaire pouvant
entrainer en rotation un arbre secondaire (13) muni d’'un deuxiéme pignon
(25), et un moyen de transmission (23) de couple moteur comportant une
couronne d’entrainement (26) montée sur la poulie (2), caractérisé en ce que
le moyen de transmission (23) comporte un troisiéme pignon (27) engrenant
la couronne d’entrainement (26) de la poulie (2), le troisiéme pignon (27)
étant mobile en translation entre une premiére position (P) dans laquelle le
troisieme pignon (27) est engrené par le premier pignon (24) et une
deuxiéme position dans laquelle le troisiéme pignon (27) est engrené par le
deuxiéme pignon (25).

2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel le troisieme pignon (27)
peut étre dans une position intermédiaire dans laquelle le troisiéme pignon
(27) est engrené simultanément par les premier et deuxiéme pignons (24,
25).

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, dans lequel le troisiéme pignon
(27) comporte une premiére couronne de dentures internes (36) pour
s'engrener avec le premier pignon (24), et une deuxiéme couronne de

dentures internes (37) pour s’engrener avec le deuxiéme pignon (25).

4. Dispositif selon la revendication 1 & 3, dans lequel le troisiéme pignon
(27) comporte une couronne de dentures externes (35) pour engrener la

couronne d’entrainement (26) de la poulie (2).

0
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5. Dispositif selon la revendication 1 a 3, dans lequel I'arbre principal (5) et
I'arbre secondaire (13) sont coaxiaux et le troisiéme pignon (27) est monté
mobile en translation le long des arbres principal (5) et secondaire (13).

6. Diépositif selon 'une des revendications 1 a 4, dans lequel le moyen de
transmission (23) comporte au moins une barre de guidage (43) et le
troisieme pignon (27) est solidaire d'un cylindre creux intermédiaire (42)
comportant une paroi munie d’au moins un évidement (54) pour le

coulissement de la barre de guidage (43).

7. Dispositif selon l'une des revendications 1 & 5, comprenant un organe de
roulement (30) monté sur le deuxiéme pignon (25), le premier pignon (24)
ayant une partie en saillie (29) logée a l'intérieur de I'organe de roulement
(30).
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Reivindicaciones

1. Dispositivo de accionamiento de una polea (2) destinada a accionar un cable
de traccién de un teleférico, especialmente una telesilla o telecabina, que incluye un
motor principal que puede accionar en rotacion un arbol principal (5) provisto de un
primer pifién (24), un motor secundario que puede accionar en rotacién un arbol
secundario (13), provisto de un segundo pifién (25), y un medio de transmision (23)
de par motor que incluye una corona de accionamiento (26) montada en la polea (2),
que se caracteriza en que el medio de transmision (23) incluye un tercer pifién (27)
gue engrana la corona de accionamiento (26) de la polea (2), siendo el tercer pifion
(27) movil en translacion entre una primera posicion (P) en la cual el tercer pifién (27)
se engrana por medio del primer pifidn (24) y una segunda posicién en la cual del

tercer pifion (27) se engrana por medio del segundo pifién (25).

2. Dispositivo segtlin la reivindicacién 1, en el cual el tercer pifién (27) puede
estar en una posicién intermedia en la cual el tercer pifién (27) se engrana en forma

simultanea por medio del primer y el segundo pifidn (24, 25).

3. Dispositivo segun la reivindicacién 1 o 2 en el cual el tercer pifion (27)
comporta una primera corona de dentados internos (36) para engranarse con el
primer pifién (24), y una segunda corona de dentados internos (37) para engranarse
con el segundo pifidn (25).

4, Dispositivo segln la reivindicacion 1 a 3 en el cual el tercer pifidon (27)
comporta una corona de dentados externos (35) para engranar la corona de

accionamiento (26) de la polea (2).

5. Dispositivo segun la reivindicacién 1 a 3 en el cual el arbol principal (5) y el
arbol segundario (13) son coaxiales y el tercer pifidén (27) esta instalado de manera

movil en translacion a lo largo de los arboles principal (5) y segundario (13).




6. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 4 en el cual el medio de
transmisién (23) incluye al menos una barra de guia (43) y el tercer pifién (27) es
solidario de un cilindro hueco intermedio (42) con una pared provista de al menos

una cavidad (54) que sirve para el desplazamiento de la barra de guia (43).

7. Dispositivo segin una de las reivindicaciones 1 a 5 que incluye un érgano de
rodamiento (30) montado sobre el segundo pifién (25), teniendo el primer pifién (24)

una parte salida (29) alojada dentro del 6rgano de rodamiento (30).

Traduccién realizada por Jean Jacques Turpin
JUT\JJTAID-254579\WPC20419



