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Asunto

Solicitante 
Fecha de solicitud

Expediente No. 13.233.187
Solicitud de patente para DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO 
PARA UNA POLEA PARA IMPULSAR UN CABLE DE TRACCIÓN 
DE UN TRANSPORTADOR AÉREO, EN PARTICULAR, UNA 
TELESILLA O TELECABINA 
POMAGALSKI 
01 de octubre de 2013

1. Yo, Luz Clemencia de PAEZ, en mi condición de apoderada de la sociedad solicitante, 
POMAGALSKI, atentamente presento el siguiente documento:

1.1. Prioridad: Presento con este escrito copia certificada de la solicitud de patente No. 
1202613 presentada en Francia el 02 de octubre de 2012, de la cual se reclama prioridad en 
esta solicitud de patente, junto con la correspondiente traducción al español.

La copia certificada del documento de prioridad está siendo presentada dentro del 
término legal correspondiente, esto es 02 de febrero de 2014, de conformidad con lo 
establecido en los artículos 10 y 11 de la Decisión 486 de la Comisión de la Comunidad 
Andina.

De acuerdo con lo anterior, comedidamente solicito a Usted proseguir con el trámite de 
este asunto

Señor Director,

LUZ CLEMENCIA DE PAEZ 
C.C. 35.456.344 de Usaquén 
T.P.A. No. 23.555
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DE LA PROPRIÉTÉ 
INDUSTRIELLE

d’invention
Certificat d’utilité

COPIE OFFICIELLE

Le Directeur general de I'Instituí natlonal de la propriété industrielie 

certifle que le document ci-annexé est la copie certifiée conforme 

d’une demande de titre de propriété industrielie déposée á l’institut.

Fait á Courbevoie, le 2 4 OCT. 2013

■S8Li_-

Pour le D irecteur général de  l’lnstitut 
natlonal de  la propriété industrielie  

Le D irecteur des brevets

Philippe CADRE
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REMISEDESPIÉCES 
MTE 02/10/2012
UÉU 3 8 INPI - Rhóne Alpes Grenoble
N° D'ÉÑ'REGISTRENEÑT 
.■tÁTIONAL ATTR1BUÉ PAR UINP!

DATE OE OÉPÓT ATTRIBUÉE

PARL'INPl 0 2 OCT. 2012

12/02613

Vos références pour ce dossier

BREVET D'INVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITÉ
Code de la propriété ¡ntellectuelle • Uvre VI

REQUÉTE EN DÉLIVRANCE 
page 1/2

Cet imprimé est á remplir lisiblement á l'encre noire

f f  11354*03

IB  540 m >  ^10501

D  NOM ET ADRESSE DU DEMANDEUR OU DU MANDATA1RE 
LA CORRESPONDANCE DOIT ETRE ADRESSÉE

Cabinet Hecké
10 rué d’Arménie- Europole
BP 1537
38025 Grenoble Cedex 1

Confirmation d'un dépét par télécopie

. ■ a a g w a f ó s a t
Demande de brevet

Demande de certificat d'utilité

D  M0 a**':bué pa- '''NPI á la télécopie

Cefchez l ime des 4  cases Sulvarit
‘-f í .. SM

f  - - %i

W.
a

Demande divisíonnaire

Demande de brevet initiále 

ou demande de certificat d'utilité mitiale

□
N°

N°

Date

Date
Transformaron d’une demande de 
breyet européen Demande debrevel initiále,

n
N6 Date

Q  TITRE DE L'INVENTION (ZOO caractéres ou espacei máximum)

Dispositif d’entramement d’une poulie destinée á entramen un cable de traction d’un 
téiéphérique, notamment un télésiége ou télécabine

OU REQUÉTE DU BÉNÉFICE DE
Date N°

LA DATÉ DE DÉPÓT D’UNE Date N°

DEMANDE ANTÉRIEURE FRANQAISE Pays ou organisation
Date N°

O S’ll y a d'autres priorités, cochez la

Ñom
ou dénomination sociale

Pays ou organisation

Pomagalski

Préndms

Forme juridique SAS
N° SIREN 055501902
Code APE-NAF 292D

Domicile
ou

Rué 109 rué Aristide Bergés

Code postal et ville

Pays
.3.8340 V o iep p g -

Nationalité France
N° de téléphone (fáculláttj) N° de télécopie (facultatif)

Adresse électronique (facultatij)

Ramollr Imnárath/ement la 2to page
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BREVET D’INVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITÉ

REQUÉTE EN DÉLIVRANCE

BnE' 38 INPI - Rhóne Alpes Grenoble
LEU

12/02613NoffENREGISTREMENT 
NATIONAL ATTRIBUÉ PAR L’INPl PA3353FR oe mo w -12 os

ílfe.-or - 1
jk, 'mm,.

Nom Hecké Talbot
Pfénom Gérard Alexandre
Cabinet ou Société

Cabinet Hecké SAS
Nátionalité Franca! se
N °de pouyoir permanent et/ou 
dé lien contractuel

Adresse

Rué 10 rué d’Arménie - Europole 
BP 1537

Code postal et ville 380251 Grénoble Cedex 1
Pays France

N° dé téléphone (faxdtatif) 04 76 84 95 45
N° de télécopie (faMliat#) 04 76 84 95 48
Adresse électronique (facultatif) hecke@cabinethecke.com

: L é fln v e n te iirs s o n th é c c s s á lrc m e n td e s p w s o n tie s 'p h y s iq u e s ^ ;

Les demandeurs et les ¡nventeurs 
sont les mémes personnes

O  0u¡
Q  Non : Dans ce cas remplir le formulaire de Déslgnation d'lnventeur(s)

Q  BÉNÉFICIAIRE DE LA RÉDUCTION 
DUTAUX DES REDEVANCES

□  Personne(s) physique(s)

□  PME jusqu’á 1000 salariés (attestation á foumir dans le ihois du dép6t)

□  Organisme á but non lucratif dans le domaine de l enseignement ou de la recherche 
(attestation á foumir dans le mois du dép6t)

0  SÉQUENCES DE NUCLEOTIDES 
ET/OU D'ACIDES AMINÉS 1 1 Cochez la case si la description contient une liste de séquences

Le support électronique de données estjoint

La déclaration de conformité de la liste de 
séquences sur support papier avec le 
support électronique de données est jolnte

D ............................................................................................................
O

Si vous avez utilisé ('imprimé «Suite», 
indiquez le nombre de pages jointes

EQ SIGNATURE DU DEMANDEUR
OU DU MANDATAIRE G é r a n  
(Nom et quaiité du signataire) A )

1 H e c M ^ ^ ^ C P y @ ^ 1 2 0 1  
id re c ib o  t C ^t 10-1115

VISA DE L'INPl

Conferménnent auxdisposffiofis de la loi n” 78-17 du 6 01.1978 nodíée 'elaüve.á IVifamaaq-e, auxf.chiers et aux Itiertós, vous binéftisz d'un drdt d'accés et de recbficaton pou- les données vous concern snt 
auprés de l'INPl. Les données á caracíére per sorel que veis 6Íbs  tenu(ej de nous foumir dans ce formulare son: exdusivement utisées pou: ¡den'if.ff le ttuiairede’la demande et son ávcntuel mandatalre.
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DÉPARTEMENT DES BREVETS

26 bis, me de Saint Pétersbourg 
7580Ó Parts Cedéí 68
Téléphdhe : 33;(í)i53 ^53;Ó4Stkbp¡e; 53 (1) 42 94 86 54

BREVET D'INVENTION
CERTIFICAT D'UTILITÉ
Code de la propriété Intellectuelle - Uvre VI

DÉSIGNATION D'INVENTEUR(S) Page N" 1 /1

(Á foumir dans le cas oü les demandeurs et 
les ¡nventeurs ne sont pas les mémes personnes)

Cet imprimé est á remplir lisiblement á l'encre hoire ___

N °11235*03

0B113@ W /2?DSC1

Vos références pour ce dossier (facultatij) PA3353FR
N° D’ENREGISTREMENT NATIONAL A 2  C?%
TITRE DE L'INVENTION (200 caracteres ou espaces máximum)

Dispositif d’entramement d’une poulie destinée á entraíner un cable de traction d’un 
téiéphérique, notamment un télésiége ou télécabine

LE(S) DEMANDEUR(S):

Pomagalski

DESIGNE(NT) EN TANT QU’INVENTEUR(S):

□  Nom Lucas .......................................  ...............................
...Prénoms......................................................... Gréqorv

Adresse
Rué 49 Domaine Saint Mugues

Code postal et ville 38120 Saint-Earéve
Société d'appartenance (facultatij)

B  Nom Schenten
Prénoms Alain

Adresse
Rué Villa Le Cottage

509 Route Bivan....................... .....................................................
Code postal et ville 38470 L’Albenc

Société d'appartenance (facultatif)

0  Nora
i Prénoms

Adresse
Rué

Code postal et ville

Société d’appartenance (facultatif)

S il y a plus de trols inventeurs, utilisez plusieurs formulaires. Indiquez én haut á dro'rte le N° de la page suM du nombre de pages.

DATE ET SIGNATURE(S)
DU (DES) DEMANDEUR(S)

ou DU MANDATAIRE Gérard Hecké CPI 95-1201 
(Nom et quallté du signa,aire) Alexandre Talbot CPI 10-1115

La loi n°7&-17 du 6 janvier 1978 relative á l'mformatique, aux fichiers et aux libertés s'applique aux réponses faites á ce formulaire. 
Elle garantit un droit d’accés et de rectification pour les données vous concemant auprés de l'INPl.



Dispositif d’entraínement d’une poulie destinée á entraíner un cable de 

traction d’un téiéphérique, notamment un télésiége ou télécabine

Domaine technique de l'invention

L’invention concerne l’entraTnement d’une poulie destinée á entraíner un 

cable de traction d’un téiéphérique, notamment un télésiége ou télécabine.

État de la technique

Actuellement, les cables aériens des téléphériques, tels des remontées 

mécaniques du type télésiége ou télécabine, sont entraínés par une poulie 

motrice mise en mouvement par un moteur d’entraínement. Les remontes 

mécaniques peuvent également comprendre un deuxiéme moteur pour 

garantir l’entraínement de la poulie motrice. De maniere générale, chacun 

des moteurs est couplé á un arbre d’entraínement de la poulie motrice par 

l’intermédiaire d’un systéme de transmission débrayable. Ainsi, une station 

d’embarquement dédiée á entraíner la poulie motrice comporte deux moteurs 

couplés respectivement á deux systémes de transmission débrayables. Ces 

systémes de transmission sont complexos et nécessitent des étapes de 

maintenance qul peuvent étre longues, privant les usagers d’utiliser la 

remontée mécanique pendant un certain temps.

Objet de l'invention

L’objet de l’invention consiste á remédier á ces inconvénients, et plus 

particuliérement á foumir un dispositif d’entraínement d’un cable de traction 

d’un téiéphérique qui soit plus simple d’utilisation, notamment pour offrir une 

sécurité et une fiabilité améliorée du transport des personnes.



Selon un aspect de l’invention, il est proposé un dispositif d’entraínement 

d’une poulie destinée á entraíner un cable de traction d’un téiéphérique, 

notamment un télésiége ou télécabine, comprenant un moteur principal 

pouvant entraíner en rotation un arbre principal muni d’un premier pignon, un 

moteur secondaire pouvant entraíner en rotation un arbre secondaire muni 

d’un deuxiéme pignon, et un moyen de transmission de couple moteur 

comportant une couronne d’entraínement montée sur la poulie.

Le moyen de transmission comporte un troisiéme pignon engrenant la 

couronne d’entraínement de la poulie, le troisiéme pignon étant mobile en 

translation entre une premiére position dans laquelle le troisiéme pignon est 

engrené par le premier pignon et une deuxiéme position dans laquelle le 

troisiéme pignon est engrené par le deuxiéme pignon.

Ainsi on fournit un dispositif ayant un unique systéme de transmission pour 

transmettre un couple moteur á la poulie á partir d’un ou plusieurs moteurs. 

Un tel dispositif d’entraínement est simple d’utilisation et nécessite peu de 

réglages et un nombre d’étapes de calibration réduit.

Le troisiéme pignon peut étre dans une position intermédiaire dans laquelle 

le troisiéme pignon est engrené simultanément par les premier et deuxiéme 

pignons.

On augmente ainsi facilement le couple moteur fourni á la poulie motrice.

Le troisiéme pignon peut comporter une premiére couronne de dentures 

internes pour s’engrener avec le premier pignon, et une deuxiéme couronne 

de dentures internes pour s’engrener avec le deuxiéme pignon.



Le peut c o m p o n  une couronne de d e n le s  ex im es poor

engrenerlaoouronne d’entraínement déla poulie.

L’arbre principal e t l ’arbre secondaire peuvent étre ooaxiauxetie troisiéme 

pignon est mobile en translation le long des arbres principal et secondaire.

Le moyen de transmission peut comporter aumoins une barre de guidageet 

le troisiéme pignon est solidaire d’un cylindrecreux intermédiaire comportant 

uneparoim unied’aumoinsunévidem entpourlecoulissementdelabarre 

deguidage.

Le dispositif peut en outre comprendre un organe de roulement monté sur le 

deuxiéme pignon^ le premier pignon ayant une partieen saillie logée a 

l’intérieurdel’organederoulement.

O'autres avantages et caractéristiques ressortiront plus clairement de la 

description qui va suivre de modesparticuliers de réalisation de l’invention 

donnés^titred ’exemplesnonlimitatifsetreprésentésauxdessinsannexés^ 

danslesquels^

- la figure^illustreschématiquement un mode de réalisation d’un dispositif 

d’entraínement d’une poulie selon l’invention^et

- les figures^et^illustrentscbém atiquem ent deux vues en coupe d’un 

moyen de transmission de couple moteur selon l’invention.

^ur la figure ^  on a représenté de fa^on scbématique un dispositif 

d’entraínement^d’unepoulie^m otricedestinéeaentra íneruncáble^de 

traction d’un télépbérique.



De maniére classique, dans une installation de remontée mécanique, le 

cable 3 auquel sont attachés des véhicules (cabines, siéges, funiculaire) 

transportant les passagers est entramé par la poulie motrice 2. Le dispositif 

d’entraínement 1 comporte un moteur principal 4 pouvant entraíner en 

rotation un arbre principal 5 destiné á foumir un couple du moteur principal 4 

á la poulie motrice 2. Le moteur principal 4 peut étre un moteur thermique ou 

électrique. II peut entraíner l’arbre principal 5, soit directement, soit par 

l’intermédiaire d’arbres intermédiaires 6 á 8. Comme ¡Ilustré sur la figure 1, le 

moteur principal 4 entraíne directement le premier arbre intermédiaire 6. Le 

premier arbre intermédiaire 6 entraíne les deuxiéme et troisiéme arbres 

intermédiaires 7, 8. Les arbres intermédiaires 6 á 8 sont globalement 

coaxiaux selon un axe principal A. En utilisation nórmale de l'installation de 

remontée mécanique, l’axe principal A est sensiblement paralléle au sol 11. 

Les arbres intermédiaires 6 á 8 peuvent étre également décalés les uns par 

rapport aux autres par l’intermédiaire de premier et deuxiéme cardans 9,10 

situés respectivement á chaqué extrémité du deuxiéme arbre intermédiaire 7. 

Par ailleurs, le troisiéme arbre intermédiaire 8 est sensiblement 

perpendiculaire á l’arbre principal 5. En utilisation nórmale, I'arbre principal 5 

s’étend globalement perpendiculairement au sol 11.

Le dispositif 1 comporte en outre un moteur secondaire 12 pouvant entraíner 

en rotation un arbre secondaire 13 destiné á foumir un couple du moteur 

secondaire 12 á la poulie motrice 2. Le moteur secondaire 12 peut étre un 

moteur thermique ou électrique. II peut entraíner l’arbre secondaire 13, soit 

directement, soit par Untermédiaire d’arbres primaires 14 á 16 et d’arbres 

auxiliaires 17, 18. Comme illustré sur la figure 1, le moteur secondaire 12 

entraíne directement le premier arbre primaire 14. Le premier arbre primaire 

14 entraíne les deuxiéme et troisiéme arbres primaires 15, 16. Les arbres 

primaires 14 á 16 sont globalement coaxiaux selon un axe secondaire B. En 

utilisation nórmale de l’installation de remontée mécanique, l’axe secondaire



B est sensiblement paralléle au sol 11. Les arbres primaires 14 á 16 peuvent 

étre également décalés les uns par rapport aux autres par Untermédiaire de 

troisiéme et quatriéme cardans 19, 20 situés respectivement á chaqué 

extrémité du deuxiéme arbre primaire 15. Par ailleurs, le troisiéme arbre 

primaire 16 est sensiblement perpendiculaire au premier arbre auxiliaire 17. 

Le troisiéme arbre primaire 16 entraíne en rotation le premier arbre auxiliaire 

17 qui entraíne, quant á lui, le deuxiéme arbre auxiliaire 18. Les arbres 

auxiliaires 17, 18 sont sensiblement coaxiaux et s’étendent globalement 

perpendiculairement au sol 11. En outre, le deuxiéme arbre auxiliaire 18 

comprend des cinquiéme et sixiéme cardans 21, 22 situés respectivement á 

ses extrémités. Le cinquiéme cardan 21 permet de coupler le deuxiéme 

arbre auxiliaire 18 au premier arbre auxiliaire 17, et le sixiéme cardan 22 

permet de coupler le deuxiéme arbre auxiliaire 18 á l’arbre secondaire 13. 

L’arbre secondaire 13 s’étend globalement perpendiculairement au sol 11, et 

est coaxial á l’arbre principal 5.

Le dispositif d’entraínement 1 comporte également un moyen de 

transmission 23 d’au moins un couple moteur á la poulie motrice 2. En 

particulier le moyen de transmission 23 est configuré pour transmettre, soit le 

couple du moteur principal 14 á la poulie motrice 2, soit le couple du moteur 

secondaire 12 á la poulie motrice 2, soit les deux couples simultanément.

Sur les figures 2 et 3, on a représenté deux vues en coupe du moyen de 

transmission 23 de couple moteur du dispositif d’entraínement 1 tel que 

défini á la figure 1. On a également reporté sur les figures 2 et 3 les 

références de certains éléments décrits á la figure 1. Le moyen de 

transmission 23 comporte un premier pignon 24 monté fixe sur l’arbre 

principal 5, un deuxiéme pignon 25 monté fixe sur l’arbre secondaire 13, une 

couronne d’entraínement 26 montée fixe sur la poulie motrice 2, et un 

troisiéme pignon 27 monté mobile. En particulier, le premier pignon 24 est 

monté á une extrémité de l’arbre principal 5 opposée á l’extrémité couplée au



arbre deuxiéme pignon 25 est

a une extrémité de i’arbreseoondaire13opposéeai’extrémitéooupiéeau 

deuxiéme arbre auxiiiaire 13. L’arbreprinoipai5etBarbre secondaire 13sont 

coaxiauxseion un axeC s’étendantsensibiement perpendiculairementausoi 

11 .Chaqué arbre 5 , 13est entramé en rotation par iem o teu r^12auque iii 

est couplé. Chaqué arbre 5,13 peut avoir une vitesse de rotation propre. En 

outre un arbre 5,13 peut étre entraíné en rotation tandis que l’autreest 

immobile. Selon un autremode de réalisation, les deux arbres peuvent étre 

entraínés en rotation^lam ém evitesse. En outre, le sens de rotation de 

l’arbre principal5peut étre identiqueouinverse par rapportacelui de l’arbre 

secondaire 13. En particulier, le deuxiéme pignon 25 comporte un logement 

23 centré sur 1’axeC et le premier pignon 24 comporte une partiecylindrique 

29 centrée sur l’axe C taisantsailliedans le logement 23 du deuxiéme 

pignon. Le dispositif d’entraínementlpeut en outre comporter un roulement 

30m ontédanslelogem ent23dudeuxiém epignon25etautourdelapartie 

cylindrique29du premier pignon 24 afin de fa c ilite rla ro ta tio n d e l’arbre 

p r in c ip a l5 p a rra p p o rta l’arbre secondaire 13. Les premieret deuxiéme 

pignons 24, 25 ont une forme globalement cylindrique et possédent 

respectivement des dentures externes 31, 32 situées sur leurs 

circonférences externes. La couronne d’entraínement 2 3 a la  forme globale 

d’un cilindre creux et posséde des dentures internes 33 situées sur sa 

circonférence interne. La couronne d’entraínement 26 comporte en outre une 

premiére face 34 montée fixe sur la poulie motrice 2. Le troisiéme pignon 27 

a la  forme globale d’un cilindre creux, II comporte des dentures externes 35 

situées sur sacirconférence externe etconfigurées pour coopérer avec les 

dentures internes 33 de la couronne d’entraínement 26 afind’engrener celle- 

c i.En outre, le troisiéme pignon 27comporte, sur sacirconférence interne, 

une premiére couronne de dentures internes 36 et une deuxiéme couronne 

de dentures internes 37.



Le moyen de transmission 23 comporte également un compartiment 38 pour 

permettre un dépiacement longitudinal du troisiéme pignon 27, c’est-á-dire 

un dépiacement en translation le long de l axe C des arbres principal et 

secondaire 5, 13. Le compartiment 38 est situé entre les dentures externes 

31, 32 des premier et deuxiéme pignons 24, 25 et les dentures internes 33 

de la couronne d’entraínement 26. Le troisiéme pignon 27 est mobile en 

translation le long de l’axe C, entre une premiére position P dans laquelle II 

permet á l’arbre principal 5 d’entraíner en rotation la poulie motrice 2, et une 

deuxiéme position Q dans laquelle il permet á l’arbre secondaire 13 

d’entraíner en rotation la poulie motrice 2. En outre, le troisiéme pignon 27 

peut également étre dans une position intermédiaire dans laquelle il permet á 

l’arbre principal 5 et á l’arbre secondaire 13 d’entraíner simultanément en 

rotation la poulie motrice 2.

Sur la figure 2, on a représenté le troisiéme pignon 27 dans la premiére 

position P, dans laquelle, les dentures internes 36 de la premiére couronne 

du troisiéme pignon 27 coopérent avec les dentures externes 31 du premier 

pignon 24, et le premier pignon 24 engréne le troisiéme pignon 27. En outre, 

les dentures internes 37 de la deuxiéme couronne du troisiéme pignon 27 ne 

coopérent avec aucune dentures des premier et deuxiéme pignons 24, 25. 

Dans la premiére position P, le moyen de transmission 23 permet de faire 

transiter le couple du moteur principal 4 par successivement, l’arbre principal

5, le premier pignon 24, le troisiéme pignon 27, la couronne d’entraínement

26 et la poulie motrice 2.

Sur la figure 3, on a représenté le troisiéme pignon 27 dans la deuxiéme 

position Q, dans laquelle, les dentures internes 37 de la deuxiéme couronne 

du troisiéme pignon 27 coopérent avec les dentures externes 32 du 

deuxiéme pignon 25, et le deuxiéme pignon 25 engréne le troisiéme pignon 

27. En outre, les dentures internes 36 de la premiére couronne du troisiéme 

pignon 27 ne coopérent avec aucune dentures des premier et deuxiéme



permet de taire transiter ie oeopie do meteor seceodaire 12 par 

soccessivement^arPresecondaire13,iedeoxiéme pignon 25, ie troisiéme 

pignon 27 ,ia cooronne d’entramement26etiapooiie motrice 2.

Le moyen de transmission 23 comporte en ootre des moyens de 

dépiacement 40 contigoréspoordépiacer,en translation ieiong de i’axeC et 

aosein do compartiment 33, ie troisiéme pignon 27entre ies premiére et 

deoxiémepositionsP,O.Lesmoyens de dépiacement 40 comprennenton 

disqoecreox41, on cyiindrecreoxintermédiaire42, piosieors barresde 

goidage 43,44,onegoop iiie45etondoob iecy iindrecreox46.Ledoob ie  

cyiindre creox 46 est monté tixe sor ia cooronne d’entraínement 26 et 

entoorei’arbre secondaire 13. Le doobiecyiindrecreox46 comporte on 

cyiindrecreoxsopérieor 47 monté tixe sor iadeoxiéme tace de ia cooronne 

d’entraínement 26, et on cyiindre creox intérieor 43 ayant on diamétre 

externe intérieoraodiam étreexternedocyiindrecreoxsopérieor47. Le 

moyen de transmission 23 comporte égaiement des paiiers 49, 50 poor 

permettre one rotation do doobie cyiindre creox46 par rapport^ i’arbre 

secondaire 13 Les paiiers 49, 50 sont montes tixes soria  partie interne do 

cyiindre creoxintérieor 43. Le cyiindre creoxsopérieor 47 déiimiteon espace 

interne51 contigo ao compartiment 33. Les barres de goidage 43,44 sont 

montées tixes sor one extrémité 52 do cyiindre creox sopérieor 47 et 

s’étendent iongitodinaiement dans i’espace interne 51. Ainsi, ie doobie 

cyiindre creox 46 et Íes barres de goidage 43, 44 sontsoiidairesde ia 

cooronne d’entraínement 26 et se dépiacent en rotation aotoor de i’axeC  

iorsqoeia cooronne d’entraínement 26 est entraínée en rotation aotoor de 

i’axeC.

Par aiiieors, ie cyiindre creox intermédiaire 42 posséde one premiére 

extrémité montée tixe sor ie troisiéme pignon 27 et one deoxiéme extrémité 

iibresitoée dans onévidemment 53 prévo sor one tace do disqoe creox 41.



E n t e r m e s  42

^ ^ ^ o is ié m e  pignon 2 7 e ^ m o ^ e  en ^a n ^a tio n ^ lo n g  de BaxeC. En 

oo^e, le oyllndre oreox intermédiaire 42 posséde one paroi oomportant 

piosieors évidements 54, 55 poor ongiissement des barres de goidage 4 ^  

44 afin de goiderieoyiindreoreox intermédiaire 42 en translation ieiong de 

l’axe C.

Lorsqo’on soobaite déplaoer le troisiéme pignon 27 en translation d’one 

position a l’aotre, le moteor principal 4 e t  le moteorseoondaire t2 s o n t 

arrétés.Oansleoasoolesmoteors4,12sontarrétés,ondéplaoe,deta^on 

manoelle o o ^ l ’aided’on troisiéme moteor non représenté sor les figoresa 

destinsdesimplitioation, letroisiémepignon 27 a l’aide notammentdo 

disqoe creox 41. Atin de taoiliter le dépiacement en translation do troisiéme 

pignon 27, le cyiindre creox inférieor 48 posséde onfiletage externe 56 qoi 

coopéreavecontile tage in terne57sitoésorlac ircontérence in ternedo 

disqoe creox 41. Le disqoe creox 41 sedéplace en rotation aotoor do 

cyiindre creox intérieor 4 8 ,etgracealacoopération des tiletages externe 56 

et interne 57, le disqoe creox 41 se déplacesimoltanément en translation le 

long de 1’axeC Ainsi,lorsqoe le disqoe creox 41 est animé en rotation selon 

on premier sensde rotation, led isqoecreox41 sedéplace vers l’arbre 

principal5etdéplace en translation le cyiindre creox intermédiaire 42 le long 

de l’axeC etvers l’arbre principal 5 .Oans ce cas, le troisiéme pignon 2 7 se 

déplace en translation le long de l’axeCdepois la deoxiémepositionOvers 

la premiére positionP.Par ailleors,lorsqoe le disqoe creox 41 est animé en 

rotation selon ondeoxiéme sens de rotation inverse par rapport ao premier 

sensderotation,ledisqoecreox41 sedéplace en translation vers l’arbre 

secondaire 1^3et le cyiindre creox intermédiaire 42 sedéplace en translation 

vers l’arbre secondaire 18 par l’ettet de la gravité. Oans ce cas, le troisiéme 

pignon 27sedéplace en translation le long de 1’axeCdepois la premiére 

positionPvers la deoxiéme position O .L ’évidemment 58 prévo sor one tace 

do disqoe creox 41 aotorise la rotation do disqoe creox 41aotoor de 1’axeC



tout en permettant un dépiacement simultané du disque creux 41 en 

translation le long de l’axe C. La goupille 45 permet de maintenir le troisiéme 

pignon 27 dans une position parmi les trois positions possibles, la premiére 

P, la deuxiéme Q et la position intermédiaire.

La position intermédiaire du troisiéme pignon 27, non représentée á des fins 

de simplification, est une position dans laquelle les dentures internes 36 de la 

premiére couronne du troisiéme pignon 27 coopérent avec les dentures 

externes 32 du deuxiéme pignon 25 et les dentures internes 37 de la 

deuxiéme couronne du troisiéme pignon 27 coopérent avec les dentures 

externes 31 du premier pignon 24. Dans la position intermédiaire, les premier 

et deuxiéme pignons 24, 25 engrénent simultanément le troisiéme pignon 27. 

Dans la position intermédiaire, le moteur principal 4 et le moteur secondaire 

12 peuvent étre en fonctionnement simultanément. Dans ce cas, l’arbre 

principal 5 et l’arbre secondaire 13 tournent autour de l’axe C á la méme 

vitesse, dans le méme sens de rotation, et les couples des deux moteurs 

sont transmis simultanément á la poulie 2.

Par exemple, en fonctionnement normal, le moteur principal 4 est en 

fonctionnement et le moteur secondaire 12 est á l’arrét. Le troisiéme pignon

27 est dans la premiére position P, et le moteur principal 4 entraíne en 

rotation la poulie motrice 2. Lorsqu’on souhaite arréter le moteur principal 4, 

soit pour des raisons de maintenance soit pour un défaut de fonctionnement, 

tout en souhaitant garantir l’entraínement en rotation de la poulie motrice 2, 

on arréte le moteur principal 4, on déplace le troisiéme pignon 27 dans la 

deuxiéme position Q, puis on démarre le moteur secondaire 12.

Avantageusement, on peut, á partir de la premiére position P, ou á partir de 

la deuxiéme position Q, déplacer le troisiéme pignon 27 dans la position 

intermédiaire afin d’ajouter un couple moteur á la poulie motrice 2. Dans la



position intermédiaire, les deux moteurs 5, 12 fournissent deux couples 

moteurs á la poulie motrice 2.

Gráce au dispositif d’entraínement qui vient d’étre décrit, on offre un moyen 

pour garantir une rotation de la poulie motrice d’un téiéphérique lorsque le 

moteur principal est á l'arrét.



Revendications

1. Dispositif d’entraínement d’une pouiie (2) destinée á entraíner un cable 

de traction d’un téiéphérique, notamment un télésiége ou télécabine, 

comprenant un moteur principal pouvant entraíner en rotation un arbre 

principal (5) muni d’un premier pignon (24), un moteur secondaire pouvant 

entraíner en rotation un arbre secondaire (13) muni d’un deuxiéme pignon 

(25), et un moyen de transmission (23) de couple moteur comportant une 

couronne d’entraínement (26) montée sur la poulie (2), caractérisé en ce que 

le moyen de transmission (23) comporte un troisiéme pignon (27) engrenant 

la couronne d’entraínement (26) de la poulie (2), le troisiéme pignon (27) 

étant mobile en translation entre une premiére position (P) dans laquelle le 

troisiéme pignon (27) est engrené par le premier pignon (24) et une 

deuxiéme position dans laquelle le troisiéme pignon (27) est engrené par le 

deuxiéme pignon (25).

2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel le troisiéme pignon (27) 

peut étre dans une position intermédiaire dans laquelle le troisiéme pignon 

(27) est engrené simultanément par les premier et deuxiéme pignons (24, 

25).

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, dans lequel le troisiéme pignon 

(27) comporte une premiére couronne de dentures internes (36) pour 

s’engrener avec le premier pignon (24), et une deuxiéme couronne de 

dentures internes (37) pour s ’engrener avec le deuxiéme pignon (25).

4. Dispositif selon la revendication 1 á 3, dans lequel le troisiéme pignon 

(27) comporte une couronne de dentures externes (35) pour engrener la 

couronne d’entraínement (26) de la poulie (2).



5. Dispositif selon la revendication 1 á 3, dans lequel I'arbre principal (5) et 

l’arbre secondaire (13) sont coaxiaux et le troisiéme pignon (27) est monté 

mobile en translation le long des arbres principal (5) et secondaire (13).

6. Dispositif selon i’une des revendications 1 á 4, dans lequel le moyen de 

transmission (23) comporte au moins une barre de guidage (43) et le 

troisiéme pignon (27) est solidaire d’un cyiindre creux intermédiaire (42) 

comportant une paroi munie d’au moins un évidement (54) pour le 

coulissement de la barre de guidage (43).

7. Dispositif selon l’une des revendications 1 á 5, comprenant un organe de 

roulement (30) monté sur le deuxiéme pignon (25), le premier pignon (24) 

ayant une partie en saillie (29) logée á l’intérieur de l’organe de roulement
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un cable

^etraooión^e un teleférico,espeoialmente una te le^aote leoabina,que inoluye un 

motor principal que pueble aoolonar en rotaolón un árbol principal (5) provisto l̂e un 

primer piñón ^4 ), un motor secundario quepue^le accionar en rotación unárbol 

se cun d a rios ), provisto ^e un segundo piñón (2 5 ),yu n m e ^o  retransmisión (23) 

l̂e par motor que incluye una coronare accionamiento (26) montaba en la polea (2), 

que se caracteriza en que el me^lio retransmisión (23) incluye un tercer piñón (27) 

que engrana la coronare accionamiento (26) l̂e la polea (2 ),siendo el tercer piñón 

(27) móvil en translación entre una primera posición (^) en la cual el tercer piñón (27) 

se engrana por meollo l̂el primer piñón (24)yuna segunda posición en la cual l̂el 

tercer piñón (27) se engrana por me^lio^lel segundo piñón (25).

2. dispositivo según lareivin^icación 1, e n e lcu a l el tercer piñón (27)pue^le 

estar en una posición intermedia en la cual el tercer piñón (27) se engrana en forma 

simultánea porme^lio^elprimeryel segundo piñón (24, 25)

3. Dispositivo según la reivindicación 1 o 2 en el cual el tercer piñón (27) 

comporta una primera corona ^le^lenta^los internos (36) para engranarse con el 

primer piñón (24),yuna segunda corona ^le^lenta^los internos (37) para engranarse 

con el segundo piñón (25)

4. Dispositivo según la reivindicación 1 a 3 en el cual el tercer piñón (27) 

comporta una corona l̂e ^lenta^los externos (35) para engranar la corona ^e 

accionamiento (26) l̂e la polea (2)

5 Dispositivo según la reivindicación^ a 3 e n  el cual el árbol principal (5 )y e l 

árbol segundario (13) son coaxialesyel tercer piñón (27) está instalado semanera 

móvil en translaciónalo largo cielos arboles principal (5)ysegun^lario(13)
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6. Dispositivo según una de las reivindicaciones 1 a 4 en el cual el medio de 

transmisión (23) incluye al menos una barra de guía (43) y el tercer piñón (27) es 

solidario de un cilindro hueco intermedio (42) con una pared provista de al menos 

una cavidad (54) que sirve para el desplazamiento de la barra de guía (43).

7. Dispositivo según una de las reivindicaciones 1 a 5 que incluye un órgano de 

rodamiento (30) montado sobre el segundo piñón (25), teniendo el primer piñón (24) 

una parte salida (29) alojada dentro del órgano de rodamiento (30).

Traducción realizada por Jean Jacques Turpin 
JJT\JJT\ID-254579\WPC20419


