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(54) Titulo:
MOTOR DE PROYECCION DE VIDEG/DIGITALIZADOR/RADAR DIGITAL DE BARRIDO DE
HACES ELECTROMAGNETICOS MULTIPLES.

RESUMEN

Un motor de proyecciéon de video/digitalizador/radar digital de barrido de haces
electromagnéticos multiples, que permite proyectar o grabar en 2D 06 3D sobre cualquier
superficie o sobre cualquier volumen. La invencion se relaciona con un dispositivo de
proveccién de video digital optico que permite la proyeccion de haces multiples sobre
cualquier superficie y/o volumen en 2D 6 3D, en el interior de un angulo sélido
comprendido entre 0° y 360°, por ejemplo de 180°/270°/360°. Dicho dispositivo también se
puede utilizar como digitalizador y/o radar para la captura o digitalizacién de informacion
espacial y de frecuencias. El tratamiento de tipo pasivo y activo de los haces
electromagnéticos, por ejemplo, del rango del visible, infrarrojo, ultravioleta o microondas,
en el tiempo, espacio y frecuencia con la ayuda, por ejemplo, de ventanas espejos/filtros
permite realizar un filtrado especifico en funcion de las aplicaciones deseadas. El
dispositivo utiliza ¢omo fuente Juminosa, por ejemplo, un determinado numero de laseres
de potencia débil, media o alta, acoplados a un determinado nimero de fuentes opticas, de
modulos de fuentes opticas, de generadores de haces de colores o de cabezales matriciales
opticos. La funcion de digitalizacion utiliza, por ejemplo, un determinado numero de
dispositivos de captura tipo fotodiodos o dispositivos de transferencia de carga (CCD). La
funcion de digitalizacion/radar optico 2D/3D en base de haces luminosos permite el empleo

en diferentes tipos de aplicaciones de telecomunicaciones, como para la navegacion de

carreteras, maritima, aérea o espacial.
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(54) Title: ENGINE FOR VIDEO PROJECTION/DIGITISER/DIGITAL RADAR WITH MULTIPLE ELECTROMAGNLETIC
RADIATICN BEAMS

(54) Titre : MOTEUR DE VIDEG PROJECTION/NUMERISEUR/RADAR NUMERIQUE A BALAYAGE MULTIFAISCEAUX
ELECTROMAGNETIQUES

(57) Abstract:  Engine for video
projection/digitiser/digital radar with
multiple  electromagnetic  radiation
beams for carrying out the projection
or recording in 2D or 3D on any
surface or in any volume. The
invention relates to an optical digital
video projection device for multi beam
projection onto any surface or into any
volume in 2D or 3D, within a solid
angle from 0" to 360°, for example,
180, 270, or 360°. The device can
also be used in digitiser and/or radar
function for the recording/digitisation
of spatial and [requency information.
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5 s The processing of  electromagnetic
) 16 radiation, for example, visible,
£ infrared  ultraviolet, microwave

4 = radiation in time, space and frequency
I3 70 either passively or actively for

3 \% w example, by means of mimror/filter
' }______A 10 windows permits a filter function

2 ,’MWM) 1 specific to the target applications.
12 W The source uses a light source

comprising, for example, a number
of weak/medium/high power lascrs
coupled 10 a number of optical
sources, optical source modules,

coloured beam generators or optical matrix heads. The digitisation function uses, for example, a number of photodiode capture
devices, charge coupled devices (CCD), etc. The function for digitisation/optical radar in 2D or 3D using light beams permits use

in different types of application, in telecommunications, for road maritime, acrial or space navigation.
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(57) Abrégé : Moteur de vidéo projection/Numériseur/Radar numérique 2 balayage multifaisceaux électromagnétiques, réalisant
la projection ou capture, 2D/3D), sur une surface ou dans un volume quelconque(s). L'invention concerne un dispositif de vidéo
projection numérique optique permelttant la projection multifaisceaux sur une surface et/ ou dans un volume quelconque(s) en 2D/3D,
a l'intérieur d’un angle solide de 0° & 360°, p.ex. de 18072707360°. Ce dispositif peut aussi étre utilisé en fonction numériseur et
/ ou radar pour la capture/numérisation d'informations spatiales et fréquentielles. Le trailement des faisceaux électromagnétiques,
pex. visible, infrarouge, ultraviclet, micro-onde au niveau temporel, spatial et fréquentiel de type passif et actif, p.ex. 2 l'aide de
fendtres miroirs/filtres permet de réaliser une fonction de filtrage spécifique en fonction des applications visées. Le dispositif utilise,
p-ex. comme source lumineuse un certain nombre de lasers de faible / moyenne / haute puissance, couplé 2 un certain nombre de
sources opliques, de modules sources optigues, de générateurs de faisceaux colorés ou de téles matriciclles optiques. La fonction
numérisation utilise, p.cx. un certain nombre de dispositil de capture de type photodiodes, dispositifl a transfert de charge (CCD),...
La fonction de numérisation/radar optique 2D/3D 2 base de faisceaux lumineux en autorise l'utilisation dans différents domaines
d'applications en télécommunication, au niveau de la navigation routiére, maritime, aérienne ou spatiale.
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Moteur de vidéo projection/numériseur/radaf ﬁﬂmériqﬁe éibal‘ayaée multifaisceaux

électromagnétiques

La présente invention concerne un dispositif réalisant la vidéo projection numérique

multifaisceaux électromagnétiques, p.ex. de type optique visible, infrarouge, ultraviolet,

micro-onde, sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s) en 2D/3D, A Pintérieur

dun angle solide de 0° a 360°, p.ex. de 180°/270°/360°, utilisant comme source lumineuse,
p.eX. un certain nombre de lasers faible/ moyenne / forte puissance. L'insertion d'un
ensemble de capteurs couplés aux sources permet ['utilisation du dispositif en mode
numériseﬁr et / ou radar en 2D/3D, A Tintérieur dun énglé solide de 0° a 360°, p.ex. de
180°/270°/360°. Les domaines d'utilisations de l'invention peuvent étre : 1a vidéo projection
numérique sur une surface et / ou un volume, les télécommunications, au niveau navigation
routiére, maritime, aérienne ou spatiale.

Les projections sur des écrans 4 360° sont souvent réalisées par une déclinaison des
installations 3 écrans multiples. Un ruban d'écran s'enroule autour d'une pidce circulaire
pour offrir au spectateur la yision en 360° d'un paysage, d'un événement, Un autre type de
projection, qui peut-étre utilisée dans un planétarium, est I'implémentation d'un certain
nombre de vidéo projecteurs classiques, p.ex. de type DLP, LCD, GLV ou CRT, p.ex.
diffusant le spectacle sur un dome.

La projection dans un déme en 3D peut-étre réalisée sur le principe du procédé
IMAX Sotlido® oi les images sont projetées sur un écran hémisphérique, p.ex. a aide de
lentille de type "ceil de poisson". L'effet de relief est restitué par des lunettes 3 cristaux
liquides. La projection altemne deux images : unc pour chaque oeil. Chaque verre devient
opaque alternativement sur ordre d'un signal issu du projecteur, permettant a chaque oeil de
recevoir uniquement I'image qui lui est destinée,

Plusieurs apﬁroches sont également développées pour la création de systéme de
projecteur A base de balayage. L'une d'elle, p.ex. est.I'utilisation d'un systéme de projecteur
et d'un miroir de déflection. Celui-ci, mobile sur deux axes de l'espace permet de balayer un
écran, p.ex. hémisphérique. L'image vidéo est alors découpée par un traitement numérique
en une combinaison d'un certain nombre de portions d'images balayées sur I'écran a une
vitesse suffisante pour tromper Peeil humain et lui donner I'impression d'une seule image.
C'est ce principe, qui est souvent retenu pour créer un systéme de projection a base de

faisceaux Laser, p.ex. rouge, vert, bleu, qui permet de créer une séquence d'images couleur

FEUILLE DE REMPLACEMENT (REGLE 26)
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animées, grice & une modulation par les informations de I'image et 4 une déflection rapide
des faisceaux. _

Une autre approche est d'utiliser un certain nombre de faisceaux a‘yant des tailles

différentes, un trés large, un moyen et un trés fin. Un traitement numérique de l'image,

notamment au niveau deg. couleurs permet de moduler chacun des faisceaux qui sont déviés

par des actuateurs pour balayer Pécran, créant limage par la superposition de téches . .

Jumineuses.

La plupart de ces équipements souffrent, dans le cas de la vidéo projection classiquc,:: -
de la faible résolution, et /‘ ou du coiit important de la technologie mise en ceuvre entre autre,
lors du tournage ou de la projection du documentaire ou de l'ceuvre cinématographique. Les: ‘
installations comportant plusneurs projecteurs pour couvrir Yécran ont, elles, des problemes;
au niveau des zones de ‘recouvrement des images, ainsi qu'au niveau du respect de‘:' |
l'uniformité de ia couleur sur la surface ou le volume de projection, du fait de l'utilisation de

plusieurs équipements différents. Les projecteurs & base de laser manquent la plupart du

temps de stabilisation, au niveau spatial de I'image et / ou ont une résolution trop faible pour
projeter une image de qualité équivalente au projecteur a base de pellicule.

Le systéme selon l'invention permet de reproduire ei / ou capturer une séquence
d'images couleur, a I'aide d'un certain nombre de sources lumineuses, sur une surface et / ou
dans un volume quelconque(s). L'enjeu est de préserver a la sortie les caractéristiques
intrinséques du signal d'origine (gamme, mélange, température de la couleur, résolution /
définition, niveau de contraste) et ce sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s).

La vidéo projection/numérisation/détection radar, réalisée par un systéme presque
entiérement optique, traitant des faisceaux électromagnétiques, p.ex. de type optique visible,
infrarouge, ultraviolet, micro-onde, et comportant des miroirs/filtres, est optimisée par le fait
qu'elle n'implique qu'une série de réflexions/transmissions sur disques optiques ro{atifs, qui
en définitive ne subiront quune usure  mécanique trés réduite. Le principe de
fonctionnement implique le balayage multifaisceaux de la surface ou du volume, utilisés
comme écran, par réflexions/transmissions successives d'un certain nombre de faisceaux
issus, p.ex. d'un certain nombre de sources lumineuses, p.ex. des lasers de faible / moyenne /
haute puissance, couplé 4 un certain nombre de sources optiques, de modules sources
optiques, de générateurs de faisceaux colorés ou de tétes matricielles optiques. La fonction
de numérisation utilise, p.ex. un certain nombre de dispositifs de captures, p.ex. de type
photodiodes, dispositif & transfert de charge (CCD),... Les disques optiques rotatifs présents
dans le dispositif permettent la génération d'un balayage dans l'espace. Un périscope

Q
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d'adressage permet de structurer un certain nombre de sources afin de réaliser un balayage
avec un certain.nombre de faisceaux sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s).
Selon les modes particuliers de réalisation, il est possible d'ajouter au dispositif une
structure de support de fenétres miroirs/filtres permettant, p.ex. un multiplexage spatial,
fréquentiel ou temporel complémentaire aux faisceaux sourceét
Les dessins annexés illustrent I’invention : o '-
La figure 1 représente, en perspective, un schéma simplifié de la structure du dispositif de
vidéo projection numérique 2 balayage multifaisceaux optique permettant la projection sur
une surface et / ou dans un volume quelconque(s) et / ou la capture/numérisation 2D/3D, &
Pintérieur d’un angle solide de 0° a 360°, p.ex. de 180°/360°.

La figure 2 représente, en coupe, une vue schématique de différentes architectures de la

. structure du dispositif de vidéo projection numérique & ba]ayage mukifaisceaux optique.

La figure 3 représente, en perspective, un support de fenét;‘es miroirs/filtres, p.ex. en forme
@e globe, ainsi qu'une une vue éclatée pour détailler le positionnement des fenétres
miroirs/filtres. '

La figure 4 représente, en perspective, différentes possibilités de balayage d'un miroir/filtre
composant le dispositif de vidéo projection numérique a balayage multifaisceaux optique.

La figure 5 représente, en perspective, un périscope d'adressage pour dispositif de vidéo
projection et / ou capture numérique a balayage muitifaisceaux composé d'un céne de
déviation.

La figure 6 représente, en perspective, un périscope d'adressage pour dispositif de vidéo
pr(’)j\ection et / ou capture numérique a balayage multifaisceaux composé, p.ex. de deux
cOnes de déviation en vis & vis.

La figure 7 représente, en perspective, un périscope d'adressage pour dispositif de vidéo
projection et / ou capture numérique a balayage multifaisceaux adressant, p.ex. un disque
multipiste avec un certain nombre de modules sources optiques et / ou de tétes matricielles
optiques, p.ex. de type couronne/pyramide ou pavés de miroirs/filtres,

La figure 8 représente, en vue de dessus, un périscope d'adressage, p.ex. composé d'un céne
ou d'une pyramide, pour dispositif de vidéo projection et / ou capture numérique a balayage
multifaisceaux adressant un disque multipiste avec un certain nombre de modules sources
optiques et / ou de tétes matricielles optiques, p.ex. de type couronne/pyramide ou pavés de
miroirs/filtres.

La figure 9, représente, en perspective, un périscope d'adressage pour dispositif de vidéo

projection et / ou capture numérique 4 balayage multifaisceaux adressant un disque
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—4_
multipistes avec un certain nq@bre de modules sources mopti(-]ues et / ou de tétes matricielles
optiques, p.eﬁ;. de type coufanne/pyramide ou paves de miroirs/filtres, répartis sur un certain
nombre d'étages permettant d'adresser simultanément un certain nombre de miroirs/filtres
répartis sur un certain nombre de pistes. _

La figure 10 représente, en coupe, une vue simplifiée d'un disque optique rotatif muitipistes
et d'un certain nombre de périscopes d'adressage.

La figure 11 représente, en vue de dessus et de c6té, une pyramide et un cone de déviation
d'un périscope d'adressage .ppur dispositif de vidéo projection et / ou capture numérigue 3
balayage multifaisceaux. |

La figure 12 représente, en perspective, deux variantes de disque optique rotatif avec un

périscope d'adressage embqrdué' et de couloir optique permettant Fadressage par Ia tranche.

La figure 13 représente, en coupe, les variantes de tétes matricielles optiques de type |,

couronne/pyramide ou pavés de miroirs/filtres.

La figure 14 représente, en pérspective, des variantes de bloc de modules sources optiques

et / ou de générateurs de faisceanx colorés permettant Fadressa e, simultané ou non, de:
g Y 324

plusieurs pistes et / on miroirs/filtres d'un disque optique rotatif par le biais d'un périscope

d'adressage ou non.

La figure 15 représente, en coupe, une vue simplifiée de plusieurs arrangements possibles

des pyramides et / ou ¢éne pour périscope d'adressage et / ou de téte matricielle optique.

La figure 16 représente, en vue de dessus, le premier étage d'une téte matricielle optique de

moteur de vidéo projection numérique 4 faisceaux composée d'un dispositif pyramidal

support de facettes réfléchissantes, d'anneaux et de modules sources optiques.

La figure 17 représente, en coupe, une variante d'organisation des miroirs/filtres d'un

périscope d'adressage pour dispositif de vidéo projection et / ou capture numérique a

balayage multifaisceaux.

La figure 18 représente, en perspective, un dispositif de réglage d'assiette composé, p.ex. de

Vis, micro-vérin, pi€zoélectrique,... pouvant éire adapté sur différents éléments d'un

équipement de vidéo projection et / ou éapture numéri;que a balayage multifaisceaux.

La figure 19 représente, en perspective et en coupe, une platine de rotation et de sustentation

sur coussin d'air pour dispositif de vidéo projection et / ou capture num€rique 4 balayage

multifaisceaux.
En référence 2 ces dessins, le dispositif de vidéo projection numérique a balayage

multifaisceaux optique (FIG. 1), permettant la projection sur une surface et / ou dans un

volume quelconque(s) et / ou la capture/numérisation 2D/3D, a I’intérieur d’un angle solide

i

-
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répénies de fagon spécifique sur un certain nombre d'étages, ou couronnes, p.ex. (2), (3),
(4), (5) et (6). Les sources utilisées, p.ex. de type laser de faible/moyenne/forte puissance,
peuvent étre intégrées, p.ex. dans des modules Sources optiques, des générateurs de
Aaisceaux colorés, dans un certain nombre de tétes matricielles optiques, p.ex. de type
cburonne/pyramide ou pavés de miroirs/filtres. Les faisceaux lumineux’ collimatés ou trés
féiblement divergents, p.ex. (7) issus des sources (1), sont oﬁeﬁtés Vers un périscope
- d'adressage (8). Gréce 4 un certain nombre de miroirs/filtres disposé. de fagon spécifique,
p.éx. Sur une pyramide (8) et / ou un cone d'adressage, le périscope d'adressage renvoie les
faisceaux issus des sources, p-ex. (1), vers un certain nombre de miroirs/filtres, p.ex. (9),

“disposés sur un certain nombre de disques optiques rotatifs, p-ex. (10) et (11), asservis

-, Mumériquement. Les miroirs/filtres, p-ex. (9) des disques optiqués rotatifs ont upe
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orientation selon des angles specifiques permettant de réfléchir les faisceaux incidents, p.ex.
(12) en un certain nombre de faisceaux, p.ex. (13) traversant une fengtre miroir/filtre
spécifique, p.ex. (14) positionnée sur une structure, p.ex. en forme de globe tronqué (15).
Cette fenétre miroir/filtre, p-ex. (14) dévie ou pon le faisceau selon un angle spécifique. Au
cours d'une rotation compléte, les disques optiques rotatifs, p.ex. (10) et (1 1) présentent aux
faisceaux incidents, p.ex. (12) une succession de combinaisons de miroirs/filtres imposant
un mouvement de balayage de I'espace. Selon les configurations possibles, le globe tronqué
(15) et/ ou le périscope d'adressage (8) sont en rotation ou non. )

Un assérvfssement numérique de la vitesse de rotation des disques optiques rotatifs,
p.ex. (10) et (11), et / ou du globe tronqué (15), complété d'un allumage synchronisé des
Sources, permet le balayage de I'espace, projetant ainsi une séquence d'images composées
d'un certain nombre de pixels, sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s). En
alimentant ce moteur de vidéo projection numérique a balayage multifaisceaux optique avec
un générateur de faisceaux coloréds et / ou une téte matricielle optique, p-ex. de type
couronne/pyramide et / ou pavés de miroirs/filtres, il est ainsj possible de projeter, p.ex. une
séquence d'images vidéo sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s) 2D/3D, 3
Pintérieur d’un angle solide de 0° 4 360°, p.ex. de 180°/270°/360°.

Le couplage d'une fonction de capture, p.ex. (16) avec chaque source, pex. (1)
permet lenregistrement du signal réfléchi par une surface et / ou dans un volume
quelconque(s), p.ex. (17), daps la zone balayée par le dispositif de vidéo projection
numérique i balayage mubtifaisceaux optique. Celui-ci est alors utilisé en mode numérisenr

et / ou radar qui, avec I'envoj et la réception, dans une direction donnée de l'espace, d'un

[#
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signa'l.-modulé, p-ex. une modulatidn d'amplitude d'un signal ayant une longueur d'onde
specifique, permet de déterminer la distance & laquelle se trouve cette surface, p.ex. (17)
grace a la mesure, p.ex. du décalage temporelle, ou désynchronisation, du signal regu par le
capteur aprés un trajet aller, p.ex. (18) et retour, p.ex. (19). Cette désynchronisation est
souvent appelée "temps de vol" de l'onde qui, multiplié par sa vitesse de propagation,
permet d'en déduire la distance. ‘ ’

Dans toute la suite du document, les modules sources peuvent étre remplacés et / on
complétés par un systéme de capture permettant de réaliser une fonction de type numériseur
et / ou radar d'une surface et / ou dans un volume quelconque(s) en 2D ou 3D. Les faisceaux
¢lectromagnétiques utilisés peuvent étre, p.ex. de type optique visible, infrarouge,
ultraviolet, micro-onde, ou de tout autre domaine fréquentiel adapte au milieu environnant
et / ou aux mesures a effectuer.

Selon les variantes de réalisations (FIG. 2), le dispositif de vidéo projection et / ou de
capture numerique & balayage multifaisceaux optique, est composé d'un cértain nombre de
disques optiques rotatifs, p.ex. (10) et d'un périscope d'adréssage, p-ex. en forme de
pyramide (8) ou céne inversé (20). I peut-étre complété par une structure, fixe ou en
rotation, support d'un certain nombre de fenétres miroirs/filtres spécifiques (14). En fonction
de I'espace a balayer, cette structure peut avoir, p.ex. la forme d'un arceau quelconque, d'un
certain nombre d'arcs, d'un demi globe (21), d'un globe tronqué (22), dun globe complet
(24) comprenant, ‘p.ex. deux disques optiques rotatifs, p.ex. (10), avec un périscope
d'adressage, p.ex. (20}, d'un cylindre (23), surmonté ou non d'un demi-globe (25).

Cette structure support de fenétres miroirs/filtres (FIG. 3), p.ex. en forme de globe
tronqué (15) est composée d'un certain nombre de couronnes supports de fenétres
miroirs/filtres, p.ex. (26) sur lesquelles sont positionnées un certain nombre de fenétres
miroirs/filtres, p.ex. (14) dans une petite cavité, p.ex. (27). Les fenétres miroirs/filtres, p.ex.

(14) ont un certain nombre de caractéristiques spécifiques passives ou actives permettant de

donnée, p.ex. un filtrage spatial, fréquentiel, temporel. En fonction des applications visées,-

les fenétres miroirs/filtres, p.ex. (14) pourront étre composées d'un empilement de couches
traitées, p.ex. (28) et (29) avec un procédé de métallisation, et plus ou moins distantes, p.ex.
(30). Les fenétres miroirs/filtres pourront avoir un traitement, p.ex. de type gradient en
longueur d'onde permettant, p.ex. la sélection en longueur d'onde du faiscean le traversant

en fonction du balayage imposé au faiscean par les disques optigues rotatifs.

(2~
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La forme des fenétres miroirs/filtres est spécifique en fonction de la structure les
supportant. Elles peuvent étre, p.ex. rectangulaires, trapézoidales, circulaires délimitant ainsi
un espace ou volume de balayage, p.ex. en forme de cornet (32) ou pyramide. Grice aux

~disques optiques rotatifs composant le dispositif de vidéo projection et / ou de capture
mumérique a balayage multifaisceaux optique, les fenétres miroirs/filtres, p.ex. (14) sont
balayées (FIG. 4) par un faisceau _iséu d'une source, p.ex. de type ou forme rectangulaire
(31). Selon la taille de la source et / ou Ja période de synchronisation temporelle spécifique,
la fenétre miroir/filire est balayée, p.ex. en entier (32), selon une ligne (33) ou selon un
point (34). Il est alors possible, en fonction des caractéristiques de la fendtre miroir/filtre,
p-ex. (14) et d'une synchronisation spécifique des disques optiques rotatifs, de sélectionner
une caractéristique de filtrage différente pour une méme zone d'adressage. La structure
support de fenétres miroirs/ﬁltré-s,,p.ex. en forme de globe tronqué (15), permet de réaliser
des fonction de multiplexage et / ou de filtrage spatial / fréquentiel / temporel. I'ensemble
des fenétres miroirs/filtres sur la structure peuvent étre actives, p.ex. de type semi-
conducteur, photodiode permettant d'intégrer la fonction d'enregistrement.

Le périscope d'adressage, p.ex. (FIG. 5) au sein du dispositif de vidéo projection et /
ou de capture numérique 2 balayage multifaisceanx optique, est composé, p.ex. d'un cone
d'adressage (20) support de miroirs/filires permettant de déporter un certain nombre de
sources/capteurs, p.ex. (35) et (36) répartis sur un ceriain nombre d'étages/couronnes, Ce

type de périscope d'adressage permet de me pas encombrer l'espace: de balayage des -

faisceaux, p.ex. (37) et (38) au dessus des disques optiques rotatifs, p.ex. (10).

It est possible (FIG. 6) de compléter le périscope d'adressage précédemment décrit
avee, p.ex. un autre cone d'adressage (39) en vis-a-vis du premier, en dessous des disques
optiques rotatifs comportant un trou central. Cette configuration de périscope d'adressage
permet, p.ex. l'élargissement de la zone de balayage imposée par les disques optiques
rotatifs, p.ex. (37) et (38).

Dans le but de densifier le nombre de faisceaux simultanément balayés par le
dispositif de vidéo projection et / ou 'de capture numérique 4 balayage multifaisceaux
optique (FIG. 7), il est possible d'utiliser des disques optiques rotatifs multipistes, p.ex. 44
comportant un arrangement spécifique de miroirs/filtres, p.ex. sur la surface (40) ou en
marches d'escalier (41), ayant une orientation spécifique permettant le balayage d'une
surface et / ou dans un vokume quélconque(s) en 2D ou 3D. Selon les variantes possibles,
chaque piste du disque optique rotatif peut-&tre adressée, p.ex. 3 l'aide d'un cone de

périscope d'adressage (20) comportant un certain nombre de miroirs/filires, par un certain

(3
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nombre de modules sources optiqueé, p-ex. (35) et (36), et / ou de tétes matricielles
optiques, p.ex. de type couronne/pyramide (42) et / ou pavés de miroirs/filtres (43), répartis
sur un certain nombre d'étage/couronnes. Chaque étage adresse, p.ex. une piste du disque
optique rotatif multipiste.

Il_.ést de plus possible, p.ex. (FIG. 8) de répartir, selon une organisation ‘spécifique,
un certa.jn“l\nombre"de sources sur chaque étage/couronne afin d'adresser simultanément
plusieurs secteurs d'un méme disque optique rotatif, p.ex. (10) grice i un périscope
d'adressage; p.ex. en forme de cone (20) ou de pyramide (8). Lutilisation, p.ex.’ (FIG. 9)
d'un certain nombre de ces étages/couromnes permet d'adresser un disque optique rotatif
multipistes, p.ex. (44) simultanément sur un certain nombre de secteurs répdrtis sur un
certain nombre de pistes. ' d

-Pour les disques optiques rotatifs multipistes (44), plusieurs variantes d.'ég‘éncement
des sources et de périscopes d'adressages sont possibles (FIG. 10), (FIG. 14) et (FIG. 17) :
p-ex. en ligne (45), selon un triangle isocéle (46) ou un triangle rectangle (47) ou (48).
L'agencement des sources optiques doit permettre de réaliser un ensemble d'un certain
nombre de faisceaux colinéaires dans un encombrement réduit sans modification des
caractéristiques ou propriétés inirinséques des faisceaux. Selon les variantes de réalisation
possibles, I'agencement des sources (45) peut étre, p.ex. (FIG. 14) sous la forme de marches
d'escalier (49), en quinconce (50), en forme de "V " (51) et (52), ou tout autre arrangement
geométrique permettant d'obtenir un groupe d'un certain nombre de faisceaux colinéaires
réguliérement espacés. Selon les variantes possibles de réalisation, les miroirs/filtres du
périscope d'adressage (FIG. 17) peuvent étre réalisés, P-eX. avec un certain nombre de petits
miroirs/filtres (53) sur des supports (54), maintenus en place Ppar un support (55) selon p.ex.
des marches d'escalier. Ce support pouvant étre monté sur des éléments de correction
dynamique de type vis, micro-vérins, piézoélectrique. ..

Selon les variantes de réalisation, le dispositif (FIG. 11) de déviation du périscope
d'adressage comporte un certain nombre de supports de miroirs/filtres répartis sur un certain
nombre d'étages et un socle (56), p.ex. circulaire pour le cone (20), ou carré pour une
pyramide (8).

Différentes variantes pour les disques optiques rotatifs (FIG. 12) sont possibles,
p-ex. (57) et (58) comportant un certain nombre de couloirs optiques, p-ex. (59) qui permét
un adressage, p.ex. d'un périscope embarqué de type cone (39) en rotation ou non, placé sur
I'axe du disque optique rotatif. Le périscope embarqué autorise l'adressage des miroirs/filtres

répartis sur les pistes, p.ex. (60) en surface du disque optique rotatif grice 3, p.ex. un autre

el
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périscope d;adressége de type cOne {20). Une autrékvariante de disque optique rotatif est de
placer en extrémité de chaque couloir, p.ex. (59) un certain nombre de miroirs/filtres, p.ex.
(61) permettant de renvoyer le faisceau se propageant dans le couloir optique vers les
miroirs/filtres, p.ex. (62) en surface du disque optique rotatif. De méme, il est possible de
positionner un certain nombre de miroirs/filtres, p.ex: (61) et (63) renvoyant le faisceau
arrivant du couloir optique dans Ia direction opposée, p.ex. légérement au-dessus, vers un
miroir/filtre (62) inséré dans la masse du disque optique rotatif. Une fonction de filtrage
supplémentaire peut étre obtenue griice 3 une succession de miroirs/filtres, p.ex. (61), (64) et
(65) en extrémité du couloir optique réalisant p.ex. un filtrage en longueur d'onde.
Afin d'augmenter la résolution du dispositif de vidéo projection et / ou capture

numérique & balayage multifaisceaux optique, il est possible d'utiliser une téte matricielle

- optique (FIG. 13), p.ex. de type couronne/pyramide (66) et / ou pavés de miroirs/filtres (67).

Ces deux tétes matricielles optiques permettent, grice 4 ume succession de
transmissions/réflexions sur un certain nombre de miroirs/filtres ayant une organisation
spécifique, de générer une matrice d'un certain nombre de faisceaux colinéaires,

La pyramide composant la téte matricielle optique de type couronne/pyramide (66)
et / ou le dispositif (FIG. 11) de déviation du périscope d'adressage peuvent étre composés
d'un agencement, p.ex. (67) d'un certain nombre de pyramides de déviation (8), et/ ou de
cdnes de déviation (20), permettant de densifier le nombre de faisceaux issus de la téte
matricielle et / ou adressant les disques optiques rotatifs. Selon les variastes, les pyramides
de déviation (8), et / ou cones de déviations (20), sont fixées grace & un arbre, p.ex. (67),
(68), (69) composé de tiges trés fines oun pleines et rigides n'obstruant pas le passage des
rayons [umineux issus d'une source.

Plusieurs type d'implantations des pyramides et / ou cones de déviations sur les
arbres sont possibles (FIG. 15). P.ex. en forme de "sapin de no&l", les pyramides et / ou
cones sont maintenues en place par un support (67) plein ou composé de trés fines tiges
rigides. Les solutions envisagées peuvent ne pas €tre symétriques (68) ou toutes relides i la
base (69).

Pour ces implantations, il faut tenir compte des contraintes de dimension et du
nombre de faisceaux arrivant sur les éléments de déviations pyramidaux et / ou coniques qui
seront placés sur un méme plan, p.ex. en ligne (70), ou répartis dans I'espace, p.ex. (71) ou
(72). En effet selon les dimensions de la pyramide et / ou du céne, et du nombre de
faisceaux arrivant sur les miroirs/filtres en vis-a-vis de deux pyramides et / ou cOnes

positionnés au méme niveau, p.ex. (73) et (74), l'espace entre les deux éléments doit

=
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permetire de laisser passer, avec un angle pas trop important, I'ensemble des faisceaux (75),
(76) pour la pyramide/ou cone (73) et (77), (78) pour la pyramide (74). Pour éviter ce
probléme, les pyramides et / ou cone peuvent étre positionnées sur des niveaux différents et
/ ou réparties dans I'espace de fagon régﬂiére. Le but étant d'obtenir une matrice de
faisceaux paralléles réguliérement espacés en sortie et / ou dirigés vers les pistes des disques
optiques rotatifs. Il est ainsi possible d'obtenir (FIG. 15) une architecture (71) en trois
dimensions, ou les lettres majuscules feprésentent chacune un élément pyramidal. Cela
permet d'avoir un certain nombre de pyramides et / ou cones, p.ex. repérées C et B, sur un
méme niveau mais ne présentant pas de-faces en vis-a-vis. Une solution de répartition en
spirale (72) permet également d'éviter les problémes d'adressage.

Les sources (35) alimentant .le périscope d'adressage, p.ex. (8) sont positionnées
(FIG. 16), p.ex. sur un certain nombre d'étages/couronnes (79), permettant d'orienter les
faisceaux vers des miroirs/filtres (80) positionnés au centre des anneaux sur un socle (56)
p.ei de forme pyramidale, conique, ou autre..., structurant les faisceaux de fagon a les
rendre colinéaires et / ou a obtenir une matrice d'adressage d'un certain nombre de
miroirs/filtres répartis sur un certain nombre de pistes d'un certain nombre de disques
optiques rotatifs du dispositif de vidéo projection et / ou capture numérique a balayage
multifaisceaux optique.

Il peut s'avérer nécessaire pour des raisons de stabilité du systéme, ou a des fins de
corrections statiques et / ou dynamiques, d'utiliser sur la’ pyramide et / ou le cone du
périscope d'adressage un socle intégrant un réglage d'assiette (FIG. 18). Ce dispositif de
correction de l'assiette, p.ex. de la pyramide (8), est composé p.ex. de trois éléments (81),
(82), (83) de type vis, micro-vérin piézoélectrique,... disposés, p.ex. selon un triangle
isocéle entre une base (84) et un socle (85) de maintien de la pyramide (8). Une commande
€lectronique rapide des trois éléments, p.ex. (81), (82), (83) de type vis, micro-vérin
piézoélectrique, impose une trés faible correction d'assiette.

La rotation de la structure support d'un certain nombre de fenétres miroirs/filtres, et /
ou des disques optiques rotatifs, peut &tre réalisée 4 l'aide d'une platine (86) de rotation et de
sustentation sur coussin d'air généré dans un anneau creux (87). La sustentation de la
platine, solidaire de la structure & mettre en rotation, est réalisée grice a un certain nombre
d'orifices, p.ex. (88) répartis dans un anneau creux (87) selon une organisation spécifique
permettant la création d'une zone d'air pressurisée avec un flux d'air entrant compensant les

fuites, p.ex. (89) plus communément appelé "cousstn d'air". Le mouvement de rotation est
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ensuite imposé, p.ex. par un autre flux d'air, p.ex. (90) poussant sur les ailettes (91) réparties
sur la périphérie de la platine (86) et ayant une orientation spécifique.
Une variante de cette platine de rotation et de sustentation est l'utilisation d'un champ

électromagnétique pour réaliser la rotation et la sustentation.

La présente invéntion est destinée, dans un premier temps, 4 des applications'dans le

domaine dé la' vidéo prdjection sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s)'et / ou
la capture/mumérisation 2D/3D. L'insertion de dispositif de capture et l'utilisation comme
source de faisceaux électromagnétiques de longueurs d'ondes spécifiques, p.ex: de!type
optique visiblé,' infrarouge, ultraviolet, micro-onde, permet d'étendre le - domaine
d'application au numériseur, au radar, en télécommunication, au nivean navigation routiére,

maritime, aérienne ou spatiale.

b
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REVENDICATIONS
1) Dispositif (FIG. 1) de Moteur de Vidéo Projection / Numeériseur / Radar
numérique synchrone 3 balayage 2D / 3D multifaisceaux électromagnétiqués caractérisé en
ce qu’il comporte :
- une téte matricielle optique radiale (6) et (42) comportant une pyramide (8) et
(56) de miroirs et / ou filtres (9), (14), (28), (29):et (31) pourvue de sources laser
D, ‘ :
- un certain nombre de disques optiques rotatifs (10), (40), (41) et (44) asservis
numériquement pourvus ¢’ un certain nombre de miroirs et / ou filtres (9), (14),
(28), (29) et (31),
- un périscope d'adressage central de forme pyramidale (8) comportant un
arrangement spécifique de miroirs et / ou filtres (9), “(14), (28), (29) et (31)
orientant les différents faisceaux (14), (18), (37) et (38) dans I'espace selon les trois

dimensions,

- un certain nombre de faisceaux lumineux (7) issus de la téte matricielle optiquc.

structurés en forme de matrice,

permettant la projection d'une séquence d'images par un balayage issus d’une succession de
réflexions / transmissions, sur une surface ou dans un volume quelconque, ou la capture /
numérisation 2D / 3D, a Iintérieur d’un angie solide de 0° 4 360°.

2) Dispositif (FIG. 1) selon la revendication 1 caractérisé en ce qu’il comporte :

- une téte matricielle optique radiale (6) et (42) de forme conique (20) pourvu de

miroirs et / ou filtres (9), (14), (28), (29) et (31), et de sources laser (1),

- un certain nombre de faisceaux lumineux (7) structurés en forme de cercles

concentriques,
permettant la projection d'une séquence d'images par un balayage issus d’une succession de
réflexions / transmissions, sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s), ou la
capture/numérisation 2D/3D, a I’intérieur d’un angle solide.de 0° 4 360°.

3) Dispositif (FIG. 1) selon la revendication 1 caractérisé en ce qu’il comporte :

- une téte matricielle optique (6) et (43) de type pavés de miroirs et / ou filtres

pourvue de sources laser, l

- un certain nombre de faisceaux lumineux (7) issus de la téte matricielle optique

structurés en forme de matrice,
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permettant la projection d'une séquence d'images par un balayage issus d’une succession de
réflexions / transmissions, sur une surface et / ou dans un volume quelconque(s), ou la
capture/numérisation 2D/3D, & I’intérieur d’un angle solide de 0° & 360°.

4) Dispositif (FIG. 1) selon 'une des revendications précédentes, caracterisé en ce
qu'il comporte en périphérie- un certain nombre de capteurs optiques (16) de faisceaux
électromagnétiques incidents sur celui-ci, en mode numériseur.

5) Dispositif (FIG. 1) selon I'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
qu'il comporte en-périphéric un certain nombre de capteurs optiques de faisceaux
électromagnétiques incidents sur celui-ci, issus d'une réflexion des faisceaux émergents du
dispositif sur toute surface ou volume quelconque environnante, en mode radar.

6) Dispositif (FIG. 1), '(FIG. 2) et (FIG. 3) sclon I'une des revendications "
précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte une structure en forme de solide de révolution
pourvue d’un certain nombre de fenétres miroirs et / ou filtres répartis selon une
organisation spécifique, fixe ou en rotation, permettant I'adressage dans l'espace d’un angle
solide quelconque.

7) Dispositif (FIG. 3) et (FIG. 4) selon I'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu’il comporte des fenétres miroirs et /ou filtres, pourvus d’une fonction de
transfert spécifiques passives ou actives modifiant un certain nombre de propriétés
physiques des faisceaux les traversant sur une zone donnée, de forme spécifique fonction de
la structure le supportant, ou selon la zone d'adressage spatial 4 I'intérieur de I’angle solide
résultant de la fonction de balayage de type ligne ou point, les miroirs et / ou filtres
composés d'un certain nombre de couches superposés, ayant des caractéristiques physiques
spécifiques, permettent le filtrage spatial, fréquentiel, temporel et / ou une éapture
d'informations a l'aide d'un élément actif, de type semi-conducteur ou photodiode, ces
fenétres miroirs et / ou filtres pouvant étre, des polariseurs, des filires & gradient d'indice,
des filtres fréquentiels, ou toutes combinaisons de ces derniers. .

8) Dispositif (FIG. 5) et (FIG. 6) selon Pune des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu’il comporte un périscope pyramidal d'adressage pourvu d’un certain
nombre de structures de forme pyramidale, conique, en forme de marches, positionné ou

non sur un dispositif de contrdle d'assiette, permettant la déviation ou l'orientation des

~ faisceaux entre les sources ou capteurs et les miroirs et / ou filtres des disques optiques

rotatifs, ce périscope permettant de répartir un certain nombre de sources ou capteurs sur un
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certain nombre d'étages, ou anneaux, positionnés au dessus ou au dessous des disques
optiques rotatifs.

9) Dispositif (FIG. 7), (FIG. 8), (FIG. 9) et (FIG. 10) selon I’une des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il comporte un périscope pyramidal d'adressage associé a
de_:s.’.gpurces disposées en périphérie, permettant ’adressage simultané d'un:certain nombre

_de miroirs et / ou filtres répartis sur un certain nombre de pistes sur un certain nombre de

disques optiques rotatifs, ces différentes pistes d'un disque optique rotatif peuvent étre sur

. unméme nivean ou bien disposées sur des marches.
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10) Dispositif (FIG. 11), (FIG. 16), (FIG. 17) et (FIG 18) selon 1'une des
revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il comporte un périscope pyramidal
d’adressage pourvu d’un dispositif de déviation des faisceaux issus d'un cértain nombre de
sources, composé d'un certain nombre de miroirs et / ou filtres fixés en surface ou réalisés
dans la masse du dispositif, de forme pyramidale, conique, en marches d'escalier, selon une
répartition permettant l'adressage simultané d'un certain nombre de secteurs, pistes sur un
certan nombre de disques optiques rotatifs, avec un certain nombre d'étages pourvus de
modules sources optiques a correction de pointé statique ou dynamique, de générateur de
faisceaux colorés, ou de tétes matricielles optiques et d’un dispositif de correction d'assiette
statique ou dynamique.

11) Dispositif (FIG. 12) selon I’une des revendications précédentes, caractérisé en ce
qu’il comporte une variante de disque optique rotatif pourvu dun périscope embarqué (39),
ayant dans la tranche un certain nombre de couloirs optiques (59) permettant d'adresser un
dispositif de déviation (39), une pyramide ou un c¢one, fixe ou en rotation positionné sur
l'axe central du disque optique rotatif, avec un certain nombre de sources réparties en
périphérie du disque optique rotatif, les couloirs optiques (59) pouvant comporter un certain
nombre de miroirs et / ou filtres ayant une orientation spécifique permettant d'adresser un
certain nombre d’autres miroirs et / ou filtres dans la masse ou en surface du disque optique
rotatif,

« 12) Dispositif (FIG. 13), (FIG. 14) et (FIG. 15) selon I'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il comporte un certain nombre de modules sources
optiques, ou un certain nombre de générateurs de faisceaux colorés, ou un certain nombre de
tétes matricielles optiques, de type couronne / pyramide ou pavés de miroirs et / ou filtres,

ou de tétes matricielles optiques comportant un certain nombre de pyramides de déviation.
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13} Dispositif (FIG. 19) selon I'une des revendications précédentes caractérisé en ce
qu’il comporte une platine (86) de rotation et de sustentation sur coussin d'air utilisé au sein
d.’un systtme de vidéo projection ou de capture numérique a balayage multifaisceaux,
L i, caractérisé en ce qu'il permet la rotation des disques opticiues rotatifs ou du support de
A 5 fenétres miroirs et / ou filtres, grice 3 un flux d'air qui, au travers d’un certain nombre
d'orifices répartis de fagon spécifique en périphérie de la platine (86), réalise la sustentation
et, ou un autre flux d'air impose la rotation a l'aide dailettes ayant une orientation

spécifique, répartie sur la périphérie du dispositif 3 mettre en rotation.

10 14) Dispositif (FIG. 19) selon I’une des revendications précédentes caractérisé en ce
..qw’il comporte une variante de la platine (86) de rotation et de sustentation par champ

. électromagnétique.
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possibilité d'application industrielle .
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K Cadren°V Déclaration motivée selon Farticle 35(2) quant & la nouveauté, activité inventive et la
. possibilité d'application industrielle; citations el explications & 'appui de cette déclaration

O cadren° VI Cenains documents cités
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Case No.| Base du rapport

1. En ce qui concemne Ivé langue, le présent rapport est établi sur Ja base

EEN o . - Ca s g e .
‘51" de la démande internationale dans la langue dans laquelle elle a été déposée v
v s N . , R o
1~ d'une traduction de la demande internationale dans |a langue suivante ,- "~

.. quiestla langue d'une traduction remise aux fins de : . ‘

. .0 larecherche internationale (selon les régles 12.3.a) et 23.1.b))
-+ * [ la publication de la demande internationale (selon la régle 12.4.2)) - .
El I'examen préliminaire international (selon la régle 55.2.a) ou 55.3.3))

2. En ce-qui conceme les éléments” de la demande internationale, le présent rapport est établi sur la base des
éléments suivants (les feuilles de remplacement qui ont été remises a l'office récepteur en réponse a une

invitation faite conformément & l'article 14 sont considérées dans le présent rapport comme "initialement

7" déposées” et ne sont pas jointes en annexe au rapport.) : .

. .~ Description; Pages

S 111 telles qu'initialement déposées

Revendications, No.

1-12 regue(s) le 25.04.2008 avec télécopie

Dessins, Feuilles

110-10A0 ' telles quiinitialement déposées

..~ En ce qui concerne un listage-de la ou des séquences ou un ou des tableaux y relatifs, voir le cadre
supplémentaire relatif au listage de la ou des séquences. :

3. O Les modifications ont entrainé Fannulation : .

O de la description, pages

O des revendications, nos

O des dessins, feuilleskig.

O du listage de la ou des séquences (préciser) : : ,
‘0 d'un ou de tous les tableaux relatifs au listage de la ou des séquences (préciser) :

4. O Le présent rapport a été établi abstraction faite (de certaines) des modifications, qui ont été considerées
comme allant au-dela de Fexposé de l'invention tef qu'il a été déposé, comme il estindiqué dans le cadre
supplémentaire (régle 70.2.c)). . .

O de la description, pages

O des revendications, nos

O des dessins, feuillesfig. .

0 du listage de la ou des séquences (préciser) = ,

O d'un ou de tous les tableaux relatifs au listage de la ou des séquences (préciser) :

5. [0 La présente opinion a été établie en prenant-en considération la rectification d'une erreur evidente
aulorisée par ou notifiée a la présente administration en vertu de la régle 91 (régle 70.2 ).
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Cadren®V  Déclaration motivée selon l'article 35(2) quant a la nouveauté, P'activité inventive et la
possibilité d'application industrielle; citations et explications a I'appui de cette déclaration

1. Déclaration L
Nouveaute , Oui: Revendications  1-12
Non: - Revendications
Activité inventive ~ Oui: Revendications 112 1
Non: ,Re\)eridications .
Possibilité d'application industrielle  Ouk: Revendications = 1-12

Non:- R_evéndic’:ations

2. Citations et éxplicatioﬁs (regle 70.7) : 4 ‘

voir feuillé séparée

Cadre n° VIl Irrégularités dans la demande internationale

. Les irréguiarités suivantes, concernant la forme ou le contenu de la demande internationale, ont été constatées :

voir feuille séparée
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Concernant le point V _
Déclaration motivée quant a la nouveauté, I'activité inventive et la possnblllte ¥ w

d'application il mdustrielle citations et explications a I' appuu ‘de cette declaratlon
1. llestfait reference aux documents suwants

D1: EP-A1-0 553 504 (OPTlCAN SENSOHS EUROPE) 04/08/1993
‘ DZ : US-A-5,786,924 (BLACK et al.) 28/07/1 998

2. Le document D1, qui est considéré comme étant |'état de la techmque le plus proche
de I'cbjet de la'revendication indépendante, décrit (les retérences entre parentheses
s'appliquent a ce document) un dispositit de moteur de video prolection / vidéo
capteur numérique a balayage dont l'objet de la revendication 1 différe '
principalement par les caractéristiques suivantes:

- une structure de téte matricielle avec un périscope d'adressage centrale de forme
" pyramidale ou conique et pourvue de miroirs et de filtres, la structure étant pourvue

de sources laser réparties en périphérie autour du périscope.

- un certain nombre 'de disques optiques rotatifs pourvus de miroirs et filtres

L'obiet de la revendication 1, est donc nouveau (Article 33(2) PCT).

3." Le probléme que la presente invention se propose de résoudre peut donc étre -
considéré comme étant d'obtenir un dispositif a balayage plus petit et permettant au
méme temps l'utilisation d'un grand nombre de faisceaux fumineux.

4. La solution de ce probléme proposée dans la revendication 1 de la présente
" demande est considérée comme impliquant une activité inventive (article 33(3) PCT),

et ce pour les raisens suivantes : :
L'utilisation d'une structure de téte matricielle avec un périscope d'adressage centrale
de forme pyramidale ou conique et pourvue de sources laser réparties en périphérie
permet un arrangement économisant 'espace capable de fonctionner avec un
maximum de sources lumineuses. De plus, I'utilisation de miroirs et de filires dans la
téte matricielie et en méme temps aux disques optiques rotatifs permet une
réalisation de vidéo projection en couleur et une réalisation d'une gamme de dessins

Formulaire PCT/Feuille séparéel409 {feuille 1} (OEB-avril 2005)



RAPPORT PRELIMINAIRE INTERNATIONAL © Demandd inteationale n®
SUR LA BREVETABILITE - -
(FEUILLE SEPAREE) - PCT/FR2007/000273

a balayage étendue.

Le document D2 dlvulgue un dispositif a balayage | laser avec un penscope
d' adressage conique (88) mais la seule source lumineuse est arrangée dans l'axe
optique. Donc 'homme du métier n'avait pas de motivation a combiner les

" enseignements des documents D1 .et D2 pour résoudre le probléme identifié.

5 Les revendlcatlons 2-12 dépendent de la revendlcatlon 1 et satlsfont donc
également, en tant que telles, aux conditions requises par le PCT en ce qui concerne
la nouveauté et I'activité inventive.

6. Lapossibilité d apphcatnon industrielle des dlsposmfs de vidéo projection a balayage
est bien connue et ne nécessite pas aucune discussion dans ce rappor.

Concernant le point VIl
Certaines irrégularités relevées dans la demande mternatlonale

7. Lesrevendications dependantes 2-12 contiennent des références aux dessins
entiers. En conséquence, leur compréhension n'en est pas facilitée, car ne faisant
" pas référence aux éléments de ces dessins correspondants aux caractéristiques
revendiquées (ex: "10°, "20", "30") (régle 6.2(b) PCT).

8. La description n'est pas adaptée aux revendications modifiees et contrairement a ce
gu'exige la régle 5.1 a) ii) PCT, la description n'indique pas I'état de la technique
antérieure pertinent exposé p.ex. dans les documents indiqués dans le rapport de
recherche, ni cite aucun de ces documents.

Formulaire PCT/Feuille séparée/409 (feuille 2) (OEB-avril 2005)
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1 ) Dispositif de moteur de vidéo projecuon / vuléo capteur numérique synclirone a
balaynge 2D / 3D multifaisceaux électmmagnétxques camctenst en ce qu’il comporte

- une structure de téte matrlplelle optique radiale (6) ct (42) comportant un périscope
d'adressage centrale de forme pyramidale (8, 56) ou de forme conique (20), le périscope

.étant pourvu de miroirs et filtres (9), (14), (28), (29) et'(31), ladite structure éiant pourvue '
de sources laser réparties en pénphéne autour du pénscope d’adressage centrale, les sources

pouvant se décliner sous

a) la forme de modules sources optiques (35, 36), ou ' ‘

b) la forme de tétes matnctelles optiques radiales (42) eompomm elles aussi une pyramide
de miroirs pourvues de sources laser réparties en périphérie,

c) la forme de pavés dc miroirs et filtres (43) ;

15
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- un certain nombre de faisceaux lumineux issus de la téte matricielle optique et

structurés en forme de matrice, et dirigés vers un certain nombre de disques optiques rotatifs .
(10), (40), (1) et (44) asscrvis_nmnéﬁqment pourvus d’ un certain nombre de miroirs et

filtres, _
- le périscope d'adressage central de forme pyramidale ou eomqne comportant un

amangement spécifique de miroirs et filires afin que les différents faisceaux (13), (18), (37)
et (38) venant des sources laser et redmgés par ledit pénscope d’adressage cemnl soient

orientés selon les trois dimensions & travers le dispositif, _
le dispositif pennettant la pmjecuon d'une séquence dunagll par balayage issues d'une

succession de réflexions / transmissions, sur une surface.ou dans un volume quelconque, et

permettant la capture / numérisation 2D / 3D, & I'intérieur d’un angle solide de 0° a360°.

2) Dispositif (FIG 1) selon la mendmnon 1, caractérisé en ce qu'il comporte en
pénphénc un certain nmombre de capteurs opthm de faisceaux élecmmagnénqms
incideats sur celm-cx, en mode numériseur.

3 ) Dispositif (FIG. 1) sclon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il comporte en
p&iphérie un certain nombre de capteurs optiques de faisceaux électromagnétiques
incidents sur celui-ci, issus d'une réflexion des faisceaux émergénté du dispositif sur toute
surface ou volume quelconque environnante, en mode radar. _

4) Dispositif (FIG. 1), (FIG. 2) et (FIG. 3) selon I'une des revendications

~ préoédentes, caractérisé en ce qu'il comporte une structure en forme de solide de révolution

FEUILLE MODIFIEE
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pomvue d un certain nombre de fenéues filtres répartis sclon une organisation spéctﬁque,

fixe ou en rotation, permettant 'adressage dans l'espace d’un angle solide quelconquc

3) Dispositif (FIG. 3) et (FIG. 4) selon I'une des ;evemhca:;ons.précédentes, '

camcténsé en ce qu’il comporte des fenétres miroirs et / ou filtres, pourvus d’une fonction
de transfert: spécifiques passives ou actxves modifiant un certain nombre de propriétés
phys:quw des faisceaux Jes traversant sur une zone donnée, de forme spéclﬁquc fonction de
la stmcture Ie supportant, ol selon la zone d’admssage spatial 4 Uintérieur de I"angle solide

. résultant de la fonction de balayage de Type llg:e ou point; les miroirs et ﬁlm composés

10

15

d'un.cpﬂmn nombre de couches superposés, ayant des caractéristiques physiques .

spécifiques, permettent le filtrage spatiai, fréquentie], temporel et une capm:_-e"d'informations
 Vaide d'un élément actif, de type semi-conducteur ou photodiode, ces fenétres. miroirs et
filtres pouvant étre, des polariseurs, des filtres & gradient d'indice, des filtres fréquentiels, ou
toutes combinaisons de ces demiers. ' '

6 ) Dispositif (FIG. 5) et (FIG 6) selon l’une des tcvcndtcanons précédentes,
caractérisé en ce qu’il comporte un périscope pyramidal d'adressage pourvu d’un certain

'nombre de structures de’ forme pyramidale, conique, en forme de marches, positionné ou -

. non sur un dispositif de contrble dassiette, permettant la déviation ou Poricntation des

20

25

30

faisceaux entre les sources ou capteurs et les miroirs et filtres des disques optiques rotat:fs.
ce périscope permettant de répartir un certain nomb;e de sources ou capteurs sur un certain
nombre d'étages, ou anncaux, positionnés au dessus ou au dessous des disques 6ptiqm
rotatifs. : - o |

7) Dispositif (FIG. 7), (FIG. 8), (FIG. 9) et (FIG. 10) selon I'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce-qu'il comporte un périscope pyramidal d'adressage associé &
des sources disposées en périphérie, permertant I;adressagc simultané d'un certain nombre
de miroirs ¢t filtres n&pMs sur un certain nombre de pistes sur un certain nombre de disques

optiques rotatifs, ces différentes pistes d'un disque optique rotatif peuvent étre sur un méme

niveau ou bien disposées sur des marches.

8) Dispositif (FIG. 11), (FIG. 16), (FIG. 17) et (FIG. 18) selon I'une des

revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte un périscope pyramidal
d'adressage pourvs d’un dispositif de déviation des faisceaux issus d'un certain nombre de
sources, composé d'un certain nombre de miroirs et filtres fixés en surface oﬁ réalisés dans
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la masse du dispositif, de formc pyramidale, conique, en:marches d'escalier, selon une

répartition permettant Padressage simultané d'un ceftain nonibre de secteurs, pistes sur un
certain nombre de disques optiques roiatifs, avec un certain nombre d'étages pourvus de

modules sources optiques & correction de pomté statique ou dynanuque. de génémmr de
faisceaux colorés, ou de tétes matnctelles opt:qucs et d’un dispositif de cotrection d'assiette

statique ou dynamique.
| 9) Dispositif (FIG. 12) selon I'une des revendications précédentes, caractérisé en ce

qu'il comporte une variante de disque opt:que rotatif pourvu d’un. périscope embarqué
ayant dans la tranche un certain nombre de couloirs optiques permettant d'adresser un
dispositif de déviation , une pyramide ou un c8ne, fixe ou en rotation positionné sur I'axe

central du disque opﬁqi_:e rotxuf, avec un certain nombre de sources réparties en périphérie

du disque optique rotatif, les couloirs optiques pouvant comporter un certain nombre de

15

20

miroirs et filtres ayant une orientation spét_:iﬁque permettam'd'adresscr un certain nombre
d’autres miroirs et / ou filtres dans la masse ou en surface du disque optique rotatif.

10) Dispositif (FIG. 13), (FIG. 14) et (FIG. 15) ‘selon I'une des revendications
précédentes, - caraciérisé en ce qu'il comporte un certain nombre de modules sources
optiques, ou un certain nombre de générateurs de faiscesux colorés, ou un certain nombre de
tétes matrici¢lles optigues, de type couronne / pyramide ou pavés de miroirs et filtres, ou de
tétes matrnicielles opnquzs comportant un certain nombre de pyramides de déviation.

11) Dispositif (FIG. 19) sclon 1'unc des mvmdlmons précédentes caractérisé en ce
qu ’il comporte une platine de rotation et de sustentation sur coussin d'air utilisé au sein d’un

: systhnc de vidéo projection ou de¢ capture numérique & balayage multtfmsccaux, caractérisé

23

30

en ce qu il permet la rotation des disques optiques rotatifs ou du support de fenétres filtres,
grﬁoé 3 un flux d'air qui, au travers d'un certain nombre d'orifices répartis de fagon
spécifique en périphérie de 1 platine, réalise 1a sustentation et, od un autre flux d'air impose
la rotation A I aide d'ailettes ayant une orientation spécifique, répartie sur la périphérie du
dispositif & mettre en rotation. | |

12) Dispositif (FIG. 19) sclon I'une des revendications précédentes caractérisé en ce
qu’il comporte une variante de la plmme de rotation et de sustentation par champ
électromagnétique. '
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MOTOR DE PROYECCION DE VIDEO/DIGITALIZADOR/RADAR DIGITAL DE
BARRIDO DE HACES ELECTROMAGNETICOS MULTIPLES

La presente invencion se relacione; con un dispositivo que realiza la
proyeccion de video digital de h'acés electromagnéticos multiples, por ejemplo
de tipo visible, infrarrojo, ultraviotété‘, microondas, sobre cualquier superficie y/o
volumen en 2D/3D, dentro de un éngulo solido comprendido entre 0° y 360°,
por ejemplo de 180°/270°/360°,,'u.tilizando como fuente luminosa, por ejemplo,
un determinado nimero dg,l_!éséreé.'potencié baja/media/alta. La insercion de un
conjunto de detectores acéli)ladqsé_, a las fue‘ﬁtes permite el uso del dispositivo en
modo digit'al"izad:'or‘ y/o radar en 2D/3D denfro de un angulo s6lido comprer'ididb
entre 0° y 360°, por ejempio, de 180°/270/360°. Los dominios de los usos de la
invencion comprenden: la proyeccion de video digital sobre una superficie y/o
un volumen, las telecomunicaciones, a nivel de |la navegacion de carreteras,
maritima, aérea o espacial.

Las proyecciones sobre las pantallas de 360° se realizan a menudo por
una declinacion de las instalaciones en multiples pantalias. Una pantalla en
forma de cinta se enrolla alrededor de una pieza circular para ofrecer al
espectador la vision en 360° de un paisaje o de un acontecimiento. Otro tipo de
proyeccion, que se puede realizar en un planetario, consiste en la
implementacién de un determinado numero de proyectores de video clasicos,
por ejemplo de tipo DLP, LCD, GLV o CRT, difundiendo el espectaculo, por
ejemplo, sobre una cupula.

La proyecciéon en una cupula en 3D se puede realizar sobre el principio
del proceso IMAX Solido®, en el cual las imagenes son proyectadas sobre un

pantalla hémiesférica con la ayuda, por ejemplo, de una lente tipo "ojo de

“0



pescado". El efecto de relieve se restituye por medio de cristales liquidos. La
proyeccion alterna-dos imagenes: una para cada ojo. Cada cristal se vuelve
opaco de manera afternativa de acuerdo a la orden de una sefal resultante del
proy‘ect_dr, que permite ‘a cada ojo recibir unicamente la imageni le esta
destinada. '

Asimismo, se desarrollan numerosos enfoques para crear un sistem'a de
proyector en base de barrido. Uno de ellos consiste, por ejemplo, ‘en el uso de
un. sastema de proyector y de un espejo de deflexion. EI mismo, movil sobre dos
ejes en el: .espacio; permute barrer una pantalla, por ejempilo, hemlesfenca La
|magen de video es entonces cortada por medio de un tratamiento dlgltal en
una combinacién de un determinado namero de porciones de |magenes
barridas sobre la pantalla a una velocidad suficiente como para engafiar el ojo
humano y darle la impresion de una sola imagen. Este principio que a menudo
se mantiene para crear un sistema de proyeccion en base de haces laser, por
ejemplo rojo, verde, azul, que permite crear una secuencia de imagenes a color
animadas, gracias a una modulacion de la informacion de la imagen y a una
deflexion répida de los haces.

Otro enfoque consiste en utilizar un determinado numero de haces de
tamanos diferentes, unc muy grande, uno medio y uno muy fino. Un tratamiento
digital de la imagen, particularmente al nivel de los colores permite modular
cada uno de los haces que son desviados por actuadores para barrer la
pantalla, formando la imagen por ia superposicion de las manchas luminosas.

La mayoria de estos equipos presentan, en caso de proyecciones de
video clasicas, una baja resolucién y/o un costo importante de la tecnologia

empleada entre otros, durante el rodaje o la proyeccion del documental o de |a
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obra cinematogréfiéa. Las instalaciones que comprenden multiples proyectores
para cubrir la pantalla presentan problemas a nivel de las zonas de
solapamiento de las imagenes, asi como respecio de la uuniformidad del color
sobre la superficie o el volumen de proyeccion, -or del uso de varios equipos
diferentes. Los proyectores en base de iaser careceﬁ la mayoria del tiempo de
estabilidad, a nivel espacial de la imagen y/o poseen-una resolucion demasiado
baja débil para proyectar una imagen de calidad equivalente a la de un
proyector en base de pelicula. '

El sistema de acuerdo con la invehcic’m pe-rmite reproducir y/o capturar
una secuencia de imagenes a color, con la ayuda: de un c_féterminado numero
de fuentes luminosas, sobre cualquier superficie- y/o volumen. La clave consiste
en preservar a la salida las caracteristicas intrinsecas de la sefial de origen
(escala, mezcla, temperatura del color, resolucion/definicion, nivel de
contraste), lo mismo sobre cualquier superficie y/o volumen.

La proyeccion de video/digitalizacion/détection radar, realizada por un
sistema casi enteramente Optico por tratamiento de los haces
electromagnéticos, por ejemplo de tipo visible, infrarrojo, ultravioleta,
microondas y que comprende los espejos/filtros, es optimizada por el hecho de
que no mas que una serie de reflexiones/transmisiones sobre discos Opticos
rotatorios,l que en definitiva sélo sufriran un desgaste mecanico muy pequefio.
El principio de funcionamiento implica el barrido de haces mdltiples sobre la
superficie o el volumen utilizados como pantalla, por reflexiones/transmisiones
sucesivas de un determinado nimero de haces resultantes, por ejemplo, de un
detérminado namero de fuentes luminosas, por ejemplo, de |aseres de potencia

baja/media/alta, acoplado a un determinado numero de fuentes Opticas, de




modulos de fuentes opticas, de generadores de haces de colores o de

cabezales matriciales Opticos. La funcion de digitalizacion utiliza, por ejemplo,

un determinado nimero de dispositivos de captura, por ejemplo de tipo

fotodiodos, dispositivo dé trénsferencia de carga {(CCD)s... Los discos opticos

rotatorios presentes en el disbbsitivo permiten la generacién de un barrido en el

espacio. Un periscopio.de direccionamiento permite estructurar un determinado

numero de fuentes a fin de realizar un barrido con un determinado ndmero de:
haces sobre cualquier superficie y/o valumen. |

De acuerdo con loé modos particulares de realizacién, es posible
agrégar al dispositivo una el’structura“de soporte de ventanas espéjds/filtros que
permiten, por ejen;lplo, una multiplexacion espacial, frecuencial o temporal
complementaria a las fuentes de los haces.

Las figuras adjuntas ilustran la invencion:

La figura 1 representa una perspectiva de un esquema simplificado de la
estructura del dispositivo de proyeccion de video digital éptico de barrido de
haces multiples que permite la proyeccién sobre cualquier superficie y/o
volumen y/o la captura/digitalizacién en 2D/3D, dentro de un &ngulo solido
comprendido entre 0° y 360°, por ejemplo de 180°/360°.

La figura 2 representa un corte de una vista esquematica de diferentes
arquitecturas de la estructura del dispositivo de proyeccién de video digital
optico de barrido de haces multiples.

La figura 3 representa una perspectiva de un soporte de ventanas
espejosffiltros, por ejemplo en forma de globo, asi como una vista detallada

para especificar el posicionamiento de las ventanas espejos/filtros.




La figura 4 representa una perspectiva de diferentes posibilidades de
barrido de un espejoffiltro que compone el dispositivo de proyeccion de video
digitalc’;pticolde barrido de haces multiples.

- ‘La figura S representa una perspectiva de un. peri_scopio de
direccionamiento para el dispositivo de proyeccion de video y/o captura digital
de bé‘r.rido de haces multiples compuesto por un cono de desviacié_n.v

» La figura 6 representa una perspectiva de un périscopio de
direbbionamiénto para el dispositivo de proyeccion de video yl'o' captura di__gital
dg barrido ije haces multiples compuesto, por ejemplo, por dc}s conos de
deS\./iacic'Jn eﬁfrentados. ' )

La figura 7 representa una perspectiva de un periscopio de
direccionamiento para el dispositivo de proyeccion de video y/o captura digital
de barrido de haces multiples que direcciona los haces hacia, por gjemplo, un
disco de pistas multiples con un determinado nimero de modulos de fuentes
dpticas y/o de cabezales matriciales Opticos, por ejemplo, de tipo
corona/piramide o cubiertos por espejos/filtros.

La figura 8 representa una vista superior de un periscopio de
direccionamiento compuesto, por ejemplo, por un cono 0 una piramide, para el
dispositivo de proyeccion de video y/o captura digital de barrido de haces
multiples que direcciona los haces hacia un disco de pistas multiples con un
determinado numero de modulos de fuentes Opticas y/o de cabezales
matriciales Opticos, por ejemplo, de tipo corona/piramide o cubiertos por
espejos/filtros.

La figura 9 representa una perspectiva de un periscopio de

direccionamiento para el dispositivo de proyeccién de video y/o captura digital



de barrido de haces mdltiples que direcciona hacia disco de pistas mdltiples
con un determinado numero de modulos de fuentes éptiéas y/o de cabezales
matriciales oOpticos, por ejemplo, de tipo: corona]pirémide o cubiertos por
espejos/iiliros, dispersos sobre un determinédo ndmero de niveles, que permite
direccionar simultaneamente un determinado nimero de espejosf/filtros
dispersos sobre un determinado nimero de pistas.

La figura 10 representa un corte de-una vista simplificada de un disco
Optico rotatorio de pistas mditiples \y“de un determinado numero de periscopios
de direccionamiento. ‘

La figura 11 representa una vista superior y lateral de una piramide y un
cono de desviacion de un periscopio de direccionamiento para el dispositivo de
proyeccion de video y/o captura digital de barrido de haces multiples.

La figura 12 representa una perspectiva de dos variantes de discos
opticos rotatorios con un periscopio de direccionamientoc de a bordo y con
pasillos opticos, que permiten el direccionamiento desde el interior.

La figura 13 representa un corte de las variantes de cabezales
matriciales opticos de tipo corona/piramide o cubiertos por espejos/filtros.

La figura 14 representa una perspectiva de variantes de bloques de
modulos de fuentes 6pticas y/o de generadores de haces de colores que
permite el direccionamiento, simultaneo o no, de varias pistas y/o espejos/filtros
de un disco Optico rotatorio, por medio o no de un periscopio de
direccionamiento.

La figura 15 representa un corte de una vista simplificada de diversos

arreglos posibles de las piramides y/o conos para el periscopio de

direccionamiento y/o del cabezal optico matricial.
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La figura 16 representa una vista desde arriba del primer nivel de un
cabezal optico matricial del motor de proyeccion de video digital de haces
compuesto por un dispositivb piramidal soporte de facetas reflectantes, de
anilios y de médulos de fuentes 6pticas.

La figura 17 representa un corte de una variante de en la organizacion
de los espejosffiltros de un periscopio de direccionamiento para el dispositivo

de proyeccion de video y/o captura digital de barrido de haces multiples. -

La figura 18 representa una perspectiva de un dispositivo de ajuste de la.

estabilidad compuesto, por ejemplo, por tornillos, micro-elevadores, - :

piezoeléctricos,... que se puede adaptar sobre diferentes elementos de un
equipo de proyeccidn de video y/o captura digitai de barrido de haces multiples.

La figura 19 representa una perspectiva y un corte de una platina de
rotacion y de sustentacion sobre un cojin de aire para el dispositivo de
proyeccion de video y/o captura digital de barrido de haces multipies.

En referencia a dichas figuras, el dispositivo de proyecciéon de video
digital optico de barrido de haces multiples (Fig. 1), que permite la proyeccion
sobre cualquier superficie y/o volumen y/o la captura/digitali'zacién en 2D/3D,
dentro de un angulo sélido comprendido entre 0° y 360°, por ejemplo, de
180°/270°/360°, se encuentra compuesto por un determinado numero de
fuentes (1) dispuestas de manera especifica sobre un determinado nimero de
niveles, o coronas, por ejemplo (2), (3), (4), (5) y (6). Las fuentes utilizadas, por
ejemplo, de tipo laser de potencia baja/media/alta, puede estar integradas, por
ejemplo, en modulos de fuentes dpticas, de generadores de haces de colores,
de un determinado numero de cabezales matriciales Opticos de tipo, por

ejemplo, corona/piramide o cubiertos por espejosffiltros. Los haces de luz




colimados o muy poco divergentes, por gjemplo (7), resuitantes de las fuentes
(1), se orientan hacia un periscopio de direccionamiento (8). Gracias a un
- determinado numero de espejos/filtros dispuestos de manera especifica, por

ejemplo, sobre una piramide (8) y/o un cono de direccionamiento, el periscopio
l=de direccionamiento reenvia los haces resultantes de las fuentes, por ejemplo
(1), hacia un determinado numeroc de espejos/filtros, ‘por ejemplo  (9),

dispuestos sobre un determinado numero de discos Opticos rotatorios, por

i ejemplo (10) y (11), controlados digitalmente. Los-.espejosifiltros, por ejemplo

(9), de los discos opticos rotatorios poseen una orientacion de acuerdo con los

angulos especificos que permiten reflejar los haces incidentes, por ejemplo .

(12), en un determinado nimero de haces, por ejemplo (13), que atraviesan
una ventana espejoffiltro especifico, por ejemplo (14), ubicado sobre una
estructura, por ejemplo en forma de globo truncado (15). Dicha ventana
espejoffiltro, por ejemplo (14), desvia o no el haz con un angulo especifico. A lo
largo de una rotacién completa, los discos 6pticos rotatorios, por ejempio (10) y
(11), exponen a los haces incidentes, por ejemplo (12), una sucesion de
combinaciones de espejos/filtros, lo que genera un movimiento de barrido del
espacio. De acuerdo con las configuraciones posibles, el globo truncado (15)
y/o el periscopio de direccionamiento (8) son o no rotatorios.

Un control digital de la velocidad de rotacion de los discos opticos
rotatorios, por ejemplo (10) y (11), y/o del globo truncado (15), que se compieta
con una iluminacion sincronizada de las fuente, permite el barrido del espacio,
proyectando asi una secuencia de imagenes compuestas por un determinado
numero de pixeles sobre cualquier superficie y/o volumen. Por medio de la

alimentacion del motor de proyeccion de video digital optico de barrido de

“



haces multiples con un generador de haces de colores y/o un cabezal 6ptico
matricial, por ejemp!b de tipo corona/piramide y/o cubiertos por espejos/filtros,
es posible proyectar, por ejemplo, una secuencia de imagenes de video sobre
cualquier superficie y/o volumen 2D/3D, dentro de un angulo sdlido
comprendido entre 0° y 360°, por ejemplo, de 180°/270°/360°.

E! acoplamiento de una funcién de captura, por ejemplo (16}, con cada
fuente, por ejemplo (1), permite el registro de la sefial reflejada por cualquier
superficie y/o volumen, por ejemplo (17), en la zona barrida por el dispositivo
de proyeccién de video digital éptiCo de barrido de haces multiples. Esto se
utiliza asi en modo digitalizador y/o radar qué, con el envio y la recepcidn, en
una direccién dada del espacio, de una sefial modulada, por ejemplo, con una
modulacion de la amplitud de una sefial con una longitud de onda especifica,
permite determinar la distancia a la que se encuentra dicha superficie, por
ejemplo (17), gracias a la medida, por ejemplo, del defasaje temporal o
desincronizacion de la sefal recibida por el detector luego una trayectoria de
ida, por ejemplo (18) y de vuelta, por ejemplo (19). Dicha desincronizacion se
denomina a menudo "tiempo de vuelo" de la onda que, multiplicado por su
velocidad de propagacion, permite calcular la distancia.

En lo que sigue del documento, los modulos de las fuentes se pueden
reemplazar y/o completar con un sistema de captura que permite realizar una
funcion de tipo digitalizador y/o radar de cualquier superficie y/o volumen en 2D
0 3D. Los haces electromagnéticos utilizados pueden ser, por ejemplo, del
rango del visible, infrarrojo, ultravioleta, microondas o de cualquier otro rango

de frecuencias compatible con el medic ambiente y/o a las medidas a realizar.

el
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De acuerdo con las variantes de las realizaciones (Fig. 2), el dispositivo
de proyeccion de video y/o de captura digital ébtica de barrido de haces
multiples se encuentra compuesto por un determinado numero de discas
opticos rotatorios, por gjemplio (10), y por un periscopic de direccionamiento,

por ejemplo, en forma de piramide (8) o de cono invertido (20). Se -puede

completar con una estructura soporte, fija o rotatoria, de un determinado -

numero de ventanas espejos/filtros especificos (14). En funcion del espacio a
barrer,-dicha éstructura puede tener, por ejemplo, cualquier forma abovedada,
forma de un d-eterminado ndmero de arcos, de un hemi globo (21), de un globo
truncado (22), de un globo completo (24), conteniendo, por ejemplo, dos discos
opticos rotatorios, por ejemplo (10), junto con un periscopio de
direccionamiento, por ejemplo (20}, de un cilindro (23), superpuesto o no por un
hemi globo (25). |

Dicha estructura soporte de ventanas espejosffiltros (Fig. 3), por
ejemplo, en forma de glebo truncado (15) esta compuesta por un determinado
nimero de coronas soportes de ventanas espejos/iliros, por ejemplo (26),
sobre las cuales se ubica un determinado numero de ventanas espejos/filtros,
por ejemplo (14), dentro de una pequefa cavidad, por ejemplo (27). Las
ventanas espejos/filtros, por ejemplo (14), poseen un determinado numero de
caracteristicas especificas pasivas o activas, que permiten modificar un
determinado numero de propiedades fisicas de los haces que los afraviesan
por una determinada zona, por ejemplo, un filtrado espacial, frecuencial o
temporal. En funcidn de las aplicaciones buscadas, las ventanas espejos/filtros,
por ejemplo (14), pueden estar compuestas por un apilamiento de peliculas,

por ejemplo (28) y (29) tratadas mediante un proceso de metalizado y mas o

L2
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menos distantes, por ejemplo a una distancia (30). Las ventanas espejos/filiros
pueden tener un tratamiento, por ejemplo de tipo gradiente en longitud de onda,
ique permite por ejemplo seleccionar la longitud de onda‘f-. del haz que lo
atraviesa en funcién del barrido impuesto a dicho haz por los discos opticos
rotatorios. .

La forma especifica de las ventanas espt_ajos/ﬁltros depende de la
estructura del soporte. Las mismas pueden ser, por ejemplo rectangulares,
trapezoidales o circulares, delimitando asi un espacio o.volumen de barrido, por
- ejemplo en forma de trompetilla (32) de o pirémidé. Gracias a los discos opticos
‘.-‘rotatorios que componen el dispositivo de proyeccion de video y/o de captura
digital dptica de barrido de haces mdltiples, las ventanas espejosffiltros, por
- ejemplo (14), son barridas (Fig. 4) por un haz resultante de una fuente, por
ejemplo, de tipo o forma rectangular (31). De ac.uerdo con el tamafo de la
fuente y/o la periodo de sincronizacion temporal especifico, la ventana
espejoffiltro es barrida, por ejemplo, en su totalidad (32), seglin una linea (33) o
segun un punto (34). En funcién de las caracteristicas de la ventana
espejo/filtro, por ejemplo (14), y de una sincronizacion especifica de los discos
opticos rotatorios es posible entonces seleccionar una caracteristica de filtrado
diferente para una misma zona de direccionamiento. La estructura soporte de
las ventanas espejos/filtros, por ejemplo en forma de globo truncado (15),
permite realizar una funcion de multiplexacion y/o de filtrado
espacial/frecuencial/temporal. El conjunto de las ventanas espejos/filtros sobre
dicha estructura puede ser activo, por ejemplo, de tipo semiconductor, o

fotodiodo que permite integrar la funcién de registro.

@,
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El periscopio de direccionamiento (Fig. 5), por ejemplo en el seno del
dispositivo de proyeccic’ml de video y/o de captura digital 6ptica de barrido de
haces multiples, se encuenfra compuesto, por ejemplo, por un cono de
direccionamiento (20) soporte de espejosffiltros que permite desviar un
determinado nimero de fuentes/detectores, por ejemplo (35) y (36), dispersos
sobre un determinado nimero de niveles/coronas. Dicho tipo de periscopio de
direccionamiento pérmite no obstruir el espacio de barrido de los haces, por
ejemplo (37) y (38), por encima de los discos opticos rotatorios, por ejemplo,
(10). '

Se puede completar (Fig. 6) el periscopio de direccionamiento descrito
arriba con, por ejemplo, otro cono de direccionamiento (39), enfrentado al
primero, y ubicado debajo de los discos Opticos rotatorios, que comprenden un
agujero central. Dicha configuracion del periscopio de direccionamiento
permite, por ejemplo, el ensanchamiento de la zona de barrido-impuesta por los
discos Opticos rotatorios, por ejemplo (37) y (38).

Con el objeto de aumentar el numero de haces simultaneamente
barridos por el dispositivo de proyeccion de video y/o de captura digital optica
de barrido de haces muiltiples (Fig. 7), es posible utilizar les discos opticos
rotatorios de pistas multiples, por ejemplo (44), que comprenden un arreglo
especifico de espejos/filtros, por ejemplo sobre la superficie (40) o en marchas
de tipo escalera (41), con una orientacidon especifica que permite el barrido de
cualquier superficie y/o volumen en 2D 6 3D. De acuerdo con las variantes
posibles, se pueden direccionar los haces a cada pista del disco Optico rotatorio
con la ayuda, por ejemplo, de un cono del periscopio de direccionamiento (20),

que comprende un determinado numero de espejos/filtros, por un determinado
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numero de moédulos de fuentes dpticas, por ejemplo (35) y (36), y/o de
cabezales matrilciéles opticos, por ejemplo de tipo corona/piramide (42) y/o
cubiertos por espejosffiltros (43), dispersos sobre un determinado numero de
niveles/coronas. Cada nivel direcciona, por ejemple, una pista del disco optico
rotatorio de pistas multiples.

Ademas, es posible repartir (Fig. 8), por ejemplo, de acuerdo con una
organizacion especifica, un determinado numero de fuentes sobre cada
~nivel/corona a fin de alcanzar simultaneamente varios sectores de un mismo
disco optico -rotatorio, por ejemplo (10), mediante un periscopio de
direccionamiento en forma, por ejemplo, de cono (20) o de piramide (8). El uso,
por ‘ejemplo, (Fig. 9) de un determinado numero de dichos niveles/coronas
permite direccionar los haces sobre un disco Optico rotatorio de pistas
multiples, por ejemplo (44), simultdneamente sobre un determinado numero de
sectores dispersos sobre un determinado nimero de pistas.

Para los discos Opticos rotatorios de pistas mditiples (44), son posibles
diversas variantes de arreglos de fuentes y periscopios de direccionamiento
(Fig. 10), (Fig. 14) y (Fig. 17): por ejemplo, en linea (43), segun un triangulo
isdsceles (46) o un triangulo rectangulo (47) o (48). El arreglo de las fuentes
épticas debe permitir formar un conjunto de un determinado numerc de haces
colineales en un volumen reducido, sin modificar las caracteristicas o
propiedades intrinsecas de dichos haces. De acuerdo con las variantes de
realizaciones posibles, el arreglo de las fuentes (45) puede ser, por ejemplo
(Fig. 14) en forma de tipo escalera (49), en forma de quincunce (50), en forma
de "V " (51) y (52) o en forma de cualquier otro arreglo geometrico que permita

obtener un grupo de un determinado nimero de haces colineales regularmente

S2
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espaciados. De acuerdo con las variantes posibles de realizacion, los
espejos/filtros del periscopio de direccionamiento (Fig. 17) pueden estar
conformados, por ejemplo por un determinado -humero de pequefios
espejos/fitros (53) sobre soportes (54), mantenidos a su vez en su lugar
mediante un soporte (55), de acuerdo a un arreglo, por ejemplo, tipo escalera.
Dichc soporte se puede encontrar montado -sobre elementos de correccion
dinamica de tipo tornillo, micro-elevadores, piezoeléctricos...

De acuerdo con las variantes de realizaciones, el dispositivo (Fig. 11) de
desviacién del periscopio de direccionamiento comprende un determinado
numero de soportes de espejos/filtros dispersos sobre un determinado nimero
de niveles y una base de asentamiento (56) de forma circular para el cono (20)
o cuadrada para una piramide (8).

Diferentes variantes son posibles para los discos épticos rotatorios (Fig.
12), por ejemplo (57) y (68), con un determinado namero de pasillos Opticos,
por ejemplo (59), que permiten el direccionamiento de los haces, por ejemplo
por medio de un periscopio de a bordo de tipo coénico (39), rotatorio o no,
ubicado sobre el eje del disco optico rotatorio. Dicho periscopio de a bordo
permite el direccionamiento de los haces mediante los espejos/filtros dispersos
sobre las pistas, por ejemplo (60) en la superficie del disco Optico rotatorio,
gracias a, por ejemplo otro periscopio de direccionamiento de tipo conico (20).
Otra variante del disco optico rotatorio consiste en ubicar en el extremo de cada
pasillo, por ejemplo (59), un determinado numero de espejos/filtros, por ejemplo
(61), que permiten reenviar el haz que se propaga por el pasillo optico hacia los
espejosffiltros, por ejemplo (62) en la superficie del disco optico rotatorio. Del

mismo modo, es posible ubicar un determinado nimero de espejos/filtros, por

53
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ejemplo (61) y (63), que reenvien el haz que llega por el pasillo Optico en la
direccidn opuesta, por ejemplo. ligeramente por encima, hacia un espejoffiltro
(62) inserto en el interior del .disco 6ptico rotatorio. Una funcidn de filtrado
adicional se puede lograr gracias a una éucesién de espejos/filtros, por ejemplo
(61), (64) y (65) en el extremo del pasillo 6ptico, que realizan, por ejemplo, un
filtro en las longitudes de onda.

Con el objeto de:aumentar la resolucién del dispositivo de proyeccion de
video y/o captura digital de barrido de haces muitiples optico, se puede utilizar
un cabezal Optico matficial (Fig. 13), por ejemplo de tipo corona/piramide (66)
y/o cubierto por espejos/filtros (67). El empleo de dos de dichos cabezales
matriciales Opticos permite, gracias a“  una sucesion de
transmisiones/reflexiones sobre un determinado ndmero de espejos/filtros con
una organizacién especifica, generar una matriz de un determinado nimero de
haces colineales.

La piramide que compone el cabezal Optico matricial de tipo
corona/piramide (66) y/o el dispositivo (Fig. 11) de desviacion del periscopio de
direccionamiento pueden estar compuestos por un arreglo, por ejemplo (67), de
un determinado numero de pirdmides de desviacion (8) y/o de conos de
desviacion (20), que permiten aumentar el nimero de haces resultantes del
cabezal matricial y/o direccionarlos a los discos opticos rotatorios. De acuerdo
a las distintas variantes, se pueden fijar las piramides de desviacion (8) y/o los
conos de desviacion (20) gracias a un eje, por ejemplo (67), (68), (69),
compuesto de varillas muy fina 0 macizo y rigido sin obstruir el pasaje de los

rayos luminosos resultantes de la fuente.

5
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Se pueden emplear diversos tipos de implantaciones de las piramides
y/o conos de desviacion sobre los ejes (Fig. 15). Por ejemplo, en la
-confornﬁaci()n tipo "arbol de navidad", las piramides y/o conos.son mantenidos
~en su lugar mediante un soporte (67) macizo o compuesto de varillas rigidas
muy finas. Las configuraciones consideradas pueden ser asimeétricas (68) o

" pueden estar todas las unidas en la base (69).
Para dichas implantaciones, se debe tener en cuenta las restricciones en
-~ “la dimensidén y en el nimero de haces que alcanzan los elementos de
. 2desviacion piramidales y/o cdnicas que se encuentran en un mismo plano, por
ejemplo en linea (70), o dispersos en el espacio, por ejemplo (71) 6 (72). En
efecto, de acuerdo con las dimensiones de la piramide -y/o del cono y del
namero de haces que alcanzan los espejos/filtros enfrentados de dos piramides
y/o conos ubicados en el mismo nivel, por ejemplo (73} y (74), el espacio entre
los dos elementos debe dejar pasar, con un -angulo no muy importante, el
conjunto de los haces (75), (76) para hacia la piramide o cono (73) y el de los
haces (77), (78) hacia la pirdmide (74). Para evitar este problema, las piramides
y/o cono pueden estar ubicadas en niveles diferentes y/o dispersas en el
espacio de manera regular. El objetivo consiste en obtener una matriz de haces
paralelos regularmente espaciados a la salida y/o dirigidos hacia las pistas de
los discos Opticos rotatorios. Asi, es posible lograr (Fig. 15) una arquitectura
(71) en tres dimensiones, donde las letras mayudsculas representan cada una
un elemento piramidal. Esto permite tener un determinado numero de
piramides y/o conos, por ejemplo denominadas C y B, sobre un mismo nivel
pero sin poseer caras enfrentadas. Una configuracion de rebarticic')n en espiral

(72) permite asimismo evitar dichos problemas de direccionamiento.

A
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Las fuentes (35) que alimentan el periscopio de direccionamiento, por
ejemplo (8), se encuentran ubicadas (Fig. 16), por ejemplo, sobre un
determinado numero de niveles/coronas (79),:permitiendo orientar los haces

hacia los espejos/filtros (80) ubicados en el centro de los anillos sobre una base

de asentamiento {56) de forma, por ejemplo, piramidal, cénica u otra..., .

estructurando los haces de manera de que sean colineaies y/o para lograr
obtener una matriz de direccionamiento mediante un determinado numero de
espejos/filiros dispersos sobre un determinado nimero de pistas, de un
determinado nimero de discos opticos rotatorios del dispositivo de proyeccion
de video y/o captura digital de barrido de haces multiples 6ptico.

Por razonas de estabilidad del sistema o con la finalidad de realizar
correcciones estaticas y/o dinamicas, puede resultar necesario utilizar sobre la
piramide y/o el cono del periscopio de direccionamiento una base de asiento
que integre un ajuste de estabilidad (Fig. 18). Dicho dispositivo de correccion
de la estabilidad, por ejemplo, de la piramide (8) se encuentra compuesto, por
ejemplo, por tres elementos (81), (82), {83) de tipo tornillo, micro-elevador o
piezoeléctrico,... dispuestos, por ejemplo, de acuerdo con un tridngulo isdsceles
entre una base (84) y una base de asiento (85) de la piramide (8). El rapido
comando electrénico de dichos tres elementos, por ejemplo (81), (82), (83) de
tipo tornillo, micro-elevador piezoeléctrico, permite correccion de la estabilidad
muy pequena. ' -

La rotacion de la estructura soporte de un determinado numero de
ventanas espejosffiltros y/o de los discos Opticos rotatorios se puede realizar
con la ayuda de una platina (86) de rotacion y de sustentacion sobre un cojin

de aire generado en un anillo hueco (87). Dicha sustentacion de la platina,
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solidaria a la estructura rotatoria, se logra mediante un determinado namero de
orificios, por ejemplo- (88), dispersos en un anillo hueco (87) segin una
organizacion especifica, que permite formar una zona de aire presurizado con
un flujo-de aire entrante que compensa las pérdidas, por ejemplo (89), mas
cominmente denominado "cojin de aire". El movimiento de rotacion se imprime
a continuacion, por ejemplo, por otro flujo de aire, por ejemplo (90}, que ejerce
preéién sobre las aletillas (91) dispuestas sobre la periferia de la platina {(86)
con una orientacion especifica.

Una variante de dicha platina de rotacién y de sustentacion consistg.en
usar un campd electromagnético para realizar dicha rotacion y sustentacion.

La presente invencion se encuentra destinada primeramente a
aplicaciones dentro del campo de la proyeccion de videos sobre cualquier
superficie y/o volumen, y/o de la captura/digitalizacion en 2D/3D. La insercion
de un dispositivo de captura y el uso como fuente de haces electromagneéticos
de longitudes de onda especificos, por ejemplo, del rango del visible, infrarrojo,
ultravioleta, microondas, permite ampliar los campos de aplicacion a las
telecomunicaciones a nivel de la navegacion de carreteras, maritima, aérea o

espacial, al funcionar como digitalizador o radar.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo (Fig. 1) motor de proyeccion de video/digitalizador/radar
+ digital sincrono de barrido en 2D/3D de haces electromagnéticos multiples,
caracterizado porque comprende:

- un cabezal oéptico matricial radial (6} y (42) que comprende una
piramide (8) y (56) de espejos y/o filtros (9), (14),(28), (29) y (31) provisto de
fuentes laser.

- un determinado nimero de discos Opticos rotatorios (10), (40), (41) y
- (44) controlados digitaimente, provistos de un determinado numero de espejos
ylo filtros (9), (14), (28), (29) y (31),

- un periscopio de direccionamiento central de forma piramidal (8) que
comprende un arreglo especifico de espejos y/o filtros (9), (14), (28), (29) y
(31), que orientan los diferentes haces (14), (18), (37) y (38) en el espacio de
segun las tres dimensiones,

- un determinado ndmero de haces de luz (7) resultantes del cabezal
optico matricial estructurados en forma de matriz,
que permiten la proyeccion de una secuencia de imagenes, mediante el barrido
resultante de una sucesion de reflexiones/transmisiones, sobre cualquier
superficie o volumen, o bien la captura/digitalizacion en 2D/3D, dentro de un
angulo sdlido comprendido entre 0° y 360°.

2. El dispositivo (Fig. 1) acorde con la reivindicacion 1, caracterizado
porque comprende:

- un cabezal optico matricial radial (6) y (42) de forma conica (20),

provisto de espejos y/o filtros (9), (14), (28), (29) y (31) y de fuentes laser (1),
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- un determinado nimero de haces de luz (7) estructurados en forma de
circulos concéntricos,
que permiten la proyeccidn de-una secuencia de imagenes, mediante el barrido
resultante de una sucesion de reflexiones/iransmisiones, sobre cualquier
superficie y/o volumen, o bien la captura/digitalizacién en 2D/3D, dentro de un

angulo solido comprendido entre 0° y 360°.

3. El dispositivo (Fig. 1). acorde con la reivindicacion 1, caracterizado -

porque comprende: T

- un cabezal optico matricial (6) y (43) cubiertc por espejos y/o filtros,
provisto de fuentes laser,

- un determinado nimero de haces de luz (7) resultantes del cabezal
Optico matricial estructurados en forma de matriz,
que permiten la proyeccion de una secuencia de imagenes, mediante el barrido
resultante de una sucesién de reflexiones/transmisiones, sobre cualquier
superficie y/o volumen, o bien la captura/digitalizacién en 2D/3D, dentro de un
angulo sdlido comprendido entre 0° y 360°.
4. El dispositivo (Fig. 1) acorde con cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque comprende en su periferia un determinado
numero de detectores Opticos (16) de los haces electromagnéticos que inciden
sobre en mismo, en modo digitalizador.
5. El dispositivo (Fig. 1) acorde con cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque comprende en su periferia un determinado
numero de detectores opticos de los haces electromagnéticos que inciden

sobre el mismo, resultanies de una reflexion de los haces emergenies del
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dispositivo sobre cualquier superficie o volumen en cualquier ambiente, en
modo radar. -

6. :.El dispositivo (Fig. 1), (Fig. 2) y (Fig. 3) acorde con cualquiera de:las |
. reivindicaciones precedentes, caracterizado porque comprende una estructura
en forma de solido de revolucion provista de un determinado numero de
ventanas espejos y/o filtros dispersos segun una organizacion-especifica, fija o
rotatorja, que permiten el direccionamiento en el espacio de cualquier angulo
solido: e

7. . : El dispositivo (Fig. 3) y (Fig. 4) acorde con cualquiera de.las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque comprende ventanas
espejos y /o filtros, provistos de funciones de transmision especificas, pasivas o
activas, que modifican un determinado nimero de propiedades fisicas de los
haces que los atraviesan por una zona determinada, de forma especifica, la
funcion de la estructura soporte, donde segun la zona de direccionamiento
espacial en el interior del angulo sélido resultante de la funcion de barrido de
tipo linea o punto, dichos espejos y/o filtros, compuestos por un determinado
numero de peliculas superpuestas con caracteristicas fisicas especificas,
permiten el filtrado espacial, frecuencial, temporal y/o la captura de la
informacion mediante el empleo de un elemento activo de tipo semiconductor o
fotodiodo: dichas ventanas espejos y/o filtros pueden ser polarizadores, filtros
con gradiente de indice, filtros frecuenciales o cualquier combinacion de los
mismos.

8. El dispositivo (Fig. 5) y (Fig. 6) acorde con cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque comprende un periscopio

piramidal de direccionamiento provisto de un determinado nimero de
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estructuras, de forma piramidal, conica, en forma de marchas, que puede o no
estar ubicado sobre un dispositivo de control de estabilidad y que permite la
desviacion o la orientacion de los haces entre las fuentes o detectores y los
espejos y/o filtros de los discos Opticos: rotatorios, pudiendo repartir un
determinado numero de fuentes o detectores sobre un determinado numero de
niveles o anillos, ubicados por encima-o-por debajo de dichos discos Opticos
rotatorios.

9. El dispositivo (Fig. 7), (Fig. 8), (Fig. 9).y (Fig. 10) acorde con cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque comprende un
periscopio piramidal de direccionamiento asociado a las fuentes dispuesta en la
periferia, que permite el direccionamiento simultaneo de un determinado
numero de espejos y/o filtros dispersos sobre un determinado numero de pistas
en un determinado numero de discos Opticos rotatorios, donde las diferentes
pistas de un disco optico rotatorio pueden estar en un mismo nivel o bien
dispuestas sobre marchas diferentes.

10.  El dispositivo (Fig. 11), (Fig. 16), (Fig. 17) y (Fig. 18) acorde con
cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque
comprende un periscopio piramidal de direccionamiento provisto de un
dispositivo de desviacidon de los haces resultantes de un determinado numero
de fuentes, compuesto por un determinado nimero de espejos y/o filtros fijos
en la superficie 0 en el interior del dispositivo de forma piramidal, coénica, tipo
escalera, de acuerdo con una reparticion que permite el direccionamienfo
simultdneo sobre un determinado nimero de sectores, pistas sobre un
determinado nimero de discos Opticos rotatorios, por medio de un determinado

nimero de niveles provistos de mddulos de fuentes oOpticas con correccion
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estatica o dinamica de apuntado, de generadores de haces de colores o de
cabezales matriciales opticos y de un dispositivo de correccion de la estabilidad

estatica o dinamica. -.

11.  El dispositivo (Fig. 12) acorde con cualquiera de las reivindicaciones. -

precedentes, caracterizado porque comprende una variante de disco Optico -

rotatorio provisto de:un periscopio de a bordo (39), que contiene en su interior

un determinado nimero de pasillos opticos (59) que permiten alcanzar un

dispositivo de desviacion (39), una piramide o un cono, fijjos o rotatorios -

ubicados sobre el eje central del disco Optico rotatorio, mediante el empleo de

un determinado numero de fuentes repartidas en la periferia del disco optico

rotatorio, donde dichos pasillos opticos (59) pueden comprender un

determinado numero de espejos y/o filtros con una orientacion especifica que
permiten direccionar un determinado numero de otros espejos y/o filtros
ubicados en el interior o en la superficie del disco optico rotatorio.

12.  El dispositivo (Fig. 13), (Fig. 14) y (Fig. 15) acorde con cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque comprende un determinado
ndmero de médulos de fuentes 6pticas o de generadores de haces de colores o
de cabezales matriciales Opticos, de tipo corona/piramide o cubiertos por
espejos Y/o filtros, o de cabezales matriciales Opticos que comprenden un
determinadc numero de piramides de desviacion.

13.  El dispositivo (Fig. 19) acorde con cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque comprende una platina (86) de rotacion y de
sustentacion sobre un cojin de aire en el centro de un sistema de proyeccion de
video o de captura digital de barrido de haces multiples, caracterizado porque

permite la rotacion de los discos Opticos rotatorios o del soporte de las
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ventanas espejos y/o filtros gracias a un flujc de aire que, a través de un
determinado numero de orificios dispersos de manera especifica en la periferia
de la platina (86), permite lograr la sustentacion, y porque otro flujo de aire
imparte la rotacion con la ayuda de alet_iEFas repartidas sobre la periferia del
dispositivo rotatorio con una orientacion especifica. o

14.  El dispositivo (Fig. 19) acorde con cualquiera de as reivindicaciones

precedentes, caracterizado porque comprende una variante de la platina (86)

;- de rotacion y de sustentacion mediante la aplicacion de .un campo

electromagnético.
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MOTOR DE PROYECCION DE VIDEOQO/DIGITALIZADOR/RADAR DIGITAL DE
BARRIDO DE HACES ELECTROMAGNETICOS MULTIPLES

RESUMEN

Un motor de proyeccién de video/digitalizador/radar digital de barrido de haces
electromagnéticos multiples, que permite proyectar o grabar en 2D ¢ 3D sobre
cualquier superficie o sobre cualquier volumen. La invencidn se relaciona con
un dispositivo de proyeccion de video digital optico que permite la proyeccion
de haces multiples sobre cualquier superficie y/o volumen en 2D ¢ 3D, en el
interior de un angulo sdlido comprendido entre 0° y 360°, por ejemplo de
180°/270°/360°. Dicho dispositivo también se puede utilizar como digitalizador
y/o radar para la captura o digitalizacion de informacion espacial y de
frecuencias. El tratamiento de tipo pasivo y activo de los haces
electromagnéticos, por ejemplo, del rango del visible, infrarrojo, ultravioleta o
microondas, en el tiempo, espacio y frecuencia con la ayuda, por ejemplo, de
ventanas espejos/filtros permite realizar un filtrado especifico en funcion de las
aplicaciones deseadas. El dispositivo utiliza como fuente luminosa, por
ejemplo, un determinado nimero de laseres de potencia débil, media o alta,
acoplados a un determinado numero de fuentes épticas, de médulos de fuentes
opticas, de generadores de haces de colores o de cabezales matriciales
opticos. La funcion de digitalizacién utiliza, por ejemplo,' un determinado
nimero de  dispositivos de captura tipo fotodiodos o dispositivos de
transferencia de carga (CCD). La funcidén de digitalizacién/radar 6ptico 2D/3D
en base de haces luminosos permite el empleo en diferentes tipos de
aplicaciones de telecomunicaciones, como para la navegacion -de carreteras,

maritima, aérea o espacial.
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Doctor(a)
JARAMILLO CAMPUZANO MAURICIO

REFERENCIA Radicacidén No. ) 8 90714
Solicitud internacional PCT/FR2007/000273
Fecha inicio fase nacional 16/09/2008
Tramite ' 11
Evento 379
Actuacidn 430
Oficio No. !?_Ef’ﬂ

Como resultado del examen de forma, realizado con fundamento en el articulo 38 de
la Decisidn 486 de la Comisiédn de la Comunidad Andina, articule 27 del Tratado de
Cooperacidédn en Materia de Patentes (PCT), regla 51 bis del Reglamento y Circular
Unica de la Superintendencia de Industria y Comercio, se le comunica gue:

1. La solicitud no contiene la traduccidn de los anexos del reporte de examen
preliminar internacional (Art. 36.2.b) del tratado PCT.

2. La solicitud nc contiene el poder debidamente otorgado, con el lleno de los
requisitos exigidos por los articulos 63 y subsiguientes del Cédige de
Procedimiento Civil. Adicionalmente, deberd presentar el documento gue acredita la
existencia y representacién legal de la sociedad solicitante, cuando ésta fuere
persona juridica.

3. La solicitud no contiene la copia del documento en que consta la cesidn del
derecho a la patente del inventor al solicitante o a su causante, conforme a lo
establecido por el articulo 26 literal k) de la Decisidn 486 de la Comisién de la
Comunidad Andina. Cuando se trate de documentos cotorgados en el extranjero, estos
deberian legalizarge de conformidad con lo dispuesto por los articules 259 y 260 del
Cédigo de Procedimiente Civil. Cuande se trate de las declaraciones a que hace
referencia la Regla 4.17 1ii) del Tratado de Cooperacidn en Materia de Patentes
PCT., el alcance de las tales declaraciones se determinara seglin indiguen
claramente una cesidn de derechos del inventor al solicitante o su causante, de
conformidad con lo dispuesto en el numeral 5.2.15 del Capitule Quinto, Titulo X de
la Circular Unica de Superintendencia de Industria y Comercio.

En cumplimiento de lo dispuesto por el articulo 39 de la Decisién 486, se le
requiere para gque dentro del término de dos meses siguientes a la fecha de
notificacién del presente oficio, complete los requisitos anteriormente enunciados.
En caso de no dar cumplimiento al presente requerimiento, la solicitud se
consideraré abandonada y perderd su prelacidn.

Notifiquese el presente oficio conforme a lo dispuesto en el numeral 5.2, literal
e), del capitulo quinto del titule primero de la Circular Unica No.10 de 2001.

Continua en la pdgina siguiente...
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