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TRIPODE CON ADAPTACION INTELIGENTE A CUALQUIER TIPO DE
SUPERFICIE QUE COMPRENDE SISTEMA ELECTRONICO, MECANICO Y DE
CONTROL

CAMPO TECNOLOGICO

La presente invencion se relaciona con un tripode con adaptacion inteligente a
cualquier tipo de superficie que comprende un sistema mecanico (1), sistema

electrénico y de control (2).

El sistema mecanico (1), lo integran dos ensambles, el primero son tres patas de
soporte telescopico rotacional, cada una de ellas comprende: un paral, una camisa
y un tornillo sinfin de paso circular. El segundo ensamble es el conjunto de motor,

que comprende: rodamiento, cubierta, buje.

El sistema electrénico (2) estd compuesto por un sensor de proximidad, un
sistema embebido, y un motor. En el sistema embebido se encuentra

implementado en el sistema de control adaptable.

El sisterpa de control permite responder de forma diferente dependiendo el tipo de
superficie como puede ser uniforme o irregular, asi mismo, se consideran
diferentes niveles de sensibilidad en funcion del tipo de superficie por ejemplo:

rocoso, asfictica, arena, fango, entre otros.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Actualmente la mayoria de los soportes para cdmaras fotogréficas, filmadoras y
telescopios, entre otros, estan relacionados a sistemas mecanicos auto
deslizantes sobre su eje principal. Es el caso de la patente US20120018597, en la
cual se describe un tripode para apoyar equipos fotograficos, a partir de multiples
secciones de patas plegables que se convierten rapidamente de un estado

plegado a desplegado, con el apoyo de un mecanismo de sujecion.

A partir de la invencién US20120018597, es posible afirmar que el plano de
inclinacion del cabezal esta supeditado al plano que forman los extremos inferiores
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del tripode, es decir, que la inclinacién adecuada del dispositivo soportado (como
camara), se debe lograr con un cabezal que se ubique en este tripode, es decir
no tiene control del alabeo, guifieo ni de cabeceo, cuya consecuencia es el no
poder encuadrar con este tipo de tripode, a partir de lo anterior, a partir de lo
anterior se puede afirmar que este dispositivo no tiene ningun control sobre
alabeo, guifieo ni de cabeceo, ademas de la incapacidad de controlar su

estabilidad.
/

La invencién US2008001045, describe una estructura para soporte de un
computador, un monitor de video o cualquier equipo electronico. El soporte
consiste en: una bandeja la cual esta apoyada y soportada en las tres patas del

tripode.

El objeto de la patente US2008001045, es el de ofrecer una estructura de soporte
para un computador adosada a un tripode. Por lo anterior, la patente se limita a

describir y exponer la novedad de adosar una mesa a un tripode genérico.

Por su parte, la invencién US2011052388, revela una mochila o morral para colgar
a la espalda, cuyo funcion es la de transportar un telescopio o un dispositivo dptico
sobrepuesto en un tripode. Adherido a la mochila, se encuentra un tripode
genérico el cual posee soportes para poder unirse a esta. El objeto de la mochila
es el de almacenar las posibilidades de lentes que pueda tener el dispositivo y

luego servir de contrapeso para estabilizar el tripode.

La invencion US2011052388, reclama la posibilidad de tener un tripode genérico
con mochila la que a su vez sirve de contrapeso para darle estabilidad al tripode,
sin embargo, no tiene la posibilidad de adaptarse a la irregularidades de la
superficie, pudiendo liegar a ser inestable en condiciones desfavorable, a partir de

esto, como desarrollo de tripode por si solo, no aporta novedad.

En este sentido, es claro que es necesario el desarrollo de nuevos dispositivos
que logren solucionar los problemas técnicos relacionados con la adaptacion y
estabilidad de los tripodes bajo condiciones de superficie de apoyo irregulares.
Adicionalmente, el desarrollo debe contar con un sistema de control digital, que

sea capaz de adaptarse eficientemente a la superficie uniforme o irregular del
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terreno, manteniendo el objetivo encuadrado y sin tener que dedicar mayor
atencion al despliegue de las patas.

DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La invencion puede ser entendida de una mejor forma por medio de las figuras,
donde se muestran cada uno de los elementos que componen el tripode con
adaptacion inteligente a cualquier tipo de superficie que comprende sistema
electrénico (2), mecanico y de control (1), que se desea proteger. Ademas, las

figuras sefalan los numeros de referencia asignados a los elementos que
conforman dicho tripode.

La figura 1, corresponde a una vista general del tripode con adaptacion inteligente

a cualquier tipo de superficie que comprende sistema mecanico (1), electronico y

de control (2) de acuerdo a la presente invencién.

La figura 2, corresponde a la vista en detalle del conjunto de motor, del tripode
con adaptacion inteligente a cualquier tipo de superficie que comprende sistema
mecanico (1), electronico y de control (2), de acuerdo a la presente invencion.

La figura 3, corresponde al soporte principal (110), la cabeza de pata (19) y el
pasador (113), del tripode con adaptacién inteligente a cualquier tipo de superficie

que comprende sistema mecanico, electronico y de control de acuerdo a la
presente invencion.

La figura 4, corresponde a la vista en detalle del ensamble del tornillo sinfin de

paso circular (13), el rodamiento (18) y la cubierta (15), de acuerdo a la presente
invencion.

La figura 5, corresponde a la vista en detalle del ensamble del tornillo sinfin de
paso circular (13) con el paral (11), la cubierta (15), la cabeza de pata (19) y el

soporte principal (110), de acuerdo a la presente invencion.
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La'figura 6, corresponde al corte transversal de una pata del tripode, motor (17),
car’nisa (12), cabeza de pata (19), eje central de contrapeso (14) y paral (11) de

acuierdo a la presente invencion.

La figura 7, corresponde a la vista en detalle del sistema embebido (2), de

acuerdo a la presente invencion.

La figura 8, corresponde a la vista en detalle del soporte principal (110), la cabeza
de pata (19), eje central de contrapeso (14) y el sistema embebido (2), de acuerdo
a lajpresente invencion.

La figura 9, corresponde a la vista en detalle del soporte principal (110) del

sistema mecanico (1) y el sistema embebido (2).

La figura 10, corresponde a la vista en detalle de las baterias (111), contenido en

el ejL central de contrapeso (14).

La f%gura 11, corresponde a la vista en detalle del sistema embebido (2), las

batelrl’as (111), el eje central de contrapeso (14) y el soporte principal (110).

DESiCRIPCI()N DETALLADA
|
El ogjeto de la presente invencion es proporcionar un, tripode con adaptacion
inteligente a cualquier tipo de superficie que comprende sistema mecanico (1) y un
electronico y de control (2) el cual consta basicamente de:
e | Un paral (11), el cual se caracteriza por tener como base una forma
poligonal regular. El interior de este es roscado con diente circular.
e | Una camisa (12), la cual es un cilindro hueco y este tiene una forma de
poligono regular, el cual permite que se deslice a lo largo de é€l, el paral
(11).
| Un tornillo sinfin de paso circular (13), que se ajusta a la rosca del paral (11)
como se ilustra en la figura 5, y cuya rotaciéon causa un movimiento lineal a
lo largo de su eje de rotacion, relativo a la camisa (12) como se ilustra en la

|figura 6y 11.

|
|
|
|
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Una cubierta (15), la cual tiene sujeta un buje (16), un motor (17) y un
rodamiento (18), como se ilustra en la figura 2.

Un buje (16), el cual aloja el motor (17) manteniéndolo en una posicion fija
mediante tornillos prisioneros.

Un motor (17), el cual se caracteriza por ser un motor de corriente directa
con escobillas y caja reductora de velocidades. Su eje tiene un chaflan en la
parte visible del rotor del motor (17).

El rodamiento (18), es un cojinete rigido de bolas convencional que
garantiza la reduccion de la friccidén entre el tornillo sinfin de paso circular
(13) y la camisa (12).

Una cabeza de pata (19), que permite acoplar la cubierta (15) al soporte
principal (110) mediante el pasador (113), como se ilustra en la figura 3.

Los elementos: paral (11), camisa (12), tonillo sinfin de paso circular (13),
cubierta (15), buje (16), rodamiento (18), motor (17) y la cabeza de pata
(19), constituyen una pata o extremidad del tripode (1).

El soporte principal (110), que permite acoplar tres cabezas de pata (19)
como se ilustra en la figura 8, mediante un pasador (113), garantizando un
angulo de 120 grados sobre el plano de planta y una rotacion de las patas
sobre el pasador (113), como se ilustra en la figura 3.

El eje central de contrapeso (14), tiene como funcién alojar las baterias
(111) y servir de contrapeso para acercar el centro de gravedad del tripode
a la superficie, mejorando la estabilidad del sistema como se muestra en |a
figura 10.

El tornillo sinfin de paso circular (13), se acopla al eje del motor (17), como
se ilustra en la figura 4.

El eje central de contrapeso (14), se ubica en el centro del soporte principal
(110), como se ilustra en la figura 6.

El sistema embebido (2), que se detalla en la figura 7, estd compuesto de
un microcontrolador (21) y tres dispositivos de adecuacion de sefial para
conexidon de los motores (22) y un dispositivo de captura de sefales (23)
para ajustar los niveles de voltaje entregados por los sensores de los
motores (17).

El sistema embebido (2), se ensambla con el sistema mecanico (1) con el

soporte principal (110), como se muestra en la figura 9.
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e El eje central de contrapeso (14) contiene las baterias (111), como se ilustra
en la figura 10y 11.
e En otra modalidad de la invencion el eje motor (17) puede contar una

chaveta

La longitud de la seccion roscada del paral (11) debe estar comprendida entre el
80% y 90% de la longitud total del mismo.

La longitud dentada del tornillo de sinfin de paso circular (13), debe ser como
maximo igual a la longitud de la seccidén roscada del paral (11); la longitud no
dentada debe ser como minimo el doble de la longitud de la parte visible del eje del
motor (17).

La longitud de la parte de cilindro hueco con forma de poligono regular, de la
camisa (12), debe ser como maximo igual a la longitud de la parte roscada del paral
(11), y la longitud de la seccién de ciiindro hueco con forma circular debe estar

comprendida entre el 10% y 100% de la longitud total de la cubierta (15).
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REIVINDICACIONES

. Un tripode (1) con adaptacion inteligente a cualquier tipo de superficie

caracterizado porque comprende: un sistema mecanico (1) y un sistema

electronico y de control (2) el cual comprende:

Un paral (11), el cual tiene como base una forma poligonal regular y su
interior es roscado con diente circular,

Una camisa (12), que tiene una forma de poligono regular que permite que
se deslice a lo largo de dicha camisa el paral (11);

Un tornillo sinfin de paso circular (13) que se ajusta a la rosca del paral (11)
y cuya rotacion permite el movimiento lineal a lo largo de su eje de rotacion,
relativo a la camisa (12);

Una cubierta (15) que tiene sujeta un buje (16), un motor (17) y un
rodamiento (18),

Una cabeza de pata (19), que acopla la cubierta (15) al soporte principal
(110) mediante el pasador (113);

Un soporte principal (110), que acopla tres cabezas de pata (19) mediante
un pasador (113), en un angulo de 120 grados sobre el plano de planta y
una rotacion de las patas sobre el pasador (113);

Un eje central de contrapeso (14),

en donde el sistema electrénico y de control (2) esta compuesto de un
microcontrolador (21) y tres dispositivos de adecuacién de sefial para
conexion de los motores (22) y un dispositivo de captura de sehales (23)
que ajustan los niveles de voltaje entregados por los sensores de los
motores (17) y dicho sistema electronico y de control (2) se ensambla con el

sistema mecanico (1) y con el soporte principal (110).

. El tripode de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque el buje (16)

aloja el motor (17) manteniéndolo en una posicién fija mediante tornillos

prisioneros.

. El tripode de acuerdo con la reivindicaciéon 1 o 2 caracterizado porque el motor

(17) es un motor de corriente directa con escobillas y caja reductora de

velocidades y su eje tiene un chaflan en la parte visible del rotor del motor (17).

N



25

30

»

10.

El tripode de acuerdo con la reivindicacion 1 a 3 caracterizado porque el
rodamiento (18) es un cojinete rigido de bolas convencional que reduce la
friccion entre el tornillo sinfin de paso circular (13) y la camisa (12).

El tripode de acuerdo con la reivindicacion 1 a 4 caracterizado porque el paral
(11), camisa (12), tonillo sinfin de paso circular (13), cubierta (15), buje (16),
rodamiento (18), motor (17) y la cabeza de pata (19) conforman una pata o
extremidad del tripode (1).

El tripode de acuerdo con la reivindicacion 1 a 5 caracterizado porque el eje
central de contrapeso (14) alojé las baterias (111) y hace contrapeso para
acercar el centro de gravedad del tripode a la superficie y el tornillo sinfin de

paso circular (13) se acopla al eje del motor (17).

. Eltripode de acuerdo con la reivindicaciéon 1 a 6 caracterizado porque el eje del

motor (17) cuenta con una chaveta.

El tripode de acuerdo con la reivindicacién 1 a 7 caracterizado porque la
longitud de la seccion roscada del paral (11) estd comprendida entre el 80% y
90% de la longitud total del mismo.

El tripode de acuerdo con la reivindicacién 1 a 8 caracterizado porque la
longitud dentada del tornillo de sinfin de paso circular (13) es, como maximo
igual a la longitud de la seccion roscada del paral (11) y la longitud no dentada
debe ser como minimo el doble de la longitud de la parte visible del eje del
motor (17).

El tripode de acuerdo con la reivindicacién 1 a 9 caracterizado porque la
longitud de la parte de cilindro hueco con forma de poligono regular de la
camisa (12), es como maximo igual a la longitud de la parte roscada del paral
(11), y la longitud de la seccion de cilindro hueco con forma circular esta
comprendida entre el 10% y 100% de la longitud total de la cubierta (15).
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TRIPODE CON ADAPTACION INTELIGENTE A CUALQUIER TIPO DE
SUPERFICIE QUE COMPRENDE SISTEMA ELECTRONICO, MECANICO Y DE
CONTROL

RESUMEN

La presente invencion hace referencia a un tripode con adaptacion inteligente a
cualquier tipo de superficie que comprende sistema electrdnico, mecanico y de
control, es util cuando el usuario debe prestar atencién en el enfoque del objetivo
sin distraerse en el sistema de soporte para darle estabilidad al dispositivo 6ptico,
lo cual es un requerimiento importante para asi obtener en fotografia y filmacion
imagenes de calidad. El tripode con adaptacion inteligente a cualquier tipo de
superficie que comprende sistema electrénico, mecanico y de control, esta
compuesto por tres patas accionadas cada una de ellas por un tornillo sinfin de

paso circular, con dientes circulares actuados por un motor con reductor y
controlado automaticamente desde un sistema embebido.

\0
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febrero de 2013, por el Ministerio de Educaciéon Nacional, obrando en nombre y
representacion de la Universidad Militar Nueva Granada, cargo para el cual fue
elegido mediante Acuerdo 23 del 6 de diciembre de 2012, expedido por el Consejo
Superior Universitario, confiero poder especial amplio y suficiente a la doctora
SILVANA MARIA LOPEZ DIAZ, con Cédula de Ciudadania No. 22.468.787 de
Barranquilla, y TP. 147463 del C.S.J, con domicilio en Bogota, Colombia, para
que en nombre de la universidad que represento, solicite, tramite y en general
realice todas las gestiones necesarias para la obtencion del registro de la solicitud
de patente titulada “TRIPODE CON ADAPTACION INTELIGENTE A
CUALQUIER TIPO DE SUPERFICIE QUE COMPRENDE SISTEMA
ELECTRONICO, MECANICO Y DE CONTROL".

La apoderada queda facultada para recurrir, recibir, transigir, conciliar, notificarse,
desistir, renunciar al derecho y sustituir el presente poder.

Atentamente,

MG. EDUARDé@ B%ERA BERBEL,
Rector Universidad MilitAr Nueva Granada ¢4 7?/
C.C. 14.977.351 de Cali (Valle)

ACEPTO:

SILVANA MARIA LOPEZ DIAZ
C.C. 22.468.787 de Barranquilla
T.P. 147463 del CSJ

f =
Carrera || 101-80 - (3 Directo (571) 612 5601 - 2 PBX (571) 634 3200 - (571) 275 7300 Ext, 267 - 233 - D Fax (571) 215 9689
www.umng.edu.co - e-mail rectoria@unimilitar.edu.co

Bogota, D.C. - Colombia




UNIVERSIDAD MILITAR
NUEVA GRANADA

RECTORIA

‘H

CESION

Los (la) abajo firmantes (En adelante LOS CEDENTES)

1. Astrid Rubiano Fonseca
2. Noel Giovanni Gonzalez Penuela
3. José Luis Ramirez Arias

en su caracter de inventores /disefiadores con domicilios en la Carrera 60 No. 79 B
46, Apartamento 109 y Carrera 50 A No. 122-89, Apartamento 301, Bogota, Colombia;
Calle 81 No. 102-60, Interios 1, Apartamento 501, respectivamente, por el presente
documento declaramos que cedemos todos y cada uno de los derechos que le
corresponden o puedan corresponderle sobre la siguiente invencion denominada
“TRIPODE CON ADAPTACION INTELIGENTE A CUALQUIER TIPO DE SUPERFICIE QUE
COMPRENDE SISTEMA ELECTRONICO, MECANICO Y DE CONTROL” a la UNIVERSIDAD
MILITAR NUEVA GRANADA, con domicilio en la Carrera 11 # 101 — 80 Bogota,
Colombia.

En prueba de la mutua aceptacion de esta cesion ambas partes CEDENTES vy
CESIONARIO firman el presente documento.

Dado y firmado en,

A los dias del mes de de 2013

P\_v\ FC&Q&-’“—*‘- 't:amep L

El Cedente Cedente
ASTRID RUBIANO FONSECA NOEL ‘GIOVANNI GONZALEZ PENUELA
C.C. 52.977.292 de Bogota C.C. 19.838.644 de Bogota
_..-4_ __7- - _H“‘\\

~ ElCedente —
JOSE LUIS RAMIREZ ARIAS
C.C. 80.099.325 de Bogota

UNIVERSIDAD MILITAR NUEVA GRANADA

/@\ UM C

El Cesionario
MG. EDUARDO AN;QNIO HERRERA BEREEL | ?\/
C.C. 14.977.351 de Cali ’

Carrera Il 101-80 - (¥ Directo (571)612 5601 - @ PBX (571) 634 3200 - (571) 275 7300 Ext. 267 - 233 - '} Fax (571) 215 9689
www.umng.edu.co - e-mail rectoria@unimilitar.edu.co
Bogotd, D.C. - Colombia
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Industria v Comercio

SUPERINTENDENCIA

|
|

DIRECCION DE NUEVAS CREACIONES
FORMULARIO DE REDUCCION DE TASAS

1. Identificacion del Tramite
- PATENTE DE INVENCION D PATENTE DE MODELO DE UTILIDAD

!:] EXAMEN DE PATENTABILIDAD D TASAS DE MANTENIMIENTO

2. BENEFICIARIO | Nombre: UNIVERSIDAD MILITAR NUEVA GRANADA IDENTIFICACION

Direccién: Carrera 11 No. 101-80, Bogota, Colombia cc. T wNnT O3
ce..d oo

En caso de ser una persona natural y carecer de medios econémicos y por tanto lo aplique la reduccién de
tasas a la que se refiere la resolucién vigente en tarifas, debe firmar la presente solicitud bajo la gravedad de
juramento.

3. Anexos

Persona Natural Persona Juridica -

TRIPODE CON ADAPTACION INTELIGENTE A CUALQUIER TIPO DE SUPERFICIE QUE COMPRENDE SISTEMA
ELECTRONICO. MECANICO Y DE CONTROL

Nombre o denominacion / Nombre 6 razon social

Tipo de empresa Micro [] Pequefia ] Mediana ] Otral:l
Documento de identificacion: C.C.D C'E‘D NIT.D OtroD Numero

Micro, pequefias y medianas Universidades piblicas o privadas Entidades sin animo de lucro
empresas i . ; x
D‘;opia simple de la declaracion de D o i [:l Copia de registro \n.genle en
renta del afio inmediatamente ||IM@ Universidad privada D Cé!'nara ‘de comercio.
anierion. (08N B Copia acto de reconocimiento e de mfom@crbn
documental idénea. ) 2 s complementaria.
institucional emitido por el I:l

Documento de constancia de Otros, especificar
cumplimiento con lo establecido en

la ley 905 de 2004

Ministerio de Educacion.

Nacionalidad/Pais de constitucién Direccion y domicilio del titular

COLOMBIA

Direccidn electrénica ~ |No. Fax Nimero telefénico

notificaciones@clarkemodet.com.co 6350824 6181088

4. Firma

\\
e

SILVANA MARIA LOPEZ DiAZ >
C.C. 22.468.787 T.P. 147463 CSJ

P-3671

PI02-FOT vr2 (2012-04-19)
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SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO

RECIBO DE CAJA
Industria v Comerci

SI\.-- ERINILHLWENCIA

No. 13 - 0099937

Bogota D.C., Octubre 03 de 2013 - 16:51:22

RECIBIDO DE : CLARKE MODET

NI 830.008.643

*** Soporte del Pago

dedkk

Web: www.sic.gov.ca e-mail in! wviador: (371) SET0NCD Fax

« Dotubre 3 de 2013 - 16 41 07

TIPO PAGO BANCO CUENTA No_ PAGQ FECHA PAGQO VR PAGQO
CONSIGNACION BANCO DE BOGOTA 062754387 560783226 02/10/2013 71.325.000.00
- P S——T
L CANT. _RENTISTIC CONCERTO Vr UNDITARIO  Vr CONCEPTO
| 150005-01-01 SOLICITLNES 2240 DTO 10% PTC SOLICITIIN DE PATENTE 250.000.00 250.000.00
a $250.000.00

SON: ""DOS / SNTOS CINCUENTA MIL PESCS MONEDA CORRIENTE™™

Responsable: m .
'.Rer-“m de Caja f\ Timde—ﬂ‘%‘-"‘edh\n'.e No. _

|
UPE
il R-‘NTENDE' NCiA p
WWII i USTRAY
’ Ne ”' '""' " COMERCIH
Facha-zo - 13- 8144. , '
An2 T%Eﬁ:% 14574, 0000
-4 s De
: ENTAciqy Ever T RNUE
ON Tkl REGDEPOS',T‘-S‘\SCR
Spdp Contro Carrer a 13 No. 27 - 00 Pisos 3,45 y 10 Bogota, D.C.- Colombia

|571) 56870784 Linea: 018000-910165 Call Center: (571) 6513240
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ndustria v C G Imaereio
u?l:qmr"i:NDL_'\!::'A

' LISTA DE CHEQUEO
! ADMES ON A TRAMITE - NUEVAS CREACICNES

(RS

R

PATENTE DE INVENCION : |Z|/ - MODELO DE UTILIDAD [
/ / '

Art 33 Decisidn 486/00

NNNNE

‘ \\\\

Indicacién que se solicita una patente.

Datos de identificacién del solicitante o de Iz persona que presenta la solicitud
Descripcfén de la invencién '

Dibujos d= ser eslos pertinentes

Cornprobame de p#go-de las tasas establecidas (Dq ser el caso formato de descuento)

Comp[eta L . ) Incompleta D

PATENTE DE INVENCION PeT [ MoDELO DE UT |

LIDAD PCT D Art.33 Decision 486100, Circular Unrca

. Completa ,] - Incompleta | J'

Indicaci m que se solicita una PCT

Copia ca la saiicitud en espafiol, tal,como fue presentada inicialmente (

capifulo descriptivo,
ralwr‘dtcator'a resumen)

Dibujos __de ser estos pertinentes

Comprobante de pago de las tasas establecidas (de ser el caso formato de descuento)

DiSEl

10 INDUSTRIAL [T ]

(Art. 118 Decision 466/C0)

1 [ DD

Indicacidn que se solicita Disefio industrial

Datos de identificacién del solicitante o de la persona que prese

nta la solicitud
Representacion grafica y fotografica del Disefio industrial 0 muestra dz| materi
. - |
diserio |

Comprobante de pago de las tasas establecidas

Comp[eta :J _ ‘ Incompleta D

erial que incorporz |

R |

Q
-

r

UEM WA ._aI: IRH -\DD

(Art. 92 Decision 486/00)

] O L

Indicaci«'ﬂn que se solicita un esquema de trazado

{cs Je identificacion del solicitante o de |c pe.sona que presenta la solicitud

ion grafica de un esquema de trazado

¢& pago de las tasas esiablecidas

Completa D : ' Incompleta D

SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO

w————

: : 0-04 14:57:12  Dep. 2020 DIR NUEVASCR
; %h'za zggéwres Eve:1 REGDEPOSITO
P Act. 411 PRESENTACION  Folics: 25



