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Solicitante: INVENTIO AG

RESPUESTA A EXAMEN DE FONDO

Yo, MARGARITA CASTELLANOS ABONDANO, mayor de edad, identificada y domiciliada
como aparece al pie de mi firma, obrando en mi calidad de apoderada de la sociedad solicitante
del asunto citado en la referencia, en atencién a su oficio No. 9935 notificado el 19 de agosto de
2014, atentamente me permito dar respuesta al mismo de la siguiente manera:

1. Modificacién a las Reivindicaciones

De acuerdo con lo establecido en el Articulo 34 de la Decisién 486 y en vista de las observaciones
realizadas por el examinador, se presenta en esta oportunidad una nueva descripcién y un nuevo

pliego reivindicatorio conformado por 8 reivindicaciones, en donde se han realizado las siguientes
modificaciones:

*Con el &nimo de presentar la invencion de manera mas clara se ha reemplazado el término
“rectilineo” por “lineal’ en la descripcién y en las reivindicaciones, ya que este Gltimo

resulta una traduccion mas fiel del término en aleman original incluido en el texto PCT.

* Siguiendo las amables recomendaciones del examinador, se han eliminado las
expresiones “de modo que un espaciamiento del elemento de soporte horizontal (34) es

asi variable” y “para la determinacion de un tamafo de la medida” de las reivindicaciones
1y7.

* No se incluyen los términos “al menos” y “sustancialmente” definiendo con claridad la
invencion.
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* Finalmente, para Jiferenciar mejor la presente invencidn frente al estado de la técnica se
ha modificado la parte caracterizante de la reivindicacién 1 para indicar que el curso del
elemento de soporte (12.1) esta situado entre el rodillo de accionamiento (20) y el rodillo
espaciador (22).

Se solicita atentamente tener en cuenta este nuevo pliego reivindicatorio para el andlisis de
patentabilidad, toda vez que no implica una ampliacién de la materia inicialmente solicitada y

ademas permite superar las objeciones comunicadas por el examinador.

2. Andlisis de patentabilidad

2.1 Novedad
Para la evaluacién de este requerimiento, el examinador ha citado los siguientes documentos:

». D1: WO 2010/107423
* D2: US 6729597

Segun el andlisis realizad», el documento D1 afecta la novedad de las reivindicaciones 1, 3 a 5,
7'y 8y el documento D2 afecia la novedad de las reivindicaciones 1,2y6.

A este respecto, se solicita atentamente tener en cuenta la modificacién arriba indicada, de
manera que la parte caracterizante de la reivindicacién 1 ahora indica que el curso del elemento

de soporte (12.1) esta situado entre el rodillo de accionamiento (20) y el rodillo espaciador (22).

Adicionalmente la descripcién y las reivindicaciones fueron modificadas reemplazando el término
“rectilineo” por “lineal”.

En vista de lo anterior, es posible establecer que el estado de la técnica no afecta la novedad o

el nivel inventivo de la presente solicitud por las siguientes razones:

En primer lugar, el documento D2 no ensefia o sugiere que las dos posiciones para la fijacién de
un dispositivo de montaje estan dispuestas a lo largo de una linea recta paralela al curso lineal
del elemento soporte, en donde dicho curso esta situado entre el rodillo de accionamiento y el
rodillo espaciador, como se reivindica en la presente solicitud.

Esta diferenciacién significa que al cambiar la posicién del primer o segundo dispositivo de
montaje desde una priméra a una segunda posicion, el angulo del elemento de soporte NO
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cambia. Ver pagina 2 de la descripcién, Gltimo parrafo en donde se indica: “La invencidn se basa
en el reconocimiento que, independientemente del espaciamiento del elemento soporte un bucle
constante y suficientemente alto alrededor del rodillo de accionamiento conduce del mejor modo

posible la operacién mediante el elemento soporte”.

En otras palabras: el espaciamiento del elemento portador o de soporte (34) puede ser cambiado
requiriendo la reposiciéh SOLAMENTE del rodillo espaciador O del rodillo de accionamiento, sin
cambiar el angulo del elemento de soporte (Ver figura 3 y pagina 5 Ultimo parrafo a pagina 6
primer parrafo).

De acuerdo con la figura 1 de D2, es posible establecer que el angulo del elemento de soporte
sera mas agudo cambiando la posicién del rodillo separador de 9A a 9B, lo cual se supera
mediante el objeto reivindicado en la presente solicitud.

Por lo tanto la reivindicacién 1y sus reivindicaciones dependientes son novedosas respecto a
D2.

Por otra parte, el documento D1 no describe un marco de soporte para variar el espaciamiento
horizontal del elemento de soporte, como se reivindica en la presente solicitud. El espaciamiento
horizontal del elemento de soporte en D1 corresponde a la distancia entre los segmentos justo
DEBAJO de los rodillos (52, 54, 56) y el cual es, en todo caso, constante. Por lo tanto la
reivindicacién 1 es novedosa a la luz de D1.

Aun si se tiene en cuenta los diferentes conjuntos de cuerdas, el angulo que forma el elemento
de soporte en el rodillo de accionamiento (52 0 54 o 56) es diferente. Al reposicionar el rodillo 54
en la posicion del rodillo 52 (véase Figura 5 de D1) la linea recta que intersecta las posiciones de
montaje mostradas para los rodillos 52 y 54 no resulta paralela a cualquiera de los segmentos del
elemento de soporte entre los rodillos 52/54 y 56, como se reivindica én la presente solicitud.
{

En consecuencia, la reivindicacién 1y sus reivindicaciones dependientes son novedosas a la luz
de D1.

Por lo tanto, la objecidn formulada en este sentido se ve superada.

Finalmente, considerando-que la instalacién de ascensor que reivindica posee un efecto técnico
asociado que no ha sido sugerido o ensefiado en D1, D2 o su combinacion, también es posible

concluir que la presente solicitud no sélo es novedosa sino también inventiva sobre dichos
documentos.
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3. Anexos

* Nueva descripcién

* Nuevo pliego reivindicatorio conformado por ocho (8) reivindicaciones.

Senor Director,

Bogota, D.C. 2 S OCT. 20%'

MCA/jm
P2960 ,
RESPUESTA EXAMEN DE FONDQ

C.C. No. 39.779.654 de Bogota
T.P.A. No. 70.819 del C.S.J.

Calle 94A No. 7A-09 - Bogota, D.C.
Teléfono: 7560770
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MARCO DE ACCIONAMIENTO EN UNA INSTALACION DE ASCENSOR

La invencidén se refiere a un marco de accionamiento en una instalacién de
ascensor.

Tales marcos de accionamiento se utilizan con el fin de poder montar un rodillo de
accionamiento en la instalacién del ascensor. Las instalaciones de ascensores
normalmente comprenden una cabina de ascensor, un contrapeso, una unidad de
accionamiento, un rodillo de accionamiento y un elemento de soporte. El elemento
soporte acopla la cabina del ascensor y el contrapeso. El elemento soporte puede
estar orientado en una regién superior de la instalacion del ascensor sobre el rodillo
de accionamiento. En ese caso, es usual dejar segmentos del elemento soporte,
que conducen desde el rodillo de accionamiento, por una parte a una suspension
en la cabina del ascensor y por otra parte a una suspensién en el contrapeso, que
se extienden casi paralelamente. Para este proposito, dependiendo de la
separacion de las suspensiones del elemento soporte en la cabina del ascensor y
el contrapeso se puede disponer un rodillo espaciador cerca del rodillo de
accionamiento. Un eépaciamiento de estos dos segmentos que se extienden en
paralelo de los medios de soporte se denomina espaciado del elemento de soporte.
Dentro del alcance de modernizaciones, unidades de accionamiento con el rodillo
de accionamiento asociado, respectivamente y el rodillo espaciador opcional se
puede sustituir per los marcos de accionamiento en los que se montan estas
unidades funcionales. Los marcos de accionamiento se pueden disefar de tal
manera que el espaciado del elemento soporte se pueda variar. Por lo tanto, es
posible utilizar marcos de accionamiento de la misma forma de construccién en
instalaciones de ascensores que difieren una de otra debido a los diferentes
espaciamientos del elemento de soporte. En ese caso, es importante que siempre
esté presente un grado suficientemente alto de un bucle alrededor del rodillo de
accionamiento por el elemento soporte con el fin de garantizar una traccion
adecuada entre el rodillo de accionamiento y el elemento soporte.

El documento WO 2006/010785 muestra un marco de accionamiento con una
unidad de accionamiento que consiste en un motor de accionamiento, un rodillo de
accionamiento y un rodillo de desviacion, y una unidad de rodillo espaciador. Un
espaciado de elemento soporte se puede cambiar por una fijacién variabie de la
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unidad de accionamiento y/o la unidad de rodillo espaciador. El rodillo de desviacién
esta dispuesto por debajo del rodillo de accionamiento con el fin de garantizar un
bucle constante alrededor del rodillo de accionamiento, independientemente de la
separacion del elemento soporte preestablecido.

Con tal solucién es problematico que esta presente un alto nimero de partes
mdviles, que a su vez conduce a un gasto relativamente alto en el mantenimiento.
Por lo tanto, el objeto de la invencién, es crear un marco de accionamiento con un
espaciamiento de 'rbdillo ajustable, lo cual hace que la inversion en el mantenimiento
sea menor. |

El objeto se resuelve mediante una instalacién de ascensor con un marco de
accionamiento y una unidad de accionamiento, en el que un elemento soporte
acopla una cabina de ascensor con un contrapeso, en el que un rodillo de
accionamiento y un rodillo espaciador estdn montados en el marco de
accionamiento en un dispositivo de montaje asociado con los mismos, en el que el
elemento soporte estd guiado sobre el rodillo espaciador y un rodillo de
accionamiento, en el que al menos uno de los dispositivos de montaje se puede fijar
al marco de accionamiento en al menos dos posiciones de manera que se pueda
cambiar un espaciamiento del elemento soporte horizontal y en el que un curso
completo del elemento soporte entre el rodillo de accionamiento y el rodillo
espaciador sea sustancialmente lineal. El espaciado de elemento soporte horizontal
Se puede cambiar por una posible fijacion variable de los dispositivos de montaje en
el marco de accionamiento en varias posiciones.

La invencién se: basa en el reconocimiento que, independientemente del
espaciamiento del elemento soporte un bucle constante y suficientemente alto
alrededor del rodillo de accionamiento conduce del mejor modo posible la operacion
mediante el elemento soporte. Es ventajoso que las partes méviles se reducen a un
minimo. Por lo tanto, el gasto de mantenimiento y también el gasto de instalacion
se pueden reducir. Los ensamblajes que se pueden fijlar en el marco de
accionamiento en diferentes posiciones para la variacién de la separaciéon de
elemento soporte se reducen en su tamafo a un minimo. La anulacién, que es
posible de esta manera, de la flexién inversa del elemento soporte también aumenta
la vida de servicio del elemento soporte.
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En un desarrollo, el dispositivo de montaje para el rodillo espaciador se puede fijar
al marco de accionamiento en al menos dos posiciones. Es ventajosa una capacidad
variable de fijacién de manera independiente del dispositivo de montaje para el
rodillo espaciador, por lo que la carga del marco de accionamiento se puede
optimizar. La liberacién y re-fijacion con el propdsito de un posicionamiento
cambiado del dispositivo de montaje para el rodillo espaciador en el marco de
accionamiento se pueden realizar de manera sencilla porgue el rodillo espaciador
en la ausencia del elemento soporte no est4 acoplado con la unidad.

En un desarrollo de al menos dos posiciones para una fijacién de al menos un
dispositivo de montaje se disponen a lo largo de una linea recta sustanciaimente
paralela al curso lineal del elemento soporte. Por Io tanto, es posible
independientemente de la posicién seleccionada de la fijacion disehar un curso del
elemento soporte que sea idéntico. El elemento soporte por lo tanto siempre se
forma en el mismo angulo en puntos de desviacién en la regién del marco de
accionamiento independientemente de la separacion de elemento de
accionamiento. Un marco de accionamiento por lo tanto se puede adaptar de
manera Optima a todas las condiciones.

En un desarrollo del dispositivo de montaje al menos una, la posicién de los cuales
en el marco de accionamiento es variable, se fija al marco de accionamiento por
medio de conexioqes roscadas 0 conexiones de friccién de bloqueo. Por lo tanto,
los dispositivos de montaje pueden liberarse rapidamente de o fijadas al marco de
accionamiento por un ingeniero o un especialista de servicio. Un espaciado de
elemento soporte se puede ajustar en el sitio en la instalacién del ascensor.

En un desarrollo de los dos segmentos del elemento soporte que se disponen
directamente en el rodillo de abcionamiento y se extienden substancialmente en
forma lineal formando un angulo agudo. Por lo tanto, se puede lograr un alto grado
de bucle alrededor o un angulo obtuso alrededor del bucle del elemento soporte
alrededor del rodillo de accionamiento.

En un desarrollo éste angulo agudo tiene un tamafio dentro de un rango de 10° a
80°. Atraves de esta limitacion esté garantizado un angulo de bucle suficientemente
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alto sin que el marco de accionamiento exceda una altura apropiada para su
propadsito.

En desarrollos al menos un extremo del elemento soporte se fija al marco de
accionamiento por medio de un dispositivo de punto de fijacién, en el que el
dispositivo de punto de fijacién esta dispuesto en uno de los dispositivos de montaje.
En un desarrollo de un dispositivo de medicion para la determinacién de un tamafo
de medida esta dispuesto en el dispositiVo de punto de fijacién. En un desarrollo
una unidad de accionamiento esta dispuesfa en el marco de accionamiento. A través
de las medidas mencionadas anteriormente se necesita un requisito para los
componentes de la instalacion de ascensor para el espacio que se puede reducir. A
traves de la disposicién del respectivo dispositivo de punto de fijacién en el
dispositivo de montaje asociado con el mismo, es posible garantizar, a pesar de un
espaciamiento variable de elemento soporte, que el elemento soporte se extiende
sustancialmente perpendicular desde el marco de accionamiento, i.e., no sélo desde
el rodillo de acciohémiento o el rodillo espaciador, sino también desde el punto de
fijacion respectivo, a la cabina del ascensor o al contrapeso. El dispositivo de punto
de fijacion y/o la unidad de accionamiento pueden estar ya montados en el estado
acabado en el marco de accionamiento durante la produccién en la fabrica. El
dispositivo de medicién se puede pre-montar en este dispositivo de punto de
fijacion. Esto conduce a un ahorro de tiempo de montaje y de calibracion.

La invencién se explica con mas detalle por medio de las siguientes figuras, en las

que:

La figura 1 muestra una instalacién de ascensor con un marco de
accionamiento;

La figura 2 muestra un marco de accionamiento de acuerdo con la invencion
en una ilustracién en perspectiva con elementos dispuestos
sobre el mismo;

La Figura 3 ‘muestra un marco de accionamiento de acuerdo a la Figura 2 en

una vista lateral con elementos dispuestos sobre el mismo;
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La Figura 4 muestra un marco de accionamiento de acuerdo a la Figura 2 en
una vista lateral; y

La figura 5 muestra un marco de accionamiento adicional de acuerdo con la

invencidn en una vista lateral.

La figura 1 muestra una instalacion de ascensor 2 en un hueco de ascensor 4. El
hueco del ascensér 4 esta delimitado por paredes del pozo 6. La instalacion de
ascensor 2 comprende una cabina de ascensor 10 y un contrapeso 8. La cabina de
ascensor 10 y el contrapeso 8 se suspenden en un elemento soporte 12. El
elemento soporte 12 esta guiado en una region superior del hueco del ascensor'4
sobre un rodillo de accionamiento 20 y un rodillo espaciador 22. El rodillo de
accionamiento 20 esta acopladd con una unidad de accionamiento 18 y conectado
operativamente con el mismo. El rodillo de accionamiento 20 y el rodillo espaciador
22 se montan en un marco de -accionamiento 16. Por ejemplo, el marco de
accionamiento 16 se puede fijar en una superficie de carga 14. Un segmento 12,2,
que esta en el lado de la cabina y se extiende desde el marco de accionamiento 16
a la cabina del ascensor 10, del elerﬁento soporte 12 tiene un espaciamiento desde
el segmento 12,3, que esta en el lado del contrapeso Yy que se extiende desde el
marco de accionamiento 16 al contrapeso 8, del elemento soporte 12. Esta
separacion se denomina espaciamiento del elemento portador 34. El espaciamiento
del elemento portador 34 puede ser de diferentes tamafos en diferentes
instalaciones de ascensores.

En el caso de la modernizacion de las instalaciones de ascensores existentes, esta
la cuestion de la modernizacién de la unidad de accionamiento, el rodillo de
accionamiento y el rodillo espaciador. Ademas, se desea utilizar marcos de
accionamiento del mismo modo de construccién y tamafo en diferentes
instalaciones de ascensores a ser modernizados.

La Figura 2 y la Figura 3 muestran un marco de accionamiento 16 de acuerdo con
la invencion con elementos dispuestos sobre el mismo. El marco de accionamiento
16 esta dispuesto en una regién superior de la instalacion de ascensor 2 y
representa una estructura soporte de-carga. Una proyeccién del marco de
accionamiento 16, de acuerdo con la vista lateral se muestra en Ia Figura 3, tiene
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una forma similar a un tridngulo con angulo recto. Sujetos al marco de
accionamiento 16 estan montados los dispositivos 30, 32 que estan dispuestos
cerca de los puntos de la esquina en &ngulo agudo de este triangulo proyectado en
angulo recto. Estos dispositivos de montaje son una unidad de montaje de rodillo de
accionamiento 30 y una unidad de montaje de! rodillo espaciador 32. Un rodillo de
accionamiento 20 esta montado en la unidad de montaje de rodillo de accionamiento
30. Una unidad de accionamiento 18 se puede fijar a la unidad de montaje de rodillo
de accionamiento 30. La unidad de accionamiento 18 estd conectada
operativamente con el rodillo de accionamiento 20. Un rodillo espaciador 22 esta
montado en la unidad de montaje del rodillo espaciador. Un elemento soporte 12,
que esta acoplado a un contrapeso suspendido en él y una cabina de ascensor
suspendida en el ésté guiada sobre el rodillo de accionamiento 20 y sobre el rodillo
espaciador 22. El contrapeso y la cabina del ascensor no se ilustran. El elemento
soporte 12 se extiende hacia arriba desde la cabina del ascensor y es desviado por
el rodillo de accionamiento 20 y el rodillo espaciador 22 hacia abajo hasta el
contrapeso. El curso de un primer segmento 12.1 del elemento soporte 12 desde el
rodillo de accionamiento 20 hasta el rodillo espaciador 22 es sustancialmente lineal
y estd inclinado. Un disbositivo de punto de fijacion 28.2 se puede disponer en el
marco de accionamiento 16 en el lado del rodillo de accionamiento. La unidad de
montaje de rodillo de accionamiento 30 se puede fijar al marco de accionamiento 16
por medio de conexiones roscadas 44. El uso de conexiones de friccion de bloqueo
es una posibilidad adicional para la fijacién de los dispositivos de montaje 30, 32 en
la unidad de marco 16, la posicion de los cuales en el marco de accionamiento 16
es variable.

La figura 2 muestra el marco de éccionamiento 16 en una vista en perspectiva. El
marco de accionamiento 16, ademés, puede tener los agujeros para la fijacion del
rodillo espaciador 42 con el fin de fijar la unidad de montaje de rodillo espaciador 32
al marco de accionamiento 16. La unidad de montaje del rodillo espaciador 32 por
lo tanto se puede fijér al marco de accionamiento 16 por medio de conexiones
roscadas 44. Alternativamente, la unidad de montaje rodillo espaciador 32 también
se puede fijar al marco de accionamiento 16 por otros métodos de sujecion o
elementos de sujecidn conocidos. E! elemento soporte 12 se puede cubrir
parcialmente por las tapas 24.

10
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La figura 3 muestra el marco de accionamiento 16 en una vista lateral. Un segmento
12.2 del elemento soporte 12 en el lado de'la cabina corre de forma sustancialmente
vertical desde la cabina del ascensor hasta el rodillo de accionamiento 20. Un
segmento 12.3 del elemento soporte. 12 en el lado del contrapeso corre de manera
similar sustancialmente verticalmente desde el contrapeso hasta el rodillo
espaciador 22. Un espaciamiento del elemento portador 34 corresponde con la
distancia entre el segmento 12.2 del elemento soporte 12 en el lado de la cabina y
el segmento 12.3 del elemento soporte 12 en el lado del contrapeso. El curso
substancialmente fineal del primer segmento 12.1 del elemento soporte 12 forma un
angulo agudo 50 con respecto al segmento 12.2 del elemento soporte 12 en el lado
de la cabina. Los dos segmentos 12.1, 12.2 estan dispuestos directamente en el
rodillo de accionamiento 20. El &ngulo agudo 50 del elemento soporte 12 en el rodillo
de accionamiento 20 conduce a un bucie alrededor del elemento soporte 12 en el
rodillo de accionamiento 20. El bucle se caracteriza por el angulo de bucle 26 que
es obtuso en correspondencia con el angulo agudo 50. El angulo de bucle 26
corresponde sustancialmente con un angulo de 180° menos el angulo agudo 50. El
angulo de 180° corresponde con la mitad del angulo ronda. El angulo agudo 50 se
encuentra preferiblemente en un intervalo entre aproximadamente 10° y
aproximadamente 80°. La consecuencia es un angulo de bucle 26 suficientemente
alto y una limitacién de la altura del marco de accionamiento 16 a una cantidad
razonable.

El marco de accionamiento 16 puede tener los agujeros para la fijacion del rodillo
de accionamiento 40. Estos agujeros para la fijacion del rodillo de accionamiento 40
se proporcionan con el fin de poder asegurar la unidad de montaje del rodillo de
accionamiento 30 en el marco de accionamiento 16 por medio de las conexiones de
tornillo 44. Los agujeros paré la fijacion de rodillo de accionamiento 40 se realizan
en forma maltiple de manera que la unidad de montaje de rodillo de accionamiento
30 se pueda fijar en el marco de accionamiento 16 en diferentes posiciones. Las
posiciones se extienden a lo largo de una linea recta dispuesta sustancialmente
paralela al curso lineal del elemento soporte 12, es decir, el primer segmento 12.1
de los mismos. La unidad de montaje de rodillo de accionamiento 30,
alternativamente, se puede fijar al marco de accionamiento 16 por otros métodos de
sujecion o elementos de sujecion. Por lo tanto, la unidad de montaje de rodillo de
accionamiento 30 se puede fijar en el marco de accionamiento 16 en diferentes

[
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posiciones sin el angulo de bucle 26, que se modifica como resultado. Una fijacion
selectiva del rodillo de accionémiento de la unidad de montaje 30 da como resultado
una variabilidad de la separacion de elemento soporte 34. Un angulo de bucle
constante 26 del elemento soporte 12 en el rodillo de accionamiento 20 con la
variabilidad de la separacién simultanea del elemento soporte 34 en diferentes
instalaciones de ascensores garantiza un modo satisfactoriamente definible de
operacion.

Un dispositivo de punto de fijacidn 28.1 se puede fijar al marco de accionamiento 16
en el lado del rodillo espaciador. Los ‘dispositivos de punto de fijacién 28.1, 28.2 se
suministran con el propésito de fijar uno de los extremos del elemento soporte 12
en la instalacion del ascensor 2. Con el fin de que los segmentos del elemento
soporte corran sustancialmente de manera vertical desde la cabina del ascensor o
el contrapeso para el marco de accionamiento 16 los dispositivos de punto de
fijacion 28.1, 28.2 estan dispuestos en los dispositivos de montaje 30, 32. Si se
cambia el espaciamiento del elemento soporte 34 de acuerdo con el marco de
accionamiento 16 de acuerdo con la invencidn, este curso sustancialmente vertical
no se ve afectado por eso. Como se ilustra en la Figura 3, un dispositivo de medicién
46 para la determinacién de una magnitud fisica se puede disponer en al menos
uno de los dispositivos de punto de fijacién 28.1, 28.2. Un dispositivo de medicion
46 se puede disponer entre dos placas de punto de fijacion 29,1, 29,2, el espaciado
0 los movimientos relativos de los cuales uno con respecto al otro son una medida
para la magnitud fisica a determinar. Por ejemplo, este dispositivo de medicion 46
es un dispositivo de medicién de carga o un dispositivo de prueba de elemento
soporte.

La persona versada en el arte reconocera que la cabina del ascensor y el
contrapeso de la instalacion de ascensor 2 descrita en las figuras 2 y 3 se pueden
intercambiar.

La Figura 4 muestra un marco de accionamiento 16 de acuerdo con las figuras
anteriores 2 y 3 en una vista lateral. Se ilustran los agujeros de fijacién del rodillo de
accionamiento 40.1, 40.2, 40.3, 40.4, 40.5, 40.6, que permiten la fijaciéon de una
unidad de montaje de rodillo de accionamiento en varias posiciones, en el marco de
accionamiento 16‘; Estas posiciones se extienden a lo largo de una linea recta
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dispuesta sustancialmente paralela al curso lineal de un elemento soporte entre un
rodillo de accionamiento y un rodillo espaciador. El elemento soporte, el rodillo de
accionamiento y el rodillo espaciador, asi como también las caracteristicas de
construccion para la fijacién de una unidad de montaje de rodillo espaciador no se
ilustran en la Figura 4.

La figura 5 muestra un marco de accionamiento 16 adicional de acuerdo con la
invencion en una vista lateral. Por lo menos un agujero de fijacion de rodillo de
accionamiento 40.1, 40.2, 40.3, 40.6 estd presente, el cual permite el aseguramiento
de una unidad de montaje de rodillo de accionamiento 30 sobre al menos una
posicidn por medio de elementos de fijacidn, por ejemplo una conexién de tornillo.
Al menos un aguijero de fijacion del rodillo espaciador 42.1, 42.2, 42.3, 42.6 también
esta presente, a su vez permite la sujecién de una unidad de montaje del rodillo
espaciador 32. Esta unidad de montaje de rodillo espaciador 32 se puede fijar por
medio de uniones atornilladas al marco de accionamiento 16 en al menos una
posicion en correspondencia con este en al menos un agujero de fijacion del rodillo
espaciador dio 42,1, 42,2, 42,3, 42,6. De acuerdo con la invencion, la unidad de
rodillo espaciador 32 o la unidad de montaje de rodillo de accionamiento 30 se
puede fijar en al menos dos posiciones del marco de accionamiento.

La persona versada en el arte reconocer4 a partir de las figuras anteriores 2a 5y
la descripcion de I9s mismos que los dispositivos de montaje 30, 32 para el rodillo
de accionamiento y el rodillo espaciador junto con los elementos asociados,
respectivamente, 18, 20, 22 se pueden intercambiar en el marco de accionamiento.

(3
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REIVINDICACIONES MODIFICADAS EN
RESPUESTA A EXAMEN DE FONDO

1. Instalacién de ascensor (2) con un marco de accionamiento (16) y una unidad
de accionamiento (18), en la que un elemento soporte (12) acopla una cabina
de ascensor (10) con un contrapeso (8), en la que un rodillo de accionamiento
(20) y un rodillo espaciador (22) estdn montados en el marco de
accionamiento (16) en un dispositivo de montaje (30, 32) asociado con los
mismos, en la que el elemento soporte (12) es guiado sobre el rodillo
espaciador ‘1(22) y el rodillo de accionamiento (20), en la que uno o dos de los
dispositivos de montaje (30, 32) se puede(n) fijar al marco de accionamiento
(16) en dos posiciones y en I'a que un curso completo del elemento soporte
(12) entre ?I rodillo de accionamiento (20) y el rodillo espaciador (22) es
lineal, caracterizada porque dos posiciones para la fijacién de un dispositivo
de montaje (30, 32) estan dispuestas a lo largo de una linea recta paralela al
curso lineal del elemento soporte (12.1), en donde dicho curso esta situado
entre el rodillo de accionamiento (20) y el rodillo espaciador (22).

2. La instalacién de ascensor (2) de acuerdo con la reivindicacion 1,
caracterizada porque el dispositivo de montaje (32) para el rodillo espaciador
(22) se puede fijar al marco de accionamiento (1 6) en dos posiciones.

3. La instalacién de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el dispositivo de montaje
(30, 32), la posicién de los cuales en el marco de accionamiento (16) es
variable, se fija al marco de accionamiento (16) mediante uniones roscadas
(44) o conexiones de friccion de bloqueo.

4, La instalacion de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones aﬁteriores, caracterizada porque los dos segmentos del elemento
soporte (12), que estan dispuestos directamente en el rodillo de accionamiento (20)
y se extienden sustancialmente de manera rectilinea, forman un angulo agudo (50).

(4
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5. La instalacion de ascensor (2) de acuerdo con la reivindicacidén 4,
caracterizada porque el angulo agudo (50) tiene un tamano dentro de un rango de
10° a 80°. "

6. La instalacién de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones a{ﬁteriores, caracterizada porque uno o los dos extremos del
elemento soporte -(12') esta(n) fijado(s) al marco de accionamiento (16) por medio
de un dispositivo de punto de fijacion (28.1, 28.2), en el que el dispositivo de punto
de fijacion (28.1, 28.2) esté dispuesto en uno de los dispositivos de montaje (30,
32).

7. La instalai:ién -de ascensor (2) de acuerdo con la reivindicacién 6,
caracterizada porque un dispositivo de medicion (46) est4 dispuesto en el dispositivo
de punto de fijacion (28.1, 28.2).

8. La instalacion de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la unidad de accionamiento (18)
esta fijada al marco de accionamiento (16).

Y



