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MARCO DE ACCIONAMIENTO EN UNA INSTALACIÓN DE ASCENSOR 

 

La invención se refiere a un marco de accionamiento en una instalación de 

ascensor.  

 5 

Tales marcos de accionamiento se utilizan con el fin de poder montar un rodillo de 

accionamiento en la instalación del ascensor. Las instalaciones de ascensores 

normalmente comprenden una cabina de ascensor, un contrapeso, una unidad de 

accionamiento, un rodillo de accionamiento y un elemento de soporte. El elemento 

soporte acopla la cabina del ascensor y el contrapeso. El elemento soporte puede 10 

estar orientado en una región superior de la instalación del ascensor sobre el 

rodillo de accionamiento. En ese caso, es usual dejar segmentos del elemento 

soporte, que conducen desde el rodillo de accionamiento, por una parte a una 

suspensión en la cabina del ascensor y por otra parte a una suspensión en el 

contrapeso, que se extienden casi paralelamente. Para este propósito, 15 

dependiendo de la separación de las suspensiones del elemento soporte en la 

cabina del ascensor y el contrapeso se puede disponer un rodillo espaciador cerca 

del rodillo de accionamiento. Un espaciamiento de estos dos segmentos que se 

extienden en paralelo de los medios de soporte se denomina espaciado del 

elemento de soporte. Dentro del alcance de modernizaciones, unidades de 20 

accionamiento con el rodillo de accionamiento asociado, respectivamente y el 

rodillo espaciador opcional se puede sustituir por los marcos de accionamiento en 

los que se montan estas unidades funcionales. Los marcos de accionamiento se 

pueden diseñar de tal manera que el espaciado del elemento soporte se pueda 

variar. Por lo tanto, es posible utilizar marcos de accionamiento de la misma forma 25 

de construcción en instalaciones de ascensores que difieren una de otra debido a 

los diferentes espaciamientos del elemento de soporte. En ese caso, es 

importante que siempre esté presente un grado suficientemente alto de un bucle 



alrededor del rodillo de accionamiento por el elemento soporte con el fin de 

garantizar una tracción adecuada entre el rodillo de accionamiento y el elemento 

soporte. 

 

El documento WO 2006/010785 muestra un marco de accionamiento con una 5 

unidad de accionamiento que consiste en un motor de accionamiento, un rodillo de 

accionamiento y un rodillo de desviación, y una unidad de rodillo espaciador. Un 

espaciado de elemento soporte se puede cambiar por una fijación variable de la 

unidad de accionamiento y/o la unidad de rodillo espaciador. El rodillo de 

desviación está dispuesto por debajo del rodillo de accionamiento con el fin de 10 

garantizar un bucle constante alrededor del rodillo de accionamiento, 

independientemente de la separación del elemento soporte preestablecido. 

 

Con tal solución es problemático que está presente un alto número de partes 

móviles, que a su vez conduce a un gasto relativamente alto en el mantenimiento. 15 

Por lo tanto, el objeto de la invención, es crear un marco de accionamiento con un 

espaciamiento de rodillo ajustable, lo cual hace que la inversión en el 

mantenimiento sea menor. 

El objeto se resuelve mediante una instalación de ascensor con un marco de 

accionamiento y una unidad de accionamiento, en el que un elemento soporte 20 

acopla una cabina de ascensor con un contrapeso, en el que un rodillo de 

accionamiento y un rodillo espaciador están montados en el marco de 

accionamiento en un dispositivo de montaje asociado con los mismos, en el que el 

elemento soporte está guiado sobre el rodillo espaciador y un rodillo de 

accionamiento, en el que al menos uno de los dispositivos de montaje se puede 25 

fijar al marco de accionamiento en al menos dos posiciones de manera que se 

pueda cambiar un espaciamiento del elemento soporte horizontal y en el que un 

curso completo del elemento soporte entre el rodillo de accionamiento y el rodillo 



espaciador sea sustancialmente rectilíneo. El espaciado de elemento soporte 

horizontal se puede cambiar por una posible fijación variable de los dispositivos de 

montaje en el marco de accionamiento en varias posiciones. 

 

La invención se basa en el reconocimiento que, independientemente del 5 

espaciamiento del elemento soporte un bucle constante y suficientemente alto 

alrededor del rodillo de accionamiento conduce del mejor modo posible la 

operación mediante el elemento soporte. Es ventajoso que las partes móviles se 

reducen a un mínimo. Por lo tanto, el gasto de mantenimiento y también el gasto 

de instalación se pueden reducir. Los ensamblajes que se pueden fijar en el marco 10 

de accionamiento en diferentes posiciones para la variación de la separación de 

elemento soporte se reducen en su tamaño a un mínimo. La anulación, que es 

posible de esta manera, de la flexión inversa del elemento soporte también 

aumenta la vida de servicio del elemento soporte. 

 15 

En un desarrollo, el dispositivo de montaje para el rodillo espaciador se puede fijar 

al marco de accionamiento en al menos dos posiciones. Es ventajosa una 

capacidad variable de fijación de manera independiente del dispositivo de montaje 

para el rodillo espaciador, por lo que la carga del marco de accionamiento se 

puede  optimizar. La liberación y re-fijación con el propósito de un posicionamiento 20 

cambiado del dispositivo de montaje para el rodillo espaciador en el marco de 

accionamiento se pueden realizar de manera sencilla porque el rodillo espaciador 

en la ausencia del elemento soporte no está acoplado con la unidad. 

 

En un desarrollo de al menos dos posiciones para una fijación de al menos un 25 

dispositivo de montaje se disponen a lo largo de una línea recta sustancialmente 

paralela al curso rectilíneo del elemento soporte. Por lo tanto, es posible 

independientemente de la posición seleccionada de la fijación diseñar un curso del 



elemento soporte que sea idéntico. El elemento soporte por lo tanto siempre se 

forma en el mismo ángulo en puntos de desviación en la región del marco de 

accionamiento independientemente de la separación de elemento de 

accionamiento. Un marco de accionamiento por lo tanto se puede adaptar de 

manera óptima a todas las condiciones. 5 

 

En un desarrollo del dispositivo de montaje al menos una, la posición de los cuales 

en el marco de accionamiento es variable, se fija al marco de accionamiento por 

medio de conexiones roscadas o conexiones de fricción de bloqueo. Por lo tanto, 

los dispositivos de montaje pueden liberarse rápidamente de o fijadas al marco de 10 

accionamiento por un ingeniero o un especialista de servicio. Un espaciado de 

elemento soporte se puede ajustar en el sitio en la instalación del ascensor. 

 

En un desarrollo de los dos segmentos del elemento soporte que se disponen 

directamente en el rodillo de accionamiento y se extienden substancialmente en 15 

forma rectilínea forman un ángulo agudo. Por lo tanto, se puede lograr un alto 

grado de bucle alrededor o un ángulo obtuso alrededor del bucle del elemento 

soporte alrededor del rodillo de accionamiento. 

 

En un desarrollo éste ángulo agudo tiene un tamaño dentro de un rango de 10° a 20 

80°. A través de esta limitación está garantizado un ángulo de bucle 

suficientemente alto sin que el marco de accionamiento exceda una altura 

apropiada para su propósito. 

 

En desarrollos al menos un extremo del elemento soporte se fija al marco de 25 

accionamiento por medio de un dispositivo de punto de fijación, en el que el 

dispositivo de punto de fijación está dispuesto en uno de los dispositivos de 

montaje. En un desarrollo de un dispositivo de medición para la determinación de 



un tamaño de medida está dispuesto en el dispositivo de punto de fijación. En un 

desarrollo una unidad de accionamiento está dispuesta en el marco de 

accionamiento. A través de las medidas mencionadas anteriormente se necesita 

un requisito para los componentes de la instalación de ascensor para el espacio 

que se puede reducir. A través de la disposición del respectivo dispositivo de 5 

punto de fijación en el dispositivo de montaje asociado con el mismo, es posible 

garantizar, a pesar de un espaciamiento variable de elemento soporte, que el 

elemento soporte se extiende sustancialmente perpendicular desde el marco de 

accionamiento, i.e., no sólo desde el rodillo de accionamiento o el rodillo 

espaciador, sino también desde el punto de fijación respectivo, a la cabina del 10 

ascensor o al contrapeso. El dispositivo de punto de fijación y/o la unidad de 

accionamiento pueden estar ya montados en el estado acabado en el marco de 

accionamiento durante la producción en la fábrica. El dispositivo de medición se 

puede  pre-montar en este dispositivo de punto de fijación. Esto conduce a un 

ahorro de tiempo de montaje y de calibración. 15 

 

La invención se explica con más detalle por medio de las siguientes figuras, en las 

que: 

 

La figura 1  muestra una instalación de ascensor con un marco de 20 

accionamiento; 

 

La figura 2  muestra un marco de accionamiento de acuerdo con la 

invención en una ilustración en perspectiva con elementos 

dispuestos sobre el mismo; 25 

 

La Figura 3  muestra un marco de accionamiento de acuerdo a la Figura 2 

en una vista lateral con elementos dispuestos sobre el mismo; 



 

La Figura 4  muestra un marco de accionamiento de acuerdo a la Figura 2 

en una vista lateral; y 

 

La figura 5  muestra un marco de accionamiento adicional de acuerdo con 5 

la invención en una vista lateral. 

 

La figura 1 muestra una instalación de ascensor 2 en un hueco de ascensor 4. El 

hueco del ascensor 4 está delimitado por paredes del pozo 6. La instalación de 

ascensor 2 comprende una cabina de ascensor 10 y un contrapeso 8. La cabina 10 

de ascensor 10 y el contrapeso 8 se suspenden en un elemento soporte 12. El 

elemento soporte 12 está guiado en una región superior del hueco del ascensor 4 

sobre un rodillo de accionamiento 20 y un rodillo espaciador 22. El rodillo de 

accionamiento 20 está acoplado con una unidad de accionamiento 18 y conectado 

operativamente con el mismo. El rodillo de accionamiento 20 y el rodillo 15 

espaciador 22 se montan en un marco de accionamiento 16. Por ejemplo, el 

marco de accionamiento 16 se puede  fijar en una superficie de carga 14. Un 

segmento 12,2, que está en el lado de la cabina y se extiende desde el marco de 

accionamiento 16 a la cabina del ascensor 10, del elemento soporte 12 tiene un 

espaciamiento desde el segmento 12,3, que está en el lado del contrapeso y que 20 

se extiende desde el marco de accionamiento 16 al contrapeso 8, del elemento 

soporte 12. Esta separación se denomina espaciamiento del elemento portador 

34. El espaciamiento del elemento portador 34 puede ser de diferentes tamaños 

en diferentes instalaciones de ascensores. 

 25 

En el caso de la modernización de las instalaciones de ascensores existentes, 

está la cuestión de la modernización de la unidad de accionamiento, el rodillo de 

accionamiento y el rodillo espaciador. Además, se desea utilizar marcos de 



accionamiento del mismo modo de construcción y tamaño en diferentes 

instalaciones de ascensores a ser modernizados. 

 

La Figura 2 y la Figura 3 muestran un marco de accionamiento 16 de acuerdo con 

la invención con elementos dispuestos sobre el mismo. El marco de accionamiento 5 

16 está dispuesto en una región superior de la instalación de ascensor 2 y 

representa una estructura soporte de carga. Una proyección del marco de 

accionamiento 16, de acuerdo con la vista lateral se muestra en la Figura 3, tiene 

una forma similar a un triángulo con ángulo recto. Sujetos al marco de 

accionamiento 16 están montados los dispositivos 30, 32 que están dispuestos 10 

cerca de los puntos de la esquina en ángulo agudo de este triángulo proyectado 

en ángulo recto. Estos dispositivos de montaje son una unidad de montaje de 

rodillo de accionamiento 30 y una unidad de montaje del rodillo espaciador 32. Un 

rodillo de accionamiento 20 está montado en la unidad de montaje de rodillo de 

accionamiento 30. Una unidad de accionamiento 18 se puede fijar a la unidad de 15 

montaje de rodillo de accionamiento 30. La unidad de accionamiento 18 está 

conectada operativamente con el rodillo de accionamiento 20. Un rodillo 

espaciador 22 está montado en la unidad de montaje del rodillo espaciador. Un 

elemento soporte 12, que está acoplado a un contrapeso suspendido en él y una 

cabina de ascensor suspendida en el está guiada sobre el rodillo de 20 

accionamiento 20 y sobre el rodillo espaciador 22. El contrapeso y la cabina del 

ascensor no se ilustran. El elemento soporte 12 se extiende hacia arriba desde la 

cabina del ascensor y es desviado por el rodillo de accionamiento 20 y el rodillo 

espaciador 22 hacia abajo hasta el contrapeso. El curso de un primer segmento 

12.1 del elemento soporte 12 desde el rodillo de accionamiento 20 hasta el rodillo 25 

espaciador 22 es sustancialmente rectilíneo y está inclinada. Un dispositivo de 

punto de fijación 28.2 se puede disponer en el marco de accionamiento 16 en el 

lado del rodillo de accionamiento. La unidad de montaje de rodillo de 



accionamiento 30 se puede fijar al marco de accionamiento 16 por medio de 

conexiones roscadas 44. El uso de conexiones de fricción de bloqueo es una 

posibilidad adicional para la fijación de los dispositivos de montaje 30, 32 en la 

unidad de marco 16, la posición de los cuales en el marco de accionamiento 16 es 

variable. 5 

 

La figura 2 muestra el marco de accionamiento 16 en una vista en perspectiva. El 

marco de accionamiento 16, además, puede tener los agujeros para la fijación del 

rodillo espaciador 42 con el fin de fijar la unidad de montaje de rodillo espaciador 

32 al marco de accionamiento 16. La unidad de montaje del rodillo espaciador 32 10 

por lo tanto se puede fijar al marco de accionamiento 16 por medio de conexiones 

roscadas 44. Alternativamente, la unidad de montaje rodillo espaciador 32 también 

se puede fijar al marco de accionamiento 16 por otros métodos de sujeción o 

elementos de sujeción conocidos. El elemento soporte 12 se puede  cubrir 

parcialmente por las tapas 24. 15 

 

La figura 3 muestra el marco de accionamiento 16 en una vista lateral. Un 

segmento 12.2 del elemento soporte 12 en el lado de la cabina corre de forma 

sustancialmente vertical desde la cabina del ascensor hasta el rodillo de 

accionamiento 20. Un segmento 12.3 del elemento soporte 12 en el lado del 20 

contrapeso corre de manera similar sustancialmente verticalmente desde el 

contrapeso hasta el rodillo espaciador 22. Un espaciamiento del elemento portador 

34 corresponde con la distancia entre el segmento 12.2 del elemento soporte 12 

en el lado de la cabina y el segmento 12.3 del elemento soporte 12 en el lado del 

contrapeso. El curso substancialmente rectilíneo del primer segmento 12.1 del 25 

elemento soporte 12 forma un ángulo agudo 50 con respecto al segmento 12.2 del 

elemento soporte 12 en el lado de la cabina. Los dos segmentos 12.1, 12.2 están 

dispuestos directamente en el rodillo de accionamiento 20. El ángulo agudo 50 del 



elemento soporte 12 en el rodillo de accionamiento 20 conduce a un bucle 

alrededor del elemento soporte 12 en el rodillo de accionamiento 20. El bucle se 

caracteriza por el ángulo de bucle 26 que es obtuso en correspondencia con el 

ángulo agudo 50. El ángulo de bucle 26 corresponde sustancialmente con un 

ángulo de 180° menos el ángulo agudo 50. El ángulo de 180° corresponde con la 5 

mitad del ángulo ronda. El ángulo agudo 50 se encuentra preferiblemente en un 

intervalo entre aproximadamente 10° y aproximadamente 80°. La consecuencia es 

un ángulo de bucle 26 suficientemente alto y una limitación de la altura del marco 

de accionamiento 16 a una cantidad razonable. 

 10 

El marco de accionamiento 16 puede tener los agujeros para la fijación del rodillo 

de accionamiento 40. Estos agujeros para la fijación del rodillo de accionamiento 

40 se proporcionan con el fin de poder asegurar la unidad de montaje del rodillo de 

accionamiento 30 en el marco de accionamiento 16 por medio de las conexiones 

de tornillo 44. Los agujeros para la fijación de rodillo de accionamiento 40 se 15 

realizan en forma múltiple de manera que la unidad de montaje de rodillo de 

accionamiento 30 se pueda fijar en el marco de accionamiento 16 en diferentes 

posiciones. Las posiciones se extienden a lo largo de una línea recta dispuesta 

sustancialmente paralela al curso rectilíneo del elemento soporte 12, es decir, el 

primer segmento 12.1 de los mismos. La unidad de montaje de rodillo de 20 

accionamiento 30, alternativamente, se puede fijar al marco de accionamiento 16 

por otros métodos de sujeción o elementos de sujeción. Por lo tanto, la unidad de 

montaje de rodillo de accionamiento 30 se puede fijar en el marco de 

accionamiento 16 en diferentes posiciones sin el ángulo de bucle 26, que se 

modifica como resultado. Una fijación selectiva del rodillo de accionamiento de la 25 

unidad de montaje 30 da como resultado una variabilidad de la separación de 

elemento soporte 34. Un ángulo de bucle constante 26 del elemento soporte 12 en 

el rodillo de accionamiento 20 con la variabilidad de la separación simultánea del 



elemento soporte 34 en diferentes instalaciones de ascensores garantiza un modo 

satisfactoriamente definible de operación. 

 

Un dispositivo de punto de fijación 28.1 se puede fijar al marco de accionamiento 

16 en el lado del rodillo espaciador. Los dispositivos de punto de fijación 28.1, 28.2 5 

se suministran con el propósito de fijar uno de los extremos del elemento soporte 

12 en la instalación del ascensor 2. Con el fin de que los segmentos del elemento 

soporte corran sustancialmente de manera vertical desde la cabina del ascensor o 

el contrapeso para el marco de accionamiento 16 los dispositivos de punto de 

fijación 28.1, 28.2 están dispuestos en los dispositivos de montaje 30, 32. Si se 10 

cambia el espaciamiento del elemento soporte 34 de acuerdo con el marco de 

accionamiento 16 de acuerdo con la invención, este curso sustancialmente vertical 

no se ve afectado por eso. Como se ilustra en la Figura 3, un dispositivo de 

medición 46 para la determinación de una magnitud física se puede disponer en al 

menos uno de los dispositivos de punto de fijación 28.1, 28.2. Un dispositivo de 15 

medición 46 se puede  disponer entre dos placas de punto de fijación 29,1, 29,2, el 

espaciado o los movimientos relativos de los cuales uno con respecto al otro son 

una medida para la magnitud física a determinar. Por ejemplo, este dispositivo de 

medición 46 es un dispositivo de medición de carga o un dispositivo de prueba de 

elemento soporte. 20 

 

La persona versada en el arte reconocerá que la cabina del ascensor y el 

contrapeso de la instalación de ascensor 2 descrita en las figuras 2 y 3 se pueden 

intercambiar. 

 25 

La Figura 4 muestra un marco de accionamiento 16 de acuerdo con las figuras 

anteriores 2 y 3 en una vista lateral. Se ilustran los agujeros de fijación del rodillo 

de accionamiento 40.1, 40.2, 40.3, 40.4, 40.5, 40.6, que permiten la fijación de una 



unidad de montaje de rodillo de accionamiento en varias posiciones, en el marco 

de accionamiento 16. Estas posiciones se extienden a lo largo de una línea recta 

dispuesta sustancialmente paralela al curso rectilíneo de un elemento soporte 

entre un rodillo de accionamiento y un rodillo espaciador. El elemento soporte, el 

rodillo de accionamiento y el rodillo espaciador, así como también las 5 

características de construcción para la fijación de una unidad de montaje de rodillo 

espaciador no se ilustran en la Figura 4. 

 

La figura 5 muestra un marco de accionamiento 16 adicional de acuerdo con la 

invención en una vista lateral. Por lo menos un agujero de fijación de rodillo de 10 

accionamiento 40.1, 40.2, 40.3, 40.6 está presente, el cual permite el 

aseguramiento de una unidad de montaje de rodillo de accionamiento 30 sobre al 

menos una posición por medio de elementos de fijación, por ejemplo una conexión 

de tornillo. Al menos un agujero de fijación del rodillo espaciador 42.1, 42.2, 42.3, 

42.6 también está presente, a su vez permite la sujeción de una unidad de 15 

montaje del rodillo espaciador 32. Esta unidad de montaje de rodillo espaciador 32 

se puede fijar por medio de uniones atornilladas al marco de accionamiento 16 en 

al menos una posición en correspondencia con este en al menos un agujero de 

fijación del rodillo espaciador dio 42,1, 42,2, 42,3, 42,6. De acuerdo con la 

invención, la unidad de rodillo espaciador 32 o la unidad de montaje de rodillo de 20 

accionamiento 30 se puede fijar en al menos dos posiciones del marco de 

accionamiento. 

 

La persona versada en el arte reconocerá a partir de las figuras anteriores 2 a 5 y 

la descripción de los mismos que los dispositivos de montaje 30, 32 para el rodillo 25 

de accionamiento y el rodillo espaciador junto con los elementos asociados, 

respectivamente, 18, 20, 22 se pueden intercambiar en el marco de 

accionamiento. 



REIVINDICACIONES 

 

1. La Instalación de ascensor (2) con un marco de accionamiento (16) y una 

unidad de accionamiento (18), en la que un elemento soporte (12) acopla una 

cabina de ascensor (10) con un contrapeso (8), en la que un rodillo de 5 

accionamiento (20) y un rodillo espaciador (22) están montados en el marco de 

accionamiento (16) en un dispositivo de montaje (30, 32) asociado con los 

mismos, en la que el elemento soporte (12) es guiado sobre el rodillo espaciador 

(22) y el rodillo de accionamiento (20), en la que al menos uno de los dispositivo 

de montaje (30, 32) se puede fijar al marco de accionamiento (16) en al menos 10 

dos posiciones de modo que un espaciamiento del elemento soporte horizontal 

(34) es así variable y en la que un curso completo del elemento soporte (12) entre 

el rodillo de accionamiento (20) y el rodillo espaciador (22) es sustancialmente 

rectilíneo, caracterizada porque al menos dos posiciones para una fijación de al 

menos un dispositivo de montaje (30, 32) están dispuestas a lo largo de una línea 15 

recta sustancialmente paralela al curso rectilíneo del elemento soporte (12.1). 

 

2. La instalación de ascensor (2) de acuerdo con la reivindicación 1, 

caracterizada porque el dispositivo de montaje (32) para el rodillo espaciador (22) 

se puede fijar al marco de accionamiento (16) en al menos dos posiciones. 20 

 

3. La instalación de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el al menos un dispositivo de 

montaje (30, 32), la posición de los cuales en el marco de accionamiento (16) es 

variable, se fija al marco de accionamiento (16) mediante uniones roscadas (44) o 25 

conexiones de fricción de bloqueo. 

 



4. La instalación de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizada porque los dos segmentos del elemento 

soporte (12), que están dispuestos directamente en el rodillo de accionamiento 

(20) y se extienden sustancialmente de manera rectilínea, forman un ángulo agudo 

(50). 5 

 

5. La instalación de ascensor (2) de acuerdo con la reivindicación 4, 

caracterizada porque el ángulo agudo (50) tiene un tamaño dentro de un rango de 

10° a 80°. 

 10 

6. La instalación de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizada porque al menos un extremo del 

elemento soporte (12) está fijado al marco de accionamiento (16) por medio de un 

dispositivo de punto de fijación (28.1, 28.2), en el que el dispositivo de punto de 

fijación (28.1, 28.2) está dispuesto en uno de los dispositivos de montaje (30, 32). 15 

 

7. La instalación de ascensor (2) de acuerdo con la reivindicación 6, 

caracterizada porque un dispositivo de medición (46) para la determinación de un 

tamaño de la medida está dispuesto en el dispositivo de punto de fijación (28.1, 

28.2). 20 

 

8.  La instalación de ascensor (2) de acuerdo con cualquiera de las 

reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la unidad de accionamiento (18) 

está fijada al marco de accionamiento (16). 

 25 
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RESUMEN 

 

La invención se refiere a una instalación de ascensor con un marco de 

accionamiento y una unidad de accionamiento, en la que una pareja de elementos 

soporte una cabina de ascensor con un contrapeso, en la que un rodillo de 5 

accionamiento y un rodillo espaciador están montados en el marco de 

accionamiento en un dispositivo de montaje asociado con los mismo, en la que el 

elemento soporte es guiado sobre el rodillo espaciador del rodillo de 

accionamiento, en la que al menos uno de los dispositivos de montaje se puede 

fijar al marco de accionamiento en al menos dos posiciones de manera que un 10 

espaciamiento de elemento soporte horizontal es de ese modo variable y en la que 

un curso completo del elemento soporte entre el rodillo de accionamiento y el 

rodillo espaciador es sustancialmente rectilíneo. 

 










