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(1), dragging without constraint above the aspirating plane; a second conveyor (3), made of permeable material, an upper branch (31)
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(57) Extracto: Una maquina para mover y cortar automaticamente pieles y similares, que comprende: un plano
aspirador (1); una unidad cortadora superpuesta (T); un primer transportador enrollado en anillo (2) que se
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UNA MAQUINA PARA MOVER Y CORTAR PIELES Y
SIMILARES

CAMPO TECNICO

La presente invencion se refiere al sector técnico particular de las maquinas

_para el trabajo automatico de articulos planos, en particular por ejemplo al

movimiento intermitente de pieles y materiales similares y al corte y/o

incision de las mismas con el fin de obtener formas a partir de ellas.

ARTE PREVIO

En el sector técnico ya mencionado, es muy importante mantener las pieles
bien extendidas y perfectamente estiradas durante las operaciones de corte

y/o incision, realizadas por una unidad cortadora mévil especial.

A este fin, el presente solicitante es el propietario de una solicitud PCT,
PCT/IB2006/001619, titulada "Una Maquina para Mover y Cortar

Automaticamente Pieles y Similares".

Esta maquina, parcialmente Mustrada en Figura 1, comprende: una placa fija
1, que presenta una serie de huecos pasantes, no mostrados, los cuales se
conectan a una fuente hundida; una unidad cortadora T que se monta
montada y opera encima de la placa aspiradora 1; un primer transportador
enrollado en forma de anillo 2, constituido por una cinta 20 enrollada sobre
los rodillos correspondientes 22A, 22B, respectivamente un rodillo
impulsor y un rodillo impulsado, cuya rama superior 21 se dispone de tal
modo que quede encima, en proximidad, de la placa fija aspiradora 1,
proveyéndose la cinta 20 con una regidon central hecha de un material
permeable, prevista, como consecuencia de transitar encima de la placa 1, a
ser atraida por ella y a ser arrastrada de manera no forzada encima de ella;

un segundo transportador enrollado en forma de anillo 3, constituido por
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una cinta 30 hecha de un material permeable, tal como fieltro, que se
enrolla sobre los correspondientes rodillos locos 32 y cuya rama superior 31

se destina a recibir holgadamente las pieles P en una configuracion estirada.

El segundo transportador 3 comprende rodillos locos 32 localizados
externamente a los rodillos 22A, 22B del primer transportador 2, y una
rama superior 31 interpuesta entre la unidad cortadora T y la rama superior
21 del primer transportador 2, en proximidad del mismo. La rama superior
31 del segundo transportador 3, junto con las pieles P estiradas sobre él, se
destina a ser atraida mediante adhesion y a ser arrastrada por la rama
superior 21 del primer transportador 2, consecutivamente a la accidn
aspiradora de la placa 1; transita por consiguiente debajo de la unidad
cortadora T, permitiendo que la unidad cortadora T realice las operaciones
de corte sobre las pieles P estiradas sobre él, y representa ademas un
elemento de proteccion de la region central de la rama superior 21 del
primer transportador 2 y la placa 1 contra la accion de la unidad cortadora

T.

El ancho de la cinta 20 es tal que no sobresalga de los rodillos 22A, 22B;
ésta se compone de un material heterogéneo, tal como un material textil
sintético, impregnado con resina sintética, por ejemplo PVC, y tejido de tal

modo que se identifique una pluralidad de huecos pasantes.

Debido a las caracteristicas especiales del material utilizado para el
transportador, puede ocurrir que durante el funcionamiento de la maquina la

cinta no permanezca alineada, es decir, que tienda a desviarse de su eje.

El uso de rodillos provistos de bordes guia no soluciona el problema, ya que
la cinta tiende a moverse hacia un lado, con todos los problemas que esto
trae consigo para el movimiento de la misma y para el corte automético de

las pieles, y similares, estiradas sobre la cinta del segundo transportador 3.
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El hecho de que la cinta 20, durante el funcionamiento de la maquina, no

mantenga su alineacidn inicial lleva a un avance incorrecto de la cinta 30

del segundo transportador 3 y, por consiguiente, de las pieles que descansan

sobre €l, puesto que la accion aspiradora de la placa ya no es homogénea

sobre la cinta 30 del segundo transportador 3 y, en consecuencia, sobre las

pieles, perjudicando el corte de las pieles.

El presente solicitante ha realizado experimentos con el fin de hallar nuevas
soluciones técnicas encaminadas a mantener una alineacion predeterminada
de la cinta del primer transportador con respecto a los rodillos impulsor e
impulsado sobre los cuales se enrolla la cinta, asi como para reducir tanto
los costos de fabricacion de la cinta misma y los tiempos requeridos para

ponerla a trabajar.

DIVULGACION DE LA INVENCION

En este aspecto un objeto de la invencion es proporcionar una maquina, del
tipo descrito mas arriba en esta especificacion, que se configura de tal modo
que se mantenga la posicion espacial correcta de la cinta del primer
transportador en el transcurso del tiempo, independientemente de las

dimensiones de la misma.

Un objeto adicional de la presente invencioén es proporcionar una maquina
que cumpla el objetivo precedente mediante una combinacion elementos de

de facil montaje, que requieran Ginicamente un mantenimiento limitado.

Otro objeto mas de la invencion consiste en proporcionar una maquina en la
cual el montaje y desmontaje de la cinta del primer transportador en los

rodillos impulsor e impulsado, y de ellos, sean simples y rapidos.

Un objeto mas de la presente invencion consiste en proporcionar una

mdquina cuyos costos sean relativamente menores con respecto a las

b
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ventajas que ofrezca.

Los objetivos ya citados se obtienen tal como se expone en el contenido de

las reivindicaciones anexas.
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Las caracteristicas de la invencion surgiran de la siguiente descripcion, en la
cual se ilustrara una incorporacion preferida, aunque no exclusiva, de la
invencion, con referencia a las Figuras acompafiantes de los dibujos, en los

cuales:

Figura 1 ilustra esquematicamente, en una vista frontal, una parte de la
maquina para mover y cortar pieles, y similares, de la solicitud
internacional PCT/IB2006/001619, descrita en la introducciéon a esta

especificacion;
Figura 2 es una vista ampliada del corte II-II de Figura 1;
Figura 3 es una vista ampliada del corte III-III de Figura 1;

Figura 4 es una ilustracidon esquematica, en vista frontal, de una maquina
para mover y cortar automaticamente pieles y similares, segun una tercera

incorporacion de la presente invencion;

Figuras 5A, 5B ilustran una vista a escala ampliada del corte V-V de la
Figura 4 en una primera incorporaciéon de la maquina de la invencion,
relacionada respectivamente con la operacion de montaje del primer

transportador y durante el funcionamiento normal del primer transportador;

Figuras 5C, 5D ilustran la vista a escala ampliada del corte V-V de Figura 4

en una segunda incorporacion de la maquina de la invencion, relacionada

4
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respectivamente con la operacion de montaje del primer transportador y

durante el funcionamiento normal del primer transportador;

Figura 6 es una vista a escala ampliada del corte VI-VI de Figura 4;

Figura 7 es una vista esquematica en planta a escala ampliada del detalle K

de Figura 6;

.Figura 8 ilustra una vista parcial en perspectiva, a una escala diferente con

respecto a las Figuras precedentes, de un detalle importante de la maquina,

en una tercera incorporacion de la maquina.

MEJOR MODO DE LLEVAR A CABO LA INVENCION

Durante la siguiente descripcion se describirdn en su orden las
incorporaciones primera (Figuras 5A, 5B), segunda (Figuras 5C, 5D) y
tercera (Figuras 4, 6, 7, 8) de la maquina de la presente invencion. En
particular, las incorporaciones primera y segunda, por razones de
simplicidad, se referiran a la Figura 4, donde sin embargo no debe tenerse
en cuenta la presencia de 6rganos de tope 50, los cuales solo se proveen en
la tercera incorporacion de la invencion, como se vera mejor a partir de la

siguiente descripcion.

Con referencia a Figuras 5A, 5B y a Figura 4, 100 denota una maquina para
mover y cortar automdticamente pieles y similares. La maquina 100
comprende partes funcionales ya consideradas en Figuras 1, 2 y 3, relativas
al arte previo y, en consecuencia, se emplean aqui con los mismos nimeros

de identificacion.

La maquina 100 comprende: una placa fija 1, atravesada por una serie de
huecos pasantes, no ilustrados, que se conectan a una fuente hundida,

igualmente no ilustrada; una unidad cortadora T que se monta y opera
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encima de la placa aspiradora 1; un primer transportador enrollado en forma
de anillo 2, constituido por una cinta 20 enrollada en los rodillos
correspondientes 22A, 22B, respectivamente un rodillo impulsor e
impulsado, una rama superior 21 cuya cinta 20 se instala de tal modo que se
superponga encima y en proximidad de la placa aspiradora 1, disponiéndose
la cinta 20 con una region central fabricada de material permeable,
destinada, como consecuencia del transito de la misma encima de la placa 1,
a ser atraida por la placa 1 y a ser arrastrada de manera no forzada encima
de la placa 1; un segundo transportador enrollado en forma de anillo 3,
constituido por una cinta 30 fabricada de un material permeable, por
ejemplo fieltro, que se enrolla en los correspondientes rodillos locos 32 y
una rama superior 31, la cual se destina a recibir holgadamente las pieles P

en una configuracion estirada.

El segundo transportador 3 comprende rodillos locos 32 ubicados
externamente a los rodillos 22A, 22B del primer transportador 2, y una
rama superior 31 interpuesta entre la unidad cortadora T y la rama superior
21 del primer transportador 2, en proximidad del mismo. La rama superior
31 del segundo transportador 3, junto con las pieles P estiradas sobre él,
esta destinada a ser atraida con adhesion y arrastrada por la rama superior
21 del primer transportador 2, como consecuencia de la accidn aspiradora
de la placa 1; por consiguiente, la rama superior 31 transita debajo de la
unidad cortadora T, permitiendo que la unidad cortadora T realice las
operaciones de corte sobre las pieles P, y representa ademas un elemento de
protéccic')n de la region central de la rama superior 21 del primer

transportador 2 y de la placa 1 contra la accion de la unidad cortadora T.

La cinta 20 tiene un ancho tal que no se proyecte con sus bordes de los
rodillos 22A, 22B; la cinta 20 esta constituida por un material heterogéneo,
tal como un textil sintético, impregnado con una resina sintética, por
ejemplo PVC, y tejido de modo que se identifiquen una pluralidad de

huecos pasantes, por lo menos en la region central relativa de la misma; con

!l
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referencia a Figura 5A, la cinta 20 estd delimitada ademas, en un borde
relativo de la misma, por un engrosamiento 250 que transcurre a lo largo del
borde y esta constituido, por ejemplo, por un pliegue R del borde, doblado a
180° hacia el exterior y bloqueado (por ejemplo, pegado) a la cinta 20
(véase el detalle A); o por una tira anular S, de un material mas rigido que
la cinta 20, bloqueado (por ejemplo, pegado) externamente al borde de la
cinta (véase el detalle B); o, de manera diferente, puede obtenerse
conformando un borde anular, en el cual puede insertarse un cable que sea
mas rigido que la cinta 20. Similares consideraciones son validas también
pé.ra los engrosamientos 25, 26 que se introduciran en la siguiente
descripcion con referencia a las incorporaciones segunda y tercera de la

invencion.

Figura 5A ilustra una posible posicion de la cinta 20 posterior al montaje de
la misma sobre los rodillos 22A, 22B (en Figura 5A se ilustra el rodillo
impulsor); como consecuencia del funcionamiento del primer transportador
2, se ha descubierto durante experimentos que la rama superior 21 de la
cinta 20 esta sometida a una fuerza transversal T dirigida hacia el
engrosamiento 250, la cual se anula Unicamente cuando el engrosamiento
250 esta en la posicion de las cabezas adyacentes X; de los rodillos 22A,
22B (véase Figura 5B). La cinta 20 se auto-posiciona con respecto a los
rodillos 22A, 22B, alcanzando una alineacion estable durante el
funcionamiento del primer transportador 2. Este ventajoso aspecto técnico-
funcional se manifiesta en las direcciones de rotacion de los rodillos 22A,
22B (y, por consiguiente, en el movimiento de la rama superior 21) y no

réquiere que los ejes de los rodillos 22A, 22B se mantengan paralelos.

La fabricacion de la cinta 20 es también simple y su montaje y desmontaje
sobre y de los rodillos 22A, 22B no requiere personal altamente
especializado, todo lo cual tiene una incidencia positiva sobre los costos

asociados con la maquina.

%
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Una ventaja todavia adicional de la presente invencidn consiste en haber

disefiado una maquina para mover y cortar automaticamente pieles y

similares, cuyos costos son relativamente menores con respecto a las

ventajas obtenidas, y que se compone de una combinacién de elementos que

son faciles de ensamblar y que requieren un mantenimiento limitado.

En la segunda incorporacion de la presente invencidon — véanse las Figuras
4, 5SC, 5D - los dos bordes de la cinta 20 se delimitan por engrosamientos

25, 26, los cuales se configuran en la misma forma que el engrosamiento

250 de Figuras 5A, 5B.

Figura 5C ilustra una posible posicion de la cinta 20 luego de su montaje
sobre los rodillos 22A, 22B (en esta Figura se muestra el rodillo impulsor
22A); luego de accionar el primer transportador 2, los experimentos han
demostrado que dos fuerzas opuestas T, y T, se originan en la rama
superior 21 de la cinta 20, fuerzas T, y T, que se dirigen respectivamente
hacia los engrosamientos 250A, 250B, de modo que alargan
transversalmente la cinta 20. Se ha descubierto igualmente que una de estas
fuerzas prevalece ligeramente sobre la otra, con la consecuencia de que la
cinta 20 queda sometida a una fuerza resultante que la desplaza lateralmente
hasta que uno de los engrosamientos 250A, 250B se posiciona contra la
cabeza correspondiente (en Figura 5D el engrosamiento 250A se posiciona
en la cabeza X); en esta posicion las fuerzas Ty y T, se compensan una con
otra, con una anulacion consiguiente de la fuerza resultante, y la cinta 20
alcanza asi una configuracion de equilibrio estable, en la cual permanece
durante el funcionamiento de la méaquina 100 y en la cual se alarga

transversalmente.

En consecuencia, existe un auto-posicionamiento estable de la cinta 20 con
respecto a los rodillos 22A, 22B y, simultdneamente, un alargamiento
transversal permanente de la rama superior 21 de la cinta 20; estos

ventajosos aspectos técnico-funcionales son independientes de la direccion

¥
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de movimiento de la cinta 20 y no se subordinan al mantenimiento de la

situacion paralela de los ejes de los rodillos 22A, 22B.

La segunda incorporacion conserva las ventajas descritas anteriormente de

la primera incorporacion.

En una tercera incorporacion de la invencion — véanse Figuras 4, 6, 7, 8 — la
maquina comprende 6rganos de tope 50, fijados solidamente al marco 80 de
la maquina 100, para enfrentar las superficies laterales internas 25h, 26h de
los engrosamientos 25, 26 de la cinta 20, y para guiar la cinta 20 y
mantenerla en posicidon con respecto al rodillo impulsor 22A y al rodillo
impulsado 22B del primer transportador durante el funcionamiento del

mismo.

En el ejemplo ilustrado, los érganos de tope 50 se disponen, por ejemplo, en
la proximidad del rodillo impulsado 22B (pero podrian también localizarse,

o localizarse unicamente, en el rodillo impulsor 22A; véase la parte descrita

~en una linea discontinua en Figura 4) y estan constituidos por dos unidades

idénticas 51, 52 las cuales estan s6lidamente fijadas al marco 80 y montadas
respectivamente en lados opuestos y lateralmente con respecto a la cinta 20
del primer transportador enrollado en forma de anillo 2, simétricamente con
respecto al plano vertical del desarrollo longitudinal de la cinta 20. Cada
unidad 51, 52 incluye dos placas pequefias, una primera placa 53 y una
segunda placa 54, enfrentadas y préximas la una a la otra, y fijadas entre si
mediante la sujecidon 56, placas 53, 54 entre las cuales se destina a correr
una porcidén periférica de la cinta 20, que comprende el respectivo
engrosamiento 25, 26; la primera placa 53 exhibe en una parte mas externa
de la misma un tope 55 para contactar la superficie lateral interna 25h, 26h
del engrosamiento correspondiente 25, 26. Para facilitar el respectivo
deslizamiento de la cinta 20 con respecto a las unidades fijas 51, 52, cada
tope 55 exhibe dos guias 55h, 55j en la entrada y salida de la cinta 20 en y

fuera de la unidad 51, 52 y en el lado en el cual el tope 55 se destina a entrar

Y
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en contacto con el engrosamiento correspondiente 25, 26.

La accidon complementaria de las unidades 51, 52 en la cinta 20 garantiza el
correcto posicionamiento de la cinta con respecto a los rodillos 22A, 22B
sobre los cuales se enrolla la cinta; los topes 55 de las unidades 51, 52,
respectivamente, contactan las superficies laterales internas 25h, 26h de los
engrosamientos 25, 26, manteniendo la cinta 20 en posicion. Como puede
observarse en Figura 6, el arreglo reciproco de las unidades 51, 52 en
relacion con las dimensiones laterales de la cinta 20 es tal que no permite
los desplazamientos laterales de la cinta 20 con respecto a los rodillos de
enrollamiento 22A, 22B durante el funcionamiento de la maquina 100. En
términos generales, sin embargo, las unidades 51, 52 pueden disponerse y/o
dimensionarse de tal modo que permitan variaciones limitadas en la
posicidon de la cinta 20 con respecto a los rodillos 22A, 22B; todavia con
referencia a Figura 6, este estado podria obtenerse acercando las unidades

51, 52 una a la otra (una solucién que no se ilustra en las Figuras).

El arreglo mutuo apropiado de las unidades 51, 52 garantiza ademas el
alargamiento transversal de la cinta 20, gracias a la accion de los topes
ejercida por los respectivos topes 55 contra los engrosamientos 25, 26, con
todas las implicaciones positivas que esto acarrea para el correcto

funcionamiento de las operaciones de corte sobre las pieles P.

A la luz de lo anterior, las unidades 51, 52 pueden integrarse en la maquina
100 para imponer un posicionamiento definitivo, por ejemplo, centrado, de
la cinta 20 con respecto a los rodillos de enrollamiento 22A, 22B, o
funcionar sustancialmente como elementos guia de la cinta 20, si la
disposicion reciproca de los mismos es tal que permita el ajuste a cero de la
fuerza resultante que se origina en la cinta 20 (véase mas airiba); en el
primer caso los topes 55 de las unidades 51, 52 compensan la fuerza
transversal resultante de las fuerzas opuestas T;, T,, mientras que en el

segundo caso los topes 55 tendrdn meramente una funcion de guia. En
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ambos casos la cinta 20 mantiene su alineacidn espacial estable, con

respecto a los rodillos 22A, 22B sobre los cuales se enrolla, y un

alargamiento transversal Optimo; estos ventajosos aspectos técnico-

funcionales son los mismos para cintas de cualquier ancho, incluso mayores

que 150 cm.

La ventaja de la presente invencion consiste en haber definido una maquina
que satisface completamente los objetivos predeterminados, ya que
garantiza una alineacion espacial estable de la cinta del primer transportador
y el alargamiento transversal de la misma, con todas las implicaciones
positivas de esto para una operacion de corte Optima y precisa de las pieles
P; la maquina es asimismo funcional, confiable y estd constituida por
elementos que son faciles de ensamblar. Ventajosamente la presencia de
organos de tope y guia de la cinta 20 del primer transportador enrollado en
forma de anillo 2 mejora la estabilidad de la misma durante el
funcionamiento, incluso para cintas de un ancho superior a 150 cm,
garantizando en esa forma un posicionamiento espacial predeterminado de
la cinta 20 con respecto a los rodillos 22A, 22B sobre los cuales se enrolla,
asi como un alargamiento transversal 6ptimo de la cinta 20 misma. Este
objetivo se ha alcanzado proporcionando 6rganos de tope y guia los cuales
son de concepcion simple, de dimensiones modestas, faciles de ensamblar y
cuya distancia reciproca, gracias a su sencillez de construccion, puede
ajustarse facilmente de acuerdo con los requerimientos de operacion
(definicion de un grado de tolerancia que permite desplazamientos

transversales limitados de la cinta) y el formato de la cinta empleada.

Se enfatiza que los 6rganos 50, constituidos en el ejemplo ilustrado por un
par de unidades 51, 52 que son reciprocamente complementarias, pueden
proporcionarse, adicional o alternativamente, en otras regiones del primer
transportador enrollado en anillo 2, por ejemplo en la zona central de la
rama inferior, en proximidad del rodillo impulsor 22A o en la rama superior

21; se enfatiza ademds que los organos 50 pueden constituirse

(b
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alternativamente por una sola unidad de tope y guia de la cinta 20, que

coopera para aumentar ventajosamente la estabilidad de la cinta 20. Todas

las variantes ya citadas no se han representado en las Figuras adjuntas, ya

que son faciles de deducir de la incorporacion ilustrada.

Lo anterior se ha descrito a manera de ejemplo no limitante, de modo que
cualesquiera variantes de indole practica o en relacion con su aplicacion
pueden considerarse incluidas dentro del &mbito de proteccion buscado por

la invencidn, como se describe en las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1) Una maquina para mover y cortar automaticamente pieles y
similares, que comprende: una plano aspirador (1) provisto por una fuente
hundida; una unidad cortadora (T) que se monta y opera encima del plano
aspirador (1); un primer transportador enrollado en forma de anillo (2) que
incluye una cinta (20) fabricada de un material permeable enrollado sobre
rodillos correspondientes (22A, 22B), que comprenden un rodillo impulsor
(22A) y un rodillo impulsado (22B), que presenta una rama superior (21)
que se superpone sobre y en proximidad del plano aspirador (1),
atrayéndose la cinta (20), durante su transito, por el plano aspirador (1), y
arrastrandose sin forzamiento encima del plano aspirador (1); un segundo
transportador enrollado en forma de anillo (3), con una cinta
correspondiente (30) fabricada de un material permeable y enrollada sobre
rodillos locos (32), una rama superior (31), que se destina para recibir
holgadamente las pieles (P) en una configuracion alargada y que se
interpone entre la unidad cortadora (T) y la rama superior (21) del primer
transportador (2), caracterizandose la maquina porque la cinta (20) no es
mas ancha que un desarrollo axial de los rodillos (22A, 22B) y porque se
delimita, por lo menos en un borde de la misma, por( un engrosamiento
correspondiente (25, 26, 250A, 250B), que transcurre en un anillo cerrado a

lo largo del borde.

2) La maquina de la reivindicaciéon 1, caracterizada porque los dos
bordes de la cinta (20) se delimitan por engrosamientos correspondientes
(25, 26, 250A, 250B) que transcurren en un anillo cerrado a lo largo de los

bordes.

3) La maquina de la reivindicacion 1 o 2, caracterizada porque
comprende organos (50) los cuales se fijan s6lidamente al marco (80) de la
maquina (100), los cuales o6rganos (50) son oOrganos de tope para cada

engrosamiento (25, 26) de la cinta (20), drganos de tope que guian la cinta

Vb
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(20), manteniendo la cinta (20) de manera estable en posicidén con respecto

al rodillo impulsor (22A) y al rodillo impulsado (22B) del primer

transportador enrollado en forma de anillo (2).

4)  La maquina de la reivindicacion 2, caracterizada porque comprende
organos (50), los cuales se fijan s6lidamente al marco (80) de la maquina
(100), organos (50) que se proveen con topes (55) para encarar cada
engrosamiento (25, 26) en una superficie interna lateral (25h, 26h) de los
mismos, organos que guian (50) la cinta (20), manteniendo la cinta (20) de
manera estable en posiciéon con respecto al rodillo impulsor (22A) y al
rodillo impulsado (22B) del primer transportador enrollado en forma de

anillo (2).

5) La maquina de la reivindicacidn 4, caracterizada porque los 6rganos
de tope y guia (50) comprenden por lo menos dos unidades
complementarias (51, 52) las cuales se fijan s6lidamente al marco (80) y se
disponen respectivamente en lados opuestos y lateralmente con respecto a la
cinta (20) del primer transportador enrollado en forma de anillo (2),
comprendiendo cada unidad (51, 52) dos placas enfrentadas, una primera
placa (53) y un segundo plano (54), entre los cuales se destina a correr una
porcion periférica de la cinta (20), porcidn periférica que comprende por lo
menos un engrosamiento (25, 26), proveyéndose la primera placa (53) con
un tope (55) para enfrentar el engrosamiento (25, 26) en la superficie lateral

interna 25h, 26h de la misma.

6) La maquina de la reivindicacion 4 o 5, caracterizada porque cada

tope (55) exhibe por lo menos una guia (55h, 55j).

7) La maquina de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5,
caracterizada porque cada engrosamiento (25, 26, 250A, 250B) est4
constituido por un pliegue (R) de un borde correspondiente de la cinta ya
citada (20), doblado 180° en una direccion externa y bloqueado hacia la

cinta (20).

i
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8) La maquina de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5,
caracterizada porque cada engrosamiento (25, 26, 250A, 250B) se define
por una tira anular (S), bloqueada externamente al borde de la cinta (20),

siendo la rigidez de la tira anular mayor que la rigidez de la cinta (20).

9) La maquina de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5,
caracterizada porque cada engrosamiento (25, 26, 250A, 250B) se define
por un borde anular correspondiente en el cual se inserta un cable, siendo el

cable mas rigido que la cinta (20).

/CO
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The subject-matter of claim 1 therefore differs from this known machine in its
characterizing features. '
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above problem, to modify and its teachings and thereby arrive to the subjeci-matter of
claim 1 Therefore, claim 1 appears to satisfy the requirements of Article 33 PCT with
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